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Kapitel 1 Technische Daten

Anderungen vorbehalten.

Technische Daten

Details

Abmessungen (B x T x H)

160,5 x 432,2 x 297 mm (6,32 x 16,66 x 11,7 Zoll); mit SVS, T =
287 mm (15,2 Zoll.)

Gewicht 4,8 kg (10,5 Ib)

Gehause Schutzklasse 1P68, Polystyrol
Verschmutzungsgrad 3

Schutzklasse 1l

Installationskategorie

Betriebstemperatur

—10 bis 50 °C (14 bis 122 °F)

Lagerungstemperatur

—40 bis 60 °C (—40 bis 140 °F)

Einsatzhohe

Maximal 4000 m (13,123 FuR)

Spannungsversorgung

Durch Durchfluss-Logger der Serie FL

Verbindungskabel (trennbar sowohl am
Sensor- als auch am Logger-Ende)

Polyurethan, 0,400 (+ 0,015) Zoll Durchmesser

1P68

Standardlange: 9 m (30 FuB); Héchstlange: 305 m (1.000 FuR)

Fillstandmessung

Methode: Ultraschall

Standardbetriebsbereich vom Flo-Dar Gehause bis Flissigkeit:
0 bis 152,4 cm (0 bis 60 Zoll)

Optional erweiterter Betriebsbereich von Oberflache des
Schallgebers bis Flissigkeit: 0 bis 6,1 m (0 bis 20 FuR) (mit
43,18 cm (17 Zoll) Totzone), temperaturkompensiert

Genauigkeit: +1 % +0,25 cm (20,1 Zoll)

Tiefenmessung bei Uberflutung

Methode: Sensor mit Piezowiderstand und Edelstahimembran

Automatische Nullstellungsfunktion erhalt null Fehler < 0,5 cm
(0,2 Zoll)

Reichweite: 3,5 m (138 Zoll); Uberdruckbereich: 2,5 Messbereich

Geschwindigkeitsmessung

Methode: Pulsradar — Doppler

Bereich: 0,23 bis 6,10 m/s (0,75 bis 20 Ful/s)

Frequenzbereich: Modelle EU — 24,175 GHz +15 MHz, Modelle
USA/Kanada — 24,125 GHz +15 MHz

Ausgangsleistung: Modelle EU — 20 mW (13 dBm) nominal
110 %, Modelle USA/Kanada — 2,5 V/m bei 3 Metern (maximale
Feldstarke)

Genauigkeit: £0,5%; 0,03 m/s (0,1 Ful}/s)

Zertifizierungen

Der Flo-Dar Sender hat die Drahtlos-Zertifizierungen gemaR:

» Européische Union (EU): CE-Zeichen

« Vereinigte Staaten (USA): FCC-ID: VIC-FLODAR24
» Kanada: IC: 6149A-FLODAR24

+ Brazil: ANATEL: 01552-13-09098
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Technische Daten Details

Stromungsmessung
Methode Basierend auf Kontinuitatsgleichung
Genauigkeit typischerweise + 5 % des Messwerts, wobei die Strémung in

einem Kanal mit gleichférmigen Strémungsbedingungen
gemessen wird und nicht tberlastet ist, £ 1 % Messbereich max.

Fiillstand/Geschwindigkeit im Uberflutungsfall

Fillstand (Standard bei Flo-Dar Sensor) Im Flo-Dar Sensor enthaltener Drucksensor

Geschwindigkeit (mit optionalem Methode: Elektromagnetisch
Uberflutbarem Geschwindigkeitssensor)

Bereich: 4,8 m/s (16 FuR/s)

Genauigkeit: + 0,046 m/s (+ 0,15 Ful}/s) oder 4 % des
Messwerts, jeweils der groRere Wert

Nullstabilitét: > + 0,015 m/s (+ 0,05 Ful/s) typisch

Kapitel 2 Allgemeine Informationen

Der Hersteller haftet in keinem Fall fiir Schaden, die aus einer unsachgemaRen Verwendung des
Produkts oder der Nichteinhaltung der Anweisungen in der Bedienungsanleitung resultieren. Der
Hersteller behalt sich jederzeit und ohne vorherige Ankiindigung oder Verpflichtung das Recht auf
Verbesserungen an diesem Handbuch und den hierin beschriebenen Produkten vor. Uberarbeitete
Ausgaben der Bedienungsanleitung sind auf der Hersteller-Webseite erhaltlich.

2.1 Sicherheitshinweise

Der Hersteller ist nicht fir Schaden verantwortlich, die durch Fehlanwendung oder Missbrauch
dieses Produkts entstehen, einschliellich, aber ohne Beschrankung auf direkte, zufallige oder
Folgeschaden, und lehnt jegliche Haftung im gesetzlich zuldssigen Umfang ab. Der Benutzer ist
selbst dafur verantwortlich, schwerwiegende Anwendungsrisiken zu erkennen und erforderliche
MafRnahmen durchzufiihren, um die Prozesse im Fall von méglichen Geratefehlern zu schitzen.

Bitte lesen Sie dieses Handbuch komplett durch, bevor Sie dieses Gerat auspacken, aufstellen oder
bedienen. Beachten Sie alle Gefahren- und Warnhinweise. Nichtbeachtung kann zu schweren
Verletzungen des Bedieners oder Schaden am Gerat flihren.

Vergewissern Sie sich, dass der Schutz, den dieses Gerat bietet, nicht beeintrachtigt wird. Bauen Sie
das Gerat nicht anders ein, als in der Bedienungsanleitung angegeben.

2.1.1 Bedeutung von Gefahrenhinweisen

AGEFAHR

Kennzeichnet eine mdogliche oder drohende Gefahrensituation, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder
zu schweren Verletzungen fihrt.

Kennzeichnet eine mdogliche oder drohende Gefahrensituation, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder
zu schweren Verletzungen fiihren kann.

AVORSICHT

Kennzeichnet eine mdogliche Gefahrensituation, die zu leichteren Verletzungen fiihren kann.

ACHTUNG

Kennzeichnet eine Situation, die, wenn sie nicht vermieden wird, das Gerat beschadigen kann. Informationen, die
besonders beachtet werden muissen.

4 Deutsch



2.1.2 Warnhinweise

Lesen Sie alle am Gerat angebrachten Aufkleber und Hinweise. Nichtbeachtung kann Verletzungen
oder Beschadigungen des Gerats zur Folge haben. Im Handbuch wird in Form von Warnhinweisen
auf die am Gerat angebrachten Symbole verwiesen.

Dies ist das Sicherheits-Warnsymbol. Befolgen Sie alle Sicherheitshinweise im Zusammenhang mit
diesem Symbol, um Verletzungen zu vermeiden. Wenn es am Gerat angebracht ist, beachten Sie die
Betriebs- oder Sicherheitsinformationen im Handbuch.

Dieses Symbol zeigt das Vorhandensein von Geréaten an, die empfindlich auf elektrostatische
Entladung reagieren. Es miissen VorsichtsmaRnahmen getroffen werden, um die Gerate nicht zu
beschadigen.

f Dieses Symbol weist auf die Gefahr eines elektrischen Schlages hin, der tddlich sein kann.

Elektrogeréte, die mit diesem Symbol gekennzeichnet sind, diirfen nicht im normalen 6ffentlichen
Abfallsystem entsorgt werden. Senden Sie Altgerate an den Hersteller zuriick. Dieser entsorgt die
Gerate ohne Kosten fiir den Benutzer.

— Wenn sich dieses Symbol auf dem Produkt befindet, gibt es die Position einer Sicherung oder eines
Strombegrenzers an.

angeschlossen werden muss. Wenn das Instrument nicht Gber einen Netzstecker an einem Kabel

Dieses Symbol weist darauf hin, dass das gekennzeichnete Teil an einen Erdungsschutzleiter
@ verfugt, verbinden Sie die Schutzerde mit der Schutzleiterklemme.

2.1.3 VorsichtsmaBnahmen in geschlossenen Raumen

AGEFAHR

bezlglich Betreten, Belliftung und Zugang, Evakuierungs-/Rettungsverfahren und sicherer

Explosionsgefahr. Personen, die in begrenzten Radume arbeiten, miissen zuvor in Verfahren
Arbeitspraxis geschult worden sein.

Die nachfolgenden Informationen sollen Benutzern helfen, die Gefahren und Risiken beim Betreten
geschlossener Rdume zu verstehen.

Am 15. April 1993 wurde die endgiiltige Entscheidung von der OSHA (Occupational Safety and
Health Administration) zu der Regelung CFR 1910.146, Permit Required Confined Spaces
(Erforderliche Erlaubnis fiir geschlossene Raume), als Gesetz erlassen. Dieser Standard im Sinne
des Schutzes der Gesundheit und der Sicherheit fir Arbeiter in geschlossenen Raumen betrifft mehr
als 250.000 Industriestandorte in den USA.

Definition eines geschlossenen Raums:

Ein geschlossener Raum ist ein Ort oder eine umschlossene Raumlichkeit, bei der eine oder
mehrere der folgenden Bedingungen erfillt sind bzw. die unmittelbare Méglichkeit besteht, dass eine
oder mehrere Bedingungen erfiillt werden kdénnten:

» Eine Atmosphare mit einer Sauerstoffkonzentration von weniger als 19,5 % oder mehr als 23,5 %
und/oder einer Schwefelwasserstoff (H,S)-Konzentration von mehr als 10 ppm.

» Eine Atmosphare, die durch das Vorkommen von Gasen, Dampfen, Nebel, Staub oder Fasern
leicht entziindlich oder explosiv sein kdnnte.

+ Toxische Materialien, die durch kérperlichen Kontakt oder durch Einatmen zu Verletzungen, zur
Schadigung der Gesundheit oder zum Tod flihren kénnen.

Geschlossene Raume sind nicht geeignet fir den Aufenthalt von Menschen. Geschlossene Raume
unterliegen der Zugangsbeschrankung und enthalten bekannte oder potenzielle Gefahren. Beispiele

Deutsch 5



fur geschlossene Raume sind Kanalschachte, Schornsteine, Rohre, Fasser, Schaltschranke und
andere ahnliche Orte.

Vor dem Betreten solcher geschlossener Raume und/oder Orte, an denen gefahrliche Gase,
Dampfe, Nebel, Staub oder Fasern vorhanden sein kénnen, missen immer alle
Standardsicherheitsmaf3nahmen beachtet werden. Vor dem Betreten eines geschlossenen Raums
mussen alle Verfahren im Bezug auf das Betreten von geschlossenen Radumen in Ermittlung
gebracht und gelesen werden.

21.4 EU-/IFCC-/IC-/ANATEL-Vorschriften
Die Verwendung dieses Gerats unterliegt den folgenden Bedingungen:

» Es befinden sich keine gebrauchten betriebsfahigen Elemente in diesem Gerat.

» Der Benutzer muss dieses Gerat gemafd den mitgelieferten Installationsanweisungen installieren
und darf das Gerét in keinster Weise verandern. Jegliche Anderung oder Modifizierung des Geréts
kann fur den Benutzer den Entzug der Betriebserlaubnis zur Folge haben.

+ Jegliche Wartung, bei der der Sender beteiligt ist, darf nur von Hach Company durchgefiihrt
werden.

* Dieses Gerat wird gemaR FCC als ,mobiles” drahtloses Gerat eingestuft. Zum Schutz vor HF-
Strahlungen muss der Benutzer einen Mindestsicherheitsabstand von 20 cm (8 Zoll) zur
Vorderseite des Radarsenders einhalten, wenn dieser betrieben wird.

2.2 Zertifizierung

AVORSICHT

Dieses Gerat ist nicht fuir den Einsatz in Wohnumgebungen bestimmt und kann in solchen Umgebungen keinen
angemessenen Schutz vor Funkwellen bieten.

Kanadische Vorschriften zu Stérungen verursachenden Einrichtungen, ICES-003, Klasse A:
Entsprechende Prifnachweise halt der Hersteller bereit.

Dieses digitale Gerat der Klasse A erfilllt alle Vorgaben der kanadischen Normen fiir Interferenz
verursachende Gerate.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Teil 15, Beschrankungen der Klasse "A"

Entsprechende Priifnachweise halt der Hersteller bereit. Das Gerat entspricht Teil 15 der FCC-
Vorschriften. Der Betrieb unterliegt den folgenden Bedingungen:

1. Das Gerat darf keine Stérungen verursachen.

2. Das Gerat muss jegliche Stoérung, die es erhalt, einschlieflich jener Stérungen, die zu
unerwiinschtem Betrieb flihren, annehmen.

Anderungen oder Modifizierungen an diesem Gerét, die nicht ausdriicklich durch die fiir die
Einhaltung der Standards verantwortliche Stelle bestatigt wurden, kénnen zur Aufhebung der
Nutzungsberechtigung fur dieses Gerat fihren. Dieses Gerat wurde geprift, und es wurde
festgestellt, dass es die Grenzwerte flr digitale Gerate der Klasse A entsprechend Teil 15 der FCC-
Vorschriften einhélt. Diese Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz gegen
gesundheitsschadliche Stérungen gewahrleisten, wenn dieses Gerat in einer gewerblichen
Umgebung betrieben wird. Dieses Gerat erzeugt und nutzt hochfrequente Energie und kann diese
auch abstrahlen, und es kann, wenn es nicht in Ubereinstimmung mit der Bedienungsanleitung
installiert und eingesetzt wird, schadliche Stérungen der Funkkommunikation verursachen. Der
Betrieb dieses Gerats in Wohngebieten kann schadliche Stérungen verursachen. In diesem Fall
muss der Benutzer die Stérungen auf eigene Kosten beseitigen. Probleme mit Interferenzen lassen
sich durch folgende Methoden mindern:

1. Trennen Sie das Gerat von der Stromversorgung, um sicherzugehen, dass dieser die Stérungen
nicht selbst verursacht.

2. Wenn das Gerat an die gleiche Steckdose angeschlossen ist wie das gestorte Gerat, schlieRen
Sie das stérende Gerat an eine andere Steckdose an.
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3. VergroRBern Sie den Abstand zwischen diesem Gerat und dem gestérten Gerat.
4. Andern Sie die Position der Empfangsantenne des gestorten Geréts.
5. Versuchen Sie auch, die beschriebenen MaRnahmen miteinander zu kombinieren.

Flo-Dar Sensor - Liste der Teilenummern:

Standard U-Sonic 890004901, 890004902; Standard U-Sonic I.S. (Eigensicherheit) 890004801,
890004802, 890004803; Long-Range U-Sonic 890005201, 890005202, 890005206; Long-Range U-
Sonic I.S. (Eigensicherheit) 890004804, 890004805, 890004806; Remote Long-Range U-Sonic
890005204, 890005205, 890005207: Remote Long-Range U-Sonic |.S. (Eigensicherheit)
890004807, 890004808, 890004809

Die oben genannten Teilenummern dienen nur Wartungszwecken und kénnen nicht gekauft
werden — nur als Referenz fur Wireless-Zertifizierungen.

2.3 Produktiibersicht

Der Flo-Dar (eigensichere) Sensor misst mit Hilfe von Radar- und Ultraschallmessprinzip die
Stromungsgeschwindigkeit und den Flissigkeitsfiillstand in offenen Kanalen. Das Gerat ist dafiir
ausgelegt, einem Untertauchen bei Uberflutung standzuhalten. Der optionale iiberflutbare
Geschwindigkeitssensor ermdglicht Geschwindigkeitsmessungen bei Uberflutung.

Abbildung 1 zeigt die Konfiguration eines Flo-Dar Systems bei Montage an einem sicheren Standort.

Abbildung 1 Systemiibersicht

(R ———

1 Flo-Dar Sensor mit optionalem Uberflutbarem 3 Montagerahmen
Geschwindigkeitssensor

2 Durchfluss-Logger oder Controller 4 Nicht explosionsgefahrdete Umgebung

2.3.1 Funktionsweise

Der Flo-Dar Sensor wird oberhalb eines offenen Kanals mit Wasser montiert und misst die
Oberflachengeschwindigkeit und Tiefe von oberhalb der Wasseroberflache. Anhand dieser beiden
Messungen wird die Durchflussmenge berechnet.
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Im Uberflutungsfall (Eintauchen) misst ein Drucksensor den Héhenstand. Mit dem optionalen
Uberflutbaren Geschwindigkeitssensor (SVS) kann die Geschwindigkeit im Uberflutungsfall
gemessen werden.

2.3.1.1 Messung der Oberflichengeschwindigkeit

Die Oberflachengeschwindigkeit des Wassers wird mit Radartechnologie gemessen. Ein Radarstrahl
wird vom Sensor auf die Wasseroberflache in der Mitte des Kanals gesendet. Ein Teil des Signals
wird mit einer leicht veranderten Frequenz zurlickgesendet. Der Unterschied in der Frequenz, als
Doppler-Frequenz bekannt, ist direkt proportional zur Strémungsgeschwindigkeit. Dann werden
firmeneigene Algorithmen verwendet, um die durchschnittliche Stromungsgeschwindigkeit zu
berechnen.

Hinweis: Der Radargeschwindigkeitssensor funktioniert bei Uberflutung nicht.

2.3.1.2 Geschwindigkeitsmessungen bei Uberflutung

Der gegen Aufpreis erhéltliche optionale tberflutete Geschwindigkeitssensor (SVS) wird aktiviert,
wenn der Flllstand tiber 17,78 cm (7 Zoll) des Sensoreinbaurahmens ansteigt, und bleibt aktiv, bis
der Fillstand bis auf 17,78 cm (7 Zoll) unterhalb des Sensoreinbaurahmens abféllt. Der
Sensoreinbaurahmen wird 12,7 bis 15,24 cm (5 bis 6 Zoll) Gber dem Rohrscheitel installiert. Dadurch
werden die geschwindigkeitserfassenden Elektroden an der richtigen Position im Durchfluss platziert,
unterhalb der Erhéhung durch den Rohrscheitel.

Der SVS misst die Geschwindigkeit mit einem elektromagnetischen Sensor, der ein Magnetfeld
generiert. Wenn das Wasser das Magnetfeld durchflielt, wird eine Spannung erzeugt, die direkt
proportional zur Geschwindigkeit des am Sensor vorbeiflieRenden Wassers ist.

2.3.1.3 Fiillstandsmessung

Der Wasserstand wird mit einem Ultraschall-impulsechosensor gemessen. Ein elektronischer Impuls
wird zur Wasseroberflache geschickt, und ein Teil des Signals wird an den Sensor reflektiert. Anhand
der Laufzeit zur Oberflache und zurlick wird der Abstand zwischen Wasseroberflache und Sensor
berechnet. Anhand des Rohrdurchmessers wird aus dem Abstand der Wasserstand ermittelt.

Der Fullstandsensor am Flo-Dar Gerat kann Entfernungen von bis zu 1,5 m (5 Ful3) messen. Fir
groRere Kanale steht ein Sensor mit erweitertem Bereich zur Verfligung, der bis zu 6,1 m (20 Ful)
messen kann.

Im Uberflutungsfall wird die Wassertiefe mit einem Drucksensor im Flo-Dar Gerét gemessen.

2.3.1.4 Stromungsberechnungen
Anhand der Geschwindigkeits- und Fullstandmessungen und des Rohrdurchmessers wird die
Durchflussmenge ermittelt. Die Durchflussmenge wird mithilfe der Kontinuitatsgleichung berechnet

(1):
(1) Durchflussmenge = Durchschnittsgeschwindigkeit x Flache
wobei

Durchflussmenge = Volumen der Flussigkeit, die den Sensor pro Zeiteinheit passiert (z. B. 757 | pro
Minute)

Durchschnittsgeschwindigkeit = durchschnittliche Geschwindigkeit der Flissigkeit, berechnet mithilfe
von Oberflachengeschwindigkeitsmessungen und Algorithmen

Flache = Querschnittsflache der Flissigkeit im Kanal, berechnet mithilfe der Kanalabmessungen und
der Fillstandmessung

2.4 Produktkomponenten

Stellen Sie sicher, dass Sie alle Teile erhalten haben. Siehe Abbildung 2 und Abbildung 3. Wenn
Komponenten fehlen oder beschadigt sind, kontaktieren Sie bitte umgehend den Hersteller oder
Verkaufer.
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Abbildung 2 Gerdatekomponenten

1 Flo-Dar Sensor

4 Uberflutbarer Geschwindigkeitssensor (SVS)
(optional)

2 Sensor flr erweiterten Messbereich (optional)

5 Flo-Dar- und SVS-Stecker

3 Wasserwaage

6 Flor-Dar und SVS mit Blankdraht !

Abbildung 3 Eisenteile fiir Wandmontage

Wandhalterung

7 Standardrahmen

Abstandsbolzen, 30,5 cm >(12 Zoll)

8 Abstandsbolzen, 5,7 cm (2V:-Zoll)

Verankerung, 0,95 cm x 5,7 cm (3/g x 2V Zoll) (4x)

9 Verstellbarer Wandhalter

AW |N| =

Unterlegscheibe fiir Einschraubmutter (6x)

10 Klemmschrauben, 0,6 cm-50,8 cm x 2,54 cm
(4-20 x 1 Zoll) (10x)

(3]

Einschraubmutter, 0,95 cm-40,6 cm (3/g-16) (6x)

11 Halbschelle ohne Gewinde (2x)

6 Rahmen flr Sensor fir erweiterten Messbereich
(optional)

12 Halbschelle mit Gewinde (2x)

1 Blankdraht ist eine Alternative zum Stecker.
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Kapitel 3 Installation

AGEFAHR

2“ Explosionsgefahr. Nur ausgebildetes Personal darf die Gerate montieren oder in Betrieb nehmen.

3.1 Mechanische Montage
3.1.1 Vorgaben fiir die Standortwahl

Um Schaden am Gehause zu vermeiden, montieren Sie das Gerat an einem Standort ohne direkte
Sonneneinstrahlung, UV-Strahlung, Hitzequellen und extreme Witterung. Montieren Sie einen Sonnenschutz oder
eine Schutzabdeckung liber dem Gerat, wenn es im Freien montiert ist.

Fir groRRte Genauigkeit montieren Sie den Sensor an einer Stelle, an der die Strdmung keine
Turbulenzen aufweist. Ein idealer Standort ist ein langer, gerader Kanal- bzw. Rohrabschnitt.
Mindungen, vertikale Héhenunterschiede, Leitbleche, Kurven oder Abzweigungen verzerren das
Geschwindigkeitsprofil.

Wenn Mindungen, vertikale Hohenunterschiede, Leitbleche, Kurven oder Abzweigungen vorhanden
sind, montieren Sie den Sensor stromauf- oder stromabwarts, wie in Abbildung 4 und Abbildung 6
gezeigt. Bei Standorten stromaufwarts montieren Sie den Sensor in einer Entfernung, die
mindestens dem flinffachen Rohrdurchmesser bzw. dem flinffachen héchsten Flissigkeitspegel
entspricht. Bei Standorten stromabwarts montieren Sie den Sensor in einer Entfernung, die
mindestens dem zehnfachen Rohrdurchmesser bzw. dem zehnfachen héchsten Flissigkeitspegel
entspricht.

Falls der Standort an einer Abzweigung liegt und die Strémung in einem Rohr viel starker ist,
montieren Sie den Sensor an der Wand in der Nahe des Rohrs mit der geringeren Strémung.
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Abbildung 4 Sensorstandort in der Nahe einer Miindung, eines vertikalen
Hohenunterschieds oder eines Leitblechs

'

Akzeptabler Sensorstandort stromaufwarts 5 Entfernung stromabwarts: 10 Rohrdurchmesser

Mindung 6 Vertikaler Hohenunterschied

1
2
3 Entfernung stromaufwarts: 5 Hochstpegel 7 Leitblech
4

Akzeptabler Sensorstandort stromabwarts
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Abbildung 5 Sensorstandort in der Nahe von Kurven oder Winkelstiicken

® |

Y

—®

1 Akzeptabler Sensorstandort stromaufwarts

3 Entfernung stromabwarts: 10 Rohrdurchmesser

2 Akzeptabler Sensorstandort stromabwarts

4 Entfernung stromaufwarts: 5 Rohrdurchmesser
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Abbildung 6 Sensorstandort in der Nahe einer Verzweigung

!
- -\ |
- - l
- - 1
- - 1
\—
1
® .
- Sag - -\
- | | [N - -
- | —p - - |
- | | - - - 1
)
(= ©
1 Akzeptabler Sensorstandort stromaufwarts 3 Entfernung stromabwarts: 10 Rohrdurchmesser
2 Akzeptabler Sensorstandort stromabwarts 4 Entfernung stromaufwarts: 5 Rohrdurchmesser

3.1.2 Installieren des Sensors

Explosionsgefahr. In gefahrlichen Umgebungen kann Reibung zwischen den Flachen Funken
erzeugen, die zu einer Explosion fiihren kdnnen. Vergewissern Sie sich, dass zwischen dem Gerat
und benachbarten Flachen keine Reibung mdéglich ist.

AVORSICHT

Maoglicher Verlust des Horvermdgens. Gehorschutz erforderlich. Der Fillstandsensor emittiert im
Betrieb Ultraschallenergie. Bei Arbeiten innerhalb eines Abstands von 1 m zu diesem Gerat muss
Gehdrschutz getragen werden. Richten Sie die Ausgabe des Sensors wahrend der Montage,
Kalibrierung und Wartung nicht auf die Ohren der Benutzer.

Ultraschalldruck:

* Abmessungen des Nutzstrahls: Lange Reichweite
+ Ultraschalldruck: > 110 dB bei 1 m (3,3 Ful3) Entfernung
e Schalldruck im Strahlinneren: 111,9 dB maximal

Montieren Sie den Flo-Dar Sensor oberhalb des offenen Kanals an der Wand des Kanalschachts.

Bei explosionsgeféhrdeten Standorten muss auflerhalb des explosionsgefahrdeten Bereichs eine
Trennbarriere installiert werden.

Fur eine voriibergehende Installation ist optional eine Spannsaule erhaltlich. Entsprechende
Anweisungen werden mit der Spannsaule geliefert.

Die Abmessungen des Sensors sind in Abbildung 7 und Abbildung 8 dargestellt.
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Die Abmessungen des Standardrahmens fur die Wandmontage sind in Abbildung 9 dargestellt.

Abbildung 7 Sensorabmessungen

SOO*mm G%
[11.81in]
4 ,

115.1 mm
[4.53 in]
\

-

621 mm
B —————
[24.45 m]@
510.8 mm -
[20.11 in]

423.2 mm -

[16.66 in]
533 mm
[21in]

A

G)———

1 Optionaler Sensor fiir erweiterten Messbereich 3 Mindestabstand fir Kabel

2 Mindestabstand fiir Kabel mit Sensor fur erweiterten
Messbereich
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Abbildung 8 Abmessungen des Sensors mit SVS

A

386.6 mm
[156.22in]

115.1 mm
[4.53 in]

160.5 mm
[6.32in]

423.2 mm
[16.66 in]

_ 533mm

Y

[21in]

1 Mindestabstand fiir Kabel

Abbildung 9 Abmessungen des Standardrahmens

©

E,

N
462.28 mm
"— [18.21n] —’+
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!

19.05 mm 165.1 mm
[0.75in] [6.5in]
(emn)
116.58 mm
[4.59in]

O O

-

f

19.05 mm
[0.75 in]

Abstandsbolzen

1 579,12 mm (22,8 Zoll) mit 2% Zoll Abstandsbolzen; 828,04 mm (32,6 Zoll) mit 30,5 cm (12 Zoll)
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3.1.2.1 Anbringen der Schellen am Rahmen und am Wandhalter

Bringen Sie die Schellen am Rahmen und an der Wandhalterung an, bevor Sie sie an der Wand

montieren.
Zusatzlich erforderliche Artikel: Hardware fir Wandmontage (Abbildung 3 auf Seite 9)

Rahmen
Wandhalterung
Schellen

Hardware: Wandhalterung, Abstandsbolzen, Schrauben und Muttern

Positionieren Sie zwei Halbschellen (eine mit Gewinde und eine ohne) um die Wandhalterung.

Siehe Abbildung 10.

Verbinden Sie die Halbschellen mit vier Schrauben miteinander. Ziehen Sie die Schrauben

ausreichend an, um die Schelle voriibergehend in Position zu halten.
Legen die anderen beiden Halbschellen um die vordere Kante des Rahmens. Siehe

Abbildung 10.

Hinweis: Typischerweise zeigt die Vorderseite des Rahmens zur Wand. Siehe Abbildung 10 und Abbildung 14
auf Seite 21. Wenn es die Strémungsbedingungen erfordern, dass der Sensor von der Wand weg weist,
verwenden Sie den 12 Zoll-Abstandsbolzen, und positionieren Sie die beiden Halbschellen um die hintere

Kante des Rahmens.

Verbinden Sie die Halbschellen mit vier Schrauben miteinander. Ziehen Sie die Schrauben

ausreichend an, um die Schelle voriibergehend in Position zu halten.

Abbildung 10 Montage der Klemmen an der Wandhalterung und am Rahmen

e

A

W

Verstellbarer Wandhalter

5 Rahmen

Halbschelle mit Gewinde

6 Abstandsbolzen

3 Klemmschraube, 0,6 cm- 50,8 cm x 2,54 cm

(¥4-20 x 1 Zoll)

Halbschelle ohne Gewinde

7 Wandhalterung
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3.1.2.2 Montage des Rahmens an der Wand
AGEFAHR

i) Explosionsgefahr. Lesen Sie die Sicherheitsinformationen in Vorsichtsmafnahmen in geschlossenen
(M Raumen auf Seite 5 durch, bevor Sie beengte Radume betreten.

Lesen Sie die Vorgaben durch, um den besten Standort fiir den Sensor zu finden.

» Untersuchen Sie die Stromungseigenschaften stromauf- und stromabwarts. Verwenden Sie ggf.
einen Spiegel. Installieren Sie den Sensor oberhalb des Wassers an einer Stelle mit gleichmaRiger
Strémung. Installieren Sie den Sensor nicht an Orten mit stehenden Wellen, Becken oder
Objekten bzw. Materialien, die das Strémungsprofil stéren kénnen.

» Wenn die Stromungseigenschaften stromaufwarts akzeptabel sind, installieren Sie den Sensor
stromaufwarts an der Wand des Schachts, wobei der Sensor stromaufwarts weist. Durch diese
Position wird sichergestellt, dass die gemessene Strémung mit der Strémung im Rohr identisch ist
und dass das Sensorkabel von der Wand weg weist.

+ Installieren Sie den Sensor nicht in der Nahe der Rohrwande, sondern genau in der Mitte der
Strémung, an der die Flussigkeit ihre tiefste Stelle erreicht.

« Installieren Sie den Sensor an einer Position, an der er fir die Wartung zugéanglich ist.

Zusatzlich erforderliche Artikel:

+ Zusammengebauter Rahmen und Wandhalterung
+ Befestigungen mit Muttern und Unterlegscheiben
* Werkzeuge: Spiegel, Lineal oder Bandmal3, Markierstift

Flhren Sie die nachfolgenden Schritte durch, um den Rahmen an der Wand des Schachts oberhalb
der Strdmung anzubringen. Beachten Sie unbedingt alle Vorschriften und/oder Richtlinien, die fur
den Standort relevant sind. Siehe Vorgaben fir die Standortwahl auf Seite 10.

1. Zeichnen Sie eine Markierung an die Wand, die der Oberkante des Sensorrahmens entspricht.
Siehe Abbildung 11. Die Wandhalter werden oberhalb und unterhalb dieser Markierung
angebracht.

» Sensor ohne SVS: Stellen Sie sicher, dass der Radarstrahl nicht von der Wand oder dem
Kanal blockiert wird, wenn der Sensor sich im Rahmen befindet. Siehe Abbildung 13
auf Seite 20.

» Sensor mit SVS: Die Oberkante des Sensorrahmens muss in einem genauen Abstand
oberhalb der oberen Kante des Kanals angebracht werden. Messen Sie bei
Rohrdurchmessern groRer als 635 mm (25 Zoll) 127 mm (5 Zoll) vom inneren Rohrscheitel auf
der Oberseite des Rahmens. Messen Sie bei Rohrdurchmessern kleiner als 635 mm (25 Zoll)
152,4 mm (6 Zoll) vom inneren Rohrscheitel auf der Oberseite des Rahmens.

2. Positionieren Sie die Wandhalterungen oberhalb und unterhalb dieser Markierung.

3. Bringen Sie die Halterungen mit den mitgelieferten Befestigungen an der Wand an. Installieren
Sie die Befestigungen in 3/8-Zoll- Offnungen in einer Tiefe von 38,1 mm (1,5 Zoll).

4. Verbinden Sie den Rahmen mithilfe eines Abstandsbolzens mit dem Wandhalter. Siehe
Abbildung 11. Wenn das Rohr eine grof3e Lippe hat, muss eventuell mithilfe eines 12-Zoll-
Abstandbolzens der Sensor weiter von der Wand entfernt positionieren werden.
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Abbildung 11 Wandmontage

1 Abstand vom inneren Rohrscheitel bis zur 3 Unterlegscheibe
Oberkante des Rahmens

2 Befestigung 4 Mutter

3.1.2.3 Montieren des Sensors auf dem Rahmen

Der Sensor passt nur in einer Richtung auf den Rahmen und rastet ein, wenn der Bugel am Sensor
gedreht wird. Siehe Abbildung 12. Der Sensor kann vom Rahmen genommen und wieder darauf
befestigt werden, ohne den Schacht zu betreten, wenn der optionale Installationsstab verwendet
wird.

1. Vergewissern Sie sich, dass das Kabel fest mit dem Sensor verbunden ist.
2. Drehen Sie den Blgel, um die Riegel am Sensor zuriickzuziehen.

3. Setzen Sie den Sensor auf den Rahmen. Vergewissern Sie sich, dass das Kabel in die Mitte des
Schachts weist.

4. Drehen Sie den Bligel, um den Sensor am Rahmen zu befestigen. Siehe Abbildung 12.
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Abbildung 12 Horizontale Ausrichtung

1 Wasserwaage |2 Bugel

3.1.2.4 Vertikale Ausrichtung des Sensors - Flo-Dar ohne SVS

Der Sensor muss vertikal ausgerichtet werden, um sicherzustellen, dass der Sensor sich oberhalb
der Stromung befindet und der Radarstrahl nicht von der Wand oder dem Rohr blockiert wird. Siehe
Abbildung 13.

1. Schatzen Sie ab, wo eine Gerade hinweist, die von der Oberseite der Radarlinse senkrecht
dorthin verlauft, wo die Linse hinzeigen wird. Siehe Abbildung 13.

2. Losen Sie die Schelle an der Wandhalterung und positionieren Sie den Rahmen so, dass der
Radarstrahl mindestens 25,4 mm (1 Zoll) unter den Rohrscheitel weist. Siehe Abbildung 13.
Unter Umstanden muss der 30,5 cm-Abstandsbolzen angebracht werden, damit der Rahmen
einen grofReren Abstand zur Wand hat.

3. Ziehen Sie die Schelle fest, und messen Sie die Rahmenposition. Vergewissern Sie sich, dass
der Radarstrahl nicht von der Wand oder dem Rohr blockiert wird. Falls der Strahl blockiert wird,
vergrofRern Sie mithilfe des 12 Zoll-Abstandsbolzens den Abstand des Rahmens zur Wand, oder
senken Sie den Rahmen ab.
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Abbildung 13 Vertikale Ausrichtung des Sensors

1 Abstandsbolzen 2 Abstand vom inneren Rohrscheitel bis zur
Oberkante des Rahmens

3.1.2.5 Vertikale Ausrichtung des Sensors - Flo-Dar mit SVS

Der Sensor muss vertikal ausgerichtet werden, um sicherzustellen, dass der Sensor sich unter
normalen Stromungsbedingungen oberhalb der Strdmung befindet, und dass der SVS im
Uberflutungsfall aktiviert wird.

Zusitzlich erforderliche Artikel: Lineal oder MafRband

1. Messen Sie direkt oberhalb des Rohrscheitels bis zur Oberkante des Rahmens. Siehe
Abbildung 11 auf Seite 18.

2. Wenn der Rohrlberstand langer ist als 140 mm (5,5 Zoll), installieren Sie den 12 Zoll-
Abstandsbolzen zwischen der Wandhalterung und dem Rahmen. Siehe Abbildung 14.

3. Ldsen Sie die Schelle an der Wandhalterung, und positionieren Sie die Oberkante des Rahmens
in dem angegebenen Abstand uber dem Rohrscheitel.

* 152,4 mm (6") bei einem Rohrdurchmesser von 610 mm (24 Zoll) oder kleiner
* 127 mm (5") bei einem Rohrdurchmesser von 610 mm (24 Zoll) oder gréRer

4. Ziehen Sie die Schelle fest, und messen Sie die Rahmenposition, um sicherzustellen, dass sich
der Rahmen an der richtigen Position befindet.
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Abbildung 14 Vertikale Ausrichtung des Sensors mit SVS

1 Abstandsbolzen 3 SVS-Sensor (optional)

2 Abstand vom inneren Rohrscheitel bis zur
Oberkante des Rahmens

3.1.2.6 Horizontale Ausrichtung des Sensors

Der Sensor muss horizontal ausgerichtet werden, um sicherzustellen, dass der Sensor mittig Giber
der Strdomung positioniert ist. Falls das Rohr nicht eben ist und ein Gefélle von 2 Grad oder mehr
aufweist, richten Sie den Sensor parallel zur Wasseroberflache aus.

Zusatzlich erforderliche Artikel: Wasserwaage

1. Entfernen Sie die Papierabdeckung von der Wasserwaage, und bringen Sie die Waage am
Sensor an. Siehe Abbildung 12 auf Seite 19.

2. Lodsen Sie die Schellen, und tippen Sie gegen den Rahmen, bis die richtige Position erreicht ist.

3. Ziehen Sie beide Schellen fest, und messen Sie die Rahmenposition, um sicherzustellen, dass
sich der Rahmen an der richtigen Position befindet.

3.1.2.7 Letzte Uberpriifung der Ausrichtung
Die korrekte vertikale und horizontale Ausrichtung des Sensors ist erforderlich, um genaue
Messungen zu erhalten.

1. Messen Sie die vertikale Ausrichtung, und nehmen Sie ggf. Justierungen vor. Siehe Vertikale
Ausrichtung des Sensors - Flo-Dar ohne SVS auf Seite 19 oder Vertikale Ausrichtung des
Sensors - Flo-Dar mit SVS auf Seite 20.

2. Messen Sie die horizontale Ausrichtung, und nehmen Sie ggf. Justierungen vor. Siehe
Horizontale Ausrichtung des Sensors auf Seite 21.

3. Wiederholen Sie die Schritte 1 und 2, bis keine weiteren Justierungen mehr erforderlich sind.

3.1.2.8 Montage des optionalen Sensors fiir erweiterten Messbereich

Der Sensor flr erweiterten Messbereich (Abbildung 15) kann verwendet werden, wenn die Rohr-
oder Kanaltiefe die Spezifikationen fir den Standardpegel Uberschreitet. Siehe Technische Daten
auf Seite 3.

Verwenden Sie den erweiterten Rahmen (Abbildung 16) anstelle des Standardrahmens, oder
montieren Sie den Sensor fur erweiterten Messbereich an der Wand.
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Der Sensor fur erweiterten Messbereich muss mindestens 457,2 mm (18 Zoll) uber dem Rohrscheitel
installiert werden, um korrekte Messungen zu erhalten. Der Sensor fiir erweiterten Messbereich hat
eine Hysterese von 431,8 mm (17 Zoll.), in der der Sensor nicht aktiv ist.

Abbildung 15 Abmessungen des Sensors fiir erweiterten Messbereich

T 92.1 mm
[0.26in] [3.625 in]
|7 $ )
[ T 3 O]
69.9 mm
111.8 mm .
[4.375in] (275 1in]
[ < D
1
88.1 mm 111.5 mm
B34in] - [4.4 in]

Abbildung 16 Abmessungen des erweiterten Rahmens

(1) -
—/
621 mm o
[24.45 in] + -
19.05 mm 165.1 ‘mm
[0.75in] [6.5 in]
= A

'
2 * A

19.056 mm 116.58 mm
[0.75in] [4.59 in]

1 739,14 mm (29,1 Zoll) mit 2% Zoll Abstandsbolzen; 985,52 mm (38,8 Zoll) mit 30,5 cm (12 Zoll)
Abstandsbolzen
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Abbildung 17 Vertikale Ausrichtung mit Sensor fiir erweiterten Messbereich

457.2 mm .
25.4 mm _[8in] I

1 Abstandsbolzen

3.1.3 Messen des Sensorabstands

Der Sensorabstand ist die Entfernung von der Oberkante des Rahmens bis zum Boden des Rohrs
bzw. Kanals. Dieser Abstand wird in die Software eingegeben und ist fiir genaue
Strémungsberechnungen erforderlich.

Falls der optionale Sensor fiir erweiterten Messbereich ohne den erweiterten Rahmen an der Wand
montiert ist, ist der Sensorabstand die Entfernung von der Oberflache des Sensor fir erweiterten
Messbereich zum Boden des Rohrs bzw. Kanals.

Zusitzlich erforderliche Artikel:

+ Stab
* Bandmal

1. Stellen Sie den Stab auf den Boden des Rohrs bzw. Kanals, und richten Sie ihn senkrecht am
Rahmen aus. Siehe Abbildung 18.

2. Zeichnen Sie eine Markierung am Stab, die der Oberkante des Sensorrahmens entspricht.

3. Messen Sie die Entfernung vom unteren Ende des Stabs bis zur Markierung. Dies ist der
Sensorabstand.

Hinweis: Wenn das Messen vom Boden des Rohrs unpraktisch ist, messen Sie den Abstand vom Rohrscheitel
zur Oberkante des Rahmens. Siehe Abbildung 18. Addieren Sie diesen Abstand zum Rohrdurchmesser, um
den Sensorabstand zu bestimmen. Sensorabstand = Rohrdurchmesser + Abstand vom Rohrscheitel zur
Oberkante des Rahmens
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Abbildung 18 Sensorabstand

g
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1 Abstand vom inneren Rohrscheitel bis zur 3 Sensorabstand
Oberkante des Rahmens

2 Rohrdurchmesser

3.1.4 Messen des Rohrdurchmessers
Fur genaue Stromungsberechnungen wird der richtige Durchmesser des Rohrs oder Kanals benétigt.

1. Messen Sie den inneren Rohrdurchmesser an drei Stellen. Siehe Abbildung 19. Vergewissern
Sie sich, dass die Messungen akkurat sind.

2. Berechnen Sie den Mittelwert aus diesen drei Messungen. Merken Sie sich die Zahl fur spatere
Softwareeinstellungen fiir diese Messstelle.
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Abbildung 19 Messung des Rohrdurchmessers

3.2 Elektrische Installation
3.2.1 Sicherheitshinweise zur Verdrahtung
AGEFAHR

bevor Sie elektrische Anschlisse herstellen.

fff Lebensgefahr durch Stromschlag. Trennen Sie das Gerat immer von der Spannungsversorgung,

3.2.2 Hinweise zur Vermeidung elektrostatischer Entladungen (ESD)

‘ Méglicher Gerateschaden. Empfindliche interne elektronische Bauteile kénnen durch statische
\ Elektrizitat beschadigt werden, wobei dann das Gerat mit verminderter Leistung funktioniert oder
‘k schlieBlich ganz ausfallt.

Befolgen Sie die Schritte in dieser Anleitung, um ESD-Schaden am Gerat zu vermeiden.

+ Berlhren Sie eine geerdete Metallflache, wie beispielsweise des Gehause eines Gerats, einen
Metallleiter oder ein Rohr, um statische Elektrizitat vom Kérper abzuleiten.

* Vermeiden Sie UbermaRige Bewegung. Verwenden Sie zum Transport von Komponenten, die
gegen statische Aufladungen empfindlich sind, Antistatikfolie oder antistatische Behalter.

» Tragen Sie ein Armband, das mit einem geerdeten Leiter verbunden ist.

* Arbeiten Sie in einem elektrostatisch sicheren Bereich mit antistatischen FuRbodenbeldgen und
Arbeitsunterlagen

3.2.3 Anschluss des Durchfluss-Logger
Schlieflen Sie den Flo-Dar Sensor an den Durchfluss-Logger an.

* FL900 Durchfluss-Logger: Verbinden Sie das Kabel vom Flo-Dar Sensor mit einem
Sensorstecker am Logger. Wenn der optionale tUberflutbare Geschwindigkeitssensor (SVS)
installiert ist, verbinden Sie das Kabel vom SVS mit einem Sensorstecker am Logger.

» FL1500 Durchfluss-Logger: Verbinden Sie das Kabel vom Flo-Dar Sensor mit der richtigen
Anschlussklemme am Logger. Wenn der optionale uberflutbare Geschwindigkeitssensor (SVS)
installiert ist, verbinden Sie das Kabel vom SVS mit der richtigen Anschlussklemme am Controller.
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Weitere Informationen zur Lage der richtigen Anschlussklemmen finden Sie in der Dokumentation
des FL1500 Durchfluss-Logger.

3.2.4 Anbringen der Trocknungsmittel-Anschlussdose (FL900)

Befestigen Sie die optionale Trocknungsmittel-Anschlussdose am FL900 Durchfluss-Logger, um dem
Sensorkabel und dem Stecker Zugentlastung zu geben. Siehe Abbildung 20.

Achten Sie darauf, dass Sie den Trocknungsmittelbehalter vertikal mit der Verschlusskappe nach
unten installieren, damit die beste Leistung erzielt werden kann. Siehe Abbildung 20.

Abbildung 20 Anbringen der Trocknungsmittel-Anschlussdose

EE=1] 1

| 1 Verschlusskappe

Kapitel 4 Betrieb

Falls der Sensor mit einem FL900 Durchfluss-Logger verbunden ist, schlieBen Sie zum
Konfigurieren, Kalibrieren und Erfassen von Sensordaten einen Computer mit der FSDATA Desktop
Software an den Durchfluss-Logger an. Informationen zum Konfigurieren, Kalibrieren und Erfassen
von Sensordaten finden Sie in der Dokumentation zu FSDATA Desktop.

Falls der Sensor mit einem FL1500 Durchfluss-Logger verbunden ist, finden Sie die Informationen
zum Konfigurieren, Kalibrieren und Erfassen von Sensordaten in der Dokumentation zum

FL1500 Durchfluss-Logger. Alternativ kdnnen Sie zum Konfigurieren, Kalibrieren und Erfassen von
Sensordaten einen Computer mit der FSDATA Desktop Software an den Durchfluss-Logger
anschliefRen. Informationen zum Konfigurieren, Kalibrieren und Erfassen von Sensordaten finden Sie
in der Dokumentation zu FSDATA Desktop.

4.1 Installieren der Software

Stellen Sie sicher, dass die aktuelle Version der FSDATA Desktop Software auf dem Computer
installiert ist. Laden Sie die Software von http://www.hachflow.com herunter. Klicken Sie auf
L~Support, und wahlen Sie dann ,Software Downloads>Hach FL Series Flow Logger” (Software
Downloads>Hach Durchfluss-Logger der Serie FL).

Kapitel 5 Wartung

AGEFAHR

Mehrere Gefahren. Nur qualifiziertes Personal sollte die in diesem Kapitel des Dokuments
beschriebenen Aufgaben durchfiihren.
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AGEFAHR

Explosionsgefahr. Wenn Sie die Rettungsstange verwenden, stellen Sie sicher, dass das
Erdungsband mit der Erdungsklemme an der Trennbarriere verbunden ist. Bei Wartungsvorgangen
muss der Sensor ebenfalls mit der Trennbarriere verbunden sein. Dadurch wird die Entziindung
explosiver Gase durch elektrostatische Entladungen verhindert.

AVORSICHT

Gefahrdung durch Radarfrequenzen. Vermeiden Sie es, den Kopf oder andere wichtige Organe in den
Mikrowellenstrahl zu bringen (innerhalb 1 Meters (3,3 Fu3) von der Mikrowellenéffnung). Obwohl der
Mikrowellen-Leistungspegel des Flo-Dar sehr gering ist (ca. 15 mW) und weit unter den gesetzlich
festgelegten Belastungsgrenzen fiir nicht kontrollierte Umgebungen liegt, sollten Benutzer dieses

Produkts die entsprechenden Sicherheitsprotokolle fir die Handhabung von Geraten mit
Radarfrequenzsendern befolgen.

ACHTUNG

Gehen Sie vorsichtig mit dem Sensor um, um Schaden am Mikrowellensender zu verhindern. Beschadigte
Sender konnen zu héheren Signalleistungspegeln fiihren, die unerléssliche terrestrische Richtfunkverbindungen
storen kénnen.

Die Sicherheit des Sensors kénnte beeintrachtigt sein, wenn folgende Bedingungen aufgetreten sind:

+ Sichtbare Schaden

» Lagerung bei mehr als 70 °C wahrend langerer Zeitrdume
+ Starke Belastungen beim Transport

» Vorherige Montage

» Falsche Betriebsbedingungen

Wenn eine dieser Bedingungen aufgetreten ist, senden Sie das Gerat an den Hersteller zuriick, um
dort eine erneute Zertifizierung ausfiihren zu lassen.

5.1 Priifung auf Korrosion und Beschéadigung

Prifen Sie einmal im Jahr auf Korrosion und Beschadigung.

Hinweis: Die einzigen Teile des Flo-Dar Systems, die vom Benutzer ersetzt werden kénnen, sind die Bligel-
Baugruppe und das Kabel. Falls der Sensor schadhaft wird, muss er als gesamte Einheit ausgetauscht werden.

1. Prifen Sie auf Korrosion oder Schaden, durch die Umweltgase in das Innere des Sensors
eindringen kdnnen.

2. Vergewissern Sie sich, dass an den oberen und unteren Teilen des Hauptgehauses aus
Kunststoff, dem Fullstandsmodul oder Radarhorn kein Aufquellen, Blasenbildung, Lochfra oder
Materialverlust stattgefunden hat.

3. Falls der Sensor fiir erweiterten Messbereich verwendet wird, untersuchen Sie das Gehause und
die vier ¥4-20 Edelstahlschrauben.

4. Bei Einsatz des Uberflutbaren Geschwindigkeitssensors (SVS):

a. Stellen Sie sicher, dass das Gerat nicht korrodiert ist und die Aufkleber lesbar sind.
b. Uberpriifen Sie die Anschliisse auf Schaden und Korrosion. Ziehen Sie alle Anschliisse des
Systems fest.
5. Uberpriifen Sie die Anschliisse auf Schaden und Korrosion. Ziehen Sie alle Anschliisse des
Systems fest.
6. Falls Korrosion an den Anschllssen festgestellt wird, sdubern und trocknen Sie die Stecker, um

sicherzustellen, dass sich keine Feuchtigkeit an den Anschlussstiften befindet. Bei starker
Korrosion ersetzen Sie die Kabel. Siehe Ersetzen eines Kabels auf Seite 28.
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5.2 Reinigung des Gerits

AGEFAHR

wahrend dieser sich an einem explosionsgeféahrdeten Standort befindet. Verwenden Sie keine
Scheuermittel oder Hochdruckschlauche bzw. -reiniger, um die Sensoren zu reinigen. Beriihren Sie

Explosionsgefahr. Versuchen Sie nie, den Flo-Dar oder SVS-Sensor abzuwischen oder zu reinigen,
den Druckanschluss unten am Sensor nicht.

Eine regelmé&Rige Reinigung ist nicht erforderlich, da der Sensor nicht mit der Strdmung in Berihrung
kommt, es sei denn, eine Uberflutung tritt auf. Untersuchen Sie den Sensor nach einer Uberflutung,
um zu ermitteln, ob eine Reinigung erforderlich ist.

Zusatzlich erforderliche Artikel: Installationsstab mit dem Haken (optional)

1. Trennen Sie die Stromversorgung vom Sensor.

2. Setzen Sie den Haken auf den Installationsstab, um den Sensor ohne Eintritt in den
Einsteigschacht zu entfernen. Vergewissern Sie sich, dass das Erdungsband am Stab
angebracht ist.

3. Fihren Sie den Haken in den Biigel am Sensor ein, und drehen Sie den Stab gegen den
Uhrzeigersinn, um den Sensor vom Rahmen zu entriegeln. Bauen Sie den Sensor aus.

4. Entfernen Sie jegliche Ablagerungen von der Unterseite des Sensors. Reinigen Sie die duRere
Oberflache des Sensors mit einem milden Reinigungsmittel, und spiilen Sie sie mit Wasser ab.

5. Wenn der Uberflutbare Geschwindigkeitssensor (SVS) verwendet wird, verwenden Sie 600er
Schleifpapier, um die Elektroden anzuschleifen (kleine schwarze Punkte). Schleifen Sie nur mit
leichtem Druck, da die Elektroden andernfalls beschadigt werden kénnen.

6. Senken Sie den Sensor auf dem Rahmen ab. Vergewissern Sie sich, dass das Kabel in die Mitte
des Schachts weist.

7. Drehen Sie den Installationsstab in Uhrzeigerrichtung, damit die Riegel am Rahmen einrasten.
8. Verbinden Sie den Sensor mit der Stromversorgung.

5.3 Ersetzen eines Kabels

Wenn ein Stecker stark korrodiert oder ein Kabel beschadigt ist, ersetzen Sie das Kabel.

1. Trennen Sie am Logger oder Controller die Stromversorgung vom Sensor.

2. Setzen Sie den Haken auf den Installationsstab, um den Sensor ohne Eintritt in den
Einsteigschacht zu entfernen. Vergewissern Sie sich, dass das Erdungsband am Stab
angebracht ist.

3. Fihren Sie den Haken in den Biigel am Sensor ein, und drehen Sie den Stab gegen den
Uhrzeigersinn, um den Sensor vom Rahmen zu entriegeln. Bauen Sie den Sensor aus.

4. Entfernen Sie die beiden Kreuzschlitzschrauben am Sensorgriff, um die Kabelschelle zu
entfernen. Entfernen Sie das Kabel.

5. Bringen Sie das neue Kabel an. Vergewissern Sie sich, dass der Stecker richtig ausgerichtet ist
und dass keine Ablagerungen oder Wasser in den Stecker gelangen.

6. Montieren Sie die Kabelschelle.

7. Senken Sie den Sensor auf dem Rahmen ab. Vergewissern Sie sich, dass das Kabel in die Mitte
des Schachts weist.

8. Drehen Sie den Installationsstab in Uhrzeigerrichtung, damit die 2 Riegel am Rahmen einrasten.
9. Verbinden Sie den Sensor uber den Logger oder den Controller mit der Stromversorgung.
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5.4 Auswechseln des Trocknungsmittels
AVORSICHT

Gefahr von Kontakt mit Chemikalien. Halten Sie sich an die SicherheitsmaRnahmen im Labor, und
tragen Sie Schutzkleidung entsprechend den Chemikalien, mit denen Sie arbeiten. Beachten Sie die
Sicherheitsprotokolle in den aktuellen Materialsicherheitsdatenblattern (MSDS/SDB).

AVORSICHT

Gefahr durch Kontakt mit Chemikalien. Entsorgen Sie Chemikalien und Abfalle geman lokalen,
regionalen und nationalen Vorschriften.

ACHTUNG

Verwenden Sie den Sensor nicht ohne Trocknungsmittelkiigelchen und nicht mit griinen
Trocknungsmittelkiigelchen. Andernfalls kann der Sensor permanent beschadigt werden.

Wechseln Sie das Trocknungsmittel sofort aus, wenn es sich griin farbt. Siehe Abbildung 21.

Hinweis: Die Trocknungsmittel-Anschlussdose muss nicht vom Trocknungsmittelkern abgenommen werden, um
neues Trocknungsmittel einzufiillen.

Achten Sie bei Schritt 5 von Abbildung 21 darauf, dass der O-Ring sauber ist und weder Schmutz
noch Ablagerungen aufweist. Untersuchen Sie den O-Ring auf Risse, Dellen und sonstige Zeichen
einer Beschadigung. Tauschen Sie den O-Ring im Fall einer Beschadigung aus. Fetten Sie trockene
oder neue O-Ringe ein, um die Installation zu erleichtern. Dies verbessert auch die Dichtung und
verlangert die Lebensdauer des O-Rings.

Achten Sie darauf, dass Sie den Trocknungsmittelbehalter vertikal mit der Verschlusskappe nach
unten installieren, damit die beste Leistung erzielt werden kann. Siehe Anbringen der
Trocknungsmittel-Anschlussdose (FL900) auf Seite 26.

Hinweis: Wenn die Kiigelchen sich gerade griin verfdrben, kénnen sie u. U. durch Erhitzen regeneriert werden.
Nehmen Sie die Kiigelchen aus dem Behélter, und erhitzen Sie sie bei 100-180 °C (212-350 °F), bis sie orange
werden. Erhitzen Sie nicht den Behélter. Wenn sich die Kiigelchen nicht orange verfdrben, miissen Sie durch
neues Trocknungsmittel ersetzt werden.
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Abbildung 21 Auswechseln des Trocknungsmittels

5.5 Ersetzen der hydrophoben Membran
Ersetzen Sie die hydrophobe Membran, wenn:

* Unerwartete Zu- oder Abnahmen bei Pegeltrends auftreten
» Pegeldaten falsch sind oder fehlen, die Geschwindigkeitsdaten jedoch gliltig sind
* Die Membran gerissen ist oder sich mit Wasser oder Fett vollgesogen hat

Flhren Sie zum Ersetzen der Membran die folgenden bebilderten Schritte aus. Achten Sie bei
Schritt 4 darauf, dass folgendes zutrifft:

+ Die glatte Seite der hydrophoben Membran liegt an der Innenflache des
Trocknungsmittelbehalters an.

+ Die hydrophobe Membran ist nach oben gebogen und Iasst sich ganz in das Gewinde einfihren,
sodass sie nicht mehr zu sehen ist.

* Die hydrophobe Membran dreht sich mit dem Nippel mit, wenn sich der Nippel im
Trocknungsmittelbehalter dreht. Wenn sich die Membran nicht dreht, ist sie beschadigt. Fihren
Sie den Vorgang noch einmal mit einer neuen Membran durch.

Achten Sie darauf, dass Sie den Trocknungsmittelbehalter vertikal mit der Verschlusskappe nach
unten installieren, damit die beste Leistung erzielt werden kann. Siehe Anbringen der
Trocknungsmittel-Anschlussdose (FL900) auf Seite 26.
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Kapitel 6 Ersatzteile und Zubehor

Verletzungsgefahr. Die Verwendung nicht zugelassener Teile kann zur Verletzung von Personen, zu
Schaden am Messgerat oder zu Fehlfunktionen der Ausrlstung fiihren. Die Ersatzteile in diesem
Abschnitt sind vom Hersteller zugelassen.

Hinweis: Produkt- und Artikelnummern kénnen fiir einige Verkaufsgebiete abweichen. Wenden Sie sich an die
zusténdige Vertriebsgesellschaft oder an die auf der Webseite des Unternehmens aufgefiihrten
Kontaktinformationen.

Ersatzteile
Hinweis: Wenden Sie sich beziiglich zuséatzlicher Kabelldngen-Optionen an den Kundenservice.

Beschreibung Artikelnr.

Bugel-Baugruppe 800014901

Konfektioniertes Anschlusskabel, 9,14 m (30 FuR), Stecker an einem Ende (umfasst

Kupplungsmuffe, Trocknungsmittel und Verschlussausriistung) FDJCTBOXCBL-030

Konfektioniertes Anschlusskabel, 9,14 m (30 FuR), Stecker an beiden Enden FD9000CBL-030

Konfektioniertes Anschlusskabel, 18,29 m (60 FuB), Stecker an einem Ende (umfasst

Kupplungsmuffe, Trocknungsmittel und Verschlussausriistung) FDJCTBOXCBL-060

Konfektioniertes Anschlusskabel, 18,29 m (60 FuB), Stecker an beiden Enden FD9000CBL-060

Konfektioniertes Anschlusskabel, 30,48 m (100 Ful3), Stecker an einem Ende

(umfasst Kupplungsmuffe, Trocknungsmittel und Verschlussausriistung) FDJCTBOXCBL-100

Konfektioniertes Anschlusskabel, 30,48 m (100 FuR), Stecker an beiden Enden FD9000CBL-100
Trocknungsmittelkligelchen, GroRpackung, 1,5-Pfund-Behalter (680 g) 8755500
Trocknungsmittelbehalter 8542000
Hydrophobe Membran 3390
O-Ring, Verschlusskappe des Trocknungsmittelbehalters, 5952
1,176 Zoll ID x 0,070 Zoll AD
SVS-Sensor, 9,14 m-Kabel (30 FuR), nur Ersatz 600006203
Wandhalterung, Standardrahmen (umfasst Eisenteile) 800016701
Wandhalterung, erweiterter Rahmen (umfasst Eisenteile) 800016201
Wandhalterung, Eisenteile (siehe Abbildung 3 auf Seite 9) 800015401
Zubehor
Beschreibung Artikelnr.
Sensor-Installationsstab, Haken 510012701
Sensor-Installationsstab, 2,4-7,3 m (8-24 FuB) 245000501
Spannsaule (YorQbergehende Installation), Standardrahmen, 86,36-132,10 cm 800016401
(34-52 Zoll) Einstiegsschacht
Spannsaule (YorQbergehende Installation), Standardrahmen, 132,10-177,80 cm 800016402
(52-70 Zoll) Einstiegsschacht
Spannsaule (vorlibergehende Installation), Standardrahmen, 177,80-223,52 cm 800016403

(70-88 Zoll) Einstiegsschacht
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Zubehor (fortgesetzt)

Beschreibung Artikelnr.

Spannsaule (vorlibergehende Installation), erweiterter Rahmen, 86,36-132,10 cm 800016301
(34-52 Zoll) Einstiegsschacht

Spannsaule (vorlibergehende Installation), erweiterter Rahmen, 132,10-177,8 cm 800016302
(52-70 Zoll) Einstiegsschacht

Spannsaule (voriibergehende Installation), erweiterter Rahmen, 177,80-223,52 cm 800016303
(70-88 Zoll) Einstiegsschacht

Spannsaule (vorlibergehende Installation), erweiterter Rahmen, 226,06-271,78 cm 800016304
(89-107 Zoll) Einstiegsschacht
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