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Avsnitt 1

Tekniska data

Dessa kan andras utan foregdende meddelande.

Inbyggd PC (kompakt industri-PC)

Processor

Pentium®1, MMX-kompatibel, 500 MHz klockfrekvens

Flashminne

2 GB Compact Flash-kort

Internt arbetsminne

256 MB DDR-RAM (inte expanderbart)

Granssnitt

1x RJ 45 (Ethernet), 10/100 Mbit/s

Diagnostiklysdiod

1% strom, 1x LAN-hastighet, 1x LAN-aktivitet, TC-status,
1x flashatkomst

Expansionsplats

1x CompactFlash typ ll-plats med utmatningsmekanism

Klocka

Intern batteridriven klocka for tid och datum (batteriet kan bytas)

Operativsystem

Microsoft Windows®2 CE eller Microsoft Windows Embedded Standard

Styrningsprogramvara

TwinCAT PLC Runtime eller TwinCAT NC PTP Runtime

Systembuss

16-bit ISA (PC/104-standard)

Kraftforsorjning

Via systembuss (genom strémférsérjiningsmodul CX1100-0002)

Max. effektforlust

6 W (inklusive systemgranssnitten CX1010-N0Oxx)

Utrustningsegenskaper

Dimensioner (L x B x H)

350 mm x 120 mm x 96 mm
(13,78 tum x4,72 in. x3,78 in.)

Vikt

Ungefar 0,9 kg (1,98 Ib)

Analog ingang

0/4 till 20 mA for flddesmatning

Internt motstand

80 ohm + diodspanning 0,7 V

Signalstrom

0 till 20 mA

Medelvéarde spéanning (Ugpn)

35V max.

Matfel (for hela matintervallet)

<+ 0,3 % (frdn matomradets slutvarde)

Motstand mot spanningssprang

35V DC

Elektrisk isolering

500 V(K-buss/signalspanning)

Digitala utgangar

Aktivering av luftning och larm

Antal utgangar

2 (KL2032), 4 (KL2134), 8 (KL2408), 16 (KL2809)

Nominell belastningsspéanning

24V DC (-15 % / +20 %)

Belastningstyp

Resistiv, induktiv lampbelastning

Max. utgangsstrom

0,5 A (kortslutningsséakert) per kanal

Omvint polaritetsskydd

Ja

Elektrisk isolering

500 V¢ (K-buss/faltspanning)

Analog utgang

Utgangar for DO-borvarde eller VFD-styrning

Antal utgangar

1-kanals 1 (KL4011); 1 (KL4012) VFD-styrning
2-kanals: 1 (KL4012); 2 (KL4012) VFD-styrning




Tekniska data

Stromkallans spanning

24V DC via stromkontakterna
(Alternativt, 15 V DC med bussterminering KL9515)

Signalstrom

0/4 till 20 mA

Arbetsmotstand < 500 Ohm

+ 0,5 LSB-linjaritetsfel
Matfel + 0,5 LSB-forskjutningsfel

1 0,5 % (relativt matintervallets slutvarde)
Losning 12 bitar

Konverteringstid

Cirka 1,5 ms

Elektrisk isolering

500V (K-buss/faltspanning)

Miljoforhallanden

Driftstemperatur

0 till 50 °C (32 till 122 °F)

Lagringstemperatur

-25 till +85 °C (-13 till 185 °F)

Relativ fuktighet

95 %, icke-kondenserande

Ovrigt

Fororeningsgrad
Skyddsklass
Installationskategori
Maximal hojd 6ver havet

3
m
I
2 000 m (6,562 fot)

Skyddsklass

IP20

Installation

DIN-skena EN 50022 35 x 15

1 Pentium &r ett reqistrerat varumarke som tillhér Intel Corporation.

2 Microsoft Windows &r ett varumarkesnamn for operativsystem som tillhér Microsoft Corporation.




Avsnitt 2

Allman information

2.1 Sakerhetsinformation

Las igenom hela handboken innan instrumentet packas upp, monteras eller startas.
Beakta sarskilt alla risk- och varningshanvisningar. Om inte hansyn tas till dessa kan
operatoren raka i fara eller utrustningen ta skada.

Foérhindra att produktens skyddsanordningar skadas eller forsamras genom att endast
anvanda eller installera produkten enligt anvisningarna i den har handboken.

2.1.1 Anvandning av riskinformation

AFARA

Visar pa en potentiell eller dverhdngande fara som, om den inte undviks, kan orsaka dodsfall eller
allvarlig personskada.

AVARNING

Varnar for en potentiellt eller omedelbart farlig situation som kan leda till doden eller allvarliga
skador om den inte undviks.

AIAKTTA FORSIKTIGHET

Varnar for en potentiellt farlig situation som kan leda till 1atta eller lindriga skador.

ANMARKNING

Varnar for en situation som kan leda till skador pa enheten om den inte undviks. Information som
anvandaren maste ta hansyn till vid hantering av instrumentet.

Obs! Ovrig information fér anvandaren.

2.1.2 Sakerhetsskyltar

Beakta samtliga markningar och skyltar pa instrumentet. Personskador eller skador pa
instrumentet kan uppstad om de inte beaktas.

Den har symbolen ar en varningstriangel. Folj alla sékerhetsanvisningar som féljer den har symbolen for att
forebygga majliga skador. Om den har symbolen finns pa apparaten, hanvisar den till information i drift-
och/eller sékerhetsanvisningarna i bruksanvisningen.

Symbolen kan vara fast pa ett hus eller pa en barriar i produkten och visar att det finns fara for elektrisk stot
och/eller livsfara fran elektrisk stot.

bt BB

Elektrisk utrustning som markts med den har symbolen far fr.o.m. den 12:e augusti 2005 inte langre slangas i
osorterat hushalls- eller industriavfall. Det galler hela Europa. | dverensstammelse med lokala och nationella
foreskrifter i Europa maste anvandare av elektrisk utrustning inom Europa returnera gammal eller férbrukad
utrustning till tillverkaren for avyttring utan kostnad.

Obs! Du far instruktioner for den korrekta avfallshanteringen av alla (méarkta och inte markta) elektriska
produkter som har levererats eller tillverkats av Hach-Lange fran ditt relevanta Hach-Lange-forsaljningskontor.

AIAKTTA FORSIKTIGHET

Tillverkaren tar inget ansvar for skador till foljd av att produkten anvands pa fel satt eller
missbrukas. Det omfattar utan begransning direkta skador, tillfalliga skador eller foljdskador.
Tillverkaren avsager sig allt ansvar i den omfattning gallande lag tillater. Anvandaren ar ensam
ansvarig for att identifiera kritiska anvandningsrisker och installera lampliga mekanismer som
skyddar processer vid eventuella utrustningsfel.




Allman information

2.2 Tillampningsomraden

RTC103 N-modulen &r en styrenhet av universaltyp som kan anvandas vid optimering av
nitrifieringsprocesser i reningsverk. Dessutom kan RTC103 N-modulen som tillval utrustas
med en styrenhet for aterkopplad reglering av koncentrationen av 16st syre (O,) i
bassanger med aktivt slam. Den enkanaliga versionen av RTC-modulen styr en
luftningsbasséng. Den tvakanaliga versionen kan styra tva luftningsbassanger samtidigt.

ANMARKNING

Operatoren har ansvar for systemets skotsel, &ven nar en RTC-modul (realtidsstyrenhet)
anvands.

Operatéren maste i synnerhet se till att instrument som ansluts till RTC-styrenheten med
open/closed-loop alltid fungerar pa ratt satt.

| syfte att se till att instrumenten levererar korrekta, tillforlitiga méatvarden ar regelbundet

underhallsarbete (t.ex. rengdring av givare och jamférande laboratoriematningar) mycket viktigt!
(Las anvandarhandboken fér relevant instrument.)

2.3 Levererade komponenter

ANMARKNING

Kombinationen av férmonterade komponenter som levereras fran tillverkaren representerar inte
en fristdende, fungerande enhet. | enlighet med EU:s riktlinjer levereras den har kombinationen
av férmonterade komponenter inte med CE-markning och det finns inget EU-intyg om
Overensstammelse for kombinationen.

Overensstammelse med riktlinjerna fér kombinationen av komponenter kan dock visas genom
tekniska matningar.

Varje RTC103 N-modul levereras med:
¢ En SUB-D-kontakt (9 stift)

e Jarnkérna, bockad

e Bruksanvisning

Kontrollera att leveransen &r komplett. Alla angivna komponenter maste finnas med. Om
nagot saknas eller har skadats kontaktar du tillverkaren eller distributéren omedelbart.

12
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2.4 Instrumentoversikt

Figur 1 Basmodul, version RTC 100-240 V

Oaoaa

T E i

|

UN) I
1 L(+) 7  Automatisk strémbrytare (PA/AV, omkopplare for detalj
10 och 11 utan sakringsfunktion)
N(-) 8 sc-1000-anslutning: RS485 (CX1010-N041)
3 Ingang AVC 100-240 V/ingang DC 95-250 V 9 Batterifack
Skyddsjord 10 CPU-basmodul bestaende av Ethernet-port med

batterifack (CX1010-N000), CPU-modul med CF-kort
(CX1010-0021) och passiva luftningselement.

5 24V transformator (se avsnitt 3.1.1, sidan 17 for 11 Stromférsorjningsmodul bestaende av busskoppling
specifikationer) (CX1100-0002) och plintmodul 24V.

6 UtgangDC 24V, 0,75 A

Obs! Alla komponenter levereras med férdragna ledningar.

13
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Figur 2 Konstruktion for de analoga och digitala ingangs- och utgangsmodulerna
1 Analog eller digital ingangs- eller utgangsmodul 2 Lysdiodomrade med installerade lysdioder eller lediga
eller busstermineringsmodul installationsfack for lysdioder.

Obs! Antalet lysdioder indikerar antalet kanaler.

2.5 Funktionssatt

2.5.1

Driftsprinciper for RTC103 N-modulen

RTC103 N-modulen (realtidsstyrenhet for nitrifiering) optimerar nitrifieringsprocesser i
reningsverk som luftas kontinuerligt (till exempel i nitrifieringsbassanger med pluggfléde
eller vid férdenitrifiering).

RTC103 N-modulen bestar av en regulator for styrning utan aterkoppling, baserad pa
inflédets koncentration av NH,4-N, fldideshastigheten och temperaturen i
luftningsbassangen. Alternativt kan koncentrationen av den totala mangden suspenderat
material (MLSS) i luftningsbassangen tas med i berakningen.

Baserat pa den har informationen beraknas vilket DO-bérvarde som kravs for att uppna
det 6nskade NH4-N-borvéardet i luftningsbassangens utfléde. Férutom styrning utan
aterkoppling finns en PID-regulator for aterkopplad styrning som baseras pa
koncentrationen av NH4-N i slutet av nitrifieringszonen. Den kan anvéandas om man vill fa
hégre prestanda pa regleringen. DO-bérvardet berdknas genom att PID-utvardena
kombineras med vardet for styrning utan aterkoppling (Figur 3).

14
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Figur 3 RTC103 N-modulens funktionssatt
dan Q_SAS
~ Q_RAS
\
< c
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° g
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RTC103 N-modulen i grundversion

Det berdknade DO-bdrvardet for varje linje skickas antingen som en analog utsignal eller
via sc1000 ProfiBus-kommunikationskortet till PLC. Algoritmen for DO-reglering maste
implementeras pa PLC-enheten.

Alternativ 2: RTC103 N-modul med DO-regulator for luftningsldagen

RTC103 N-modulen ar utrustad med en extra DO-regulator som reglerar
luftningsintensiteten sa att den berdknade DO-koncentrationen uppnas. DO-regleringen
kan ha upp till 6 olika luftningslagen per kanal (till exempel for aktivering av en blasmaskin
eller aktivering av separata luftningsintensiteter). De har luftningsldgena aktiveras vid ett
minimigransvarde fér DO-koncentration och det berdknade DO-bdrvardet.

Alternativ 3: RTC103 N-modul med analog DO-regulator

RTC103 N-modulen &r utrustad med en extra DO-regulator som via 6 olika luftningslagen
justerar luftningsintensiteten sa att varje berdknad DO-koncentration uppnas. | det har
alternativet anvands tva analoga utgangar per linje for styrning av upp till tva blasmaskiner
med variabel varvtalsreglering per linje.

Alla ovanstaende versioner av RTC103 N-modulen finns som 1-kanals (fér styrning av en
linje) eller 2-kanals (for styrning av tva linjer).

15
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Avsnitt 3 Installation

AFARA

Endast kvalificerade experter far utféra atgarderna som beskrivs i det har avsnittet i handboken,
och maste da folja alla gallande lokala sakerhetsnormer.

AIAKTTA FORSIKTIGHET

Placera alltid kablar och slangar sa att de ar utstrackta och inte utgér en snubbelrisk.

AIAKTTA FORSIKTIGHET

Innan du slar pa stromférsorjningen maste du lasa instruktionerna i de relevanta handbdckerna.

3.1 Installera RTC-modulen

RTC-modulen far bara installeras pa en DIN-skena. Modulen méaste anslutas horisontellt
med minst 30 mm (1,2 tum) utrymme pa ovan- och undersidan for att se till att det passiva
luftningselementet fungerar pa ratt satt.

Vid anvandning inomhus méaste RTC-modulen installeras i ett styrskap.
Vid anvandning utomhus behdvs ett I1ampligt skyddshdlje éver RTC-modulen. Holjet
maste uppfylla féljande tekniska specifikationer (se Avsnitt 1 Tekniska data, sidan 7).

RTC-modulen mandvreras bara via sc1000-styrenheten (I1&s anvandarhandboken for
sc1000-styrenheten).

Obs! Programvaruversionen for sc1000-styrenheten maste vara V3.20 eller senare.

3.1.1  Stromforsorjning till RTC-modulen

AVARNING

Vaxelstrom kan forstora likstromssystemet och darmed riskera anvandarens sakerhet. Anslut
aldrig en vaxelstromskalla till modellen fér 24 V likstrém.

Tabell 1 Spanningsmatning till RTC-modulen

Spanning 24V DC (-15 % / +20 %), max. 25 W
Rekommenderad sakring Cc2
Med alternativet 110-230 V 230V, 50-60Hz, cirka 25VA

Obs! En extern brytare rekommenderas for alla installationer.

3.2 Anslutning av processmatinstrument (for NH4-N, TSS och O,)

Matsignalerna fran sc-givarna for matning av NH,4-N, TSS, 16st syre och temperatur (till
exempel AMTAX sc, AN-ISE sc, AISE sc, SOLITAX sc, LDO2 sc) skickas till
RTC-modulen via RTC-kommunikationskortet (YAB117) i sc1000.

3.21 Stromforsorjning for sc-givarna och sc1000-styrenheten

Se bruksanvisningen for respektive sc-givare och sc1000-styrenheten.

3.3 Ansluta sc1000-styrenheten

Den medfdljande SUB-D-kontakten ansluts till en skdrmad datakabel med tva tradar
(signal- eller busskabel). Mer information om anslutning av datakabeln finns i de
medfdljande monteringsanvisningarna.
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3.4 Anslutning till automationsenheten pa anlaggningen

Beroende pa vilken variant som anvands (1-kanals eller 2-kanals RTC103 N-modul, med
eller utan DO-reglering) ar RTC103 N-modulen utrustad med olika komponenter som
maste anslutas till anlaggningens automationsenhet:

Utsignaler fran RTC103 N-modulen:

Grundver For varje linje, ett enda DO-borvarde 0/4 till 20 mA eller ProfiBus/ModBus
sion via sc1000-kommunikationskort

Alternativ For varje linje, luftningsintensitet (1 till 6 lagen) for luftningssystemet (0/24 V

2

per lage eller ProfiBus/MODBUS) via sc1000-kommunikationskort

Alternativ For varje linje, 2 extra analoga utgangar (0/4 till 20 mA eller

3

ProfiBus/MODBUS) via sc1000-kommunikationskort

Insignaler till RTC103 N-modulen:

Flédeshastighet, totala utflodet (Q_in, 0/4 till 20 mA)

IRC flédeshastighet ingang (Q_IRC, 0/4 till 20 mA)
eller
IRC fléde = C1 * Q_in med min- och max-varden

RAS flédeshastighet (Q_RAS 0/4 till 20 mA)
eller
RAS flode = C2 * Q_in med min- och max-varden

Obs! Ingangen pé 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen fér Q_IRC eller for Q_RAS. Det andra
vardet maste beridknas (C*Q_xxx med min- och max-varden).

Insignaler fran sc1000 via RTC-kommunikationskort till RTC103 N-modulen

Gemensam eller separat NH4-N-koncentration vid luftning i inlopp
(matpunkter: 1. Infléde 2. Renat avloppsvatten och RAS blandning/férdelning bassang
3. luftningsbassang efter IRC ingang)

Gemensamma eller separata NH4-N-koncentrationer i slutet av varje linje
DO-koncentration for varje linje
TSS-koncentration i luftningsbassangen (tillval)

Temperatur (ges av en ansluten givare for DO eller NHy, eller via ett analogt
ingangskort)

Huvudsakliga in-parametrar:

Parametrar for styrning utan aterkoppling
Parametrar for PID-reglering (med aterkoppling)
Min/max DO-koncentration, max. forandringshastighet

Styrparametrar fér DO-reglering

1-kanals RTC103 N-modul

Modul Namn | Plint Signal Kanal Funktion
Ingangssignaler ok (24 V), ingangssignal felaktig (0
- iqi 1 +24 VIO V
352:13; digtal KL2032 V)
5 +24 VIOV RTC funktionsduglig (24 V), RTC felaktig (0 V)
Enkel analog utgang | KL4011 [ 1-3 0/4 till 20 mA Utgang DO-bérvarde
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1-kanals RTC103 N-modul

Modul Namn | Plint Signal Kanal Funktion
Enkel analog ingang | KL3011 |1 -2 0/4 till 20 mA Flddeshastighet luftningslinje
Enkel analog ingang | KL3011 |1 -2 0/4 till 20 mA Flédeshastighet inre recirkulation eller returslam
Bussterminering KL9010 Bussterminering
1 Jordanslutning 3 och 7, 24 V anslutning 6.
2-kanals RTC103 N-modul
Modul Namn | Plint Signal Kanal Funktion
1 +24 VIOV y {?)gangs&gnaler ok (24 V), ingangssignal felaktig (O
4-delad digital kL2134 5 +24 VIO V 1 RTC funktionsduglig (24 V), RTC felaktig (0 V)
utgang’ - . — - -
gang 4 +24 /0 V 2 {r;)gangs&gnaler ok (24 V), ingangssignal felaktig (0
8 +24 VIOV 2 RTC funktionsduglig (24 V), RTC felaktig (0 V)
2-delad analog KL4012 L 0/4 till20 mA |1 Utgang DO-borvarde linje 1
utgang 5- 0/4 till 20 mA | 2 Utgang DO-borvarde linje 2
Enkel analog ingang | KL3011 - 0/4 till 20 mA | 1 Fl6deshastighet luftning linje 1
Enkel analog ingang | KL3011 | 1 -2 0/4 till 20 mA | 2 ll;'rl]?:e;shastlghet inre recirkulation eller returslam
Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA | 1 Fl6deshastighet luftning linje 2
Enkel analog ingang | KL3011 | 1 -2 0/4 1ill 20 mA | 2 ll;;::eé\shastlghet inre recirkulation eller returslam
Bussterminering KL9010 Bussterminering
1 Jordanslutning 3 och 7, 24 V anslutning 6.
1-kanals RTC103 N-modul, reglering DO luftningssteg
Modul Namn | Plint Signal Kanal Funktion
1 +24 /O V I\r/1)gang33|gnaler ok (24 V), ingangssignal felaktig (0
2 +24 VIOV Luftningssteg 1 PA/AV
3 +24 VIOV Luftningssteg 2 PA/AV
8;0'?'3(11 digital KL2408 | 4 +24 VIO V Luftningssteg 3 PA/AV
utgan
9ang 5 +24 VIOV Luftningssteg 4 PA/AV
6 +24 VIO V Luftningssteg 5 PA/AV
7 +24 VIO V Luftningssteg 6 PA/AV
8 +24 VIOV RTC funktionsduglig (24 V), RTC felaktig (0 V)
Enkel analog utgang | KL4011 | 1-3 0/4 till 20 mA Utgang DO-boérvarde
Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA Flddeshastighet luftningslinje
Enkel analog ingang | KL3011 |1 -2 0/4 till 20 mA Flédeshastighet inre recirkulation eller returslam
Bussterminering KL9010 Bussterminering

1 Jordanslutning 3 och 7, 24 V anslutning 6.
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2-kanals RTC103 N-modul, reglering DO luftningssteg

Modul Namn | Plint Signal Kanal Funktion
1 +24 /O V y {r;)gangs&gnaler ok (24 V), ingangssignal felaktig (O
2 +24 VIOV 1 Luftningssteg 1 PA/AV
3 +24 VIOV 1 Luftningssteg 2 PA/AV
4 +24 VIOV 1 Luftningssteg 3 PA/AV
5 +24 VIOV 1 Luftningssteg 4 PA/AV
6 +24 VIOV 1 Luftningssteg 5 PA/AV
7 +24 VIOV Luftningssteg 6 PA/AV
16-delad digital KL2809 8 +24 VIO V RTC-kanal 1 i funktion (24 V), RTC felaktig (0 V)
utgang’ - . — - -
gang 9 +24 /O V 2 v)gangs&gnaler ok (24 V), ingangssignal felaktig (0
10 +24 VIOV 2 Luftningssteg 1 PA/AV
11 +24 VIOV 2 Luftningssteg 2 PA/AV
12 +24 VIOV 2 Luftningssteg 3 PA/AV
13 +24 VIOV 2 Luftningssteg 4 PA/AV
14 +24 VIOV 2 Luftningssteg 5 PA/AV
15 +24 VIOV Luftningssteg 6 PA/AV
16 +24 VIOV RTC-kanal 2 i funktion (24 V), RTC felaktig (0 V)
2-delad analog KL4012 1-3 0/4 till 20 mA |1 Utgang DO-bdrvarde linje 1
utgang 5-7 0/4 till 20 mA | 2 Utgang DO-borvarde linje 2
Enkel analog ingdng | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA | 1 Flédeshastighet luftning linje 1
Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 1ill 20 mA | 2 :?A?:ishastlghet inre recirkulation eller returslam
Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA | 1 Flédeshastighet luftning linje 2
Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA | 2 ll;'r!?s;shastlghet inre recirkulation eller returslam
Bussterminering KL9010 Bussterminering

1 Jordanslutning 3 och 7, 24 V anslutning 6.

1-kanals RTC103 N-modul, anslutningar DO luftningssteg/analog reglering

Modul Namn | Plint Signal Kanal Funktion
1 +24 /0 V {r;)géngssignaler ok (24 V), ingangssignal felaktig (0
2 +24 VIOV Luftningssteg 1 PAJAV (VFD)
3 +24 VIOV Luftningssteg 2 PA/AV (VFD)
ﬁid?'aﬂ digital KL2408 | 4 +24 VIOV Luftningssteg 3 PA/AV
9ang 5 +24 VIOV Luftningssteg 4 PA/AV
6 +24 VIOV Luftningssteg 5 PA/AV
7 +24 VIO V Luftningssteg 6 PA/AV
8 +24 VIO V RTC funktionsduglig (24 V), RTC felaktig (0 V)
2-d?lad analog KLA012 1-3 0/4 till 20 mA Utgang 1 VFD fér DO-reglering
utgang 5-7 0/4 till 20 mA Utgang 2 VFD for DO-reglering
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1-kanals RTC103 N-modul, anslutningar DO luftningssteg/analog reglering

Modul Namn | Plint Signal Kanal Funktion
Enkel analog ingang | KL3011 |1 -2 0/4 till 20 mA Flédeshastighet luftningslinje

Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA Flodeshastighet for inre recirkulation
Bussterminering KL9010 Bussterminering

1 Jordanslutning 3 och 7, 24 V anslutning 6.

2-kanals RTC103 N-modul, anslutningar DO luftningssteg/analog reglering

Modul Namn | Plint Signal Kanal Funktion
1 +24 /O V 1 I\r/1)géngssignaler ok (24 V), ingangssignal felaktig (0
2 +24 VIOV 1 Luftningssteg 1 PA/AV (VFD)
3 +24 VIO V 1 Luftningssteg 2 PA/AV (VFD)
4 +24 VIOV 1 Luftningssteg 3 PA/AV
5 +24 VIOV 1 Luftningssteg 4 PA/AV
6 +24 VIOV 1 Luftningssteg 5 PA/AV
7 +24 VIO V 1 Luftningssteg 6 PA/AV
16—?ela1d digital KL2809 8 +24 VIOV 1 RTC-kanal 1 i funktion (24 V), RTC felaktig (0 V)
utgang 9 +24 VIOV 5 {7)gan933|gnaler ok (24 V), ingangssignal felaktig (0
10 +24 VIOV 2 Luftningssteg 1 PA/AV (VFD)
11 +24 VIOV 2 Luftningssteg 2 PA/AV (VFD)
12 +24 VIOV 2 Luftningssteg 3 PA/AV
13 +24 VIOV 2 Luftningssteg 4 PA/AV
14 +24 VIOV 2 Luftningssteg 5 PA/AV
15 +24 VIOV 2 Luftningssteg 6 PA/AV
16 +24 VIOV 2 RTC-kanal 2 i funktion (24 V), RTC felaktig (0 V)
2-d¢:=,lad analog KL4012 0/4 till 20 mA | 1 Utgang 1 VFD fér DO-reglering
utgang 0/4 till 20 mA | 1 Utgang 2 VFD foér DO-reglering
2-d¢:=,lad analog KL4012 0/4 till20 mA | 2 Utgang 1 VFD fér DO-reglering
utgang 0/4 till20 mA | 2 Utgang 2 VFD foér DO-reglering
Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA | 1 Flédeshastighet i luftningslinje
Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA | 1 Flodeshastighet for inre recirkulation
Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA | 2 Flédeshastighet luftningslinje
Enkel analog ingang | KL3011 | 1-2 0/4 till 20 mA | 2 Flodeshastighet for inre recirkulation
Bussterminering KL9010 Bussterminering

1 Jordanslutning 3 och 7, 24 V anslutning 6.
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Avsnitt 4 Parameterisering och drift

4.1 Anvanda sc-instrumenten

4.2 Systeminstallning

4.3 Menystruktur
431 SENSORSTATUS

RTC-modulen kan bara styras med hjalp av sc1000-styrenheten
tillsammans med RTC -kommunikationskortet. Innan
RTC-modulen anvéands maste anvandaren kénna till funktionerna
hos sc1000-styrenheten. Lar dig hur du navigerar i menyn och
utfor de relevanta funktionerna.

Oppna HUVUDMENY.

Valj RTC-MODULER/PROGNOSYS och bekrafta.
Valj menyn RTC-MODULER och bekrafta.

Valj RTC-modulen och bekrafta.

Eal o

SENSORSTATUS

RTC

Méjliga felmeddelanden:
ERROR RTC MISSING, RTC CRC, CHECK CONFIG, RTC FAILURE (RTC
SAKNAS, RTC CRC, KONTROLLERA KONFIG., RTC-FEL)

VARNINGAR

Férekommande varningsmeddelanden:
MODBUS ADRESS, GIVARE | SERV

43.2 SYSTEM SET-UP

Obs! | Avsnitt 6 Felsdkning, sidan 61 finns en lista dver alla mdjliga fel-
och varningsmeddelanden och beskrivningar av de atgarder som bor
vidtas.

Systeminstallningen beror pa antalet kanaler.

For 1-kanals:
se 4.4 Instéllning av parametrar for 1-kanals RTC103 N-modul pa
sc1000-styrenhet, sidan 23.

For 2-kanals:
se 4.5 Instéllning av parametrar for 2-kanals RTC103 N-modul pa
sc1000-styrenhet, sidan 34.

4.4 Installning av parametrar for 1-kanals RTC103 N-modul pa

sc1000-styrenhet

Foljande menyalternativ finns pa huvudmenyn.
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Parameterisering och drift

441

1-kanals RTC103 N-modul

’ RTC-MODULER / PROGNOSYS

’ RTC-MODULER

| RTC

| KONFIGURERA

VALJ GIVARE

Urvalslista med tillgangliga, relevanta givare for RTC-modulen i
sc-natverket (se 4.6 Valja givare pa sidan 48).

N CONTROL (n-reglering)

SRT MODE (srt-lage)

Det géar att valja mellan tre olika drifttyper for det aeroba slammets

uppehallstid (SRT):

¢ Manuell: Regulatorn férses med ett manuellt angivet SRT-varde

e  SRT-RTC: SRT-vardet kommer fran en separat SRT-RTC och
skickas vidare till RTC103 N-modulen

e TSS mL: SRT-vardet berdknas utifrdn TSS-koncentrationen och hur
stor mangd TSS som dagligen avlagsnas.

SRT (MANUALLY) (srt (manuellt)) Manuell inmatning av varde fér SRT (anvands dven som reservvarde) gdr?g
DAILY SURPLUS MASS (daglig Marjgden slgnj som daqllgen avlagsnas fran processen. SRT-vardet [kg/
. . beraknas utifran den mangden, MLSS-koncentrationen i
mangd 6verskottsslam) . N d]
luftningsbassangen och den luftade volymen.
COD-TKN RATIO (férhallande Det antagna forhelllllandet COD{TKON.. N.-RTC antar att enviss
COD-relaterad mangd NH4-N ingar i biomassan och minskar darfér den
COD/TKN) N G
mangd NH4-N som ska nitrifieras.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet,
baserat pa den mangd NH4-N som nitrifierades under féregaende
MIN NITRIFERS CONC. (lagsta SRT-tid. Ett varde for koncentrationen kravs for att DO-borvardet ska [%]
koncentration nitrifierare) kunna beréknas. Om den beraknade koncentrationen ar lagre an vardet °
for MIN NITRIFERS CONC. anvands MIN NITRIFERS CONC. for
bestdmning av DO-borvardet.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet,
baserat pa den mangd NH4-N som nitrifierades under féregaende
MAX NITRIFERS CONC. (hogsta SRT-tid. Ett varde for koncentrationen kravs for att DO-borvardet ska 1%]
koncentration nitrifierare) kunna berdknas. Om den berdknade koncentration ar hogre an vardet °
for MAX NITRIFERS CONC. anvands MAX NITRIFERS CONC. for
bestamning av DO-borvardet.
MODEL CORRECTION FACT. Den har faktorn kan anvandas for finjustering av den DO-koncentration
(modellkorrigeringsfaktor) som har beraknats genom modellen (framkopplingsdelen i N-RTC).
SUBSTIT DO FOR MODEL Om"det blir fel pa nagon av.|n3|g[1algrna (NH4-N, TSS, Flow) Ifgn N-RTC [mg/
e A . anvanda det har framkopplingsbérvardet for DO vid alla efterféljande
(ersattningsvarde fér modellens DO) s L]
berakningar.
E:j:s)SETPOWT (borvarde for Onskat bérvarde for NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflédet. [LTg/
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441 1-kanals RTC103 N-modul (forts.)
‘ RTC-MODULER / PROGNOSYS

‘ RTC-MODULER

‘ RTC

Obs! De hér instéllningarna behdvs endast vid NH4-N-métning i utflodet

5 2 . el
nar aterkopplad styrning anvands! [1/m

P FACT NH4 (p-faktor NH4) oLl

Proportionell faktor for PID-styrenheter med aterkoppling av
NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflodet.

Obs! De hér instéllningarna behdvs endast vid NH4-N-métning i utflodet
nar aterkopplad styrning anvands!

INTEGRAL TIME NH4

! AL Integreringstiden fér PID-styrenheter som anvands med aterkoppling av | [Min
(integreringstid NH4)

NH4-N-koncentration i det fortjockade slammet.

Obs! Om man vill avaktivera den integrerande delen av en PID-styrenhet
staller man in INTEGRAL TIME NH4 pa "0".

Obs! De hér instéllningarna behdvs endast vid NH4-N-métning i utflodet
nar aterkopplad styrning anvands!

D-TID NH4 Deriveringstiden for PID-styrenheter som anvénds med aterkoppling av | [Min

NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflédet

Obs! Om man vill avaktivera den deriverande delen av en PID-styrenhet
staller man in DERIVATIVE TIME NH4 pa "0".

| LIMITS (gransvéarden)

MIN DO (I4gsta DO-vérde) Om det berédknade DO-boérvardet ar lagre an det angivna vardet for MIN | [mg/

DO stalls DO-boérvardet in pa det vardet L]
i s Om det berédknade DO-boérvardet ar hdgre an det angivna vardet for [mg/

MAX DO (hogsta DO-varde) MAX DO stalls DO-bérvardet in pa det vérdet L
SMOOTHING Dampning av det beraknade DO-borvardet [min

INPUTS (ingéngar)

Lagsta flodeshastighet for inflédet enligt den matsignal som motsvarar

MIN INFLOW (lagsta fléde) 0/4 mA [I/s]
MAX INFLOW (hégsta fléde) g/loa)r:rxal flodeshastighet for inflodet enligt den matsignal som motsvarar [ls]

Overforingsintervall pa 0/4 till 20 mA-stromslinga enligt installningen for

0/4 till 20 mA anslutet matinstrument for flode.

25



Parameterisering och drift

441

1-kanals RTC103 N-modul (forts.)

‘ RTC-MODULER / PROGNOSYS

’ RTC-MODULER

| RTC

MIN RECIRCULATION (lagsta

Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller
for Qras.

recirkulationshastighet) . . ) . ) ) . o [Vs]
Lagsta flodeshastighet for recirkulationen enligt matsignal som motsvarar
0/4 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller

MAX RECIRCULATION (hégsta | 0" Q"8

recirkulationshastighet) ) . . . ) ) ) L [V/s]
Maximal flodeshastighet for recirkulationen enligt den matsignal som
motsvarar 20 mA
Obs! Ingangen pa 0/4 till 20 mA kan anvéandas antingen for Qreci eller for
Qras.

0/4 till 20 mA Overforingsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen fér
anslutet matinstrument for flode.
Obs! Ingangen &r inte ansluten till 0/4 till 20 mA, maste beréknas i
forhallande till Qinflow (Qinflode).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller
for Qras.
Om vardet Q RECI RATIO ar "0” beraknas RECI-flodet baserat pa

Q RECI RATIO (férhallande Qreci) | mA-insignalen. [%]
Om vardet avviker fran 0" beraknas RECI-flodet utifran inflodet:
Q RECI= Q RECI RATIO * INFLOW (Qreci = Qreci-férhallandet * inflode)
inom gransvardena for MIN RECIRCULATION och MAX
RECIRCULATION (hogsta och lagsta recirkulationshastighet).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen fér Qreci eller

MIN RETURN SLUDGE (iagsta | O Q"8

hastighet for returslam) . . . R . s Vsl
Lagsta flodeshastighet for returslammet enligt den matsignal som
motsvarar 0/4 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen fér Qreci eller

MAX RETURN SLUDGE (hégsta | O 2"8%:

hastighet for returslam) . . . . ) L [Vs]
Hogsta flodeshastighet for returslammet enligt den matsignal som
motsvarar 20 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen fér Qreci eller
for Qras.

0/4 till 20 mA
Overforingsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt instéllningen for
anslutet matinstrument for flode.
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen fér Qreci eller
for Qras.
Om vardet Q RETURN RATIO ar "0” beraknas RAS-flédet baserat pa

Q RETURN RATIO (férhallande mA-insignalen. (%]

Qretur)

Om vardet avviker frdn "0” berdknas RAS-flddet utifran inflodet:

Q RETURN = Q RETURN RATIO * INFLOW (Qretur = férhallande Qretur
* inflode)

inom gransvardena MIN RETURN SLUDGE och MAX RETURN
SLUDGE (lagsta och hogsta hastighet for returslammet).
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441 1-kanals RTC103 N-modul (forts.)

‘ RTC-MODULER / PROGNOSYS

‘ RTC-MODULER

‘ RTC

| OUTPUTS (utgangar)

MIN DO SETTING (l&gsta DO-vérde) | Lagsta DO-bérvarde, motsvarande 0/4 mA [LTQ’
MAX PO SETTING (hogsta Hogsta DO-boérvarde, motsvarande 20 mA [mg/
DO-vérde) L]
0/4 till 20 MA Overforlng.s-,lptervall pa O./.4 tl-|-| 20 mA-stromslinga enligt instaliningen for
anslutet matinstrument for flode.
| VOLUME (volym)
| VOLUME (volym) Aerated volume (luftad volym) [m3]
| MODBUS
ADRESS Startadress for en RTC i MODBUS-natverket.
DATA ORDER Anger registerordningen i ett dubbelt ord. Forinstalining: NORMAL
DATALOG INTRVAL (dataloggintervall) | Indikerar det intervall i vilket data sparas i loggfilen. [min

PROGNOSYS

Aktivera eller avaktivera PROGNOSYS fér RTC-styrning. "Aktivera”
innebar att om matvardet fran motsvarande givare minskar till 50 % eller
lagre anvands inte vardet av RTC-styrenheten utan den dvergar till
tilldmplig reservstrategi.

INIT DEFAULTV.

Aterstaller fabriksinstallningarna.

| UNDERHALL
| RTC DATA
RTC MATNING Anger det varde som méats av RTC, t. ex. matvardet for inflodet.
AKTIVE RTC VAR Anger den variabel som beraknas av RTC, t. ex. om luftning ska slas pa
eller av.
| DIAGNOS/TEST
EEPROM Maskinvarutest
RTC KOM TIME TO Timeout fér kommunikation
RTC CRC Redundanskontroll av kommunikation
MODBUS ADRESS H?r. visas c.ien_ adress dar den faktiska kommunikationen ager rum.
Forinstalining: 41
Har kan du tilldela ett platsnamn for att underlatta identifiering av
PLACERING RTC-modulen, t.ex. luftning 2.
PROG VERS. Anger programvaruversionen for RTC-kommunikationskortet (YAB117) i
sc1000.
RTC MODE Anggr mstallel:ad vanar_wt av RTC-modulen, t.ex. 1-kanalsversion for
styrning med aterkoppling.
RTC VERSION Anger RTC-modulens programvaruversion.

44.2 Lagen for 1-kanals RTC103 N-modul

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

KONFIGURERA

VALJ GIVARE

Urvalslista med tillgangliga, relevanta givare fér RTC-modulen i sc-natverket
(se 4.6 Valja givare pa sidan 48).

N CONTROL (n-reglering)
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44.2

Lagen for 1-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

SRT MODE (srt-lage)

Det gar att valja mellan tre olika drifttyper for det aeroba slammets uppehallstid

(SRT):

¢ Manuell: Regulatorn férses med ett manuellt angivet SRT-varde

¢  SRT-RTC: SRT-vardet kommer fran en separat SRT-RTC och skickas
vidare till RTC103 N-modulen

e TSS mL: SRT-vardet berdknas utifran TSS-koncentrationen och hur stor
mangd TSS som dagligen avlagsnas.

[da
SRT (MANUALLY) (srt Manuell inmatning av varde for SRT (anvands &ven som reservvarde) gar
(manuellt)) 1
DAILY SURPLUS MASS | Mangden slam som dagligen avlagsnas fran processen. SRT-vardet beréknas [kg/
(daglig mangd utifran den mangden, MLSS-koncentrationen i luftningsbasséangen och den d]g
overskottsslam) luftade volymen.
(férhallande COD/TKN) 9d N 9 9
ska nitrifieras.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet, baserat
MIN NITRIFERS CONC. pa den mangd NH4-N som nitrifierades under féregaende SRT-tid. Ett varde
(lagsta koncentration for koncentrationen kravs for att DO-borvardet ska kunna berdknas. Om den [%]
nitrifierare) beraknade koncentrationen ar lagre an vardet for MIN NITRIFERS CONC.
anvands MIN NITRIFERS CONC. for bestdmning av DO-borvardet.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet, baserat
MAX NITRIFERS CONC. | pa den mangd NH4-N som nitrifierades under féregaende SRT-tid. Ett varde
(hogsta koncentration for koncentrationen kravs for att DO-borvardet ska kunna beraknas. Om den [%]
nitrifierare) beraknade koncentration ar hogre an vardet for MAX NITRIFERS CONC.
anvands MAX NITRIFERS CONC. foér bestdmning av DO-borvardet.
MODEL CORRECTION Den har faktorn kan anvandas pa begaran for finjustering av den
FACT. DO-koncentration som har beraknats genom modellen (framkopplingsdelen i
(modellkorrigeringsfaktor) | N-RTC).
SUBSTIT. DO FOR Om det blir fel pa nagon av insignalerna (NH4-N, TSS, Flow) kan N-RTC [m
MODEL (ersattningsvarde | anvanda det har framkopplingsborvardet for DO vid alla efterféljande g/L
for modellens DO) berakningar. ]
Onskat bérvarde for NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflodet. [m
NH4-N SETPOINT ] ) ) o
(bérvarde for NH4-N) Obs! De har instéllningarna behovs endast vid NH4-N-métning i utflodet nar glL
aterkopplad styrning anvands! ]
P FACT NH4 (p-faktor Proportionell faktor for PID-styrenheter med aterkoppling av Ll/
NH4) NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflédet. /L]g
Integreringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling av
INTEGRAL TIME NH4 NH4-N-koncentration i det fortjockade slammet. [mi
(integreringstid NH4) Obs! Om man vill avaktivera den integrerande delen av en PID-styrenhet n]
staller man in INTEGRAL TIME NH4 p& "0".
Deriveringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling av
NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflédet [mi
D-TID NH4 ] ] )
Obs! Om man vill avaktivera den deriverande delen av en PID-styrenhet staller n]

man in DERIVATIVE TIME NH4 p& "0".
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Parameterisering och drift

44.2 Lagen for 1-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS
RTC-MODULER
RTC
| LIMITS (gransvarden)
MIN DO (lagsta Om det berédknade DO-borvardet ar lagre an det angivna vardet fér MIN DO [TL
DO-vérde) stalls DO-borvardet in pa det vardet ]g
MAX DO (hogsta Om det berédknade DO-boérvardet ar hogre an det angivna vardet for MAX DO [n/1L
DO-vérde) stalls DO-borvardet in pa det vardet ]g
SMOOTHING Dampning av det beraknade DO-bérvardet LT'
DO CONTROL
(DO-reglering)
D-TID DO-styrenhetens deriveringstid LT'
DAMPING (dadmpning) Dampning av DO-regleringen LTI
L . . T [St
ALTERNAT LUETN Qm__DO givaren (t|_|_| exempel LDO) signalerar att ett fel har uppstatt valjs det ag
installda luftningslaget ]
[St
NR. STEG Antal styrda luftningssteg (hogst 6) ag
e]
VFD P MIN Fast till 100 % [%]
| INPUTS (ingangar)
]'(\lll.o.lglel)NFLOW (lagsta Lagsta flodeshastighet for inflodet enligt den matsignal som motsvarar 0/4 mA | [I/s]
pl/lb%)é)lNFLOW (hogsta Maximal flodeshastighet for inflodet enligt den matsignal som motsvarar 20 mA | [I/s]
Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt instéllningen fér
anslutet matinstrument fér fléde.
0/4 till 20 mA .
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller fér
Qras.
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Parameterisering och drift

44.2

Lagen for 1-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

MIN RECIRCULATION

Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for
Qras.

(lagsta [I/s]
recirkulationshastighet) | Lagsta flddeshastighet for recirkulationen enligt méatsignal som motsvarar 0/4
mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for
MAX RECIRCULATION | Qras.
(hégsta [I/s]
recirkulationshastighet) | Maximal flddeshastighet for recirkulationen enligt den matsignal som
motsvarar 20 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for
Qras.
0/4 till 20 mA Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen for
anslutet matinstrument for fléde.
Obs! Ingangen &r inte ansluten till 0/4 till 20 mA, maste beréknas i forhallande
till Qinflow (Qinflode).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for
Qras.
Om vardet Q RECI RATIO ar "0” beraknas RECI-flodet baserat pa
Q__REDC| RATIO . mA-insignalen. %
(férhallande Qreci) [%]
Om véardet avviker fran "0” beraknas RECI-flédet utifran inflodet:
Q RECI= Q RECI RATIO * INFLOW (Qreci = Qreci-férhallandet * inflode)
inom gransvardena for MIN RECIRCULATION och MAX RECIRCULATION
(hogsta och lagsta recirkulationshastighet).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for
MIN RETURN SLUDGE | Qras.
(lagsta hastighet for [I/s]
returslam) Lagsta flodeshastighet for returslammet enligt den matsignal som motsvarar
0/4 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for
MAX RETURN Qras.
SLUDGE (hogsta [I/s]
hastighet for returslam) | Hogsta flodeshastighet for returslammet enligt den matsignal som motsvarar
20 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for
Qras.
0/4 till 20 mA
Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen for
anslutet matinstrument fér fléde.
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for
Qras.
Om vardet Q RETURN RATIO ar ”0” beraknas RAS-flodet baserat pa
mA-insignalen.
Q RETURN RATIO (Q) [%]

Om vardet avviker fran "0” beraknas RAS-flodet utifran inflodet:
Q RETURN = Q RETURN RATIO * INFLOW (Qretur = forhallande Qretur *
inflode)

inom gransvardena MIN RETURN SLUDGE och MAX RETURN SLUDGE
(lagsta och hogsta hastighet for returslammet).
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443 VFD 1-kanals RTC103 N-modul

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

KONFIGURERA

VALJ GIVARE

Urvalslista med tillgangliga, relevanta givare for RTC-modulen i sc-natverket (se
4.6 Vélja givare pa sidan 48).

N CONTROL (n-reglering)

SRT MODE (srt-lage)

Det gar att valja mellan tre olika drifttyper for det aeroba slammets uppehallstid

(SRT):

¢ Manuell: Regulatorn forses med ett manuellt angivet SRT-varde

¢  SRT-RTC: SRT-vardet kommer fran en separat SRT-RTC och skickas
vidare till RTC103 N-modulen

e TSS mL: SRT-vardet berdaknas utifran TSS-koncentrationen och hur stor
mangd TSS som dagligen avlagsnas.

(borvarde for NH4-N)

[da
SRT (MANUALLY) (srt Manuellt invarde fér SRT (anvands aven som reservvarde) gar
(manuellt)) 1
DAILY SURPLUS MASS | Mangden slam som dagligen avlagsnas fran processen. SRT-vardet beraknas [kg/
(daglig mangd utifran den mangden, MLSS-koncentrationen i luftningsbasséngen och den d]g
Overskottsslam) luftade volymen.
(férhallande COD/TKN) 9a 9 9
ska nitrifieras.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet, baserat pa
MIN NITRIFERS CONC. | den mangd NH4-N som nitrifierades under féregaende SRT-tid. Ett varde for
(lagsta koncentration koncentrationen kravs for att DO-borvardet ska kunna beréknas. Om den [%]
nitrifierare) berdknade koncentrationen ar lagre an vardet fér MIN NITRIFERS CONC.
anvands MIN NITRIFERS CONC. fér bestamning av DO-bdrvardet.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet, baserat pa
MAX NITRIFERS CONC. | den mangd NH4-N som nitrifierades under féregaende SRT-tid. Ett varde for
(hogsta koncentration koncentrationen kravs for att DO-borvardet ska kunna beréknas. Om den [%]
nitrifierare) beraknade koncentration ar hdgre an vardet for MAX NITRIFERS CONC.
anvands MAX NITRIFERS CONC. for bestamning av DO-borvardet.
MODEL CORRECTION Den har faktorn kan anvandas for finjustering av den DO-koncentration som har
FACT. beraknats genom modellen (framkopplingsdelen i N-RTC)
(modellkorrigeringsfaktor) 9 ppiing ’
f/IL(J)IIBDSI’ETLIT DO FOR Om det blir fel pa nagon av insignalerna (NH4-N, TSS, Flow) kan N-RTC [m
er N . anvanda det har framkopplingsborvardet for DO vid alla efterfljande g/L
(ersattningsvarde for berakningar 1
modellens DO) gar.
NH4-N SETPOINT [m
Onskat bérvarde for NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflodet. g/L

31




Parameterisering och drift

443 VFD 1-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

P FACT NH4 (p-faktor

Obs! De har instéllningarna behévs endast vid NH,4-N-métning i utflodet nar
aterkopplad styrning anvands!

[/

NH,4-N-koncentrationen vid luftning av utfléde

Obs! Om man vill avaktivera den deriverande delen av en PID-styrenhet stéller
man in DERIVATIVE TIME NH4 pa "0".

NH4) . ) o , mg
Proportionell faktor for PID-styrenheter med aterkoppling av ]
NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflédet.
Obs! De hér installningarna behdvs endast vid NH,4-N-métning i utflodet nér
aterkopplad styrning anvands!

INTEGR_AL T.IME NH4 Integreringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling av [mi

(integreringstid NH4) | NH4-N-koncentration i det fértjockade slammet. n]
Obs! Om man vill avaktivera den integrerande delen av en PID-styrenhet staller
man in INTEGRAL TIME NH4 pa "0".
Obs! De hér instéllningarna behdvs endast vid NH4-N-métning i utflodet nér
aterkopplad styrning anvands!

D-TID NH4 Deriveringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling av [Ti

n
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Parameterisering och drift

443 VFD 1-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

| LIMITS (gransvarden)
MIN DO (lagsta Om det berédknade DO-boérvardet ar lagre an det angivna vardet fér MIN DO [TL
DO-vérde) stalls DO-borvardet in pa det vardet ]g
MAX DO (hogsta Om det beraknade DO-boérvardet ar hdgre an det angivna vardet for MAX DO [n/1L
DO-vérde) stalls DO-borvardet in pa det vardet ]g
SMOOTHING Dampning av det beraknade DO-bérvardet LT'
DO CONTROLL
(DO-reglering)
y . ) - . . [1/
P GAIN DO (P-faktor DO) P-faktorn for P!D styrephet som anvands med aterkoppling av mg
DO-koncentrationen vid luftningen. I
D-TID DO-styrenhetens deriveringstid LT'
ld'\é-ll; PART (integrerande Integrerande del f6r DO-reglering
DAMPING (dadmpning) Dampning av DO-regleringen Eim
L . . cpr sy [St
ALTERNAT LUFTN .Om“DO givaren (t|_|_| exempel LDO) signalerar att ett fel har uppstatt valjs det ag
installda luftningslaget e]
[St
NR. STEG Antal styrda luftningssteg (hdgst 6) ag
e]
VFD P MIN Installd l1agsta hastighet for VFD-styrda flaktar (steg 1 och 2) [%]

INPUTS (ingangar)

MIN INFLOW (l&gsta
flode)

Lagsta flddeshastighet for inflédet enligt den matsignal som motsvarar 0/4 mA

[I/s]

MAX INFLOW (hégsta
flode)

Maximal flédeshastighet for inflodet enligt den méatsignal som motsvarar 20 mA

[I/s]

0/4 till 20 mA

Overforingsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen for anslutet
matinstrument for fléde.
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443 VFD 1-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

MIN Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for Qras.
RECIRCULATION [is]
(lagsta Lagsta flddeshastighet for recirkulationen enligt matsignal som motsvarar 0/4
recirkulationshastighet) | mA
MAX Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvéandas antingen for Qreci eller for Qras.
RECIRCULATION [is]
(hogsta Maximal flédeshastighet for recirkulationen enligt den matsignal som motsvarar
recirkulationshastighet) | 20 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for Qras.
) Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt instéllningen fér anslutet
0/4 1ill 20 mA métinstrument for flode.
Obs! Ingangen &r inte ansluten till 0/4 till 20 mA, maste berdknas i forhallande till
Qinflow (Qinflode).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for Qras.
Om véardet Q RECI RATIO ar ”0” beraknas RECI-flodet baserat pa
Q RECI RATIO mA-insignalen. %
férhallande Qreci) Om vardet avviker fran "0” beraknas RECI-flédet utifran inflédet: %]
Q RECI= Q RECI RATIO * INFLOW (Qreci = Qreci-férhallandet * inflode)
inom gransvardena for MIN RECIRCULATION och MAX RECIRCULATION
(hogsta och lagsta recirkulationshastighet).
MIN RETURN Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for Qras.
SLUDGE (lagsta [ls]
hastighet for Lagsta flddeshastighet for returslammet enligt den matsignal som motsvarar 0/4
returslam) mA
MAX RETURN Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for Qras.
SLUDGE (hogsta [is]
hastighet for Hogsta flddeshastighet for returslammet enligt den méatsignal som motsvarar 20
returslam) mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for Qras.
0/4 till 20 mA "
I m Overforingsintervall pa 0/4 till 20 mA-stromslinga enligt instéllningen for anslutet
matinstrument for fléde.
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci eller for Qras.
Om vardet Q RETURN RATIO &ar "0” berédknas RAS-flédet baserat pa
Q RETURN mA-insignalen.
RATIO (Q) Om vardet avviker fran "0” beraknas RAS-flédet utifran inflodet: [%]
Q RETURN = Q RETURN RATIO * INFLOW (Qretur = férhallande Qretur *
inflode)
inom gransvardena MIN RETURN SLUDGE och MAX RETURN SLUDGE
(lagsta och hogsta hastighet for returslammet).
| OUTPUTS (utgangar)
Anal 3 f6 i VFD-flaktar.
0/4 il 20 mA "na O?E'i utqangar or“styrnlr?g av ? tar.
Overforingsintervall for 0/4 till 20 mA stromslinga
| VOLUME (volym)
‘ VOLUME (volym) Aerated volume (luftad volym) [m?3]
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443 VFD 1-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC
MODBUS
ADRESS Startadress for en RTC i MODBUS-natverket.
DATA ORDER Anger registerordningen i ett dubbelt ord. Férinstallning: NORMAL

DATALOG INTRVAL
(dataloggintervall)

Indikerar det intervall i vilket data sparas i loggfilen.

[mi

PROGNOSYS

Aktivera eller avaktivera PROGNOSYS fér RTC-styrning. "Aktivera" innebar att
om matvardet fran motsvarande givare minskar till 50 % eller lagre anvands inte
vardet av RTC-styrenheten utan den overgar till tillamplig reservstrategi.

INIT DEFAULTV.

Aterstaller fabriksinstallningarna.

| UNDERHALL
| RTC DATA
RTC MATNING Anger det varde som méts av RTC, t. ex. matvardet for inflodet.
AKTIVE RTC VAR :\\r;ger den variabel som berdknas av RTC, t. ex. om luftning ska slas pa eller
| DIAGNOS/TEST
EEPROM Maskinvarutest
RTC KOM TIME TO Timeout fér kommunikation
RTC CRC Redundanskontroll av kommunikation
MODBUS ADRESS H?r. visas c'len. adress dar den faktiska kommunikationen ager rum.
Forinstalining: 41
PLACERING Har kan c!u tilldela ett platsnamn for att underlatta identifiering av RTC-modulen,
t.ex. luftning 2.
PROG VERS. Anger programvaruversionen fér RTC-kommunikationskortet (YAB117) i
sc1000.
RTC MODE Ange[ mstallergd variant av RTC-modulen, t.ex. 1-kanalsversion for styrning
med aterkoppling.
RTC VERSION Anger RTC-modulens programvaruversion.

4.5 Installning av parametrar for 2-kanals RTC103 N-modul pa

sc1000-styrenhet

Foérutom 1-kanalsversionen finns det ocksé en 2-kanalsversion
som kan reglera tva bassénger med aktivt slam. De relevanta
parametrarna visas darfor tva ganger och identifieras som kanal

1 och kanal 2.
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4.5.1

2-kanals RTC103 N-modul

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

KONFIGURERA

VALJ GIVARE

Urvalslista med tillgangliga, relevanta givare for RTC-modulen i
sc-natverket (se 4.6 Valja givare pa sidan 48).

N CONTROL (n-reglering)

SRT MODE (srt-lage)

Det géar att valja mellan tre olika drifttyper for det aeroba slammets

uppehallstid (SRT):

¢ Manuell: Regulatorn férses med ett manuellt angivet SRT-varde

¢  SRT-RTC: SRT-vardet kommer fran en separat SRT-RTC och
skickas vidare till RTC103 N-modulen

*  TSS mL: SRT-vardet berdknas utifran TSS-koncentrationen och
hur stor mangd TSS som dagligen avlagsnas.

SRT (MANUALLY) (srt

Manuellt invarde for SRT (anvands dven som reservvarde)

[dagar]

nitrifierare)

ska kunna berdknas. Om den berdknade koncentration ar hdgre an
vardet for MAX NITRIFERS CONC. anvands MAX NITRIFERS
CONC. for bestamning av DO-bérvardet.

(manuellt))
DAILY SURPLUS MASS Marjgden slgnj som daqllgen avlagsnas fran processen. SRT-vardet
L - beraknas utifran den mangden, MLSS-koncentrationen i [kg/d]
(daglig mangd 6verskottsslam) . N
luftningsbassangen och den luftade volymen.
COD-TKN RATIO (férhallande Det antagna forhqllandet COD_/TKQN.. N.-RTC antar att enviss
COD-relaterad méangd NH4-N ingar i biomassan och minskar darfér
COD/TKN) N Lo
den mangd NH4-N som ska nitrifieras.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet,
baserat pa den mangd NH4-N som nitrifierades under féregaende
M.IN NITRIFERS (.;ONC' SRT-tid. Ett varde fér koncentrationen kravs for att DO-bérvardet
(lagsta koncentration ka k Ak Ak k . - [%]
nitrifierare) ska kunna beraknas. Om den beraknade koncentrationen &ar lagre
an vardet for MIN NITRIFERS CONC. anvands MIN NITRIFERS
CONC. for bestamning av DO-bodrvardet.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet,
MAX NITRIFERS CONC. basergt pa de"n marlgd NH4-N som n|tr|f|?rad(?s under fo[eg?ende
A - SRT-tid. Ett varde for koncentrationen kravs for att DO-borvardet
(hogsta koncentration [%]
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4.5.1

2-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

MODEL CORRECTION FACT.
(modellkorrigeringsfaktor)

Den har faktorn kan anvandas for finjustering av den
DO-koncentration som har berdknats genom modellen
(framkopplingsdelen i N-RTC).

SUBSTIT. DO FOR MODEL

Om det blir fel pa nagon av insignalerna (NH4-N, TSS, Flow) kan

(ersattningsvarde for modellens | N-RTC anvanda det har framkopplingsborvardet for DO vid alla [mg/L]
DO) efterféljande berakningar.
NH4-N SETPOINT (borvarde | 5 ot bisrvarde for NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflsdet. | [mg/L]
for NH4-N)
Obs! De har instéllningarna behdvs endast vid NH,-N-matning i
utflodet nar aterkopplad styrning anvands!
P FACT NH4 (p-faktor NH4) [1/mg/L]
Proportionell faktor for PID-styrenheter med aterkoppling av
NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflodet.
Obs! De hér instéllningarna behévs endast vid NH,4-N-métning i
utflodet nar aterkopplad styrning anvands!
INTEGR_AL T.IME NH4 Integreringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling [min]
(integreringstid NH4) av NH4-N-koncentration i det fértjockade slammet.
Obs! Om man vill avaktivera den integrerande delen av en
PID-styrenhet stéller man in INTEGRAL TIME NH4 pa "0".
Obs! De hér instéllningarna behévs endast vid NH,4-N-métning i
utflodet nar aterkopplad styrning anvands!
D-TID NH4 Deriveringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling [min]
av NHy4-N-koncentrationen vid luftning av utfléde
Obs! Om man vill avaktivera den deriverande delen av en
PID-styrenhet staller man in DERIVATIVE TIME NH4 p& "0".
| LIMITS (gransvarden)
. N Om det berdknade DO-borvardet ar lagre an det angivna vardet for
MIN DO (lagsta DO-varde) | \u\ Do stalls DO-bbrvardet in pa det vardet [mg/L]
. . Om det berédknade DO-boérvardet ar hdgre an det angivna vardet for
MAX DO (hogsta DO-varde) |y 0o stalls DO-borvérdet in pa det vérdet [mg/L]
SMOOTHING Dampning av det berdknade DO-bdrvardet [min]
| INPUTS (ingangar)
| KANAL 1
MIN INFLOW (lagsta fiéde) Lagsta flédeshastighet for inflodet enligt den matsignal som [is]
motsvarar 0/4 mA
MAX INFLOW (hégsta fléde) Maximal flédeshastighet for inflédet enligt den méatsignal som [is]

motsvarar 20 mA

0/4 till 20 mA

Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen
for anslutet matinstrument for flode.
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Parameterisering och drift

4.5.1

2-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

MIN RECIRCULATION

Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.

recirkulationshastighet)

Maximal flédeshastighet fér recirkulationen enligt den méatsignal som
motsvarar 20 mA

(lagsta [I/s]
recirkulationshastighet) Lagsta flédeshastighet for recirkulationen enligt matsignal som
motsvarar 0/4 mA
Obs! Insignalen p& 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MAX RECIRCULATION eller fér Qras.
(hdégsta [I/s]

0/4 till 20 mA

Obs! Insignalen pé 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.

Overforingsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen
for anslutet matinstrument for flode.

Obs! Ingangen &r inte ansluten till 0/4 till 20 mA, maste beréknas i
forhallande till Qinflow (Qinflode).

38




Parameterisering och drift

4.5.1 2-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.
Om véardet Q RECI RATIO ar ”0” berdknas RECI-flodet baserat pa
Q RECI RATIO mA-insignalen. %]
(férhallande Qreci) Om vardet avviker fran "0” beraknas RECI-flodet utifran inflodet: ?
Q RECI= Q RECI RATIO * INFLOW (Qreci = Qreci-forhallandet *
inflode)
inom gransvardena for MIN RECIRCULATION och MAX
RECIRCULATION (hégsta och lagsta recirkulationshastighet).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MIN RETURN SLUDGE eller for Qras.
(lagsta hastighet for [I/s]
returslam) Lagsta flodeshastighet for returslammet enligt den matsignal som
motsvarar 0/4 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MAX RETURN SLUDGE eller for Qras.
(hogsta hastighet for [I/s]
returslam) Hogsta flddeshastighet for returslammet enligt den matsignal som
motsvarar 20 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.
0/4 till 20 mA
Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen
for anslutet méatinstrument for fléde.
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.
Om vardet Q RETURN RATIO ar ”0” berdknas RAS-flédet baserat
Q RETURN RATIO (Q pa mA-insignalen. %
@ Om vardet avviker fran "0” beraknas RAS-flodet utifran inflodet: %l
Q RETURN = Q RETURN RATIO * INFLOW (Qretur = férhallande
Qretur * inflode)
inom gransvardena MIN RETURN SLUDGE och MAX RETURN
SLUDGE (lagsta och hdgsta hastighet for returslammet).
| KANAL 2 samma som KANAL 1
| OUTPUTS (utgéngar)
| KANAL 1
MIN I?O SETTING (lagsta Lagsta DO-borvarde, motsvarande 0/4 mA [mg/L]
DO-varde)
MAX PO SETTING (hogsta Hogsta DO-boérvarde, motsvarande 20 mA [mg/L]
DO-vérde)
0/4 till 20 mA (?verforlngsmt"ervall pa 0/4 t!!I 29 mA-strémslinga enligt instéllningen
for anslutet méatinstrument for fléde.
KANAL 2 samma som KANAL 1
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Parameterisering och drift

4.5.1 2-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

‘ RTC
| VOLUME (volym)
| KANAL 1
| VOLUME (volym) Aerated volume (luftad volym) [m3]
| KANAL 2 samma som KANAL 1
| MODBUS
ADRESS Startadress fér en RTC i MODBUS-néatverket.
DATA ORDER Anger registerordningen i ett dubbelt ord. Forinstallning: NORMAL
DATALOG INTRVAL Indikerar det intervall i vilket data sparas i loggfilen. [min]

(dataloggintervall)

PROGNOSYS

Aktivera eller avaktivera PROGNOSYS fér RTC-styrning. "Aktivera"
innebar att om matvardet fran motsvarande givare minskar till 50 %
eller lagre anvands inte vardet av RTC-styrenheten utan den
overgar till tillamplig reservstrategi.

INIT DEFAULTV.

Aterstéller fabriksinstallningarna.

| UNDERHALL
| RTC DATA
RTC MATNING Anger det varde som mats av RTC, t. ex. matvardet for inflodet.
AKTIVE RTC VAR Arjgercden variabel som beraknas av RTC, t. ex. om luftning ska
slas pa eller av.
| DIAGNOS/TEST
EEPROM Maskinvarutest
RTC KOM TIME TO Timeout fér kommunikation
RTC CRC Redundanskontroll av kommunikation
MODBUS ADRESS H?r. visas c.Jen_ adress dar den faktiska kommunikationen &ger rum.
Forinstélining: 41
PLACERING Har kan du tilldela ett plgtsnamn for att underlatta identifiering av
RTC-modulen, t.ex. luftning 2.
Anger programvaruversionen fér RTC-kommunikationskortet
PROG VERS. (YAB117) i sc1000.
RTC MODE Anggr mstalle[ad varlar)t av RTC-modulen, t.ex. 1-kanalsversion for
styrning med aterkoppling.
RTC VERSION Anger RTC-modulens programvaruversion.

4.5.2 Lagen for 2-kanals RTC103 N-modul

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

KONFIGURERA

VALJ GIVARE

Urvalslista med tillgangliga, relevanta givare for RTC-modulen i
sc-natverket (se 4.6 Valja givare pa sidan 48).

N CONTROL (n-reglering)
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Parameterisering och drift

4.5.2 Lagen for 2-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

SRT MODE (srt-lage)

Det gar att valja mellan tre olika drifttyper for det aeroba slammets

uppehalistid (SRT):

e Manuell: Regulatorn férses med ett manuellt angivet SRT-varde

¢  SRT-RTC: SRT-vardet kommer fran en separat SRT-RTC och
skickas vidare till RTC103 N-modulen

*  TSS mL: SRT-vardet berdknas utifran TSS-koncentrationen och
hur stor mangd TSS som dagligen avlagsnas.

SRT (MANUALLY) (srt

nitrifierare)

ska kunna beraknas. Om den beraknade koncentration &r hogre an
vardet for MAX NITRIFERS CONC. anvands MAX NITRIFERS
CONC. fér bestamning av DO-bérvardet.

Manuellt invarde fér SRT (anvands aven som reservvarde) [dagar]
(manuellt))
DAILY SURPLUS MASS Marjgden sl.arrz som daqllgen avlagsnas fran processen. SRT-vardet
oo i berdknas utifran den mangden, MLSS-koncentrationen i [kg/d]
(daglig mangd 6verskottsslam) ) .
luftningsbassangen och den luftade volymen.
COD-TKN RATIO (férhallande Det antagna forhalllandet COD(TKON.'N.-RTC antar att enviss
COD-relaterad mangd NH4-N ingar i biomassan och minskar darfor
COD/TKN) ) o
den mangd NH4-N som ska nitrifieras.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet,
baserat pa den mangd NH4-N som nitrifierades under féregaende
M..lN NITRIFERS (.:ONC' SRT-tid. Ett varde for koncentrationen kravs for att DO-borvardet
(lagsta koncentration N N . a [%]
nitrifierare) ska kunna beradknas. Om den beraknade koncentrationen ar lagre
an vardet for MIN NITRIFERS CONC. anvands MIN NITRIFERS
CONC. for bestamning av DO-bérvardet.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet,
MAX NITRIFERS CONC. basergt pa de__n mar]gd NH4-N som nltrlfl?rad?s under for_eg?ende
A - SRT-tid. Ett varde for koncentrationen kravs for att DO-borvardet
(hogsta koncentration [%]
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Parameterisering och drift

4.5.2

Lagen for 2-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

MODEL CORRECTION FACT.
(modellkorrigeringsfaktor)

Den har faktorn kan anvandas for finjustering av den
DO-koncentration som har beraknats genom modellen
(framkopplingsdelen i N-RTC).

SUBSTIT. DO FOR MODEL Om det blir fel pa nagon av insignalerna (NH4-N, TSS, Flow) kan
(ersattningsvarde for modellens | N-RTC anvanda det har framkopplingsboérvardet for DO vid alla [mg/L]
DO) efterféljande berakningar.
NH4-N SETPOINT (borvarde | 5o at bisrvarde fér NH4-N-koncentrationen vid luftning av utfldet. | [mg/L]
for NH4-N)
Obs! De har instéallningarna behdvs endast vid NH,4-N-métning i
utflodet nar aterkopplad styrning anvands!
P FACT NH4 (p-faktor NH4) [1/mg/L]
Proportionell faktor for PID-styrenheter med aterkoppling av
NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflodet.
Obs! De har instéllningarna behévs endast vid NH,4-N-métning i
utflodet nar aterkopplad styrning anvands!
INTEGRAL T.IME NH4 Integreringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling [min]
(integreringstid NH4) av NH4-N-koncentration i det fértjockade slammet.
Obs! Om man vill avaktivera den integrerande delen av en
PID-styrenhet staller man in INTEGRAL TIME NH4 pa "0".
Obs! De har instéllningarna behévs endast vid NH,4-N-métning i
utflodet nar aterkopplad styrning anvands!
D-TID NH4 Deriveringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling [min]
av NHy4-N-koncentrationen vid luftning av utfléde
Obs! Om man vill avaktivera den deriverande delen av en
PID-styrenhet stiller man in DERIVATIVE TIME NH4 p& "0".
| LIMITS (grénsvérden)
. . Om det berdknade DO-borvardet ar lagre an det angivna vardet for
MIN DO (lagsta DO-varde) | \y\ b stalis DO-bbrvérdet in pa det vardet [mg/L]
. . Om det berédknade DO-boérvardet ar hdgre én det angivna vardet for
MAXDO (hdgsta DO-varde) | \\»x 0o stalls DO-borvérdet in pa det vérdet [mg/L]
SMOOTHING Dampning av det berdknade DO-boérvardet [min]
| DO CONTROL (DO-reglering)
| KANAL 1
D-TID DO-styrenhetens deriveringstid [min]
DAMPING (dampning) Dampning av DO-regleringen [min]
ALTERNAT LUETN Om DO-glvar_en (till ex.empgl LDO) signalerar att ett fel har uppstatt [Stage]
valjs det instéallda luftningslaget
NR. STEG Antal styrda luftningssteg (h6gst 6) [Stage]
VFD P MIN Fast till 100 % [%]
| KANAL 2 samma som KANAL 1

o | INPUTS (ingangar)
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Parameterisering och drift

4.5.2 Lagen for 2-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

KANAL 1

Lagsta flédeshastighet for inflodet enligt den matsignal som

MIN INFLOW (lagsta fléde) motsvarar 0/4 mA [I/s]
MAX INFLOW (hégsta flde) Maximal flodeshastighet for inflédet enligt den matsignal som [is]
motsvarar 20 mA
0/4 till 20 mA (?verforlngsmt.('al.'vall pa 0/4 t!!I 29 mA-strémslinga enligt installningen
for anslutet matinstrument for flode.
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MIN RECIRCULATION eller fér Qras.
(lagsta [I/s]
recirkulationshastighet) Lagsta flodeshastighet for recirkulationen enligt matsignal som
motsvarar 0/4 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MAX RECIRCULATION eller for Qras.
(hogsta [I/s]
recirkulationshastighet) Maximal flédeshastighet for recirkulationen enligt den méatsignal som
motsvarar 20 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.
0/4 till 20 mA Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen
for anslutet méatinstrument for fléde.
Obs! Ingangen &r inte ansluten till 0/4 till 20 mA, méaste beriknas i
forhallande till Qinflow (Qinflode).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.
Om vardet Q RECI RATIO ar "0” berdknas RECI-flédet baserat pa
Q RECI RATIO mA-insignalen. "
(férhallande Qreci) Om vérdet avviker fran "0” beraknas RECI-flédet utifran inflédet: ’
Q RECI= Q RECI RATIO * INFLOW (Qreci = Qreci-forhallandet *
infléde)
inom gransvardena for MIN RECIRCULATION och MAX
RECIRCULATION (hégsta och lagsta recirkulationshastighet).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MIN RETURN SLUDGE eller for Qras.
(lagsta hastighet for [I/s]
returslam) Lagsta flodeshastighet for returslammet enligt den matsignal som
motsvarar 0/4 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MAX RETURN SLUDGE eller for Qras.
(hogsta hastighet for [I/s]

returslam) Hogsta flddeshastighet for returslammet enligt den matsignal som
motsvarar 20 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.

0/4 till 20 mA

Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen
for anslutet matinstrument for flode.
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Parameterisering och drift

4.5.2 Lagen for 2-kanals RTC103 N-modul (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.
Om véardet Q RETURN RATIO ar ”0” beraknas RAS-flédet baserat
Q RETURN RATIO (Q pa mA-insignalen. %
@ Om vardet avviker fran "0” berdknas RAS-flédet utifran inflodet: %l
Q RETURN = Q RETURN RATIO * INFLOW (Qretur = forhallande
Qretur * infléde)
inom gransvardena MIN RETURN SLUDGE och MAX RETURN
SLUDGE (lagsta och hdgsta hastighet for returslammet).
| KANAL 2 samma som KANAL 1
| VOLUME (volym)
| KANAL 1
| VOLUME (volym) Aerated volume (luftad volym) [m3]
| KANAL 2 samma som KANAL 1

4.5.3 2-kanals RTC103 N-modul med VFD

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

KONFIGURERA

VALJ GIVARE

Urvalslista med tillgangliga, relevanta givare for RTC-modulen i
sc-natverket (se 4.6 Valja givare pa sidan 48).

N CONTROL (n-reglering)
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Parameterisering och drift

4.5.3 2-kanals RTC103 N-modul med VFD (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

SRT MODE (srt-lage)

Det gar att valja mellan tre olika drifttyper for det aeroba slammets

uppehalistid (SRT):

e Manuell: Regulatorn férses med ett manuellt angivet SRT-varde

¢  SRT-RTC: SRT-vardet kommer fran en separat SRT-RTC och
skickas vidare till RTC103 N-modulen

*  TSS mL: SRT-vardet berdknas utifran TSS-koncentrationen och
hur stor mangd TSS som dagligen avlagsnas.

SRT (MANUALLY) (srt

nitrifierare)

ska kunna beraknas. Om den beraknade koncentration &r hogre an
vardet for MAX NITRIFERS CONC. anvands MAX NITRIFERS
CONC. fér bestamning av DO-bérvardet.

Manuellt invarde fér SRT (anvands aven som reservvarde) [dagar]
(manuellt))
DAILY SURPLUS MASS Marjgden sl.arrz som daqllgen avlagsnas fran processen. SRT-vardet
oo i berdknas utifran den mangden, MLSS-koncentrationen i [kg/d]
(daglig mangd 6verskottsslam) ) .
luftningsbassangen och den luftade volymen.
COD-TKN RATIO (férhallande Det antagna forhalllandet COD(TKON.'N.-RTC antar att enviss
COD-relaterad mangd NH4-N ingar i biomassan och minskar darfor
COD/TKN) ) o
den mangd NH4-N som ska nitrifieras.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet,
baserat pa den mangd NH4-N som nitrifierades under féregaende
M..lN NITRIFERS (.:ONC' SRT-tid. Ett varde for koncentrationen kravs for att DO-borvardet
(lagsta koncentration N N . a [%]
nitrifierare) ska kunna beradknas. Om den beraknade koncentrationen ar lagre
an vardet for MIN NITRIFERS CONC. anvands MIN NITRIFERS
CONC. for bestamning av DO-bérvardet.
N-RTC beraknar koncentrationen av nitrifierare i det aktiva slammet,
MAX NITRIFERS CONC. basergt pa de__n mar]gd NH4-N som nltrlfl?rad?s under for_eg?ende
A - SRT-tid. Ett varde for koncentrationen kravs for att DO-borvardet
(hogsta koncentration [%]
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Parameterisering och drift

4.5.3 2-kanals RTC103 N-modul med VFD (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

MODEL CORRECTION FACT.
(modellkorrigeringsfaktor)

Den har faktorn kan anvandas for finjustering av den
DO-koncentration som har beraknats genom modellen
(framkopplingsdelen i N-RTC).

SUBSTIT. DO FOR MODEL

Om det blir fel pa nagon av insignalerna (NH4-N, TSS, Flow) kan

(ersattningsvarde for modellens | N-RTC anvanda det har framkopplingsboérvardet for DO vid alla [mg/L]
DO) efterféljande berakningar.
NH4-N SETPOINT (borvarde | 5o at bisrvarde fér NH4-N-koncentrationen vid luftning av utfldet. | [mg/L]
for NH4-N)
Obs! De har instéallningarna behdvs endast vid NH,4-N-métning i
utflodet nar aterkopplad styrning anvands!
P FACT NH4 (p-faktor NH4) [1/mg/L]
Proportionell faktor for PID-styrenheter med aterkoppling av
NH4-N-koncentrationen vid luftning av utflodet.
Obs! De har instéllningarna behévs endast vid NH,4-N-métning i
utflodet nar aterkopplad styrning anvands!
INTEGRAL T.IME NH4 Integreringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling [min]
(integreringstid NH4) av NH4-N-koncentration i det fértjockade slammet.
Obs! Om man vill avaktivera den integrerande delen av en
PID-styrenhet staller man in INTEGRAL TIME NH4 pa "0".
Obs! De har instéllningarna behévs endast vid NH,4-N-métning i
utflodet nar aterkopplad styrning anvands!
D-TID NH4 Deriveringstiden for PID-styrenheter som anvands med aterkoppling [min]
av NHy4-N-koncentrationen vid luftning av utfléde
Obs! Om man vill avaktivera den deriverande delen av en
PID-styrenhet stiller man in DERIVATIVE TIME NH4 p& "0".
| LIMITS (grénsvérden)
. . Om det berdknade DO-borvardet ar lagre an det angivna vardet for
MIN DO (lagsta DO-varde) | \y\ b stalis DO-bbrvérdet in pa det vardet [mg/L]
. . Om det berédknade DO-boérvardet ar hdgre én det angivna vardet for
MAXDO (hdgsta DO-varde) | \\»x 0o stalls DO-borvérdet in pa det vérdet [mg/L]
SMOOTHING Dampning av det berdknade DO-boérvardet [min]
| DO CONTROLL (DO-reglering)
| KANAL 1
P GAIN DO (P-faktor DO) P-faktorn for P!D-styrephet som anvands med aterkoppling av [/mgiL]
DO-koncentrationen vid luftningen.
D-TID DO-styrenhetens deriveringstid [min]
INT PART (integrerande del) | Integrerande del fér DO-reglering
DAMPING (dampning) Dampning av DO-regleringen [min]
ALTERNAT LUFTN Om DO-glvar_en (till ex.empgl LDO) signalerar att ett fel har uppstatt [Stage]
valjs det instéallda luftningslaget
NR. STEG Antal styrda luftningssteg (h6gst 6) [Stagel]
VFD P MIN Instélld l1agsta hastighet fér VFD-styrda flaktar (steg 1 och 2) [%]
| KANAL 2 samma som KANAL 1

‘ INPUTS (ingangar)
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Parameterisering och drift

4.5.3 2-kanals RTC103 N-modul med VFD (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC

KANAL 1

Lagsta flédeshastighet for inflodet enligt den matsignal som

MIN INFLOW (lagsta fléde) motsvarar 0/4 mA [I/s]
MAX INFLOW (hégsta flde) Maximal flodeshastighet for inflédet enligt den matsignal som [is]
motsvarar 20 mA
0/4 till 20 mA (?verforlngsmt.('al.'vall pa 0/4 t!!I 29 mA-strémslinga enligt installningen
for anslutet matinstrument for flode.
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MIN RECIRCULATION eller fér Qras.
(lagsta [I/s]
recirkulationshastighet) Lagsta flodeshastighet for recirkulationen enligt matsignal som
motsvarar 0/4 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MAX RECIRCULATION eller for Qras.
(hogsta [I/s]
recirkulationshastighet) Maximal flédeshastighet for recirkulationen enligt den méatsignal som
motsvarar 20 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.
0/4 till 20 mA Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen
for anslutet méatinstrument for fléde.
Obs! Ingangen &r inte ansluten till 0/4 till 20 mA, méaste beriknas i
forhallande till Qinflow (Qinflode).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.
Om vardet Q RECI RATIO ar "0” berdknas RECI-flédet baserat pa
Q RECI RATIO mA-insignalen. "
(férhallande Qreci) Om vérdet avviker fran "0” beraknas RECI-flédet utifran inflédet: ’
Q RECI= Q RECI RATIO * INFLOW (Qreci = Qreci-forhallandet *
infléde)
inom gransvardena for MIN RECIRCULATION och MAX
RECIRCULATION (hégsta och lagsta recirkulationshastighet).
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MIN RETURN SLUDGE eller for Qras.
(lagsta hastighet for [I/s]
returslam) Lagsta flodeshastighet for returslammet enligt den matsignal som
motsvarar 0/4 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
MAX RETURN SLUDGE eller for Qras.
(hogsta hastighet for [I/s]

returslam) Hogsta flddeshastighet for returslammet enligt den matsignal som
motsvarar 20 mA
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.

0/4 till 20 mA

Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt installningen
for anslutet matinstrument for flode.
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Parameterisering och drift

4.5.3 2-kanals RTC103 N-modul med VFD (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC
Obs! Insignalen pa 0/4 till 20 mA kan anvandas antingen for Qreci
eller for Qras.
Om vardet Q RETURN RATIO ar "0” beraknas RAS-flodet baserat
QRETURNRATIO (@) | P2 MAdnsignalen. T [%]
Om vardet avviker fran "0” berdknas RAS-flédet utifran inflodet:
Q RETURN = Q RETURN RATIO * INFLOW (Qretur = forhallande
Qretur * infléde)
inom gransvardena MIN RETURN SLUDGE och MAX RETURN
SLUDGE (lagsta och hdgsta hastighet for returslammet).
| KANAL 2 samma som KANAL 1
| OUTPUTS (utgangar)
| KANAL 1
0/4 1ill 20 mA ,_A_\nalo.g? utgéngar f('jr"styrniryg av VFD-fI.é'iktar..
Overforingsintervall for 0/4 till 20 mA strémslinga
| KANAL 2 samma som KANAL 1
| VOLUME (volym)
| KANAL 1
’ VOLUME (volym) Aerated volume (luftad volym) [m3]
| KANAL 2
| MODBUS
ADRESS Startadress fér en RTC i MODBUS-natverket.
DATA ORDER Anger registerordningen i ett dubbelt ord. Férinstalining: NORMAL
DATALOG INTRVAL Indikerar det intervall i vilket data sparas i loggfilen. [min]

(dataloggintervall)

PROGNOSYS

Aktivera eller avaktivera PROGNOSYS foér RTC-styrning. "Aktivera”
innebar att om matvardet frdn motsvarande givare minskar till 50 %
eller lagre anvands inte vardet av RTC-styrenheten utan den
Overgar till tilldmplig reservstrategi.

INIT DEFAULTV.

Aterstéller fabriksinstallningarna.

| UNDERHALL
| RTC DATA
RTC MATNING Anger det varde som mats av RTC, t. ex. matvardet for inflodet.
AKTIVE RTC VAR Arjgeroden variabel som berdknas av RTC, t. ex. om luftning ska
slas pa eller av.
| DIAGNOS/TEST
EEPROM Maskinvarutest
RTC KOM TIME TO Timeout fér kommunikation
RTC CRC Redundanskontroll av kommunikation
MODBUS ADRESS H?r. visas c.Jen_ adress dar den faktiska kommunikationen ager rum.
Forinstalining: 41
PLACERING Har kan du tilldela ett platsnamn for att underlatta identifiering av

RTC-modulen, t.ex. luftning 2.

48




Parameterisering och drift

4.5.3 2-kanals RTC103 N-modul med VFD (forts.)

RTC-MODULER / PROGNOSYS

RTC-MODULER

RTC
Anger programvaruversionen fér RTC-kommunikationskortet
PROG VERS. (YAB117) i sc1000.
RTC MODE Anggr mstalle[ad vanaqt av RTC-modulen, t.ex. 1-kanalsversion for
styrning med aterkoppling.
RTC VERSION Anger RTC-modulens programvaruversion.

4.6 Valja givare

1. Valj givare och deras ordningsfdljd féor RTC-modulen genom
att trycka pa RTC > KONFIGURERA > GIVARVAL.

Figur 4 Vilja givare

1 ENTER - Sparar instaliningen och atergar till menyn
KONFIGURERA.

4 TA BORT - Tar bort en givare fran urvalet.

2 AVBRYT - Atergar till menyn KONFIGURERA utan att
spara.

3 LAGG TILL - Lagger till en ny givare till urvalet.

5 UPP/NED - Flyttar givarna uppat eller nedat.

2. Tryck pa LAGG TILL (Figur 4, punkt 3).

En urvalslista med alla abonnenter pa sc1000-natverket
Oppnas.
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(p) AMTAXSC  [1188531] 1.IN
mA OUTPUT INT [20314] 000000020314

nri AW Ik acom NAANNAIC 0D

T W1

AMTAX SC 1.0UT
1 000000035871

CL/ES EE.

J AMTAXSC 1.0UT md
SELECT DEVICE H
{o) NITRATAXPLUS SC 1261308 ABLAUF

mA OUTPUT INT [20314] 000000020314 =

[Lei1e] WNAAANIIE 0

] < ) -]

AMTAXSC 1.0UT
1 000000035871

AMTAX SC 1.IN

ra Ea
-

. Tryck pa 6nskad givare for RTC-modulen och bekrafta

genom att trycka pa ENTER under urvalslistan.

Svarta givare ar tillgangliga for RTC-modulen.
Rd&da givare ar inte tillgangliga for RTC-modulen.

Obs! Gor givare som &r markta med (p) & PROGNOSYS tillgangligt
om de har valts tillsammans med en RTC-modul (se
anvandarhandboken for PROGNOSYS).

. Den valda givaren visas pa givarlistan.

Tryck pa LAGG TILL (Figur 4, punkt 3) sa 6ppnas urvalslistan
igen.

. Tryck pa den andra givaren for RTC-modulen och bekrafta

genom att trycka pa ENTER under urvalslistan.

Obs! Tidigare valda givare visas grafargade.

De valda givarna visas pa givarlistan.

. Sortera givarna i den ordningsféljd som angavs for

RTC-modulen genom att trycka pa givaren och anvanda
pilknapparna for att flytta den (Figur 4, punkt 5).

Tryck pa TA BORT (Figur 4, punkt 4) om du vill ta bort en
felaktig givare fran givarlistan.
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e L

AMTAXSC 1IN
1 000000035671
AMTAX SC 1.0UT

2 000000035871

4.7 Styrningsprogram

7. Tryck pa ENTER (Figur 4), punkt 1) for att bekrafta listan nar
den ar klar.

Obs! Ordningen pa de valda givarna maste anges och forkonfigureras
pa RTC103 N-modulens CF-kort av leverantérens servicetekniker.

Det finns fyra olika program for berakning av dnskad
DO-koncentration for nitrifieringen, for anpassning efter lokala
forhallanden och tillgangliga instrument.

Vilket program man bor vélja beror pa vilka matsignaler som
anvands.

Lampligt program maste valjas och forkonfigureras pa CF-kortet
fran RTC103 N-modulen av leverantdrens servicetekniker!

Tabell 2 Styrprogram for berdkning av 6nskad DO-koncentration for nitrifiering

Nitrifiering av NH4-N i inflédet

Beraknar dnskad DO-koncentration baserat endast pa den NH,4-N-last som ska
nitrifieras.

NH4-N i infléde och TSS

Beraknar dnskad DO-koncentration baserat pa NH,4-N-lasten med hansyn tagen till
den aktuella SRT-tiden

NH4-N i infléde och NH4-N i utfléde

Beraknar 6nskad DO-koncentration baserat p4 den NH4-N-last som ska nitrifieras
och pa NH,-N-koncentrationen i utflddet.

NH4-N i inflode, NH4-N i utfldode samt
TSS

Beraknar dnskad DO-koncentration baserat pa den NH4-N-last som ska nitrifieras
och p& NH4-N-koncentrationen i utflédet med hansyn tagen till den aktuella
SRT-tiden.

4.8 Automatisk programandring

Om det blir fel pa en matsignal, till exempel vid driftstérningar,
byter enheten automatiskt program till ett program dar endast de
matsignaler som finns tillgangliga behdvs, sa att en reservstrategi
anvands istallet for det matvarde som inte kan ges. Om
matningarna ar tillgéngliga igen efter ett fel atergar det
automatiskt till det férinstallda programmet. Programandringen
sker med en fordrojning pa fem minuter.

4.9 Forklaringar av styrenhetsparametrar for nitrifiering

491 SRT MODE (srt-lage)

Det gar att valja mellan tre olika drifttyper for slammets
uppehallstid (SRT):

¢ MANUALLY (manuellt): Regulatorn férses manuellt med
SRT-véardet, om det inte forekommer nagon TSS-métning i
luftningsbassangen.

¢ SRT-RTC: SRT-vardet kommer fran en separat SRT-RTC
och skickas vidare till RTC103 N-modulen.
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49.2

4.9.3

494

49.5

4.9.6

49.7

49.8

4.9.9

¢ TSSml: SRT-vardet beraknas utifran MLSS-koncentrationen
och den mangd TSS som dagligen avlagsnas.

SRT (MANUALLY) (srt (manuelit))

Manuell inmatning av slammets uppehallstid (SRT [d]).

Om TSS-signalen ar felaktig anvands det har vardet dven som
reservvarde.

DAILY SURPLUS MASS (daglig mangd overskottsslam)

Mangden slam som dagligen avlagsnas fran processen.
SRT-vardet beraknas utifran den mangden,
MLSS-koncentrationen i luftningsbassangen och den luftade
volymen.

COD-TKN RATIO (férhallande COD/TKN)

Det antagna forhallandet COD/TKN. RTC103 N-modulen antar
att en viss COD-relaterad méngd NH4-N ingér i biomassan och
minskar darfor den mangd NH4-N som ska nitrifieras.

MIN NITRIFERS CONC. (lagsta koncentration nitrifierare)

RTC103 N-modulen beraknar koncentrationen av nitrifierare i det
aktiva slammet, baserat p4 den mangd NH4N som nitrifierades
under féregaende SRT-tid. Ett varde for koncentrationen kravs for
att DO-borvardet ska kunna beraknas. Om den berdknade
koncentrationen ar lagre an vardet for MIN NITRIFERS CONC.
anvands MIN NITRIFERS CONC. fér bestdamning av
DO-bérvardet.

MAX NITRIFERS CONC. (hogsta koncentration nitrifierare)

RTC103 N-modulen beraknar koncentrationen av nitrifierare i det
aktiva slammet, baserat pa den mangd NH4N som nitrifierades
under féregaende SRT-tid. Ett varde for koncentrationen kravs for
att DO-borvardet ska kunna beraknas. Om den berdknade
koncentration ar hdgre an vardet for MAX NITRIFERS CONC.
anvands MAX NITRIFERS CONC. for bestamning av
DO-bérvardet.

MODEL CORRECTION FACT. (modellkorrigeringsfaktor)

Den har faktorn kan anvéndas for finjustering av den
DO-koncentration som har beraknats genom modellen
(framkopplingsdelen i RTC103 N-modulen).

SUBSTIT. DO FOR MODEL (ersattningsvarde for modellens DO)

Om det uppstar fel pa insignalerna (NH4-N, TSS, Flow) sa att
RTC103 N-modulen inte kan berdkna vilken DO-koncentration
som behdvs anvander RTC103 N-modulen det har
DO-framkopplingsboérvardet vid alla paféljande berakningar.

NH4-N SETPOINT (borvéarde for NH4-N)

Onskat borvarde fér NH4-N-koncentrationen vid luftning av
utflédet.
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4.9.10 P FAKT NH4 (endast om NH,4-N-vérdet i utflédet finns tillgangligt for aterkopplad

styrning)

P-faktor for PD-styrenhet som anvands med aterkoppling av
NHy4-N-koncentrationen vid luftning i utflédet.

4.9.11 INTEGRAL TIME NH4 (endast om NH,4-N-vardet i utflodet finns tillgangligt for

aterkopplad styrning)

Integreringstid for PID-styrenheter som anvands med
aterkoppling av NH,4-N-koncentrationen i fortjockat slam.

Obs! Om man vill avaktivera den integrerande delen av en
PID-styrenhet staller man in INTEGRAL TIME NH4 pa "0".

4.9.12 DERIVATIVE TIME NH4 (endast som NH,-N-matning i utflodet finns tillganglig for

aterkopplad styrning)

4.9.13 Min DO (lagsta DO-varde)

4.9.14 Max DO (hogsta DO-varde)

4.9.15 SMOOTHING

Deriveringstiden fér PID-styrenheter som anvands med
aterkoppling av NH,4-N-koncentrationen vid luftning i utflodet.

Obs! Om man vill avaktivera den deriverande delen av en PID-styrenhet
staller man in DERIVATIVE TIME NH4 pa "0".

Om det berdknade DO-boérvardet ar lagre an det angivna vardet
for MIN DO stalls DO-bérvardet in pa det vardet.

Om det berdknade DO-boérvardet ar hdgre an det angivna vardet
for MAX DO stélls DO-borvardet in pa det vardet.

Dampar det har beraknade DO-boérvardet, for en mer ekonomisk
styrning av flakten.

4.10 Forklaringar till DO CONTROL (endast for alternativ med DO-reglering)

Obs! Konfigurationen av DO-styrningen, olika flaktar och luftningssteg,
maéste forkonfigureras noga av tillverkarens servicetekniker p4 RTC103
N-modulens CF-kort.

4.10.1 P FAKT O2 (endast for VFD-alternativ)

410.2 D-TID

4.10.3 INT PART (integrerande del)

P-faktorn for PD-styrenhet som anvands med aterkoppling av
DO-koncentrationen vid luftningen.

Styrenhetens deriveringstid

Integrerande del fér styrenhet som anvands med aterkoppling av
DO-koncentrationen vid luftningen.

Obs! Om man vill avaktivera den integrerande delen av en styrenhet
staller man in INT PART p& "0".
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410.4

4.10.5

4.10.6

410.7

DAMPING (déampning)

Dampning av DO-regleringen - om man vill undvika snabba
andringar i styrningen av fléktarna.

ALTERNAT LUFTN

Om syregivaren (t.ex. LDO) signalerar ett fel valjs det installda
luftningssteget (steg 1 till 6).

ANTAL STEG
Antal styrda luftningssteg (hogst 6).

VFD P MIN (for DO-reglering utan VFD-alternativ ar det har ett fast varde pa 100
0/0)

Installd lagsta hastighet [%] for VFD-styrda flaktar.

4.11 INPUTS (ingangar)

4111

411.2

411.3

411.4

411.5

4.11.6

Det finns tvd mA-ingangar for varje kanal. Den forsta ger signal
for flodeshastigheten (i inflédet eller i utflddet i anlaggningen eller
linjen).

Den andra ar till for recirkulationens flodeshastighet eller
returslammets flédeshastighet, beroende pa vilket som ar
tillgangligt och som inte drivs i férhallande till inloppets/utloppets
flodeshastighet.

MIN INFLOW (ligsta fléde)

Lagsta flodeshastighet for inflodet enligt den matsignal som
motsvarar 0/4 mA

MAX INFLOW (hogsta flode)

Maximal flédeshastighet for inflédet enligt den méatsignal som
motsvarar 20 mA

0/4 to 20 mA (0/4 till 20 mA)

Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt
installningen for anslutet matinstrument for fléde.

MIN RECIRCULATION (lagsta recirkulationshastighet)

Lagsta flodeshastighet for recirkulationen enligt matsignal som
motsvarar 0/4 mA.

MAX RECIRCULATION (hogsta recirkulationshastighet)

Maximal flédeshastighet for inflédet enligt den méatsignal som
motsvarar 20 mA.

0/4 to 20 mA (0/4 till 20 mA)

Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt
installningen for anslutet matinstrument for fléde.
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4.11.7 Q RECI RATIO (férhallande Qreci)

Om vardet Q RECI RATIO ar "0” beraknas RECI-flédet baserat
pa mA-insignalen. Om vardet avviker fran "0” beraknas
RECI-flédet utifran inflédet:

Q RECI= Q RECI RATIO * INFLOW

(Qreci = Qreci-forhallandet * inflodde) inom gréansvardena for MIN
RECIRCULATION och MAX RECIRCULATION.

4.11.8 MIN RETURN SLUDGE (lagsta hastighet for returslam)

Lagsta flodeshastighet for returslammet enligt den matsignal som
motsvarar 0/4 mA.

4.11.9 MAX RETURN SLUDGE (hogsta hastighet for returslam)

Hogsta flodeshastighet for returslammet i inflddet enligt den
matsignal som motsvarar 20 mA.

4.11.10 0/4 to 20 mA (0/4 till 20 mA)

Overféringsintervall pa 0/4 till 20 mA-strémslinga enligt
installningen fér anslutet matinstrument for fléde.

4.11.11 Q RETURN RATIO (Q)

Om vardet Q RETURN RATIO ar ”0” berédknas RAS-flodet
baserat pa mA-insignalen. Om vardet avviker fran "0” beraknas
RAS-flodet utifran inflodet:

Q RETURN = Q RETURN RATIO * INFLOW

(Qretur = Qretur-férhallandet * infléde) inom gransvardena for
MIN RETURN SLUDGE och MAX RETURN SLUDGE.

4.12 OUTPUTS (utgangar)

4.12.1 MIN DO SETTING (lagsta DO-varde) (endast for alternativ utan DO-styrning)

Lagsta DO-borvarde, motsvarande 0/4 mA.

412.2 MAX DO SETTING (hogsta DO-varde) (endast for alternativ utan DO-styrning)

Hogsta DO-boérvarde, motsvarande 20 mA.

4.12.3 0/4 to 20 mA (0/4 till 20 mA)

Overféringsintervall fér 0/4 till 20 mA strémslinga
e utan DO-styrning: fér signal fér DO-bérvarde.
* med VFD DO-styrning: for signal for VFD-flaktar.

413 Volym

4.13.1 Aerated volume (luftad volym)

Storlek pa luftningsbassang (eller zon) i m3.
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4.14 MODBUS

4141 ADRESS

4.14.2 DATAORDER

Startadress for en RTC i modbus-natverket.

Anger registerordningen i ett dubbelt ord.

Forinstallning: NORMAL

4.15 Visade matvarden och variabler

Foljande matvarden och variabler visas pa displayen pa sc1000

och overfors via faltbuss.

Parameter Enl?et Beskrivning Obs!
(unit)
RTC103 N-modul, 1-kanals
ME..AS.UREMEN 1 Qin 1 I's Flédeshastighet luftningslinje
(matning 1)
MEASUREMEN 2 Flédeshastighet inre recirkulation eller
I Qrec 1 I's
(matning 2) returslam
ACTUAT VAR 3 NFfO 1 mgll DO-behov beraknat for inflodets
NHy4-N-last
ACTUAT VAR4 | NfbO 1 mg) | YHerligare DO-behov beraknat Utifran | . o om NH,-N i utfidet inte méts
NH,4-N-koncentrationen i utflédet
DO-bérvéarde beraknat utifrdn summan
ACTUAT VAR 5 Osetp 1 mg/l av NFO + NfbO
ACTUAT VAR 6 Oreg 1 Internt beraknat varde for reglering av | alltid 0 om RTC103 N anvands utan
DO DO-styrning
ACTUATVAR7 |B_S 1 Stage | Luftningssteg (B_S1) alltid 0 om RTC103 N anvénds utan
DO-styrning
ACTUAT VARS8 |A S1 % Luftning VFD (A_S 1) alltid 0 om RTC103 N anvénds utan
DO-styrning
RTC103 N-modul, 2-kanals
ME..AS.UREMEN 1 Qin 1 I's Flédeshastighet luftning linje 1
(matning 1)
MEASUREMEN 2 Flédeshastighet inre recirkulation eller
ey Qrec 1 I's =
(matning 2) returslam linje 1
ME..AS.UREMEN 3 Qin 2 I/s Flédeshastighet luftning linje 2
(métning 3)
MEASUREMEN 4 Flodeshastighet inre recirkulation eller
e Qrec 2 I's Y
(matning 4) returslam linje 2
DO-behov beraknat utifran inflédets
ACTUAT VAR 5 NffO 1 mg/l last (NFO 1)
ACTUATVAR6 |NbO1  |mgi | Yderigare DO-behovberaknat utifran | i o om NH,-N i utfidet inte méts
NH,4-N-koncentrationen i utflédet
ACTUAT VAR 7 Osetp 1 mg/| DO-borvarde (Osetp1)
ACTUAT VAR8 | Oreg 1 Internt beréknat vérde Oreg1 alltid 0 om RTC103 N anvands utan
DO-styrning
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alltid 0 om RTC103 N anvands utan

ACTUAT VAR 9 B_S1 Luftningssteg stage (B_S1) DO-styrning
ACTUAT VAR 10 | A S 1 Luftning VFD (A_S 1) alltid 0 om RTC103 N anvands utan
DO-styrning
DO-behov beraknat utifran inflodets
ACTUAT VAR 11 | NffO 2 mg/l st (N0 2)
ACTUAT VAR 12 | NfbO 2 mg) | YHterligare DO-behov beraknat utifran | 4 ) om NH,-N i utfidet inte méits
NH,4-N-koncentrationen i utflédet
ACTUAT VAR 13 | Osetp 2 mg/| DO-borvéarde (Osetp2)
ACTUAT VAR 14 | Oreg 2 Internt berakningsvarde Oreg?2 alltid 0 om RTC103 N anvands utan
DO-styrning
ACTUAT VAR 15 |B_S2 Stage | Luftningssteg (B_S2) alltid 0 om RTC103 N anvands utan
DO-styrning
ACTUATVAR 16 |A S2 % Luftning VFD (A_S 2) alltid 0 om RTC103 N anvands utan

DO-styrning
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Avsnitt 5 Underhall

5.1 Underhallsschema

Flera risker

Endast kvalificerad personal far utféra de uppgifter som beskrivs i den har delen av handboken.

Interval (intervall)

Underhallsuppgift

Visuell inspektion

Tillampningsspecifik

Kontrollera om féroreningar eller
korrosion férekommer

CF-kort

2ar

Byts av tillverkarens serviceavdelning
(Avsnitt 8, sidan 65)

Batteri, typ CR2032 Panasonic
eller Sanyo

5ar

Byte
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Avsnitt 6

Felsokning

6.1 Felmeddelanden
Eventuella RTC-fel visas av sc-styrenheten.
Visade fel Definition Loésning
Foérse RTC med spanningsmatning
Ingen kommunikation mellan RTC och Testa anslutningskabeln
RTC FEL o . .
RTC-kommunikationskortet Aterstall sc1000 och RTC (sting av den sa att
den &r helt spanningsfri och sla pa den igen)
Se till att anslutningskabelns +/--anslutningar
RTC CRC Avbruten kommunikation mellan RTC och mellan RTC och RTC-kommunikationskortet i

RTC-kommunikationskortet

s¢1000 har kopplats in pa ratt satt. Andra vid
behov.

CHECK KONFIG

Givarvalet for RTC togs bort genom radering
eller val av en ny sc1000-enhet.

Ga till MAIN MENU (HUVUDMENY) \> RTC
MODULES / PROGNOSYS
(RTC-MODULER/PROGNOSYS) \> RTC
MODULES (RTC-MODULER) \> RTC \>
CONFIGURE (KONFIGURERA) \> SELECT
SENSOR (VALJ GIVARE) , valj ratt givare for
RTC igen och bekrafta.

RTC FAILURE (RTC-fel)

Kort, allmant |as-/skrivfel pa CF-kortet, i de
flesta fall orsakat av ett kort avbrott i
stromforsorjningen.

Bekrafta felet. Om det har meddelandet visas
ofta avlagsnas orsaken till strdmavbrotten.
Informera tillverkarens serviceteam vid behov
(Avsnitt 8).

6.2 Varningar

Eventuella RTC-givarvarningar visas av sc-styrenheten.

Visade varningar

Definition

Losning

RTC-menyn SET DEFAULTS (ange

MAIN MENU (HUVUDMENYN) \> RTC MODULES /
PROGNOSYS (RTC-MODULER/PROGNOSYS) \>
RTC MODULES (RTC-MODULER) \> RTC \>

servicelage.

D S . | CONFISURE (KONFIGUREIA > HoDBUS 1
" | ADDRESS (ADRESS): Ga till den har menyn och
ange korrekt MODBUS-adress.
GIVARE | SERV En konfigurerad givare befinner sig i Givaren maste lamna servicelaget.

6.3 Slitagedelar

Komponent Kvantitet Livslangd
CF-kort, typ for RTC-modul 1 2ar
Batteri, typ CR2032 Panasonic eller Sanyo 1 5ar
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Avsnitt 7 Reservdelar och tillbehor

7.1 Reservdelar

Beskrivning

Kat. No (Nej)

DIN-skena NS 35/15, halad enligt DIN EN 60715 TH35, av galvaniserat stal. LAngd: 35 cm
(13,78 tum)

Transformator 90-240 V AC/24 V DC 0,75 A, modul fér montering pa DIN-skena
Plint for 24 V-anslutning utan strémférsérjning

Jordningsplint

SUB-D-kontakt

C2-sakring

CPU-basmodul med Ethernet-port, passivt ventilationselement. (CX1010-0021) och
RS422/485-anslutningsmodul (CX1010-N031)

Stromférsorjningsmodul bestaende av en busskoppling och en 24 V plintmodul (CX1100-0002)
Digital utgangsmodul 24 V DC (2 utgangar) (KL2032)
Digital utgangsmodul 24 V DC (4 utgangar) (KL2134)
Analog utgangsmodul (1 utgang) (KL4011)

Analog utgangsmodul (2 utgangar) (KL4012)

Analog ingangsmodul (1 ingang) (KL3011)

Digital ingangsmodul 24 V DC (2 ingangar) (KL1002)
Digital utgangsmodul 24 V DC (8 utgangar) (KL2408)
Digital utgdngsmodul 24 V DC (16 utgangar) (KL2809)
Busstermineringsmodul (KL9010)
RTC-kommunikationskort

CF-kort, typ for RTC-modul

LZH165

LZH166
LZH167
LZH168
LZH169
LZH170

LZH171

LZH172
LZH173
LZH174
LZH175
LZH176
LZH177
LZH204
LZH205
LZH206
LZH178
YAB117
LZY748-00
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Avsnitt 8

Kontaktinformation

HACH Company
World Headquarters
P.O. Box 389
Loveland, Colorado
80539-0389 U.S.A.
Tel (800) 227-HACH
(800) -227-4224
(U.S.A. only)

Fax (970) 669-2932
orders@hach.com
www.hach.com

HACH LANGE GMBH
WillstatterstraRe 11
D-40549 Dusseldorf

Tel. +49 (0)2 11 52 88-320

Fax +49 (0)2 11 52 88-210

info@hach-lange.de
www.hach-lange.de

HACH LANGE GMBH

Rorschacherstrasse 30a
CH-9424 Rheineck

Tel. +41 (0)848 55 66 99
Fax +41 (0)71 886 91 66
info@hach-lange.ch
www.hach-lange.ch

HACH LANGE APS
Akandevej 21
DK-2700 Brgnshgj
Tel. +45 36 77 29 11
Fax +45 36 77 49 11
info@hach-lange.dk
www.hach-lange.dk

HACH LANGE LDA
Av. do Forte n°8
Frac¢cdo M
P-2790-072 Carnaxide
Tel. +351 214 253 420
Fax +351 214 253 429
info@hach-lange.pt
www.hach-lange.pt

HACH LANGE KFT.
Voroskereszt utca. 8-10.

H-1222 Budapest XXII. ker.

Tel. +36 1 225 7783
Fax +36 1 225 7784
info@hach-lange.hu
www.hach-lange.hu

Repair Service in the
United States:

HACH Company
Ames Service

100 Dayton Avenue
Ames, lowa 50010
Tel (800) 227-4224
(U.S.A. only)

Fax (515) 232-3835

HACH LANGE LTD

Pacific Way

Salford

GB-Manchester, M50 1DL
Tel. +44 (0)161 872 14 87
Fax +44 (0)161 848 73 24
info@hach-lange.co.uk
www.hach-lange.co.uk

HACH LANGE FRANCE
S.AS.

8, mail Barthélémy Thimonnier
Lognes

F-77437 Marne-La-Vallée
cedex 2

Tél. +33 (0) 820 20 14 14

Fax +33 (0)1 69 67 34 99
info@hach-lange.fr
www.hach-lange.fr

HACH LANGE AB
Vinthundsvagen 159A
SE-128 62 Skondal

Tel. +46 (0)8 7 98 05 00
Fax +46 (0)8 7 98 05 30
info@hach-lange.se
www.hach-lange.se

HACH LANGE SP. ZO.0.

ul. Krakowska 119

PL-50-428 Wroctaw

Tel. +48 801 022 442
Zamowienia: +48 717 177 707
Doradztwo: +48 717 177 777
Fax +48 717 177 778
info@hach-lange.pl
www.hach-lange.pl

HACH LANGE S.R.L.

Str. Caminului nr. 3,

et. 1, ap. 1, Sector 2
RO-021741 Bucuresti
Tel. +40 (0) 21 205 30 03
Fax +40 (0) 21 205 30 17
info@hach-lange.ro
www.hach-lange.ro

Repair Service in Canada:
Hach Sales & Service
Canada Ltd.

1313 Border Street, Unit 34
Winnipeg, Manitoba

R3H 0X4

Tel (800) 665-7635
(Canada only)

Tel (204) 632-5598

Fax (204) 694-5134
canada@hach.com

HACH LANGE LTD

Unit 1, Chestnut Road
Western Industrial Estate
IRL-Dublin 12

Tel. +353(0)1 460 2522
Fax +353(0)1 450 9337
info@hach-lange.ie
www.hach-lange.ie

HACH LANGE NV/SA

Motstraat 54

B-2800 Mechelen

Tel. +32 (0)15 42 35 00
Fax +32 (0)15 41 61 20
info@hach-lange.be
www.hach-lange.be

HACH LANGE S.R.L.
Via Rossini, 1/A
1-20020 Lainate (MI)
Tel. +39 02 93 575 400
Fax +39 02 93 575 401
info@hach-lange.it
www.hach-lange.it

HACH LANGE S.R.O.
Zastréena 1278/8

CZ-141 00 Praha 4 - Chodov
Tel. +420 272 12 45 45

Fax +420 272 12 45 46
info@hach-lange.cz
www.hach-lange.cz

HACH LANGE

8, Kr. Sarafov str.
BG-1164 Sofia

Tel. +359 (0)2 963 44 54
Fax +359 (0)2 866 15 26
info@hach-lange.bg
www.hach-lange.bg

Repair Service in

Latin America, the
Caribbean, the Far East,
Indian Subcontinent, Africa,
Europe, or the Middle East:
Hach Company World
Headquarters,

P.O. Box 389

Loveland, Colorado,
80539-0389 U.S.A.

Tel +001 (970) 669-3050
Fax +001 (970) 669-2932
intl@hach.com

HACH LANGE GMBH

Hutteldorfer Str. 299/Top 6
A-1140 Wien

Tel. +43 (0)1 912 16 92
Fax +43 (0)1 912 16 92-99
info@hach-lange.at
www.hach-lange.at

DR. LANGE NEDERLAND
B.V.

Laan van Westroijen 2a
NL-4003 AZ Tiel

Tel. +31(0)344 63 11 30
Fax +31(0)344 63 11 50
info@hach-lange.nl
www.hach-lange.nl

HACH LANGE SPAIN S.L.U.
Edificio Seminario

C/Larrauri, 1C- 22 PI.
E-48160 Derio/Bizkaia

Tel. +34 94 657 33 88

Fax +34 94 657 33 97
info@hach-lange.es
www.hach-lange.es

HACH LANGE S.R.O.
Rofnicka 21

SK-831 07 Bratislava —
Vajnory

Tel. +421 (0)2 4820 9091
Fax +421 (0)2 4820 9093
info@hach-lange.sk
www.hach-lange.sk

HACH LANGE SU

ANALIZ SISTEMLERI
LTD.STI.

llkbahar mah. Galip Erdem
Cad. 616 Sok. No:9
TR-Oran-Cankaya/ANKARA
Tel. +90312 490 83 00

Fax +90312 491 99 03
bilgi@hach-lange.com.tr
www.hach-lange.com.tr
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Kontaktinformation

HACH LANGE D.O.0. HACH LANGE E.IN.E.
Fajfarjeva 15 AuAidog 27

S1-1230 Domzale GR-115 27 ABrva

Tel. +386 (0)59 051 000 TnA. +30 210 7777038
Fax +386 (0)59 051 010 Fax +30 210 7777976
info@hach-lange.si info@hach-lange.gr
www.hach-lange.si www.hach-lange.gr

HACH LANGE 000
Finlyandsky prospekt, 4A
Business Zentrum “Petrovsky
fort”, R.803

RU-194044, Sankt-Petersburg
Tel. +7 (812) 458 56 00

Fax. +7 (812) 458 56 00
info.russia@hach-lange.com
www.hach-lange.com

HACH LANGE D.O.O.
Ivana Severa bb

HR-42 000 Varazdin

Tel. +385 (0) 42 305 086
Fax +385 (0) 42 305 087
info@hach-lange.hr
www.hach-lange.hr

HACH LANGE MAROC
SARLAU

Villa 14 — Rue 2 Casa
Plaisance

Quartier Racine Extension
MA-Casablanca 20000

Tél. +212 (0)522 97 95 75
Fax +212 (0)522 36 89 34
info-maroc@hach-lange.com
www.hach-lange.ma

66



Avsnitt 9

Tillverkaren garanterar att produkten levereras utan materialfel och tillverkningsfel och
forbinder sig att kostnadsfritt reparera eller ersatta alla eventuella defekta delar.

Garantiperioden for instrument &r 24 manader. Om ett servicekontrakt tas ut inom sex
(6) manader fran inkdp, forlangs garantiperioden till 60 manader.

Leverantdren ansvarar for defekter, inklusive vissa tillbehér, under uteslutande av vidare
ansprak enligt foljande: Alla delar som, inom garantiperioden raknat fran dagen for
riskOvertagandet, kan bevisas ha blivit obrukbara eller som bara kan anvandas med
vasentliga begransningar pa grund av en situation som uppstatt fére riskdvertagandet — i
synnerhet pa grund av felaktig design, bristfalligt material eller ofullstandig sista
bearbetning — ska repareras eller ersattas enligt leverantérens bedémning. Identifieringen
av sadana defekter maste meddelas leverantdren skriftligt utan drojsmal, dock inte
senare an 7 dagar efter att felet identifierats. Om kunden underlater att meddela
leverantéren, anses produkten godkand av kunden trots defekten. Vidare ansvar for
eventuella direkta eller indirekta skador accepteras inte.

Om instrumentspecifikt underhall och service som definierats av leverantdren behéver
utféras inom garantiperioden av kunden (underhall) eller av leverantéren (service) och
ovanstaende krav inte efterlevs och uppfylls, ogiltigforklaras alla skadestandskrav.

Vidare rattigheter, i synnerhet gallande ansprak pa féljdskador, kan ej aberopas.

Denna klausul utesluter forbrukningsmaterial som utsatts for, och skador som orsakats
av, oriktig hantering, bristfallig installation eller felaktig anvandning.

Tillverkarens processinstrument har beprévad tillférlitlighet i manga tillampningar och
finns darfor ofta i automatiska kontrollkretsar for en sa ekonomisk drift som majligt av den
relaterade processen.

For att undvika eller begransa foljdskador rekommenderas darfér att utforma
kontrollkretsen sa att om ett det blir ett problem med ett instrument sker det ett automatiskt
byte till reservkontrollsystem. Det &r det sakraste drifttillstandet fér miljon och processen.
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BILAGA A

MODBUS-adressinstallning

Samma slavadress maste stallas in for Modbus-kommunikation bade pa
sc1000-styrenhetens display och pa RTC103 N-modul. Eftersom 20 slavhummer ar
reserverade for interna andamal ar féljande nummer tillgangliga for tilldelning:

1,21,41,61,81,101...

Startadressen 41 forinstalls pa fabriken.

Om den har adressen ska eller maste andras till foljd av att den exempelvis redan har utfardats
for en annan RTC-modul maste andringarna goéras bade pa sc1000-styrenheten och pa
RTC-modulens CF-kort.

Detta kan endast utféras av tillverkarens serviceavdelning (Avsnitt 8)!
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