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Specifications

Specifications are subject to change without notice.

Table 1 Ultrasonic flow module specifications

Specification

Details

Flow rate Function of gauge structure type

Total flow 0-999,999,999 L with selectable flow rate and multiplier units
Accuracy 0.5% of span

Sensitivity 0.1% of span

Repeatability

0.1% of span

Response time

Less than 180 seconds to 90% of value upon step change

Input filter

999 seconds

Table 2 Ultrasonic flow sensor specifications

Specifications

Details

Measuring Range/Resolution

Depth 0.25m (10in.) to 6 m (20 ft) £ 1 mm (0.039 in.)

Air Temperature -40 °C (-40 °F) to +90 °C (+194 °F) £ 0.1 °C (0.18 °F)
Mechanical

Construction PBT (polybutylene terephthalate) body with integral

temperature sensor

Cable (integral)

Standard 10 m (33 ft) length; optional lengths of 20 m
(66 ft), 50 m (164 ft) or 100 m (328 ft)

Weight

0.5 kg (1.1 Ib) approximate

Operating frequency 75 kHz

General information

In no event will the manufacturer be liable for direct, indirect, special,
incidental or consequential damages resulting from any defect or
omission in this manual. The manufacturer reserves the right to make
changes in this manual and the products it describes at any time, without
notice or obligation. Revised editions are found on the manufacturer’s
website.

Safety information

The manufacturer is not responsible for any damages due to misapplication or
misuse of this product including, without limitation, direct, incidental and
consequential damages, and disclaims such damages to the full extent permitted
under applicable law. The user is solely responsible to identify critical application
risks and install appropriate mechanisms to protect processes during a possible
equipment malfunction.

Please read this entire manual before unpacking, setting up or operating
this equipment. Pay attention to all danger and caution statements.
Failure to do so could result in serious injury to the operator or damage
to the equipment.

Make sure that the protection provided by this equipment is not impaired.
Do not use or install this equipment in any manner other than that
specified in this manual.

Use of hazard information

ADANGER

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, will
result in death or serious injury.

AWARNING

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided,
could result in death or serious injury.

Power dissipation

12 VDC, 0.5 W (0.042 A)

Operating Temperature | 0 to 60°C (-32 to 140°F)
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ACAUTION

Indicates a potentially hazardous situation that may result in minor or moderate
injury.

NOTICE

Indicates a situation which, if not avoided, may cause damage to the instrument.
Information that requires special emphasis.

Precautionary labels

Read all labels and tags attached to the instrument. Personal injury or
damage to the instrument could occur if not observed. A symbol on the
instrument is referenced in the manual with a precautionary statement.

A
A\

This symbol, if noted on the instrument, references the instruction
manual for operation and/or safety information.

This symbol, when noted on a product enclosure or barrier, indicates
that a risk of electrical shock and/or electrocution exists.

Delicate internal electronic components can be damaged by static
‘ electricity, resulting in degraded performance or eventual failure.

Electrical equipment marked with this symbol may not be disposed of
in European public disposal systems after 12 August of 2005. In
conformity with European local and national regulations (EU Directive
2002/98/EC), European electrical equipment users must now return
old or end-of-life equipment to the Producer for disposal at no charge
to the user.

Note: For return for recycling, please contact the equipment producer or supplier
for instructions on how to return end-of-life equipment, producer-supplied
electrical accessories, and all auxillary items for proper disposal.

Product overview

This sensor is designed to work with a controller for data collection and
operation. Multiple controllers can be used with this sensor. This
document assumes sensor installation and use with an sc200 controller.

To use the sensor with other controllers, refer to the user manual for the
controller that is used.

Installation

AWARNING

Personal injury hazard. Only qualified personnel should conduct the tasks
described in this section of the manual.

Mounting
ADANGER
Explosion hazard. The sensor is not approved for use in hazardous locations.
AWARNING

Personal injury hazard. Always consider the temperature and pressure rating of
the mounting hardware that is used to install the sensor. The hardware material
usually limits the temperature and pressure rating of the system.

For examples of sensor mounting hardware and applications, refer to
Figure 1, Figure 2 and Figure 3. The sensor must be calibrated before
use. Refer to Calibrate the sensor on page 12.
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Figure 1 Sensor mounting hardware Figure 2 Top mount the sensor
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1 Socket screw, 7.9 x 38.1 mm 6 Bolts, 10 mm (3/8 in.) (2x)
1 Socket screw, 6.3 x 19.1 mm (% x 4 Neoprene gasket, 33.0 x 82.6 mm (5/16 x 1.5in.)
% in.) (1.3x3.251in.) (2x)
- 2 Square tubing, 25.4 mm (1.0 in.) 7 Wall
2 Sensor bracket 5 25.4 mm (1.0 in.) NPT thread
- 3 Bracketarm 8 Bracket clamp
Nut, 25.4 mm (1.0 in.) BSP or NPP | 6 Sensor body
thread 4 Sensor 9 Socket screw, 6.3 x 12.7 mm (Y x
Y2 in.) (4x)
5 Sensor face 10 Bracket base
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Figure 3 Additional mounting examples
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1 Top mount option 3 Side mount option 2

2 Side mount option 1 4 Top view of side mount option 2

Connect the sensor to the module
ADANGER

Electrocution Hazard. High voltage wiring for the controller is conducted behind
the high voltage barrier in the controller enclosure. The barrier must remain in
place except when installing modules, or when a qualified installation technician
is wiring for power, relays or analog and network cards.

AWARNING

>

instrument when making electrical connections.

Potential Electrocution Hazard. Always disconnect power to the

AWARNING

>

Potential Electrocution Hazard. Only qualified personnel should
conduct the tasks described in this section of the manual.

Potential Instrument Damage. Delicate internal electronic components
\ can be damaged by static electricity, resulting in degraded
‘k performance or eventual failure.

An ultrasonic sensor can be connected to the flow module. To install the
module and connect the sensor, refer to the illustrated steps and

Table 3.

Note: The module cannot be connected to multiple sensor types at the same time.

Table 3 Ultrasonic wiring table

Connector Sensor Conn_ector Wire color
pin
6-pin Ultrasonic 1 —
2 J—
3 Red
4 Green
5 Yellow
6 Blue
Sensor shield wires — Connect all sensor ground/shield Black
wires to the sc200 enclosure grounding screws.
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Operation

User navigation

Refer to the controller documentation for keypad description and

navigation information.

Configure the sensor

Use the Configure menu to enter identification information for the sensor

and to change options for data handling and storage.

1.

2.

Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],

Configure.

Use the arrow keys to select an option and push ENTER. To enter

numbers, characters or punctuation, push and hold the UP or DOWN

arrow keys. Push the RIGHT arrow key to advance to the next

space.

Option
SENSOR NAME

SERIAL NUMBER

FLOW FORMAT

MEASUREMENT
UNITS

TEMPERATURE
UNITS

VOLUME UNITS
TOTALIZER MODE

Description

Changes the name that corresponds to the sensor
on the top of the measure screen. The name is
limited to 10 characters in any combination of
letters, numbers, spaces or punctuation.

Sets the serial number of the sensor, limited to
16 characters in any combination of letters,
numbers, spaces or punctuation.

Sets the number of decimal places that are shown

on the measure screen to XXXX, XXX.X or XX.XX.

Sets the units for the selected measurement—mm,

m, in. or ft

Sets the temperature units to °C (default) or °F.

Sets the units for volume (e.g., liters).

Sets the totalizer volume to Auto (default) or
Manual.

Option
TOTALIZER RESET

GAUGE
PARAMETERS

SET SYSTEM

SET FILTER

FLOW LOG
INTERVAL

VOLUME LOG
INTERVAL

RESET DEFAULTS

Description

Resets the totalizer volume. Appears only if the
totalizer mode is set to Manual.

Sets the type of gauge and edits values for the
gauge type. For more information, see Configure
gauge parameters on page 9.

Configures the system to define specific sensor
application data.

Sets a time constant to increase signal stability.
The time constant calculates the average value
during a specified time—0 (no effect, default) to
60 seconds (average of signal value for

60 seconds). The filter increases the time for the
sensor signal to respond to actual changes in the
process.

Sets the time interval for data storage in the data
log—5, 30 seconds, 1, 2, 5, 10, 15 (default), 30,
60 minutes.

Sets the time interval for data storage in the data
log—5, 30 seconds, 1, 2, 5, 10, 15 (default), 30,
60 minutes.

Sets the configuration menu to the default settings.
All sensor information is lost.

Configure gauge parameters

Configure the controller for the type of open channel flow gauge
structure that is used. The controller has built-in dimension table
algorithms for most common flumes and weirs. If the structure is not
covered by the built-in tables, create a user-definable flow/depth curve
(between 3 and 30 points) to configure the structure.

1. Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],
Configure.

2. Select GAUGE PARAMETERS and push ENTER.
3. Select GAUGE TYPE and push ENTER.
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Option
V NOTCH WEIR

RECTANGLE WEIR

RECTANGLE
FLUME

ROUND BOT
FLUME

CIPOLLETTI WEIR

NEYRPIC FLUME

PARSHALL FLUME

P BOWLUS FLUME

KHAFAGI FLUME
L LAGCO FLUME

4. Select the desired gauge type and push ENTER.

Description

Sets the input for tank width B, crest height P, notch
angle (in degrees) and maximum depth. See
Figure 4.

Sets the input for channel width B, crest width b,
crest height P and maximum depth. See Figure 5 or
Figure 6.

Sets the input for throat width b, channel width B,
throat length L, roughness k (no units), water
temperature, hump height P, datum offset and
maximum depth.

Sets the input for throat width b, channel width B,
throat length L, roughness k (no units), water
temperature, hump height P, datum offset and
maximum depth.

Sets the input for Cipolletti type (1 ft—default; 1 ft
6in.; 2 ft; 2 ft 6 in.; 3-6, 8 or 10 ft) and maximum
depth. See Figure 7. For other types of trapezoidal
weir configurations, use the USER DEFINED option.

Sets the input for Neyrpic type (1234A—default,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ or 1254A-F) and maximum depth

Sets the input for Parshall type (1—default, 2, 3, 6 or
9in.; 1ft; 1ft6in.; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40 or
50 ft) and maximum depth

Sets the input for Palmer Bowlus type (4—default, 6,
8,10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 or 42 in.) and
maximum depth

Sets the input for throat width b and maximum depth

Sets the input for Leopold-Lagco type (4—default, 6,
8,10, 12, 15, 18, 21, 24 or 30 in.) and maximum
depth

Option
H TYPE FLUME

TRAPEZOIDIAL
FLUME

USER DEFINED

Description

Sets the input for H type (0.4—default, 0.6, 0.8, 1.0 ft
HS; 0.5, 0.75, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.0, 4.5 ft H; 4.0 ft
HL) and maximum depth

Sets the input for trapedzoidal type (large 60° V—
default, extra large 60° V, 2 in. 45° WSC or 12 in. 45°
SRCRC) and maximum depth

Sets the input for at least 3 data points. A known
water depth and corresponding known flow rate must
be entered for each data point.

Select CONFIGURE GAUGE and push ENTER.
Move the cursor to each item and push ENTER.
Enter the required data and push ENTER.

Note: The maximum depth entry for all gauge structures is the measurement
above the crest height as shown in Figure 4, Figure 5, Figure 6 and Figure 7.
Do not enter the overall depth.
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Figure 4 V notch weir dimension definitions
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Figure 5 Rectangular weir (with end contractions) dimensions

definitions
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Figure 6 Rectangular weir (without end contractions) dimensions Figure 7 Cipolletti weir dimension definitions
definitions
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1 Sensor 5 Cipolletti type
@ 2 Range 6 Taper 4:1 ratio
1 Sensor 4 Channel width B 3 Depth 7 10-inch deadband
2 Maximum depth 5 Crest width B 4 Maximum depth
3 Crest height P 6 10-inch deadband .
9 Calibrate the sensor

About sensor calibration

The sensor characteristics slowly shift over time and cause the sensor to
lose accuracy. The sensor must be calibrated regularly to maintain
accuracy.

During calibration, data is not sent to the datalog. Thus, the datalog can
have areas where the data is intermittent.

Ultrasonic calibration procedure

Note: If the controller is powered up while the ultrasonic sensor is not plugged in,
the calibration history for ultrasonic flow is deleted.

12 English



Before calibration, allow the system to operate for 30 minutes to make
sure the best measurement accuracy is achieved.

1. Physically measure the following items so that they can be compared
with the electronic readings:

» Range—the distance between the sensor and the water surface
(for the 2-point calibration procedure). See Figure 7 on page 12.

» Depth—the water depth at the monitoring point (for both
calibration procedures). See Figure 7 on page 12.

2. Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],
Calibrate.

3. Select the type of calibration, and push ENTER:

Option
2PT DEPTH CAL

Description
Uses 2 points for calibration (recommended method)

1PT DEPTH CAL  Uses 1 point for calibration

4. If the passcode is enabled in the security menu for the controller,
enter the passcode and push ENTER.

5. Select the option for the output signal during calibration, and push
ENTER:

Option  Description

Active The instrument sends the current measured output value during
the calibration procedure.

Hold The sensor output value is held at the current measured value

during the calibration procedure.

Transfer A preset output value is sent during calibration. Refer to the
controller user manual to change the preset value.

6. If the 2-point calibration procedure is selected:

a. Push ENTER to electronically measure the distance between the
sensor and the water surface.

b. Wait for the value to stabilize, and push ENTER.
Note: The screen may advance to the next step automatically.

c. When the Set Range screen is shown, adjust the value to the one
that was physically measured, and push ENTER.

7. Push ENTER to electronically measure the water depth at the
monitoring point.

8. Wait for the value to stabilize, and push ENTER.

9. When the Set Depth screen is shown, adjust the value to the one
that was physically measured, and push ENTER.

10. Review the calibration result:

« Passed—the sensor is calibrated and ready to measure samples.
The range and depth values are shown.

« Failed—the calibration range or depth is outside the accepted
limits. Repeat the calibration. See Maintenance on page 15 and
Troubleshooting on page 16 for more information.

11. If the calibration passed, push ENTER to continue.

12. If the option for operator ID is set to Yes in the Calibration Options
menu, enter an operator ID (4 characters) and push ENTER. See
Change calibration options on page 14 for more information.

13. On the New Sensor? screen, use the arrow keys to select an option
and push ENTER:

Option Description

Yes The sensor was not calibrated previously with this controller. The
days of operation and previous calibration curves for the sensor are
reset.

No The sensor was calibrated previously with this controller.

14. When Calibration Complete is shown, push ENTER.

15. If the output mode is set to hold or transfer, select the delay time
when the outputs return to the active state, and then push ENTER.
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Exit calibration procedure

If the BACK key is pushed during a calibration, the user can exit the
calibration.

1. Push the BACK key during a calibration. Three options are shown:

Option Description

QUIT CAL Stop the calibration. A new calibration must start from the

beginning.
BACK TO CAL Return to the calibration.

LEAVE CAL Exit the calibration temporarily. Access to other menus is

allowed. A calibration for a second sensor (if present) can
be started. To return to the calibration, push the MENU key
and select Sensor Setup, [Select Sensor].

2. Use the arrow keys to select one of the options and push ENTER.

Change calibration options

The user can set a reminder or include an operator ID with calibration
data from the Cal Options menu.

1. Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],
Calibrate, Cal Options.

2. Use the arrow keys to select an option and push ENTER.

Option Description

CAL REMINDER Sets a reminder for the next calibration in days, months or
years—Off (default), 1 day, 7, 30, 60, or 90 days, 6 or
9 months, 1 or 2 years

OP ID on CAL Includes an operator ID with calibration data—Yes or No

(default). The ID is entered during the calibration.

Reset calibration options
The calibration options can be reset to the factory default options.

1. Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],
Calibrate, Reset Default Cal.

2. If the passcode is enabled in the security menu for the controller,
enter the passcode and push ENTER.

3. Push ENTER when the Reset Cal? screen is shown. All calibration
options are set to the default values.

4. If the option for operator ID is set to Yes in the Calibration Options
menu, enter an operator ID (4 characters) and push ENTER. See
Change calibration options on page 14 for more information.

Modbus registers

A list of Modbus registers is available for network communication. Refer
to www.hach.com or www.hach-lange.com for more information.

Flow pacing (optional)

The flow pacing option can be used to send a signal to a sampler or
SCADA system each time a specified volume is measured. This signal
opens or closes the relays so that the sampler can take a sample. To
use this option, complete the three tasks:

» Connect the sampler or SCADA system to the controller relays
(Connect a sampler with flow pulse volume to the controller
on page 14).

» Set the flow pulse volume and the pulse width (Configure the sensor
for flow pacing on page 15).

+ Configure the relays for the flow pacing (Configure relays for flow
pacing on page 15).

Connect a sampler with flow pulse volume to the
controller

ADANGER

Electrocution hazard. Always remove power to the instrument before
making electrical connections.

For detailed information about wiring relays refer to the controller documentation.
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Note: To connect other instruments, contact the manufacturer for wiring details.
Select a relay to use for flow pacing.

1. Open the controller cover.

2. Connect the bare lead auxiliary cable (white wire) for the power
output from the sampler to the NO (normally open) terminal.

3. Connect to the COM (normally common) terminal.

« SD900 sampler controller: Connect the pin C (orange wire) for
the pulse current input to the COM (normally common) terminal.

* 900MAX sampler controller: Connect the pin C (yellow wire) for
the pulse current input to the COM (normally common) terminal.

4. Close the controller cover and tighten the cover screws.
5. Apply power to the controller.

Make sure to specify the flow pulse volume and pulse width in the
sensor setup (Configure the sensor for flow pacing on page 15). Make
sure to configure the relay setup (Configure relays for flow pacing

on page 15). Make sure to configure the sampler for the flow pacing
mode (refer to the sampler documentation).

Configure the sensor for flow pacing

Make sure to specify the flow pulse volume and pulse width in the
sensor setup.

1. Push the MENU key and select SENSOR SETUP and push ENTER.

2. Select CONFIGURE>SET VOL/PULSE and then PULSE WIDTH to
set values.

Option Description

SET VOL/PULSE Sets the volume output to send the pulse to the external
device. The measure unit for the pulsed volume output
matches the measure unit for the general volume from
the sensor configuration (e.g. 1000 US GALLONS)

PULSE WIDTH Sets the length of time for the closed relay. Set the value

to 1 second (minimum value). Factory default = 0.

Configure relays for flow pacing

Use the instructions to configure the flow pacing. Refer to the controller
manual for more information about relay setup.

1. From the sc200 SETUP menu, select RELAY SETUP.

2. Select a relay from the list.

3. Select ACTIVATION. Select the options for activation.

Option Description

LOW ALARM Sets the value where the relay will turn on in response to
decreasing measured value. Set the value to 0.

HIGH ALARM Sets the value where the relay will turn on in response to
increasing measured value. Set the value equal to the
flow pulse volume (the value set for SET VOL/PULSE).

LOW Sets the range where the relay remains on after the

DEADBAND measured value increases above the low alarm value. Set
the value to 0.

HIGH Sets the range where the relay remains on after the

DEADBAND measured value decreases below the high alarm value.

For example, if the high alarm is set for 1000 gallons and
the high deadband is set for 10, the relay remains on
between 990 and 1000. Default is 5% of the range.

4. From the Relay Setup menu, select SELECT SOURCE>US
(ultrasonic sensor) and push ENTER.

Select SET PARAMETER>PULSED VOLUME.

6. Select SET FUNCTION>ALARM.

7. Use the SETTINGS>TEST/MAINT menu to make sure the relay
operates correctly.

o

Maintenance

AWARNING

A Multiple hazards. Only qualified personnel must conduct the tasks

described in this section of the document.
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Clean the sensor

The sensor requires no routine maintenance other than the occasional
cleaning.

1. Use warm soapy water to clean the sensor.
2. Use clean water to rinse the sensor.

Troubleshooting

Intermittent data

During calibration, data is not sent to the datalog. Thus, the datalog can
have areas where the data is intermittent.

Inspect the sensor cable

ADANGER

Electrocution Hazard. High voltage wiring for the controller is conducted behind
the high voltage barrier in the controller enclosure. The barrier must remain in
place except when installing modules, or when a qualified installation technician
is wiring for power, relays or analog and network cards.

If a measurement problem exists, perform the following steps.

1. Inspect the sensor cable for physical damage.
2. If an interconnect cable is used, check the junction box.

a. Disconnect the cable at both ends (sensor and controller).

b. Use an ohmmeter to check the wires for continuity and internal
shorts.

Sensor diagnostic and test menu

The sensor diagnostic and test menu shows current and historical
information about the instrument. Refer to Diagnostic/test menu
description. To access the sensor diagnostic and test menu, push the
MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor], DIAG/TEST.

Table 4 Sensor DIAG/TEST menu

Option Description

MODULE INFORMATION | Shows the version and the serial number for the
sensor module.

AWARNING

SENSOR INFORMATION | Shows the name and serial number that was entered

Potential Electrocution Hazard. Always disconnect power to the
instrument when making electrical connections.

by the user.
CAL DAYS Shows the number of days since the last calibration.
CAL HISTORY Shows a list of and details for each calibration.

AWARNING

Potential Electrocution Hazard. Only qualified personnel should
conduct the tasks described in this section of the manual.

RESET CAL HISTORY Resets the calibration history for the sensor
(requires service-level passcode). All previous

calibration data is lost.

SENSOR DATA Shows the number of days that the sensor has been
in operation and the current sensor signal reading in

ms.

RESET SENSOR Resets the number of days that the sensor has been

in operation and the calibration data to defaults.

Potential Instrument Damage. Delicate internal electronic components
\ can be damaged by static electricity, resulting in degraded
‘h performance or eventual failure.
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Error list

Errors may occur for various reasons. The reading on the measurement
screen flashes. All outputs are held when specified in the controller
menu. To show the sensor errors, push the MENU key and select
Diagnostics, [Select Sensor], Error List. A list of possible errors is shown
in Table 5.

Table 5 Error list for the sensor

Table 6 Warning list for the sensor (continued)

Warning Description Resolution
EXCESS LEVEL The excess level is out of | Option 1—Make sure the
range. gauge type is correct.
Option 2—Calibrate the
sensor.

Error Description Resolution

REPLACE SENSOR The sensor needs to be

replaced.

Replace the sensor.

SENSOR MISSING The sensor is missing or

disconnected

Examine the wiring and
connections for the
sensor and for the
module.

CAL DUE The sensor calibration is | Calibrate the sensor.

over due.

Warning list

A warning does not affect the operation of menus, relays and outputs. A
warning icon flashes and a message is shown on the bottom of the
measurement screen. To show the sensor warnings, push the MENU
key and select Sensor Diag, [Select Sensor], Warning List. A list of
possible warnings is shown in Table 6.

Table 6 Warning list for the sensor

NOT CALIBRATED The sensor needs to be Calibrate the sensor.

calibrated.

CAL IN PROGRESS The calibration was Return to calibration.
started but not

completed.

OUTPUTS ON HOLD During calibration, the
outputs were set to hold

for a selected time.

The outputs will become
active after the selected
time period.

Warning Description Resolution

TOTALIZER FULL Reset the sensor

volume/totalizer.

The sensor
volumel/totalizer is full.

TEMP WARNING The temperature is out of | Replace the sensor.

scope.

ECHO MISSING The echo signal is lost. Option 1—Move the
sensor closer to the
water surface.

Option 2—Adjust the
sensor mounting to
properly aim the sensor

at the water surface.

Option 3—Replace the
sensor.

Event list

The controller provides one event log for each sensor. The event log
stores a variety of events that occur on the devices such as configuration
changes, alarms, warning conditions, etc. A list of possible events is
shown in Table 7. The event log can be read out in a CSV format. For
instructions on downloading the logs, see the controller user manual.

Table 7 Event list for the sensor

Event Description

POWER ON EVENT The power was turned on.

CHANGE IN CONFIG - float | The configuration changed-floating number

CHANGE IN CONFIG - int The configuration changed-integer number

CHANGE IN CONFIG - text The configuration changed-text string
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Table 7 Event list for the sensor (continued)

Event Description

1PT CAL START Start of 1-point sample calibration

1PT CAL END End of 1-point sample calibration

2PT CAL START Start of 2-point sample calibration

2PT CAL END End of 2-point sample calibration

CONFIG DEFAULTS The configuration was reset to default options.
CAL DEFAULTS The user calibration is reset to defaults.

Replacement parts and accessories

Note: Product and Article numbers may vary for some selling regions. Contact the
appropriate distributor or refer to the company website for contact information.

Description Item no.
Replacement sensor with 3 m (10 ft) integral cable U53S010
Replacement sensor with 10 m (30 ft) integral cable U53S030
Replacement sensor with 30 m (100 ft) integral cable U53S100
Interconnect cable 1wW1127
NEMA 4X Junction box 76A4010-001
Mounting kit 3004A0017-001
Sun shield 1000G3088-001
Multipurpose half cable, 10 ft, used with 900MAX Sampler 941
Multipurpose half cable, 25 ft, used with 900MAX Sampler 541
Multipurpose half cable, 10 ft, used with SD900 Sampler 8756900
Multipurpose half cable, 25 ft, used with SD900 sampler 8756800
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Caractéristiques

Les caractéristiques techniques peuvent étre modifiées sans préavis.

Tableau 1 Caractéristiques du module de débit a ultrasons

Caractéristique Détails

Débit Fonction du type de structure de débitmétre

Débit total 0-999 999 999 L avec unité de débit et multiplicateur au
choix

Précision 0,5% de I'étendue

Sensibilité 0,1 % de marge d'erreur

Répétabilité 0,1 % de marge d'erreur

Temps de réponse | Moins de 180 secondes a 90% de la valeur sur variation en

échelon

Filtre d'entrée

999 secondes

Tableau 2 Caractéristiques du capteur de débit a ultrasons

Caractéristiques

Détails

Plage de mesures/Résolution

Profondeur

0,25 m (10 po) a 6 m (20 pi) £ 1 mm
(0,039 po)

Température de l'air

-40 °C (-40 °F) & +90 °C (+194 °F) + 0,1 °C
(0,18 °F)

Mécanique

Construction

Corps PBT (polybutyléne téréphtalate) avec
capteur de température intégré

Cable (intégré)

Longueur de série 10 m (33 pi) ; longueurs en
option 20 m (66 pi), 50 m (164 pi) ou 100 m
(328 pi)

Poids

0,5 kg (1,1 Ib) environ

Tableau 2 Caractéristiques du capteur de débit a ultrasons (suite)

Caractéristiques Détails

Fréquence de fonctionnement 75 kHz

Dissipation de puissance 12 VCC, 0,5 W (0,042 A)

Température de fonctionnement | 0 & 60°C (-32 a 140°F)

Informations générales

En aucun cas le constructeur ne saurait étre responsable des
dommages directs, indirects, spéciaux, accessoires ou consécutifs
résultant d'un défaut ou d'une omission dans ce manuel. Le constructeur
se réserve le droit d'apporter des modifications a ce manuel et aux
produits décrits a tout moment, sans avertissement ni obligation. Les
éditions révisées se trouvent sur le site Internet du fabricant.

Consignes de sécurité

Le fabricant décline toute responsabilité quant aux dégats liés a une application
ou un usage inappropriés de ce produit, y compris, sans toutefois s'y limiter, des
dommages directs ou indirects, ainsi que des dommages consécultifs, et rejette
toute responsabilité quant & ces dommages dans la mesure ou la loi applicable le
permet. L'utilisateur est seul responsable de la vérification des risques
d'application critiques et de la mise en place de mécanismes de protection des
processus en cas de défaillance de I'équipement.

Veuillez lire I'ensemble du manuel avant le déballage, la configuration ou
la mise en fonctionnement de cet appareil. Respectez toutes les
déclarations de prudence et d'attention. Le non-respect de cette
procédure peut conduire a des blessures graves de l'opérateur ou a des
dégats sur le matériel.

Assurez-vous que la protection fournie avec cet appareil n'est pas
défaillante. N'utilisez ni n'installez cet appareil d'une fagon différente de
celle décrite dans ce manuel.
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Interprétation des indications de risques

ADANGER

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée,
peut entrainer la mort ou des blessures graves.

AAVERTISSEMENT

Indique une situation potentiellement ou immédiatement dangereuse qui, si elle
n’est pas évitée, peut entrainer des blessures graves, voire mortelles.

AATTENTION

Indique une situation potentiellement dangereuse qui peut entrainer des
blessures mineures ou modérées.

AVIS

Indique une situation qui, si elle n'est pas évitée, peut provoquer des dommages
a l'appareil. Informations nécessitant une mise en avant particuliére.

Etiquettes de mise en garde

Lire toutes les informations et toutes les étiquettes apposés sur
I'appareil. Des personnes peuvent se blesser et le matériel peut étre
endommageé si ces instructions ne sont pas respectées. Un symbole sur
l'instrument est désigné dans le manuel avec une instruction de mise en
garde.

A
A\

Lorsque ce symbole est présent sur I'instrument, reportez-vous au
manuel d’instructions pour obtenir des informations relatives au
fonctionnement et/ou a la sécurité.

Si ce symbole se trouve sur 'emballage d'un produit ou une barriére,
il indique la présence d’un danger de choc électrique et/ou
d’électrocution.

Les composants électroniques internes de I'appareil sont fragiles et
‘ peuvent étre endommagés par I'électricité statique, qui risque
d'altérer ses performances et son fonctionnement.

L’équipement électrique portant ce symbole ne peut étre mis au rebut
dans les systéemes de mise au rebut publics européens apres le

12 aolt 2005. Conformément aux reglements nationaux et
européens (Directive 2002/98/EC), les appareils électriques doivent,
depuis le 12 ao(t 2005, ne pas étre mis au rebut dans les décharges
traditionnelles, mais étre, a la fin de leur service, renvoyés par les
utilisateurs européens au fabricant, qui se chargera de les éliminer a
ses frais.

Remarque : Pour le retour a des fins de recyclage, veuillez contactez le fabricant
ou le fournisseur d'équipement pour obtenir les instructions sur la fagon de
renvoyer l'équipement usé, les accessoires électriques fournis par le fabricant, et
tous les articles auxiliaires pour mise au rebut appropriée.

Apercu général du produit

Ce capteur est congu pour fonctionner avec un contréleur assurant la
collecte de données et le fonctionnement. Il est possible d'utiliser
plusieurs contrdleurs avec ce capteur. Ce document suppose une
installation et une utilisation du capteur avec un contréleur sc200. Pour
utiliser le capteur avec d'autres contrdleurs, consulter le manuel
d'utilisateur du contrdleur utilisé.

Installation

AAVERTISSEMENT

Risque de blessures. Les opérations décrites dans cette section du manuel ne
doivent étre effectuées que par du personnel qualifié.

Installation

ADANGER

Risque d'explosion. Le capteur n'est pas homologué pour une utilisation dans
des zones dangereuses.
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AAVERTISSEMENT

Risque de blessures corporelles Toujours prendre en compte les valeurs
nominales de pression et de température de la visserie de montage utilisée pour
installer le capteur. Le matériau de la visserie limite le plus souvent les valeurs
nominales de pression et de température du systéme.

Pour des exemples de visserie de fixation et applications de capteur,
consultez Figure 1, Figure 2 et Figure 3. Le capteur doit étre étalonné
avant usage. Reportez-vous & la section Etalonnage du capteur

a la page 29.

Figure 1 Visserie de fixation de capteur

¥ ©

26.7 mm A
[1.05 in] (5)
154.3 mm
[4.05in]
®
Y
95.3 mm
- [3.751n] >

1 Vis atéte creuse, 6,3 x 19,1 mm (% | 4 Joint néopréne, 33,0 x 82,6 mm
X % po) (1,3 x 3,25 po) (2 x)

2 Support pour sonde 5 25.4 mm (1.0 ".) Filetage NPT
Ecrou, 25,4 mm (1,0 ") Filetage 6 Corps du capteur
BSP ou NPP
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Figure 2 Fixation supérieure du capteur Figure 3 Exemples supplémentaires de fixation

540 mm
[21.25 in] -

AN =

[ I
\ ¥ 1

EELH

red
\

1 Option de fixation supérieure 3 Option de fixation latérale 2
2 Option de fixation latérale 1 4 Vue de haut de l'option de fixation
1 Vis a téte creuse, 7,9 x 38,1 mm 6 Vis, 10 mm (3/8 ") (2 x) latérale 2
(5/16 x 1,5 po)
Tuyau carré, 25,4 mm (1,0 ") 7 Mur Branchement du capteur au module
Bras de support 8 Bride de support ADANGER
Capteur 9 Vis atéte creuse, 6,3 x 12,7 mm (% Risque d'électrocution. Le cablage & haute tension du contrdleur est effectué
X 72 po) (4 x) derriére la barriére de protection a haute tension du boitier du contréleur. L'écran
5 Face de capteur 10 Socle de support de protection doit rester en place, sauf lors de l'installation de modules ou

l'installation par un technicien qualifié du cablage d'alimentation, de relais, ou de
cartes analogiques et réseau.
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AAVERTISSEMENT Remarque : Le module ne peut pas étre connecté simultanément a plusieurs types
de capteur.
Risque potentiel d'électrocution. Toujours couper I'alimentation de Tableau 3 Tableau de cablage a ultrasons
I'appareil pendant les connexions électriques.
Connecteur Capteur Broche de Couleur du fil
connecteur
AAVERTISSEMENT
) ) . - . . 6 broches Ultrasonique 1 —
Risque potentiel d'électrocution. Les opérations décrites dans cette
section du manuel ne doivent étre effectuées que par du personnel 2 —
qualifié.
3 Rouge
4 Vert
Dégat potentiel sur l'instrument. Les composants électroniques
internes de |'appareil sont fragiles et peuvent étre endommagés par 5 Jaune
‘n.\ I'électricité statique, qui risque d'altérer ses performances et son 6 Bl
fonctionnement. eu
Un capteur a ultrasons peut étre branché sur le module de débit. Pour F'Isn?:sgg?g?ngdeagz gigtSiirtj_eBr:]Zg‘;ze(;Jot;J;itliZ? g?gé%s de Noir
mettre en place le module et brancher le capteur, consultez les :
opérations illustrées et Tableau 3.
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MODULE 1 (

MODULE 2

FIELD WIRING /L\
INSULATION MUST LN

80° C MINIMUM

'DONOT CONNECTI
DISCONNECT MODULE \\iEN|
CONTROLLER POWER IS\

B

Fonctionnement BAS. Appuyer sur la touche fléchée DROITE pour avancer a

I'espace suivant.
Navigation utilisateur

Option
Consultez la documentation du transmetteur pour une description du NOM CAPTEUR
clavier et des informations de navigation.
Configuration du capteur
Utiliser le menu Configurer pour entrer les informations d'identification NUMERO DE SERIE
du capteur et modifier les options de gestion et stockage de données.
1. Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Progr capteur, FLOW FORMAT
[Sélectionner le capteur], Configurer.
2. Utiliser les touches fléchées pour sélectionner une option et appuyer UNITES DE MESURE
sur ENTER (Entrée). Pour entrer des nombres, lettres ou
ponctuations, maintenir enfoncées les touches fléechées HAUT ou
UNITES DE
TEMPERATURE

Description

Modifie le nom correspondant au capteur en haut
de I'écran de mesure. Le nom est limité a

10 caractéres avec n'importe quelle combinaison de
lettres, chiffres, espaces ou ponctuation.

Définit le numéro de série du capteur, limité a
16 caracteres avec toutes combinaisons de lettres,
chiffres, espaces ou ponctuations.

Définit le nombre de décimales affichées sur I'écran
de mesure : XXXX, XXX.X ou XX.XX.

Définit les unités pour la mesure sélectionnée —
mm, m, po. ou pi

Régle les unités de température en °C (par défaut)
ou °F.

Frangais 25



Option
UNITE VOLUME

RESET TOTAL.

TOTALIZER RESET

GAUGE
PARAMETERS

SET SYSTEM

PROGR. INTEGR.

FLOW LOG
INTERVAL

VOLUME LOG
INTERVAL

RETABLIR DEFAUTS

Description

Définit les unités pour le volume (par exemple
litres).

Définit le volume du totalisateur a Auto (par défaut)
ou Manuel.

Réinitialise le volume du totalisateur. N'apparait que
si le mode du totalisateur est Manuel.

Définit le type de débitmetre et modifie les valeurs
correspondant au type de débitmétre. Pour plus
d'informations, voir Configuration des parametres
de débitmétre a la page 26.

Configure le systéeme pour définir des données
d'application spécifiques du capteur.

Définit une constante de temps pour augmenter la
stabilité du signal. La constante de temps calcule la
valeur moyenne pendant une durée spécifiée —

0 (aucun effet, par défaut) a 60 secondes (moyenne
de la valeur du signal sur 60 secondes). Le filtre
augmente le temps de réponse du signal du
capteur aux variations effectives du processus.

Définit I'intervalle de stockage des données dans le
journal — 5, 30 secondes, 1, 2, 5, 10, 15 (par
défaut), 30, 60 minutes.

Définit I'intervalle de stockage des données dans le
journal — 5, 30 secondes, 1, 2, 5, 10, 15 (par
défaut), 30, 60 minutes.

Rétablit le menu de configuration aux paramétres
par défaut. Toutes les informations de capteur sont
perdues.

>N

Configuration des parameétres de débitmeétre

Configurer le contréleur pour le type de structure de débitmétre de canal
ouvert utilisé. Le contréleur comporte des algorithmes de tableaux de
dimensions intégrés pour la plupart des chenaux et barrages courants.
Si la structure n'est pas dans les tables intégrées, créer une courbe

définie par I'utilisateur de débit/profondeur (entre 3 et 30 points) pour
configurer la structure.

Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Progr capteur,
[Sélectionner le capteur], Configurer.

Sélectionner paramétres du canal et appuyer sur ENTER.
Sélectionner type de canal et appuyer sur ENTER.
Sélectionner le type de débitmeétre voulu et appuyer sur ENTER.

Options
V NOTCH WEIR

RECTANGLE WEIR

RECTANGLE
FLUME

ROUND BOT
FLUME

CIPOLLETTI WEIR

NEYRPIC FLUME

Descriptions

Définit I'entrée pour la largeur de réservoir B, la
hauteur de créte P, I'angle d'encoche (en degrés) et la
profondeur maximale. Voir Figure 4.

Définit I'entrée pour la largeur de canal B, la largeur
de créte b, la hauteur de créte P et la profondeur
maximale. Voir Figure 5 ou Figure 6.

Définit I'entrée pour la largeur d'embouchure b, la
largeur de canal B, la longueur d'embouchure L, la
rugosité k (sans unité), la température d'eau, la
hauteur de ressaut P, le décalage de référence et la
profondeur maximale.

Définit I'entrée pour la largeur d'embouchure b, la
largeur de canal B, la longueur d'embouchure L, la
rugosité k (sans unité), la température d'eau, la
hauteur de ressaut P, le décalage de référence et la
profondeur maximale.

Définit I'entrée pour le type Cipolleti (par défaut 1 pi ;

1 pi 6 po; 2 pi; 2 pi 6 po; 3-6, 8 ou 10 pi) et la
profondeur maximale. Voir Figure 7. Pour les autres
types de configurations de barrage trapézoidal, utiliser
I'option USER DEFINED.

Définit I'entrée pour le type Neyrpic (par défaut 1234A,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ ou 1254A-F) et la profondeur
maximale
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Options Descriptions Figure 4 Définitions de dimensions de barrage a encoche en V

PARSHALL Définit I'entrée pour le type Parshall (par défaut 1, 2, .
FLUME 3,6 0u9po; 1pi;1pi6po;2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, JERaT)

40 ou 50 pi) et la profondeur maximale

P BOWLUS FLUME Définit I'entrée pour le type Palmer Bowlus (par défaut
4,6,8,10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 ou 42 po) et
la profondeur maximale 7 7

KHAFAGI FLUME  Définit I'entrée pour la largeur d'embouchure b et la
profondeur maximale E -
BN
L LAGCO FLUME Définit I'entrée pour le type Leopold-Lagco (par défaut A
4,6,8,10, 12, 15, 18, 21, 24, ou 30 po) et la @
profondeur maximale

H TYPE FLUME Définit I'entrée pour le type H (par défaut 0,4, 0,6, 0,8,
1,0 pi HS;0,5,0,75,1,0,1,5,2,0,25,3,0,45pi H;

4,0 pi HL) et la profondeur maximale @
TRAPEZOIDAL Définit I'entrée pour le type trapézoidal (par défaut V
FLUME large 60°, V extra large 60°, 2 po 45° WSC ou 12 po

45° SRCRC) et la profondeur maximale

USER DEFINED Définit I'entrée pour au moins 3 points de données. |
Une hauteur d'eau connue et le débit correspondant
connu doivent étre saisis pour chaque point de

O

données. 1 Capteur 4 Hauteur de créte P
5. Sélectionner configurer le canal et appuyer sur ENTER. 2 Profondeur maximale 5 Angle d'encoche
6. Déplacer le curseur sur chaque élément et appuyer sur ENTER. 3 Largeur de réservoir B 6 Bande morte 10"

7. Entrer les données voulues et appuyer sur ENTER.

Remarque : L'entrée de profondeur maximale pour toutes les structures de
débitmetre est la mesure au-dessus de la hauteur de créte comme indiqué
dans Figure 4, Figure 5, Figure 6 et Figure 7. Ne pas entrer la profondeur
totale.
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Figure 5 Définitions des dimensions de barrage rectangulaire
(avec réductions d'extrémité)
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Figure 6 Définitions des dimensions de barrage rectangulaire
(sans réductions d'extrémité)

==y
Ji—e
T
T 9
S S S
®

1 Capteur 4 Largeur de canal B

1 Capteur 4 Largeur de canal B

2 Profondeur maximale 5 Hauteur de créte P

2 Profondeur maximale 5 Largeur de créte B

3 Largeur de créte B 6 Bande morte 10"

3 Hauteur de créte P 6 Bande morte 10"
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Figure 7 Définitions des dimensions de barrage Cipolletti

EESS

4 o—=0
7 _?_é )

r—-l-=

1 Capteur 5 Type Cipolletti

2 Plage de mesures 6 Rapport d'angularité 4:1

3 Profondeur 7 Bande morte 10"

4 Profondeur maximale

Etalonnage du capteur

A propos de I'étalonnage de capteur

Les caractéristiques du capteur dérivent lentement au cours du temps et
peuvent entrainer une inexactitude du capteur. Le capteur doit étre
étalonné réguliérement pour conserver son exactitude.

Pendant I'étalonnage, les données ne sont pas envoyées dans le
journal. Le journal de données peut donc comporter des zones ou les
données sont intermittentes.

Procédure d'étalonnage a ultrasons

Remarque : Si le contréleur est allumé sans que le capteur a ultrasons soit
branché, I'historique d'étalonnage du débit a ultrasons est supprimé.

Avant I'étalonnage, laisser fonctionner le systéme 30 minutes pour
s'assurer d'atteindre la meilleure précision de mesure.

1. Mesurer physiquement les éléments suivants de fagon a pouvoir les
comparer avec les valeurs électroniques lues :

» Portée — distance entre le capteur et la surface de I'eau (pour la
procédure d'étalonnage en 2 points). Voir Figure 7 a la page 29.
» Profondeur — profondeur d'eau au point de surveillance (pour les
procédures d'étalonnage). Voir Figure 7 a la page 29.
2. Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Progr capteur,
[Sélectionner le capteur], Etalonner.

3. Sélectionner le type d'étalonnage et appuyer sur ENTER :

Option Description

ETAL PROF 2PT Utilise 2 points pour I'étalonnage (méthode
recommandée)

ETAL PROF 1PT Utilise 1 point pour I'étalonnage

4. Sile mot de passe est activé dans le menu de sécurité du contréleur,
entrer le mot de passe et appuyer sur ENTER.

5. Sélectionner I'option de signal de sortie pendant I'étalonnage, et
appuyer sur ENTER :

Option Description

Actif L'instrument envoie la valeur de sortie mesurée
pendant la procédure d'étalonnage.

Hold (suspendu) La valeur de sortie du capteur est maintenue a la
derniére valeur mesurée pendant la procédure

d'étalonnage.

Transfer
(Transfert)

Une valeur de sortie prédéfinie est envoyée pendant
I'étalonnage. Consultez le manuel d'utilisation du
transmetteur pour changer la valeur prédéfinie.

6. Sila procédure d'étalonnage en 2 points est sélectionnée :

a. Appuyer sur ENTER pour mesurer électroniquement la distance
entre le capteur et la surface de l'eau.

b. Attendre que la valeur se stabilise et appuyer sur ENTER.
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Remarque : L'écran peut passer automatiquement a I'étape suivante.
c. Quand I'écran Plage de mesures apparait, régler la valeur a celle
qui a été mesurée physiquement, puis appuyer sur ENTER.

7. Appuyer sur ENTER pour mesurer électroniquement la profondeur
de I'eau au point de surveillance.

8. Attendre que la valeur se stabilise et appuyer sur ENTER.

9. Quand I'écran Définir profondeur apparait, régler la valeur a celle qui
a été mesurée physiquement, puis appuyer sur ENTER.

10. Consultez le résultat d'étalonnage :

* Reéussi — le capteur est étalonné et prét a mesurer des
échantillons. Les valeurs de portée et profondeur apparaissent.

+ Echec — la portée ou la profondeur d'étalonnage est en dehors
des limites acceptées. Refaites le calibrage. Voir Maintenance
a la page 32 et Dépannage a la page 33 pour plus
d'informations.
11. En cas de réussite de I'étalonnage, appuyez sur ENTER pour
continuer.

12. Si l'option ID opérateur est a Oui dans le menu Options étal, entrer
un ID d'opérateur (4 caractéres) et appuyer sur ENTER. Pour plus
d’informations, reportez-vous a la section Modification des options
d'étalonnage a la page 30.

13. Sur I'écran Nouveau capteur?, utiliser les touches fléchées pour
sélectionner une option et appuyer sur ENTER :

Option Description

Oui Le capteur n'a pas été étalonné précédemment avec ce contréleur.
Le nombre de jours de fonctionnement et les courbes d'étalonnage
précédentes pour le capteur sont remis a zéro.

Non Le capteur a été étalonné précédemment avec ce contrdleur.

14. Quand Etalonnage terminé apparait, appuyer sur ENTER.

15. Si le mode de sortie est sur maintien ou transfert, sélectionner la
temporisation de retour des sorties a I'état actif, puis appuyer sur
ENTER.

Sortie de la procédure d'étalonnage

En cas d'appui sur la touche BACK pendant un étalonnage, I'utilisateur
peut quitter I'étalonnage.

1. Appuyez sur la touche BACK pendant un étalonnage. Trois options
apparaissent :

Options Descriptions

QUI. ETAL Arréte ['étalonnage. Un nouvel étalonnage devra repartir
du début.

RETOUR Revient a I'étalonnage.

ETALON.

QUI. ETAL Quitte temporairement I'étalonnage. L'accés aux autres

menus est autorisé. Il est possible de démarrer un
étalonnage pour un deuxieme capteur (le cas échéant).
Pour revenir a I'étalonnage, appuyez sur la touche MENU
et sélectionnez Progr capteur, [Sélectionner le capteur].

2. Utilisez les touches fléchées pour sélectionner une des options et
appuyez sur ENTER.

Modification des options d'étalonnage

L'utilisateur peut définir un rappel ou inclure un ID d'opérateur avec les
données d'étalonnage depuis le menu Options éta.

1. Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Prog capteur,
[Sélectionner le capteur], Etalonner, Options éta.

2. Utiliser les touches fléchées pour sélectionner une option et appuyer
sur ENTER.

Options Descriptions

RAPPEL ETAL Définit un rappel pour le prochain étalonnage en jours mois
ou années — Aucun (par défaut), 1 jour, 7, 30, 60, ou
90 jours, 6 ou 9 mois, 1 ou 2 ans

ID OP sur ETA Inclut un ID d'opérateur avec les données d'étalonnage —
Oui ou Non (par défaut). L'identifiant est saisi pendant
I'étalonnage.
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Réinitialisation des options d'étalonnage

Il est possible de réinitialiser les options d'étalonnage aux valeurs par
défaut d'usine.

1. Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Progr capteur,
[Sélectionner le capteur], Etalonner, Rétablir étal défaut.

2. Sile mot de passe est activé dans le menu de sécurité du contréleur,
entrer le mot de passe et appuyer sur ENTER.

3. Appuyer sur ENTER quand I'écran Réinit étal? apparait. Toutes les
options d'étalonnage sont ramenées a leurs valeurs par défaut.

4. Sil'option ID opérateur est a Oui dans le menu Options étal, entrer
un ID d'opérateur (4 caracteres) et appuyer sur ENTER. Pour plus
d’informations, reportez-vous a la section Modification des options
d'étalonnage a la page 30.

Registres Modbus

Une liste de registres Modbus est disponible pour la communication
réseau. Consulter www.hach.com ou www.hach-lange.com pour plus
d'informations.

Suivi de débit (en option)

L'option de suivi de débit peut envoyer un signal a un échantillonneur ou
systéme SCADA a chaque mesure d'un volume spécifié. Ce signal
ouvre ou ferme les relais de fagon que I'échantillonneur puisse prendre
un échantillon. Vous devez effectuer trois tdches pour utiliser cette
option :

* Branchez I'échantillonneur ou le systéme SCADA au relais du
contréleur (Raccordement d'un préleveur sur sortie d'impulsion
a la page 31).

* Reéglez la valeur d'impulsion de débit et la largeur d'impulsion
(Configuration du capteur pour le suivi de débit a la page 32).

» Configurez les relais pour le suivi de débit (Configuration des relais
pour le suivi de débit a la page 32).

Raccordement d'un préleveur sur sortie d'impulsion
ADANGER

Risque d'électrocution Débranchez systématiquement I'alimentation de
I'appareil avant tout branchement électrique.

AVIS

Pour des informations détaillées sur le cablage des relais, consultez la
documentation du contrdleur.

Remarque : Pour le branchement d'autres instruments, contactez le fabricant pour
connaitre les détails de cablage.

Sélectionnez un relais a utiliser pour le suivi de débit.

1. Ouvrez la fagade du transmetteur.

2. Branchez le cable auxiliaire a fil nu (fil blanc) de sortie d'alimentation
de I'échantillonneur a la borne NO (normalement ouvert).

3. Branchez a la borne COM (commun).

« Contréleur d'échantillonneur SD900 : Branchez la broche C (fil
orange) pour I'entrée du courant d'impulsion a la borne COM
(commun).

» Controleur d'échantillonneur 900MAX : Branchez la broche C
(fil jaune) pour I'entrée du courant d'impulsion a la borne COM
(commun).

4. Fermez la fagade du transmetteur et serrez-en les vis.
5. Mettez le transmetteur sous tension.

Assurez-vous de préciser la valeur d'impulsion de débit et la largeur
d'impulsion dans la configuration du capteur (Configuration du capteur
pour le suivi de débit a la page 32). Assurez-vous d'effectuer la
configuration du relais (Configuration des relais pour le suivi de débit

a la page 32). Assurez-vous de configurer I'échantillonneur pour le
mode de suivi de débit (consultez la documentation de I'échantillonneur).
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Configuration du capteur pour le suivi de débit

Assurez-vous de spécifier la valeur d'impulsion de débit et la largeur
d'impulsion dans la configuration du capteur.

1. Appuyez sur la touche MENU puis sélectionnez CONFIGURATION
CAPTEUR et appuyez sur ENTER.

2. Sélectionnez CONFIGURER>REGLER VOL/IMPULSION puis
LARGEUR IMPULSION pour régler les valeurs.
Option Description

REGLER
VOL/IMPULSION

Reégle la valeur de I'impulsion envoyée a l'appareil
externe. L'unité de mesure pour le volume
d'impulsion en sortie correspond a celle de volume
général pour la configuration du capteur (par
exemple 1000 US GALLONS).

LARGEUR IMPUL Régle la durée de fermeture du relais. Réglez la

valeur a 1 seconde (valeur minimale). Valeur par
défaut en usine = 0.

Configuration des relais pour le suivi de débit

Procédez comme suit pour configurer le suivi de débit. Consultez le
manuel du contréleur pour en savoir plus la configuration du relais.

1. Dans le menu Configuration sc200, sélectionnez Progr. relais.
2. Sélectionnez un relais dans la liste.
3. Sélectionnez ACTIVATION. Sélectionnez les options d'activation.

Menu Description

ALARME Permet de définir la valeur a partir de laquelle le relais est

BAS mis en marche lorsque la valeur mesurée diminue. Réglez la
valeur a 0.

ALARME Permet de définir la valeur a partir de laquelle le relais est

HAUT mis en marche lorsque la valeur mesurée augmente. Réglez

une valeur égale au volume d'impulsion de débit (valeur
définie pour REGLER VOL/IMPULSION).

Menu Description

ZONE Permet de définir la plage dans laquelle le relais demeure
MORTE activé lorsque la valeur mesurée dépasse la valeur d'alarme
FAIBLE minimale en augmentant. Réglez la valeur a 0.

ZONE Permet de définir la plage dans laquelle le relais demeure
MORTE activé lorsque la valeur mesurée diminue en deca de la
HAUT valeur d'alarme maximale. Par exemple, si I'alarme maximale

est réglée a 1000 gallons et la zone morte haute réglée a 10,
le relais demeure activé entre 990 et 1000. La valeur par
défaut est 5% de la plage.

4. Sur le menu Configuration relais, sélectionnez SELECT

SOURCE>US (capteur a ultrason) et appuyez sur ENTER.
5. Sélectionnez REGLER PARAMETRE>VOLUME PULSE.
6. Sélectionnez REGLER FONCTION>ALARME.

7. Utilisez le menu PARAMETRES>TEST/ENTRETIEN pour vous
assurer que le relais fonctionne correctement.

Maintenance

AAVERTISSEMENT

détaillées dans cette section du document.

‘ . Dangers multiples. Seul le personnel qualifié doit effectuer les taches

Nettoyage du capteur

Le capteur ne nécessite aucun entretien courant autre qu'un nettoyage
de temps en temps.

1. Utiliser de I'eau chaude savonneuse pour nettoyer le capteur.
2. Utiliser de I'eau propre pour rincer le capteur.
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Dépannage

Données intermittentes

Pendant I'étalonnage, les données ne sont pas envoyées dans le
journal. Le journal de données peut donc comporter des zones ou les
données sont intermittentes.

Controler le cable du capteur

ADANGER

Risque d'électrocution. Le cablage a haute tension du contréleur est effectué
derriére la barriere de protection a haute tension du boitier du contréleur. L'écran
de protection doit rester en place, sauf lors de l'installation de modules ou
l'installation par un technicien qualifié du cablage d'alimentation, de relais, ou de
cartes analogiques et réseau.

AAVERTISSEMENT

Risque potentiel d'électrocution. Toujours couper I'alimentation de
I'appareil pendant les connexions électriques.

AAVERTISSEMENT
ﬁ Risque potentiel d'électrocution. Les opérations décrites dans cette

section du manuel ne doivent étre effectuées que par du personnel
qualifié.

Dégat potentiel sur l'instrument. Les composants électroniques
‘ internes de I'appareil sont fragiles et peuvent étre endommagés par
‘n.\ I'électricité statique, qui risque d'altérer ses performances et son
fonctionnement.

En cas de probleme de mesure, procéder comme suit.

1. Contrbler I'absence de dégats physiques sur le cable du capteur.

2. En cas d'utilisation d'un cable d'interconnexion, vérifier la boite de
dérivation.

a. Débrancher le cable aux deux extrémités (capteur et controleur).

b. Utiliser un onmmeétre pour vérifier la continuité et les courts-
circuits internes des fils.

Menu de diagnostic et test du capteur

Le menu de diagnostic et test du capteur affiche des informations
actuelles et historiques sur l'instrument. Référez-vous a Diagnostic/test
menu description. Pour accéder au menu de diagnostic et test du
capteur, appuyer sur la touche MENU et sélectionner Progr. capteur,
[Sélectionner le capteur], DIAG/TEST.

Tableau 4 Menu DIAG/TEST du capteur

Options Descriptions

INFORMATIONS Affiche le nom et le numéro de série du module
MODULE capteur.

INFORMATIONS Affiche le nom et le numéro de série saisis par
CAPTEUR I'utilisateur.

JOURS ETAL Affiche le nombre de jours depuis le dernier

étalonnage.

HISTORIQUE CAL

Affiche une liste et des détails de chaque
étalonnage.

SUPPR HISTORIQUE
ETAL

Supprime I'historique d'étalonnage du capteur
(impose un mot de passe de niveau service).
Toutes les données d'étalonnage précédentes sont
perdues.

DONNEES CAPTEUR

Affiche le nombre de jours de fonctionnement du
capteur et la valeur du signal de capteur en cours
en ms.

REINIT CAPTEUR

Réinitialise le nombre de jours de fonctionnement
du capteur ainsi que les données d'étalonnage aux
valeurs par défaut.

Liste d’erreurs

Des erreurs peuvent survenir pour diverses raisons. La valeur de
mesure lue a I'écran clignote. Toutes les sorties sont maintenues quand
c'est spécifié dans le menu du contréleur. Pour afficher les erreurs du
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capteur, appuyer sur la touche MENU puis sélectionner Diagnostique,
[Sélectionner le capteur], Liste erreurs. Une liste des erreurs possibles

apparait dans Tableau 5.

Tableau 5 Liste d'erreurs du capteur

Tableau 6 Liste d'avertissements du capteur (suite)

Avertissement

Descriptions

Résolution

Erreur

Descriptions

Résolution

CAPTEUR MANQUANT

Le capteur est manquant
ou débranché

Contrdler le cablage et
les connexions du
capteur et du module.

EXCESS LEVEL

Le niveau de
dépassement est hors
plage.

Option 1 — S'assurer
que le type de débitmetre
est correct.

Option 2 — Etalonner le
capteur.

Liste d’avertissements

Un avertissement n'affecte pas le fonctionnement des menus, relais et
sorties. Une icone d'avertissement clignote et un message apparait en
bas de I'écran de mesure. Pour afficher les avertissements de capteur,
appuyer sur la touche MENU puis sélectionner Diagn. capteur,
[Sélectionner le capteur], Liste avertis. La liste des avertissements
possibles est présentée dans le Tableau 6.

Tableau 6 Liste d'avertissements du capteur

REMPL. CAPTEUR

Le capteur doit étre
remplacé.

Remplacer le capteur.

CAL DUE

L'étalonnage du capteur
est en retard.

Etalonnez le capteur.

NON ETALONNE

Le capteur doit étre
étalonné.

Etalonner le capteur.

ETAL EN COURS

L'étalonnage a été
commencé mais n'a pas
été achevé.

Revenir a I'étalonnage.

Avertissement

Descriptions

Résolution

TOTALIZER FULL

Le volumef/totalisateur du
capteur est plein.

Réinitialiser le
volume/totalisateur du
capteur.

SORTIES MEMO

Pendant I'étalonnage, les
sorties ont été placées
en maintien pendant une
durée sélectionnée.

Les sorties redeviendront
actives aprés la durée
sélectionnée.

perdu.

ALARME TEMP La température est hors | Remplacer le capteur.
limites.
ECHO MISSING Le signal d'écho est Option 1 — Rapprocher

le capteur de la surface
de l'eau.

Option 2 — Régler la
fixation du capteur pour
lui faire viser
correctement la surface
de l'eau.

Option 3 — Remplacer le
capteur.

Liste d'événements

Le transmetteur fournit un journal des événements pour chaque capteur.
Le journal des événements stocke une variété d'événements qui se
produisent sur les dispositifs tels que des changements de configuration,
des alarmes, des conditions d'avertissement, etc. La liste des
événements possibles apparait dans le Tableau 7. Vous pouvez
consulter le journal des événements au format CSV (valeurs séparées
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par une virgule). Pour consulter les instructions de téléchargement des
fichiers journaux, voir le manuel d’utilisation du transmetteur.

Tableau 7 Liste d'événements du capteur

Piéces de rechange et accessoires (suite)

Description

Article n°

Evénement

Description

INFO ALIMENTAT

L'alimentation a été activée.

MODIF CONFIG - flottant

La configuration a été modifiée - nombre a virgule
flottante

MODIF CONFIG - entier

La configuration a été modifiée - nombre entier

MODIF CONFIG - texte

La configuration a été modifiée - chaine de texte

DEBUT ETAL 1PT

Départ d'un étalonnage d'échantillon a 1 point

FIN ETAL 1PT

Fin d'un étalonnage d'échantillon en 1 point

DEBUT ETAL 2PT

Départ d'un étalonnage d'échantillon a 2 point

Kit de montage
Parasoleil

Demi-cable universel, 3 m (10 pi), utilisé avec
I'échantillonneur 900MAX

Demi-cable universel, 7,5 m (25 pi), utilisé avec
I'échantillonneur 900MAX

Demi-cable universel, 3 m (10 pi), utilisé avec
I'échantillonneur SD900

Demi-cable universel, 7,5 m (25 pi), utilisé avec
I'échantillonneur SD900

3004A0017-001
1000G3088-001

941

541

8756900

8756800

FIN ETAL 2PT

Fin d'un étalonnage d'échantillon en 2 point

VAL DEF CONFIG

La configuration a été réinitialisée aux options par
défaut.

VALEURS DEF CAL

L'étalonnage utilisateur est réinitialisé aux valeurs par
défaut.

Piéces de rechange et accessoires

Remarque : Les numéros de référence de produit et d'article peuvent dépendre

des régions de commercialisation. Prenez contact avec le distributeur approprié ou

consultez le site web de la société pour connaitre les personnes a contacter.

Boite de dérivation NEMA 4X

Description Article n°
Capteur de rechange avec cable intégré de 3 m (10 pi) U53S010
Capteur de rechange avec cable intégré de 10 m (30 pi) U53S030
Capteur de rechange avec cable intégré de 30 m (100 pi) U53S100
Cable d'interconnexion 1W1127

76A4010-001
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Especificaciones

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

Tabla 1 Especificaciones del médulo de flujo ultrasénico

Especificacion

Detalles

Caudal Funcién del tipo de estructura del medidor

Flujo total 0-999,999,999 L con indice de flujo seleccionable y
unidades de multiplicador

Precision +0,5% del intervalo

Sensibilidad 0,1% del intervalo

Repetibilidad 0,1% del intervalo

Tiempo de respuesta | Menos de 180 segundos al 90% del valor al cambiar el
paso

Filtro de entrada 999 segundos

Tabla 2 Especificaciones del sensor de flujo ultrasénico

Especificaciones

Detalles

Rango de medicién/resolucion

Profundidad

0,25 m (10 pulg.) hasta 6 m (20 pies) £+ 1 mm
(0,039 pulg.)

Temperatura del aire

-40 °C (-40 °F) a +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C
(0,18 °F)

Mecanica

Construccion

Cuerpo de PBT (tereftalato de polibutileno)
con sensor de temperatura integral

Cable (integral)

Longitud estandar de 10 m (33 pies);
longitudes opcionales de 20 m (66 pies), 50 m
(164 pies) o 100 m (328 pies)

Peso

0,5 kg (1,1 Ib.) aprox.

Frecuencia de funcionamiento

75 kHz

Tabla 2 Especificaciones del sensor de flujo ultrasénico (continua)

Especificaciones Detalles

Disipacion de potencia 12V CC, 0,5W (0,042 A)

Temperatura de funcionamiento | 0 a 60 °C (-32 a 140 °F)

Informacion general

En ningln caso el fabricante sera responsable de ningin dafo directo,
indirecto, especial, accidental o resultante de un defecto u omision en
este manual. El fabricante se reserva el derecho a modificar este
manual y los productos que describen en cualquier momento, sin aviso
ni obligacion. Las ediciones revisadas se encuentran en la pagina web
del fabricante.

Informacién de seguridad

El fabricante no es responsable de los dafios provocados por un mal uso o
aplicacion incorrecta del producto. Entre estos dafios se incluyen, sin limitacion,
los dafios directos y accidentales. El usuario sélo es responsable de identificar
los riesgos criticos de aplicacién y de instalar adecuadamente los mecanismos
para proteger los procesos en caso de que el equipo no funcione correctamente.

Lea todo el manual antes de desembalar, instalar o trabajar con este
equipo. Ponga atencion a todas las advertencias y avisos de peligro. El
no hacerlo puede provocar heridas graves al usuario o dafios al equipo.

Asegurese de que la proteccion proporcionada por el equipo no esta
dafiada. No utilice ni instale este equipo de manera distinta a lo
especificado en este manual.

Uso de la informacién sobre riesgos
APELIGRO

Indica una situacién potencial o de riesgo inminente que, de no evitarse,
provocara la muerte o lesiones graves.

36 Espariol



AADVERTENCIA

Indica una situacién potencial o inminentemente peligrosa que, de no evitarse,
podria provocar la muerte o lesiones graves.

Los delicados componentes electrénicos internos pueden sufrir
‘ dafios debido a la electricidad estatica, lo que acarrea una
disminucion del rendimiento del instrumento y posibles fallas.

APRECAUCION

Indica una situacién potencialmente peligrosa que podria causar un accidente o
dafio menor.

AVISO

Indica una situacién que, si no se evita, puede provocar dafios al instrumento.
Informacion que requiere énfasis especial.

Etiquetas de precaucion

Lea todas las etiquetas y rétulos adheridos al instrumento. En caso
contrario, podrian producirse heridas personales o dafios en el
instrumento. Cada simbolo en el instrumento se indica en el manual con
una explicaciéon de advertencia.

El equipo eléctrico marcado con este simbolo no se podra desechar
por medio de los sistemas europeos publicos de eliminacion después
del 12 de agosto de 2005. En cumplimiento de las reglamentaciones
nacionales y locales (directiva europea 2002/98/CE), los usuarios de
equipos eléctricos deben devolver los equipos viejos o los que han
alcanzado el término de su vida util al fabricante para su eliminacién
gratuita.

Nota: Para devolver los equipos para reciclaje, comuniquese con el fabricante o
distribuidor para obtener instrucciones acerca de cémo devolver equipos que
han alcanzado el término de su vida Util, accesorios eléctricos suministrados por
el fabricante y todo elemento auxiliar, para su eliminacion.

Este simbolo (en caso de estar colocado en el equipo) refiere a las
instrucciones de operacion o bien la informacién de seguridad.

Este simbolo, cuando esta en la caja o barrera de un producto, indica
que hay riesgo de descarga eléctrica o electrocucion.

A
£\

Generalidades del producto

Este sensor esta disefiado para trabajar con un controlador para la
recoleccién de datos y operacion. Con este sensor se pueden utilizar
varios controladores. Este documento da por sentado que el sensor
tiene instalado y utiliza un controlador sc200. Para utilizar el sensor con
otros controladores, consulte el manual del usuario del controlador que
esta utilizando.

Instalacion

AADVERTENCIA

Peligro de lesion personal. Las tareas descritas en esta seccion del manual
deben ser realizadas soélo por personal cualificado.

Montaje

APELIGRO

Peligro de explosion. El sensor no ha sido aprobado para su uso en lugares
peligrosos.
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AADVERTENCIA Figura 1 Hardware de montaje del sensor

Peligro de lesion personal. Tenga siempre en cuenta el indice de temperatura y
presion del hardware de montaje utilizado para instalar el sensor. El material del g
hardware generalmente limitan la temperatura y la presion del sistema.

Para ver ejemplos del hardware de montaje del sensor y las

aplicaciones, consulte la Figura 1, Figura 2 y Figura 3. Es necesario
calibrar el sensor antes de utilizarlo. Consulte la Calibrar el sensor @
en la pagina 46.

26.7 mm A
[1.05 in] (5)
154.3 mm
[4.05in]
®
Y
95.3 mm
- [3.751n] >

1 Tornillo de la toma, 6,3 x 19,1 mm 4 Junta de neoprene, 33,0 x 82,6 mm
(Vax V2 pulg.) (1,3 x 3,25 pulg.) (x2)

2 Soporte del sensor 5 25,4 mm (1,0 pulgadas) Rosca NPT

3 Tuerca de 25,4 mm (1,0 pulgadas). | 6 Cuerpo del sensor
Rosca BSP o NPP
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Figura 2 Montaje del sensor la en parte superior

540 mm

[21.25 in] -

AN =

[ I
AAY U

Figura 3 Otros ejemplos de montaje

I
®©

EELH

red
\

Bk

1 Opcién de montaje en parte
superior

3 Opcién de montaje lateral 2

1 Tornillo de la toma, 7,9 x 38,1 mm
(5/16 x 1,5 pulg.)

6 Pernos de 10 mm (3/8 de pulgada)
(x2)

2 Opcién de montaje lateral 1

4 Vista superior de la opcion de
montaje lateral 2

2 Tuberia cuadrada de 25,4 mm
(1,0 pulgadas)

7 Pared

Brazo de soporte

Abrazadera de soporte

Sensor

Tornillo de la toma, 6,3 x 12,7 mm
(Yax 2 pulg.) (x4)

5 Cara del sensor

10 Base del soporte
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Conecte el sensor al médulo

APELIGRO

Peligro de electrocucion. El cableado de alto voltaje para el controlador se realiza
detras de la barrera de alto voltaje en la carcasa del controlador. La barrera debe
permanecer en su lugar excepto durante la instalacién de médulos o cuando un

Se puede conectar un sensor ultrasénico al médulo de flujo. Para
instalar el médulo y conectar el sensor, consulte los pasos ilustrados y
Tabla 3.

Nota: El médulo no se puede conectar a varios tipos de sensor al mismo tiempo.

Tabla 3 Tabla de cableado ultrasénico

electrénicos internos pueden sufrir dafios debido a la electricidad
M estatica, lo que acarrea una disminucién del rendimiento del
instrumento y posibles fallas.

técnico de instalacion cualificado esté realizando el cableado de alimentacion, Conector Sensor Clavija del Color del cable
relés o tarjetas analogas y de redes. conector
AADVERTENCIA 6 pines Ultrasénico 1 —_
Posible peligro de electrocucion. Desconecte siempre el suministro 2 —
eléctrico al instrumento antes de realizar conexiones eléctricas. 3 Rojo
4 Verde
AADVERTENCIA
5 Amarillo
Posible peligro de electrocucion. Las tareas descritas en esta seccion
del manual deben ser realizadas sélo por personal cualificado. 6 Azul
Cables de blindaje del sensor: conecte todos los cables Negro
de blindajeftierra a los tornillos de tierra de la caja del
sc200.
Dafo potencial al instrumento. Los delicados componentes
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Operacioén

Desplazamiento del usuario

Consulte la documentacién del controlador para ver la descripcion del
teclado e informacién sobre como desplazarse.

Configuracién del sensor

Utilice el menu Configurar para introducir la informacién de identificacion
del sensor y para cambiar las opciones para el manejo y
almacenamiento de datos.

1.

2.

Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracion del sensor,
[seleccione el sensor], Configurar.

Utilice las teclas de desplazamiento del cursor para seleccionar una
opcion y pulse ENTER. Para introducir numeros, caracteres o signos
de puntuacion, pulse y mantenga presionada la tecla con la flecha
hacia ARRIBA o hacia ABAJO. Pulse la tecla DERECHA para
avanzar al siguiente espacio.

Opcién

NOMBRE DEL SENSOR

NUMERO DE SERIE

FORMATO DEL FLUJO

UNIDADES DE MEDICION

UNIDADES DE
TEMPERATURA

Descripcion

Cambia el nombre que corresponde al sensor
en la parte superior de la pantalla de
medicion. El nombre puede contener hasta
10 caracteres en cualquier combinacion de
letras, nimeros, espacios o signos de
puntuacion.

Establece el nUmero de serie del sensor,
limitado a 16 caracteres en cualquier
combinacion de letras, nimeros, espacios o
signos de puntuacion.

Establece el numero de decimales que se
muestran en la pantalla de medicién en
XXXX, XXX.X 0 XX.XX.

Establece las unidades para la medicion
seleccionada; mm, m, pulg. o pies

Configura las unidades de temperatura en °C
(configuracion predeterminada) o °F..

Opcién

UNIDADES DE VOLUMEN

MODO DEL
TOTALIZADOR

RESTABLECIMIENTO DEL
TOTALIZADOR

PARAMETROS DEL
MEDIDOR

CONFIGURAR EL
SISTEMA

CONFIGURAR FILTRO

INTERVALO DEL
REGISTRO DE FLUJO

INTERVALO DEL
REGISTRO DE VOLUMEN

REINIC VAL DEF

Descripcion

Establece las unidades del volumen (p. €j.,
litros).

Establece el volumen del totalizador en
Automatico (por defecto) o Manual.

Restablece el volumen del totalizador.
Aparece solamente si el modo del totalizador
se establece en Manual.

Establece el tipo de medidor y edita los
valores del tipo de medidor. Para obtener mas
informacion, véase la Configuracion de los
parametros del medidor en la pagina 44.

Configura el sistema para definir datos
especificos de aplicaciones del sensor.

Configura una constante de tiempo para
incrementar la estabilidad de la sefial. La
constante de tiempo calcula el valor promedio
durante un tiempo determinado: desde 0 (sin
efecto, configuracién predeterminada) hasta
60 segundos (promedio de valor de la sefial
para 60 segundos). El filtro incrementa el
tiempo de la sefial del sensor para responder
a los cambios reales del proceso.

Configura el intervalo de tiempo para el
almacenamiento de datos en el registro de
datos: 5, 30 segundos, 1, 2, 5, 10,

15 (configuracién predeterminada), 30,

60 minutos.

Configura el intervalo de tiempo para el
almacenamiento de datos en el registro de
datos: 5, 30 segundos, 1, 2, 5, 10,

15 (configuracién predeterminada), 30,

60 minutos.

Configura el menu de configuracion a los
valores predeterminados. Se perdera toda la
informacioén del sensor.
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Configuracion de los parametros del medidor

Configure el controlador para el tipo de estructura de medidor de flujo de
canal abierto que se esta utilizando. El controlador tiene algoritmos en la

tabla de dimensiones integrada para los canales de descarga y
aliviaderos mas comunes. Si la estructura no esta incluida en las tablas
integradas, cree una curva de profundidad/flujo definible por el usuario
(de entre 3 y 30 puntos) para configurar la estructura.

1.

Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracion del sensor,
[seleccione el sensor], Configurar.

Seleccione PARAMETROS DEL MEDIDOR y pulse ENTER.
Seleccione TIPO DE MEDIDOR vy pulse ENTER.
Seleccione el tipo de medidor deseado y pulse ENTER.

Opcion

ALIVIADERO DE
MUESCAENV

ALIVIADERO
RECTANGULAR

CANAL DE
DESCARGA
RECTANGULAR

CANAL DE
DESCARGA DE
FONDO REDONDO

ALIVIADERO
CIPOLLETTI

Descripcion

Establece la entrada de la anchura del tanque B, la
altura de coronacion P, el angulo de la muesca (en
grados) y la profundidad maxima. Ver Figura 4.

Establece la entrada de la anchura del canal B, la
anchura de coronacién b, la altura de coronacién P
y la profundidad maxima. Ver Figura 5 o Figura 6.

Establece la entrada de la anchura de la garganta
b, la anchura del canal B, la longitud de la garganta
L, la rugosidad k (sin unidades), la temperatura del
agua, la altura del saliente P, la desviacion de
referencia y la profundidad maxima.

Establece la entrada de la anchura de la garganta
b, la anchura del canal B, la longitud de la garganta
L, la rugosidad k (sin unidades), la temperatura del
agua, la altura del saliente P, la desviacion de
referencia y la profundidad maxima.

Establece la entrada para el tipo Cipolletti (1 pie -

por defecto; 1 pie 6 pulg.; 2 pies; 2 pies 6 pulg.; 3-6,

8 0 10 pies) y la profundidad maxima. Véase
Figura 7. Para otros tipos de canales de descarga
trapezoidales, utilice la opcion DEFINIDO POR EL
USUARIO.

Opcién

CANAL DE
DESCARGA
NEYRPIC

CANAL DE
DESCARGA
PARSHALL

CANAL DE
DESCARGA P
BOWLUS

CANAL DE
DESCARGA
KHAFAGI

CANAL DE
DESCARGAL
LAGCO

CANAL DE
DESCARGA TIPO H

CANAL DE
DESCARGA
TRAPEZOIDAL

DEFINIDO POR EL
USUARIO

Descripcion

Establece la entrada para el tipo Neyrpic (1234A —
por defecto, 1236A-G, 1241B_C, 1241E_F,
1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-D,
1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ o 1254A-F)y
la profundidad maxima.

Establece la entrada para el tipo Parshall (1 — por
defecto, 2, 3, 6 0 9 pulg.; 1 pie; 1 pie 6 pulg.; 2-8,
10, 12, 15, 20, 25 30, 40 o 50 pies) y la profundidad
maxima

Establece la entrada para el tipo Palmer Bowlus
(4 — por defecto, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30,
36 0 42 pulg.) y la profundidad maxima

Establece la entrada para la anchura de garganta b
y la profundidad maxima

Establece la entrada para el tipo Leopold-Lagco
(4 — por defecto, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 0
30 pulg.) y la profundidad maxima

Establece la entrada para el tipo H (0,4 — por
defecto, 0,6, 0,8, 1,0 pie HS; 0,5, 0,75, 1,0, 1,5, 2,0,
2,5, 3,0, 4,5 pies H; 4,0 pies HL) y la profundidad
maxima

Establece la entrada para el tipo trapezoidal
(grande 60° V — por defecto, extra grande 60° V,
2 pulg. 45° WSC o 12 pulg. 45° SRCRC) y
profundidad maxima

Establece la entrada para al menos 3 datos
puntuales. Para cada dato puntual se debe
introducir una profundidad de agua conocida y su
correspondiente caudal conocido.

Seleccione CONFIGURAR MEDIDOR y pulse ENTER.
Mueva el cursor a cada elemento y pulse ENTER.
Introduzca los datos requeridos y pulse ENTER.

Nota: La entrada de la profundidad méaxima para todas las estructuras de
medidor es la medida por encima de la altura de coronacién segun se muestra

44 Espariol



en la Figura 4, Figura 5, Figura 6 y Figura 7. No introduzca la profundidad

global.

Figura 4 Definiciones de las dimensiones en un aliviadero de
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Figura 5 Definiciones de las dimensiones del aliviadero
rectangular (con contracciones finales)
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1 Sensor 4 Anchura del canal B

1 Sensor

4 Altura de coronacion P

2 Profundidad maxima 5 Altura de coronacion P

2 Profundidad maxima

5 Angulo de la muesca

3 Anchura de coronacion B

6 Banda inactiva de 10 pulgadas

3 Anchura del tanque B

6 Banda inactiva de 10 pulgadas
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Figura 6 Definiciones de las dimensiones del aliviadero Figura 7 Definiciones de las dimensiones de un aliviadero de
rectangular (sin contracciones finales) Cipolletti
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L—@—J 1 Sensor 5 Tipo Cipolletti
2 Rango 6 Conicidad 4:1
1 Sensor 4 Anchura del canal B - - -
3 Profundidad 7 Banda inactiva de 10 pulgadas
2 Profundidad maxima 5 Anchura de coronacion B - —
4 Profundidad maxima
3 Altura de coronacion P 6 Banda inactiva de 10 pulgadas

Calibrar el sensor

Acerca de la calibracién del sensor

Las caracteristicas del sensor cambian lentamente con el tiempo y
hacen que pierdan precision. El sensor se debe calibrar periédicamente
para mantener la precision.

Durante la calibracion, los datos no se envian al registro de datos. De
este modo, el registro de datos puede tener areas en las que los datos
sean intermitentes.
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Procedimiento de calibracion del sensor ultrasénico

Nota: Si se enciende el controlador mientras el sensor ultrasénico no esta
conectado, se perdera el historial de calibracién del flujo ultrasonico.

Antes de la calibracién, deje funcionando el sistema durante 30 minutos

para asegurarse de que se logra la mejor precision en la medicion.

1. Mide fisicamente los siguientes elementos para que puedan
compararse a las lecturas electrénicas.

» Rango: la distancia entre el sensor y la superficie del agua (para
el procedimiento de calibracion de 2 puntos). Ver Figura 7
en la pagina 46.

» Profundidad: la profundidad del agua en el punto de
monitorizacion (para ambos procedimientos de calibracion). Ver
Figura 7 en la pagina 46.

2. Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracion del sensor,
[seleccione el sensor], Calibrar.

3. Seleccione el tipo de calibracion y pulse ENTER:

Opcién Descripcion
CAL PROF 2PT Emplea 2 puntos para la calibracién (método
recomendado)

CAL PROF 1PT Emplea 1 punto para la calibracion

4. Sila contrasena esta habilitada en el menu de seguridad del
controlador, introdtzcala y pulse ENTER.

5. Seleccione la opcidn para la sefial de salida durante la calibracion y
pulse ENTER:

Opciéon Descripcion

Activa Durante el proceso de calibracion el instrumento
envia el valor de medicién actual de salida.

Hold (Retenido) Durante el proceso de calibracion el valor de salida
del sensor se mantiene en el valor de medicién

actual.

Durante la calibracion se envia un valor de salida
predeterminado. Consulte el manual del usuario del
controlador para cambiar el valor predeterminado.

Transfer
(Transferencia)

10.

1.

12

13.

14.

Si se selecciona el procedimiento de calibracion de 2 puntos:

a. Pulse ENTER para medir electrénicamente la distancia entre el
sensor Yy la superficie del agua.

b. Espere que el valor se estabilice y pulse ENTER.
Nota: Posiblemente la pantalla avance automaticamente al proximo paso.
c. Cuando aparezca la pantalla Establecer rango, ajuste el valor al
que se midio fisicamente y pulse ENTER.
Pulse ENTER para medir electronicamente la profundidad del agua
en el punto de medicion.
Espere que el valor se estabilice y pulse ENTER.
Cuando aparezca la pantalla Establecer profundidad, ajuste el valor
al que se midio6 fisicamente y pulse ENTER.
Revise el resultado de la calibracion:

» Aprobado: el sensor esta calibrado y listo para medir muestras. Se
muestran los valores del rango y la profundidad.

» No aprobado: el rango de calibracién o la profundidad estan fuera
de los limites aceptados. Repita la calibracion. Consulte la
Mantenimiento en la pagina 50 y Solucién de problemas
en la pagina 50 para obtener mas informacion

Si la calibracion fue aprobada, pulse ENTER para continuar.

. Si la opcioén para la identificacion del operador esta establecida en Si

en el menu de Opciones de calibracion, introduzca un identificador
(4 caracteres) y pulse ENTER. Consulte la Cambio de las opciones
de calibracion en la pagina 48 para obtener mas informacién

En la pantalla ; Nuevo sensor?, utilice las teclas de flecha para
seleccionar una opcién y pulse ENTER:

Opcion Descripcion

Si El sensor no fue calibrado anteriormente con este controlador. Los
dias de funcionamiento y las curvas de calibraciones anteriores del
sensor estan restablecidas.

No El sensor fue calibrado anteriormente con este controlador.

Cuando aparezca Calibracion completada, pulse ENTER.

Espanol 47



15. Si el modo de salida esta establecido en retener o transferir,
seleccione el tiempo de retardo cuando las salidas regresan al
estado activo, y pulse ENTER.

Salida del procedimiento de calibracién
El usuario puede salir de la calibracién pulsando la tecla ATRAS.

1. Pulse la tecla ATRAS durante una calibracién. Apareceran tres
opciones:
Opcién Descripcion
SUSPENDER CAL Detiene el proceso de calibraciéon. Se debera
comenzar con una nueva calibracion desde el
principio.

VOLVER A CAL Vuelve al proceso de calibracion.

ABANDONAR CAL Sale del proceso de calibracion provisoriamente. Se
permite el acceso a otros menus. Se puede iniciar la
calibracion de un segundo sensor (en caso que lo
hubiera). Para volver al proceso de calibracion, pulse
la tecla MENUYy seleccione Configuracién del sensor,
[seleccione el sensor].

2. Utilice las teclas de desplazamiento del cursor para seleccionar una

de las opciones y pulse ENTER.

Cambio de las opciones de calibracion

El usuario puede configurar un recordatorio o incluir un identificador de

operador con los datos de la calibracién en el menu Opciones de Cal.

1. Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracion del sensor,
[seleccione el sensor], Calibrar, Opciones de cal.

Utilice las teclas de desplazamiento del cursor para seleccionar una

opcion y pulse ENTER.

Opcién Descripcion

RECORDAT CAL Establece un recordatorio para la préxima calibracion en
dias, meses o afios: apagado (configuracion
predeterminada), 1 dia, 7, 30, 60 o 90 dias, 6 o
9 meses, 1 0 2 afios

ID DE OP de CAL Incluye una identificacién del operador con los datos de
calibracién: Si o No (configuracion predeterminada). La
identificacion se ingresa durante la calibracién.

Restablecimiento de las opciones de calibracion

Las opciones de calibracion se pueden restablecer a las opciones
predeterminadas de fabrica.

1.

Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracion del sensor,
[seleccione el sensor], Calibrar, Restablecer calibracion
predeterminada.

Si la contrasefia esta habilitada en el menu de seguridad del
controlador, introduzcala y pulse ENTER.

PUIse ENTER cuando se muestre la pantalla ¢ Restablcer Cal?
Todas las opciones de calibracion se configuran a los valores
predeterminados.

Si la opcion para la identificacion del operador esta establecida en Si
en el menu de Opciones de calibracion, introduzca un identificador
(4 caracteres) y pulse ENTER. Consulte la Cambio de las opciones
de calibracion en la pagina 48 para obtener mas informacion

Registros de Modbus

Esta disponible una lista de registros Modbus para comunicacién en red.
Consulte www.hach.com o www.hach-lange.com para obtener mas
informacion.

Velocidad de flujo (opcional)

La opcion de velocidad de flujo puede usarse para enviar una sefial a un
muestreador o sistema SCADA cada vez que se mide un volumen
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especificado. Esta sefial abre o cierra los relés para el que el
muestreador pueda tomar una muestra. Para usar esta opcién, complete
las tres tareas:

» Conecte el muestreador o sistema SCADA a los relés del
controlador.Conecte un muestreador con el volumen del impulso del
flujo al controlador. en la pagina 49

+ Establezca el volumen del impulso de flujo y el ancho del impulso
(Configurar el sensor para la velocidad de flujo en la pagina 49).

+ Configure los relés para la velocidad de flujo (Configurar los relés
para velocidad de flujo en la pagina 50).

Conecte un muestreador con el volumen del impulso
del flujo al controlador.

APELIGRO

Peligro de electrocucion. Desconecte siempre la alimentacion eléctrica
del instrumento antes de realizar conexiones eléctricas.

AVISO

Para obtener informacion detallada acerca del cableado de relés, consulte la
documentacion del controlador.

Nota: Para conectar otros instrumentos, contactese con el fabricante para conocer
detalles de cableado.

Seleccione el relé que desea usar para la velocidad del flujo.

1. Abra la cubierta del controlador.

2. Conecte el cable auxiliar descubierto (cable blanco) para la salida de
alimentacién del muestreador al terminal NO (normalmente abierto).

3. Conecte con el terminal COM (normalmente comun).

» Controlador de muestreador SD900: conecte el pin C (cable
naranja) de la entrada de corriente de impulso al terminal COM
(normalmente comun).

» Controlador de muestreador 900MAX: conecte el pin C (cable
amarillo) de la entrada de corriente de impulso al terminal COM
(normalmente comun).

4. Cierre la cubierta del controlador y apriete los tornillos de la misma.
5. Establezca la alimentacion de corriente al controlador.

Asegurese de especificar el volumen del pulso de flujo y el ancho del
pulso en la configuracion del sensor (Configurar el sensor para la
velocidad de flujo en la pagina 49). Asegurese de configurar el
relé.Configurar los relés para velocidad de flujo en la pagina 50
Asegurese de configurar el muestreador para que funcione con el modo
de velocidad de flujo (consulte la documentacién del muestreador).

Configurar el sensor para la velocidad de flujo

Asegurese de especificar el volumen del impulso de flujo y el ancho del
impulso en la configuracién del sensor.

1. Presione la tecla MENU (MENU) y seleccione SENSOR SETUP
(CONFIGURACION DE SENSOR) y presione ENTER (INGRESAR).

2. Seleccione CONFIGURE>SET VOL/PULSE
(CONFIGURAR>ESTABLECER VOLUMEN/IMPULSO) y luego
presione PULSE WIDTH (ANCHO DE IMPULSO) para establecer los
valores.

Opcién Descripcién

SET VOL/PULSE Establece la salida de volumen para enviar el
(ESTABLECER impulso a un dispositivo externo. La unidad de
VOLUMEN/IMPULSO) medida para la salida de volumen impulsado

coincide con la unidad de medida del volumen
general de la configuracién del sensor (por
ejemplo, 1000 GALONES
ESTADOUNIDENSES)

Pulse width (Ancho de
impulso)

Establece la longitud de tiempo del relé
cerrado. Establece el valor a 1 segundo (valor
minimo). Predeterminado de fabrica = 0.
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Configurar los relés para velocidad de flujo

Use las instrucciones para configurar la velocidad de flujo. Consulte el
manual del controlador para obtener mas informacion acerca de la
configuracion del relé.

1. En el menu Config de sc200, seleccione Relay Setup (Configuracion
de relé).

2. Seleccione un relé en la lista.

3. Seleccione ACTIVATION (ACTIVACION). Seleccione las opciones
para activacion.
Opcién Descripcion
LOW ALARM Establece el valor en el que se enciende el relé en
(ALARMA BAJA) respuesta a un valor medido decreciente. Establezca el
valor a 0.

HIGH ALARM Establece el valor en el que se enciende el relé en

(ALARMA ALTA) respuesta a un valor medido en aumento. Establezca el
valor igual al volumen del pulso de trabajo (el valor
establecido para SET VOL/PULSE (ESTABLECER
VOL/IMPULSO)).

LOW DEADBAND Establece el rango en el que permanece el relé

(BANDA después de que el valor medido aumente por encima
MUERTA BAJA) del valor de la alarma baja. Establezca el valor a 0.
HIGH Establece el rango en el que permanece el relé
DEADBAND después de que el valor medido disminuya por debajo
(BANDA del valor de la alarma alta. Por ejemplo, si la alarma alta
MUERTA ALTA) esta establecida en 1000 galones y la banda muerta

alta esta establecida en 10, el relé permanece entre
990 y 1000. El valor predeterminado es el 5% del rango.

4. En el menu Configuracion del relé, seleccione SELECT SOURCE
(SELECCIONAR FUENTE)>US (sensor ultrasonico) y presione
ENTER (INGRESAR).

5. Seleccione SET PARAMETER>PULSED VOLUME (ESTABLECER
PARAMETRO>VOLUMEN IMPULSADO).

6. Seleccione SET FUNCTION>ALARM (ESTABLECER
FUNCION>ALARMA).

7. Use el menti CONFIGURACIONES>PRUEBA/MANTENIMIENTO
para asegurarse de que el relé funcione correctamente.

Mantenimiento

AADVERTENCIA

Peligros diversos. Sélo el personal cualificado debe realizar las tareas
descritas en esta seccion del documento.

Limpiar el sensor

El sensor no requiere mantenimiento rutinario, salvo la limpieza
ocasional.

1. Utilice agua jabonosa tibia para limpiar el sensor.

2. Utilice agua limpia para enjuagar el sensor.

Solucion de problemas

Datos intermitentes

Durante la calibracion, los datos no se envian al registro de datos. De
este modo, el registro de datos puede tener areas en las que los datos
sean intermitentes.
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Inspeccione el cable del sensor

APELIGRO

Peligro de electrocucién. El cableado de alto voltaje para el controlador se realiza
detras de la barrera de alto voltaje en la carcasa del controlador. La barrera debe
permanecer en su lugar excepto durante la instalacion de médulos o cuando un
técnico de instalacion cualificado esté realizando el cableado de alimentacién,
relés o tarjetas analogas y de redes.

AADVERTENCIA

Posible peligro de electrocucion. Desconecte siempre el suministro
eléctrico al instrumento antes de realizar conexiones eléctricas.

AADVERTENCIA

seleccione Configuracion del sensor, [seleccione el sensor],

DIAG/PRUEBA.
Tabla 4 Menu DIAG/PRUEBA del sensor
Opcién Descripcion
INF MODULO Muestra la version y el nimero de serie del médulo
del sensor.
INF SENSOR Muestra el nombre y el nimero de serie ingresados

por el usuario.

DIAS DESDE CAL

Muestra la cantidad de dias desde la ultima
calibracion.

HISTORIAL DE CAL

Muestra una lista y los detalles de cada una de las
calibraciones.

Posible peligro de electrocucion. Las tareas descritas en esta seccion
del manual deben ser realizadas sélo por personal cualificado.

Dafio potencial al instrumento. Los delicados componentes
electrénicos internos pueden sufrir dafios debido a la electricidad

M estatica, lo que acarrea una disminucion del rendimiento del
instrumento y posibles fallas.

Si existe un problema de medicion, realice los pasos siguientes.

1. Examine el cable del sensor para ver si hay dafios fisicos.
2. Siusa un cable de interconexién, revise la caja de empalmes.

a. Desconecte ambos extremos del cable (sensor y controlador).

b. Utilice un ohmimetro para verificar la continuidad y los posibles
cortocircuitos internos de los cables.

Menu de prueba y diagndstico del sensor

El menu de prueba y diagnéstico del sensor muestra la informacién
actual e histdrica del instrumento. Consulte la Diagnostic/test menu
description. Para acceder a este menu, pulse la tecla MENU y

REST HISTORIAL DE
CAL

Restablece el historial de calibracion del sensor
(requiere contrasefia de nivel de servicio). Se
perderan todos los datos de las calibraciones
anteriores.

DATOS DEL SENSOR

Muestra la cantidad de dias que estuvo
funcionando el sensor y la lectura actual de la sefal
del sensor en ms.

RESTABLECER EL
SENSOR

Restablece la cantidad de dias que estuvo
funcionando el sensor y los datos de la calibracion
a los valores por defecto.

Lista de errores

Los errores se pueden producir por varias razones. La lectura en la
pantalla de medicién aparece y desaparece. Se mantienen todas las
salidas cuando se especifican en el menu del controlador. Para ver los
errores del sensor, pulse la tecla MENU y seleccione Diagndstico,
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[seleccione el sensor], Lista de errores. En la Tabla 5 aparece una lista

de posibles errores.

Tabla 5 Lista de errores del sensor

Tabla 6 Lista de advertencias del sensor (continua)

Advertencia

Descripcién

Resolucion

Error

Descripcion

Resolucién

FALTA SENSOR

El sensor no esta
instalado o esta
desconectado

Controle el cableado y
las conexiones del
sensor y del médulo.

NIVEL DE EXCESO

El nivel de exceso esta
fuera del rango.

Opciodn 1: Asegurese de
que el tipo de medidor es
correcto.

Opcion 2: Calibre el
sensor.

Lista de advertencias

Una advertencia no afecta el funcionamiento de los menus, relés y
salidas. En la parte inferior de la pantalla de medicién empieza a
parpadear un icono de advertencia y aparece un mensaje. Para ver las
advertencias del sensor, pulse la tecla MENU y seleccione Diag del
sensor, [seleccione el sensor], Lista de advertencias. En la Tabla 6
aparece una lista de advertencias posibles.

Tabla 6 Lista de advertencias del sensor

CAMBIAR SENSOR Es necesario cambiar el | Cambie el sensor.
sensor.

CAL VENCIDA Se ha sobrepasado la Calibre el sensor.
fecha de calibracion del
sensor.

SIN CALIBRAR Es necesario calibrar el Calibre el sensor.

sensor.

CAL EN MARCHA

Se inici¢ la calibracion
pero no ha terminado.

Vuelva al proceso de
calibracion.

Advertencia

Descripcion

Resolucion

TOTALIZADOR LLENO

El volumen del
sensor/totalizador esta
lleno.

Restablezca el volumen
del sensori/totalizador.

SALIDAS EN ESPERA

Durante la calibracion,
las salidas se
configuraron en espera
durante un tiempo
determinado.

Las salidas se activaran
una vez transcurrido el
tiempo seleccionado.

del eco.

ADVERTENCIA DE La temperatura esta Cambie el sensor.
TEMP fuera del alcance.
FALTA ECO Se ha perdido la sefial Opciodn 1: acerque mas

el sensor a la superficie
del agua.

Opcidn 2: ajuste el
montaje del sensor para
orientarlo
adecuadamente en la
superficie del agua

Opcidn 3: cambie el
sensor.

Lista de eventos

El controlador proporciona un registro de eventos para cada sensor. El
registro de acciones almacena un numero de acciones que ocurren en
los dispositivos, tales como cambios de configuracion, alarmas,
condiciones de advertencia, etc. En la Tabla 7 aparece una lista de
eventos posibles. El registro de eventos se puede leer en formato CSV.
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Para obtener instrucciones acerca de como descargar los registros,
véase el manual del usuario del controlador.

Tabla 7 Lista de eventos del sensor

Piezas de repuesto y accesorios (continua)

Evento

Descripcion

EVENTO ENCENDIDO

Se encendi6 el suministro de energia.

CAMBIO EN CONFIG - flotante

La configuracién cambi6 - numero
flotante

CAMBIO EN CONFIG - entero

La configuracién cambié - numero entero

CAMBIO EN CONFIG - texto

La configuracién cambi6 - cadena de
texto

INICIO CAL 1PT Inicio de la calibracion de la muestra de
1 punto

FIN CAL 1PT Fin de la calibracién de la muestra de
1 punto

INICIO CAL 2PT Inicio de la calibracién de la muestra de
2 punto

FIN CAL 2PT Fin de la calibracion de la muestra de

2 punto

Descripcion Referencia
Sensor de sustituciéon con cable integral de 30 m

(100 pies). deReioy
Cable de interconexion 1W1127

Caja de empalmes NEMA 4X
Kit de montaje
Pantalla protectora de sol

Medio cable multipropésito, 10 pies, usado con el
muestreador 900MAX

Medio cable multipropésito, 25 pies, usado con el
muestreador 900MAX

Medio cable multipropésito, 10 pies, usado con el
muestreador SD900

Medio cable multipropésito, 25 pies, usado con el
muestreador SD900

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001

941

541

8756900

8756800

VALORES POR DEFECTO CONFIG

La configuracién se restablecié a las
opciones predeterminadas.

CAL DEFAULTS (VALORES DE
CALCULO PREDETERMINADOS)

La calibracion del usuario se restablece
a las opciones predeterminadas.

Piezas de repuesto y accesorios

Nota: Los numeros de producto y articulo pueden variar para algunas regiones de
venta. Comuniquese con el distribuidor correspondiente o visite el sitio Web de la
compafiia para obtener la informacion de contacto.

Descripcion Referencia
Sensor de sustitucion con cable integral de 3 m (10 pies). U53S010
Sensor de sustitucion con cable integral de 10 m (30 pies). U53S030

Espariol 53




Especificagoes

As especificagdes estéo sujeitas a alteragdes sem aviso prévio.

Tabela 1 Especificagées do médulo de vazao ultrassénico

Especificagcao

Detalhes

Vazao Fungéo do tipo de estrutura do medidor

Vazao total 0-999.999.999 L com vazdo selecionavel e unidades
multiplicadoras

Preciséao 0,5% de alcance

Sensibilidade 0,1% de span

Repetibilidade

0,1% de span

Tempo de resposta

Menos que 180 segundos para 90% do valor apos
mudanca

Filtro de entrada

999 segundos

Tabela 2 Especificagoes do sensor de fluxo ultrassénico

Especificacoes

Detalhes

Faixa/resolugdo da medida

Profundidade

0,25 m (10 pol.) a 6 m (20 pés) = 1 mm (0,039 pol.)

Temperatura do ar

-40 °C (-40 °F) a +90 °C (+194 °F) + 0,1 °C (0,18 °F)

Caracteristicas mecanicas

Construgao

Corpo em PBT (polibutileno tereftalato) com sensor
de temperatura integrado

Cabo (integrado)

Comprimento padrao de 10 m (33 pés);
comprimentos opcionais de 20 m (66 pés), 50 m
(164 pés) ou 100 m (328 pés)

Peso

0,5 kg (1,1 Ib) aproximado

Frequéncia de operagao

75 kHz

Tabela 2 Especificagbes do sensor de fluxo ultrassénico
(continuacgao)

Especificagoes Detalhes

Dissipacéo de poténcia 12 VCC, 0,5 W (0,042 A)

Temperatura operacional | 0°C a 60°C (-32°F a 140°F)

Informagodes gerais

Em hipotese alguma o fabricante sera responsavel por danos diretos,
indiretos, especiais, incidentais ou consequenciais resultantes de
qualquer defeito ou omissao neste manual. O fabricante reserva-se o
direito de fazer alteragdes neste manual e nos produtos aqui descritos a
qualquer momento, sem aviso ou obrigagédo. As edigdes revisadas
podem ser encontradas no site do fabricante.

Informagoes de seguranga

O fabricante nao é responsavel por quaisquer danos devido ao uso ou aplicagdo
incorreta deste produto, incluindo, sem limitagdo, danos diretos, acidentais ou
consequenciais, e se isenta desses danos a extensao total permitida pela lei
aplicavel. O usuéario é unicamente responsavel por identificar riscos criticos de
aplicagdo e por instalar os mecanismos apropriados para proteger os processos
durante um possivel mau funcionamento do equipamento.

Leia todo o manual antes de tirar da embalagem, montar ou operar esse
equipamento. Preste atencado a todas as declaragdes de perigo e
cuidado. Caso contrario, o operador podera sofrer ferimentos graves ou
0 equipamento podera ser danificado.

Certifique-se de que a protegdo oferecida por este equipamento ndo
seja afetada. Nao use nem instale este equipamento de nenhuma outra
forma além da especificada neste manual.

Uso de informagodes de risco
APERIGO

Indica uma situagéo potencial ou iminentemente perigosa que, se n&o for
evitada, resultara em morte ou leséo grave.
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AADVERTENCIA

Indica uma situacéo potencialmente perigosa que, se nao for evitada, pode
resultar em morte ou ferimento grave.

Componentes eletrénicos internos delicados podem ser danificados
‘ devido a eletricidade estatica, podendo resultar em degradagéo do
desempenho ou em uma evental falha.

ACUIDADO

Indica uma situacéo potencialmente perigosa que pode resultar em ferimento
leve a moderado.

AVISO

Indica uma situacéo que, se ndo evitada, pode causar danos ao instrumento.
Informagdes que necessitam de uma énfase especial.

Etiquetas de precaugao

Leia todas as etiquetas e rétulos fixados no instrumento. Caso nao
sejam observadas, podem ocorrer lesdes pessoais ou danos ao
instrumento. Um simbolo no instrumento tem sua referéncia no manual
com uma medida preventiva.

A
£\

Este simbolo, se observado no instrumento, diz respeito ao manual
de instrucdes para operagao e/ou informagdes de seguranga.

Este simbolo, quando estiver anotado na carcaga ou barreira de um
produto, indicara que existe o risco de choque elétrico e/ou
eletrocussao.

Os equipamentos elétricos marcados com este simbolo ndo podem
ser descartados em sistemas de descarte (lixo) publicos europeus
ap6s 12 de agosto de 2005. Em conformidade com as
regulamentacdes nacionais e locais européias (Diretiva UE
2002/98/EC), os usuarios de equipamentos elétricos devem retornar
seus equipamentos usados para o fabricante para descarte, sem
Onus para o usuario.

Observagdo: Para o envio de equipamento para reciclagem, entre em contato
com o fabricante ou fornecedor do equipamento para obter instrugbes sobre o
envio de equipamento obsoleto, acessorios elétricos fornecidos pelo fabricante e
todos os itens auxiliares para um descarte adequado.

Visao geral do produto

Este sensor foi projetado para funcionar com um controlador para
operacao e colegédo de dados. Podem ser usados controladores
multiplos com este sensor. Este documento assume a instalagéo do
sensor e 0 uso com um controlador sc200. Para usar o sensor com
outros controladores, consulte o manual do usuério para saber o
controlador que é usado.

Instalacao

AADVERTENCIA

Risco de lesdo corporal. Somente pessoal qualificado deve realizar as tarefas

descritas nesta se¢do do manual.

Montagem

APERIGO

Perigo de explosdo. O sensor ndo é aprovado para uso em locais perigosos.
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AADVERTENCIA

Risco de leséo corporal. Risco de leséo corporal. Considere sempre a
temperatura e pressao dos acessorios de montagem que seréo utilizados para
instalar o sensor. O material dos acessoérios limita, geralmente, os valores da
temperatura e pressao suportados pelo sistema. O material do hardware limita,
geralmente, os valores da temperatura e da pressao do sistema.

Para exemplos de acessérios de montagem do sensor e aplicagées,
consulte Figura 1, Figura 2 e Figura 3. O sensor precisa ser calibrado
antes de entrar em uso. COnsulte a segéo Calibrar o sensor

na pagina 64.

Figura 1 Figura 1 Acessoérios de montagem do sensor

¥

26.7 mm

[1.05in]

154.3 mm
[4.05 in]

®

95.3 mm

~ [3.75in] T

1 Parafuso sextavado interno, 6,3 x
19,1 mm (Y4 x % pol.)

4 Gaxeta de neoprene, 33,0 x
82,6 mm (1,3 x 3,25 pol.) (2x)

Bracadeira do sensor

5 25,4 mm (1,0 in.) Rosca NPT

Porca, 25,4 mm (1,0 pol.) Rosca
BSP ou NPP

6 Corpo do sensor
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Figura 2 Figura 2 Montagem superior do sensor

540 mm

[21.25 in] -

AN =

[ I
AAY U

Figura 3 Figura 3 Exemplos adicionais de montagens

EELH

red
\

1 Opgéao de montagem superior

3 Opgéo 2 de montagem lateral

1 Parafuso sextavado interno, 7,9 x
38,1 mm (5/16 x 1,5 pol.)

6 Parafusos, 10 mm (3/8 pol.) (2x)

2 Opgéao 1 de montagem lateral

4 Vista superior da opgéo 2 de
montagem lateral

2 Tubulagdo quadrada, 25,4 mm 7 Parede
(1,0 pol.)
Brago do suporte 8 Prendedor do suporte

Sensor

9 Parafuso sextavado interno, 6,3 x
12,7 mm (Y4 x V2 pol.) (4x)

5 Face do sensor

10 Base do suporte

Conecte o sensor ao moédulo
APERIGO

Risco de eletrocucdo. Os fios de alta voltagem para o controlador sdo
conduzidos por tras da barreira de alta voltagem no compartimento do
controlador. A barreira deve permanecer encaixada exceto na instalacéo de
modulos ou quando um técnico de instalagao qualificado estiver instalando
fiagao de energia, alarmes, saidas ou relés.
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AADVERTENCIA

>

Perigo potencial de eletrocugdo. Sempre desconecte a forga do
instrumento quando fizer as conexdes elétricas.

Observagdo: Observacdo: O modulo ndo pode ser conectado a varios tipos de
sensor ao mesmo tempo.

Tabela 3 Tabela de fiagao do sensor ultrassénico

AADVERTENCIA

Perigo potencial de eletrocugdo. Somente pessoal qualificado deve
realizar as tarefas descritas nesta secdo do manual.

i

Dano potencial do instrumento. Componentes eletrénicos internos
delicados podem ser danificados devido a eletricidade estatica,
podendo resultar em degradagéo do desempenho ou em uma
eventual falha.

Um sensor ultrassénico pode ser conectado ao médulo de fluxo. Para
instalar o modulo e conectar o sensor, consulte as etapas ilustradas e

Tabela 3.

aterramento da carcaga do sc200.

blindagem/aterramento do sensor aos parafusos de

Conector Sensor Pino do Cor do fio
conector
6 pinos Ultrasonico 1 —
2 I
3 Vermelho
4 Verde
5 Amarelo
6 Azul
Fios de blindagem do sensor — Conecte todos os fios de Preto
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MODULE 1 (

MODULE 2

FIELD WIRING /L\
INSULATION MUST LN

80° C MINIMUM

DO NOT CONNECTI
DISCONNECT MODULE V\EN|
CONTROLLER POWER IS\

B

Operagéo sem soltar as teclas de seta Para cima ou Para baixo. Pressione a
tecla de seta Para a direita para avancgar para o espago seguinte.

Navegagao do usuario

Opgao
Consulte a documgntagéo do contr_olador para obter uma descrigdo do NOME DO SENSOR
teclado e informagdes de navegagéao.
Configurar o sensor
Use o menu Configure (Configurar) para digitar as informacdes de SERIAL NUMBER

identificacdo do sensor, e para alterar as opgdes de armazenamento e (NUMERO DE SERIE):

manuseio dos dados.
FORMATO DO FLUXO
1. Pressione a tecla MENUe selecione Sensor Setup (Configuragéo do
sensor), [Select Sensor] (Selecionar sensor), Calibrate (Calibar), Cal

Options (Opg¢des da calibragéo). UNIDADES DE
2. Use as teclas de seta para selecionar uma opgao e pressione MEDIDA
ENTER. Para digitar nimeros, caracteres ou pontuacao, pressione UNIDADES DE
TEMPERATURA

Descrigao

Altera 0 nome que corresponde ao sensor no topo
da tela de medicédo. O nome é limitado a

10 caracteres com qualquer combinagéo de letras,
ndmeros, espagos ou pontuagao.

Define o numero serial do sensor, limitado a
16 caracteres com qualquer combinagéo de letras,
ndmeros, espagos ou pontuagao.

Define o nimero de casas decimais que sdo
exibidas na tela de medigao em XXXX, XXX.X ou
XX XX.

Define as unidades da medigao selecionada —
mm, m, pol. ou pé

Define a unidade de temperatura para °C (padrao)
ou °F.
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-vazao para as calhas e canais mais comuns. Se a estrutura n&o estiver

Opcao Descrigao ¢ . : DS )
) i contida nas tabelas existentes, crie uma curva de usuario nivel - vazao
UNIDADES DE Define as unidades de volume (por exemplo: (entre 3 e 30 pontos) para configurar a estrutura.
VOLUME litros).
MODO TOTALIZADOR Define o volume do totalizador como Auto 1. Pressione a tecla MENUe selecione Sensor Setup (Configuragéo do
(padrao) ou Manual. sensor), [Select Sensor] (Selecionar sensor), Calibrate (Calibar), Cal
TOT. REDEFINIDO Redefi | do totalizador. E exibid Options (OpgGes da calibragao).
. edefine o volume do totalizador. £ exibido . ~
apenas se 0 modo totalizador estiver definido 2. Selecione GAUGE PARAMETERS (PARAMETROS DO MEDIDOR)
como Manual. e pressione ENTER.
PARAMETROS DO Define o tipo do medidor e edita valores para o 3. Selecione GAUGE TYPE (TIPO DO MEDIDOR) e pressione ENTER.
MEDIDOR tipo do medidor. Para obter mais informagdes, 4. Selecione o tipo de medidor desejado e pressione ENTER.
consulte Configure os parametros do medidor
na pagina 61. Opcao Descricao
CONFIGURAR Configura o sistema para definir os dados de Vertedouro de Define o canal B, altura da crista P, angulo do
SISTEMA aplicativo especificos do sensor. entalhe em V vertedouro (em graus) e profundidade mxima.

DEFINIR FILTRO

Intervalo de registro
da vazéo

Define uma constante de tempo para incrementar

Consulte Figura 4.

a estabilidade do sinal. A constante de tempo VERTEDOR Define a entrada da largura de canal B, largura da
calcula o valor médio durante o tempo RETANGULAR crista b, altura da crista P e profundidade maxima.
especificado—0 (nenhum efeito, padréo) para Veja a Figura 5 ou a Figura 6.

60 segundos (média do valor do sinal para

60 segundos). O filtro incrementa o tempo de CALHA Define a entrada da largura de garganta B,
resposta do sinal do sensor para responder as RETANGULAR extens&o de garganta L, aspereza k (sem

alteragdes atuais no processo.

Define o intervalo de tempo para armazenamento
de dados no registros dos dados—5,

CALHA DE FUNDO

unidades), temperatura da agua, altura da lombada
P, desvio do dado e profundidade maxima.

Define a entrada da largura de garganta B,

30 segundos, 1, 2, 5, 10, 15 (padréo), 30, ARREDONDADO extensdo de garganta L, aspereza k (sem
60 minutos. unidades), temperatura da agua, altura da lombada
P, desvio do dado e profundidade maxima.
INTERVALO DE Define o intervalo de tempo para armazenamento
REGISTRO DO de dados no registros dos dados—>5, Vertedouro Define o tamanho da calha tipo Cipolleti (1'
VOLUME 30 segundos, 1, 2, 5, 10, 15 (padrao), 30, retangular (padréo).; 2';2'6 pol.; 3-6, 8 ou 10 pés) e maxima
60 minutos. profundidade. Consulte Figura 7. Para outros tipos
de canais trapezoidas, use a opcéo de "Definida
RESET DEFAULTS Restaura o menu de configuragéo para os valores pelo usuério" (USER DEFINED).
(Restaurar padroes) padréo. Todas as informagdes do sensor serdo
perdidas. CALHA NEYRPIC Define a entrada do tipo Neyrpic (1234A—padréo,

1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,

Configure os parametros do medidor

Configure o controlador para o tipo de estrutura de medig¢édo de vazao de
canal aberto utilizada. O controlador possui tabelas de conversao nivel-

1253AY, 1253AZ ou 1254A-F) e profundidade
maxima
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Opgio Descrigdo Figura 4 Figura 4 Definigdoes das dimensodes do vertedouro em V

CALHA PARSHALL Define a entrada do tipo Parshall (1-padréo, 2, 3, I
6 ou 9 pol.; 1 pé; 1 pé 6 pol.; 2-8, 10, 12, 15, 20, ki)

25 30, 40 ou 50 pés) e profundidade maxima %4®
CALHA P BOWLUS Define a entrada do tipo Palmer Bowlus (4—padréo, ’
6,8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 ou 42 pol.) e @
% Y,

profundidade maxima

profundidade maxima E -
BN

CALHA KHAFAGI Define a entrada da largura de garganta b e

CALHA L LAGCO Define a entrada do tipo Leopold-Lagco (4—padréo, A
6, 8,10, 12, 15, 18, 21, 24 ou 30 pol.) e @
profundidade maxima v

CALHA DO TIPOH Define a entrada do tipo H (HS de 0.4—padréo, 0.6,
0.8, 1.0 pé; Hde 0.5, 0.75, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.0,

4.5 pés; HL de 4.0 pés) e profundidade maxima @
CALHA Define a entrada do tipo trapezoidal (V grande em
TRAPEZOIDAL 60° — padréo, V extra grande em 60°, 2 pol. 45°
WSC ou 12 pol. 45° SRCRC) e profundidade
maxima |
DEFINIDO PELO Define a entrada de ao menos 3 pontos de dados. @
USUARIO Uma profundidade de agua e a correspondente
vazao conhecidas devem ser inseridas para cada 1 Sensor 4 Altura da crista P
to de dados. =
ponto de dacos 2 Profundidade maxima 5 Angulo do entalhe
5. 5. Selecione a opgdo CONFIGURE GAUGE (CONFIGURAR 3 Largura do tanque B 6 Zona morta de 10 polegadas

MEDIDOR) e pressione ENTER. ENTER.
6. Mova o cursor para cada item e pressione ENTER.
7. Insira os dados solicitados e pressione ENTER.

Observagao: O valor de profundidade méaxima para todas as estruturas de
medi¢cdo é a medida acima da altura da crista como mostrado na Figura 4,
Figura 5, Figura 6 e Figura 7. N&o entre o valor da profundidade total.
Figura 4, Figura 5, Figura 6 e Figura 7. N&o insira a profundidade em geral.
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Figura 5 Figura 5 Definicdoes das dimensdes do vertedouro
retangular (com contragao na extremidade)

o
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Figura 6 Figura 6 Definicoes das dimensdes do vertedouro
retangular (sem contragdo na extremidade)

==y
Ji—e
T
T 9
S S S
®

1 Sensor 4 Largura do canal B

1 Sensor 4 Largura do canal B

2 Profundidade maxima 5 Altura da crista P

2 Profundidade maxima 5 Largura da crista B

3 Largura da crista B 6 Zona morta de 10 polegadas

3 Altura da crista P 6 Zona morta de 10 polegadas
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Figura 7 Figura 7 Definicdes das dimensdes do vertedouro
Cipolletti

@aTL

==

\.
o

Sensor 5 Tipo Cipolletti

Faixa 6 Razao de afunilamento de 4:1

7 Zona morta de 10 polegadas

1
2
3 Profundidade
4

Profundidade maxima

Calibrar o sensor

Sobre a calibragao do sensor

As caracteristicas do sensor se alteram lentamente com o passar do
tempo e provocam perda de precisdo do sensor. O sensor precisa ser
calibrado regularmente para a precisdo ser mantida.

Durante a calibragem, os dados n&do sao enviados para o registro de
dados. Dessa forma, o registro de dados pode ter areas nas quais os
dados séo intermitentes.

Procedimento de calibragem do sensor ultrassénico

Observagao: Se o controlador for ligado enquanto o sensor ultrassénico ndo
estiver conectado, o histérico de calibragdo para vazao ultrassénica sera apagado.
Antes da calibragem, deixe o sistema funcionar por 30 minutos para
certificar-se de que a maxima precisao de medigao seja atingida.

1.

Mega fisicamente os itens a seguir de forma que possam ser
comparados com as leituras eletrénicas:

« Intervalo — a distancia entre o sensor e a superficie da agua
(para o procedimento de calibragao em 2 pontos). Consulte a
Figura 7 na pagina 12. Consulte Figura 7 na pagina 64.

* Profundidade — a profundidade da agua no ponto de
monitoramento (para ambos os procedimentos de calibragdo).
Consulte a Figura 7 na pagina 12. Consulte Figura 7
na pagina 64.

Pressione a tecla MENU e selecione Sensor Setup (Configuragéo do

sensor), [Select Sensor] (Selecionar sensor), Calibrate (Calibrar).

3. Selecione o tipo de calibragao e pressione ENTER:

Opcao Descrigao

2PT DEPTH CAL (Calibragem de
profundidade de 2 pontos)

Utiliza 2 pontos para a calibragem
(método recomendado)

1PT DEPTH CAL (Calibragem de
profundidade de 1 ponto)

Utiliza 1 ponto para a calibragem

Se o cédigo for ativado no menu de seguranga para o controlador,
digite esse cadigo e pressione ENTER.

Selecione a opgado para o sinal de saida surante a calibragem e
pressione ENTER:

Opcgao Descrigao

Ativo O instrumento envia para a saida o valor medido atual durante o
procedimento de calibragao.
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6.

10.

11

Opcao Descrigao

Espera O valor de saida ¢ mantido no valor medido no inicio do
processo de calibragdo.

Transferir Um valor de saida pré-definido é enviado para a saida durante a
calibragdo. Consulte o manual do usuario par alterar o valor pré-
-definido

6. Se o procedimento de calibragao de 2 pontos for selecionado:

a. Pressione ENTER para medir eletronicamente a distancia entre o
sensor e a superficie da agua.

b. Aguarde que o valor se estabilize e pressione ENTER.
Observagao: A tela pode avancar para a etapa seguinte
automaticamente.

c. Quando a tela Set Range (Definir intervalo) for exibida, ajuste o
valor para aquele que foi medido fisicamente e pressione
ENTER.

Pressione ENTER para medir eletronicamente a profundidade da
agua no ponto de monitoramento.

Aguarde que o valor se estabilize e pressione ENTER.

Quando a tela Set Depth (Definir profundidade) for exibida, ajuste o
valor para aquele que foi medido fisicamente e pressione ENTER.

Revise o resultado da calibragéo:

» Passou - o0 sensor esta calibrado e preparado para medir
amostras. Os valores de intervalo e de profundidade s&o exibidos.

» Falhou - a calibragéo da faixa ou da profundidade esta fora dos
limites aceitaveis. Repita a calibragdo. Consulte Manutengao
na pagina 68 e Solugéo de problemas na pagina 68 para obter
mais informacgdes.

. Se a calibragao passou, pressione ENTER para continuar.
12.

Digite uma ID de operador com 4 caracteres e pressione ENTER,
caso esta opgao esteja definida para Yes (Sim) no menu Calibration
Options (Opgdes de calibragéo). Consulte a segéo "Alterar as
opcdes de calibracdo" na pagina 14 para obter mais informagoes.
Consulte Alterar as opgdes de calibragado na pagina 66 para obter
mais informacgdes.

13. Na tela New Sensor? (Sensor novo), use as teclas de seta para
selecionar uma opgao e pressione ENTER:

Opcao Descrigao

Sim O sensor nao foi calibrado previamente com este controlador. Os
dias de operagao e das curvas de calibragéo anteriores para o
sensor sao redefinidos.

Nao O sensor foi calibrado previamente com este controlador.

14. Quando for exibida a mensagem "Calibration Complete (Calibragao
completa), pressione ENTER. ENTER.

15. Se 0 modo de saida estiver definido para espera ou transferéncia,
selecione o tempo de retardo a partir do qual as saidas retornardo
ao estado ativo e, em seguida, pressione. ENTER.

Sair do procedimento de calibragao

Se a tecla BACK (Voltar) for pressionada durante a calibragéo, o
usuario pode sair da calibragao.

1. Pressione a tecla BACK (Voltar) durante a calibragao. Sao exibidas
trés opgoes:

Opcao Descrigao
QUIT CAL (Sair da Interrompe a calibragdo. Uma nova calibragéo
calibragéo) precisa ser reiniciada.

BACK TO CAL (Voltar Retornar a calibracéo.
a calibracgao)

LEAVE CAL (Deixara Sair temporariamente da calibragdo. O acesso a

calibragem) outros menus é permitido. Uma calibragéo para
um segundo sensor (se presente) pode ser
iniciada. Para retornar a calibragao, pressione a
tecla MENU e selecione Sensor Setup
(Configuragéo do sensor), [Select Sensor]
(Selecionar sensor).

2. Use as teclas de seta para selecionar uma das opgdes e pressione
ENTER.
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Alterar as op¢oes de calibragao

O usuario pode definir um lembrete ou incluir uma ID de operador com
dados da calibragem a partir do menu Cal Options (Opgoes da
calibragem).

1. Pressione a tecla MENU e selecione Sensor Setup (Configuragao do
sensor), [Select Sensor] (Selecionar sensor), Calibrate (Calibar), Cal
Options (Opg¢des da calibragem).

2. Use as teclas de seta para selecionar uma opgéo e pressione
ENTER.

Opcao

CAL REMINDER
(Lembrete da
calibragao)

Descrigao

Define um lembrete para a préxima calibragao
em dias, meses ou anos - Desligado (padréo),
1 dia, 7 dias, 30, 60 ou 90 dias, 6 meses ou

9 meses, 1 ou 2 anos

OP ID on CAL (ID de
opgao na calibragem)

Inclui uma ID de operador com dados da
calibragdo — Sim ou N&o (padrao). AID é
digitada durante a calibragéo.

Redefinir as opgdes de calibragao

As opgdes de calibragao podem ser redefinidas para as opgbes padréo
de fabrica.

1. Pressione a tecla MENU e selecione Sensor Setup (Configuragéo do
sensor), [Select Sensor] (Selecionar sensor), Calibrate (Calibrar),
Reset Default Cal (Redefinir calibragéo padréo).

2. Se o cadigo for ativado no menu de seguranca para o controlador,
digite esse cadigo e pressione ENTER.

3. Pressionar ENTER quando redefinir calibragem? é mostrada. Todas
as opgoes de calibragéo serdo redefinidas para os valores padrao.

4. Digite uma ID de operador com 4 caracteres e pressione ENTER,
caso esta opgéao esteja definida para Yes (Sim) no menu Calibration
Options (Opgdes de calibragéo). Consulte a segéo "Alterar as
opcdes de calibragcdo" na pagina 14 para obter mais informagées
ENTER. Consulte Alterar as opgdes de calibragdo na pagina 66 para
obter mais informagdes.

Registradores Modbus

Uma lista de registradores Modbus esta disponivel para comunicagao
em rede. Visite www.hach.com ou www.hach-lange.com para obter mais
informagdes.

Dosagem do fluxo (opcional)

A opgao de dosagem do fluxo pode ser usada para enviar um sinal para
um amostrador ou sistema SCADA toda vez que um volume
especificado for medido. Este sinal abre e fecha os relés, o que permite
que o amostrador colete uma amostra. Para usar esta opgao, execute
as trés tarefas:

» Conecte o amostrador ou o sistema SCADA aos relés do controlador
(Conectar um amostrador com volume de pulso de fluxo ao
controlador na pagina 66).

» Defina o volume de pulso do fluxo e a largura do pulso (Configure o
sensor de acordo com a dosagem do fluxo na pagina 67).

» Configurar os relés para a dosagem do fluxo (Configurar relés para
dosagem do fluxo na pagina 67).

Conectar um amostrador com volume de pulso de
fluxo ao controlador

APERIGO

Risco de eletrocusséo. Desligue sempre a energia do instrumento
antes de fazer conexdes elétricas.

AVISO

Para obter informagdes detalhadas sobre a instalagédo da fiagdo dos relés,
consulte a documentagao do controlador.

Observagao: Para conectar outros instrumentos, entre em contato com o
fabricante para obter os detalhes da fiagao.

Selecione uma relé a ser usado na dosagem do fluxo.

1. Abra a tampa do controlador.
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4,
5.

Conecte o cabo auxiliar de chumbo sem isolamento (fio branco) da
saida de energia do amostrador ao terminal NO (normally open)
(normalmente aberto).

Conecte ao terminal COM (normally common) (normalmente
comum).

« Controlador do amostrador SD900: conecte o pino C (fio
laranja) da entrada de corrente de pulso ao terminal COM
(normally common) (normalmente comum).

» Controlador do amostrador 900MAX: conecte o pino C (fio
amarelo) da entrada de corrente de pulso ao terminal COM
(normally common) (normalmente comum).

Feche a tampa do controlador e aperte os parafusos.
Ligue a energia do controlador.

Certifiqgue-se de especificar o volume de pulso do fluxo e a largura do
pulso na configuragao do sensor (Configure o sensor de acordo com a
dosagem do fluxo na pagina 67). Certifique-se de definir a
configuragéo dos relés (Configurar relés para dosagem do fluxo

na pagina 67). Certifique-se de configurar o amostrador no modo de
dosagem do fluxo (consulte a documentagao do amostrador).

Configure o sensor de acordo com a dosagem do
fluxo

Certifique-se de especificar o volume de pulso do fluxo e a largura do
pulso na configuragao do sensor.

1.

Pressione a tecla MENU (Menu), selecione SENSOR SETUP
(Configuragéo do sensor) e pressione ENTER.

2. Selecione CONFIGURE (Configurar) > SET VOL/PULSE (Definir
volume/pulso) e, em seguida, PULSE WIDTH (Largura do pulso)
para definir os valores.

Opgao Descrigao

SET VOL/PULSE Define a saida do volume para enviar o pulso para
(Definir o dispositivo externo. A unidade de medida da
volume/pulso) saida do volume pulsado corresponde a unidade de

medida do volume geral da configuragdo do sensor
(ou seja, 1000 US GALLONS [Galbées americanos])

PULSE WIDTH Define o periodo de tempo do relé fechado. Defina
(Largura do pulso) o valor como 1 segundo (valor minimo). Padrdo de
fabrica = 0.

Configurar relés para dosagem do fluxo

Use as instrugdes para configurar a dosagem do fluxo. Consulte o
manual do controlador para obter mais informagdes sobre a
configuracgao do relé.

1. No menu sc200 SETUP (Configuragdo sc200), selecione RELAY
SETUP (Configuragéo do relé).

2. Selecione um relé na lista.

3. Selecione ACTIVATION (Ativacao). Selecione as opgbes de
ativacao.

Opcao Descrigao

ALARME Define o valor no qual o relé sera ativado em resposta a
BAIXO redugao do valor medido. Defina o valor como 0.

ALARME Define o valor no qual o relé sera ativado em resposta ao
ALTO aumento do valor medido. Defina o valor igual ao volume de

pulso de fluxo (o valor definido para SET VOL/PULSE
[Definir volume/pulso]).
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Opcao

ZONA
MORTA
BAIXA

ZONA
MORTA
ALTA

Descrigao

Define o intervalo em que o relé permanece ligado depois
que o valor medido aumenta acima do valor de alarme
inferior. Defina o valor como 0.

Define o intervalo em que o relé permanece ligado depois
que o valor medido diminui abaixo do valor de alarme
superior. Por exemplo, se o alarme superior estiver definido
para 1000 galdes e a zona morta alta estiver definida como
10, o relé permenecera ligado entre 990 e 1000. O padrao é
5% do intervalo.

4. No menu Relay Setup (Configuragéo do relé), selecione SELECT
SOURCE (Selecionar fonte) >US (ultrasonic sensor) (sensor
ultrassonico) e pressione ENTER.

5. Selecione SET PARAMETER (Definir parametro) > PULSED
VOLUME (Volume pulsado).

6. Selecone SET FUNCTION (Definir fungao) >ALARM (Alarme).

7. Use o menu SETTINGS (Configuragdes) >TEST/MAINT
(Teste/manutengao) para se certificar de que o relé esteja
funcionando corretamente.

Manutenc¢ao

AADVERTENCIA

Varios perigos. Somente pessoal qualificado deve realizar as tarefas
descritas nesta se¢cdo do documento.

Limpar o sensor

O sensor ndo demanda manutengao de rotina além da limpeza

ocasional.

1. Use agua morna com sab&o para limpar o sensor.
2. Use agua limpa para enxaguar o sensor.

Solugao de problemas

Dados intermitentes

Durante a calibragem, os dados n&do séo enviados para o registro de
dados. Dessa forma, o registro de dados pode ter areas nas quais os
dados séo intermitentes.

Inspecione o cabo do sensor

APERIGO

Risco de eletrocugdo. Os fios de alta voltagem para o controlador sdo
conduzidos por tras da barreira de alta voltagem no compartimento do
controlador. A barreira deve permanecer encaixada exceto na instalacéo de
modulos ou quando um técnico de instalagao qualificado estiver instalando
fiagao de energia, alarmes, saidas ou relés.

AADVERTENCIA

Perigo potencial de eletrocugdo. Sempre desconecte a forga do
instrumento quando fizer as conexdes elétricas.

AADVERTENCIA

A Perigo potencial de eletrocugdo. Somente pessoal qualificado deve

realizar as tarefas descritas nesta segdo do manual.

Dano potencial do instrumento. Componentes eletronicos internos
‘ delicados podem ser danificados devido a eletricidade estatica,
‘n.\ podendo resultar em degradagédo do desempenho ou em uma
eventual falha.

Se existir um problema de medigéo, execute as etapas a seguir.

1. Inspecione o cabo quanto a dano fisico.
2. Se um cabo de interconexao for usado, verifique a caixa de jungao.

a. Desconect o cabo em ambas as extremidades (sensor e
controlador).
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b. Use um ohmimetro para verificar os fios quanto a continuidade e
curto-circuitos internos.

Menu de teste e diagnéstico do sensor

O menu de teste e diagndstico do sensor mostra as informagdes atuais
e histéricas sobre o instrumento. Consulte a Diagnostic/test menu
description. Para acessar o menu de teste e diagndstico do sensor,
pressione a tecla MENU e selecione Sensor Setup (Configuragdo do
sensor), [Select Sensor] (Selecionar sensor), DIAG/TEST.

Tabela 4 Menu Sensor DIAG/TEST (Diag/test do sensor)

selecione Diagnostics (Diagnostico), [Select Sensor] (Selecionar
sensor), Error List (Lista de erros). Uma lista dos erros possiveis &

mostrada na Tabela 5.

Tabela 5 Lista de erros do sensor

Erro

Descrigao

Resolugao

SENSOR MISSING
(Sensor ausente)

Opgéao

Descrigao

MODULE INFORMATION
(Informagdes do médulo)

Mostra a verséo e o numero serial do médulo
do sensor.

SENSOR INFORMATION
(Informagdes do sensor)

Mostra o nome e o nimero serial que foram
digitados pelo usuario.

CAL DAYS (Dias da
calibragem)

Mostra o numero de dias desde a ultima
calibragem.

O sensor esta faltando
ou desconectado

Examine a fiagéo e as
conexdes do sensor e do
madulo.

Lista de aviso

Um aviso nado afeta a operagao dos menus, relés e saidas. Um icone de
aviso pisca e uma mensagem é mostrada no fundo da tela de medigéo.
Para mostrar os avisos so sensor, pressione a tecla MENU e selecione
Sensor Diag (Diagndsticos do sensor), [Select Sensor] (Selecionar
sensor), Warning List (Lista de avisos). Uma lista dos avisos possiveis &

mostrada na Tabela 6.

Tabela 6 Lista de avisos do sensor

CAL HISTORY (Histérico da
calibragem)

Mostra uma lista e os detalhes de cada
calibragem.

RESET CAL HISTORY
(Redefinir histérico da
calibragem)

Redefine o histérico da calibragem para o
sensor (requer codigo do nivel de servigo).
Todos os dados de calibragem anteriores sédo
perdidos.

SENSOR DATA (Dados do
sensor)

Mostra o nimero de dias que o sensor esteve
em operacéo e a leitura atual de sinal do
sensor em ms.

RESET SENSOR (Redefinir
sensor)

Redefine o niumero de dias em que o sensor
esteve em operacao e os dados de calibragem
com os valores padro.

Lista de erros

Podem ocorrer erros por varias razdes. A leitura na tela de medicéo
pisca. Todas as saidas estao retidas quando especificadas no menu do
controlador. Para mostrar os erros do sensor pressione a tecla MENU e

Adverténcia

Descrigao

Resolugcao

TOTALIZER FULL
(TOTALIZADOR CHEIO)

O totalizador/volume do
sensor esta cheio.

Redefina o
totalizador/volume do
sensor.

TEMP WARNING
(AVISO DE
TEMPERATURA)

A temperatura esta fora
do escopo.

Substituir o sensor.

ECHO MISSING (FALTA
DE ECO)

O sinal de eco esta
perdido.

Opgéo 1 — Mova o
sensor para mais perto
da superficie da agua.
Opgéo 2 — Ajuste o
suporte do sensor para
mirar corretamente o
sensor em diregé@o a
superficie da agua.

Opgéo 3 — Substitua o
sensor.
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Tabela 6 Lista de avisos do sensor (continuagao)

Adverténcia

Descrigao

Resolucao

EXCESS LEVEL
(EXCESSO DE NIVEL)

O excesso de nivel esta
fora da faixa.

Opgédo 1 — Certifique-se
de que o tipo do medidor
esta correto.

Opgédo 2 — Calibre o
sensor.

CSV. Consulte o0 manual do usuario do controlador para obter mais
informagdes sobre o download de registros.

Tabela 7 Lista de eventos do sensor

Evento

Descrigao

POWER ON EVENT (Evento de ligagéo)

A energia foi ligada.

REPLACE SENSOR
(SUBSTITUIR SENSOR)

O sensor precisa ser
substituido.

Substitua o sensor.

CHANGE IN CONFIG (Alteragdo na
configuragdo) - flutuante

A configuragdo mudou - ponto
flutuante

CAL DUE
(CALIBRAGEM
PENDENTE)

A calibragem do sensor
esta vencida.

Calibre o sensor.

CHANGE IN CONFIG (Alteragdo na
configuragéo) - numero inteiro

A configuragdo mudou - nimero
inteiro

NOT CALIBRATED
(NAO CALIBRADO)

O sensor precisa ser
calibrado.

Calibre o sensor.

CHANGE IN CONFIG (Alteragao na
configuragéo) - texto

A configuragdo mudou - seqliéncia de
caracteres

CAL IN PROGRESS
(CALIBRAGAO EM
EXXECUGAO)

A calibracéo foi iniciada
mas nao foi concluida.

Retornar a calibragéo.

1PT CAL START (inicio da calibragéo
em 1 ponto)

Inicio da calibragdo com amostra em
1 ponto

OUTPUTS ON HOLD
(Saidas em espera)

Durante a calibragéo, as
saidas foram definidas
para espera durante o
periodo de tempo
selecionado.

As saidas se tornarao
ativas apds o periodo de
tempo selecionado.

Lista de eventos

O controlador oferece um registro de eventos para cada sensor. O
registro de eventos armazena uma variedade de eventos que ocorrem
nos equipamentos tais como alteragdes de configuragédo, alarmes,
condigdes de adverténcia, etc. Uma lista dos eventos possiveis é
mostrada na Tabela 7. O registro de eventos pode ser lido no formato

1PT CAL START (inicio da calibragéo
em 1 ponto)

Fim da calibracdo com amostra em
1 ponto

2PT CAL START (Inicio da calibragao
em 2 pontos)

Inicio da calibragdo com amostra em
2 pontos

2PT CAL END (Fim da calibragem de
2 pontos)

Fim da calibracdo com amostra em
2 pontos

CONFIG DEFAULTS (Configura¢des
padrao)

A configuragao foi redefinida com as
opcdes padréo.

CAL DEFAULTS (Calibragéo padrao)

A calibragéo do usario é restaurada
com os calores padrao.

Pecas e acessorios de reposicao

Observagdo: Os codigos dos produtos podem variar para algumas regiées. Entre
em contato com o distribuidor apropriado ou consulte o website da empresa para

obter informagdes de contato.
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Descrigao

N° de item

Sensor de reposi¢do com cabo integral de 3 m (10 pés)
Sensor de reposi¢cdo com cabo integral de 10 m (30 pés)
Sensor de reposi¢do com cabo integral de 30 m (100 pés)
Cabo de interconexao

Caixa de derivacdo 4x NEMA

Kit de montagem

Protetor solar

Meio cabo para finalidades multiplas, 10 pés, usado com
Amostrador 900MAX

Meio cabo para finalidades multiplas, 25 pés, usado com o
Amostrador 900MAX

Meio cabo para finalidades multiplas, 10 pés, usado com
Amostrador SD900

Meio cabo para finalidades mdltiplas, 25 pés, usado com o
Amostrador SD900

U53S010
U53S030
U538100
1W1127
76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001

941

541

8756900

8756800
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RECTANGLE FLUME  ¥'&IESE by JHIE % By MK L HDREE k CEH
(€57 - D) 0+ K W Py REUE RS Rl K RE AN

it
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TR
ROUND BOT FLUME
(ROUND BOT ##)

CIPOLLETTI WEIR (F
BB

NEYRPIC FLUME
(NEYRPIC ##&)

PARSHALL FLUME (E
HORHED

P BOWLUS FLUME (ffl
BHHD

KHAFAGI FLUME (-R&X
i

L LAGCO FLUME (L
LAGCO ##)

H TYPE FLUME (H %!
D

TRAPEZOIDIAL
FLUME (BABKHE)

USER DEFINED (FIf°
;38

L] K4 =ZmBRNEX

BCEMETE by WAL B MEAC L KRS k (TG
By K W Py SERE(RES R OCRBE A
i

BB GRS (1 f=BHAME: 1ft6in.; 2ft 2ft
6in.; 3-6. 81 10 ft) Flfw KIFE H’ﬁnu)\lw iHs
[P 7o AR AR T L, 1A “USER
DEFINED (/5 30) 3T

& Neyrpic % (1234A-ERiA{H, 1236A-G.
1241B_C. 1241E_F. 1241G_H. 1242B3. 242C3.
1242D3. 1245A-D. 1253A-F. 1253AX. 1253AY.
1253AZ o 1254A-F) Flg R H i A5

W LR <1—5¥JtiMé_\ 2. 3, 62 9in; 1ft;
1ft6in.; 2-8. 10. 12. 15, 20, 25. 30. 40 &
50 ft) mmdtm H’]iﬁ‘)\ﬁ)'

WE AR (4-BRAE. 6. 8. 10, 12, 15,
18, 21, 24, 27. 30. 36 5 42 in.) M KEE M
PN

BEEMETE b s IR FE i A5t

% & Leopold-Lagco 7! (4-ERiAfEi. 6. 8. 10.

s
%

f
@
#

=

12, 15, 18, 21. 24 8 30 in.) R AKIEEE A 1 fhikas 4 s P
It

2 KR 5 fHIn
e )
B H A (0.4-ZRiAE. 0.6, 0.8, 1.0 ft HS; 0.5. 3 WED 6 10 1 TEx

0.75. 1.0, 1.5, 2.0. 2.5, 3.0, 45ftH; 40ft

HL) Flfse KR EE () i A0

BB BB KRE ORRY 60° VBRI, #EAZY 60° V,
2in. 45° WSC 8 12 in. 45° SRCRC) Al KR FE I
i NI

BE R 3 MY RIS AL 20
N BN EE IR Y. 1 2 AT -

. JEFF“CONFIGURE GAUGE (FLE &AL "3 ENTER.
- BB RS ATIH, )51 ENTER,
. AT EGRE, 2R )51% ENTER,

ZE: Pl (RGN RA R I (s Tk, i 4. B 5. 1K 6 Al 7

Hiass IEAMA LR -
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B 5 R CRITWREE) ReeX

15—
e

Z

T
®
'

——

-~ o .

K6 B CEMHWREE) RPEX

=
@i T —
I
i ©)
S S

®

-~ o .

1 fRIEEs 4 HIEYEE B 1 fRIEEs 4 HIEYEE B
2 FKIRE 5 WIESE P 2 RKRE 5 MIT%SE B
3 TS B 6 10 FJJEKX 3 PR P 6 10 F [ JEX
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7 EEBRER X B, FTLERSTET 30 46, LRI AR I R
1. WP R, (62015 O b

e
@/\4@ o S fRER 5K R 00T 2 ABmRY) . WS 7
% 81,
@ T o BE—IRI KR JHFWRRERRT) « SR 7 5 81,
7 Z 2. i MENU ##, %% j5i%#%“Sensor Setup (f£ 4% 4 %) ", [‘Select Sensor
@ (EFALIESS) 7], “Calibrate (FiE) 7
3. IEPRHES, SRJ51% ENTER:
I BT L
' ®
@ ! \ @ 2PT DEPTH CAL (2PT %R M 2 Rkt G720
L) v Y 1PT DEPTH CAL (1PT WRERE) BT 1 AR
14_@ - 4. WURFEGI L IR0 60, WHINET), SRR 1% ENTER.
I I 5. bR R A S IE I, 2RJ51% ENTER:
B P
ACTIVE CHBO (Ui ke i b % 230 B fya (.
L 5 TR Hold CfREP) gyttt (e Revbd Frt (R4 4 il 2 (i
o KNy h’ll ‘Vj: NI = |h‘ X o
2 W 6 H 41 L% i S e
pg— 70 TR Transfer (50 %g%;ﬁ% ﬂ|ﬂ ?iléﬁﬁﬁ/umﬁfﬁo P YA, WS
4 BRI et
RG] 6. WICEHE 2 MR
UL R a. i ENTER ST 77 200 5 1 5 K 1T ) £ B 5
v b. ZERHEFRE G 1% ENTER,
ifiéz?f’ﬁféﬁﬂiﬂ’ﬁﬁ”ﬁfﬁl{% P B B R . AR s STRIELAE L
S GARNER RN AR e e A0, JF = R T 1 c. P Set Range (BB O DREFEIT, R R E LB & 191,
ABUAUE WREHE LRI 1« Wes ENTER, T ' "
B R R, A RIEH R E i d . BRItk B i s n] AT TR B s 7. 4% ENTER %A a7 77 2 I W 25 fr 7K S e o
% i o
Ei‘ \ 8. ERHEFE/E1% ENTER.
R 9. i3l Set Depth (KB VIS ) FRET, K IR S PN G015 1
B TS T LA LI A IR e Y 2 e B RS A ENTER.
LR
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10. A RAMELT R
o IR TR AR DA o I 7% 3 B R AR
o R RMETE B R R TR R ERAHE. ARV, S
B AEd 5 84 FNK IR HEER 57 84.
M. WEREHERR D), % ENTER 4R45,

12. W 4E Calibration Options (R HEIETND S b8 AE 53 ID JEIT#% A Yes
GE) 5 MR ID (4 ANFRD , SRJ51% ENTER. 13513,
15 [ T SO HEIE T 2 82,

13. 7t New Sensor? CHif&i&es? O B4 b, (EH 7 mBbEs—ANEm,
SR )5t ENTER:

IR A

Yes (R (LI fiAH I L2 I S HE . A% IS AT BRI 2 jif (R v
RN N

No (&) R 2 i Ll i b az il a st «
14. 'Z/~“Calibration Complete (Ki#E5g&) "I, 1% ENTER.
15. U Ffi RS A DR B, VUJIE R K S M DR 2 4 S B ]
R JE 1% ENTER,
1B AL R
WU HES TR T T BACK ##, JH /7 ATiE HikHE .
1. ZERHES TR T BACK . #f TR = ANk
TEIR B
QUIT CAL GBI 15 1bAHE . Bk A Sk 4 -
BACK TO CAL (J5iB IR[1lZfHE

2R
LEAVE CAL (BETFE il tiiert. ml i) HeAtsic . afJraays— MLk
i 9) & A RReHE. BHRAIEIRHE, Tk MENU 8, 4

Jr ik $e“Sensor Setup (fEE#} 1 &) "\ [“Select Sensor
CEFALIEDR 7.

2. AT MR Il ANMET, 4R )54 ENTER.

FE B
A1 a] ) “Cal Options (RGHEZETID S i e B4R M, ol AEReHE At o (5
B 1D,

1. % MENU i, %85 1+ “Sensor Setup (f&#/&47 % &) ", [“Select Sensor
GEFALIKSS) 7], “Calibrate (1) 7. “Cal Options (KZHEIEIT) 7,

2. {5 B PE—ANEI, K51 ENTER.

IR B
CAL REMINDER (B:¥E W% K. 4% H 83w m N IREHERE R—C (BRA
) ) 1R, 7R, 30 K. 60 Kk 90 K. 6 Mk

9N 14D 2 4

OP ID on CALURHERRYE  ALIEHRIE B ID RSSO - Yes () B No (%)
5 ID) CEROMED o fERUEE RPN ID.

BRI

ML TI ] BB T BRI T

1. 1% MENU %, 451 F“Sensor Setup ({423 % &) "\ [‘Select Sensor
GERPALIKAS) "], “Calibrate (F2#E) . “Reset Default Cal (FE#ERIA
B 7.

2. WURPEHIE OGS 2 AR N E R, TN, RJ5#% ENTER,

3. M Reset Cal? (FERKME? O il Bl & ENTER. Frfg ki
oL NN

4. WILAE Calibration Options (KGHEMETID SR rf 4 51 1D LT BN Yes
G2, M ANRAER ID (4 M4, SRJEH% ENTER. A KTEN,
T 2 I o R U R 0T 5 82,

Modbus & f7Z5%

Modbus a5 £7-# 5113 ] (L 2@ 5 o A OCERE, 1BV
www.hach.com ¢ www.hach-lange.com.
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weH (k)

PR IEIUA] Y TAE SRR R B [ R s 2k SCADA REURIA

o BRAE ST IT R PRk PR & DUESRAE AT RAE . ZLAHTIE DT, 3558

AR Z AT 55

« FERAAs o SCADA RGUHEL B Pl a4k v &% (1 Fr P s e A IS
HRPEHILS 5 83).

o BRI R (MO B AL AT e 2 5 83).

o BCEARBRSRIATIUE S (B Bk R AR TE D 2 83),

fE Sk B R B S

A b fER . AT CERAT, S5 WTT (RS 1 U

AP SR IPEANS S, WS PP ES SO

e BERIMRAES, TR I B R TF T
NS T RE L .

1. FTTFE s .
2. FERFESS DR AR A B S (AL 3R NO Gl oy
TH) 5o
3. EHAS COM GEW HARD iy
+ SD900 RALAFFEHIAS: Folkah RUIAA TSI C (Rl 1R R
COM GEH A~ MDD 5T o
+ 900MAX KHEEHZHIRG: it i AT C G lgk) &
2% COM Gl AAND .
4. G bl F BN o M RET
5. Hm il es .

TR R BT (P SR A T U 20 2 83) e Wbk b Bk
PIERE . O K PO R R (K TR B TVE L 9 83). W R
BRESER NSRS GEZ IR

e B AR AT E 2P

T R e R R T VR o B 56 12

1. 4% MENU CGE) #JFi%4¢ SENSOR SETUP (ML E) , SRJA%
ENTER.

2. &#% CONFIGURE (i) >SET VOL/PULSE CGEEA /M) , K
JEik$E PULSE WIDTH (ki s ) LA & 5.

B B
SET VOL/PULSE (3 BE¥ A HtAi LUKk A% AN a6 Mkt 4 A

BARMH) T 5 A T I P AR N e L A DC R ()
i, 1000 ZEHne)

PULSE WIDTH (Jikar 15 5 CUOC AR LS I TR I B o Bt A e o 1 #

BB /MDD « T BRI = 0.

BB 4k S BTV E P
SIRRHIICERE L . SR T TR Sk g BB A 5 5
1. JA 5c200 SETUP (sc200 %) s#iHiik# RELAY SETUP (4
BHED o
2. MBIk A
3. &t ACTIVATION GHGT) o JEHEIITLI.
R i
LOW ALARM AL 240k 45 TT 2 LIRS A I (R0 R 06
i % 0.

HIGH ALARM (AL 15 4 FEL A0 T Jet LA i) S AS W8 im0 S (L A i Ktk
E=2°9) (B 5 Tk (g SET VOL/PULSE [#r &%
Bk BE D .
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I L)
LOW DEADBAND 5 il i 344 22 o T AR B0 A 4 HL B DR TR 1
(RAIFERD fi. HILEEE N 0.

HIGH DEADBAND  i5¢ T ] {1 281K T o o B4 F i 4k LA R4 TT R 1)

GARIFER) B i, QSR AR 1000 HsfrsEX 800 10,
4k H1254E 990 15 1000 Z MIERFFIT)A o BRI R
) 5%.

4. )\ Relay Setup (4kHi#sic®) £, iEHe SELECT SOURCE (&
PRI >US GEFEBEALIESS) JFH% F ENTER.

5. #%F# SET PARAMETER (¥ & %% >PULSED VOLUME (Jik#f).

1EPE SET FUNCTION (X EIEE) >ALARM (&4

7. i SETTINGS (&) >TEST/MAINT CIIRR/ZEY) i fh gk o a%
IBATIEH .

i

o

AEG

A ZRER . RAGRUI EN A BE ML h A TR A 55 -

R et

R TR WD, 0 A
1. SRR KT e R 5

2. B At

AR

15 B K

Tgﬁﬂﬁiqﬂy A ROR R FI k. B, Bdliid sr] DU 1) i
X 35l

R g

APE L. PR 1 e TR e 5 | BRI RS A e N i IR BT R S T BRAR 224 T
R LA 10 2 BRI LU 2k v 2 sl R o] s, 75 JU) 6 2 44 BT 7 22 o

AES

A FREAFAERT IS AT AR A OERENT, 1555 L WTT AR FR IR

AES
SR BRI AR, A I FTIE 1 T

Eﬁéﬁﬁ iy oo

I

A | s, S REREA AL, AR
ALa | IR B

AL BL R, AT DL R SR
1. K e 4 AT B
2. WSRAERT T AR, SR

a. R RS (LSRR

b A 7 P 530 Sy S B
IR S WA S

AR IEZH2 WA RS P W R A S IR 4 T A D SR sk AF B 162
Diagnostic/test menu description. Zj [ /&2 S W RIS, 4%
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MENU ##, 4RJ5i%EF“Sensor Setup (fL/&#8¥%E) ", [“Select Sensor (i%
FARIEEY) "], “DIAG/TEST G2 Wi/ilik) "

K 4 RIS WIS R

Diag (f&I&#si2K1) ", [‘Select Sensor (AL S "], “Warning List

CESIZR) 7,

FIRERIE S HIZR AL 6 TR

#* 6 HEREETIR

B

Vi

BE

LA

RIS

MODULE INFORMATION (¥l #%
HED

SRR B SR KRR 515

TOTALIZER FULL (Zn
w5 D

AL TS A SN as T o

Eei e saos vk VI IFEN

SENSOR INFORMATION (f&8 | GomHl /74 A i 44 B 911 2 TEMP WARNING G/ | it i . G T
=) L
CAL DAYS CefER%0 R A R RL ECHO MISSING ([l F: | [H35 = %5k ST A— A (AR 5
S S KT
CAL HISTORY (R idit) R A R R . TR 2V B %
RESET CAL HISTORY (TLHRAME | Tl IO RaME D e ic ot (il 0 5 s Al SR BT
il ) o Z BT IRAERH T .
Pishio ) ) . 2B RS Tk P
SENSOR DATA (H& 454 TR AL RIS I AT R BN S /i AL e
s u@%mwo AR s EXCESS LEVEL Gl itk | ik bk P gt ST A— (K
>F) BT
RESET SENSOR (T #15/88%) %'Vi{f%%ﬁﬂl@ﬁm)ﬁ%[, R A T 1 TR 2— A HEAL R 3%«
ke REPLACE SENSOR (i | 7% Hfl 52 FHAE R,
. k)
CAL DUE (:#EIID I Lt 1 IREAL A
1N AT E 2 NP S Y, A o =9 T B W LR E i VA B M B o6 iy e ER e o e 1 .
FEN, AT RS S R, T MENU BRI 5 NOT CALIBRATED (At | it s Pl
“Diagnostics (iZW7) ", [“Select Sensor GEFALIEES) "], “Error List (4
WA " REHINMATIR YK BORTER 6 . CAL IN PROGRESS (f | K IFMAE MR TE M. | IR EIBIEHE.
\ ManPS,
%5 HRAHIEIIR et
- ‘ - OUTPUTS ON HOLD (i | 7EBeEit R, #s4itliis | 4 N7 7 v i B
HiR Bi TERTTE AR e BRI 4 o i
SENSOR MISSING ({8 | k3 T 5 s i T R AL A %
e Lk HHFIR
e PR3 N A AR — AN A . FHEH B S LR AR &R
BEYIR

WG AN WS A . KRR o R PRI AR, EL RO
IRAEN R FERS IR D . A TR LR, 2 MENU 8915+ Sensor

$fF, WBCE . RS A E, ATREI SRR 7 BR. W]
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LIRS CSV I Hk, A6 FRHEI B, WaMphen ) BHREBASRE ()

T
BT HBBFATIR e el
=p . EFFIAR 1000G3088-001
POWER ON EVENT (JFALEMH) FTIFHI. gL, 10 2R, 5 900MAX SRAEASAC A+ 14 941
CHANGE IN CONFIG - float (RLE ek - 1740 | e 26 ity ve i it S Y, BN 9SS R o
CHANGE IN CONFIG - int (R W6k - #6050 | AU 26 e MO it FIVEFILA, 1058, 15 SDOO0 RAFFc L1 8756900
CHANGE IN CONFIG - text (RCETf - SA) | e L4 0oty S A it PHHEFIRA, 25 3%, 5 SDO00 RAFHACE (T 8756800
1PT CAL START (1 Sl IF48) TFUh 1 Rk e
1PT CAL END (1 Mg i) SR R A v
2PT CAL START (2 Sl IFid) TPk 2 kR e
2PT CAL END (2 SifGHEg5 30 290 2 RORFERHE
CONFIG DEFAULTS (Jit & 2R iAfE) H RO T Bh BRI,
CAL DEFAULTS CERUKHEAED) K PP ReHE T B R BRI .
EHZM4 5K
P LR B X7 i AT B BT FEG AN i G K R IER B S g 4 7]
PG LR 1
LB Yh%ms
B EE, AHF 3 m (10 ft) H4E U53S010
BB AL, Al 10 m (30 ft) H1ZE U53S030
B AR, A 30 m (100 ft) LS U53S100
o 1W1127
NEMA 4X $:2:4 76A4010-001
GREAF 3004A0017-001
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s
COHRRIETERSEEINDZERHY ET,
#1 BEEREEY 2 — L OHE
HHE ik
i 7= UhEE 2 A 7 DR
AU B BPUATREZ2 i & B A5 HAAL C, 0~999,999,999 L
FEEE AR D 0.5%
R AR D 0.1%
0 B LA 280D 0.1%
L AR AR AT v TED 90%(E £ T 180 FHLAA
AT 4 NV 999
#2 BERET7u—k U)o
’HE ek
T DA 53 AR RE
W 0.25m ~6 m+1 mm
Elah -40 C~+90 C+0.1°C
Hehk
i FUAABNRE Y & PBT(RY 7F LT L7 8 L—

MART ¢

br—7 LGHAZTE) [ 10 m ORIMER . 20 m, 50 m £/ 100 m AT 2 LB
i 0.5 kg

BRI S 75 kHz

EEVARCE 12 VDC. 0.5W(0.042 A)

Bt 0~60°C (-32~140°F)

e EE

W BBAS ., BUETTIE. B2 F 0L ) AREENE L S IOV
f%%%%ﬁfwtkbf%\ﬁv::?»Kaiﬂéwmﬁéﬁmi
TR S U D EEN, MR, BE. H%%iti#%%
ZHEECHLTCEREAVE YA, RS TIX, BAELEHEER LI K’ﬁ
k<=2 7 B LRSSV T, %@ﬂﬁ&ﬁﬁﬁé%ﬂ%%%t
*9, dETHUE., f&E T Web 91 b EicdhH 0 £97,

wefF

A= —id, ARG O BEOSMER 73RNSR R T % B
REREIAE 2 ST b 2HFICH LT, EAETRD 5TV D il c bl
fLefbnbol LEY, a—¥—3, @I Rt rE Lz, i
DRER) L2 BRI T e A 2 T 2 720 O 2271 5 2 LB L
T, BREFEZAILDOLELET,

Z OMER OB, BRE E 73 EEAT 5 AT, _@?w:LT/W”z@‘f\T

MREHIAE

LS BTSN, falhd L OB OER FEIC S 25T 2 &
VW, TRERD L, ANL—ZNEGEA D TR, H D VIR
BEZTHREERH Y 7,

AREEIHD > TODRERRED IR L TRV Z L 2l LET. K
VwJT/VTTEEéﬂTU‘éu%GDjﬂi’CZK*%%ﬁ)ﬁiti e L 7R
NWTLEEW,

FERRA RO

B3 L 72 P AUEFEC E T BB oA D, HE E 721308 Lz faRR ki &
RLET,

A%E

BEG 22 G FEC AL 2 2 b e W ERAIR A R L E T,
AEE

BRI P I DRI & 72 5 WTREVE D & 2 fEBR R E FEf L T E
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[EBE L7221 AuE, EOBREZ 5| SR TR0 H 2R AR LET, R
BEET LN,

FRAEDER T~V

HES FICHE SN2 T 0B B 22 TRERALIZE N, IhE
B5 L. ANFEESEBOBEBIZSOBRNDIBEINNSH Y T, JERIC
RO AL, FHEOEREKICv=2 T A TERRENET,

ZOYURARIERICTHRE SN TV DA, BE Lo R~=27
by FlFREFRESRLTIES N,

ZOVRNANRLER EEIFIANY TEHECFERISNTOD5E,
WEORBENRH Y | HEIZ I > UIRELOFRK & 25BN 0bH 5 =
LERLTVET,

WHEBIZ & 2 BUR /2B = AR — % > P ASE R CRIHR L, i O 1EhE
BAERMPE DN L 22 283 b Y £,

ZOV RNV TFIRSINI-ERHERL, BINEHE S AT A2 LD
2005 48 A 12 HLAME DO BEFEIL 3 3R U HAL TV E T, BN Hitds Bt
3 L OEWNEE (EU $54 2002/98/EC) 1216V, BRIN DB am—=
=PI o T FIIIE ) o TSR A A — b — (IR A
LHUERH Y ET,

B VYA 2D DITEHT BRI IE, R DRGEF E T 1T TE R 5
RY ., ESHFALDUR, FEFIZ M S BB, 75 N T TOME
B BB ETET S 12 DR F T 2 &0,

Y

ZOR TR P U LY, Ak HEE LIS T
TETHIORF 2 AL ML, UV OERY T & sc200 £ 83 Tofl:
BRICOWCTOBMAETY, thoZBHags e 24685 541, #iA
TAEMBO A —P - =2 T AEEB LTS,

A
A
&
A

&

R

AL
NEBEOfER, ~=2T7 OOk 7 v a VR EN TV AIELIL, 4TE
BObHLEAMTOLENRDHY 7,

B 3

BROMGHR, Zov iR, BREOERD G 2 BT COBRFHFTESA TOEE
Ao

AEE
KRB fith, 2 %I B I AT AT H i A— FY =7 Ol
L FEAVERS A RICEB LTS 2 SV, 0#, N FY =7 OMEHI LT 2
7 AORES L VENER IR L ET,

T ORI A= Ry =7 T r—varoflii, K1, X2,
M3EZZMLTIES, By HEIRIELThLEMLTIZSN, &
Y OIIE NR—TY D 96 2B LTS 7ZE W,
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M1 B VBRI A—FY =T M2 YD ry =y b

540 mm -~
[21.25 in] —>

2 N —
® < —

26.7 mm J—E—A_
[1.05 in] T ®

154.3 mm
[4.05in]

95.3 mm
< [3.751n] >

y N " N 1 Yoy b2y, 7.9x38.1
1 Y7y bxy, 63x19.1mm (Yax |4 ATV HAr > b, 33.0x (5//176/x1.§i:.) * m
%in.) 82.6 mm (1.3 x 3.25 in.) (2x) s - S
- 2 4 —7. 254 7 BERR
2 L ¥7 Iy b 5 254mmNTP AL o I T }71 — m : ‘"X'; 5
Ty b — TSy kT
3 7y k. 254mmBSP £72(ZNPP | 6 ARk 77 i \7
ALy K 4 LY 9 YUy hxY, 6.3x12.7mm (%x
Yin.) (4x)
5 ot 10 757y hX—2
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X 3 BIDBY i AL

REOEROATREN, BROEREZAT O BRIZIE, #ICIE O BRI
S TSN,

> P>

AZEE
i REOERO RN, v =27 VDI va @S THD
@ 2 I, BPTERBOH 5 EENTH LERDH Y £,
ﬂ; 1< m 1] @
! 3 = B | ronmonEr, EEORERLY T ORI LD . Bz
% AL | BT 2 KR MR HEL TR BB H D £
q! {¢  — 1
% Bt R Ve — TR £, Va2 — B (T
| NO) R R BT Bt R LA 9T L% 3 BB LT
a7 l/\o
B2 — L[S I D & P IC R T E E WA,
# 3 BT WERE
axy 4 ¥ £c3 =g BROE
6L T 1 —
2 —
1 NS AT gy 3 HA Ry b AT rar2 3 2
2 YA Rwvr hAT a1 4 SR~ hF7var2ot . -
BRI %
5 Htn
UV ET IR SEY 2 —VITER 6 o
o —L -9~ T @Jz“/%ﬁfim/y—w KR % =
BATEDSE I, KRB FMERARL, SRR i LR % 51 & 80200 DFERPHIL ZIPepE L X T

NWET, OGRS, BROH MM TEENER, VL — 37 e
TREVXR Y MU =2 U— FORMREZRY 17 558 2RO TR CHATICEN
ThWTL7EEwy,
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BRAE

2 —PF—F - g

I3y FOBI L F 57— a UFRITERBORIAEL S L T<
7EEW,
Y ORE

REA =2 —&flioT, LV OMBMEREZAT L, £72, 7—F
RIS AT v a v EEBELET,

1. MENU % — %L C, o FORE, [+ OmR), %
E3u a8

2. REIF—%fEoCTAT v a o 2@IRL T ENTER 24 L £, 7.
FFE TR R E AT HI2iE, UP 7215 DOWN FH1%—7%
L7cEFIZ Li?‘ BERAIF =ML CTRDOAR—RITHELE T,

FFvar B
SENSOR NAME (‘&> % HIEm

TE B L

H O EFICF RSN D Y D42 A

4£) WLET, 4A01E 10 SCFLNTIRE TE, 307,
B, A=A AFRERAEDESZ ENT
TET,

SERIAL NUMBER (¥'J 29 0y ) 7S ARELET, & X

TNET) FLOHE, A=A AR EE R, 16 XTI
HIR S TWET,
FLOW FORMAT(Z v — i (2753 S5 /) %c LT D%z XXXX,
Tx—=v}) XXX X F720E XX XX ISR ELET,
MEASUREMENT ?HR EniE _XTTi)ﬁuéf’LTE L3 -mm,
UNITS (& Bifr) m, in(f U F)ERIT(T 4 — 1)
TEMPERATURE TR 2°C(F 7 4V M) E72IEF IR E L E
UNITS (3558 Bifr) 5.
VOLUME UNITS(BHAL) EOHMI(BI, Uy MWEZRELET,
TOTALIZER MODE(+— +—X A ¥REZHBT 744 MElid~v==
274 FE—F) TINTHRELET,

FFvar L]
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RIS L CANZZRELET, K445
BLTIE&E,

Fx o FRMEB, 7 LA RMEDb, 7 VA MEP,
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12, 15, 18, 21, 24 £721330 1 »F), BLV
BRI L CAN ZRELET,

H%A704-77+/1F, 06, 08, 1.0 7 41—
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EE,

94 [AE



B4V /)y FETHEOESR

s
T

%;7 j@

!
@
#

£ -
|

-

-t

]

X 5 JERR(HEEN & )DOTEER

==
R,

7 © %
f

——

T
®
'

-~ o .

1 o4 4 7JLANEP
2 R 5 JvFTIN
3 #UUEB 6 104 FDF v KAV R

1 o4 4 FxF/LIEB
2 R 5 JLAN&EP
3 JLAMEB 6 101 >FDF v KRR

HAGH 95




X 6 EMECHEER L)DOTEER B 7 Cipolletti HED~FEEH

7

" s
T 37 T
=

O
N

©

L—@—»I 1 &9 5 Cipolletti % 1 7
2 6 741t
—E N » \\ =3
1 ey 4 T oANB 3 71042707 FAv F
2 KR LA M B :
IR 5 7 I ‘ 4 LR
3 JLALEHP 6 10 (2 F DT KAV R
U OKIE
Y ORIEIZDOWT

UV OREIIEER OB E E BiIcwo< Y EEBIL, ko tBr
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1. ROT AT baEHIEM L g7 & 5 [TWBIICHlE L T<
EEW,
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2. REIF—%flioTAHT v a D1 2%3RL T, ENTER 2L £

o

BEA 7YV a v OER
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