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Specifications
Specifications are subject to change without notice.

Table 1 Ultrasonic flow module specifications

Specification Details

Flow rate Function of gauge structure type

Total flow 0-999,999,999 with selectable flow rate
and multiplier units

Accuracy 0.5% of span

Sensitivity 0.1% of span

Repeatability 0.1% of span

Less than 180 seconds to 90% of value
upon step change

Response time

Input filter 999 seconds

Table 2 Ultrasonic flow sensor specifications

General Information

In no event will the manufacturer be liable for direct, indirect, special,
incidental or consequential damages resulting from any defect or omission
in this manual. The manufacturer reserves the right to make changes in
this manual and the products it describes at any time, without notice or
obligation. Revised editions are found on the manufacturer’s website.

Safety information

Please read this entire manual before unpacking, setting up or operating
this equipment. Pay attention to all danger and caution statements. Failure
to do so could result in serious injury to the operator or damage to the
equipment.

Make sure that the protection provided by this equipment is not impaired,
do not use or install this equipment in any manner other than that specified
in this manual.

Use of hazard information

ADANGER

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, will
result in death or serious injury.

Specifications Details

Measuring Range/Resolution

Depth 0.25m (10in.) to 6 m (20 ft) + 1 mm (0.039 in.)

Air Temperature -40 °C (-40 °F) to +90 °C (+194 °F) + 0.1 °C (0.18 °F)
Mechanical

Construction PBT (polybutylene terephthalate) body with integral

temperature sensor

Cable (integral) Standard 10 m (33 ft) length; optional lengths of 20 m (66

ft), 50 m (164 ft) or 100 m (328 ft)

Weight 0.5 kg (1.1 Ib) approximate

Operating frequency | 75 kHz

Power dissipation 12 VDC, 0.5 W (0.042 A)

AWARNING

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided,
could result in death or serious injury.

ACAUTION

Indicates a potentially hazardous situation that may result in minor or moderate
injury.

NOTICE

Indicates a situation which, if not avoided, may cause damage to the instrument.
Information that requires special emphasis.

Precautionary labels

Read all labels and tags attached to the instrument. Personal injury or
damage to the instrument could occur if not observed. A symbol on the
instrument is referenced in the manual with a precautionary statement.
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This symbol, if noted on the instrument, references the instruction
manual for operation and/or safety information.

This symbol, when noted on a product enclosure or barrier, indicates
that a risk of electrical shock and/or electrocution exists.

Delicate internal electronic components can be damaged by static
electricity, resulting in degraded performance or eventual failure.

A
A\
i

Electrical equipment marked with this symbol may not be disposed of
in European public disposal systems after 12 August of 2005. In
conformity with European local and national regulations (EU Directive
2002/98/EC), European electrical equipment users must now return old
or end-of-life equipment to the Producer for disposal at no charge to
the user.

Note: For return for recycling, please contact the equipment producer or supplier
for instructions on how to return end-of-life equipment, producer-supplied electrical
accessories, and all auxillary items for proper disposal.

Product overview

This sensor is designed to work with a controller for data collection and
operation. Multiple controllers can be used with this sensor. This document
assumes sensor installation and use with an sc200 controller. To use the
sensor with other controllers, refer to the user manual for the controller
that is used.

Installation

AWARNING

Personal injury hazard. Always consider the temperature and pressure rating of
the mounting hardware that is used to install the sensor. The hardware material
usually limits the temperature and pressure rating of the system.

AWARNING

Personal injury hazard. Only qualified personnel should conduct the tasks

described in this section of the manual.

Mounting

ADANGER

Explosion hazard. The sensor is not approved for use in hazardous locations.

For examples of sensor mounting hardware and applications, refer to
Figure 1, Figure 2 and Figure 3. The sensor must be calibrated before use.
Refer to Calibrate the sensor on page 12.
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Figure 1 Sensor mounting hardware Figure 2 Top mount the sensor
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1 Socket screw, 7.9 mm (5/16 in.) x 6 Bolts, 10 mm (3/8 in.) (2x)

1 Socket screw, 6.3 mm (%2 in.) x 19.1 | 4 Neoprene gasket, 33.0 mm (1.3 in.) 38.1 mm (1.5in.)

mm (% in.) x 82.6 mm (3.25 in.) (2x)

- 2 Square tubing, 25.4 mm (1.0 in.) 7 Wall
2 Sensor bracket 5 25.4 mm (1.0 in.) NPT thread
- 3 Bracket arm 8 Bracket clamp

3 Nut, 25.4 mm (1.0in.) BSP or NPP | 6 Sensor body

thread 4 Sensor 9 Socket screw, 6.3 mm (Y in.) x 12.7

mm (Y2 in.) (4x)
5 Sensor face 10 Bracket base
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Figure 3 Additional mounting examples
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1 Top mount option 3 Side mount option 2

2 Side mount option 1 4 Top view of side mount option 2

Connect the sensor to the module

ADANGER

Electrocution Hazard. High voltage wiring for the controller is conducted behind the
high voltage barrier in the controller enclosure. The barrier must remain in place
except when installing modules, or when a qualified installation technician is wiring
for power, relays or analog and network cards.

AWARNING

Potential Electrocution Hazard. Always disconnect power to the
instrument when making electrical connections.

AWARNING

Potential Electrocution Hazard. Only qualified personnel should conduct
the tasks described in this section of the manual.

> B

A Potential Instrument Damage. Delicate internal electronic components
\ can be damaged by static electricity, resulting in degraded performance
‘k or eventual failure.

An ultrasonic sensor can be connected to the flow module. To install the
module and connect the sensor, refer to the illustrated steps and Table 3.

Note: The module cannot be connected to multiple sensor types at the same time.

Table 3 Ultrasonic wiring table

Connector Sensor Conn_ector Wire color
pin
6-pin Ultrasonic 1 —
2 I
3 Red
4 Green
5 Yellow
6 Blue
Sensor shield wires — Connect all sensor ground/shield Black
wires to the sc200 enclosure grounding screws.
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Operation

User navigation

Refer to the controller documentation for keypad description and

navigation information.

Configure the sensor

Use the Configure menu to enter identification information for the sensor
and to change options for data handling and storage.

1. Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],

Configure.

2. Use the arrow keys to select an option and push ENTER. To enter
numbers, characters or punctuation, push and hold the UP or DOWN

arrow keys. Push the RIGHT arrow key to advance to the next space.

Option
SENSOR NAME

SERIAL NUMBER

FLOW FORMAT

MEASUREMENT
UNITS

TEMPERATURE
UNITS

VOLUME UNITS
TOTALIZER MODE
TOTALIZER RESET

Description

Changes the name that corresponds to the sensor on
the top of the measure screen. The name is limited to
10 characters in any combination of letters, numbers,
spaces or punctuation.

Sets the serial number of the sensor, limited to 16
characters in any combination of letters, numbers,
spaces or punctuation.

Sets the number of decimal places that are shown on
the measure screen to XXXX, XXX.X or XX.XX.

Sets the units for the selected measurement—mm,
m, in. or ft

Sets the temperature units to °C (default) or °F.

Sets the units for volume (e.g., liters).
Sets the totalizer volume to Auto (default) or Manual.

Resets the totalizer volume. Appears only if the
totalizer mode is set to Manual.

Option Description
GAUGE Sets the type of gauge and edits values for the gauge
PARAMETERS type. For more information, see Configure gauge

parameters on page 9.

SET SYSTEM Configures the system to define specific sensor
application data.

SET FILTER Sets a time constant to increase signal stability. The
time constant calculates the average value during a
specified time—0 (no effect, default) to 60 seconds
(average of signal value for 60 seconds). The filter
increases the time for the sensor signal to respond to
actual changes in the process.

FLOW LOG Sets the time interval for data storage in the data log

INTERVAL —b5, 30 seconds, 1, 2, 5, 10, 15 (default), 30, 60
minutes.

VOLUME LOG Sets the time interval for data storage in the data log

INTERVAL —b5, 30 seconds, 1, 2, 5, 10, 15 (default), 30, 60
minutes.

RESET DEFAULTS Sets the configuration menu to the default settings.
All sensor information is lost.

Configure gauge parameters

Configure the controller for the type of open channel flow gauge structure
that is used. The controller has built-in dimension table algorithms for most
common flumes and weirs. If the structure is not covered by the built-in
tables, create a user-definable flow/depth curve (between 3 and 30 points)
to configure the structure.

1. Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],
Configure.

2. Select GAUGE PARAMETERS and push ENTER.
3. Select GAUGE TYPE and push ENTER.
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4. Select the desired gauge type and push ENTER.

Option
V NOTCH WEIR

RECTANGLE WEIR

RECTANGLE
FLUME

ROUND BOT
FLUME

CIPOLLETTI WEIR

NEYRPIC FLUME

PARSHALL FLUME

P BOWLUS FLUME

KHAFAGI FLUME
L LAGCO FLUME

H TYPE FLUME

Description

Sets the input for tank width B, crest height P, notch
angle (in degrees) and maximum depth. See Figure 4.

Sets the input for channel width B, crest width b, crest
height P and maximum depth. See Figure 5 or
Figure 6.

Sets the input for throat width b, channel width B, throat
length L, roughness k (no units), water temperature,
hump height P, datum offset and maximum depth.

Sets the input for throat width b, channel width B, throat
length L, roughness k (no units), water temperature,
hump height P, datum offset and maximum depth.

Sets the input for Cipolletti type (1 ft—default; 1 ft 6 in_;
2 ft; 2 ft 6 in.; 3-6, 8 or 10 ft) and maximum depth. See
Figure 7. For other types of trapezoidal weir
configurations, use the USER DEFINED option.

Sets the input for Neyrpic type (1234A—default, 1236A-
G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3, 1242C3,
1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX, 1253AY,
1253AZ or 1254A-F) and maximum depth

Sets the input for Parshall type (1-default, 2, 3, 6 or 9
in; 11ft; 1ft6in.;2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40 or 50 ft)
and maximum depth

Sets the input for Palmer Bowlus type (4—default, 6, 8,
10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 or 42 in.) and
maximum depth

Sets the input for throat width b and maximum depth

Sets the input for Leopold-Lagco type (4—default, 6, 8,
10, 12, 15, 18, 21, 24 or 30 in.) and maximum depth

Sets the input for H type (0.4—default, 0.6, 0.8, 1.0 ft
HS; 0.5, 0.75, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.0, 4.5 ft H; 4.0 ft HL)
and maximum depth

Option

TRAPEZOIDIAL
FLUME

USER DEFINED

Description

Sets the input for trapedzoidal type (large 60° V-
default, extra large 60° V, 2 in. 45° WSC or 12 in. 45°
SRCRC) and maximum depth

Sets the input for at least 3 data points. A known water
depth and corresponding known flow rate must be
entered for each data point.

Select CONFIGURE GAUGE and push ENTER.
Move the cursor to each item and push ENTER.
Enter the required data and push ENTER.

Note: The maximum depth entry for all gauge structures is the measurement
above the crest height as shown in Figure 4, Figure 5, Figure 6 and Figure 7. Do
not enter the overall depth.
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Figure 4 V notch weir dimension definitions
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Figure 6 Rectangular weir (without end contractions) dimensions Figure 7 Cipolletti weir dimension definitions
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1 Sensor 5 Cipolletti type
L7®—>l 2 Range 6 Taper 4:1 ratio
3 Depth 7 10-inch deadband
1 Sensor 4 Channel width B 4 Maximum depth
2 Maximum depth 5 Crest width B
3 Crest height P 6 10-inch deadband Calibrate the sensor

About sensor calibration

The sensor characteristics slowly shift over time and cause the sensor to
lose accuracy. The sensor must be calibrated regularly to maintain
accuracy.

During calibration, data is not sent to the datalog. Thus, the datalog can
have areas where the data is intermittent.

Ultrasonic calibration procedure

Note: If the controller is powered up while the ultrasonic sensor is not plugged in, the
calibration history for ultrasonic flow is deleted.
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Before calibration, allow the system to operate for 30 minutes to make sure
the best measurement accuracy is achieved.

1.

Physically measure the following items so that they can be compared
with the electronic readings:

» Range—the distance between the sensor and the water surface (for

the 2-point calibration procedure). See Figure 7 on page 12.

» Depth—the water depth at the monitoring point (for both calibration
procedures). See Figure 7 on page 12.

Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],
Calibrate.

Select the type of calibration, and push ENTER:

Option Description

2PT DEPTH CAL  Uses 2 points for calibration (recommended method)
1PT DEPTH CAL  Uses 1 point for calibration

If the passcode is enabled in the security menu for the controller, enter
the passcode and push ENTER.

Select the option for the output signal during calibration, and push
ENTER:

Option  Description

Active The instrument sends the current measured output value during the
calibration procedure.

Hold The sensor output value is held at the current measured value
during the calibration procedure.

Transfer A preset output value is sent during calibration. Refer to the

controller user manual to change the preset value.
If the 2-point calibration procedure is selected:

a. Push ENTER to electronically measure the distance between the
sensor and the water surface.
b. Wait for the value to stabilize, and push ENTER.

Note: The screen may advance to the next step automatically.

10.

1.
12.

13.

c. When the Set Range screen is shown, adjust the value to the one
that was physically measured, and push ENTER.

Push ENTER to electronically measure the water depth at the
monitoring point.

Wait for the value to stabilize, and push ENTER.

When the Set Depth screen is shown, adjust the value to the one that
was physically measured, and push ENTER.

Review the calibration result:

» Passed—the sensor is calibrated and ready to measure samples.
The range and depth values are shown.

» Failed—the calibration range or depth is outside the accepted limits.
Repeat the calibration. See Maintenance on page 14 and
Troubleshooting on page 14 for more information.

If the calibration passed, push ENTER to continue.

If the option for operator ID is set to Yes in the Calibration Options
menu, enter an operator ID (4 characters) and push ENTER. See
Change calibration options on page 14 for more information.

On the New Sensor? screen, use the arrow keys to select an option
and push ENTER:

Option Description

Yes The sensor was not calibrated previously with this controller. The
days of operation and previous calibration curves for the sensor are
reset.

No The sensor was calibrated previously with this controller.

14. When Calibration Complete is shown, push ENTER.

15.

If the output mode is set to hold or transfer, select the delay time when
the outputs return to the active state, and then push ENTER.

Exit calibration procedure
If the BACK key is pushed during a calibration, the user can exit the
calibration.
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1. Push the BACK key during a calibration. Three options are shown:

Option
QUIT CAL

Description

Stop the calibration. A new calibration must start from the
beginning.

BACK TO CAL Return to the calibration.

LEAVE CAL Exit the calibration temporarily. Access to other menus is

allowed. A calibration for a second sensor (if present) can be
started. To return to the calibration, push the MENU key and
select Sensor Setup, [Select Sensor].

2. Use the arrow keys to select one of the options and push ENTER.

Change calibration options
The user can set a reminder or include an operator ID with calibration data
from the Cal Options menu.

1. Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],
Calibrate, Cal Options.

2. Use the arrow keys to select an option and push ENTER.

Option Description

CAL REMINDER Sets a reminder for the next calibration in days, months or
years—Off (default), 1 day, 7, 30, 60, or 90 days, 6 or 9
months, 1 or 2 years

OP ID on CAL Includes an operator ID with calibration data—Yes or No

(default). The ID is entered during the calibration.

Reset calibration options
The calibration options can be reset to the factory default options.

1. Push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor],
Calibrate, Reset Default Cal.

2. Ifthe passcode is enabled in the security menu for the controller, enter
the passcode and push ENTER.

3. Push ENTER when the Reset Cal? screen is shown. All calibration
options are set to the default values.

4. If the option for operator ID is set to Yes in the Calibration Options
menu, enter an operator ID (4 characters) and push ENTER. See
Change calibration options on page 14 for more information.

Modbus registers

A list of Modbus registers is available for network communication. Refer
to www.hach.com or www.hach-lange.com for more information.

Maintenance

AWARNING

Personal injury hazard. Only qualified personnel should conduct the tasks
described in this section of the manual.

Clean the sensor

The sensor requires no routine maintenance other than the occasional
cleaning.

1. Use warm soapy water to clean the sensor.
2. Use clean water to rinse the sensor.

Troubleshooting

Intermittent data

During calibration, data is not sent to the datalog. Thus, the datalog can
have areas where the data is intermittent.

Inspect the sensor cable

ADANGER

Electrocution Hazard. High voltage wiring for the controller is conducted behind the
high voltage barrier in the controller enclosure. The barrier must remain in place
except when installing modules, or when a qualified installation technician is wiring
for power, relays or analog and network cards.

AWARNING

Potential Electrocution Hazard. Always disconnect power to the
instrument when making electrical connections.
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AWARNING

Table 4 Sensor DIAG/TEST menu (continued)

Potential Electrocution Hazard. Only qualified personnel should conduct
the tasks described in this section of the manual.

Potential Instrument Damage. Delicate internal electronic components
\ can be damaged by static electricity, resulting in degraded performance
‘k or eventual failure.

If a measurement problem exists, perform the following steps.

1. Inspect the sensor cable for physical damage.
2. If an interconnect cable is used, check the junction box.

a. Disconnect the cable at both ends (sensor and controller).

b. Use an ohmmeter to check the wires for continuity and internal
shorts.

Sensor diagnostic and test menu

The sensor diagnostic and test menu shows current and historical
information about the instrument. Refer to Table 4. To access the sensor
diagnostic and test menu, push the MENU key and select Sensor Setup,
[Select Sensor], DIAG/TEST.

Table 4 Sensor DIAG/TEST menu

Option Description

SENSOR DATA Shows the number of days that the sensor has been

in operation and the current sensor signal reading in

ms.
RESET SENSOR Resets the number of days that the sensor has been
in operation and the calibration data to defaults.
Error list

Errors may occur for various reasons. The reading on the measurement
screen flashes. All outputs are held when specified in the controller menu.
To show the sensor errors, push the MENU key and select Diagnostics,

[Select Sensor], Error List. A list of possible errors is shown in Table 5.

Table 5 Error list for the sensor

Error Description Resolution

SENSOR MISSING The sensor is missing or

disconnected

Examine the wiring and
connections for the
sensor and for the
module.

Warning list

A warning does not affect the operation of menus, relays and outputs. A
warning icon flashes and a message is shown on the bottom of the
measurement screen. To show the sensor warnings, push the MENU key
and select Sensor Diag, [Select Sensor], Warning List. A list of possible
warnings is shown in Table 6.

Table 6 Warning list for the sensor

Option Description

MODULE Shows the version and the serial number for the

INFORMATION sensor module.

SENSOR Shows the name and serial number that was entered

INFORMATION by the user.

CAL DAYS Shows the number of days since the last calibration.

CAL HISTORY Shows a list of and details for each calibration.

RESET CAL HISTORY Resets the calibration history for the sensor (requires
service-level passcode). All previous calibration data
is lost.

Warning Description Resolution

TOTALIZER FULL Reset the sensor volume/

totalizer.

The sensor volume/
totalizer is full.

TEMP WARNING The temperature is out of | Replace the sensor.

scope.
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Table 6 Warning list for the sensor (continued)

Table 7 Event list for the sensor

Warning

Description

Resolution

Event

Description

ECHO MISSING

The echo signal is lost.

Option 1—Move the
sensor closer to the water
surface.

Option 2—Adjust the
sensor mounting to
properly aim the sensor at
the water surface.

Option 3—Replace the
sensor.

POWER ON EVENT

The power was turned on.

CHANGE IN CONFIG - float

The configuration changed-floating
number

CHANGE IN CONFIG - int

The configuration changed-integer
number

CHANGE IN CONFIG - text

The configuration changed-text string

EXCESS LEVEL

The excess level is out of
range.

Option 1—Make sure the
gauge type is correct.
Option 2—Calibrate the
sensor.

REPLACE SENSOR

The sensor needs to be
replaced.

Replace the sensor.

1PT CAL START Start of 1-point sample calibration
1PT CAL END End of 1-point sample calibration
2PT CAL START Start of 2-point sample calibration
2PT CAL END End of 2-point sample calibration

CAL DUE

The sensor calibration is
over due.

Calibrate the sensor.

CONFIG DEFAULTS

The configuration was reset to default
options.

CAL DEFAULTS

NOT CALIBRATED

The sensor needs to be
calibrated.

Calibrate the sensor.

The user calibration is reset to defaults.

CAL IN PROGRESS

The calibration was
started but not completed.

Return to calibration.

OUTPUTS ON HOLD

During calibration, the
outputs were set to hold
for a selected time.

The outputs will become
active after the selected
time period.

Replacement parts and accessories

Note: Product and Article numbers may vary for some selling regions. Contact the
appropriate distributor or refer to the company website for contact information.

Event list

The controller provides one event log for each sensor. The eventlog stores

a variety of events that occur on the devices such as configuration

changes, alarms, warning conditions, etc. A list of possible events is shown
in Table 7. The event log can be read outin a CSV format. For instructions

on downloading the logs, see the controller user manual.

NEMA 4X Junction box
Mounting kit
Sun shield

Description Item no.
Replacement sensor with 3 m (10 ft) integral cable U53S010
Replacement sensor with 10 m (30 ft) integral cable U53S030
Replacement sensor with 30 m (100 ft) integral cable U53S100
Interconnect cable 1W1127

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001
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Technische Daten
Anderungen vorbehalten.

Tabelle 1 Technische Daten des Ultraschall-Durchflussmoduls

Technische Daten Details

Durchflussmenge Funktion des Rinnentyps
Gesamtdurchfluss 0-999.999.999 mit wahlbaren Einheiten

fur Durchflussmenge und Faktoren
Genauigkeit 0.5 % des Bereichs

Empfindlichkeit 0,1 % des Bereichs

Wiederholgenauigkeit 0,1 % des Bereichs

Unter 180 Sekunden bis 90 % des Werts
bei sprunghafter Anderung

Ansprechzeit

Eingangsfilter 999 Sekunden

Tabelle 2 Technische Daten des Ultraschall-Durchflusssensors

Technische Daten | Details

Messbereich/Auflésung

Tiefe 0,25 m (10 in.) bis 6 m (20 ft) £ 1 mm (0,039 in.)

Lufttemperatur -40 °C (-40 °F) bis +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18 °F)

Mechanische

Konstruktion PBT- (Polybutylenterephthalat-) Gehause mit integriertem

Temperatursensor

Kabel (integriert) Standardléange 10 m (33 ft); optionale Léangen von 20 m (66

ft), 50 m (164 ft) oder 100 m (328 ft)

Gewicht ca.0,5kg (1,11b)

Betriebsfrequenz 75 kHz

Verlustleistung 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

Allgemeine Angaben

Der Hersteller ist nicht verantwortlich fur direkte, indirekte, versehentliche
oder Folgeschaden, die aus Fehlern oder Unterlassungen in diesem
Handbuch entstanden. Der Hersteller behalt sich jederzeit und ohne
vorherige Anklindigung oder Verpflichtung das Recht auf Verbesserungen
an diesem Handbuch und den hierin beschriebenen Produkten vor.
Uberarbeitete Ausgaben sind auf der Hersteller-Webseite erhaltlich.

Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie dieses Handbuch komplett durch, bevor Sie dieses Gerat
auspacken, aufstellen oder bedienen. Beachten Sie alle Gefahren- und
Warnhinweise. Nichtbeachtung kann zu schweren Verletzungen des
Bedieners oder zu Schaden am Gerét fiihren.

Stellen Sie sicher, dass die Sicherheitseinrichtung dieses Messgerates
nicht beeintrachtigt wird. Verwenden bzw. installieren Sie das
Messsystem nur auf solche Art und Weise, wie sie in diesem Handbuch
beschrieben wird.

Verwendung der Gefahrenhinweise

AGEFAHR

Weist auf eine potenzielle oder unmittelbare Gefahrensituation hin, deren
Nichtbeachtung zu schweren Verletzungen oder zum Tod flhrt.

AWARNHINWEIS

Kennzeichnet eine mégliche oder drohende Gefahrensituation, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zum Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren kann.

AVORSICHT

Weist auf eine potentiell gefahrliche Bedingung oder Situation hin, die zu geringen
oder leichten Verletzungen fiihren kann.

Kennzeichnet eine Situation, die Schaden an diesem Gerét zur Folge haben kann,
wenn sie nicht vermieden wird. Informationen, die besonders hervorgehoben
werden missen.
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Warnkennzeichen

Lesen Sie alle Aufkleber und Hinweisschilder, die am Gerat angebracht
sind. Nichtbeachtung kann Personenschaden oder Beschadigungen des
Gerats zur Folge haben. Auf das Symbol am Gerat wird mit einem
Warnhinweis verwiesen.

Inbetriebnahme

AWARNHINWEIS

Verletzungsgefahr. Die in diesem Abschnitt dieser Anleitung beschriebenen

Dieses Symbol kann am Gerat angebracht sein und verweist auf
Betriebs- und/oder Sicherheitshinweise in der Bedienungsanleitung.

Wenn sich dieses Symbol auf dem Produktgehduse oder einer
Abdeckung befindet, weist es auf Stromschlaggefahr hin.

A
£\

Die empfindlichen elektronischen Komponenten im Gerateinneren
‘ kénnen durch statische Elektrizitat beschadigt werden, was zu
Beeintrachtigungen der Gerateleistung bis hin zum Ausfall des Gerates
fuhren kann.

Arbeiten durfen nur von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

Befestigung

AGEFAHR

Explosionsgefahr. Der Sensor ist nicht fir den Einsatz in explosionsgeféahrdeten
Bereichen zugelassen.

AWARNHINWEIS

Verletzungsgefahr. Beachten Sie immer die Temperatur- und Druckgrenzwerte
von Armaturen und Montagematerial, die zur Montage des Sensors verwendet
werden. In der Regel bestimmt das Material die Grenzen fir Temperatur und
Druck.

Elektrische Gerate, die mit diesem Symbol gekennzeichnet sind,
dirfen in Europa seit dem 12. August 2005 nicht mehr Uiber das
offentliche Entsorgungssystem entsorgt werden. Gemaf europaischer
lokal und national geltender Bestimmungen (EU-Richtlinie 2002/98/
EC) missen europaische Verbraucher alte oder ausgediente Elektro-
und Elektronikgerate an die Hersteller zurlickgeben, die diese fiir den
Verbraucher kostenlos entsorgen

Hinweis: Zur Riicknahme zwecks Recycling wenden Sie sich bitte an den
Hersteller oder Lieferanten des Geréts. Bitten Sie ihn um Informationen zur
Riickgabe von Elektro- und Elektronik-Altgeréten, von durch den Hersteller
geliefertem Elektrozubehér und von allen Zusatzkomponenten fiir die
ordnungsgeméfe Entsorgung.

Produktiibersicht

Dieser Sensor wird an einen Controller angeschlossen und dient zur
Aufnahme von Messdaten. Er ist fiir verschiedene Controller geeignet.
Dieses Dokument geht davon aus, dass der Sensor an einem sc200
Controller angeschlossen und eingesetzt wird. Um den Sensor mit
anderen Controllern zu verwenden, lesen Sie bitte die
Bedienungsanleitung des entsprechenden Geréats.

Beispiel fiir Sensor-Montagematerial und Anwendungen entnehmen Sie
bitte Abbildung 1, Abbildung 2 und Abbildung 3. Der Sensor muss vor
Gebrauch kalibriert werden. Siehe Kalibrieren des Sensors

auf Seite 26.
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Abbildung 1 Sensor-Montagematerial

¥

26.7 mm
[1.05in]

154.3 mm
[4.05 in]

95.3 mm

~ [3.75in] T

540 mm

Abbildung 2 Montage des Sensors liber der Messflache

[21.25 in]
Ay

[
\ ¥

1 Innensechskantschraube, 6,3 mm

(") x 19,1 (% Zoll).)

4 Neopren-Dichtung, 33,0 mm (1,3") x
82,6 mm (3,25") (2x)

1 Innensechskantschraube, 7,9 mm
(5/16") x 38,1 mm (1,5")

6 Schrauben, 10 mm (3/8") (2x)

2 Sensorhalterung

5 25,4 mm (1.0") NPT-Gewinde

2 Vierkantrohr, 25,4 mm (1,0")

7 Wandmontage

3 Mutter, 25,4 mm (1,0") BSP- oder

NPP-Gewinde

6 Sensorgehause

3 Befestigungsarm

8 Schelle

4 Sensor

9 Innensechskantschraube, 6,3 mm
(va") x 12,7 (%2 Zoll).) (4x)

5 Sensormessflache

10 Befestigungswinkel
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Abbildung 3 Weitere Montagebeispiele
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AWARNHINWEIS

Potenzielle Stromschlaggefahr. Stellen Sie stets die

Spannungsversorgung am Gerat ab, wenn elektrische Anschliisse
durchgefiihrt werden.

AWARNHINWEIS

> P

Potenzielle Stromschlaggefahr. Die in diesem Abschnitt dieser
Anleitung beschriebenen Arbeiten diirfen nur von qualifiziertem
Personal ausgefiihrt werden.

Az

Méglicher Gerateschaden Die empfindlichen elektronischen
Komponenten im Geréateinneren kénnen durch statische Elektrizitat
beschadigt werden, was zu Beeintrachtigungen der Gerateleistung bis
hin zum Ausfall des Gerates flihren kann.

An das Durchflussmodul kann ein Ultraschallsensor angeschlossen
werden. Zum Einbau des Moduls und zum Anschluss des Sensors
befolgen Sie gezeigten Schritte und Tabelle 3.

Hinweis: An ein Modul kann immer nur ein gegebener Sensortyp gleichzeitig
angeschlossen werden.

Tabelle 3 Ultraschallsensor-Verdrahtungstabelle

1 Alternative Montage des Sensors 3 Seitliche Montage, Option 2
Uber der Messflache
2 Seitliche Montage, Option 1 4 Draufsicht der seitlichen Montage,
Option 2

AnschlieBen des Sensors an das Modul

AGEFAHR

Gefahr durch elektrischen Schlag. Die Hochspannungskabel fiir den Controller
verlaufen im Controllergeh&use hinter einer Schutzabdeckung. Die
Schutzabdeckung darf nicht entfernt werden, aufRer beim Einbau von Modulen
oder beim elektrischen Anschluss von Spannungsversorgung, Relais, analogen

Stecker Sensor Stecker- Drahtfarbe
Pinnummer

6-polig Ultraschall 1 —
2 J—
3 Rot
4 Griin
5 Gelb
6 Blau

Sensorabschirmung — SchlieRen Sie alle Sensormasse-/ Schwarz
Abschirmungsleitungen an die Erdungsschrauben des
sc200-Gehauses an.

und Netzwerkkarten durch einen qualifizierten Techniker.
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Vorgang
Benutzernavigation

Eine Beschreibung der Tastatur und Informationen zur Navigation
entnehmen Sie bitte der Controller-Dokumentation.

Konfigurieren des Sensors

Verwenden Sie das Men( ,Konfigurieren® zur Eingabe von Information zur
Sensoridentifikation sowie zur Anderung von Optionen zur
Datenverarbeitung und -speicherung.

1. Driicken Sie MENU und wihlen Sie ,Sensor-Setup®, [Sensor wahlen],
~Konfigurieren®.

2. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um eine Option zu wahlen und driicken
Sie ENTER. Zur Eingabe von Zahlen, Buchstaben und Satzzeichen
driicken Sie die Pfeiltasten AUF oder AB und halten Sie diese
gedrickt. Driicken Sie die Pfeiltaste RECHTS Taste, um zur nachsten
Position zu gelangen.

Optionen Beschreibung

Andert den Namen des Messorts fiir den
Sensor oben in der Messungsanzeige. Der
Name darf maximal 10 Zeichen lang sein und
Buchstaben, Zahlen, Leerzeichen und
Satzzeichen enthalten.

SENSOR-BENENNUNG

SERIENNUMMER Legt die Sensor-Seriennummer fest. Die
Nummer darf maximal 16 Zeichen lang sein
und Buchstaben, Zahlen, Leerzeichen und

Satzzeichen enthalten.

DURCHFLUSSFORMAT Legt die Anzahl der Dezimalstellen fest, die auf
dem Bildschirm mit den Messwerten angezeigt

werden (XXXX, XXX,X oder XX,XX).

MESSEINHEITEN Legt die Einheiten fir die ausgewahite

Messung fest (mm, m, in. oder ft).
TEMPERATUREINHEIT
VOLUMENEINHEIT

Legt die Temperatureinheit fest (°C oder °F).

Legt die Einheit fur das Volumen fest (z. B.
Liter).

Optionen
SUMMIERERMODUS

Beschreibung

Legt das Summierervolumen auf Automatisch
(Standard) oder Manuell fest.

Setzt das Summierervolumen zuriick. Wird nur
angezeigt, wenn der Summierermodus auf
Manuell festgelegt ist.

SUMMIERER-RESET

AUFNEHMERPARAMETER Legt den Typ des Aufnehmers fest und
bearbeitet die Werte fir den Aufnehmertyp.
Weitere Informationen siehe Konfigurieren der
Aufnehmerparameter auf Seite 23.

SYSTEM EINSTELLEN Konfiguriert das System, um spezielle

Sensoranwendungsdaten zu definieren.

DAMPFUNG Legt eine Zeitkonstante zur Verbesserung der
Signalstabilitat fest. Die Zeitkonstante
berechnet den Mittelwert (iber ein
angegebenes Zeitintervall— 0 (Aus, Standard)
bis 60 Sekunden (Mittelwert der Signalwerte
Uber 60 Sekunden). Die Dampfung erhoht die
Ansprechzeit des Sensorsignals auf
Prozessanderungen.

DURCHF-LOG-INTRVL Legt das Zeitintervall fir die Datenspeicherung
im Datenprotokoll fest— 5 oder 30 Sekunden
und 1, 2, 5, 10, 15 (Standard), 30 oder 60

Minuten.

VOL.-LOGGING-INTRVL Legt das Zeitintervall fir die Datenspeicherung
im Datenprotokoll fest— 5 oder 30 Sekunden
und 1, 2, 5, 10, 15 (Standard), 30 oder 60

Minuten.

STANDARD ZURUCKS. Setzt das Konfigurationsmeni auf die
Standardeinstellungen zurlick. Alle

Sensorinformationen gehen verloren.

Konfigurieren der Aufnehmerparameter

Konfigurieren Sie den Controller fiir den verwendeten Typ der
Aufnehmerstruktur fir die Gerinnstromung. Der Controller verfiigt Gber
integrierte Maf3tabellenalgorithmen fir die meisten Rinnen und Wehre.
Wenn die Struktur von den integrierten Tabellen nicht abgedeckt wird,
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erstellen Sie eine benutzerdefinierte Fluss-/Tiefenkurve (zwischen 3 und

30 Punkten), um die Struktur zu konfigurieren.

1.

(od

Driicken Sie MENU und wéhlen Sie ,Sensor-Setup*, [Sensor wéhlen],

LKonfigurieren®.

Wahlen Sie AUFNEHMERPARAMETER und driicken Sie ENTER.
Wahlen Sie AUFNEHMERTYP und driicken Sie ENTER.
Wahlen Sie den gewtlinschten Aufnehmertyp und driicken Sie

ENTER.

Optionen

V-EINSCHNITT

RECHTECKWEHR

RECHTECKRINNE

U-FORMIGE RINNE

CIPOLETTI-
MESSWEHR

NEYRPIC-RINNE

Beschreibung

Legt die Eingabe fiir Tankbreite B, Kammhdohe P,
Kerbwinkel (in Grad) und maximale Tiefe fest. Siehe
Abbildung 4.

Legt die Eingabe fiir Kanalbreite B, Kammbreite b,
Kammhohe P und maximale Tiefe fest. Siehe
Abbildung 5 oder Abbildung 6.

Legt die Eingabe fur Durchgangsbreite b, Kanalbreite
B, Durchgangslange L, Rauigkeit (keine Einheiten),
Wassertemperatur, Buckelhéhe P, Datumsoffset und
maximale Tiefe.

Legt die Eingabe fiir Durchgangsbreite b, Kanalbreite
B, Durchgangslange L, Rauigkeit (keine Einheiten),
Wassertemperatur, Buckelhéhe P, Datumsoffset und
maximale Tiefe.

Legt die Eingabe fiir den Cipoletti-Typ (1 ft-Standard;
1ft6in.; 2 ft; 2 ft6in.; 3-6, 8 oder 10 ft) und maximale
Tiefe fest. Siehe Abbildung 7. Verwenden Sie fiir
andere Typen der trapezformigen Wehrkonfiguration
die Option BENUTZERDEFINIERT.

Legt die Eingabe fiir den Neyrpic-Typ (1234A—
Standard, 1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H,
1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F,
1253AX, 1253AY, 1253AZ oder 1254A-F) und
maximale Tiefe fest.

Optionen
PARSHALL-
GERINNE

P-BOWLUS-
GERINNE

KHAFAGI-VENTURI

LAGCO-KANAL

H-GERINNE

TRAPEZFORMIGE

RINNE

BENUTZERDEF.

Beschreibung

Legt die Eingabe fiir den Parshall-Typ (1-Standard,
2,3,60der9in,; 1ft;1ft6in.; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25
30, 40 oder 50 ft) und maximale Tiefe fest.

Legt die Eingabe fiir den Palmer-Bowlus-Typ (4—
Standard, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 oder
42 in.) und maximale Tiefe fest.

Legt die Eingabe fiir Durchgangsbreite b und
maximale Tiefe fest.

Legt die Eingabe fiir den Leopold-Lagco-Typ (4—
Standard, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 or 30 in.) und
maximale Tiefe fest.

Legt die Eingabe fiir den H-Typ (0,4—default, 0,6, 0,8,
1,0t HS;0,5,0,75,1,0,1,5, 2,0, 2,5, 3,0,4,5 ftH; 4,0
ft HL) und maximale Tiefe fest.

Legt die Eingabe fir den trapezférmigen Typ (grof3
60° V-Standard, sehr gro3 60° V, 2 in. 45° WSC oder
12 in. 45° SRCRC) und maximale Tiefe fest.

Legt die Eingabe fir die letzten 3 Datenpunkte fest.
Fir jeden Datenpunkt miissen eine bekannte
Wassertiefe und eine entsprechende bekannte
Durchflussrate eingegeben werden.

Wahlen Sie AUFNEHMER KONFIG. und driicken Sie ENTER.
Bewegen Sie den Cursor zu jeden Element und driicken Sie ENTER.
Geben Sie die erforderlichen Daten ein und driicken Sie ENTER.

Hinweis: Der Eintrag der maximalen Tiefe fiir alle Aufnehmerstrukturen ist die
Messung tiber der Kammhdhe wie in Abbildung 4, Abbildung 5, Abbildung 6 und
Abbildung 7 gezeigt. Geben Sie nicht die Gesamttiefe ein.
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Abbildung 4 Definitionen der V-EinschmittmaRe
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Abbildung 5 Definitionen der RechteckwehrmaRe (mit
Endkontraktionen)
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1 Sensor 4 Kammhohe P
2 Maximale Tiefe 5 Einschnittwinkel
3 Tankbreite B 6 10-Inch-Totband

1 Sensor 4 Kanalbreite B
2 Maximale Tiefe 5 Kammhohe P
3 Kammbreite B 6 10-Inch-Totband
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Abbildung 6 Definitionen der RechteckwehrmaRe (ohne
Endkontraktionen)
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Abbildung 7 Definitionen der Cipolletti-MesswehrmaRe

r—=-=

1 Sensor

4 Kanalbreite B

2 Maximale Tiefe

5 Kammbreite B

1 Sensor 5 Cipolletti-Typ

2 Messbereich 6 Verjlingungsverhaltnis 4:1
3 Tiefe 7 10-Inch-Totband

4 Maximale Tiefe

3 Kammhohe P

6 10-Inch-Totband

Kalibrieren des Sensors

Uber die Sensorkalibrierung

Im Laufe der Zeit verandert sich die Sensorkennlinie, wodurch der Sensor
an Genauigkeit verliert. Um die gewlinschte Genauigkeit zu erhalten,
muss der Sensor regelmaRig kalibriert werden.

Wahrend der Kalibrierung wird das Datenlogging ausgesetzt. Daher kann
das Datenprotokoll Unterbrechungen aufweisen.

Ultraschall-Kalibrierung

Hinweis: Wenn beim Einschalten des Controllers kein Ultraschallsensor
angeschlossen ist, wird die Kalibrierhistorie fiir den Ultraschall-Durchfluss geldscht.
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Lassen Sie das System vor der Kalibrierung fiir 30 Minuten aufwarmen,
um die optimale Messgenauigkeit zu erreichen.

1. Messen Sie die folgenden GroRRen mit separaten Messmitteln, um sie
mit den elektronisch gemessenen Werten zu vergleichen:

» BEREICH—der Abstand zwischen Sensor und Wasseroberflache
(fur 2-Punktkalibrierung). Siehe Abbildung 7 auf Seite 26.
» TIEFE—Die Wassertiefe am Messort (fiir beide
Kalibrierungsverfahren). Siehe Abbildung 7 auf Seite 26.
2. Driicken Sie MENU und wéhlen Sie ,Sensor-Setup*, [Sensor wihlen],
,Kalibrieren®.

3. Wahlen Sie die Kalibrierungsart und driicken Sie ENTER:

Optionen Beschreibung

2PT TIEFEKAL 2-Punktalibrierung (empfohlene Methode)

1PT TIEFEKAL 1-Punktkalibrierung

4. Wenn im Sicherheitsmenii des Controllers der Passcode aktiviert ist,
geben Sie den Passcode ein und driicken Sie ENTER.

5. Wahlen Sie eine Option fir das Ausgangssignal wahrend der
Kalibrierung und driicken Sie ENTER:

Optionen Beschreibung

Mitlaufen  Das Gerat gibt wahrend der Kalibrierung die aktuellen Messwert
aus.

Halten Das Gerat halt den aktuellen Messwert wahrend der Kalibrierung.

Ersatzwert Das Gerat gibt wahrend der Kalibrierung einen vorher
eingestellten Ausgangswert aus. Informationen zur Einstellung
des Ersatzwertes entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung
des Controllers.

6. Wenn die 2-Punktkalibrierung gewahlt wurde:

a. Driicken Sie ENTER, um den Abstand zwischen Sensor und
Wasseroberflache elektronisch zu messen.
b. Warten Sie, bis der Wert stabil ist und driicken Sie ENTER.

Hinweis: Der ndchste Schritt wird ggf. automatisch angezeigt.

c. Wenn die Anzeige ,BEREICH EINSTELLEN" angezeigt wird,
stellen Sie den mit dem separaten Messmittel gemessenen Wert
ein und driicken Sie ENTER.

7. Driicken Sie ENTER, um die Wassertiefe am Messort zu messen.
8. Warten Sie, bis der Wert stabil ist und driicken Sie ENTER.

9. Wenn die Anzeige ,TIEFE EINSTELLEN" angezeigt wird, stellen Sie
den mit dem separaten Messmittel gemessenen Wert ein und driicken
Sie ENTER.

10. Kontrollieren Sie das kalibrierte Ergebnis:

* OK— Der Sensor ist kalibriert und zum Messen von Proben bereit.
Die Werte fir Bereich und Tiefe werden angezeigt.

+ FEHLER— Die Kalibrierungswerte fiir Bereich oder Tiefe liegen
auBerhalb der zulassigen Grenzwerte. Kalibrierung wiederholen.
Weitere Informationen finden Sie unter Wartung auf Seite 28 und
Fehlersuche und Behebung auf Seite 29.

11. Wenn die Kalibrierung OK ist, driicken Sie ENTER, um fortzufahren.

12. Wenn fir die Option zur Eingabe der Bediener-ID im Menu der
Kalibrieroptionen ,Ja“ gewahlt wurde, geben Sie eine Bediener-ID (4
Zeichen) ein und driicken Sie ENTER Weitere Informationen finden
Sie unter Andern der Kalibrieroptionen auf Seite 28.

13. Verwenden Sie in der Anzeige ,NEUER SENSOR?“ die Pfeiltasten,
um eine Option zu wahlen und driicken Sie ENTER:

Optionen Beschreibung

Ja Der Sensor wurde vorher nicht an diesem Controller kalibriert. Die
Betriebsdauer in Tagen und die vorherigen Kalibrierungskurven fiir
den Sensor werden zurlickgesetzt.

Nein Der Sensor wurde vorher an diesem Controller kalibriert.

14. Wenn ,KALIBRIERUNG FERTIG* angezeigt wird, driicken Sie
ENTER.

15. Wenn der Ausgangsmodus auf Halten oder Ersatzwert eingestellt war,
wahlen Sie die Zeitverzégerung, nach dem die Ausgange wieder in
den aktiven Zustand zurlickkehren sollen, und driicken Sie ENTER.
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Beenden der Kalibrierung
Die Kalibrierung kann durch Driicken von BACK wahrend der Kalibrierung
verlassen werden.

1. Driicken Sie wahrend der Kalibrierung die Taste BACK. Es werden
drei Optionen angezeigt:

Optionen Beschreibung

KAL ABBR Stoppt die Kalibrierung. Eine neue Kalibrierung muss von
Anfang an ausgefiihrt werden.

ZURUCK zU Kehrt zur Kalibrierung zurtick.

KAL

KAL VERL Verlasst die Kalibrierung voriibergehend. Der Zugriff auf

andere MenlUs ist moglich. Sofern vorhanden, kann die
Kalibrierung eines zweiten Sensors gestartet werden. Um
zur Kalibrierung zuriickzukehren, driicken Sie MENU und
wabhlen Sie ,Sensor-Setup®, [Sensor wahlen].

2. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um eine der Optionen zu wahlen und
drucken Sie ENTER.

Andern der Kalibrieroptionen
Uber das Meni KAL.-OPTIONEN kann der Benutzer eine Erinnerung
festlegen oder eine Bediener-ID zu den Kalibrierungsdaten hinzunehmen.

1. Driicken Sie MENU und wahlen Sie ,Sensor-Setup®, [Sensor wahlen],
JKalibrieren®, ,Kal.-Optionen®.

2. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um eine Option zu wahlen und driicken
Sie ENTER.

Optionen Beschreibung
KAL.- Legt eine Erinnerung fir die nachste Kalibrierung in
ERINNERUNG Tagen, Monaten oder Jahren fest — Aus

(Grundeinstellung), 1 Tag, 7, 30, 60 oder 90 Tage, 6
oder 9 Monate, 1 oder 2 Jahre

BED.-ID BEI KAL Speichert eine Bediener-ID mit den Kalibrierungsdaten
— JA oder NEIN (Standard). Die ID wird wahrend der

Kalibrierung eingegeben.

Zuriicksetzen der Kalibrieroptionen
Die Kalibrieroptionen kénnen auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt
werden.

1. Driicken Sie MENU und wahlen Sie ,Sensor-Setup®, [Sensor wéhlen],
,Kalibrieren*, ,Standardkal zurticks.“.

2. Wenn im Sicherheitsmeni des Controllers der Passcode aktiviert ist,
geben Sie den Passcode ein und driicken Sie ENTER.

3. Driicken Sie ENTER, wenn der Controller ,KAL ZURUCKS?*
angezeigt. Alle Kalibrieroptionen werden auf die Standardwerte
gesetzt.

4. Wenn fir die Option zur Eingabe der Bediener-ID im Menu der
Kalibrieroptionen ,Ja“ gewahlt wurde, geben Sie eine Bediener-ID (4
Zeichen) ein und driicken Sie ENTER Weitere Informationen finden
Sie unter Andern der Kalibrieroptionen auf Seite 28.

Modbus-Register

Fir die Netzwerkkommunikation ist eine Liste der Modbus-Register
verfugbar. Weitere Informationen finden Sie unter www.hach.com oder
www.hach-lange.com.

Wartung

AWARNHINWEIS

Verletzungsgefahr. Die in diesem Abschnitt dieser Anleitung beschriebenen

Arbeiten diirfen nur von qualifiziertem Personal ausgefihrt werden.

Reinigen des Sensors

Der Sensor erfordert keine routinemagige Wartung, sondern muss nur
gelegentlich gereinigt werden.

1. Verwenden Sie zum Reinigen des Sensors warmes Seifenwasser.
2. Verwenden Sie zum Abspiilen des Sensors sauberes Wasser.
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Fehlersuche und Behebung
Intermittierende Daten

Wahrend der Kalibrierung wird das Datenlogging ausgesetzt. Daher kann
das Datenprotokoll Unterbrechungen aufweisen.

Sensorkabel priifen

AGEFAHR

Gefahr durch elektrischen Schlag. Die Hochspannungskabel fiir den Controller
verlaufen im Controllergehduse hinter einer Schutzabdeckung. Die
Schutzabdeckung darf nicht entfernt werden, auRer beim Einbau von Modulen
oder beim elektrischen Anschluss von Spannungsversorgung, Relais, analogen
und Netzwerkkarten durch einen qualifizierten Techniker.

AWARNHINWEIS

durchgefiihrt werden.

b. Priifen Sie die Leiter mit einem Ohmmeter auf Durchgang oder
Kurzschluss.

Sensorstatus- und Testmenii

Im Sensorstatus- und Testmenl werden aktuelle und Langzeit-
Informationen lber das Gerat angezeigt. Siehe Tabelle 4. Um das
Sensorstatus- und Testmenii aufzurufen, driicken Sie MENU und wéhlen
Sie ,Sensor-Setup®, [Sensor wahlen], ,Diag/Test".

Tabelle 4 SENSOR-STATUS/TEST-Menii

Optionen Beschreibung

MODULINFORMATIONEN | Zeigt die Version und die Seriennummer des

Sensormoduls an.

SENSORINFORMATIONEN | Zeigt den vom Benutzer eingegebenen Namen und
die Seriennummer an.

KAL.TAGEZAHLER Zeigt die Anzahl der seit der letzten Kalibrierung

vergangenen Tage an.

AWARNHINWEIS

Potenzielle Stromschlaggefahr. Die in diesem Abschnitt dieser
Anleitung beschriebenen Arbeiten dirfen nur von qualifiziertem
Personal ausgefiihrt werden.

Potenzielle Stromschlaggefahr. Stellen Sie stets die
Spannungsversorgung am Gerat ab, wenn elektrische Anschlisse

Méglicher Gerateschaden Die empfindlichen elektronischen
A Komponenten im Gerateinneren kénnen durch statische Elektrizitat
M beschadigt werden, was zu Beeintrachtigungen der Gerateleistung bis
hin zum Ausfall des Gerétes fiihren kann.

Wenn das Problem weiterhin besteht, fihren Sie die folgenden Schritte
aus.

1. Prifen Sie das Sensorkabel auf mechanische Beschadigung.

2. Wenn ein Verbindungskabel verwendet wird, priifen Sie die
Verteilerdose.

a. Trennen Sie das Kabel von Sensor und Controller.

HIST. KALDATEN Zeigt eine Liste der Kalibrierungen sowie deren

Details an.

KAL-VERLAUF ZURUCKS | Setzt die Kalibrierhistorie fiir den Sensor zuriick
(erfordert einen Passcode der Service-Ebene). Alle

vorherigen Kalibrierungsdaten gehen verloren.

SENSORDATEN Zeigt die Anzahl der Tage an, die der Sensor in
Betrieb gewesen ist, sowie die aktuellen

Sensorsignale in ms.

RESET SENSOR Setzt die Kalibrierungsdaten sowie die Anzahl der

Tage zurlick, die der Sensor in Betrieb gewesen ist.

FEHLER

Fehler kdnnen aus verschiedenen Griinden auftreten. Der Messwert in der
Messanzeige blinkt. Wenn dies im Controller-Menu eingerichtet ist,
werden alle Ausgange gehalten. Zur Anzeige der Sensorfehler driicken
Sie die Taste MENU (Men) und wahlen ,Diagnostics” (Diagnose), [Select
Sensor] (Sensor auswahlen), ,Error List* (Fehler). Tabelle 5 zeigt eine
Liste der moglichen Warnmeldungen.
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Tabelle 5 Liste moglicher Sensorfehler

Tabelle 6 Liste moglicher Sensorwarnungen (fortgesetzt)

Fehler

Beschreibung

Auflésung

Warnung

Beschreibung

Auflésung

SENSOR FEHLT

Der Sensor ist nicht
vorhanden oder nicht
angeschlossen

Uberpriifen Sie die
Verdrahtung und die
Anschllsse von Sensor
und Modul.

ERSETZE SENSOR

Der Sensor muss ersetzt
werden.

Tauschen Sie den Sensor
aus.

Warnungen

Eine Warnung hat keine Auswirkungen auf Ments, Relais und Ausgéange.
Ein Warnungssymbol blinkt, und unten in der Messanzeige wird eine

Meldung angezeigt. Zur Anzeige der Sensorwarnmeldungen driicken Sie
die Menutaste MENU und wahlen Sie ,Sensor-Status®, [Sensor wahlen],
,Warnungen*. Tabelle 6 zeigt eine Liste der méglichen Warnmeldungen.

Tabelle 6 Liste moglicher Sensorwarnungen

KAL FALLIG Die Sensorkalibrierung ist | Kalibrieren Sie den
Uberfallig. Sensor.

UNKALIBRIERT Der Sensor muss Kalibrieren Sie den
kalibriert werden. Sensor.

KAL LAUFT... Die Kalibrierung wurde Kehren Sie zur

gestartet, aber noch nicht
abgeschlossen.

Kalibrierung zurick.

Warnung

Beschreibung

Auflésung

AUSGANG HALTEN

Wahrend der Kalibrierung
werden die Ausgange fir
eine vorgegebene Zeit
gehalten.

Nach Ablauf der
gewahlten Zeit werden
die Ausgange wieder
aktiv.

SUMMIERER VOLL

Sensorvolumen/
Summierer ist voll.

Setzen Sie das
Sensorvolumen/den
Summierer zuriick.

verloren.

TEMPERATURWARNU | Die Temperatur liegt Tauschen Sie den Sensor
NG aulerhalb des Bereichs. | aus.
ECHO FEHLT Das Echosignal ging Option 1: Bewegen Sie

den Sensor naher an die
Wasseroberflache.
Option 2: Passen Sie die
Sensorbefestigung so an,
dass der Sensor korrekt
auf die Wasserobeflache
gerichtet wird.

Option 3: Ersetzen Sie
den Sensor.

Ereignisliste

Der Controller erstellt ein Ereignisprotokoll fiir jeden Sensor. Im
Ereignisprotokoll wird eine Vielzahl von Ereignissen gespeichert, die in
den Geraten auftreten, so z. B. Konfigurationséanderungen, Alarme und
Warnungen. Tabelle 7 zeigt eine Liste der moglichen Ereignismeldungen.
Das Ereignisprotokoll kann im CSV-Format exportiert werden.
Informationen zum Herunterladen der Protokolle finden Sie im
Benutzerhandbuch des Controllers.

Tabelle 7 Liste moéglicher Sensorereignisse

Ereignis

Beschreibung

NETZSPANNG EIN

Die Stromversorgung wurde
eingeschaltet.

PEGEL ZU HOCH

Die Pegelhéhe liegt

auRerhalb des Bereichs.

Option 1: Vergewissern
Sie sich, dass der
Aufnehmertyp korrekt ist.
Option 2: Kalibrieren Sie

KONF.-ANDERUNG - FlieRkomma

Die Konfiguration wurde geandert —
FlieRkomanummer

den Sensor.

KONF.-ANDERUNG - Ganzzahl

Ganzzahl

Die Konfiguration wurde geéndert —
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Tabelle 7 Liste moglicher Sensorereignisse (fortgesetzt)

Ereignis

Beschreibung

KONF.-ANDERUNG — Text

Die Konfiguration wurde geandert —
Text

1PT-KAL START

Beginn der 1-Punkt-Probenkalibrierung

1PT-KAL ENDE

Ende der 1-Punkt-Probenkalibrierung

2PT-KAL START

Beginn der 2-Punkt-Probenkalibrierung

2PT-KAL ENDE

Ende der 2-Punkt-Probenkalibrierung

STANDARDKONF

Die Konfiguration wurde auf die
Standard-Optionen zuriickgesetzt.

KAL WERKEINSTELLUNG

Die Benutzerkalibrierung wird auf die

Standardwerte zuriickgesetzt.

Ersatzteile und Zubehor

Hinweis: Produkt- und Artikelnummern k6énnen fiir einige Verkaufsgebiete
abweichen. Wenden Sie sich an den zusténdigen Distributor oder schlagen Sie die
Kontaktinformationen auf der Webseite des Unternehmens nach.

Verbindungskabel
NEMA 4X-Verteilerdose

Befestigungsmaterialsatz

Sonnenschutz

Beschreibung Teilenr.
Ersatzsensor mit 3 m (10 ft) integriertem Kabel U53S010
Ersatzsensor mit 10 m (30 ft) integriertem Kabel U53S030
Ersatzsensor mit 30 m (100 ft) integriertem Kabel U53S100

1W1127

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001
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Dati tecnici
| dati tecnici sono soggetti a modifiche senza preavviso.

Tabella 1 Specifiche del modulo di flusso a ultrasuoni

Tabella 2 Specifiche del sensore di flusso a ultrasuoni (continua)

Specifiche Dettagli

Specifiche Dettagli

Frequenza operativa 75 kHz

Portata Funzione del tipo di struttura del

flussimetro

0-999.999.999, con portata
selezionabile e unita moltiplicatrici

Flusso totale

Precisione 0,5% di intervallo
Sensibilita 0,1% di intervallo
Ripetibilita 0,1% di intervallo

Da meno di 180 secondi al 90% del
valore al cambio del passo

Tempo di risposta

Filtro di input 999 secondi

Tabella 2 Specifiche del sensore di flusso a ultrasuoni

Specifiche Dettagli

Intervallo misurazione/risoluzione

Profondita Da 0,25 m (10 pollici) a 6 m (20 piedi) + 1 mm (0,039

pollici)

Temperatura dell'aria Da-40 °C (-40 °F) a +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18 °F)

Meccaniche

Dissipazione di corrente | 12 Vcc, 0,5 W (0,042 A)

Informazioni generali

In nessun caso, il produttore potra essere ritenuto responsabile in caso di
danni diretti, indiretti, speciali, causali o consequenziali per qualsiasi
difetto o omissione relativa al presente manuale. Il produttore si riserva il
diritto di apportare eventuali modifiche al presente manuale e ai prodotti
ivi descritti in qualsiasi momento senza alcuna notifica o obbligo. Le
edizioni riviste sono presenti nel sito Web del produttore.

Informazioni sulla sicurezza

Prima di disimballare, installare o utilizzare I'apparecchio, si prega di
leggere l'intero manuale. Si raccomanda di leggere con attenzione e
rispettare le istruzioni riguardanti possibili pericoli o note cautelative. La
non osservanza di tali indicazioni potrebbe comportare lesioni gravi
dell'operatore o danni all'apparecchio.

Assicurarsi che la protezione fornita da questa apparecchiatura non sia
danneggia. Non utilizzare o installare questa apparecchiatura in modo
diverso da quanto specificato nel presente manuale.

Utilizzo dei segnali di avvertimento

APERICOLO

Indica una situazione di pericolo potenziale o imminente che, se non evitata, puo
causare lesioni gravi o la morte.

Costruzione Corpo in PBT (polibutilene tereftalato) con sensore di

temperatura integrato

Lunghezza standard 10 m (33 piedi); lunghezze
opzionali di 20 m (66 piedi), 50 m (164 piedi) 0 100 m
(328 piedi)

Cavo (integrato)

Peso 0,5 kg (1,1 libbre) circa

AAVVERTENZA

Indica una situazione di pericolo potenziale o imminente che, se non evitata,
potrebbe comportare lesioni gravi, anche mortali.

AATTENZIONE

Indica una situazione potenzialmente pericolosa che potrebbe provocare ferite
minori 0 non gravi.
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Indica una situazione che, se non evitata, pud causare danni alla strumentazione.
Informazioni che richiedono una particolare attenzione.

Etichette di avvertenza

Leggere sempre tutte le etichette e le targhette di avvertenza applicate
all'apparecchio. La mancata osservanza delle stesse puo infatti causare
lesioni personali o danni allo strumento. Ogni simbolo presente sullo
strumento & documentato nel manuale con una dichiarazione
precauzionale.

Tale simbolo, se apposto sullo strumento, intende fare riferimento al
manuale delle istruzioni d’'uso per informazioni riguardanti il
funzionamento e/o la sicurezza.

sensore con altri controller, fare riferimento al manuale per |'utente del
controller utilizzato.

Installazione

AAVVERTENZA

Pericolo di lesioni personali. Le operazioni riportate in questa sezione del manuale
devono essere eseguite esclusivamente da personale qualificato.

Montaggio
APERICOLO
Pericolo di esplosione. Il sensore non & approvato per |'uso in luoghi pericolosi.
AAVVERTENZA

Tale simbolo potrebbe essere applicato alla struttura esterna o a un
dispositivo di protezione del prodotto e indica un rischio dovuto a
scossa elettrica e/o la possibilita di folgorazione.

A
A\

| delicati componenti elettronici interni possono essere danneggiati
‘ dall’elettricita elettrostatica, con conseguente alterazione delle
prestazioni o guasti.

Lo smaltimento degli apparecchi elettrici marcati con questo simbolo
potrebbe non essere possibile nei sistemi di smaltimento pubblici
europei dopo il 12 agosto 2005. In conformita alle normative nazionali
e locali europee (Direttiva EU 2002/98/EC), gli utilizzatori di apparecchi
elettrici europei devono ora restituire al Produttore gli apparecchi
vecchi o fuori uso per lo smaltimento senza alcun costo a carico
dell'utilizzatore.

Nota: Per la restituzione al fine del riciclaggio, si prega di contattare il produttore
dell'apparecchio o il fornitore, che indicheranno come restituire I'apparecchio
usato, i componenti elettrici e tutti gli altri accessori.

Descrizione del prodotto

Questo sensore & progettato per essere utilizzato con un controller per il
funzionamento e la raccolta di dati. Con questo sensore, €& possibile

utilizzare piu controller. In questo documento, si presuppone che il sensore
sia gia stato installato e utilizzato con un controller sc200. Per utilizzare il

Pericolo di lesioni personali. Considerare sempre l'intervallo di temperatura e
pressione dell'apparecchiatura di montaggio utilizzata per installare il sensore. ||
materiale utilizzato solitamente limita gli intervalli di temperatura e pressione del

sistema.

Per esempi di hardware di montaggio dei sensori e applicazioni, fare
riferimento a Figura 1, Figura 2 e Figura 3. |l sensore deve essere calibrato
prima dell'uso. Fare riferimento a Calibrazione del sensore

a pagina 41.
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Figura 1 Hardware di montaggio sensori
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26.7 mm

[1.05in]

154.3 mm
[4.05in]
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Figura 2 Montaggio superiore del sensore

540 mm

[21.25 in] -

AN =
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1 Vite a esagono, 6,3 mm (4") x 19,1
mm (%4")

4 Guarnizione in neoprene, 33,0 mm
(1,3") x 82,6 mm (3,25") (2x)

1 Vite a esagono, 7,9 mm (5/16") x
38,1 mm (1,5")

6 Bulloni, 10 mm (3/8") (2x)

2 Staffa del sensore

5 25,4 mm (1") Filetto NPT

2 Tubo quadrato, 25,4 mm (1")

7 A parete

3 Dado, 25,4 mm (1") Filetto BSP o
NPP

6 Corpo del sensore

3 Braccio della staffa

8 Morsetto della staffa

4 Sensore

9 Vite a esagono, 6,3 mm (%4") x 12,7
mm (2") (4x)

5 Lato anteriore del sensore

10 Base della staffa
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Figura 3 Esempi di montaggio aggiuntivi
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AAVVERTENZA

Rischio potenziale di folgorazione. Quando si eseguono collegamenti
elettrici, scollegare sempre I'alimentazione dal dispositivo.

AAVVERTENZA

Rischio potenziale di folgorazione. Le operazioni riportate in questa
sezione del manuale devono essere eseguite esclusivamente da
personale qualificato.

> B

A Danno potenziale all'apparecchio. | delicati componenti elettronici

\ interni possono essere danneggiati dall’elettricita elettrostatica, con
‘k conseguente alterazione delle prestazioni o guasti.

Al modulo di flusso, & possibile collegare un sensore a ultrasuoni. Per
installare il modulo e collegare il sensore, fare riferimento ai passaggi
illustrati e a Tabella 3.

Nota: Non e possibile collegare contemporaneamente il modulo a pit tipi di sensore.

Tabella 3 Schema di cablaggio ultrasuoni

1 Opzione montaggio superiore 3 Opzione montaggio laterale 2

2 Opzione montaggio laterale 1 4 Vista superiore - opzione montaggio

laterale 2

Collegare il sensore al modulo

APERICOL

Rischi legati a scosse elettriche. Il cablaggio ad alta tensione per il controller viene
trasmesso attraverso la protezione per |'alta tensione nell'alloggio del controller.
La protezione deve restare in posizione, eccetto durante l'installazione dei moduli
o quando un tecnico di installazione qualificato effettua il cablaggio per
I'alimentazione, i relé o le schede analogiche e di rete.

Connettore Sensore Pin Colore filo
connettore
6 pin Ultrasonico 1 —
2 _
3 Rosso
4 Verde
5 Giallo
6 Blu
Fili di schermatura del sensore: collegare tutti i fili di Nero
schermatura/di terra del sensore alle viti di messa a terra
dell'armadietto sc200.
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Funzionamento

Navigazione dell'utente

Per la descrizione del tastierino e le informazioni sulla navigazione., fare
riferimento alla documentazione del controller.

Configurazione del sensore

Utilizzare il menu Configure (Configurazione) per inserire le informazioni
di identificazione per il sensore e per modificare le opzioni per la gestione

e la memorizzazione dei dati.

1.

Premere il tasto MENU e selezionare Sensor Setup (Impostazione
sensore), [Select Sensor] [Seleziona sensore], Configure

(Configurazione).

Utilizzare i tasti a freccia per selezionare un'opzione e premere
ENTER (INVIO). Per inserire numeri, caratteri o segni di punteggiatura,
tenere premuti i tasti a freccia SU e GIU. Premere il tasto a freccia
DESTRO per passare allo spazio successivo.

Opzione

SENSOR NAME (NOME
DEL SENSORE)

SERIAL NUMBER
(NUMERO DI SERIE)

FLOW FORMAT
(FORMATO FLUSSO)

MEASUREMENT UNITS
(UNITA DI MISURA)

TEMPERATURE UNITS
(UNITA TEMPERATURA)

VOLUME UNITS (UNITA
VOLUME)

Descrizione

Consente di modificare il nome che corrisponde
al sensore sulla parte superiore della schermata
di misurazione. Il nome ¢é limitato a 10 caratteri
in una combinazione qualsiasi di lettere,
numeri, spazi e punteggiatura.

Imposta il numero di serie del sensore, limitato
a 16 caratteri in una combinazione qualsiasi di
lettere, numeri, spazi e punteggiatura.

Imposta il numero di posizioni decimali
visualizzate nella schermata di misurazione:
XXXX, XXX, X 0 XX, XX.

Imposta le unita della misurazione selezionata
(mm, m, pollici o piedi).

Imposta le unita di temperatura in °C
(predefinito) o °F.

Imposta le unita di volume (ad esempio, litri).

Opzione

TOTALIZER MODE
(MODALITA
TOTALIZZATORE)

TOTALIZER RESET
(REIMPOSTAZIONE
TOTALIZZATORE)

GAUGE PARAMETERS
(PARAMETRI
FLUSSIMETRO)

SET SYSTEM (IMPOSTA
SISTEMA)

SET FILTER (IMPOSTA
FILTRO)

FLOW LOG INTERVAL
(INTERVALLO
REGISTRAZIONE
FLUSSO)

VOLUME LOG INTERVAL
(INTERVALLO
REGISTRAZIONE
VOLUME)

REIMPOSTA PREDEFINITI

Descrizione

Imposta il volume del totalizzatore su Auto
(valore predefinito) o Manual (Manuale).

Reimposta il volume del totalizzatore.
Disponibile solo se la modalita totalizzatore &
Manual (Manuale).

Imposta il tipo di flussimetro e modifica i valori
per il tipo di flussimetro. Per maggiori
informazioni, fare riferimento a Configurazione
dei parametri del flussimetro a pagina 38.

Configura il sistema per definire dati di
applicazione specifici del sensore.

Imposta una costante di tempo per aumentare
la stabilita del segnale. La costante di tempo
calcola il valore medio durante un tempo
specificato: da 0 (nessun effetto, valore
predefinito) a 60 secondi (media del valore di
segnale per 60 secondi). Il filtro aumenta il
tempo di risposta del segnale del sensore alle
modifiche del processo.

Imposta l'intervallo di tempo per la
memorizzazione dei dati nel registro: 5, 30
secondi, 1, 2, 5, 10, 15 (predefinito), 30, 60
minuti.

Imposta l'intervallo di tempo per la
memorizzazione dei dati nel registro: 5, 30
secondi, 1, 2, 5, 10, 15 (predefinito), 30, 60
minuti.

Imposta il menu di configurazione con i valori
predefiniti. Tutte le informazioni sul sensore
vanno perse.

Configurazione dei parametri del flussimetro

Configurare il controller per il tipo di struttura del flussimetro per canale
aperto utilizzata. Il controller dispone di algoritmi integrati delle tabelle
dimensionali dei canali e gli stramazzi piu comuni. Se la struttura non &
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inclusa nelle tabelle integrate, creare una curva flusso/profondita
personalizzabile (da 3 a 30 punti) per configurare la struttura.

1.

2

Premere il tasto MENU e selezionare Sensor Setup (Impostazione
sensore), [selezionare il sensore], Configure (Configurazione).

Selezionare GAUGE PARAMETERS (PARAMETRI FLUSSIMETRO)
e premere ENTER (INVIO).

Selezionare GAUGE TYPE (TIPO FLUSSIMETRO) e premere

ENTER (INVIO).

Selezionare un tipo di flussimetro e premere ENTER (INVIO).

Opzione

V NOTCH WEIR
(STRAMAZZO A
SEZIONE

TRIANGOLARE)

RECTANGLE WEIR
(STRAMAZZO A
SEZIONE
RETTANGOLARE)

RECTANGLE FLUME
(CANALE
RETTANGOLARE)

ROUND BOT FLUME
(CANALE CON FONDO
ARROTONDATO)

CIPOLLETTI WEIR
(STRAMAZZO
CIPOLLETTI)

Descrizione

Imposta l'ingresso della larghezza della vasca B,
l'altezza della parete P, I'angolo della sezione (in
gradi) e la profondita massima. Fare riferimento

alla Figura 4.

Imposta l'ingresso della larghezza del canale B, la
larghezza della parete b, I'altezza della parete P e
la profondita massima. Fare riferimento a

Figura 5 o Figura 6.

Imposta l'ingresso per la larghezza della gola b, la
larghezza del canale B, la lunghezza della gola L,
la rugosita k (nessuna unita di misura), la
temperatura dell'acqua, I'altezza del risalto P, lo
scostamento dei dati e la profondita massima.

Imposta l'ingresso per la larghezza della gola b, la
larghezza del canale B, la lunghezza della gola L,
la rugosita k (nessuna unita di misura), la
temperatura dell'acqua, I'altezza del risalto P, lo
scostamento dei dati e la profondita massima.

Imposta I'ingresso per il tipo Cipolletti (1 piede,
predefinito; 1 piede e 6 pollici; 2 piedi; 2 piedi e 6
pollici; 3-6 8 o 10 piedi) e la profondita massima.
Fare riferimento alla Figura 7. Per altri tipo di
configurazioni di stramazzo trapezoidale,
utilizzare I'opzione USER DEFINED (DEFINITO
DALL'UTENTE).

Opzione

NEYRPIC FLUME
(CANALE NEYRPIC)

PARSHALL FLUME
(CANALE PARSHALL)

P BOWLUS FLUME
(CANALE P BOWLUS)

KHAFAGI FLUME
(CANALE KHAFAGI)

L LAGCO FLUME
(CANALE L LAGCO)

H TYPE FLUME
(CANALE H)

TRAPEZOIDIAL FLUME
(CANALE
TRAPEZOIDALE)

USER DEFINED
(DEFINITO
DALL'UTENTE)

Descrizione

Imposta l'ingresso per il tipo Neyrpic (1234A,
predefinito, 1236A-G, 1241B_C, 1241E_F,
1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-D,
1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ 0 1254A-F) e
la profondita massima.

Imposta l'ingresso per il tipo Parshall (1,
predefinito, 2, 3, 6 o 9 pollici; 1 piede; 1 piede e 6
pollici; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40 o 50 piedi) e
la profondita massima.

Imposta l'ingresso per il tipo Palmer-Bowlus (4,
predefinito, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36
0 42 pollici) e la profondita massima.

Imposta l'ingresso per la larghezza della gola b e
la profondita massima.

Imposta l'ingresso per il tipo Leopold-Lagco (4,
predefinito, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, o 30 pollici)
e la profondita massima.

Imposta l'ingresso per il tipo H (0,4, predefinito,
0,6, 0,8, 1,0 piede HS; 0,5, 0,75, 1,0, 1,5, 2,0, 2,5,
3,0, 4,5 piedi H; 4,0 piedi HL) e la profondita
massima.

Imposta l'ingresso per il tipo trapezoidale (grande
60° V, predefinito, molto grande 60° V, 2 pollici 45°
WSC o 12 pollici 45° SRCRC) e la profondita
massima.

Imposta l'ingresso per almeno 3 punti dati. Una
profondita dell'acqua nota e la portata
corrispondente nota devono essere immesse per
ogni punto dati.

Selezionare CONFIGURE GAUGE (CONFIGURA FLUSSIMETRO) e
premere ENTER (INVIO).

Spostare il cursore su ciascuna voce e premere ENTER (INVIO).
Inserire i dati richiesti e premere ENTER (INVIO).
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Nota: Il dato della profondita massima per tutte le strutture di flussimetro e la

misurazione sopra l'altezza della parete, come mostrato nella Figura 4 Figura 5 Definizione delle dimensioni dello stramazzo a sezione
Figura 5, Figura 6 e Figura 7. Non inser;'re la profondita totale. ' rettangolare (con contrazioni flnall)
Figura 4 Definizione delle dimensioni dello stramazzo a sezione o

triangolare

Lo -
T R—C

%
% T 4

f
®
#

@ 1 Sensore 4 Larghezza canale

2 Profondita massima 5 Altezza parete P
1 Sensore 4 Altezza parete P 3 Larghezza parete B 6 Zona morta di 10 pollici
2 Profondita massima 5 Angolo sezione
3 Larghezza vasca B 6 Zona morta di 10 pollici
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Figura 6 Definizione delle dimensioni dello stramazzo a sezione
rettangolare (senza contrazioni finali)
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1 Sensore 4 Larghezza canale
2 Profondita massima 5 Larghezza parete B
3 Altezza parete P 6 Zona morta di 10 pollici

Figura 7 Definizione delle dimensioni dello stramazzo Cipolletti
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G)—wi

1 Sensore

5 Tipo Cipolletti

2 |Intervallo

6 Restringimento rapporto 4:1

3 Profondita

7 Zona morta di 10 pollici

4 Profondita massima

Calibrazione del sensore

Informazioni sulla calibrazione del sensore

Nel corso del tempo, le caratteristiche del sensore cambiano e ne
provocano la perdita di precisione. Il sensore deve essere calibrato
regolarmente per garantirne la precisione.

Durante la taratura, i dati non sono inviati al datalog. Per questo motivo, il
datalog potrebbe avere aree con dati intermittenti.

Procedura di calibrazione ultrasuoni

Nota: Se il controller e alimentato mentre il sensore a ultrasuoni non e collegato, la
cronologia della calibrazione per il flusso a ultrasuoni € cancellata.
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Prima della calibrazione, far funzionare il sensore per 30 minuti per
accertarsi di raggiungere la precisione di misurazione ottimale.

1.

Misurare fisicamente gli elementi seguenti, in modo tale che possano
essere confrontati con le letture elettroniche:

+ Intervallo: la distanza tra il sensore e la superficie d'acqua (per la
procedura di calibrazione a 2 punti). Fare riferimento alla Figura 7
a pagina 41.

» Profondita: la profondita dell'acqua nel punto di monitoraggio (per
entrambe le procedure di calibrazione). Fare riferimento alla
Figura 7 a pagina 41.

Premere il tasto MENU e selezionare Sensor Setup (Impostazione
sensore), [Select Sensor] [Seleziona sensore], Calibrate
(Calibrazione).

Selezionare il tipo di calibrazione e premere ENTER (INVIO):

Opzione Descrizione

2PT DEPTH CAL (CAL PROF 2  Utilizza 2 punti per la calibrazione
PT) (metodo raccomandato)

1PT DEPTH CAL (CAL PROF 1 Utilizza 1 punto per la calibrazione
PT)

Se il codice di accesso ¢ abilitato nel menu sicurezza per il controller,
inserire il codice di accesso e premere ENTER (INVIO).

Selezionare I'opzione per il segnale di output durante la calibrazione
e premere ENTER (INVIO):

Opzione Descrizione

Active (Attivo) Lo strumento invia il valore di output misurato
corrente durante la procedura di calibrazione.

Hold (In sospeso) Il valore di output del sensore viene tenuto al valore
misurato corrente durante la procedura di

calibrazione.

Transfer
(Trasferimento)

Un valore di output predefinito viene inviato durante
la calibrazione. Fare riferimento al manuale utente
del controller per madificare il valore predefinito.

10.

1.

12

Se la procedura di calibrazione a 2 punti & selezionata:

a. Premere ENTER (INVIO) per misurare elettronicamente la
distanza tra il sensore e la superficie dell'acqua.

b. Attendere che il valore si stabilizzi e premere ENTER (INVIO).
Nota: La schermata potrebbe passare automaticamente al passaggio
successivo.

c. Quando viene mostrata la schermata Set Range (Impost.
intervallo), regolare il valore a quello misurato fisicamente e
premere ENTER (INVIO).

Premere ENTER (INVIO) per misurare elettronicamente la profondita

dell'acqua nel punto di monitoraggio.

Attendere che il valore si stabilizzi e premere ENTER (INVIO).

Quando viene mostrata la schermata Set Depth (Impost. profondita),
regolare il valore a quello misurato fisicamente e premere ENTER
(INVIO).

Risultato della calibrazione:

» Passed: il sensore ¢ calibrato e pronto a misurare campioni. Sono
mostrati i valori di intervallo e profondita.

« Failed: la profondita o I'intervallo della calibrazione non rientrano nei
limiti accettabili. Ripetere la calibrazione. Per maggiori informazioni,
vedere Manutenzione a pagina 44 e Individuazione ed
eliminazione dei guasti a pagina 44.

Se la calibrazione riesce, premere ENTER (INVIO) per continuare.

. Se l'opzione per ID operatore € impostata su Yes (Si) nel menu

Calibration Options (Opzioni calibrazione), inserire un 1D operatore (4
caratteri) e premere ENTER (INVIO). Per ulteriori informazioni, vedere
Modifica delle opzioni di calibrazione a pagina 43.
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13. Sulla schermata New Sensor? (Nuovo sensore?), utilizzare i tasti a
freccia per selezionare un'opzione e premere ENTER (INVIO):

Opzione Descrizione

Yes (Si) Il sensore non & stato calibrato precedentemente con questo
controller. | giorni di funzionamento e le curve di calibrazione
precedenti per il sensore sono ripristinati.

No Il sensore & stato calibrato precedentemente con questo controller.

14. Quando viene mostrato Calibration Complete, premere ENTER
(INVIO).
15. Se la modalita di output & impostata su Hold o Transfer, selezionare il

tempo di ritardo quando gli output tornano allo stato attivo e quindi
premere ENTER (INVIO).

Procedura di uscita dalla calibrazione
Se il tasto BACK (INDIETRO) viene premuto durante una calibrazione,
l'utente puo uscire dalla procedura.

1. Premere il tasto BACK (INDIETRO) durante una calibrazione. Sono
mostrate tre opzioni:

Opzione Descrizione

STOPPA CAL Interrompe la calibrazione. Una nuova calibrazione deve
riprendere dall'inizio.

TORNA A CAL Torna alla calibrazione.

CONTINUA CAL Esce temporaneamente dalla calibrazione. E consentito
I'accesso ad altri menu. E possibile avviare la calibrazione
per un secondo sensore (ove presente). Per tornare alla
calibrazione, premere il tasto MENU e selezionare Sensor
Setup (Impostazione sensore), [Select Sensor] [Seleziona
sensore].

2. Utilizzare i tasti a freccia per selezionare una delle opzioni e premere
ENTER (INVIO).

Modifica delle opzioni di calibrazione
L'utente pud impostare un promemoria o includere un ID operatore con i
dati di calibrazione dal menu CAL OPTIONS (OPZIONI TAR.).

1. Premere il tasto MENU e selezionare Sensor Setup (Impostazione
sensore), [Select Sensor] [Seleziona sensore], Calibrate
(Calibrazione), Cal Options (Opzioni cal.).

2. Utilizzare i tasti a freccia per selezionare un'opzione e premere
ENTER (INVIO).

Opzione Descrizione

PROMEM. CAL Imposta un promemoria per la calibrazione successiva in
giorni, mesi o anni - Off (predefinito), 1 giorno, 7, 30, 60 o
90 giorni, 6 0 9 mesi, 1 0 2 anni

ID OPERAT. SU Include un ID operatore con i dati di calibrazione - Yes (Si)

CAL. o No (predefinito). L'ID viene inserito durante la

calibrazione.

Azzeramento delle opzioni di calibrazione
Le opzioni di calibrazione possono essere riportate alle opzioni predefinite
di fabbrica.

1. Premere il tasto MENU e selezionare Sensor Setup (Impostazione
sensore), [Select Sensor] [Seleziona sensore], Calibrate
(Calibrazione), Reset Default Cal (reimposta cal. predef.).

2. Se il codice di accesso € abilitato nel menu sicurezza per il controller,
inserire il codice di accesso e premere ENTER (INVIO).

3. Premere ENTER (INVIO) quando la schermata Reset Cal? € mostrata.
Tutte le opzioni di calibrazione sono riportate ai valori predefiniti.

4. Se l'opzione per ID operatore & impostata su Yes (Si) nel menu
Calibration Options (Opzioni calibrazione), inserire un ID operatore (4
caratteri) e premere ENTER (INVIO). Per ulteriori informazioni, vedere
Modifica delle opzioni di calibrazione a pagina 43.

Registri Modbus

E disponibile un elenco dei registri Modbus per la comunicazione in rete.
Per ulteriori informazioni, fare riferimento a www.hach.com o www.hach-
lange.com.
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Manutenzione

AAVVERTENZA

Pericolo di lesioni personali. Le operazioni riportate in questa sezione del manuale
devono essere eseguite esclusivamente da personale qualificato.

Pulizia del sensore
Il sensore non richiede operazioni di manutenzione ordinaria oltre a una

pulizia periodica.
1. Pulire il sensore con acqua calda saponata.
2. Usare acqua pulita per sciacquare il sensore.

Individuazione ed eliminazione dei guasti
Dati intermittenti

Durante la taratura, i dati non sono inviati al datalog. Per questo motivo, il
datalog potrebbe avere aree con dati intermittenti.

Ispezionare il cavo del sensore

APERICOLO

Rischi legati a scosse elettriche. Il cablaggio ad alta tensione per il controller viene
trasmesso attraverso la protezione per |'alta tensione nell'alloggio del controller.
La protezione deve restare in posizione, eccetto durante l'installazione dei moduli
o quando un tecnico di installazione qualificato effettua il cablaggio per
I'alimentazione, i relé o le schede analogiche e di rete.

AAVVERTENZA

Rischio potenziale di folgorazione. Quando si eseguono collegamenti
elettrici, scollegare sempre 'alimentazione dal dispositivo.

AAVVERTENZA

f Rischio potenziale di folgorazione. Le operazioni riportate in questa

sezione del manuale devono essere eseguite esclusivamente da
personale qualificato.

‘ Danno potenziale all'apparecchio. | delicati componenti elettronici
‘ \ interni possono essere danneggiati dall’elettricita elettrostatica, con

conseguente alterazione delle prestazioni o guasti.

Se & presente un problema di misurazione, eseguire i passaggi seguenti.

1. lIspezionare il cavo del sensore e verificare I'assenza di danni.

2. Se viene utilizzato un cavo di collegamento, controllare la scatola di
giunzione.

a. Scollegare il cavo a entrambe le estremita (sensore e controller).

b. Utilizzare un ohmmetro per testare la continuita dei fili ed eventuali
corti interni.

Menu test e diagnostica sensore

Il menu test e diagnostica sensore mostra le informazioni attuali e
cronologiche dello strumento. Consultare Tabella 4. Per accedere al menu
test e diagnostica sensore, premere il tasto MENU e selezionare Sensor
Setup (Impostazione sensore), [Select Sensor] [Seleziona sensore],
DIAG/TEST.

Tabella 4 Menu DIAG/TEST sensore

Opzione Descrizione

INFO SU MODULO Mostra la versione e il numero di serie del modulo del

sensore.
INFORMAZIONI Mostra il nome e il numero di serie inseriti dall'utente.
SENSORE
GIORNI CAL Mostra il numero di giorni dall'ultima calibrazione.
CRONOL. CAL Mostra un elenco e i dettagli di ogni calibrazione.

REIMPOSTA CRONOL. Azzera la cronologia delle calibrazioni del sensore (&
CAL necessario un codice di accesso dilivello assistenza).
Tutti i dati di calibrazioni precedenti vanno persi.
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Tabella 4 Menu DIAG/TEST sensore (continua)

Tabella 6 Elenco dei messaggi di avviso del sensore

Opzione Descrizione

Avviso

Descrizione

Soluzione

DATI SENSORE Mostra il numero di giorni di utilizzo del sensore e la

lettura del segnale corrente del sensore in ms.

REIMPOS. SENSORE Resetta il numero di giorni di utilizzo del sensore e i

TOTALIZER FULL
(TOTALIZZATORE
PIENO)

Il volume del sensore/
totalizzatore & pieno.

Reimpostare il volume del
sensore/totalizzatore.

dati di calibrazione ai valori predefiniti.

Elenco errori

Gli errori possono verificarsi per varie ragioni. La lettura sulla schermata
di misurazione lampeggia. Tutti gli output sono in sospeso quando
specificato nel menu del controller. Per visualizzare gli errori del sensore,
premere il tasto MENU e selezionare Diagnostics (Diagnostica),
[selezionare il sensore], Error List (Elenco errori). Un elenco dei possibili
errori viene mostrato nella Tabella 5.

Tabella 5 Elenco errori del sensore

TEMP WARNING
(AWISO TEMP.)

La temperatura non &
nell'intervallo consentito.

Sostituire il sensore.

Errore Descrizione Soluzione

ECHO MISSING
(MANCA ECO)

Il segnale eco ¢ stato
perso.

Soluzione 1: avvicinare il
sensore alla superficie
dell'acqua.

Soluzione 2: regolare la
posizione di montaggio
del sensore puntando il
sensore verso la
superficie dell'acqua.

Soluzione 3: sostituire il
sensore.

SENSORE ASSENTE Il sensore & mancante o

scollegato

Controllare il cablaggio e
le connessioni per il

sensore e per il modulo.

Elenco avvisi

Un messaggio di avvertimento non influenza il funzionamento di menu,
relé e output. Un'icona di avvertimento lampeggia e viene mostrato un
messaggio in fondo alla schermata di misurazione. Per visualizzare gli
avvisirelativi al sensore, premere il tasto MENU e selezionare Sensor Diag
(Diagn. sensore), [selezionare il sensore], Warning List (Elenco avvisi). Un
elenco di possibili avvertimenti & mostrato nella Tabella 6.

EXCESS LEVEL
(LIVELLO ECCESSO)

Il livello di eccesso non &
nell'intervallo consentito.

Soluzione 1: accertarsi di
usare il tipo di flussimetro
corretto.

Soluzione 2: calibrare il
sensore.

REPLACE SENSOR

Il sensore deve essere

Sostituire il sensore.

(SOSTITUIRE sostituito.

SENSORE)

CAL DUE (CAL. La calibrazione del Calibrare il sensore.
SCADUTA) sensore non € piu valida.

NOT CALIBRATED (NON
CALIBRATO)

Il sensore deve essere
calibrato.

Calibrare il sensore.

CAL IN PROGRESS
(CAL IN CORSO)

Una calibrazione ¢ stata
avviata, ma non é stata
completata.

Tornare alla calibrazione.

OUTPUT IN SOSPESO

Durante la calibrazione,
gli output sono stati messi
in sospeso per un periodo
di tempo selezionato.

Gli output diventeranno
attivi al termine del
periodo di tempo
selezionato.
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Elenco eventi

Il controller fornisce un registro eventi per ogni sensore. Il registro eventi
memorizza eventi di vario tipo che si verificano nei dispositivi, come ad
esempio modifiche alla configurazione, allarmi, avvisi, ecc. Un elenco di
possibili eventi € mostrato nella Tabella 7. Il registro eventi puod essere
esportato in formato .csv. Per istruzioni sul download dei registri, fare

riferimento al manuale del controller.

Tabella 7 Elenco eventi del sensore

Parti di ricambio e accessori

Nota: Numeri di Prodotti e Articoli possono variare per alcune regioni di vendita.
Contattare il distributore appropriato o fare riferimento al sito Web dell'azienda per
dati di contatto.

Evento

Descrizione

ALIMENTAZIONE SU EVENTO

Alimentazione attivata.

CHANGE IN CONFIG - float (CONF.
MODIF. - mobile)

Configurazione modificata - numero a
virgola mobile

CHANGE IN CONFIG - int (CONF.
MODIF. int)

Configurazione modificata - numero
intero

CHANGE IN CONFIG - text (CONF.
MODIF. testo)

Configurazione modificata - stringa di
testo

Descrizione Prodotto n.
Sensore di ricambio con cavo integrato da 3 m (10 piedi) U53S010
Sensore di ricambio con cavo integrato da 10 m (30 piedi) U53S030
Sensore di ricambio con cavo integrato da 30 m (100 piedi) U53S100
Cavo di interconnessione 1W1127

76A4010-001
3004A0017-001

Scatola di giunzione NEMA 4X
Kit di montaggio

Schermo protettivo contro il sole 1000G3088-001

1PT CAL START (AVVIO CAL. 1 PT)

Avvio della calibrazione con campione a
1 punto

1PT CAL END (FINE CAL. 1 PT)

Fine della calibrazione con campione a
1 punto

2PT CAL START (AVVIO CAL. 2 PT)

Avvio della calibrazione con campione a
2 punti

2PT CAL END (FINE CAL. 2 PT)

Fine della calibrazione con campione a
2 punti

CONFIG DEFAULTS (PREDEF.
CONFIG.)

Sono state ripristinate le impostazioni
predefinite della configurazione.

CAL DEFAULTS (PREDEF. CAL.)

Sono state ripristinate le impostazioni
predefinite della calibrazione.
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Caractéristiques techniques
Les caractéristiques techniques peuvent étre modifiées sans préavis.

Tableau 1 Caractéristiques du module de débit a ultrasons

Caractéristiques Détails

Débit Fonction du type de structure de
débitmétre

Débit total 0-999 999 999 avec unité de débit et
multiplicateur au choix

Précision 0,5% de I'étendue

Sensibilité 0,1 % de marge d'erreur

Répétabilité 0,1 % de marge d'erreur

Moins de 180 secondes a 90% de la
valeur sur variation en échelon

Temps de réponse

Filtre d'entrée 999 secondes

Tableau 2 Caractéristiques du capteur de débit a ultrasons

Caractéristiques Détails

Plage de mesures/Résolution

Profondeur 0,25 m (10 po) a 6 m (20 pi) = 1 mm (0,039 po)

Température de ['air -40 °C (-40 °F) a +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18

°F)

Mécanique

Tableau 2 Caractéristiques du capteur de débit a ultrasons (suite)

Caractéristiques Détails

Fréquence de fonctionnement | 75 kHz

Dissipation de puissance 12VCC, 0,5W (0,042 A)

Généralités

En aucun cas le constructeur ne saurait étre responsable des dommages
directs, indirects, spéciaux, accessoires ou consécutifs résultant d'un
défaut ou d'une omission dans ce manuel. Le constructeur se réserve le
droit d'apporter des modifications a ce manuel et aux produits décrits a

tout moment, sans avertissement ni obligation. Les éditions révisées se
trouvent sur le site Internet du fabricant.

Consignes de sécurité

Veuillez lire I'ensemble du manuel avant le déballage, la configuration ou
la mise en fonctionnement de cet appareil. Respectez toutes les
déclarations de prudence et d'attention. Le non-respect de cette
procédure peut conduire a des blessures graves de |'opérateur ou a des
dégats sur le matériel.

Assurez-vous que la protection fournie avec cet appareil ne soit pas
compromise, n'utilisez pas ou n'installez pas cet appareil d'une autre fagon
que celle décrite dans ce manuel.

Interprétation des indications de risques

ADANGER

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée,
peut entrainer la mort ou des blessures graves.

Construction Corps PBT (polybutyléne téréphtalate) avec

capteur de température intégré

Cable (intégré) Longueur de série 10 m (33 pi) ; longueurs en
option 20 m (66 pi), 50 m (164 pi) ou 100 m (328

pi)

Poids 0,5 kg (1,1 Ib) environ

AAVERTISSEMENT

Indique une situation potentiellement ou immédiatement dangereuse qui, si elle
n’est pas évitée, peut entrainer des blessures graves, voire mortelles.

AATTENTION

Indique une situation potentiellement dangereuse qui peut entrainer des blessures
mineures ou modérées.
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Indique une situation qui, si elle n'est pas évitée, peut provoquer des dommages
a l'appareil. Informations nécessitant une mise en avant particuliére.

Etiquettes de mise en garde

Lire toutes les informations et toutes les étiquettes apposés sur I'appareil.
Des personnes peuvent se blesser et le matériel peut étre endommagé si
ces instructions ne sont pas respectées. Un symbole sur l'instrument est
désigné dans le manuel avec une instruction de mise en garde.

Lorsque ce symbole est présent sur I'instrument, reportez-vous au
manuel d’instructions pour obtenir des informations relatives au
fonctionnement et/ou a la sécurité.

avec d'autres contréleurs, consulter le manuel d'utilisateur du contréleur
utilisé.

Installation

AAVERTISSEMENT

Risque de blessures. Les opérations décrites dans cette section du manuel ne
doivent étre effectuées que par du personnel qualifié.

Installation

ADANGER

Risque d’explosion Le capteur n'est pas homologué pour utilisation dans des
atmosphéres dangereuses.

Si ce symbole se trouve sur 'emballage d'un produit ou une barriere,
il indique la présence d’un danger de choc électrique et/ou
d’électrocution.
Les composants électroniques internes de I'appareil sont fragiles et
A peuvent étre endommagés par I'électricité statique, qui risque d'altérer
ses performances et son fonctionnement.

L’équipement électrique portant ce symbole ne peut étre mis au rebut
dans les systémes de mise au rebut publics européens apres le 12 aodt
2005. Conformément aux reglements nationaux et européens
(Directive 2002/98/EC), les appareils électriques doivent, depuis le 12
aolt 2005, ne pas étre mis au rebut dans les décharges traditionnelles,
mais étre, a la fin de leur service, renvoyés par les utilisateurs
européens au fabricant, qui se chargera de les éliminer a ses frais.
Remarque : Pour le retour a des fins de recyclage, veuillez contactez le fabricant
ou le fournisseur d'équipement pour obtenir les instructions sur la fagon de
renvoyer I'équipement usé, les accessoires électriques fournis par le fabricant, et
tous les articles auxiliaires pour mise au rebut appropriée.

Apercu général du produit

Ce capteur est congu pour fonctionner avec un contréleur assurant la
collecte de données et le fonctionnement. Il est possible d'utiliser plusieurs
contréleurs avec ce capteur. Ce document suppose une installation et une
utilisation du capteur avec un contréleur sc200. Pour utiliser le capteur

AAVERTISSEMENT

Risque de blessures. Toujours prendre en compte les valeurs nominales de
pression et de température de la visserie de montage utilisée pour installer le
capteur. Le matériau de la visserie limite le plus souvent les valeurs nominales de
pression et de température du systeme.

Pour des exemples de visserie de fixation et applications de capteur,
consultez Figure 1, Figure 2 et Figure 3. Le capteur doit étre étalonné
avant usage. Reportez-vous & la section Etalonnage du capteur

a la page 56.
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Figure 1 Visserie de fixation de capteur

¥

26.7 mm

[1.05 in]

154.3 mm
[4.05 in]

95.3 mm

~ [3.75in] T

Figure 2 Fixation supérieure du capteur
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4 Joint néopréne, 33,0 mm (1,3 ") x
82,6 mm (3,25 ") (2 x)

1 Vis atéte creuse, 7,9 mm (5/16 ") x
38,1mm(1,5")

Vis, 10 mm (3/8 ") (2 x)

2 Support pour sonde

5 25.4 mm (1.0 ".) Filetage NPT

2 Tuyau carré, 254 mm (1,0 ")

7 Mur

3 Ecrou, 25,4 mm (1,0 ") Filetage BSP
ou NPP

6 Corps du capteur

3 Bras de support

Bride de support

4 Capteur

Vis a téte creuse, 6,3 mm (4 ")x 12,7
mm (2") (4 x)

5 Face de capteur

10 Socle de support
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Figure 3 Exemples supplémentaires de fixation
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Branchement du capteur au module

ADANGER

Risque d'électrocution. Le cablage a haute tension du contréleur est effectué
derriere la barriere de protection a haute tension du boitier du controleur. L'écran
de protection doit rester en place, sauf lors de I'installation de modules ou
I'installation par un technicien qualifié du cablage d'alimentation, de relais, ou de
cartes analogiques et réseau.

AAVERTISSEMENT

Risque potentiel d'électrocution. Toujours couper I'alimentation de
I'appareil pendant les connexions électriques.

AAVERTISSEMENT

Risque potentiel d'électrocution. Les opérations décrites dans cette
section du manuel ne doivent étre effectuées que par du personnel
qualifié.

> B

Dégat potentiel sur I'instrument. Les composants électroniques
‘ internes de I'appareil sont fragiles et peuvent étre endommagés par
‘n.\ I'électricité statique, qui risque d'altérer ses performances et son
fonctionnement.

Un capteur a ultrasons peut étre branché sur le module de débit. Pour
mettre en place le module et brancher le capteur, consultez les opérations
illustrées et Tableau 3.

Remarque : Le module ne peut pas étre connecté simultanément a plusieurs types
de capteur.

Tableau 3 Tableau de cablage a ultrasons

Connecteur Capteur Broche de Couleur du fil
connecteur
6 broches Ultrasonique 1 —

2 J—
3 Rouge
4 Vert
5 Jaune
6 Bleu

Fils de blindage de capteur — Brancher tous les cables de Noir

masse/blindage aux vis de masse du boitier sc200.
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Fonctionnement

Navigation utilisateur

Consultez la documentation du transmetteur pour une description du
clavier et des informations de navigation.
Configuration du capteur

Utiliser le menu Configurer pour entrer les informations d'identification du
capteur et modifier les options de gestion et stockage de données.

1. Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Progr capteur,
[Sélectionner le capteur], Configurer.

2. Utiliser les touches fléchées pour sélectionner une option et appuyer
sur ENTER. Pour entrer des nombres, lettres ou ponctuations,
maintenir enfoncées les touches fléchées HAUT ou BAS. Appuyer sur
la touche fléchée DROITE pour avancer a I'espace suivant.

Options
NOM CAPTEUR

Descriptions

Modifie le nom correspondant au capteur en haut de
I'écran de mesure. Le nom est limité a 10 caractéres
avec une combinaison quelconque de lettres, chiffres,
espaces ou ponctuation.

NUMERO DE SERIE Définit le numéro de série du capteur, limité a 16
caractéres avec toutes combinaisons de lettres,

chiffres, espaces ou ponctuations.

FLOW FORMAT Définit le nombre de décimales affichées sur I'écran

de mesure : XXXX, XXX.X ou XX.XX.

UNITES DE MESURE Définit les unités pour la mesure sélectionnée — mm,

m, po. ou pi
UNITES DE Régle les unités de température en °C (par défaut) ou
TEMPERATURE °F.

UNITE VOLUME Définit les unités pour le volume (par exemple litres).

RESET TOTAL. Définit le volume du totalisateur a Auto (par défaut)

ou Manuel.

TOTALIZER RESET  Réinitialise le volume du totalisateur. N'apparait que

si le mode du totalisateur est Manuel.

Options Descriptions

GAUGE Définit le type de débitmetre et modifie les valeurs

PARAMETERS correspondant au type de débitmetre. Pour plus
d'informations, voir Configuration des parametres de
débitmetre a la page 53.

SET SYSTEM Configure le systéme pour définir des données

d'application spécifiques du capteur.

PROGR. INTEGR. Définit une constante de temps pour augmenter la
stabilité du signal. La constante de temps calcule la
valeur moyenne pendant une durée spécifiée — 0
(aucun effet, par défaut) a 60 secondes (moyenne de
la valeur du signal sur 60 secondes). Le filtre
augmente le temps de réponse du signal du capteur
aux variations effectives du processus.

FLOW LOG Définit I'intervalle de stockage des données dans le

INTERVAL journal — 5, 30 secondes, 1, 2, 5, 10, 15 (par défaut),
30, 60 minutes.

VOLUME LOG Définit I'intervalle de stockage des données dans le

INTERVAL journal — 5, 30 secondes, 1, 2, 5, 10, 15 (par défaut),

30, 60 minutes.

RETABLIRDEFAUTS Rétablit le menu de configuration aux parameétres par
défaut. Toutes les informations de capteur sont
perdues.

Configuration des parameétres de débitmetre

Configurer le contréleur pour le type de structure de débitmétre de canal
ouvert utilisé. Le contréleur comporte des algorithmes de tableaux de
dimensions intégrés pour la plupart des chenaux et barrages courants. Si
la structure n'est pas dans les tables intégrées, créer une courbe définie
par I'utilisateur de débit/profondeur (entre 3 et 30 points) pour configurer
la structure.

1. Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Progr capteur,
[Sélectionner le capteur], Configurer.

2. Sélectionner paramétres du canal et appuyer sur ENTER.
3. Sélectionner type de canal et appuyer sur ENTER.
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4. Sélectionner le type de débitmétre voulu et appuyer sur ENTER.

Options
V NOTCH WEIR

RECTANGLE
WEIR

RECTANGLE
FLUME

ROUND BOT
FLUME

CIPOLLETTI WEIR

NEYRPIC FLUME

PARSHALL
FLUME

P BOWLUS
FLUME

KHAFAGI FLUME

Descriptions

Définit I'entrée pour la largeur de réservoir B, la hauteur
de créte P, I'angle d'encoche (en degrés) et la
profondeur maximale. Voir Figure 4.

Définit I'entrée pour la largeur de canal B, la largeur de
créte b, la hauteur de créte P et la profondeur maximale.
Voir Figure 5 ou Figure 6.

Définit I'entrée pour la largeur d'embouchure b, la
largeur de canal B, la longueur d'embouchure L, la
rugosité k (sans unité), la température d'eau, la hauteur
de ressaut P, le décalage de référence et la profondeur
maximale.

Définit I'entrée pour la largeur d'embouchure b, la
largeur de canal B, la longueur d'embouchure L, la
rugosité k (sans unité), la température d'eau, la hauteur
de ressaut P, le décalage de référence et la profondeur
maximale.

Définit I'entrée pour le type Cipolleti (par défaut 1 pi ; 1
pi 6 po; 2 pi ; 2 pi 6 po; 3-6, 8 ou 10 pi) et la profondeur
maximale. Voir Figure 7. Pour les autres types de
configurations de barrage trapézoidal, utiliser I'option
USER DEFINED.

Définit I'entrée pour le type Neyrpic (par défaut 1234A,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ ou 1254A-F) et la profondeur
maximale

Définit I'entrée pour le type Parshall (par défaut 1, 2, 3,
6 ou 9 po; 1 pi; 1pi6 po; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40
ou 50 pi) et la profondeur maximale

Définit I'entrée pour le type Palmer Bowlus (par défaut
4,6,8,10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 ou 42 po) et la
profondeur maximale

Définit I'entrée pour la largeur d'embouchure b et la
profondeur maximale

Options
L LAGCO FLUME

H TYPE FLUME

TRAPEZOIDAL

FLUME

USER DEFINED

Descriptions

Définit I'entrée pour le type Leopold-Lagco (par défaut
4,6,8,10,12,15, 18, 21, 24, ou 30 po) et la profondeur
maximale

Définit I'entrée pour le type H (par défaut 0,4, 0,6, 0,8,
1,0piHS;0,5,0,75,1,0,1,5,2,0,2,5,3,0,4,5piH; 4,0
pi HL) et la profondeur maximale

Définit I'entrée pour le type trapézoidal (par défaut V
large 60°, V extra large 60°, 2 po 45° WSC ou 12 po 45°
SRCRC) et la profondeur maximale

Définit I'entrée pour au moins 3 points de données. Une
hauteur d'eau connue et le débit correspondant connu
doivent étre saisis pour chaque point de données.

Sélectionner configurer le canal et appuyer sur ENTER.
Déplacer le curseur sur chaque élément et appuyer sur ENTER.
Entrer les données voulues et appuyer sur ENTER.

Remarque : L'entrée de profondeur maximale pour toutes les structures de
débitmétre est la mesure au-dessus de la hauteur de créte comme indiqué dans
Figure 4, Figure 5, Figure 6 et Figure 7. Ne pas entrer la profondeur totale.
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Figure 4 Définitions de dimensions de barrage a encoche en V Figure 5 Définitions des dimensions de barrage rectangulaire (avec
réductions d'extrémité)
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o |
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Y ©)
1 Capteur 4 Hauteur de créte P @
2 Profondeur maximale 5 Angle d'encoche 1 Capteur 4 Largeur de canal B
3 Largeur de réservoir B 6 Bande morte 10" 2 Profondeur maximale 5 Hauteur de créte P

3 Largeur de créte B 6 Bande morte 10"
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Figure 6 Définitions des dimensions de barrage rectangulaire (sans Figure 7 Définitions des dimensions de barrage Cipolletti
réductions d'extrémité)
I

g T
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r—-==

@ 1 Capteur 5 Type Cipolletti

2 Plage de mesures 6 Rapport d'angularité 4:1
1 Capteur 4 Largeur de canal B 3 Profondeur 7 Bande morte 10"
2 Profondeur maximale 5 Largeur de créte B 4 Profondeur maximale
3 Hautour de créte P 6 Bande morte 10 Etalonnage du capteur

A propos de I'étalonnage de capteur

Les caractéristiques du capteur dérivent lentement au cours du temps et
peuvent entrainer une inexactitude du capteur. Le capteur doit étre
étalonné réguliérement pour conserver son exactitude.

Pendant I'étalonnage, les données ne sont pas envoyées dans le journal.
Le journal de données peut donc comporter des zones ou les données
sont intermittentes.
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Procédure d'étalonnage a ultrasons

Remarque : Sile contréleur est allumé sans que le capteur a ultrasons soit branché,
I'historique d'étalonnage du débit a ultrasons est supprimé.

Avant I'étalonnage, laisser fonctionner le systeme 30 minutes pour
s'assurer d'atteindre la meilleure précision de mesure.

1.

6.

Mesurer physiquement les éléments suivants de fagon a pouvoir les
comparer avec les valeurs électroniques lues :

» Portée — distance entre le capteur et la surface de I'eau (pour la
procédure d'étalonnage en 2 points). Voir Figure 7 a la page 56.

» Profondeur — profondeur d'eau au point de surveillance (pour les
procédures d'étalonnage). Voir Figure 7 a la page 56.

Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Progr capteur,
[Sélectionner le capteur], Etalonner.

Sélectionner le type d'étalonnage et appuyer sur ENTER :

Options Descriptions
ETAL PROF 2PT Utilise 2 points pour I'étalonnage (méthode recommandée)
ETAL PROF 1PT Utilise 1 point pour I'étalonnage
Si le mot de passe est activé dans le menu de sécurité du contrbleur,
entrer le mot de passe et appuyer sur ENTER.

Sélectionner I'option de signal de sortie pendant I'étalonnage, et
appuyer sur ENTER :

Options  Descriptions

Actif L'instrument envoie la valeur de sortie mesurée pendant la
procédure d'étalonnage.

Maintien La valeur de sortie du capteur est maintenue a la valeur en cours
mesurée pendant la procédure d'étalonnage.

Transfert Une valeur de sortie prédéfinie est envoyée pendant I'étalonnage.

Consultez le manuel d'utilisation du transmetteur pour changer la
valeur prédéfinie.

Si la procédure d'étalonnage en 2 points est sélectionnée :

7.

8.
9.

10.

1.

12,

13.

14.

a. Appuyer sur ENTER pour mesurer électroniquement la distance
entre le capteur et la surface de I'eau.

b. Attendre que la valeur se stabilise et appuyer sur ENTER.
Remarque : L'écran peut passer automatiquement a I'étape suivante.

c. Quand I'écran Plage de mesures apparait, régler la valeur a celle
qui a été mesurée physiquement, puis appuyer sur ENTER.

Appuyer sur ENTER pour mesurer électroniquement la profondeur de

I'eau au point de surveillance.

Attendre que la valeur se stabilise et appuyer sur ENTER.

Quand I'écran Définir profondeur apparait, régler la valeur a celle qui
a été mesurée physiquement, puis appuyer sur ENTER.

Consultez le résultat d'étalonnage :

» Réussi— le capteur est étalonné et prét a mesurer des échantillons.
Les valeurs de portée et profondeur apparaissent.

+ Echec — la portée ou la profondeur d'étalonnage est en dehors des
limites acceptées. Refaites le calibrage. Voir Maintenance
a la page 58 et Dépannage a la page 59 pour plus
d'informations.
En cas de réussite de I'étalonnage, appuyez sur ENTER pour
continuer.

Si I'option ID opérateur est a Oui dans le menu Options étal, entrer un
ID d'opérateur (4 caracteres) et appuyer sur ENTER. Pour plus
d’informations, reportez-vous a la section Modification des options
d'étalonnage a la page 58.

Sur I'écran Nouveau capteur?, utiliser les touches fléchées pour
sélectionner une option et appuyer sur ENTER :

Options Descriptions

Oui Le capteur n'a pas été étalonné précédemment avec ce contrbleur.
Le nombre de jours de fonctionnement et les courbes d'étalonnage
précédentes pour le capteur sont remis a zéro.

Non Le capteur a été étalonné précédemment avec ce contrbleur.

Quand Etalonnage terminé apparait, appuyer sur ENTER.
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15. Si le mode de sortie est sur maintien ou transfert, sélectionner la
temporisation de retour des sorties a I'état actif, puis appuyer sur
ENTER.

Sortie de la procédure d'étalonnage
En cas d'appui sur la touche BACK pendant un étalonnage, I'utilisateur
peut quitter I'étalonnage.

1. Appuyez sur la touche BACK pendant un étalonnage. Trois options
apparaissent :

Options Descriptions

QUL ETAL Arréte I'étalonnage. Un nouvel étalonnage devra repartir du
début.

RETOUR Revient a I'étalonnage.

ETALON.

QUI. ETAL Quitte temporairement I'étalonnage. L'accés aux autres

menus est autorisé. Il est possible de démarrer un
étalonnage pour un deuxieme capteur (le cas échéant).
Pour revenir a I'étalonnage, appuyez sur la touche
MENU et sélectionnez Progr capteur, [Sélectionner le
capteur].

2. Utilisez les touches fléchées pour sélectionner une des options et
appuyez sur ENTER.

Modification des options d'étalonnage
L'utilisateur peut définir un rappel ou inclure un ID d'opérateur avec les
données d'étalonnage depuis le menu Options éta.

1. Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Prog capteur,
[Sélectionner le capteur], Etalonner, Options éta.

2. Utiliser les touches fléchées pour sélectionner une option et appuyer
sur ENTER.

Options Descriptions

RAPPEL ETAL Définit un rappel pour le prochain étalonnage en jours mois
ou années — Aucun (par défaut), 1 jour, 7, 30, 60, ou 90
jours, 6 ou 9 mois, 1 ou 2 ans

ID OP sur ETA Inclut un ID d'opérateur avec les données d'étalonnage —
Oui ou Non (par défaut). L'identifiant est saisi pendant
I'étalonnage.

Réinitialisation des options d'étalonnage
Il est possible de réinitialiser les options d'étalonnage aux valeurs par
défaut d'usine.

1. Appuyer sur la touche MENU et sélectionner Progr capteur,
[Sélectionner le capteur], Etalonner, Rétablir étal défaut.

2. Sile mot de passe est activé dans le menu de sécurité du contrdleur,
entrer le mot de passe et appuyer sur ENTER.

3. Appuyer sur ENTER quand I'écran Réinit étal? apparait. Toutes les
options d'étalonnage sont ramenées a leurs valeurs par défaut.

4. Sil'option ID opérateur est a Oui dans le menu Options étal, entrer un
ID d'opérateur (4 caractéres) et appuyer sur ENTER. Pour plus
d’informations, reportez-vous a la section Modification des options
d'étalonnage a la page 58.

Registres Modbus

Une liste de registres Modbus est disponible pour la communication
réseau. Consulter www.hach.com ou www.hach-lange.com pour plus
d'informations.

Maintenance

AAVERTISSEMENT

Risque de blessures. Les opérations décrites dans cette section du manuel ne

doivent étre effectuées que par du personnel qualifié.
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Nettoyage du capteur
Le capteur ne nécessite aucun entretien courant autre qu'un nettoyage de

temps en temps.
1. Utiliser de I'eau chaude savonneuse pour nettoyer le capteur.
2. Utiliser de I'eau propre pour rincer le capteur.

Dépannage
Données intermittentes

Pendant I'étalonnage, les données ne sont pas envoyées dans le journal.
Le journal de données peut donc comporter des zones ou les données
sont intermittentes.

Controler le cable du capteur

ADANGER

Risque d'électrocution. Le cablage a haute tension du contréleur est effectué
derriere la barriére de protection a haute tension du boitier du contréleur. L'écran
de protection doit rester en place, sauf lors de l'installation de modules ou
l'installation par un technicien qualifié du cablage d'alimentation, de relais, ou de
cartes analogiques et réseau.

AAVERTISSEMENT

Risque potentiel d'électrocution. Toujours couper I'alimentation de
I'appareil pendant les connexions électriques.

AAVERTISSEMENT

Risque potentiel d'électrocution. Les opérations décrites dans cette
section du manuel ne doivent étre effectuées que par du personnel
qualifié.

Dégat potentiel sur l'instrument. Les composants électroniques
A internes de l'appareil sont fragiles et peuvent étre endommagés par
M I'électricité statique, qui risque d'altérer ses performances et son
fonctionnement.

En cas de probléme de mesure, procéder comme suit.

1. Controler I'absence de dégats physiques sur le cable du capteur.

2. En cas d'utilisation d'un cable d'interconnexion, vérifier la boite de
dérivation.

a. Débrancher le cable aux deux extrémités (capteur et contréleur).

b. Utiliser un ohmmeétre pour vérifier la continuité et les courts-circuits
internes des fils.

Menu de diagnostic et test du capteur

Le menu de diagnostic et test du capteur affiche des informations actuelles
et historiques sur l'instrument. Référez-vous a Tableau 4. Pour accéder
au menu de diagnostic et test du capteur, appuyer sur la touche MENU et
sélectionner Progr. capteur, [Sélectionner le capteur], DIAG/TEST.

Tableau 4 Menu DIAG/TEST du capteur

Options Descriptions

INFORMATIONS Affiche le nom et le numéro de série du module
MODULE capteur.

INFORMATIONS Affiche le nom et le numéro de série saisis par
CAPTEUR I'utilisateur.

JOURS ETAL Affiche le nombre de jours depuis le dernier

étalonnage.

HISTORIQUE CAL Affiche une liste et des détails de chaque étalonnage.

SUPPR HISTORIQUE
ETAL

Supprime l'historique d'étalonnage du capteur
(impose un mot de passe de niveau service). Toutes
les données d'étalonnage précédentes sont perdues.

DONNEES CAPTEUR Affiche le nombre de jours de fonctionnement du
capteur et la valeur du signal de capteur en cours en

ms.

REINIT CAPTEUR Réinitialise le nombre de jours de fonctionnement du

capteur ainsi que les données d'étalonnage aux

valeurs par défaut.

Frangais 59



Liste d’erreurs

Des erreurs peuvent survenir pour diverses raisons. La valeur de mesure
lue a I'écran clignote. Toutes les sorties sont maintenues quand c'est
spécifié dans le menu du contréleur. Pour afficher les erreurs du capteur,
appuyer sur la touche MENU puis sélectionner Diagnostique,
[Sélectionner le capteur], Liste erreurs. Une liste des erreurs possibles
apparait dans Tableau 5.

Tableau 5 Liste d'erreurs du capteur

Erreur Descriptions Résolution

CAPTEUR MANQUANT | Le capteur est manquant

ou débranché

Contrdler le cablage et les
connexions du capteur et
du module.

Liste d’avertissements

Un avertissement n'affecte pas le fonctionnement des menus, relais et
sorties. Une icone d'avertissement clignote et un message apparait en bas
de I'écran de mesure. Pour afficher les avertissements de capteur,
appuyer sur la touche MENU puis sélectionner Diagn. capteur,
[Sélectionner le capteur], Liste avertis. La liste des avertissements
possibles est présentée dans le Tableau 6.

Tableau 6 Liste d'avertissements du capteur

Tableau 6 Liste d'avertissements du capteur (suite)

Avertissement

Descriptions

Résolution

ECHO MISSING

Le signal d'écho est
perdu.

Option 1 — Rapprocher le
capteur de la surface de
I'eau.

Option 2 — Régler la
fixation du capteur pour
lui faire viser
correctement la surface
de l'eau.

Option 3 — Remplacer le
capteur.

EXCESS LEVEL

Le niveau de
dépassement est hors

plage.

Option 1 — S'assurer que
le type de débitmétre est
correct.

Option 2 — Etalonner le
capteur.

REMPL. CAPTEUR

Le capteur doit étre
remplacé.

Remplacer le capteur.

CAL DUE

L'étalonnage du capteur
est en retard.

Etalonnez le capteur.

Avertissement Descriptions Résolution

NON ETALONNE

Le capteur doit étre
étalonné.

Etalonner le capteur.

TOTALIZER FULL Réinitialiser le volume/

totalisateur du capteur.

Le volume/totalisateur du
capteur est plein.

ALARME TEMP La température est hors

limites.

Remplacer le capteur.

ETAL EN COURS

L'étalonnage a été
commencé mais n'a pas
été achevé.

Revenir a I'étalonnage.

SORTIES MEMO

Pendant I'étalonnage, les
sorties ont été placées en
maintien pendant une
durée sélectionnée.

Les sorties redeviendront
actives apres la durée
sélectionnée.

Liste d'événements

Le transmetteur fournit un journal des événements pour chaque capteur.
Le journal des événements stocke une variété d'événements qui se

produisent sur les dispositifs tels que des changements de configuration,
des alarmes, des conditions d'avertissement, etc. La liste des événements
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possibles apparait dans le Tableau 7. Vous pouvez consulter le journal
des événements au format CSV (valeurs séparées par une virgule). Pour
consulter les instructions de téléchargement des fichiers journaux, voir le

manuel d'utilisation du transmetteur.

Tableau 7 Liste d'événements du capteur

Evénement

Descriptions

INFO ALIMENTAT

L'alimentation a été activée.

MODIF CONFIG - flottant

La configuration a été modifiée - nombre
a virgule flottante

MODIF CONFIG - entier

La configuration a été modifiée - nombre
entier

Descriptions Article No.
Capteur de rechange avec cable intégré de 3 m (10 pi) U53S010
Capteur de rechange avec cable intégré de 10 m (30 pi) U53S030
Capteur de rechange avec cable intégré de 30 m (100 pi) U53S100
Cable d'interconnexion 1W1127

Boite de dérivation NEMA 4X
Kit de montage

Parasoleil

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001

MODIF CONFIG - texte

La configuration a été modifiée - chaine
de texte

DEBUT ETAL 1PT

Départ d'un étalonnage d'échantillon a 1
point

FIN ETAL 1PT

Fin d'un étalonnage d'échantillon en 1
point

DEBUT ETAL 2PT

Départ d'un étalonnage d'échantillon a 2
point

FIN ETAL 2PT

Fin d'un étalonnage d'échantillon en 2
point

VAL DEF CONFIG

La configuration a été réinitialisée aux
options par défaut.

VALEURS DEF CAL

L'étalonnage utilisateur est réinitialisé

aux valeurs par défaut.

Pieces et accessoires de rechange

Remarque : Les numéros de référence de produit et d'article peuvent dépendre des
régions de commercialisation. Prenez contact avec le distributeur approprié ou
consultez le site web de la société pour connaitre les personnes a contacter.
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Especificaciones

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

Tabla 1 Especificaciones del médulo de flujo ultrasénico

Tabla 2 Especificaciones del sensor de flujo ultrasénico (continta)

Especificaciones Detalles

Especificacion

Detalles

Frecuencia de funcionamiento | 75 kHz

Caudal Funcién del tipo de estructura del
medidor

Flujo total 0-999.999.999 con caudal y unidades
del multiplicador seleccionables

Precision +0,5% del intervalo

Sensibilidad 0,1% del intervalo

Repetibilidad 0,1% del intervalo

Tiempo de respuesta

Menos de 180 segundos al 90% del
valor al cambiar el paso

Filtro de entrada

999 segundos

Tabla 2 Especificaciones del sensor de flujo ultrasénico

Especificaciones

Detalles

Rango de medicion/resolucion

Profundidad

0,25 m (10 pulg.) hasta 6 m (20 pies) + 1 mm
(0,039 pulg.)

Temperatura del aire

-40 °C (-40 °F) a +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18
*F)

Mecanica

Construccion

Cuerpo de PBT (tereftalato de polibutileno) con
sensor de temperatura integral

Cable (integral)

Longitud estandar de 10 m (33 pies); longitudes
opcionales de 20 m (66 pies), 50 m (164 pies) o
100 m (328 pies)

Peso

0,5 kg (1,1 Ib.) aprox.

Disipacion de potencia 12V CC, 0,5W (0,042 A)

Informacién general

En ningln caso el fabricante sera responsable de cualquier dafio directo,
indirecto, especial, accidental o resultante de un defecto u omisién en este
manual. El fabricante se reserva el derecho a modificar este manual y los
productos que describen en cualquier momento, sin aviso ni obligacion.
Las ediciones revisadas se encuentran en el sitio Web del fabricante.

Informacién de seguridad

Lea todo el manual antes de desembalar, instalar o trabajar con este
equipo. Ponga atencion a todas las advertencias y avisos de peligro. El
no hacerlo puede provocar heridas graves al usuario o dafios al equipo.

Para garantizar que no disminuya la proteccion que ofrece este producto,
no use o instale el equipo de manera diferente a la especificada en este
manual.

Utilizacién de la informacion sobre riesgos

APELIGRO

Indica una situacién potencial o de riesgo inminente que, de no evitarse, provocara
la muerte o lesiones graves.

AADVERTENCIA

Indica una situacion potencial o inminentemente peligrosa que, de no evitarse,
podria provocar la muerte o lesiones graves.

APRECAUCION

Indica una situacién potencialmente peligrosa que podria causar un accidente o
dafio menor.
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Indica una situacién que, si no se evita, puede provocar dafios al instrumento.
Informacién que requiere énfasis especial.

Etiquetas de precaucion

Lea todas las etiquetas y rétulos adheridos al instrumento. En caso
contrario, podrian producirse heridas personales o dafios en el
instrumento. Cada simbolo en el instrumento se indica en el manual con
una explicacién de advertencia.

Este simbolo (en caso de estar colocado en el equipo) refiere a las
instrucciones de operacion o bien la informacién de seguridad.

controladores, consulte el manual del usuario del controlador que esta
utilizando.

Instalaciéon

AADVERTENCIA

Peligro de lesién personal. Las tareas descritas en esta seccion del manual deben
ser realizadas sélo por personal cualificado.

Montaje

APELIGRO

Peligro de explosion. El sensor no esta aprobado para su uso en lugares
peligrosos.

Este simbolo, cuando esta en la caja o barrera de un producto, indica
que hay riesgo de descarga eléctrica o electrocucion.

A
£\

Los delicados componentes electronicos internos pueden sufrir dafios
A debido a la electricidad estatica, lo que acarrea una disminucion del
rendimiento del instrumento y posibles fallas.

El equipo eléctrico marcado con este simbolo no se podra desechar
por medio de los sistemas europeos publicos de eliminacion después
del 12 de agosto de 2005. En cumplimiento de las reglamentaciones
nacionales y locales (directiva europea 2002/98/CE), los usuarios de
equipos eléctricos deben devolver los equipos viejos o los que han
alcanzado el término de su vida util al fabricante para su eliminacién
gratuita.

Nota: Para devolver los equipos para reciclaje, comuniquese con el fabricante o
distribuidor para obtener instrucciones acerca de cémo devolver equipos que han
alcanzado el término de su vida Util, accesorios eléctricos suministrados por el
fabricante y todo elemento auxiliar, para su eliminacion.

Generalidades del producto

Este sensor esta disefiado para trabajar con un controlador para la
recoleccion de datos y operacion. Con este sensor se pueden utilizar
varios controladores. Este documento da por sentado que el sensor tiene
instalado y utiliza un controlador sc200. Para utilizar el sensor con otros

AADVERTENCIA

Peligro de lesion personal. Tenga siempre en cuenta el indice de temperatura y
presion del hardware de montaje utilizado para instalar el sensor. El material del
hardware generalmente limitan la temperatura y la presién del sistema.

Para ver ejemplos del hardware de montaje del sensor y las aplicaciones,
consulte la Figura 1, Figura 2 y Figura 3. Es necesario calibrar el sensor
antes de utilizarlo. Consulte la Calibrar el sensor en la pagina 71.
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Figura 1 Hardware de montaje del sensor

¥

26.7 mm

[1.05in]

154.3 mm
[4.05in]

95.3 mm

~ [3.75in] T ™

Figura 2 Montaje del sensor la en parte superior

540 mm

[21.25 in] >

< I
AAY U

1 Tornillo de cabeza hueca de 6,3 mm
(%4 de pulgada) x 19,1 mm (% de
pulgada)

4 Junta de neopreno de 33,0 mm (1,3
pulgadas) x 82,6 mm (3,25
pulgadas) (x2)

1 Tornillo de cabeza hueca de 7,9 mm
(5/16 de pulgada) x 38,1 mm (1,5
pulgadas)

6 Pernos de 10 mm (3/8 de pulgada)
(x2)

2 Soporte del sensor

5 25.4 mm (1.0 pulgadas) Rosca NPT

2 Tuberia cuadrada de 25,4 mm (1,0

pulgadas)

7 Pared

3 Tuerca de 25,4 mm (1,0 pulgadas).
Rosca BSP o NPP

6 Cuerpo del sensor

3 Brazo de soporte

8 Abrazadera de soporte

4 Sensor

9 Tornillo de cabeza hueca de 6,3 mm
(V4 de pulgada) x 12,7 mm (%2
pulgada) (x4)

5 Cara del sensor

10 Base del soporte

64 Espanol




Figura 3 Otros ejemplos de montaje
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1 Opcién de montaje en parte superior | 3 Opcién de montaje lateral 2

2 Opcion de montaje lateral 1 4 Vista superior de la opcion de

montaje lateral 2

Conecte el sensor al médulo

APELIGRO

Peligro de electrocucion. El cableado de alto voltaje para el controlador se realiza
detras de la barrera de alto voltaje en la carcasa del controlador. La barrera debe
permanecer en su lugar excepto durante la instalacion de médulos o cuando un
técnico de instalacion cualificado esté realizando el cableado de alimentacion,
relés o tarjetas analogas y de redes.

AADVERTENCIA

Posible peligro de electrocucién. Desconecte siempre el suministro
eléctrico al instrumento antes de realizar conexiones eléctricas.

AADVERTENCIA

Posible peligro de electrocucion. Las tareas descritas en esta seccién
del manual deben ser realizadas soélo por personal cualificado.

> B

Dario potencial al instrumento. Los delicados componentes
‘ electronicos internos pueden sufrir dafios debido a la electricidad
‘n.\ estatica, lo que acarrea una disminucién del rendimiento del
instrumento y posibles fallas.

Se puede conectar un sensor ultrasénico al médulo de flujo. Para instalar
el médulo y conectar el sensor, consulte los pasos ilustrados y Tabla 3.

Nota: El médulo no se puede conectar a varios tipos de sensor al mismo tiempo.

Tabla 3 Tabla de cableado ultrasénico

Conector Sensor Clavija del Color del cable
conector
6 pines Ultrasoénico 1 —
2 —
3 Rojo
4 Verde
5 Amarillo
6 Azul
Cables de blindaje del sensor: conecte todos los cables de Negro
blindaje/tierra a los tornillos de tierra de la caja del sc200.
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Operacion

Desplazamiento del usuario

Consulte la documentacién del controlador para ver la descripcion del
teclado e informacién sobre como desplazarse.

Configuracién del sensor

Utilice el menu Configurar para introducir la informacién de identificacion
del sensor y para cambiar las opciones para el manejo y almacenamiento
de datos.

1.

2.

Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracién del sensor,
[seleccione el sensor], Configurar.

Utilice las teclas de desplazamiento del cursor para seleccionar una
opcion y pulse ENTER. Para introducir nimeros, caracteres o signos
de puntuacién, pulse y mantenga presionada la tecla con la flecha
hacia ARRIBA o hacia ABAJO. Pulse la tecla DERECHA para
avanzar al siguiente espacio.

Opcién

NOMBRE DEL SENSOR

NUMERO DE SERIE

FORMATO DEL FLUJO

UNIDADES DE MEDICION

UNIDADES DE
TEMPERATURA

Descripcion

Cambia el nombre que corresponde al sensor
en la parte superior de la pantalla de medicion.
El nombre puede contener hasta 10 caracteres
en cualquier combinacion de letras, numeros,
espacios o signos de puntuacion.

Establece el niumero de serie del sensor,
limitado a 16 caracteres en cualquier
combinacion de letras, nimeros, espacios o
signos de puntuacion.

Establece el numero de decimales que se
muestran en la pantalla de medicién en XXXX,
XXX.X 0 XX.XX.

Establece las unidades para la medicion
seleccionada; mm, m, pulg. o pies

Configura las unidades de temperatura en °C
(configuracién predeterminada) o °F..

Opcién

UNIDADES DE VOLUMEN

MODO DEL
TOTALIZADOR

RESTABLECIMIENTO
DEL TOTALIZADOR

PARAMETROS DEL
MEDIDOR

CONFIGURAR EL
SISTEMA

CONFIGURAR FILTRO

INTERVALO DEL
REGISTRO DE FLUJO

INTERVALO DEL

REGISTRO DE VOLUMEN

REST CONFIG PREDET

Descripcion

Establece las unidades del volumen (p. €j.,
litros).

Establece el volumen del totalizador en
Automatico (por defecto) o Manual.

Restablece el volumen del totalizador. Aparece
solamente si el modo del totalizador se
establece en Manual.

Establece el tipo de medidor y edita los valores
del tipo de medidor. Para obtener mas
informacion, véase la Configuracion de los
parametros del medidor en la pagina 69.

Configura el sistema para definir datos
especificos de aplicaciones del sensor.

Configura una constante de tiempo para
incrementar la estabilidad de la sefial. La
constante de tiempo calcula el valor promedio
durante un tiempo determinado: desde 0 (sin
efecto, configuracion predeterminada) hasta 60
segundos (promedio de valor de la sefial para
60 segundos). El filtro incrementa el tiempo de
la sefial del sensor para responder a los
cambios reales del proceso.

Configura el intervalo de tiempo para el
almacenamiento de datos en el registro de
datos: 5, 30 segundos, 1, 2, 5, 10, 15
(configuracién predeterminada), 30, 60
minutos.

Configura el intervalo de tiempo para el
almacenamiento de datos en el registro de
datos: 5, 30 segundos, 1, 2, 5, 10, 15
(configuracién predeterminada), 30, 60
minutos.

Configura el menu de configuracion a los
valores predeterminados. Se perdera toda la
informacién del sensor.
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Configuracion de los parametros del medidor

) . . . Opcién Descripcion
Configure el controlador para el tipo de estructura de medidor de flujo de . .
canal abierto que se esta utilizando. El controlador tiene algoritmos en la CANAL DE Establece la entrada para el tipo Neyrpic (1234A —por
tabla de dimensiones integrada para los canales de descarga y aliviaderos RgngEGA ?gze;é% 11223;62/(\:‘ 3112244215‘3—%2 14254: E—':'zggif—”'
mas comunes. Si la estructura no esta incluida en las tablas integradas, 1253AX. 1253AY. 1253AZ o 1254:6\_#) a -
cree una curva de profundidad/flujo definible por el usuario (de entre 3 y profundi‘dad maxima. y
30 puntos) para configurar la estructura.
CANAL DE Establece la entrada para el tipo Parshall (1 — por
1. Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracion del sensor, DESCARGA defecto, 2, 3, 6 0 9 pulg; 1 pie; 1 pie 6 pulg.; 2-8, 10,
[seleccione el sensor], Configurar. PARSHALL 12, 15, 20, 25 30, 40 o 50 pies) y la profundidad
L méaxima
2. Seleccione PARAMETROS DEL MEDIDOR y pulse ENTER.
. CANAL DE Establece la entrada para el tipo Palmer Bowlus (4 —
3. Seleccione TIPO DE MEDIDOR y pulse ENTER. DESCARGA P por defecto, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 0
4. Seleccione el tipo de medidor deseado y pulse ENTER. BOWLUS 42 pulg.) y la profundidad maxima
i Py CANAL DE Establece la entrada para la anchura de gargantab y
0| D
peton escripeion DESCARGA la profundidad maxima
ALIVIADERO DE Establece la entrada de la anchura del tanque B, la KHAFAGI
MUESCA EN V I ion P, el & | |
vEse gft:(;zsd)eycigrg:(?fﬁﬁ(;dédemaénx?rl:\g.%eel?F?;]Ltjjer:C: (en CANAL DE Establece la entrada para el tipo Leopold-Lagco (4 —
DESCARGA L por defecto, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 0 30 pulg.) y
ALIVIADERO Establece la entrada de la anchura del canal B, la LAGCO la profundidad méxima
RECTANGULAR h i0 la al ion P
¢ cu gngr;[]angﬁjgzr?nr;?ﬁg b\’/e? gitgul:’?adsegtl):rigﬁerlglgn y CANAL DE Establece la entrada para el tipo H (0,4 — por defecto,
' ' DESCARGATIPOH 0,6, 0,8, 1,0 pie HS; 0,5, 0,75, 1,0, 1,5, 2,0, 2,5, 3,0,
CANAL DE Establece la entrada de la anchura de la garganta b, 4,5 pies H; 4,0 pies HL) y la profundidad maxima
DESCARGA la anchura del canal B, la longitud de la garganta L, ) :
RECTANGULAR la rugosidad k (sin unidades), la temperatura del CANAL DE Establece la entrada para el tipo trapezoidal (grande
agua, la altura del saliente P, la desviacién de DESCARGA 60° V — por defecto, extra grande 60° V, 2 pulg. 45°
referéncia y la profundidad n;éxima. TRAPEZOIDAL WSC o 12 pulg. 45° SRCRC) y profundidad maxima
DEFINIDO POR EL Establece la entrada para al menos 3 datos
CANAL DE Establece la entrada de la anchura de la garganta b, > .
DESCARGA DE la anchura del canal B, la longitud de la garganta L, USUARIO puntuales. Para cada dato puntual se debe introducir

FONDO REDONDO

ALIVIADERO
CIPOLLETTI

la rugosidad k (sin unidades), la temperatura del
agua, la altura del saliente P, la desviacion de
referencia y la profundidad maxima.

Establece la entrada para el tipo Cipolletti (1 pie - por
defecto; 1 pie 6 pulg.; 2 pies; 2 pies 6 pulg.; 3-6, 8 0
10 pies) y la profundidad maxima. Véase Figura 7.
Para otros tipos de canales de descarga
trapezoidales, utilice la opcion DEFINIDO POR EL
USUARIO.

una profundidad de agua conocida y su
correspondiente caudal conocido.

Seleccione CONFIGURAR MEDIDOR y pulse ENTER.
Mueva el cursor a cada elemento y pulse ENTER.
Introduzca los datos requeridos y pulse ENTER.

Nota: La entrada de la profundidad méaxima para todas las estructuras de
medidor es la medida por encima de la altura de coronacién seguin se muestra
en la Figura 4, Figura 5, Figura 6 y Figura 7. No introduzca la profundidad global.
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Figura 4 Definiciones de las dimensiones en un aliviadero de
muesca en V
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Figura 5 Definiciones de las dimensiones del aliviadero rectangular
(con contracciones finales)

1 Sensor 4 Altura de coronacién P
2 Profundidad maxima 5 Angulo de la muesca
3 Anchura del tanque B 6 Banda inactiva de 10 pulgadas

1 Sensor 4 Anchura del canal B
2 Profundidad maxima 5 Altura de coronacion P
3 Anchura de coronacion B 6 Banda inactiva de 10 pulgadas
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Figura 6 Definiciones de las dimensiones del aliviadero rectangular

(sin contracciones finales)
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1 Sensor

4 Anchura del canal B

2 Profundidad maxima

5 Anchura de coronacion B

3 Altura de coronacion P

6 Banda inactiva de 10 pulgadas

Figura 7 Definiciones de las dimensiones de un aliviadero de
Cipolletti

_

—

4
7_?_% 7

1 Sensor 5 Tipo Cipolletti
6 Conicidad 4:1

7 Banda inactiva de 10 pulgadas

2 Rango
3 Profundidad

4 Profundidad maxima

Calibrar el sensor

Acerca de la calibracién del sensor

Las caracteristicas del sensor cambian lentamente con el tiempo y hacen
que pierdan precision. El sensor se debe calibrar periédicamente para
mantener la precision.

Durante la calibracién, los datos no se envian al registro de datos. De este
modo, el registro de datos puede tener areas en las que los datos sean
intermitentes.
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Procedimiento de calibracion del sensor ultrasénico

Nota: Si se enciende el controlador mientras el sensor ultrasénico no esta
conectado, se perdera el historial de calibracién del flujo ultrasénico.

Antes de la calibracion, deje funcionando el sistema durante 30 minutos
para asegurarse de que se logra la mejor precision en la medicion.

1.

Mide fisicamente los siguientes elementos para que puedan
compararse a las lecturas electrénicas.

» Rango: la distancia entre el sensor y la superficie del agua (para el
procedimiento de calibracién de 2 puntos). Ver Figura 7
en la pagina 71.
» Profundidad: la profundidad del agua en el punto de monitorizacion
(para ambos procedimientos de calibracién). Ver Figura 7
en la pagina 71.
Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracién del sensor,
[seleccione el sensor], Calibrar.

Seleccione el tipo de calibracion y pulse ENTER:
Opcion Descripcion

CAL PROF 2PT Emplea 2 puntos para la calibracion (método recomendado)
CAL PROF 1PT Emplea 1 punto para la calibracion

Si la contrasefia esta habilitada en el menu de seguridad del
controlador, introduzcala y pulse ENTER.

Seleccione la opcion para la sefial de salida durante la calibracion y
pulse ENTER:

Opcién Descripcion

Activa Durante el proceso de calibracion el instrumento envia el
valor de medicion actual de salida.

Retenido Durante el proceso de calibracion el valor de salida del sensor

se mantiene en el valor de medicién actual.

Durante la calibracion se envia un valor de salida
predeterminado. Consulte el manual del usuario del
controlador para cambiar el valor predeterminado.

Transferencia

6. Si se selecciona el procedimiento de calibracion de 2 puntos:

10.

1.
12.

13.

14.

a. Pulse ENTER para medir electronicamente la distancia entre el
sensor y la superficie del agua.
b. Espere que el valor se estabilice y pulse ENTER.
Nota: Posiblemente la pantalla avance automaticamente al proximo paso.
c. Cuando aparezca la pantalla Establecer rango, ajuste el valor al
que se midi6 fisicamente y pulse ENTER.
Pulse ENTER para medir electronicamente la profundidad del agua en
el punto de medicion.
Espere que el valor se estabilice y pulse ENTER.
Cuando aparezca la pantalla Establecer profundidad, ajuste el valor al
que se midi6 fisicamente y pulse ENTER.

Revise el resultado de la calibracion:

» Aprobado: el sensor esta calibrado y listo para medir muestras. Se
muestran los valores del rango y la profundidad.

» No aprobado: el rango de calibracién o la profundidad estan fuera
de los limites aceptados. Repita la calibracion. Consulte la
Mantenimiento en la pagina 74 y Solucion de problemas
en la pagina 74 para obtener mas informacion

Si la calibracién fue aprobada, pulse ENTER para continuar.

Si la opciodn para la identificacion del operador esta establecida en Si
en el menu de Opciones de calibracién, introduzca un identificador (4
caracteres) y pulse ENTER. Consulte la Cambio de las opciones de
calibracion en la pagina 73 para obtener mas informacion

En la pantalla s Nuevo sensor?, utilice las teclas de flecha para
seleccionar una opcién y pulse ENTER:

Opcién Descripcion

Si El sensor no fue calibrado anteriormente con este controlador. Los
dias de funcionamiento y las curvas de calibraciones anteriores del
sensor estan restablecidas.

No El sensor fue calibrado anteriormente con este controlador.

Cuando aparezca Calibracion completada, pulse ENTER.
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15. Si el modo de salida esta establecido en retener o transferir,
seleccione el tiempo de retardo cuando las salidas regresan al estado
activo, y pulse ENTER.

Salida del procedimiento de calibracién i
El usuario puede salir de la calibracién pulsando la tecla ATRAS.

1. Pulse la tecla ATRAS durante una calibracién. Apareceran tres
opciones:
Opcién Descripcién

SUSPENDER CAL Detiene el proceso de calibracion. Se debera comenzar
con una nueva calibracién desde el principio.

VOLVER A CAL Vuelve al proceso de calibracion.

ABANDONAR CAL Sale del proceso de calibracion provisoriamente. Se
permite el acceso a otros menus. Se puede iniciar la
calibraciéon de un segundo sensor (en caso que lo
hubiera). Para volver al proceso de calibracion, pulse la
tecla MENUy seleccione Configuracion del sensor,
[seleccione el sensor].

2. Utilice las teclas de desplazamiento del cursor para seleccionar una
de las opciones y pulse ENTER.

Cambio de las opciones de calibracion
El usuario puede configurar un recordatorio o incluir un identificador de
operador con los datos de la calibracion en el menu Opciones de Cal.

1. Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracion del sensor,
[seleccione el sensor], Calibrar, Opciones de cal.

2. Utilice las teclas de desplazamiento del cursor para seleccionar una

opcion y pulse ENTER.
Opcién Descripcion
RECORDAT CAL Establece un recordatorio para la préxima calibracién en
dias, meses o afos: apagado (configuracion
predeterminada), 1 dia, 7, 30, 60 o 90 dias, 6 0 9 meses,
10 2 afios

ID DE OP de CAL Incluye una identificacion del operador con los datos de
calibracion: Si o No (configuracién predeterminada). La
identificacion se ingresa durante la calibracion.

Restablecimiento de las opciones de calibracion
Las opciones de calibraciéon se pueden restablecer a las opciones
predeterminadas de fabrica.

1. Pulse la tecla MENU y seleccione Configuracion del sensor,
[seleccione el sensor], Calibrar, Restablecer calibracion
predeterminada.

2. Sila contrasefa esta habilitada en el menu de seguridad del
controlador, introduzcala y pulse ENTER.

3. PUlse ENTER cuando se muestre la pantalla ¢ Restablcer Cal? Todas
las opciones de calibracion se configuran a los valores
predeterminados.

4. Sila opcidn para la identificacion del operador esta establecida en Si
en el menu de Opciones de calibracion, introduzca un identificador (4
caracteres) y pulse ENTER. Consulte la Cambio de las opciones de
calibracion en la pagina 73 para obtener mas informacion

Registros de Modbus

Esta disponible una lista de registros Modbus para comunicacién en red.
Consulte www.hach.com o www.hach-lange.com para obtener mas
informacion.

Espanol 73



Mantenimiento

AADVERTENCIA

Peligro de lesion personal. Las tareas descritas en esta seccién del manual deben
ser realizadas sélo por personal cualificado.

Limpiar el sensor
El sensor no requiere mantenimiento rutinario, salvo la limpieza ocasional.

1. Utilice agua jabonosa tibia para limpiar el sensor.
2. Utilice agua limpia para enjuagar el sensor.

Solucién de problemas
Datos intermitentes

Durante la calibracién, los datos no se envian al registro de datos. De este
modo, el registro de datos puede tener areas en las que los datos sean
intermitentes.

Inspeccione el cable del sensor

APELIGRO

Peligro de electrocucion. El cableado de alto voltaje para el controlador se realiza
detras de la barrera de alto voltaje en la carcasa del controlador. La barrera debe
permanecer en su lugar excepto durante la instalacion de moédulos o cuando un
técnico de instalacion cualificado esté realizando el cableado de alimentacion,
relés o tarjetas analogas y de redes.

AADVERTENCIA

Posible peligro de electrocucion. Desconecte siempre el suministro
eléctrico al instrumento antes de realizar conexiones eléctricas.

AADVERTENCIA

Posible peligro de electrocucion. Las tareas descritas en esta secciéon
del manual deben ser realizadas soélo por personal cualificado.

A\
£\

Dafio potencial al instrumento. Los delicados componentes
‘ electronicos internos pueden sufrir dafios debido a la electricidad
M estatica, lo que acarrea una disminucion del rendimiento del
instrumento y posibles fallas.

Si existe un problema de medicion, realice los pasos siguientes.

1. Examine el cable del sensor para ver si hay dafos fisicos.
2. Siusa un cable de interconexién, revise la caja de empalmes.

a. Desconecte ambos extremos del cable (sensor y controlador).

b. Utilice un ohmimetro para verificar la continuidad y los posibles
cortocircuitos internos de los cables.

Menu de prueba y diagnoéstico del sensor

El menu de prueba y diagnéstico del sensor muestra la informacién actual
e histdrica del instrumento. Consulte la Tabla 4. Para acceder a este
mend, pulse la tecla MENU y seleccione Configuracion del sensor,
[seleccione el sensor], DIAG/PRUEBA.

Tabla 4 Meni DIAG/PRUEBA del sensor

Opcién Descripcion

INF MODULO Muestra la version y el nimero de serie del médulo
del sensor.

INF SENSOR Muestra el nombre y el nimero de serie ingresados

por el usuario.

DIAS DESDE CAL Muestra la cantidad de dias desde la ultima

calibracion.

HISTORIAL DE CAL Muestra una lista y los detalles de cada una de las

calibraciones.

REST HISTORIAL DE Restablece el historial de calibracién del sensor
CAL (requiere contrasefia de nivel de servicio). Se
perderan todos los datos de las calibraciones
anteriores.
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Tabla 4 Menu DIAG/PRUEBA del sensor (continua)

Tabla 6 Lista de advertencias del sensor

Opcion Descripcion

Advertencia

Descripcion

Resolucion

DATOS DEL SENSOR Muestra la cantidad de dias que estuvo funcionando
el sensor y la lectura actual de la sefial del sensor en

ms.

TOTALIZADOR LLENO

El volumen del sensor/
totalizador esta lleno.

Restablezca el volumen
del sensor/totalizador.

RESTABLECER EL
SENSOR

Restablece la cantidad de dias que estuvo
funcionando el sensor y los datos de la calibracion a
los valores por defecto.

ADVERTENCIA DE
TEMP

La temperatura esta fuera
del alcance.

Cambie el sensor.

Lista de errores

Los errores se pueden producir por varias razones. La lectura en la
pantalla de medicién aparece y desaparece. Se mantienen todas las
salidas cuando se especifican en el menu del controlador. Para ver los
errores del sensor, pulse la tecla MENU y seleccione Diagndstico,
[seleccione el sensor], Lista de errores. En la Tabla 5 aparece una lista
de posibles errores.

Tabla 5 Lista de errores del sensor

FALTA ECO

Se ha perdido la sefial del
eco.

Opcion 1: acerque mas el
sensor a la superficie del
agua.

Opcion 2: ajuste el
montaje del sensor para
orientarlo
adecuadamente en la
superficie del agua

Opcidn 3: cambie el
sensor.

Error Descripcion Resolucién

FALTA SENSOR El sensor no esta
instalado o esta

desconectado

Controle el cableado y las
conexiones del sensor y
del médulo.

NIVEL DE EXCESO

El nivel de exceso esta
fuera del rango.

Opcion 1: Asegurese de
que el tipo de medidor es
correcto.

Opcion 2: Calibre el

Lista de advertencias

Una advertencia no afecta el funcionamiento de los menus, relés y salidas.
En la parte inferior de la pantalla de mediciéon empieza a parpadear un
icono de advertencia y aparece un mensaje. Para ver las advertencias del
sensor, pulse la tecla MENU y seleccione Diag del sensor, [seleccione el
sensor], Lista de advertencias. En la Tabla 6 aparece una lista de
advertencias posibles.

sensor.

CAMBIAR SENSOR Es necesario cambiar el | Cambie el sensor.
sensor.

CAL VENCIDA Se ha sobrepasado la Calibre el sensor.
fecha de calibracion del
sensor.

SIN CALIBRAR Es necesario calibrar el Calibre el sensor.

sensor.

CAL EN MARCHA

Se inici¢ la calibracion
pero no ha terminado.

Vuelva al proceso de
calibracion.

SALIDAS EN ESPERA

Durante la calibracion, las
salidas se configuraron
en espera durante un
tiempo determinado.

Las salidas se activaran
una vez transcurrido el
tiempo seleccionado.
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Lista de eventos Piezas de repuesto y accesorios

El controlador proporciona un registro de eventos para cada sensor. El Nota: Los numeros de producto y articulo pueden variar para algunas regiones de

registro de acciones almacena un nimero de acciones que ocurren en los venta. Comuniquese con el distribuidor correspondiente o visite el sitio Web de la
dispositivos, tales como cambios de configuracion, alarmas, condiciones compafiia para obtener la informacion de contacto.

de advertencia, etc. En la Tabla 7 aparece una lista de eventos posibles.

El registro de eventos se puede leer en formato CSV. Para obtener Descripcién Articulo N°
instrucciones acerca de como descargar los registros, véase el manual
del usuario del controlador. Sensor de sustitucion con cable integral de 3 m (10 pies). U53S010
Tabla 7 Lista de eventos del sensor Sensor de sustitucion con cable integral de 10 m (30 pies). U53S030
Evento Descripcion Sensor de sustitucion con cable integral de 30 m (100 pies). U53S100
EVENTO ENCENDIDO Se encendio el suministro de energia. Cable de interconexion 1W1127
CAMBIO EN CONFIG - flotante La configuracién cambi6 - nUmero Caja de empalmes NEMA 4X 76A4010-001
flotante
Kit de montaje 3004A0017-001
CAMBIO EN CONFIG - entero La configuracién cambié - numero
entero Pantalla protectora de sol 1000G3088-001
CAMBIO EN CONFIG - texto La configuracién cambi6 - cadena de
texto
INICIO CAL 1PT Inicio de la calibracién de la muestra de
1 punto
FIN CAL 1PT Fin de la calibracion de la muestra de 1
punto
INICIO CAL 2PT Inicio de la calibracion de la muestra de
2 punto
FIN CAL 2PT Fin de la calibracién de la muestra de 2
punto
VALORES POR DEFECTO CONFIG La configuracion se restablecié a las
opciones predeterminadas.
CAL DEFAULTS (VALORES DE La calibracién del usuario se restablece
CALCULO PREDETERMINADOS) a las opciones predeterminadas.
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Especificagoes
As especificagdes podem ser alteradas sem aviso prévio

Tabela 1 Especificagées do médulo de caudal ultrasénico

Especificagcao Detalhes

Taxa de caudal Fungao do tipo de estrutura do medidor

Caudal total 0-999.999.999 com unidades
multiplicadoras e taxa de caudal
seleccionavel

Precisao 0,5% de amplitude

Sensibilidade 0,1% de amplitude

Repetitividade 0,1% de amplitude

Tempo de resposta Menos de 180 segundos de 90% do

valor aquando da mudancga de passo

Filtro de entrada 999 segundos

Tabela 2 Especificagdes do sensor de fluxo ultrasénico

Especificagoes Detalhes

Intervalo/Resolugdo da Medida

Espessura 0,25 m (10 pol.) a 6 m (20 pés) = 1 mm (0,039 pol.)

Temperatura do ar -40°C (-40 °F)a+90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18 °F)

Caracteristicas Mecanicas

Construgao Corpo em PBT (tereftalato de polibutileno) com

sensor de temperatura integrado

Comprimento padrédo de 10 m (33 pés);
comprimentos opcionais de 20 m (66 pés), 50 m
(164 pés) ou 100 m (328 pés)

Cabo (integral)

Tabela 2 Especificagées do sensor de fluxo ultrasénico
(continuagao)

Especificagoes Detalhes

Frequéncia de 75 kHz

funcionamento

Dissipacéo de energia 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

Informacao geral

Em caso algum o fabricante sera responsavel por danos directos,
indirectos, especiais incindentais ou consequenciais resultantes de
qualquer defeito ou omissdo neste manual. O fabricante reserva-se no
direito de efectuar alteragbes a este manual e produtos que descreve a
qualquer altura, sem aviso prévio ou obrigagdo. As edigdes revistas sdo
encontradas na pagina internet do fabricante.

Informagoes de seguranga

Leia o manual na sua totalidade antes de desembalar, configurar ou
utilizar este equipamento. Preste atencao a todas as indicacdes de perigo
e cuidado. O ndo cumprimento destas indicagbes podera resultar em
lesdes no operador ou danos no equipamento.

Certifique-se que a protecgao fornecida por este equipamento nao é
prejudicada, nao utilize ou instale o mesmo de maneira diferente daquela
especificada neste manual.

Uso da informagao de perigo

APERIGO

Indica uma situagéo de perigo potencial ou eminente que, caso néo seja evitada,
podera resultar na morte ou em ferimentos graves.

AADVERTENCIA

Indica uma situagao de perigo potencial ou eminente que, caso n&o seja evitada,
podera resultar na morte ou em ferimentos graves.

Peso 0,5 kg (1,1 Ib) aproximadamente

AAVISO

Indica uma situagéo de perigo potencial que podera resultar em pequenos ou
ligeiros ferimentos.
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Indica uma situagé@o que, caso néo seja evitada, pode provocar danos no
equipamento. Informacéo que requer atengdo especial.

Etiquetas de precaucao

Leia todos os avisos e etiquetas do instrumento. Lesdes pessoais ou
danos no instrumento poderdo ocorrer caso ndo observado. Um simbolo
no aparelho é referenciado no manual com uma frase de precaugéo.

Quando encontrar este simbolo no instrumento, isto significa que
devera consultar o manual de instrugdes para obter informagdes sobre
o funcionamento do instrumento e/ou de seguranga.

Este simbolo, quando undicado numa estrutura ou protec¢éo de um
produto, indica a existéncia de perigo de choque eléctrico e/ou
electrocusséo.

A
A\

Os componentes electrénicos internos delicados podem ser
danificados através da electricidade estatica, provocando um
desempenho reduzido ou uma eventual falha.

Desde 12 de Agosto de 2005, os equipamentos eléctricos marcados
com este simbolo ndo poderéo ser depositados nos sistemas
europeus publicos de recolha de residuos. Em conformidade com a
legislagéo europeia e nacional (Directiva europeia 2002/98/EC), os
utilizadores europeus de equipamento eléctrico deverdo devolver os
equipamentos usados ou em fim de vida ao Fabricante, que procedera
a sua eliminagdo sem quaisquer custos para o utilizador.

Nota: Para devolver o equipamento a reciclagem, favor entrar em contacto com o
seu fabricante ou fornecedor para obter instrugbes sobre como devolver
equipamentos no fim da vida (til, acessorios eléctricos e todos os itens auxiliares

Instalagao

AADVERTENCIA

Perigo de danos pessoais. Apenas pessoal qualificado devera conduzir as tarefas

descritas nesta secgdo do manual.

Montagem
APERIGO
Perigo de explosdo. O sensor ndo é aprovado para uso em locais perigosos.
AADVERTENCIA

Perigo de danos pessoais. Tenha sempre em conta a temperatura e a
classificagédo de presséo do hardware de montagem utilizado para instalar o
sensor. O material do hardware normalmente limita a temperatura e a classificagdo
de pressao do sistema.

para disposi¢édo adequada.

Vista geral do produto

Este sensor foi concebido para funcionar com um controlador para recolha
e utilizagao de dados. Podem utilizar varios controladores com este
sensor. Este documento aborda a instalagao e utilizagdo do sensor com
um controlador sc200. Para usar o sensor com outros controladores,
consulte no manual do utilizador informagdes sobre o controlador
utilizado.

Para ver exemplos de hardware e aplicagdes de montagem de sensores,
consulte Figura 1, Figura 2 e Figura 3. O sensor deve ser calibrado antes
da utilizagdo. Consulte a Calibre o sensor na pagina 86.
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Figura 1 Hardware de montagem de sensor Figura 2 Montagem superior do sensor

¥ ®

540 mm
[21.25 in] >

AN —_
[g¢ I
AYAY

26.7 mm A
[1.05in] (5)
154.3 mm
[4.05in]
®
Y
95.3 mm
- [3.75in] >

1 Parafuso socket, 7,9 mm (5/16 pol.) | 6 Cavilhas, 10 mm (3/8 pol.) (2x)

1 Parafuso socket, 6,3 mm (%2 pol.) x | 4 Gaxeta Neoprene, 33,0 mm (1,3 x 38,1 mm (1,5 pol.)
19,1 mm (% pol.) pol.) x 82,6 mm (3,25 pol.) (2x) ’ .
2 Tubo quadrado, 25,4 mm (1,0 pol.) | 7 Parede
2 Suporte do sensor 5 25.4 mm (1.0 polegadas) NPT
3 Brago do suporte 8 Grampo do suporte
3 Porca, 25,4 mm (1,0 pol.) BSP ou 6 Corpo do sensor
NPP 4 Sensor 9 Parafuso socket, 6,3 mm (% pol.) x
12,7 mm (%2 pol.) (4x)
5 Face do sensor 10 Base do suporte
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Figura 3 Exemplos de montagem adicionais AADVERTENCIA

Perigo potencial de electrocussdo. Desligue sempre a energia do
instrumento quando efectuar ligacdes eléctricas.

AADVERTENCIA

Perigo potencial de electrocussdo. Apenas pessoal qualificado devera
conduzir as tarefas descritas nesta secgdo do manual.

> B

(¢ e A Danos no instrumento potencial. Os componentes electrénicos
\ internos delicados podem ser danificados através da electricidade
‘h estatica, provocando um desempenho reduzido ou uma eventual falha.

}

W

Pode ligar um sensor ultrasénico ao modulo de fluxo. Para instalar o
@ mddulo e ligar o sensor, consulte os passos ilustrados e Tabela 3.

Nota: Ndo é possivel ligar o ndo pode ser ligado a varios tipos de sensor em
simultaneo.

red

Tabela 3 Tabela de ligag6es de fios para ultrasénico

Conector Sensor Pino do Cor do fio
conector
6 pinos Ultrasénico 1 —
2 —
1 Opgéo de montagem superior 3 Opgéo de montagem lateral 2
- - 3 Vermelho
2 Opcéo de montagem lateral 1 4 Vista superior da opgéo de
montagem lateral 2 4 Verde
Ligar o sensor ao médulo 5 Amarelo
APERIGO 6 Azl
Perigo de electrocusséo. A ligagdo de fios de alta voltagem para o controlador é Fios de protecgao do sensor — Ligue todos os fios de Preto
conduzida atras da barreira de alta voltagem na embalagem do controlador. A ligagao a terra/protecgao do sensor aos parafusos de terra
barreira deve permanecer no local excepto quando instalar médulos, ou quando da estrutura sc200.
um técnico de instalagao qualificado estiver a ligar a poténcia, relés ou cartdes de
rede ou analdgicos.
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Funcionamento

Navegacgao do utilizador

Consulte a documentacéo do controlador para obter uma descrigéo do
teclado e informagdes de navegagéo.

Configurar o sensor

Utilize o menu Configure (Configurar) para introduzir as informagées de
identificacdo do sensor e para alterar as op¢des para processamento de
dados e armazenamento.

1. Prima a tecla MENU e seleccione Sensor Setup (Configuragéo do
sensor), [Select Sensor] (Seleccionar sensor), Configure (Configurar).

2. Use as teclas de setas para seleccionar uma opgao e prima ENTER.
Para introduzir nimeros, caracteres ou pontuagéo, prima e mantenha
premidas as teclas de seta para CIMA ou para BAIXO. Prima a tecla
de seta para a DIREITA para avancgar para a pagina seguinte.

Opcao
NOME SENSOR

Descrigao

Muda o nome que corresponde ao sensor no topo
do ecra de medigdo. O nome € limitado a 10
caracteres em qualquer combinagao de letras,
ndmeros, espagos ou pontuagao.

NUMERO DE SERIE Define o niimero de série do sensor, limitado a 16
caracteres em qualquer combinagao de letras,

ndmeros, espagos ou pontuagao.

FORMATO DO FLUXO

Define o nimero de casas decimais apresentadas

Opgéao

REPOR
PREDEFINIGOES DO
TOTALIZADOR

PARAMETROS DO
MEDIDOR

DEFINIR SISTEMA

DEFINIR FILTRO

INTERVALO DE
REGISTO DE FLUXO

INTERVALO DE
REGISTO DE VOLUME

REDEFINIR PADROES

Descrigao

Repde o volume predefinido do totalizador. Apenas
¢é exibido se o modo do totalizador estiver definido
como Manual.

Define o tipo de medidor e edita os valores para o
tipo de medidor. Para mais informagdes, consulte o
Configurar os parametros do medidor

na pagina 83.

Configura o sistema para definir os dados
especificos de aplicagdo no sensor.

Define uma constante de tempo para aumentar a
estabilidade do sinal. A constante temporal calcula
o valor médio durante um periodo especificado—0
(nenhum efeito, predefinicdo) a 60 segundos
(média do valor do sinal durante 60 segundos). O
filtro aumenta o tempo de resposta do sinal do
sensor para alteragdes reais no processo.

Define o intervalo de tempo para armazenamento
de dados no registo de dados—S5, 30 segundos, 1,
2, 5,10, 15 (predefinigao), 30, 60 minutos.

Define o intervalo de tempo para armazenamento
de dados no registo de dados—S5, 30 segundos, 1,
2, 5,10, 15 (predefinigao), 30, 60 minutos.

Aplica as predefinicdes do menu de configuragéo.
Todas as informacdes do sensor seréo perdidas.

no ecra de medicdo para XXXX, XXX.X ou XX.XX.

UNIDADES DE Define as unidades para a medigdo seleccionada -
MEDIDA mm, m, pol. ou pés

UNIDADES DE Define as unidades de temperatura como °C
TEMPERATURA (predefini¢ao) ou °F.

UNIDADES DE Define as unidades para o volume (p.ex. litros)
VOLUME

MODO TOTALIZADOR Define o volume do totalizador como Auto
(predefinido) ou Manual.

Configurar os parametros do medidor

Configure o controlador para o tipo de estrutura de medidor de caudal em
canal aberto que € utilizado. O controlador tem algoritmos de tabela de
dimensdes integradas para os canais e agudes mais comuns. Se a
estrutura ndo for abrangida pelas tabelas integradas, crie uma curva de
profundidade/fluxo (entre 3 e 30 pontos), passivel de ser definida pelo
utilizador, para configurar a estrutura.

1. Prima a tecla MENU e seleccione Sensor Setup (Configuragéo do
sensor), [Select Sensor] (Seleccionar sensor), Configure (Configurar).
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Seleccione GAUGE PARAMETERS (PARAMETROS DO MEDIDOR)

e prima ENTER.

Seleccione GAUGE TYPE (TIPO DE MEDIDOR) e prima ENTER.
Seleccione o tipo de medidor pretendido e prima ENTER.

Opgao

AGUDE COM
DESCARREGADOR
TRIANGULAR

AGUDE COM
DESCARREGADOR
RECTANGULAR

CANAL
RECTANGULAR

CANAL DE FUNDO

ARREDONDADO

AGUDE CIPOLLETI

CANAL NEYRPIC

CANAL PARSHALL

Descrigao

Define a entrada para a largura do depésito B, a
altura da crista P, o angulo de abertura do
descarregador (em graus) e a profundidade
maxima. Consulte a Figura 4.

Define a entrada da largura B do canal, a altura P
da crista, o angulo de abertura do descarregador e
a profundidade maxima. Consulte Figura 5ou
Figura 6.

Define a entrada da largura da garganta b, alargura
do canal, o comprimento da garganta, aspereza k
(sem unidades), temperatura da agua, altura da
soleira P, o desvio da linha de referéncia e
profundidade maxima.

Define a entrada da largura da garganta b, a largura
do canal, o comprimento da garganta, a rugosidade
k (sem unidades), a temperatura da agua, a altura
da soleira P, o desvio da linha de referéncia e a
profundidade maxima.

Define a entrada do tipo Cipolleti (1 pé -
predefinida; 1 pé 6 pol.;2 pés; 2 pés 6 pol.;3-6, 8 ou
10 pés) e profundidade maxima. Consulte a
Figura 7. Para outros tipos de agudes trapezoidais,
utilize a opgao Definido pelo Utilizador.

Define a entrada do tipo Neyrpic (1234A -
predefinida, 1236A-G, 1241B_C, 1241E_F,
1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-D,
1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ ou 1254A-F)
e profundidade maxima

Define a entrada do tipo Parshall (1 - predefinida,
2,3,60u9pol.;1pé; 1pé6pol;; 2-8, 10, 12, 15,
20, 25 30, 40 ou 50 pés) e profundidade maxima

Opgio
CANAL P BOWLUS

CANAL KHAFAGI

CANAL L LAGCO

CANAL TIPOH

CANAL TRAPEZOIDAL

DEFINIDO PELO
UTILIZADOR

ENTER.

Descrigao

Define a entrada do tipo Palmer Bowlus (4 —
predefinida, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36
ou 42 pol.) e profundidade maxima

Define a entrada da largura da garganta b e a
profundidade maxima

Define a entrada do tipo Leopold-Lagco (4 —
predefinida, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 ou 30 pol.)
e profundidade maxima

Define a entrada do tipo H (0,4 — predefinida, 0,6,
0,8,1,0pés HS;0,5,0,75,1,0,1,5,2,0,2,5, 3,0,4,5
pés H; 4,0 pés HL) e profundidade maxima

Defina a entrada do tipo trapezoidal (V grande 60°
- predefinida, V extra grande 60°, 2 pol. 45° WSC
ou 12 pol. 45° SRCRC) e profundidade maxima

Define a entrada de pelo menos 3 pontos de dados.
Para cada ponto de dados deve introduzir a
profundidade de agua e a taxa de fluxo
correspondente.

5. Seleccione CONFIGURE GAUGE(CONFIGURAR MEDIDOR)e prima

Mova o cursor para cada item e prima ENTER.
Introduza os dados solicitados e prima ENTER.

Nota: A entrada de profundidade méaxima para todas as estruturas de medidor
é a medida acima da altura da crista, como demonstrado na
Figura 4,Figura 5,Figura 6 e Figura 7. Ndo introduza a profundidade geral.

84 Portugués



Figura 4 Definicoes das dimensdes do agude com descarregador
triangular
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1 Sensor 4 Altura da crista P

Figura 5 Definicées das dimensées do agude com descarregador
rectangular (com contracgao lateral)
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2 Profundidade maxima 5 Angulo de abertura do

descarregador

1 Sensor 4 Largura do canal B

2 Profundidade maxima 5 Altura da crista P

3 Largura do depdsito B 6 Zona morta de 10 polegadas

3 Largura da crista B 6 Zona morta de 10 polegadas
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Figura 6 Definigdes das dimensdes do agude com descarregador Figura 7 Definigoes das dimensdes do agude Cipolleti
rectangular (sem contracgao lateral) o
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1 Sensor 5 Tipo Cipolleti
L7®—>l 2 Gama 6 Conicidade 4:1

3 Espessura 7 Zona morta de 10 polegadas
1 Sensor 4 Largura do canal B 4 Profundidade maxima
2 Profundidade maxima 5 Largura da crista B
3 Altura da crista P 6 Zona morta de 10 polegadas Calibre o sensor

Sobre o sensor de calibragao

As caracteristicas do sensor mudam progressivamente ao longo do tempo
e conduzem a uma perda de precisao por parte do sensor. O sensor deve
ser calibrado regularmente para manter a precisao.

Durante a calibracéo, os dados néo séo enviados para o registo de dados.
Assim, o registo de dados podera ter areas com dados intermitentes.

Procedimento de calibragao ultrasénica

Nota: Se o controlador for ligado quando o sensor ultrasénico ndo estiver ligado, o
histérico da calibragdo do fluxo ultrasénico é eliminado.
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Antes da calibragdo, deixe o sistema funcionar durante 30 minutos para
garantir a maior precisdo da medigao.

1.

Mega fisicamente os seguintes itens para que possam ser
comparados com as leituras electronicas:

* Intervalo — a distancia entre o sensor e a superficie da agua (para
o procedimento de calibragédo de 2 pontos). Consulte a Figura 7
na pagina 86.

* Profundidade — a profundidade da agua no ponto de monitorizagéo
(para ambos os procedimentos de calibragdo). Consulte a
Figura 7 na pagina 86.

Prima a tecla MENU e seleccione Sensor Setup (Configuragéo do

sensor), [Select Sensor] (Seleccionar sensor), Calibrate (Calibrar).

Seleccione o tipo de calibragdo e prima ENTER:

Opcao Descrigcao

2PT DEPTH CAL (Cal. profundidade Utiliza 2 pontos para a calibragdo
2 pontos) (método recomendado)

1PT DEPTH CAL (Cal. profundidade Utiliza 1 ponto para a calibragéo
1 ponto)

Se o cddigo for activado no menu de seguranga do controlador,
introduza o cédigo e prima ENTER.

Seleccione a opgao para o sinal de saida durante a calibragéo e prima
ENTER:

Opgao Descrigao

Active (Activo) O instrumento envia o valor de saida actual medido

durante o procedimento de calibragéo.

Hold (Manter) O valor de saida do sensor é mantido no valor actual

medido durante o procedimento de calibragéo.

Transfer
(Transferir)

Um valor de saida predefinido é enviado durante a
calibragdo. Consulte o manual do utilizador do
controlador para alterar o valor predefinido.

6. Se o procedimento de calibragdo de 2 pontos for seleccionado:

7.

8.
9.

10.

1.
12,

13.

14.

a. Prima ENTER para medir electronicamente a distancia entre o
sensor e a superficie da agua.

b. Aguarde que o valor estabilize e prima ENTER.
Nota: O ecra pode avancar automaticamente para o passo seguinte.

c. Quando aparecer o ecra Set Range (Definir intervalo), ajuste o
valor de acordo com a medicéo fisica e prima ENTER.

Prima ENTER para medir electronicamente a profundidade da agua
no ponto de monitorizagéo.

Aguarde que o valor estabilize e prima ENTER.

Quando aparecer o ecra Set Depth (Definir profundidade), ajuste o
valor de acordo com a medigéo fisica e prima ENTER.

Reveja o resultado da calibragéo:

» Aprovada—o sensor foi calibrado e esta pronto para medir
amostras. Sao apresentados os valores de profundidade e
intervalo.

» Com erro — o intervalo ou a profundidade da calibragéo esta fora
dos limites aceitaveis. Repita a calibragao Consulte Manutengéo
na pagina 88 e Resolugédo de problemas na pagina 89 para mais
informacoes.

Se a calibragéo for aprovada, prima ENTER para continuar.

Se a opgao para a ID do operador estiver definida para Yes (Sim) no
menu Calibration Options (Opgoes de calibragéo), introduza uma ID
do operador (4 caracteres) e prima ENTER. Consulte Alterar as
opgoes de calibragéo na pagina 88 para mais informagdes.

No ecrd New Sensor? (Novo sensor) use as teclas de setas para
seleccionar uma opgéao e prima ENTER:

Opgao Descrigcao

O sensor ndo foi calibrado anteriormente com este controlador. Os
dias da operagéo e as curvas da calibragéo anterior do sensor séo
repostos.

Sim
Nao O sensor foi calibrado anteriormente com este controlador.

Quando aparecer a mensagem Calibration Complete (Calibragédo
concluida), prima ENTER.
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15. Se 0 modo de saida estiver definido para manter ou transferir,
seleccione o intervalo de tempo até que a saida volte ao estado activo
e prima ENTER.

Sair do procedimento de calibragao
Se a tecla BACK for premida durante uma calibracéo, o utilizador pode
sair da calibragéo.

1. Prima a tecla BACK durante uma calibragao. Sao apresentadas trés
opgoes:

Opgao Descrigdo

SAIR CAL. Parar a calibragdo. Uma nova calibragdo deve comegar
a partir do principio.

BACK TO CAL Voltar a calibragao.

(Voltar a

calibragao)

PERM. CAL. Sair da calibragdo temporariamente. E permitido o

acesso a outros menus. Pode ser iniciada a calibragéo
de um segundo sensor (se existir). Para voltar a
calibrag&o, prima a tecla MENU e seleccione Sensor
Setup (Configuragéo do sensor), [Select Sensor]
(Seleccionar sensor).

2. Use as teclas de setas para seleccionar uma das opgdes e prima
ENTER.

Alterar as opgoes de calibragao
O utilizador pode definir um lembrete ou incluir um ID de operador com
dados da calibragdo no menu OPCOES DE CALIBRACAO.

1. Prima a tecla MENU e seleccione Sensor Setup (Configuragdo do
sensor), [Select Sensor] (Seleccionar sensor), Calibrate (Calibrar), Cal
Options (Opgodes de calibragéo).

2. Use as teclas de setas para seleccionar uma opgéo e prima ENTER.

Opcao Descrigao
CAL REMINDER
(LEMBRETE DE
CALIBRAGCAO)

Define um lembrete para a préxima calibragdo em
dias, meses ou anos—Desligado (predefini¢éo), 1
dia, 7, 30, 60 ou 90 dias, 6 ou 9 meses, 1 ou 2 anos

ID DE OPER_’ADOR em Inclui uma ID do operador com dados de calibragéo
CALIBRAGAO. —Yes (Sim) ou No (N&o) (predefini¢do). A ID é
introduzida durante a calibragéo.

Repor as opgoes de calibragao
As opc¢des de calibragdo podem ser repostas de acordo com a
predefinigéo.

1. Prima a tecla MENU e seleccione Sensor Setup (Configuragdo do
sensor), [Select Sensor] (Seleccionar sensor), Calibrate (Calibrar),
Reset Default Cal (Repor calibragéo predefinida).

2. Se o cédigo for activado no menu de seguranga do controlador,
introduza o cédigo e prima ENTER.

3. Prima ENTER quando aparecer o ecra Reset Cal? (Repor calibragéo).
Todas as opgdes de calibragao sao definidas com os valores
predefinidos.

4. Se aopcgéo para a ID do operador estiver definida para Yes (Sim) no
menu Calibration Options (Op¢des de calibragéo), introduza uma ID
do operador (4 caracteres) e prima ENTER. Consulte Alterar as
opgoes de calibragdo na pagina 88 para mais informagdes.

Registos Modbus

Esta disponivel uma lista de registos Modbus para comunicagédo em rede.
Consulte www.hach.com ou www.hach-lange.com para mais
informagoes.

Manutengao

AADVERTENCIA

Perigo de danos pessoais. Apenas pessoal qualificado devera conduzir as tarefas
descritas nesta secgdo do manual.
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Limpar o sensor

O sensor nao requer uma manutengao de rotina para além da limpeza
ocasional.

1. Utilize agua morna com sabao para limpar o sensor.
2. Utilize agua limpa para enxaguar o sensor.

Resolugio de problemas

Dados intermitentes

Durante a calibragéo, os dados néo séo enviados para o registo de dados.
Assim, o registo de dados podera ter areas com dados intermitentes.

Verifique o cabo do sensor

APERIGO

Perigo de electrocussao. A ligagéo de fios de alta voltagem para o controlador é
conduzida atras da barreira de alta voltagem na embalagem do controlador. A
barreira deve permanecer no local excepto quando instalar médulos, ou quando
um técnico de instalagéo qualificado estiver a ligar a poténcia, relés ou cartées de
rede ou analdgicos.

AADVERTENCIA

Perigo potencial de electrocussdo. Desligue sempre a energia do
instrumento quando efectuar ligagdes eléctricas.

AADVERTENCIA

Perigo potencial de electrocussdo. Apenas pessoal qualificado devera
conduzir as tarefas descritas nesta secgdo do manual.

A\
A\

‘ Danos no instrumento potencial. Os componentes electronicos
\ internos delicados podem ser danificados através da electricidade
‘k estatica, provocando um desempenho reduzido ou uma eventual falha.

Se existir um problema de medigéo, efectue os seguintes passos.

1. Verifique se existem danos fisicos no cabo do sensor.
2. Se for utilizado um cabo de interligagdo, assinale a caixa de jungéo.

a. Desligue ambas as extremidades do cabo (sensor e controlador).

b. Utilize um ohmimetro para verificar se existem quebras de
continuidade e internas nos fios.

Menu de diagnéstico e teste do sensor

O menu de diagnostico e teste do sensor apresenta informagdes actuais
e histéricas acerca do aparelho. Consulte a Tabela 4. Para aceder ao
menu de diagndstico e teste do sensor, prima a tecla MENU e seleccione
Sensor Setup (Configuragéo do sensor), [Select Sensor] (Seleccionar
sensor), DIAG/TEST (Diagnostico/teste).

Tabela 4 Menu DIAG/TEST do sensor

Opcao Descrigao

INF. DO MODULO Mostra a versdo e o nimero de série do médulo do

sensor.

INF. DO SENSOR Mostra o0 nome e o nimero de série introduzido pelo

utilizador.

DIAS DA ULT. CAL. Mostra o nimero de dias decorridos desde a ultima

calibragdo.

HIST. CAL. Mostra uma lista de detalhes sobre cada calibragéo.

REDEFINIR HIST. CAL. | Repde o histérico de calibragéo do sensor (requer
caodigo de nivel de assisténcia). Todos os dados das

calibragdes anteriores serdo perdidos.

SENSOR DATA (Dados
do sensor)

Mostra o nimero de dias de operagao do sensor e a
leitura do sinal do sensor actual em ms.

RESET SENSOR (Repor | Repde o nimero de dias de operagéo do sensor e as
sensor) predefinicdes dos dados da calibragéo.

Lista de erros

Podem ocorrer erros por diversos motivos. A leitura no ecra de medigao
pisca. Todas as saidas sao retidas quando especificado no menu do
controlador. Para apresentar os erros do sensor, prima a tecla MENU e
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seleccione Diagnostics (Diagnosticos), [Select Sensor] (Seleccionar
sensor), Error List (Lista de Erros). E apresentada uma lista de erros
possiveis em Tabela 5.

Tabela 5 Lista de erros do sensor

Erro Descrigao Resolucao

Examine os fios e as
ligacdes do sensor e do
maodulo.

O sensor ndo existe ou
esta desligado

SENSOR MISSING
(Sensor inexistente)

Lista de avisos

Um aviso nao afecta o funcionamento dos menus, relés e saidas. Um
icone de aviso fica intermitente e é apresentada uma mensagem na parte
inferior do ecra de medigao. Para apresentar os avisos do sensor, prima
atecla MENU e seleccione [Select Sensor] (Seleccionar Sensor), Warning
List (Lista de Avisos). Em seguida, é apresentada uma lista dos possiveis
avisosTabela 6.

Tabela 6 Lista de avisos do sensor

Tabela 6 Lista de avisos do sensor (continuagao)

Aviso

Descrigao

Resolugao

EXCESS LEVEL (Nivel
de excesso)

O nivel de excesso esta
fora do intervalo.

Opcéo 1 - Certifique-se
de que o tipo de medidor
esta correcto.

Opgéo 2 - Calibre o
sensor.

REPLACE SENSOR
(Substituir sensor)

E necessario substituir o
sensor.

Substitua o sensor.

CAL DUE (Calibragem
pendente)

A calibragéo do sensor
esta atrasada.

Calibrar o sensor.

NAO CALIBRADO

E necessario calibrar o
sensor.

Calibrar o sensor.

CAL. EM AND.

A calibragao foi iniciada
mas néo foi concluida.

Voltar a calibragao.

Aviso Descrigao Resolucao

O volumel/totalizador do
sensor esta cheio.

TOTALIZER FULL
(Totalizador cheio)

Repde as predefinicdes
do volume/totalizador .

OUTPUTS ON HOLD
(Saidas retidas)

Durante a calibragao, as
saidas foram definidas
para estarem retidas
durante um periodo de
tempo especificado.

As saidas ficam activas
apos esse periodo de
tempo especificado.

A temperatura esta fora | Substitua o sensor.

do escopo.

TEMP WARNING (Aviso
de temperatura)

ECHO MISSING (Falta de | Foi perdido o sinal de eco. | Opgéo 1 - Mova o sensor
eco) para mais perto da
superficie da agua.
Opcao 2 - Ajuste o
suporte do sensor de
forma a apontar
correctamente o sensor
para a agua.

Opcéo 3 - Substitua o
sensor.

Lista de eventos

O controlador permite um registo de evento para cada sensor. O registo
de eventos armazena uma variedade de eventos que ocorrem nos
dispositivos, tais como alteragdes de configuragéo, alarmes, condigbes
de avisos, etc. Em seguida, é apresentada uma lista dos possiveis
eventos.Tabela 7 O registo de eventos pode ser lido no formato CSV. Para
mais informagdes sobre a transferéncia de registos, consulte o manual do

utilizador do controlador.
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Tabela 7 Lista de eventos para o sensor

Acessorios e pegas de substituigdao (continuagao)

Evento

Descrigao

POWER ON EVENT (Accion. por
evento)

A alimentagéo foi ligada.

CHANGE IN CONFIG (Alterag&o na
Configuragao) - flutuante

A configuragdo mudou - numero
flutuante

CHANGE IN CONFIG (Alteragdo na
configuragdo) - inteiro

A configuragdo mudou - nimero inteiro

CHANGE IN CONFIG (Alteragdo na
configuragéo) - texto

A configuragdo mudou - sequéncia de
texto

Caixa de juncdo NEMA 4X
Kit de montagem

Protector solar

Descrigao Item n°
Sensor de substituigdo com cabo integral de 30 m (100 pés) U53S100
Cabo de interligagado 1W1127

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001

1PT CAL START (Inicio da calibragédo
em 1 ponto)

Inicio da calibragdo da amostra de 1
ponto

1PT CAL END (Fim da calibragdo em 1
ponto)

Fim da calibragcdo da amostra de 1
ponto

2PT CAL START (Inicio da calibragéo
em 2 pontos)

Inicio da calibragcdo da amostra de 2
pontos

2PT CAL END (Fim da calibragdo em 2
pontos)

Fim da calibragcdo da amostra de 2
pontos

CONFIG DEFAULTS (predefinicdes da
configuragdo)

Foram repostas as opgdes predefinidas
da configuragéo.

CAL DEFAULTS (predefinigbes de
calibragéo)

Séao repostas as predefinicdes da
calibragao do utilizador

Acessorios e pegas de substituicdao

Nota: Os numeros do Produto e Artigo podem variar consoante as regiées de venda.
Para mais informagdes de contacto, contacte o distribuidor apropriado ou consulte

o site web da empresa.

Descrigao Item n°
Sensor de substituigdo com cabo integral de 3 m (10 pés) U53S010
Sensor de substituigdo com cabo integral de 10 m (30 pés) U53S030
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Technické udaje
Technické udaje podléhaji zménam bez pfedchoziho upozornéni.

Tabulka 1 Technické parametry ultrazvukového pritokového

modulu
Technické parametry Podrobnosti
Pratok Funkce typu konstrukce pritokoméru
Totalizator 0-999 999 999 s volitelnym pratokem a
nasobicimi jednotkami
Presnost 0,5 % rozsahu
Citlivost 0,1 % rozsahu

Opakovatelnost 0,1 % rozsahu

Doba odezvy Krat$i nez 180 sekund, do 90 % hodnoty

pfi zméné kroku

999 sekund

Vstupni filtr

Tabulka 2 Technické parametry ultrazvukového pratokového
snimace

Technické udaje | Podrobnosti

Méfici rozsah//Rozliseni

Hloubka 0,25maz6émz1mm

Teplota vzduchu -40°Caz+90°C+0,1°C

Mechanické

Konstrukce PBT (polybutylen terefthalat) téleso s integralnim teplotnim

snimacem

Kabel (integralni) Standardni délka 10 m; volitelné délky 20 m, 50 m nebo

100 m

Hmotnost Priblizné 0,5 kg

Tabulka 2 Technické parametry ultrazvukového priitokového
snimace (pokrac¢ovani)

Technické udaje | Podrobnosti

Provozni frekvence | 75 kHz

Ztratovy vykon 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

Obecné informace

V zadném pfipadé nebude vyrobce odpovidat za nepfimé, zvlastni,
nahodné ¢&i nasledné Skody, které jsou vysledkem jakékoliv zavady nebo
opomenuti uvedeného v této pfiru€ce. Vyrobce is vyhrazuje pravo
provadét v této pfirucce a vyrobcich v ni popsanych zmény, a to kdykoliv,
bez oznameni €i bez zavazku. Revidovana vydani jsou dostupna na
internetovych strankach vyrobce.

Bezpecnostni informace

Pfed vybalenim, montazi a uvedenim pfistroje do provozu si prosim
pozorné prectéte cely tento navod. Zvlastni pozornost vénujte vSem
upozornénim na mozna nebezpedi a vystraznym informacim. V opaéném
pfipadé maze dojit k vaznym poranénim obsluhy a poskozeni pfistroje.

Zaijistéte, aby nedoslo k oslabeni ochrany poskytované timto vybavenim
a nepouzivejte je zplsobem, ktery by byl v rozporu s pokyny v této
prirucce.

Informace o0 mozném nebezpeci

ANEBEZPECI

Oznacuje moznou nebo bezprostfedné rizikovou situaci, jez mize v pfipadé, Ze ji
nezabranite, vést k usmrceni nebo vaznému zranéni.

AREAG.

Upozorfiuje na mozné nebo skryté nebezpecéné situace, jez by bez vhodnych
preventivnich opatfeni mohly vést k umrti nebo vaznému poranéni.

APOZOR

Upozorfiuje na moznou nebezpec€nou situaci, jez by mohla mit za nasledek mensi
nebo stfedné zavazné poranéni.
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UPOZORNENI

Oznaduje situaci, kterd muze zpUsobit poskozeni pfistroje, pokud se nezabrani
jejimu vzniku. Upozorriuje na informace vyzadujici zvlastni pozornost.

Vystrazné symboly

Prectéte si vSechny Stitky a etikety na pfistroji. Pokud se jimi nebudete
fidit, mGze dojit k poranéni osob nebo poskozeni pfistroje. Odkazy na
symboly na pfistroji naleznete v pfiru¢ce spolu s vystraznou informaci.

Tento symbol, pokud je uveden na zafizeni, odkazuje na provozni a/
nebo bezpecénostni informace uvedené v uzivatelské pfirucce.

Tento symbol, je-li umistén na skfini pfistroje nebo na ochranné
zabrané, upozorriuje na nebezpeci zasazeni elektrickym proudem.

A
A\

Pusobenim statické elektfiny mize dojit k poskozeni citlivych vnitfnich
‘ elektronickych soucasti a sniZzeni vykonnosti ¢i celkovému selhani.

Elektrické zafizeni oznacené timto symbolem se po 12. srpnu 2005
nesmi likvidovat prostfednictvim evropskych systému vefejného
odpadu. V souladu s evropskymi mistnimi a narodnimi pfedpisy
(Smérnice EU 2002/98/ES) musi evropsti uzivatelé elektrickych
zafizeni vratit staré zafizeni nebo zafizeni s proslou Zivotnosti vyrobci
k likvidaci, a to zdarma.

Poznamka: Obratte se prosim na vyrobce nebo dodavatele zafizeni a vyZzadejte
si pokyny, jak vratit zafizeni s pro$lou Zivotnosti, elektropfislusenstvi dodané
vyrobcem a veskeré doplrikové polozky k radné likvidaci.

Celkovy prehled

Tento snimac je uzplsoben tak, aby fungoval s fadi¢em pro
shromazdovani dat a pro provoz. S timto snimac¢em muze byt pouzivano
i vice fadi¢l. V tomto dokumentu se predpoklada, ze bude provadéna
instalace snimace, ktery bude pouzivan s fadi¢em sc200. Pokud budete
pouzivat snimac s jinymi fadic¢i, podivejte se do uZivatelské pfirucky,
abyste nasli fadi¢, ktery budete pouzivat.

Instalace

AREAG.

Nebezpeci poranéni osob. Prace uvedené v této kapitole smi provadét pouze
dostatecné kvalifikovany personal.

Montaz

ANEBEZPECI

Nebezpegi vybuchu. Cidlo nebylo schvaleno pro pouZiti na nebezpeénych
mistech.

AREAG.

Nebezpedi poranéni osob. Vzdy berte v Uvahu teplotu a tlak montazniho
technického vybaveni, které je pouzivano pfi instalaci snimace. Material
technického vybaveni obvykle omezuje teplotu a tlak systému.

Pfiklady montazniho pfislusenstvi snimacl a zplsobU jeho pouziti
naleznete na Obr. 1, Obr. 2 a Obr. 3. Snima¢ musi byt pfed pouZitim
zkalibrovan. Viz Kalibrujte snimac¢ Cast na strané 101.
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Obr. 1 Montazni pfisluSenstvi snimacu Obr. 2 Montaz snimace shora

B ©

540 mm
[21.25 in] >

< I
AAY U

26.7 mm Iy
[1.05 in] (5)
154.3 mm
[4.05in]
®
Y
95.3 mm
¢ [3.75in] ’
1 Sroub s vnitfnim $estihranem, 7,9 6 Svorniky, 10 mm (3/8 palce) (2x)
1 Sroub s vnittnim $estihranem, 6,3 | 4 Neoprenové ploché t&snéni, 33,0 mm (5/16 palce) x 38,1 mm (1,5
mm (V4 palce) x 19,1 mm (% palce) mm (1,3 palce) x 82,6 mm (3,25 palce)
palce) (2x) 2 Ctyrhranny duty profil, 25,4 mm (1,0 | 7 Sténa
2 Drzak snimade 5 254 mm (1,0 palce) zavit NPT palce)
3 Matice, 25,4 mm (1,0 palce) se 6 Téleso snimade 3 Rameno drzaku 8 Uchyt drzaku
zavitem BSP nebo NPP 4 Snimadé 9 Sroub s vnitinim Sestihranem, 6,3
mm (4 palce) x 12,7 mm (1/2 palce)
(4x)
5 Aktivni plocha snimace 10 Zakladna drzaku
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Obr. 3 Dalsi priklady moznosti montaze

®
EIF]

1 Volitelna montaz shora 3 Volitelna bo¢ni montaz, moznost 2

2 Volitelna bo¢ni montaz, moznost 1 4 Pudorysny pohled na volitelnou

boc¢ni montaz 2

Pripojte senzor k modulu

ANEBEZPECI

Nebezpedi poranéni elektrickym proudem. Vedeni vysokého napéti pro napajeni
kontroléru je umisténo za vysokonapétovou zabranou uvniti skfiné kontroléru.
Bariéra musi zlistat na misté s vyjimkou pfipadi instalace moduld nebo vedeni pro
napajeni, relé ¢i analogovych nebo sitovych karet kvalifikovanym instalaénim
technikem.

AREAG.

Nebezpedi poranéni el. proudem. Pfed elektrickymi instalacemi pfistroj
odpojte od elektrické sité.

AREAG.

Nebezpedi poranéni el. proudem. Prace uvedené v této kapitole smi
provadét pouze dostateéné kvalifikovany personal.

> B

UPOZORNENI

Instalujte zafizeni v mistech a polohach, které umozriuji snadny pfistup
‘ pro odpojeni zafizeni a pro jeho obsluhu. Pisobenim statické elektfiny
‘n.\ muze dojit k poskozeni citlivych vnitfnich elektronickych soucéasti a
snizeni vykonnosti ¢i selhani.

K pratokomérnému modulu Ize pfipojit ultrazvukovy snimac. Chcete-li
nainstalovat modul a pfipojit senzor, postupujte podle informaci v
ilustrovanych krocich a Tabulka 3.

Poznamka: K modulu nelze pripojit vice typt snimacd soucasné.

Tabulka 3 Tabulka s udaji o zapojeni ultrazvukovych snimact

Konektor Snimaé Vyvod Barva vodice
konektoru
S 6 vyvody Ultrazvukovy 1 —
2 J—
3 Cervena
4 Zelena
5 Zluta
6 Modra
Stinici vodi¢e snimacl — VSechny zemnici/stinici vodice Cerna
snimacu pfipojte k zemnicim Sroubum pouzdra sc200.
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Provoz

Navigace uzivatele

DalSi informace o popisu klavesnice a navigaci naleznete v dokumentaci
k fadici.

Konfigurace snimace

Pokud chcete zadat identifikaéni informace pro snimac¢ a zménit moznosti
pro manipulaci s daty a jejich uchovani, pouzijte nabidku konfigurace.

1.

2,

Stisknéte klavesu MENU a zvolte moznost Sensor Setup (Nastaveni
snimace), [Select Sensor (Zvolit snimag)], Configure (Konfigurovat).

Pro volbu moznosti pouZijte Sipkové klavesy a stisknéte ENTER.
Pokud chcete zadat €isla, znaky nebo znaménka, stisknéte a podrzte
Sipkové klavesy UP nebo DOWN. Pokud se chcete pfesunout na dalsi
polic¢ko, stisknéte Sipkovou klavesu RIGHT (vpravo).

Moznost

NAZEV SNIMACE

SERIOVE CiSLO

FORMAT
PRUTOKU

JEDNOTKY
MERENi
JEDNOTKY
TEPLOTY

JEDNOTKY
OBJEMU

MOD VODOMERU

Popis

Zméni nazev, ktery odpovida snimaci v horni ¢asti
obrazovky méfeni. Nazev muZze mit maximalné 10
znaku v jakékoliv kombinaci pismen, &isel, mezer
a znamének.

Udava vyrobni ¢islo snimace, které je omezeno na 16
znaku v jakékoliv kombinaci pismen, &isel, mezer
a znamének.

Udava pocet desetinnych mist, ktera se zobrazuji na
obrazovce méfeni na XXXX; XXX,X nebo XX, XX.

Udava jednotky pro zvolené méfeni - mm, m, palce
nebo stopy

Nastavi jednotky teploty na °C (vychozi) nebo °F.

Nastavi jednotky pro objem (napfr. litry).

Nastavi objem vodoméru na Auto (vychozi) nebo
Manual.

Moznost

RESET _
VODOMERU

PARAMETRY
MERENI

NASTAVENI
SYSTEMU

NASTAVENI
FILTRU

LOG INTERVALU
PRUTOKU

LOG INTERVALU
OBJEMU

RESET DEFAULTS
(Resetovat na
vychozi nastaveni)

Popis

Resetuje objem vodoméru. Objevi se pouze tehdy, kdyz
je méd vodoméru nastaven na Manual.

Nastavi typ méFeni a upravi hodnoty pro typ méfeni.
Dal$i informace naleznete v tématu Konfigurace
parametr(l méfidla Cast na strané 98.

Konfiguruje systém pro definici specifickych udaju
aplikace snimace.

Nastavi ¢asovou konstantu pro zvyseni stability
signalu. Casova konstanta vypogita primérnou
hodnotu béhem vymezeného ¢asu — 0 (zadny efekt,
vychozi) az 60 sekund (prdmérna hodnota signalu po
dobu 60 sekund). Filtr zvySuje dobu, po kterou muze
signal snimace reagovat na aktualni zmény v procesu.

Nastavi ¢asovy interval pro uchovani dat v zaznamech
dat — 5, 30 sekund, 1, 2, 5, 10, 15 (vychozi), 30, 60
minut.

Nastavi ¢asovy interval pro uchovani dat v zaznamech
dat — 5, 30 sekund, 1, 2, 5, 10, 15 (vychozi), 30, 60
minut.

Nastavi nabidku konfigurace na vychozi nastaveni.
V8echny informace snimace budou ztraceny.

Konfigurace parametrii méfidla

Konfigurujte kontrolér pro pouzivany typ struktury méfidla pritoku

v otevieném kanale. Kontrolér ma vestavéné algoritmy tabulky rozmeért
pro vétSinu béznych kanald a pfepadll. Pokud struktura neni zahrnuta ve
vestavénych tabulkach, vytvorte si uzivatelsky definovatelnou kFivku
pratoku/hloubky (mezi 3 a 30 body) pro konfiguraci struktury.

1.

2,
3.

Stisknéte klavesu MENU a zvolte moznost Sensor Setup (Nastaveni
snimace), [Select Sensor (Zvolit snimac)], Configure (Konfigurovat).

Zvolte PARAM MEREN!I a stisknéte ENTER.
Zvolte TYP MERENI a stisknéte ENTER.
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Moznost

V-KANAL PREPAD

RECTANGLE WEIR

(Obdélnikovy
prepad)

OBDELNIKOVY
KANAL

KANAL S KUL
DNEM

CIPOLLETTIHO
PREPAD

NEYRPIC TYP
KANAL

PARSHALLUV
ZLAB

P. BOWLUSUV
KANAL

KHAFAGI TYP
KANAL

4. Vyberte pozadovany typ méfidla a stisknéte ENTER.

Popis

Nastavuje vstup pro Sitku tanku B, vySku prepadové
hrany P, Uhel pfepadu (ve stupnich) a maximaini
hloubku. Viz Obr. 4.

Nastavuje vstup pro Sitku kanalu B, Sitku pfepadové
hrany b, vySku prfepadové hrany P a maximalini
hloubku. Viz Obr. 5 nebo Obr. 6

Nastavuje vstup pro $ifku hrdla b, Sitku kanalu B, délku
hrdla L, tvrdost k (Zadné jednotky), teplotu vody, vysku
kritického bodu P, kompenzaci nulového bodu a
maximalni hloubku.

Nastavuje vstup pro Sifku hrdla b, Sifku kanalu B, délku
hrdla L, tvrdost k (Zadné jednotky), teplotu vody, vysku
kritického bodu P, kompenzaci nulového bodu a
maximalini hloubku.

Nastavuje vstup pro typ Cipolletti (0,3 m - vychozi;
0,45 m; 0,6 m; 0,75 m0,9-1,8 m; 2,4 m nebo 3 m) a
maximalini hloubku. Viz Obr. 7. Pro ostatni typy
konfiguraci lichobé&znikovych pfepadl pouzijte
moznost USER DEFINED (Uzivatelsky definovano).

Nastavuje vstup pro typ Neyrpic (1234A-vychozi,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ nebo 1254A-F)

Nastavuje vstup pro typ Parshall (2,5 cm - vychozi;
5.cm;7,5 cm; 15 cm nebo 22,5 cm; 0,3 m; 0,45 m; 0,6—
2,4; 3; 3,6; 4,5; 6; 7,5; 9; 12 nebo 15 m) a maximalni
hloubku

Nastavuje vstup pro typ Palmer Bowlustv (10 -
vychozi; 15; 20; 25; 30; 37,5; 45; 52,5; 60; 67,5; 75; 90
nebo 105 cm) a maximalni hloubku

Nastavuje vstup pro Sitku hrdla b a maximalini hloubku

Moznost

L. LAGCO KANAL

H TYP KANAL

LICHOBEZNIK
KANAL

USER DEFINED
(Uzivatelsky
definovano)

Popis

Nastavuje vstup pro typ Leopold-Lagco (10 - vychozi;
15; 20; 25; 30; 37; 45; 52,5; 60 NEBO 75 cm) a
maximalni hloubku

Nastavuje vstup pro typ H (0,12 - vychozi; 0,18; 0,24;
0,3 m HS; 0,15; 0,23; 0,3; 0,45; 0,6; 0,75; 0,9; 1,35 m
H; 1,2 m HL) a maximalni hloubku

Nastavuje vstup pro lichobé&znikovy typ (velky 60° V -
vychozi, extra velky 60°V, 5 cm. 45° WSC nebo 30 cm
45° SRCRC) a maximalni hloubku

Nastavuje vstup pro alespori 3 datové body. Znama
hloubka vody a pfislusny pratok musi byt zadany pro
kazdy datovy bod.

Zvolte KONFIG MERENI a stisknéte ENTER.
Pfechazejte kurzorem k jednotlivym poloZkam a stisknéte ENTER.
Zadejte potfebné udaje a stisknéte ENTER.

Pozndmka: Udaj o maximéini hloubce pro viechny struktury méfeni je méfen
nad pfepadovou hranou, jak je zobrazeno na Obr. 4,0br. 5,0br. 6 a Obr. 7.
Nezadavejte celkovou hloubku.
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Obr. 4 Definice rozméra V-kanal prepadu Obr. 5 Definice rozmért obdélnikového pfepadu (s koncovou

kontrakci)

A @
7 9 7

7
T o

I

A

!
®
#

O

1 Snimac¢ 4 Vyska prepadové hrany P

2 Maximalini hloubka 5 Uhel kanalu 1 Snimac 4 Sitka kanalu B

3 Sitka tanku B 6 Mrtva zéna 25 cm 2 Maximalni hloubka 5 Vyska prepadové hrany P
3 Prepadova hrana B 6 Mrtva zéna 25 cm
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Obr. 6 Definice rozmért obdélnikového prepadu (bez koncové

Obr. 7 Definice rozméru Cipollettiho pfepadu

kontrakce)
=2
pE
% T
T &
S S
®
®
e o

1 Snimac 5 Typ Cipolletti
2 Rozsah 6 Pomér sbihavosti 4:1
3 Hloubka 7 Mrtva zéna 25 cm

2 Maximalni hloubka

5 Prepadova hrana B

4 Maximalni hloubka

3 Vyska pfepadové hrany P

6 Mrtva zéna 25 cm

Kalibrujte snima¢

O kalibraci snimace

Vlastnosti snimace se postupem ¢asu pozvolna méni, coz zplsobuje
ztratu presnosti. Aby byla zachovana presnost snimace, musi byt
pravidelné kalibrovan.

Béhem kalibrace nejsou odesilana data do datového protokolu. Datovy
protokol tedy mize obsahovat oblasti, ve kterych jsou data nesouvisla.

Postup pri kalibraci ultrazvukového snimace

Poznamka: Je-li fidici jednotka zapnuta v dobé, kdy k ni neni pfipojen ultrazvukovy
snimac, historie kalibraci ultrazvukového pritokoméru se vymaZze.
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PFed provedenim kalibrace nechejte systém 30 minut v €innosti, abyste
zajistili dosazeni nejvyssi presnosti méfeni.

1.

6.

Provedte fyzické zméfeni nasledujicich veli¢in, aby tyto bylo mozno
porovnat s elektronickymi odecty:

* Rozsah - vzdalenost mezi snimaCem a povrchem vody (pro
dvoubodovy kalibraéni postup). Viz Obr. 7 Cast na strané 101.

* Hloubka — hloubka vody ve sledovaném misté (pro oba kalibracni
postupy). Viz Obr. 7 Cast na strané 101.

Stisknéte klavesu MENU a vyberte moznost Sensor Setup (Nastaveni
snimace), [Select Sensor (Vybrat snimag)], Calibrate (Kalibrovat).

Vyberte typ kalibrace a stisknéte kldvesu ENTER:

Moznost Popis

2PT DEPTH CAL (Dvoubodova
kalibrace hloubky snimace)

Pro kalibraci se pouziji 2 body
(doporuceny zplisob)

1PT DEPTH CAL (Jednobodova
kalibrace hloubky snimace)

Pro kalibraci se pouzije jeden bod

Pokud je v nabidce zabezpeceni fidici jednotky aktivovan pfistupovy
kod, zadejte tento kdd a stisknéte klavesu ENTER.

. Vyberte pozadovanou moznost pro vystupni signal vysilany béhem

kalibrace a stisknéte klavesu ENTER:

Moznost Popis

Aktivni PFistroj odesle béhem procesu kalibrace aktualni

naméfenou vystupni hodnotu.

Hold (Uchovat
vystupy)

Vystupni hodnota snimace je uchovana béhem procesu
kalibrace jako aktualni naméfena hodnota.

Pfenos Béhem kalibrace je odeslana prednastavena vystupni
hodnota. Pokud potfebujete zménit pfednastavenou

hodnotu, podivejte se do uzivatelské pfFirucky fadice.
Je-li vybran postup dvoubodové kalibrace:

a. Stisknutim klavesy ENTER aktivujte elektronické zméreni
vzdalenosti mezi snimacem a povrchem vody.

10.

1.

12.

13.

14.

b. Pockejte, nez se hodnota stabilizuje, a stisknéte klavesu ENTER.
Poznamka: Obrazovka mize automaticky pfejit k dalsimu kroku.

c. Po zobrazeni obrazovky Set Range (Nastavit rozsah) upravte
hodnotu tak, aby odpovidala fyzicky zméfené hodnoté, a stisknéte
klavesu ENTER.

Stisknutim klavesy ENTER aktivujte elektronické zméreni hloubky
vody ve sledovaném misteé.

Pockejte, nez se hodnota stabilizuje, a stisknéte klavesu ENTER.

Po zobrazeni obrazovky Set Depth (Nastavit hloubku) upravte hodnotu
tak, aby odpovidala fyzicky zmérené hodnoté, a stisknéte klavesu
ENTER.

Zkontrolujte vysledek kalibrace:

» Kalibrace provedena — snimac je nakalibrovan a pfipraven k méfeni
vzorkll. Zobrazi se hodnoty rozsahu a hloubky.

« Kalibrace probéhla neuspésné—rozsah nebo hloubka kalibrace
jsou mimo pfijatelné mezni hodnoty. Zopakujte kalibraci. DalSi
informace viz UQriba Cast na stran& 103 a Poruchy, jejich pfiginy
a odstranovani Cast na strané 104.

Pokud byla kalibrace provedena a chcete pokracovat, stisknéte
ENTER.

Pokud je ID obsluhy v nabidce Calibration Options (MoZnosti
kalibrace) nastaveno na moznost Yes (Ano), zadejte ID obsluhy a
stisknéte klavesu ENTER. DalSi informace viz Zménte moznosti
kalibrace Cast na strané 103.

V obrazovce New Sensor? (Novy snimac?) vyberte pozadovanou
moznost pomoci klaves se Sipkami a stisknéte klavesu ENTER:

Moznost Popis

Ano Snimac¢ nebyl dfive kalibrovan s timto fadi¢em. Doba provozu
a predchozi kalibracni kfivky snimace jsou resetovany.
¢ Snima¢ byl dfive kalibrovan s timto fadi¢em.

Po zobrazeni hlaseni Calibration Complete (Kalibrace dokoncena)
stisknéte klavesu ENTER.
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15. Pokud je pro rezim vystupu nastavena moznost pfidrzeni nebo
prenosu, vyberte dobu prodlevy, béhem které se vystupy vrati do
aktivniho stavu a poté stisknéte klavesu ENTER.

Odejit z procesu kalibrace
Pokud je béhem kalibrace stisknuta klavesa BACK, muze uzivatel odejit
z procesu kalibrace.

1. Béhem kalibrace stisknéte klavesu BACK. Zobrazi se tfi moznosti:

Moznost Popis

QUIT CAL (Ukonéit
kalibraci)

Kalibrace bude zastavena. Nova kalibrace musi zagit
zase od zacatku.

BACK TO CAL (Zpét Navrat ke kalibraci.
ke kalibraci)

LEAVE CAL (Zastavit Docasné ukongi kalibraci. Je umoznén pfistup

kalibraci) k ostatnim nabidkam. Nyni muze zacit kalibrace
druhého snimace (pokud existuje). Pokud se chcete
vratit ke kalibraci, stisknéte klavesu MENU a zvolte
moznost Sensor Setup (Nastaveni snimace), [Select
Sensor (Zvolit snimac)].

2. Pro volbu jedné z moznosti pouzijte Sipkové klavesy a stisknéte
klavesu ENTER.

Zménte moznosti kalibrace
UzZivatel mize nastavit organizér nebo zaclenit ID obsluhy s daty kalibrace
z nabidky CAL OPTIONS (Moznosti kalibrace).

1. Stisknéte klavesu MENU a zvolte moznost Sensor Setup (Nastaveni
snimace) [Select Sensor (Zvolit snimag)], Calibrate (Kalibrovat), Cal
Options (Moznosti kalibrace).

2. Pro volbu moznosti pouzijte Sipkovée klavesy a stisknéte ENTER.
Moznost Popis

CAL REMINDER Nastavi organizér dalsi kalibrace ve dnech, mésicich

(Organizér nebo letech — Vypnuto (vychozi), 1 den, 7, 30, 60 nebo
kalibrace) 90 dni, 6 nebo 9 mésicl, 1 nebo 2 roky

ID obsluhy Zahrne ID obsluhy s daty kalibrace — Ano nebo Ne
kalibrace (vychozi). B€hem kalibrace je zadano ID.

Resetovani moznosti kalibrace
Moznosti kalibrace mohou byt resetovany na vychozi nastaveni z vyroby.

1. Stisknéte klavesu MENU a zvolte moznost Sensor Setup (Nastaveni
snimace) [Select Sensor (Zvolit snimag)], Calibrate (Kalibrovat), Reset
Default Cal (Resetovani vychozi kalibrace).

2. Pokud je v nabidce zabezpeceni Fidici jednotky aktivovan pfistupovy
kod, zadejte tento kod a stisknéte klavesu ENTER.

3. Stisknéte klavesu ENTER, jestlize se na obrazovce zobrazi dotaz
Reset Cal? (Obnovit vychozi kalibraci?). VSechny moznosti kalibrace
jsou nastaveny na vychozi hodnoty.

4. Pokud je ID obsluhy v nabidce Calibration Options (Moznosti
kalibrace) nastaveno na moznost Yes (Ano), zadejte ID obsluhy a
stisknéte klavesu ENTER. Dal$i informace viz Zménte moznosti
kalibrace Cast na strané 103.

Registry Modbus

Pro komunikaci po siti je k dispozici je seznam registril Modbus. DalSi
informace naleznete na strankach www.hach.com nebo www.hach-
lange.com.

Udrzba

AREAG.

Nebezpedi poranéni osob. Prace uvedené v této kapitole smi provadét pouze

dostatecné kvalifikovany personal.
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Cisténi snimace
Snima¢ nevyzaduje zadnou pravidelnou udrzbu kromé ob&asného &isténi.

1. Pro Cisténi snimace pouzijte teplou mydlovou vodu.
2. Snimac oplachnéte ¢istou vodou.

Poruchy, jejich pfi¢iny a odstranovani
Nesouvisla data

Béhem kalibrace nejsou odesilana data do datového protokolu. Datovy
protokol tedy mlze obsahovat oblasti, ve kterych jsou data nesouvisla.

Kontrola kabelu snimace

ANEBEZPECI

Nebezpedi poranéni elektrickym proudem. Vedeni vysokého napéti pro napajeni
kontroléru je umisténo za vysokonapétovou zabranou uvniti skfiné kontroléru.
Bariéra musi zUstat na misté s vyjimkou pfipadu instalace modult nebo vedeni pro
napajeni, relé ¢i analogovych nebo sitovych karet kvalifikovanym instalaénim
technikem.

AREAG.

Nebezpedi poranéni el. proudem. Pfed elektrickymi instalacemi pfistroj
odpojte od elektrické sité.

AREAG.

2. Je-li pouzit propojovaci kabel, zkontrolujte rozvadéci skFinku.

a. Odpojte kabel na obou koncich (u snimace i u fidici jednotky).
b. Ke kontrole priichodnosti a vnitfnich zkratd vodi¢l pouzijte

ohmmetr.

Nabidka diagnostiky a testovani snimace

Nabidka diagnostiky a testovani snimace zobrazi aktualni informace

a historii pfistroje. Viz Tabulka 4. Pro pfistup do nabidky diagnostiky

a testovani snimace stisknéte kldvesuMENU a zvolte moznost Sensor
Setup (Nastaveni snimace), [Select Sensor (Zvolit snimac)], DIAG/TEST

(Diagnostika/Testovani).

Tabulka 4 Nabidka Diagnostiky/Testovani snimace

Moznost

Popis

INFORMACE O MODULU

Zobrazi verzi a vyrobni ¢islo modulu snimace.

INFORMACE O SNIMACI

Zobrazi nazev a vyrobni ¢&islo, které bylo zadano
uzivatelem.

CAL DAYS (Doba od posledni | Zobrazi po¢et dni uplynulych od data posledni
kalibrace) kalibrace.
CAL HISTORY Zobrazi seznam a podrobnosti o kazdé kalibraci.

RESET CAL HISTORY
(Vynulovat historii kalibrace)

Vynuluje historii kalibrace snimace (vyzaduje
vstupni kéd na drovni obsluhy). VSechna
predchozi data kalibrace jsou ztracena.

Nebezpedi poranéni el. proudem. Prace uvedené v této kapitole smi
provadét pouze dostate¢né kvalifikovany personal.

£\
£\

SENSOR DATA (Data
snimace)

Zobrazuje pocet dnu, po ktery je snimac¢ v
provozu, a aktuaini odec¢et hodnoty signalu
snimace v ms.

UPOZORNENI

A Instalujte zafizeni v mistech a polohach, které umoznuji snadny pfistup

pro odpojeni zafizeni a pro jeho obsluhu. Pisobenim statické elektfiny
muze dojit k poskozeni citlivych vnitfnich elektronickych souc¢asti a
snizeni vykonnosti €i selhani.

Atad

Vyskytne-li se pfi méfeni problém, provedte nasledujici kroky.

1. Provedte fyzickou kontrolu neposkozenosti kabelu.

RESET SENSOR (Vynulovat
dobu provozu snimace)

Vynuluje pocet dnu, po které byl snimac v
provozu, a obnovi vychozi hodnoty kalibracnich
dat.

Seznam chyb

Z mnoha rliznych pfi¢in mize dojit k chybam. Hodnoty na obrazovce
blikaji. VSechny vystupy jsou uchovany, pokud je tak specifikovano
v nabidce fadiCe. Pokud chcete zobrazit chyby snimace, stisknéte klavesu
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MENU a zvolte moznost Diagnostics (Diagnostika), [Select Sensor]
(Vybrat snimac), Error List (Seznam chyb). Seznam moznych chyb se

zobrazi v Tabulka 5.

Tabulka 5 Seznam chyb snimace

Tabulka 6 Seznam varovani pro snimac¢ (pokracovani)

Chyba

Popis

Rozliseni

SENSOR MISSING
(Senzor chybi)

Snimac¢ chybi nebo je
odpojen

Zkontrolujte elektrické
vedeni a pfipojeni
snimace a modulu.

Varovani Popis RozliSeni

MIMO HLADINU Hladina je mimo rozsah. | MozZnost 1: Ujistéte se, Ze
typ méfeni je spravny.
Moznost 2: Kalibrujte
snimac.

VYMENIT SNiM Je tfeba vyménit snimac. | Vyménte snimac.

Seznam vystrah

Varovani neovlivni provoz nabidek, vysilani a vystupu. Ikona varovani
zablika a v dolIni ¢asti obrazovky méfeni se zobrazi zprava. Pokud chcete
zobrazit varovani snimace, stisknéte klavesu MENU a zvolte moznost
Sensor Diag (Diagnostika snimace), [Select Sensor (Zvolit snimag)],
Warning List (Seznam varovani). Seznam moznych varovani je uveden

PRIPOMEN KALIB

Kalibrace snimace je
prosla.

Kalibrujte snimac.

NOT CALIBRATED (Neni
kalibrovan)

Je tfeba kalibrovat
snimac.

Kalibrujte snimac.

PROBIHA KALIB

Kalibrace byla zahajena,
ale ne dokonc¢ena.

Vratte se ke kalibraci.

OUTPUTS ON HOLD
(Vystupy pozastaveny)

Béhem kalibrace byly
vystupy pozastaveny na
stanovenou dobu.

Po uplynuti stanovené
doby budou vystupy opét
aktivni.

v Tabulka 6.
Tabulka 6 Seznam varovani pro snimac¢
Varovani Popis Rozliseni
PLNY VODOMER Objem snimage / Resetujte objem

vodomeér je plny.

snimace / vodomer.

TEMP WARNING
(Teplotni varovani)

Teplota je mimo rozsah.

Vyménte snimac.

CHYBI ECHO

Signal echa se ztratil.

Moznost 1: Pfemistéte
snimac blize k vodni
hladiné.

Moznost 2: Upravte
montazni pislusenstvi
snimace tak, aby spravné
drzelo snima¢ na vodni
hladiné.

Moznost 3: Vymérite
snimac.

Seznam udalosti

Kontrolér poskytuje jeden zdznam udalosti pro kazdy snimac. Protokol
udalosti zaznamenava nejrizné;jsi jevy a udalosti, jez probéhly nebo byly
provedeny v pfistrojich, napf. zmény konfigurace, poplachy, podminky
vystraznych hlaseni atd. Seznam moznych pfipadl je uveden

v Tabulka 7. Zaznam udalosti Ize Cist ve formatu CSV. Pokyny ke
stahovani zaznamui najdete v uzivatelské pfirucce kontroléru.

Tabulka 7 Seznam udalosti snimace

Udalost

Popis

napéti)

POWER ON EVENT (Udalost zapnuti

Napéti bylo zapnuto.

ZMENA KONFIGURAGCE - nestaly

¢islo

Konfigurace byla zménéna - nestalé

ZMENA KONFIGURAGCE - celé &islo

Konfigurace byla zménéna - celé Eislo
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Tabulka 7 Seznam udalosti snimace (pokracovani)

Udalost

Popis

ZMENA KONFIGURACE - text

Konfigurace byla zména - textovy
fetézec

START 1B KALIB

Zacatek jednobodové kalibrace vzorku

KON 1B KALI

Konec jednobodové kalibrace vzorku

START 2B KALIB

Zacatek dvoubodové kalibrace vzorku

KONEC 2B KALIB

Konec dvoubodové kalibrace vzorku

PUVODNI KONFIG

Konfigurace byla resetovana na vychozi
moznosti.

PUVOD KALIB

UZivatelska kalibrace je resetovana na
vychozi.

Nahradni dily a prisluSenstvi

Poznémka: Cisla produktii a poloZek se mohou v riiznych regionech prodeje lisit.
Pokud potfebujete kontaktni infomace, obratte se na prislusného dodavatele nebo
se podivejte na webové stranky spolecnosti.

Popis Polozka ¢.
Vyména snimade s integralnim kabelem 3 m. U53S010
Vymeéna snimace s integralnim kabelem 10 m. U53S030
Vymeéna snimace s integralnim kabelem 30 m. U53S100
Propojovaci kabel 1W1127

Kabelova spojka NEMA 4X
Montézni sada

Kryt proti slunci

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001
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Specifikationer
Specifikationerne kan eendres uden varsel.

Tabel 1 Specifikationer for ultrasonisk flowmodul

Specifikation Detaljer

Flowhastighed Funktion af malerstrukturtypen

Totalt flow 0-999.999.999 med valgbar
flowhastighed og flere enheder.

Ngjagtighed 0,5 % af spaendvidden

Felsomhed 0,1 % af speendvidden

Repeterbarhed 0,1 % af spaendvidden

Reaktionstid Mindre end 180 sekunder til 90 % af
veerdien efter trinaendring

Inputfilter 999 sekunder

Tabel 2 Specifikationer for ultrasonisk flowsensor

Specifikationer | Detaljer

Maleomrade/oplgsning

Dybde 0,25 m (10 tommer) til 6 m (20 fod) £ 1 mm (0,039 tommer)

Lufttemperatur | -40 °C (-40 °F) til +90 °C (+194 °F) 0,1 °C (0,18 °F)

Mekanisk

Konstruktion PBT (polybutylene terephthalat) kabinet med integreret

temperatursensor

Kabel (integralt) | Standard 10 m (33 fod) leengde; valgfrie lsengder pa 20 m (66
fod), 50 m (164 fod) eller 100 m (328 fod)

Veegt ca. 0,5 kg (1,1 pund)

Driftsfrekvens 75 kHz

Stremforbrug 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

Generelle oplysninger

Producenten kan under ingen omsteendigheder holdes ansvarlig for
direkte, indirekte, specielle, heendelige eller falgeskader der opstar pa
baggrund af en defekt eller udeladelse i denne vejledning. Producenten
forbeholder sig ret til nar som helst at foretage aendringer i denne manual
og de beskrevne produkter uden varsel eller forpligtelser. Reviderede
udgaver kan findes pa producentens webside.

Oplysninger vedr. sikkerhed

Laes hele manualen, inden udpakning, installation eller betjening af dette
udstyr. Overhold alle farehenvisninger og advarsler. Undladelse heraf kan
medfere, at brugeren kommer alvorligt til skade eller beskadigelse af
apparatet.

Kontroller, at den beskyttelse, som dette udstyr giver, ikke forringes. Du
ma ikke bruge eller installere dette udstyr pa nogen anden made end den,
der er angivet i denne manual.

Sikkerhedshenvisninger

AFARE

Angiver en eventuel eller overhangende farlig situation, der vil medfare dadsfald
eller alvorlige kvaestelser, hvis den ikke undgas.

AADVARSEL

Angiver en potentiel eller umiddelbart farlig situation, som kan resultere i dad eller
alvorlig tilskadekomst, hvis den ikke undgas.

AFORSIGTIG

Indikerer en potentiel farlig situation, der kan resultere i mindre eller moderat
tilskadekomst.

BEMARKNING

Angiver en situation, der kan medfgre skade pa instrumentet, hvis ikke den undgas.
Oplysninger, der er seerligt vigtige.

Sikkerhedsmaerkater

Lees alle skilte og meerkater, som er placeret pa apparatet. Person- eller
instrumentskade kan opsta, hvis ikke respekteres. | handbogen refereres
der til et symbol pa instrumentet med en forholsregelerkleering.
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Hvis dette symbol findes pa instrumentet, henviser det til
instruktionsmanualen for drift og/eller sikkerhedsoplysninger.

Hvis dette symbol findes pa en afdsekning eller en afskeermning pa et
produkt, angiver det, at der er risiko for elektrisk sted evt. med dedelig
udgang.

Falsomme elektroniske komponenter kan blive beskadiget af statisk
elektricitet, hvilket resulterer i forrringet ydelse eller eventuel defekt.

A
A\
i

Elektrisk udstyr markeret med dette symbol ma ikke bortskaffes i det
offentlige europzeiske renovationssystem efter den 12. august 2005. |
overensstemmelse med europaeiske lokale og nationale forordninger
(EU-direktiv 2002/98/EF) skal brugere af elektrisk udstyr nu returnere
gammelt eller udtjent udstyr til producenten til bortskaffelse. Dette
koster ikke brugeren noget.

BEMAERK: Kontakt udstyrsproducenten eller -leverandgren og fa vejledning
vedrarende aflevering af udtjent udstyr, producentleveret elektrisk tilbehar og alle
andre genstande til genbrug eller korrekt bortskaffelse.

Produktoversigt

Sensoren er designet til at fungere med en controller til datasamling og
operation. Der kan bruges flere controllere med denne sensor. Dette
dokument forudsaetter sensorinstallation og brug med en sc200-controller.
Se brugerhandbogen til den controller, der bruges, for at bruge sensoren
med andre controllere.

Installation

AADVARSEL

Risiko for personskade. Kun kvalificeret personale ma udfgre de opgaver, som er
beskrevet i dette afsnit i brugervejledningen.

Montering

AFARE
Eksplosionsfare. Sensoren er ikke godkendt til brug i farlige omgivelser.

AADVARSEL

Risiko for personkvaestelse. Overvej altid temperatur- og trykvurderingen af den
monteringshardware, der bruges til at installere sensoren. Hardwaremateriale

begreenser normalt systemets temperatur- og trykvurdering.

Se Figur 1, Figur 2 og Figur 3 for eksempler pa sensormonteringshardware
og -programmer. Sensoren skal kalibreres fgr brug. Se Kalibrér sensoren
pa side 116.
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Figur 1 Sensormonteringshardware

¥

26.7 mm

[1.05 in]

154.3 mm
[4.05 in]

95.3 mm

~ [3.75in] T

Figur 2 Topmontér sensoren
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1 Skrue til stikdase, 6,3 mm (V4
tommer) x 19,1 mm (% tommer)

4 Neopren-pakning, 33,0 mm (1,3
tommer) x 82,6 mm (3,25 tommer)
(2x)

Skrue til stikdase, 7,9 mm (5/16
tommer) x 38,1 mm (1,5 tommer)

6 Bolte, 10 mm (3/8 tommer) (2x)

2 Sensorkonsol

5 25.4 mm (1.0") NPT-trad

Kvadratisk rgrlaegning, 25,4 mm (1,0
tommer)

7 Veeg

3 Mpgtrik, 25.4 mm (1,0 tommer) BSP-
eller NPP-trad

6 Sensorkerne

3 Konsolarm

8 Konsolklemme

4 Sensor

9 Skrue til stikdase, 6,3 mm (%
tommer) x 12,7 mm (%2 tommer) (4x)

Sensorfacade

10 Konsolbase
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Figur 3 Ekstra monteringseksempler
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1 Topmonteringsfunktion 3 Sidemonteringsfunktion 2

2 Sidemonteringsfunktion 1 4 Visning oppefra af

sidemonteringsfunktion 2

Forbind sensoren med modulet

AFARE

Risiko for elektrisk sted. Hajspeendingsledninger til kontrolenheden ledes bag
hegjspaendingsbarierren i kontrolenhedens kabinet. Barrieren skal forblive pa plads,
undtagen ved installation af moduler eller nar en kvalificeret installationstekniker
traekker ledninger til strom, relaeer eller analogt udstyr og netveerkskort.

AADVARSEL

Risiko for livsfarligt elektrisk sted. Serg altid for at sla stremmen til
instrumentet fra, nar du tilslutter stremfarende elementer.

AADVARSEL

Risiko for livsfarligt elektrisk stad. Kun kvalificeret personale ma udfgre
de opgaver, som er beskrevet i dette afsnit i brugervejledningen.

> B

BEMARKNING

A Potentiel instrumentskade. Falsomme elektroniske komponenter kan
\ blive beskadiget af statisk elektricitet, hvilket resulterer i forrringet
‘k ydelse eller eventuel defekt.

Der kan tilsluttes en ultralydssensor til et flowmodul. Se de illustrerede trin
ogTabel 3 for at installere modulet og forbinde sensoren.

BEMAERK: Modulet kan ikke forbindes til flere sensortyper af gangen.
Tabel 3 Skema over ultralydskabel

Stik Sensor Connector Ledningsfarve
pin
6-ben Ultralyd 1 —
2 J—
3 Red
4 Grgn
5 Gul
6 Bla
Sensorskaermkabler — Tilslut alle jordforbundne/ Sort
sensorskaermkabler til de jordforbundne
afskaermningsskruer sc200.
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Betjening

Brugernavigering

Se styringsdokumentationen for beskrivelse af tastatur og

navigeringsinformation.

Konfigurér sensoren

Brug menuen Configure (Konfigurér) til at indtaste
identifikationsoplysninger til sensoren og for at skifte funktioner til
datahandtering og opbevaring.

1. Tryk pa tasten MENU og vaelg Sensor Setup (Opseetning af sensor),
[Select Sensor] [Veelg sensor], Configure (Konfigurér).

2. Brug piletasterne til at veelge en funktion og tryk pa ENTER. Tryk pa

piletasten UP (OP) eller DOWN (NED) og hold tasten trykket ned. Tryk

pa piletasten RIGHT (Hgjre) for at fortsaette til det naeste rum.

Mulighed
SENSORNAVN

SERIENUMMER

FLOW FORMAT

(Flowformat)

MEASUREMENT UNITS
(Maleenheder)

TEMPERATURE UNITS
(Temperaturenheder)

VOLUME UNITS
(Volumenenheder)

TOTALIZER MODE
(Summialertilstand)

Beskrivelse

AEndrer det navn, der korresponderer med
sensoren gverst pa maleskeermbilledet. Navnet
er begreenset til 10 tegn i en vilkarlig
kombination af bogstaver, tal, mellemrum eller
tegnseetning.

Indstiller sensorens serienummer, begraenset til
16 tegn i en vilkarlig kombination af bogstaver,
tal, mellemrum eller tegnsaetning.

Indstiller antallet af decimalpladser, der vises pa
maleskaermbilledet til XXXX, XXX.X eller
XX XX.

Indstiller enhederne for den valgte maling - mm,
m, tommer eller fod

Indstiller temperaturenhederne til °C (standard)
eller °F .

Indstiller enhederne for volumen (f.eks. liter).

Indstiller volumensummen til Auto (standard)
eller Manuel.

Mulighed

TOTALIZER RESET
(Nulstil summaler)

GAUGE PARAMETERS
(Malerparametre)

SET SYSTEM (Indstil
system)

INDSTIL FILTER

FLOW LOG INTERVAL
(Flowloginterval)

VOLUME LOG INTERVAL
(Volumenloginterval)

NULSTIL STANDARDER

Beskrivelse

Nulstiller volumensummen. Vises kun, hvis
summalertilstanden er indstillet til Manuel.

Indstiller malertypen og redigerer veerdier for
malertypen. Du kan finde flere oplysninger
under Konfigurer malerparametre pa side 113.

Konfigurerer systemet til at definere specifikke
sensoranvendelsesdata

Indstiller en tidskonstant til at forage
signalstabiliteten. Tidskonstanten beregner
gennemsnitsveerdien i lgbet af en specificeret tid
—a0 (ingen effekt, standard) til 60 sekunder
(gennemsnitlig signalveerdi i 60 sekunder).
Filtret forager tiden for sensorsignalets reaktion
pa aktuelle andringer i processen.

Indstiller tidsintervallet for datalagring i
dataloggen—S5, 30 sekunder, 1, 2, 5, 10, 15
(standard), 30, 60 minutter.

Indstiller tidsintervallet for datalagring i
dataloggen—S5, 30 sekunder, 1, 2, 5, 10, 15
(standard), 30, 60 minutter.

Indstiller konfigurationsmenuen til
standardindstillingerne. Al sensorinformation er
mistet.

Konfigurer malerparametre

Konfigurer controlleren til den type struktur for flowmaleren til abne
kanaler, der anvendes. Controlleren har integrerede tabelalgoritmer over
dimensioner til de mest almindelige kanaler og overlgb. Hvis strukturen
ikke daekkes af den integrerede tabel, skal der oprettes en
brugerdefinerbar flow/dybdekurve (mellem 3 og 30 point) til konfiguration
af strukturen.

1. Tryk pa tasten MENU og vaelg Sensor Setup (Opseetning af sensor),
[Select Sensor] [Veelg sensor], Configure (Konfigurér).

2. Veelg GAUGE PARAMETERS (malerparametre), og tryk pa ENTER.
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3. Veelg GAUGE TYPE (malertype), og tryk pa ENTER.
4. Veelg den gnskede malertype, og tryk pad ENTER.

Mulighed

V NOTCH WEIR (V-
formet overlgb)

RECTANGLE WEIR
(Rektangulzeert
overlgb)

RECTANGLE FLUME
(Rektangulzer kanal)

ROUND BOT FLUME
(Rundbundet kanal)

CIPOLLETTI WEIR
(Cipolletti-overlgb)

NEYRPIC FLUME
(Neyrpic-kanal)

PARSHALL FLUME
(Parshall-kanal)

P BOWLUS FLUME (P
Bowlus-kanal)

KHAFAGI FLUME
(Khafagi-kanal)

Beskrivelse

Indstiller data for beholderbredde B, kanthgjde P,
udskeeringsvinkel (i grader) og maks. dybde. Se
Figur 4.

Indstiller data for kanalbredde B, kantbredde b,
kanthgjde P og maks. dybde. Se Figur 5 eller
Figur 6.

Indstiller data for gennemlgbsbredde b,
kanalbredde B, gennemlgbsleengde L, ruhed k
(ingen enheder), vandtemperatur, hgjde pa
ujeevnhed P, datumforskydning og maks. dybde.

Indstiller data for gennemlgbsbredde b,
kanalbredde B, gennemlgbsleengde L, ruhed k
(ingen enheder), vandtemperatur, hgjde pa
ujeevnhed P, datumforskydning og maks. dybde.

Indstiller data for Cipoletti-type (1 fod-standard; 1
fod 6 tommer; 2 fod; 2 fod 6 tommer; 3-6, 8 eller 10
fod) og maks. dybde. Se Figur 7. For andre typer
trapezformede overlgbskonfigurationer, anvend
funktionen USER DEFINED (Brugerdefineret)

Indstiller data for Neyrpic-typen (1234A—standard,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ eller 1254A-F) og maks. dybde

Indstiller data for Parshall-typen (1-standard, 2, 3,
6 eller 9 tommer; 1 fod; 1 fod 6 tommer; 2-8, 10, 12,
15, 20, 25 30, 40 eller 50 fod) og maks. dybde

Indstiller data for Palmer Bowlus-typen (4—
standard, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 eller
42 tommer) og maks. dybde

Indstiller data for gennemlgsbredde b og maks.
dybde

Mulighed

L LAGCO FLUME (L
Lagco-kanal)

H TYPE FLUME (Kanal
H-type)

TRAPEZOIDIAL
FLUME (Trapezformet
kanal)

USER DEFINED
(Brugerdefineret)

Beskrivelse

Indstiller data for Leopold-Lagco-typen (4—
standard, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 eller 30
tommer) og maks. dybde

Indstiller data for H-typen (0,4-standard, 0,6, 0,8,
1,0 fod HS; 0,5, 0,75, 1,0, 1,5, 2,0, 2,5, 3,0, 4,5 fod
H; 4,0 fod HL) og maks. dybde

Indstiller data for trapezformet type (stor 60° V—
standard, ekstra stor 60° V, 2 tommer. 45° WSC
eller 12 tommer. 45° SRCRC) og maks. dybde

Indstiller data for min. 3 datapunkter En kendt
vanddybde og tilsvarende kendt flowhastighed skal
indtases for hvert datapunkt.

Veaelg CONFIGURE GAUGE (Konfigurér maler) og tryk pa ENTER.
Flyt cursoren til hvert emne, og tryk pa ENTER.
Indtast de n@dvendige data, og tryk pa ENTER.

BEMAERK: Den indlaeste maks. dybde for alle malerstrukturer er malingen over
kanthajde som vist i Figur 4, Figur 5, Figur 6 og Figur 7. Indtast ikke den totale

dybde.
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Figur 4 Definitioner for V-formede overlgbsdimensioner
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Figur 6 Definitioner for dimensioner af rektangulaert overlgb (uden Figur 7 Definitioner for dimensioner af Cipolletti-overlob
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1 Sensor 5 Cipolletti-type
L7®—>l 2 |Interval 6 Konicitet 4:1

3 Dybde 7 10" ded zone

1 Sensor 4 Kanalhgjde B 4 Maks. dybde
2 Maks. dybde 5 Kantbredde B
3 Kanthgjde P 6 10" ded zone Kalibrér sensoren

Om sensorkalibrering

Sensorekarakteristikaene skifter langsomt med tiden og forarsager, at
sensoren mister praecision. Sensoren skal kalibreres jaevnligt for at
opretholde praecisionen.

Under kalibreringen sendes der ikke data til datalogen. Derfor kan
datalogen have omrader, hvor dataene er diskontinuerlige.

Ultralydskalibreringsprocedure

BEMAERK: Hvis kontrolenheden startes op, mens ultralydssensoren ikke er sat i
stikdasen, slettes kalibreringshistorikken for ultralydsflowet.
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For kalibreringen skal systemet kare i 30 minutter for at sikre, at den bedst
mulige malingspraecision opnas.

1. Fysisk maling af de falgende emner, sa de kan sammenlignes med de
elektroniske lzesninger.

» Omrade—afstanden mellem sensoren og vandoverfladen (til 2-
punkts-kalibreringsproceduren). Se Figur 7 pa side 116.
» Dybde—vandets dybde pa monitoreringspunktet (for begge
kalibreringsprocedurer). Se Figur 7 pa side 116.
2. Tryk pa tasten MENU og vaelg Sensor Setup (Opsaetning af sensor),
[Select Sensor] [Vaelg sensor], Calibrate (Kalibrér).

3. Veelg kalibreringstype og tryk pa ENTER:

Mulighed Beskrivelse

2PT DYBDE-KAL.  Bruger 2 punkter til kalibrering (anbefalet metode)

1PT DYBDE-KAL.  Bruger 1 punkt til kalibrering

4. Hvis adgangskoden er aktiveret i kontrolenhedens sikkerhedsmenu,
skal man indtaste adgangskoden og trykke pa ENTER.

5. Veelg funktionen for udgangssignalet under kalibreing og tryk pa
ENTER.

Mulighed Beskrivelse

Aktiv Instrumentet sender den aktuelt malte udgangsvaerdi under
kalibreringsproceduren.

Hold Sensorens udgangsveerdi fastholdes pa den aktuelt malte veerdi
under kalibreringsproceduren.

Overfer  Der sendes en forudindstillet veerdi under kalibrering. Se

brugerhandbogen til controlleren for at aendre den forudindstillede
veerdi.

6. Hvis 2-punkts-kalibreringsproceduren veelges:

a. Tryk pa ENTER for elektronisk méaling af afstanden mellem
sensoren og vandoverfladen.
b. Vent p3, at vaerdien stabiliseres, og tryk pa ENTER.

BEMAERK: Skaermbilledet fortsaetter maske automatisk til det naeste trin.

c. Nar skaermbilledet Set Range (Indstil omrade) vises, skal vaerdien
justeres til den, der blev malt fysisk. Tryk derefter pA ENTER.

7. Tryk pa ENTER for elektronisk maling af vanddybden pa
monitoreringspunktet.

8. Vent pa, at veerdien stabiliseres, og tryk pa ENTER.

9. Nar skaermbilledet Set Depth (Indstil dybde) vises, skal vaerdien
justeres til den, der blev malt fysisk. Tryk derefter pA ENTER.

10. Gemmenga kalibreringsresultatet:

+ Udfert—sensoren er kalibreret og klar til at male praver. Veerdierne
for omrade og dybde vises.

» Mislykkedes—kalibreringsomradet eller -dybden ligger uden for de
godkendte graenser. Gentag kalibreringen. Se Vedligeholdelse
pa side 118 og Fejlsagning pa side 118 for flere oplysninger.

11. Tryk pa ENTER for at fortsaette, hvis kalibreringen blev udfert.

12. Hvis funktionen for operatgr-id er indstillet pa Yes (Ja) i menuen
Calibration Options (Kalibreringsfunktioner), skal der indtastes et
operatgr-id (4 tegn). Tryk derefter pa ENTER. Se/&ndre
kalibreringsfunktioner péa side 118 for yderligere oplysninger.

13. Skeermbilledet On the New Sensor (Pa den nye sensor)? brug
piletasterne til at veelge en funktion og tryk pa ENTER.

Mulighed Beskrivelse

Ja Sensoren har ikke tidligere veeret kalibreret med denne controller.
Driftsdage og tidligere kalibreringskurver for sensoren nulstilles.

Nej Sensoren har tidligere vaeret kalibreret med denne controller.

14. Tryk pa ENTER, nar Calibration Complete (Kalibrering udfert) vises.
15. Hvis udgangsmodusen er indstillet pa pause eller til at overfgre, skal

man veelge forsinkelsestiden, nar udgangene vender tilbage til den
aktive tilstand, og trykke pa ENTER.

Afslut kalibreringsprocedure
Hvis der trykkes pa tasten BACK (TILBAGE) under en kalibrering, kan
brugeren afslutte kalibreringen.
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1. Tryk pa tasten BACK (TILBAGE) under en kalibrering. Der vises tre
funktioner:

Mulighed Beskrivelse

AFSLUT KAL. Stop kalibreringen. En ny kalibrering skal starte forfra.
TILBAGE TIL Vend tilbage til kalibreringen.

KAL.

GA UD AF KAL. Afslut kalibreringen midlertidigt. Der er mulighed for
adgang til andre menuer. Der kan startes en kalibrering for
en anden sensor (hvis forhandenvaerende). Tryk pa tasten
MENU og vaelg Sensor Setup (Opsaetning af sensor),
[Select Sensor] [Veelg sensor] for at vende tilbage til
kalibreringen.

2. Brug piletasterne til at vaelge én af funktionerne og tryk pa ENTER.

Andre kalibreringsfunktioner
Brugeren kan indstille en paminder eller inkluderer med et operatgr-id med
kalibreringsdata fra menuen CAL OPTIONS (Kalibreringsfunktioner).

1. Tryk pa tasten MENU og vaelg Sensor Setup (Opsaetning af sensor),
[Select Sensor] [Veelg sensor], Calibrate (Kalibrér), Cal Options
(Kalibreringsfunktioner).

2. Brug piletasterne til at vaelge en funktion og tryk pa ENTER.

Mulighed Beskrivelse

KAL-PAMINDELSE Indstiller en pamindelse for den naeste kalibrering i
dage, maneder eller ar—Off (Slukket) (standard), 1 dag,
7, 30, 60 eller 90 dage, 6 eller 9 maneder, 1 eller 2 ar

OP-ID pa KAL Indkluderer et operater-id med kalibreringsdata—Ja

eller Nej (standard). Id'et indtastes under kalibreringen.

Nulstil kalibreringsfunktioner
Kalibreringsfunktionerne kan nulstilles til fabrikkens standardfunktioner.

1. Tryk pa tasten MENU og veaelg Sensor Setup (Opseetning af sensor),
[Select Sensor] [Veelg sensor], Calibrate (Kalibrér), Reset Default Cal
(Nulstil standard-kal.).

2. Hvis adgangskoden er aktiveret i kontrolenhedens sikkerhedsmenu,
skal man indtaste adgangskoden og trykke pa ENTER.

3. Tryk pa ENTER, nér Reset Cal (Nulstil kal.)? vises. Alle
kalibreringsfunktioner er indstillet til standardveerdier.

4. Hvis funktionen for operater-id er indstillet pa Yes (Ja) i menuen
Calibration Options (Kalibreringsfunktioner), skal der indtastes et
operater-id (4 tegn). Tryk derefter p4 ENTER. Se/ndre
kalibreringsfunktioner péa side 118 for yderligere oplysninger.

Modbusregistre

En liste over Modbusregistre er tilgaengelig for netvaerkskommunikation.
Se www.hach.com eller www.hach-lange.com for flere oplysninger.

Vedligeholdelse

AADVARSEL

Risiko for personskade. Kun kvalificeret personale ma udfere de opgaver, som er
beskrevet i dette afsnit i brugervejledningen.

Rengar sensoren

Sensoren kreever ingen rutinevedligeholdelse ud over rengering fra tid til
anden.

1. Anvend varmt seebevand til renggring af sensoren.
2. Anvend rent vand til skylning af sensoren.

Fejlsagning

Diskontinuerlige data

Under kalibreringen sendes der ikke data til datalogen. Derfor kan
datalogen have omrader, hvor dataene er diskontinuerlige.
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Inspicér sensorkablet

AFARE

Risiko for elektrisk sted. Hajspaendingsledninger til kontrolenheden ledes bag
hgjspaendingsbarierren i kontrolenhedens kabinet. Barrieren skal forblive pa plads,

Tabel 4 SensorDIAG-/TESTmenu

Mulighed
MODULINFORMATION

Beskrivelse

Viser sensormodulets version og serienummer.

Risiko for livsfarligt elektrisk sted. Sgrg altid for at sla strammen til
instrumentet fra, nar du tilslutter stramfarende elementer.

AADVARSEL

Risiko for livsfarligt elektrisk stad. Kun kvalificeret personale ma udfgre
de opgaver, som er beskrevet i dette afsnit i brugervejledningen.

> B

BEMARKNING

‘ Potentiel instrumentskade. Falsomme elektroniske komponenter kan
\ blive beskadiget af statisk elektricitet, hvilket resulterer i forrringet
‘h ydelse eller eventuel defekt.

Hvis der er et méleproblem, udfgres de fglgende trin.

1. Inspicér sensorkablet for fysisk skade.

2. Hvis der bruges et sammenkoblingskabel, skal forbindelsesboksen
kontrolleres.

a. Frakobl kablet i begge ender (sensor og kontrolenhed).

b. Brug et ohmmeter til at kontrollere kablerne for kontinuitet og
interne Kkortslutninger.

Sensordiagnostik- og testmenu

Sensordiagnostik- og testmenuen viser aktuel og historisk information om
instrumentet. Se Tabel 4. Tryk pa tasten MENU og vaelg Sensor Setup
(Opseetning af sensor), [Select Sensor] [Veelg sensor], DIAG/TEST for at
fa adgang til sensordiagnostik- og testmenuen.

undtagen ved installation af moduler eller nar en kvalificeret installationstekniker SENSORINFORMATION | Viser det navn og serienummer, brugeren har
traekker ledninger til stram, releeer eller analogt udstyr og netvaerkskort. indtastet.
AADVARSEL KAL.-DAGE Viser antallet af dage fra sidste kalibrering.
KAL-HISTORIK Viser en liste over samt detaljer for hver kalibrering.

NULSTIL KAL.-HISTORIK | Nulstiller kalibreringshistorikken for sensoren (kraever
en serviceniveau-adgangskode). Alle tidligere
kalibreringsdata er mistet.

SENSORDATA Viser antallet af dage, sensoren har vaeret i drift, og

den aktuelle sensorsignalleesning i ms.

NULSTIL SENSOR Nulstiller antallet af dage, sensoren har veeret i drift,

og kalibreringsdataene til standard.

Fejlliste

Der kan opsta fejl af forskellige arsager. Laesningen pa maleskaermbilledet
blinker. Alle udgange fastholdes, nar det er specificeret i
controllermenuen. Tryk pa tasten MENU og veelg Diagnostik, [Select
Sensor] [Veelg sensor], Error List (Fejlliste) for at vise sensorfejl. Der vises
en liste over mulige fejl i Tabel 5.

Tabel 5 Fejlliste til sensoren

Fejl Beskrivelse

SENSOR MANGLER

Oplgsning

Sensoren mangler eller er | Unders@g kabelfgring og
frakoblet forbindelser til sensoren
og modulet.

Advarselsliste

En advarsel pavirker ikke driften af menuer, relee og stikkontakter. Et
advarselsikon blinker, og der vises en besked nederst pa
maleskzermbilledet. Tryk pa tasten MENU og veelg Sensordiag, [Select
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Sensor] [Vaelg sensor], Warning List (Advarselsliste) for at vise
sensoradvarslerne. Der vises en liste over mulige advarsler i Tabel 6.

Tabel 6 Advarselsliste til sensoren

Advarsel

Beskrivelse

Oplesning

konfiguration, alarmer og advarselstilstande. Der vises en liste over mulige
haendelser i Tabel 7. Haendelsesloggen kan udlaeses i CSV-format. For
instruktioner til download af logs, se controllerens brugervejledning.

Tabel 7 Hzendelsesliste til sensoren

SUMMALER FULD

Sensorvolumen/
summaler er fuld.

Nulstil sensorvolumen/
summaler.

Haendelse Beskrivelse

TEMP WARNING (Temp
Advarsel)

Temperaturen er uden for
driftsomrade

Udskift sensoren.

TAND FOR HANDELSE Der blev teendt for strammen .

EKKO MANGLER

Ekkosignalet er gaet tabt.

Mulighed 1 - Flyt
sensoren teettere pa
vandets overflade.
Mulighed 2 - Juster
sensorbeslaget sa
sensoren peger korrekt
mod vandets overflade.

Mulighed 3 - Udskift
sensoren..

ANDRING | KONFIG - flydende Konfigurationen blev aendret-flydende

tal

ANDRING | KONFIG - heltal Konfigurationen blev sendret-heltal

ANDRING | KONFIG - tekst Konfigurationen blev aendret-

tekststreng

1PT KALIB START Start af 1-punkts-pregvekalibrering

1PT KALIB SLUT Afslutning af 1-punkts-pravekalibrering

2PT KALIB START Start af 2-punkts-prevekalibrering

OVERFLOWNIVEAU

Overflowniveauet er uden
for driftsomradet.

Mulighed 1 - Kontroller, at
malertypen er korrekt.
Mulighed 2 - Kalibrer
sensoren

2PT KALIB SLUT Afslutning af 2-punkts-prevekalibrering

UDSKIFT SENSOR

Sensoren skal udskiftes.

Udskift sensoren.

KALIB. FORF

Sensorkalibreringen er
forfalden

Kalibrér sensoren.

KONFIG STD Konfigurationen blev nulstillet til
standardfunktioner
KALIB STD Brugerkalibreringen blev nulstillet til

standarder.

IKKE KALIBRERET

Sensoren skal kalibreres.

Kalibrér sensoren.

KAL. IGANGVARENDE

En kalibrering er startet
men ikke fuldfert.

Vend tilbage til
kalibrering.

Reservedele og tilbehar

BEMAERK: Produkt- og varenumre kan variere i visse salgsregioner. Kontakt den
relevante distributar, eller se virksomhedens webside for kontaktinformation.

UDGANG PA PAUSE

Under kalibreringen blev
udgangene sat pa pause i
et valgt tidsrum.

Udgangene bliver igen
aktive efter den valgte
tidsperiode.

Haendelsesliste

Controlleren leverer en haendelseslog for hver sensor. Haendelsesloggen
lagrer en variation af haendelser, der forekommer pa enhederne, sdsom

Beskrivelse Varenr.
Udskiftningssensor med 3 m (10 fod) integralt kabel U53S010
Udskiftningssensor med 10 m (30 fod) integralt kabel U53S030
Udskiftningssensor med 30 m (100 fod) integralt kabel U53S100
Forbinderkabel 1W1127
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Reservedele og tilbehgr (fortsat)

Beskrivelse Varenr.
NEMA 4X forgreningsdase 76A4010-001
Monteringsseet 3004A0017-001
Solafskaermning 1000G3088-001
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Specificaties

Specificaties zijn onderhevig aan wijzingen zonder voorafgaande

mededeling.

Tabel 1 Ultrasonische flowmodule specificaties

Specificatie Details
Debiet Functie van type meetstructuur
Totale debiet 0-999,999,999 met selecteerbare debiet

en vermenigvuldigingsapparaten

Nauwkeurigheid

0,5% van bereik

Gevoeligheid

0,1% van bereik

Herhaalbaarheid

0,1% van bereik

Responstijd Minder dan 180 seconden tot 90% van
waarde op stapwijziging
invoerfilter 999 seconden

Tabel 2 Specificaties ultrasone stromingssensor

Specificaties

Details

Meetbereik/-resolutie

Diepte 0,25 m (10 inch) tot 6 m (20 ft) + 1 mm (0,039 inch)
Luchttemperatuur -40 °C (-40 °F) tot +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18 °F)
Mechanisch

Behuizing Behuizing van PBT (polybutyleen tereftalaat) met

geintegreerde temperatuursensor

Kabel (geintegreerd)

Standaardlengte 10 m (33 ft); optionele lengtes van 20 m
(66 ft), 50 m (164 ft) of 100 m (328 ft)

Gewicht

circa 0,5 kg (1,1 Ib)

Tabel 2 Specificaties ultrasone stromingssensor (vervolg)

Specificaties Details

Bedrijfsfrequentie 75 kHz

Vermogensdissipatie | 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

Algemene informatie

De fabrikant kan onder geen enkele omstandigheid aansprakelijk worden
gesteld voor directe, indirecte, speciale, incidentele of consegentiéle
schade die als gevolg van enig defect of onvolledigheid in deze
handleiding is ontstaan. De fabrikant behoudt het recht om op elk moment,
zonder verdere melding of verplichtingen, in deze handleiding en de
producten die erin worden beschreven, wijzigingen door te voeren.
Gewijzigde versies kunnen op de website van de fabrikant worden
gevonden.

Veiligheidsinformatie

Lees deze handleiding voor het instrument uit te pakken, te installeren of
te gebruiken. Let op alle waarschuwingen. Wanneer u dit niet doet, kan dit
leiden tot ernstig letsel of schade aan het instrument resulteren.

Controlleer voor gebruik of het instrument niet beschadigd is. Het
instrument mag op geen andere wijze gebruikt worden dan als in deze
handleiding beschreven.

Gebruik van gevareninformatie

AGEVAAR

Geeft een potentieel gevaarlijke of dreigende situatie aan die, indien niet
voorkomen, zal resulteren in dodelijk of ernstig letsel.

AWAARSCHUWING

Geeft een potentieel of op handen zijnde gevaarlijke situatie aan die, als deze niet
wordt vermeden, kan resulteren in dood of ernstig letsel.

AVOORZICHTIG

Geeft een mogelijk gevaarlijke situatie aan die kan resulteren in minder ernstig
letsel of lichte verwondingen.
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Duidt een situatie aan die (indien niet wordt voorkomen) kan resulteren in
beschadiging van het apparaat. Informatie die speciaal moet worden benadrukt.

Waarschuwingen

Lees alles labels en tags die aan en op het apparaat zijn aangebracht. Het
niet naleven van deze waarschuwingen kan leiden tot letsel of
beschadiging van het apparaat. Een symbool op het instrument wordt in
de handleiding toegelicht met een waarschuwingstekst.

A
£\

Dit symbool, indien op het apparaat aangebracht, verwijst naar de
instructiehandleiding voor bediening en/of veiligheidsinformatie.

Dit symbool, wanneer op de behuizing van een product aangebracht,
geeft aan dat er sprake is van een risico van een elektrische schok of
elektrocutie.

Gevoelige interne elektronische componenten kunnen door statische
‘ elektriciteit beschadigd worden, waardoor het prestatievermogen
afneemt of een storing kan worden veroorzaakt.

Elektrische apparatuur met dit symbool mag vanaf 12 augustus 2005
in Europa niet meer bij het normale afval worden gedaan. In
overeenstemming met Europese lokale en nationale voorschriften (EU-
richtlijn 2002/98/EG) dienen Europese gebruikers van elektrische
apparaten hun oude of niet meer functionerende apparatuur naar de
fabrikant te retourneren voor kosteloze verwerking.

Opmerking: Voor recycling dient u contact op te nemen met de fabrikant of
leverancier van het apparaat voor instructies hoe het niet meer functionerende
apparaat en de meegeleverde elektrische en overige accessoires moeten worden
geretourneerd.

Productoverzicht

Deze sensor is ontwikkeld om samen te werken met een controller voor
het verzamelen van gegevens en bediening. Er kunnen meerdere
controllers voor deze sensor worden gebruikt. Dit document gaat uit van
een sensorinstallatie en gebruik met een sc200-controller. Raadpleeg de
gebruikershandleiding voor de gebruikte controller om de sensor met
andere controllers te gebruiken.

Installatie

AWAARSCHUWING

Gevaar voor persoonlijk letsel. Alleen bevoegd personeel mag de in dit deel van
de handleiding handelingen uitvoeren.

Monteren

AGEVAAR

Explosiegevaar. De sensor is niet goedgekeurd voor gebruik op gevaarlijke
locaties.

AWAARSCHUWING

Gevaar voor persoonlijk letsel. Let altijd op de temperatuur en de hoeveelheid druk
van de basisapparatuur waarop de sensor geplaatst moet worden. Het materiaal
van de apparatuur beperkt gewoonlijk de temperatuur en de drukwaarde van het
systeem.

Raadpleeg Afbeelding 1, Afbeelding 2 en Afbeelding 3 voor voorbeelden
van bevestigingsmateriaal en toepassingen voor sensoren. De sensor
moet voor gebruik worden gekalibreerd. Raadpleeg Kalibreer de sensor
op pagina 131.
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Afbeelding 1 Sensor bevestigingsmateriaal

¥

26.7 mm

[1.05in]

154.3 mm
[4.05in]

95.3 mm

~ [3.75in] T ™

Afbeelding 2 Bevestig de sensor aan de bovenkant

540 mm

[21.25 in] -

AN =

[ I
AAY U

1 Inbusschroef, 7,9 mm x 38,1 mm

6 Bouten, 10 mm (2x)

2 Vierkante koker, 25,4 mm

7 Wand

3 Beugelarm

8 Beugelklem

1 Inbusschroef, 6,3 mm x 19,1 mm 4 Neopreenpakking, 33,0 mm x 82,6
mm (2x)

2 Sensorsteun 5 25.4 mm (1.0 inch) NPT
schroefdraad

3 Moer, 25,4 mm BSP of NPP draad | 6 Sensorbehuizing

4 Sensor

9 Inbusschroef, 6,3 mm x 12,7 mm (4x)

5 Sensor voorkant

10 Beugelonderkant
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Afbeelding 3 Extra bevestigingsvoorbeelden

red
\;

1 Bevestigingsmogelijkheid
bovenkant

3 Bevestigingsmogelijkheid 2 zijkant

2 Bevestigingsmogelijkheid 1 zijkant 4 Bovenaanzicht van

bevestigingsmogelijkheid 2 zijkant

Sluit de sensor aan op de module

AGEVAAR

Elektrocutiegevaar. Achter de hoogspanningsbarriére worden
hoogspanningskabels voor de controller in de behuizing van de controller geleid.
Behalve tijdens het installeren van modules of als een bevoegde
installatietechnicus bedradingen voor netvoeding, relais of analoge en
netwerkkaarten aanbrengt, moet de barriére op zijn plaats blijven.

AWAARSCHUWING

Potentieel gevaar van elektrische schok. Bij het aanbrengen van
elektrische verbindingen dient men altijd de stroom naar het instrument
los te koppelen.

AWAARSCHUWING

Potentieel gevaar van elektrische schok. Alleen bevoegd personeel
mag de in dit deel van de handleiding beschreven taken uitvoeren.

> B

Potentiéle schade aan apparaat. Delicate interne elektronische
‘ componenten kunnen door statische elektriciteit beschadigd worden,
‘n.\ waardoor het rendement van het afneemt of een storing veroorzaakt
kan worden.

Een ultrasonische sensor kan worden aangesloten op de stroommodule.
Raadpleeg de geillustreerde stappen en Tabel 3 om de module te
installeren en de sensor aan de sluiten.

Opmerking: De module kan niet gelijktijdig worden aangesloten op meerdere
sensortypes.

Tabel 3 Ultrasonisch bedradingstabel

Connector Sensor Aansluitpen | Kleur van de draad
6-pins Ultrasonisch 1 —
2 J—
3 Rood
4 Groen
5 Geel
6 Blauw
Sensor beschermde bedrading — Sluit alle aarde/ Zwart
beschermde draden van de sensor aan op de
aardeschroeven van de sc200 behuizing.
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Bedrijf

Gebruikersnavigatie

Raadpleeg de documentatie van de controller voor een beschrijving van
het toetsenpaneel en voor informatie over het navigeren.

Configureren van de sensor

Gebruik het configuratiemenu voor het invullen van de identificatie-
informatie voor de sensor en voor het wijzigen van de opties voor
gegevensverwerking en -opslag.

1. Druk op de toets MENU en selecteer Sensor Setup (Sensorsetup),
[sensor selecteren], Configure (Configureren).

2. Gebruik de pijltoetsen om een optie te selecteren en druk op ENTER.

Voor het invullen van nummers, tekens of interpunctie, houdt u de
pijltoetsen OMHOOG of OMLAAG ingedrukt. Druk op de pijltoets
RECHTS om naar de volgende spatie te gaan.

Optie
SENSORNAAM

SERIENUMMER

FLOWFORMAAT

MEETEENHEDEN

TEMPERATUUREENH.

VOLUME UNITS (VOLUME-
EENH.)

Beschrijving

Wijzigt de naam die overeenkomt met de
sensor bovenaan op het meetscherm. De
naam is beperkt tot 10 tekens in elke
combinatie van letters, cijfers, spaties en
interpuncties.

Hiermee wordt het serienummer van de sensor
ingevoerd, beperkt tot 16 tekens in elke
combinatie van letters, nummers, spaties of
interpunctie.

Stelt het aantal decimalen in dat op het
meetscherm wordt weergegeven, op XXXX,
XXX.X of XX.XX.

Stelt de eenheid voor de geselecteerde
meetwaarde in—mm, m, inch of ft

Stelt de temperatuureenheid in op °C
(standaard) of °F.

Stelt de eenheid voor volume in (bijv. liter).

Optie
TOTAL. MODUS

TOTALIZER RESET.

MAATPARAMETERS

SYSTEEM INST.

FILTER INSTELLEN

LOGINTERV. STROOM

LOGINTERV. VOLUME

STANDAARDWAARDEN
INSTELLEN

Beschrijving

Stelt de modus voor de totaalteller in op Auto
(standaard) of Handmatig

Reset het volume voor de totaalteller.
Verschijnt alleen als de modus voor de
totaalteller is ingesteld op Handmatig.

Stelt het type meter in en wijzigt de waarden
voor het desbetreffende type meter. Zie
Meetparameters configureren op pagina 128
voor meer informatie.

Configureert het systeem om specifieke
toepassingsgegevens voor de sensor te
definiéren.

Stelt een tijdconstante in ter verhoging van de
signaalstabiliteit. De tijdsconstante berekent de
gemiddelde waarde gedurende een
opgegeven tijd—O0 (geen effect, standaard) tot
60 seconden (gemiddelde van signaalwaarde
voor 60 seconden). De filter verhoogt de tijd
voor het sensorsignaal om op feitelijke
veranderingen in het proces te reageren.

Dit stelt de tijdsinterval voor gegevensopslag in
de gegevenslog in—5, 30 seconden, 1, 2, 5, 10,
15 (standaard), 30, 60 minuten.

Dit stelt de tijdsinterval voor gegevensopslag in
de gegevenslog in—5, 30 seconden, 1, 2, 5, 10,
15 (standaard), 30, 60 minuten.

Dit stelt het configuratiemenu in op de
standaard instellingen. Alle sensorinformatie is
verloren.

Meetparameters configureren

Configureer de controller voor het type meetstructuur voor stroming met
een vrije waterspiegel dat wordt gebruikt. De controller heeft ingebouwde
dimensietabelalgoritmen voor de meest gangbare goten en overlopen. Als
de structuur niet in de ingebouwde tabellen is opgenomen, kunt u een door
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de gebruiker te definiéren debiet-/dieptekromme (tussen 3 en 30 punten)
aanmaken om de structuur te configureren.

1.

@

Druk op de toets MENU en selecteer Sensor Setup (Sensorsetup,
[sensor selecteren], Configure (Configureren).

Selecteer MAATPARAMETERS en druk op ENTER.
Selecteer METERTYPE en druk op ENTER.
Selecteer het gewenste metertype en druk op ENTER.

Optie Beschrijving
V-GROEF OVERL. Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor
tankbreedte B, kruinhoogte P, kerfhoek (in graden) en
de maximale diepte. Zie Afbeelding 4.

RECHTH. Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor

OVERLOOP kanaalbreedte B, kruinbreedte b, kruinhoogte P en de
maximale diepte. Zie Afbeelding 5 of Afbeelding 6.

RECHTHOEKIGE Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor

GOOT bekbreedte b, kanaalbreedte B, beklengte L, ruwheid

k (geen eenheden), de watertemperatuur,
drempelhoogte P, de datumoffset en de maximale
diepte.

RONDE STOPGOOT Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor
bekbreedte b, kanaalbreedte B, beklengte L, ruwheid
k (geen eenheden), de watertemperatuur,
drempelhoogte P, de datumoffset en de maximale

diepte.
CIPOLLETTI Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor de
OVERLOOP Cipolletti-overloop (1 ft—standaard; 1 ft 6 inch;2 ft; 2 ft

6 inch;3-6, 8 of 10 ft) en de maximale diepte. Zie
Afbeelding 7. Gebruik voor andere typen trapezoidale
overloopconfiguraties de DOOR DE GEBRUIKER
GEDEFINIEERDE optie.

NEYRPIC FLUME
(NEYRPIC GOOT)

Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor de
Neyrpic-goot (1234A-standaard, 1236A-G, 1241B_C,
1241E_F, 1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3,
1245A-D, 1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ of
1254A-F) en de maximale diepte.

Optie Beschrijving
PARSHALL GOOT Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor de
Parshall-goot (1-standaard, 2, 3, 6 of 9 inch;1 ft; 1 ft 6
inch;2-8, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40 of 50 ft) en de
maximale diepte.

P BOWLUS GOOT Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor de
Palmer Bowlus-goot (4—standaard, 6, 8, 10, 12, 15, 18,

21, 24, 27, 30, 36 of 42 inch) en de maximale diepte.

KHAFAGI GOOT Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor

bekbreedte b en de maximale diepte.

L LAGCO GOOT Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor de
Leopold-Lagco-goot (4—standaard, 6, 8, 10, 12, 15, 18,

21, 24 of 30 inch) en de maximale diepte.

H TYPE GOOT Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor de H-
type goot (0,4—default, 0,6, 0,8, 1,0 ft HS; 0,5, 0,75,
1,0,1,5,20,25,3,0,45ftH;40ftHL)ende

maximale diepte.

TRAPEZOIDALE
GOOT

Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor de
trapezoidale goot (groot 60° V—standaard, extra groot
60° V, 2 inch 45° WSC of 12 inch 45° SRCRC) en de
maximale diepte.

USER DEFINED Hiermee worden de gegevens ingevoerd voor ten

(DOOR GEBRUIKER minste 3 datapunten. Voor elk datapunt dient een

GEDEFINIEERD) bekende waterdiepte met bijbehorend debiet te
worden ingevoerd.

Selecteer MAAT CONFIGUREREN en druk op ENTER.

. Verplaats de cursor naar elk gewenst item en druk op ENTER.
. Voer de vereiste data in en druk op ENTER.

Opmerking: De invoer voor de maximale diepte is voor alle meetstructuren de
afmeting boven de kruinhoogte, zoals afgebeeld in Afbeelding 4, Afbeelding 5,
Afbeelding 6 en Afbeelding 7. Voer niet de totale diepte in.
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Afbeelding 4 Afmetingen V-groef-overloop

S

N O
2 © 7
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Afbeelding 5 Afmetingen rechthoekige overloop (met zijdelingse
vernauwing)

=)
4 O
7 @ )
T
RN Ny B
¥

1 Sensor 4 Kruinhoogte P
2 Maximale diepte 5 Kerfhoek
3 Tankbreedte B 6 Dode zone van 10 inch

1 Sensor 4 Kanaalbreedte B
2 Maximale diepte 5 Kruinhoogte P
3 Kruinbreedte B 6 Dode zone van 10 inch
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Afbeelding 6 Afmetingen rechthoekige overloop (zonder zijdelingse Afbeelding 7 Afmetingen Cipolletti-overloop
vernauwing)

4 Lo T
©
T
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®

T
®

4
O
t

o\ 0/9

1 Sensor 5 Cipolletti-overloop
@ 2 Meetbereik i

6 Taps toelopend in een verhouding

van 4:1
1 Sensor 4 Kanaalbreedte B 3 Diepte 7 Dode zone van 10 inch
2 Maximale diepte 5 Kruinbreedte B 4 Maximale diepte
3 Kruinhoogte P 6 Dode zone van 10 inch

Kalibreer de sensor

Informatie over sensorkalibratie

De sensorkarakteristieken worden na verloop van tijd minder, waardoor
ook de sensorwerking minder nauwkeurig wordt. Regelmatige kalibratie
van de sensor is nodig om de precieze werking ervan zeker te stellen.

Tijdens de kalibratie worden geen gegevens naar de gegevenslog
gestuurd. De gegevenslog kan daarom gedeeltes hebben waarin de
gegevens intermitterend zijn.
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Ultrasonisch kalibratieprocedure

Opmerking: Als de controller wordt opgestart als de ultrasonische sensor niet is
aangesloten, wordt de kalibratiegeschiedenis voor ultrasonische stroom verwijderd.
Laat het systeem voor de kalibratie 30 minuten lopen zodat de beste
meetnauwkeurigheid kan worden behaald.

1.

6.

Meet de volgende onderdelen fysiek, zodat ze kunnen worden
vergeleken met de elektronische waarden:

» Bereik—de afstand tussen de sensoren het wateroppervlak (voor
de 2-punts kalibratieprocedure). Zie Afbeelding 7 op pagina 131.

* Diepte—de diepte van het water op het punt waar gemeten wordt
(voor beide kalibratieprocedures). Zie Afbeelding 7 op pagina 131.

Druk op de toets MENU en selecteer Sensor Setup (Sensorsetup),

[sensor selecteren], Calibrate (Kalibreren).

. Selecteer het type kalibratie, en druk op ENTER:

Optie Beschrijving
2PT DIEPTE KAL Gebruikt 2 punten voor kalibratie (aanbevolen methode)
1PT DIEPTE KAL Gebruikt 1 punt voor kalibratie

Als het wachtwoord in het beveiligingsmenu van de controller is
ingeschakeld, vul dan het wachtwoord in en druk op ENTER.

. Selecteer de optie voor het uitvoersignaal tijdens kalibratie, en druk op

ENTER:
Optie Beschrijving
Actief Het instrument verzendt de actuele uitgangsmeetwaarde tijdens de
kalibratieprocedure.
Hold De sensoruitgangswaarde wordt vastgezet op de actuele
meetwaarde tijdens de kalibratieprocedure.
Transfer Een vooringestelde uitgangswaarde wordt tijdens de kalibratie

verzonden. Raadpleeg de gebruikershandleiding van de controller
om de vooraf ingestelde waarde te wijzigen.

Als de 2-puntskalibratieprocedure is geselecteerd:

10.

1.
12.

13.

a. Druk op ENTER om de afstand tussen de sensor en het
wateroppervlak elektronisch te meten.

b. Wacht totdat de waarde gestabiliseerd is, en druk op ENTER.
Opmerking: Het scherm kan automatisch naar de volgende stap
vooruitgaan.

c. Wanneer het scherm met het ingestelde bereik wordt getoond, pas
de waarde dan aan op de waarde die fysiek gemeten is, en druk
op ENTER.

Druk op ENTER voor het elektronisch meten van de diepte van het
water op het punt van meting.

Wacht totdat de waarde gestabiliseerd is, en druk op ENTER.

Wanneer het scherm met de diepte-instelling wordt getoond, pas de
waarde dan aan die fysiek gemeten is, en druk op ENTER.

Bekijk het kalibratieresultaat:

* Geslaagd—de sensor is gekalibreerd en gereed voor het meten van
monsters. De waarden voor het bereik en de diepte worden
getoond.

» Misluki—het kalibratiebereik of de -diepte bevindt zich buiten de
geaccepteerde limieten. Herhaal de kalibratie. Zie Onderhoud
op pagina 133 en Problemen oplossen op pagina 134 voor meer
informatie.
Als de kalibratie voltooid is, drukt u op ENTER om verder te gaan.
Als de optie voor operator ID op JA staat in het menu voor de
kalibratieopties, vul dan een operator ID (4 tekens) in en druk op
ENTER. Zie Het wijzigen van de kalibratie-opties op pagina 133 voor
meer informatie.

Gebruik op het scherm Op de nieuwe sensor? de pijltoetsen om een
optie te selecteren, en druk op ENTER:

Optie Beschrijving

Ja De sensor is niet eerder met deze controller gekalibreerd. De
bedrijfsdagen en eerder gemaakte kalibratiegrafieken voor de sensor
worden gereset.

Nee De sensor is eerder met deze controller gekalibreerd.
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14. Wanneer Kalibratie Voltooid wordt getoond, druk dan op ENTER.

15. Als de uitvoermodus op vasthouden of overzetten wordt gezet,
selecteer dan de vertragingstijd wanneer de uitvoer op de actieve
stand terugkeren, en druk daarna op ENTER.

Afsluiten van de kalibratieprocedure
Als de toets BACK tijdens het kalibreren wordt ingedrukt, kan de gebruiker
de kalibratie afsluiten.

1. Druk tijdens de kalibratie op de toets BACK. Er worden drie
mogelijkheden getoond:

Optie Beschrijving

STOP KAL Stop de kalibratie. Een nieuwe kalibratie moet vanaf het

begin starten.

TERUG NAAR Terugkeren naar de kalibratie.
KAL
KAL VERLATEN Verlaat de kalibratie tijdelijk. De toegang tot andere

menu's is toegestaan. Een kalibratie voor een tweede
sensor (indien aanwezig) kan worden gestart. Druk op de
toets MENU om naar de kalibratie terug te keren en
selecteer Sensor Setup, [Select Sensor].

2. Gebruik de pijltoetsen om een of meerdere opties te selecteren en druk
op ENTER.

Het wijzigen van de kalibratie-opties
De gebruiker kan een herinnering instellen of een gebruikers-id opnemen
met kalibratiegegevens vanuit het CAL OPTIONS (KAL OPTIES)-menu.

1. Druk op de toets MENU en selecteer Sensor Setup (Sensorsetup),
[sensor selecteren], Calibrate (Kalibreren), Kal Opties.

2. Gebruik de pijltoetsen om een optie te selecteren en druk op ENTER.
Optie Beschrijving

KALIBRATIE- Dit stelt een herinnering in voor de volgende kalibratie in

REMINDER dagen, maanden of jaren—Uit (standaard), 1 dag, 7, 30,
60, of 90 dagen, 6 of 9 maanden, 1 of 2 jaar
OP ID op KAL Omvat tevens een operator-ID met kalibratie-gegevens

- Yes (Ja) of No (Nee, nee is als standaard ingesteld).
De ID wordt standaard tijdens de kalibratie ingevoerd.

Resetten van de kalibratie-opties
De kalibratie-opties kunnen worden teruggezet naar de
fabrieksinstellingen.

1. Druk op de toets MENU en selecteer Sensor Setup (Sensorsetup),
[sensor selecteren], Calibrate (Kalibreren), Reset Default Cal
(Standaardkalibratie resetten).

2. Als het wachtwoord in het beveiligingsmenu van de controller is
ingeschakeld, vul dan het wachtwoord in en druk op ENTER.

3. Druk op ENTER wanneer het scherm KAL resetten? wordt getoond.
Alle mogelijkheden voor kalibratie zijn naar de standaardwaarden
teruggezet.

4. Als de optie voor operator ID op JA staat in het menu voor de
kalibratieopties, vul dan een operator ID (4 tekens) in en druk op
ENTER. Zie Het wijzigen van de kalibratie-opties op pagina 133 voor
meer informatie.

Modbus-registers

Er is een lijst met Modbus-registers beschikbaar voor
netwerkcommunicatie. Ga voor meer informatie naar www.hach.com of
www.hach-lange.com.

Onderhoud

AWAARSCHUWING

Gevaar voor persoonlijk letsel. Alleen bevoegd personeel mag de in dit deel van
de handleiding handelingen uitvoeren.
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De sensor reinigen
De sensor vereist, naast incidentele reiniging, geen periodiek onderhoud.

1. Reinig de sensor met een warm sopje.
2. Spoel de sensor af met schoon water.

Problemen oplossen

Intermitterende gegevens

Tijdens de kalibratie worden geen gegevens naar de gegevenslog
gestuurd. De gegevenslog kan daarom gedeeltes hebben waarin de
gegevens intermitterend zijn.

Inspecteer de sensorkabel

AGEVAAR

Elektrocutiegevaar. Achter de hoogspanningsbarriére worden
hoogspanningskabels voor de controller in de behuizing van de controller geleid.
Behalve tijdens het installeren van modules of als een bevoegde
installatietechnicus bedradingen voor netvoeding, relais of analoge en
netwerkkaarten aanbrengt, moet de barriére op zijn plaats blijven.

AWAARSCHUWING

Potentieel gevaar van elektrische schok. Bij het aanbrengen van
elektrische verbindingen dient men altijd de stroom naar het instrument
los te koppelen.

AWAARSCHUWING

Potentieel gevaar van elektrische schok. Alleen bevoegd personeel
mag de in dit deel van de handleiding beschreven taken uitvoeren.

A\
A\

Potentiéle schade aan apparaat. Delicate interne elektronische
componenten kunnen door statische elektriciteit beschadigd worden,

‘a.\ waardoor het rendement van het afneemt of een storing veroorzaakt
kan worden.

Als er een meetprobleem aanwezig is, voer dan de volgende stappen uit:

1. Inspecteer de sensorkabel op fysieke beschadigingen.

2. Als er een verbindingskabel is gebruikt, gebruik dan de
verbindingsdoos

a. Ontkoppel de kabel aan beide kanten (sensor en controller).

b. Gebruik een onmmeter om de bedrading te controleren op
continuiteit en interne kortsluiting.

Menu voor tests en sensordiagnostiek

Het menu om te testen en voor sensordiagnostiek toont de huidige en
historische informatie over het instrument. Raadpleeg Tabel 4. Druk op de
toets MENU om naar het menu om te testen en voor sensordiagnostiek te
gaan en selecteer Sensor Setup, [Select Sensor], DIAG/TEST.

Tabel 4 Sensor DIAG/TEST menu

Optie Beschrijving

Dit toont de versier en het serienummer van de
sensormodule.

MODULE INFORMATIE

SENSORINFORMATIE Dit toont de naam en het serienummer dat door de

gebruiker is ingevuld.

KAL DAGEN Dit toont het aantal dagen sinds de laatste
kalibratie.
KAL HISTORIE Dit toont een lijst van en details voor elke kalibratie.

KAL HISTORIE RESETTEN | Reset voor de sensor de historie van de kalibratie
(wachtwoord op serviceniveau vereist). Alle
voorgaande kalibratiegegevens zijn verloren.

SENSORGEGEVENS Dit toont het aantal dagen dat de sensor in werking
is geweest en de huidige signaalwaarde van de
sensor in ms.

RESET SENSOR Reset het aantal dagen dat de sensor in werking is

geweest en de kalibratiegegevens tot de
standaardwaarden.
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Foutenlijst

Fouten kunnen om verschillende redenen optreden. De waarde op het
meetscherm knippert. Alle uitvoer wordt vastgehouden wanneer ze
gespecificeerd zijn in het besturingsmenu. Om de sensorfouten weer te
geven drukt u op de toets MENU en selecteert u Diagnostics (Diagnose),
[sensor selecteren], Error List (Foutenlijst). Een lijst van mogelijke fouten
is afgebeeld in Tabel 5.

Tabel 5 Lijst van fouten voor de sensor

Tabel 6 Lijst van waarschuwingen voor de sensor (vervolg)

Waarschuwing

Beschrijving

Oplossing

Fout Beschrijving Oplossing

SENSOR ONTBREEKT | De sensor ontbreekt of is

losgekoppeld

Controleer de bedrading
en de aansluitingen voor
de sensor en de module.

ECHO ONTBRKT

Het echosignaal is
verloren.

Optie 1—Plaats de
sensor dichter bij het
wateroppervlak.

Optie 2—Pas de
bevestiging van de
sensor aan, zodat deze
goed op het
wateroppervlak is gericht.

Optie 3—Vervang de
Sensor.

Waarschuwingslijst

Een waarschuwing heeft geen effect op de werking van menu's, relais en
uitgangen. Er knippert een waarschuwingspictogram en er wordt een
bericht weergegeven onder in het meetscherm. Druk op de toets MENU
om de sensorwaarschuwingen weer te geven en selecteer Sensor Diag
(Sensordiagnose), [sensor selecteren], Warning List
(Waarschuwingslijst). Een lijst van mogelijke waarschuwingen wordt
weergegeven inTabel 6.

Tabel 6 Lijst van waarschuwingen voor de sensor

OVERTOL. NIVEAU

Het
overschrijdingsniveau is
buiten bereik.

Optie 1—Controleer of
het juiste type meter
wordt gebruikt.

Optie 2—Kalibreer de
sensor.

verstreken.

SENSOR VERVANGEN | De sensor moet worden | Vervang de sensor.
vervangen.
KAL VERVALLEN De sensorkalibratie is Kalibreer de sensor.

NIET GEKALIBREERD

De sensor moet worden
gekalibreerd.

Kalibreer de sensor.

Waarschuwing Beschrijving Oplossing

TOTALIZER VOL De totaalteller heeft zijn | Reset de totaalteller.

maximale volume bereikt.

KAL WRDT UITGEV

Er is een kalibratie
gestart, die echter nog
niet is voltooid.

Keer terug naar kalibratie.

TEMP WARNING
(TEMP.
WAARSCHUWING)

De temperatuur is buiten
bereik.

Vervang de sensor.

UITVOER IN Tijdens de kalibratie werd | De uitvoer wordt actief na
WACHTSTAND de uitvoer voor een de geselecteerde
geselecteerde tijd in de tijldsperiode.
wachtstand gezet.
Eventlijst

De controller heeft voor iedere sensor één eventlog. De eventlog slaat een
groot aantal events op die bij de apparaten optreden, zoals
configuratiewijzigingen, alarmen, waarschuwingen etc. Een lijst van
mogelijke events wordt weergegeven in Tabel 7. De eventlog kan worden
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uitgelezen in een CSV-formaat. De instructies voor het downloaden van

de loggegevens vindt u in de gebruikershandleiding van de controller.

Tabel 7 Eventlijst voor de sensor

Reserveonderdelen en -accessoires (vervolg)

Beschrijving

Artikelnr.

Event

Beschrijving

STROOM AAN

De stroom is aangezet.

WIJZIGING CONFIG - drijven

De configuratie is gewijzigd-
drijvendekommagetal

Aansluitkast NEMA 4X
Montageset

Zonnescherm

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001

WIJZIGING CONFIG - int.

De configuratie is gewijzigd-integer
getal

WIJZIGING CONFIG - tekst

De configuratie is gewijzigd-tekststring

1PT KAL START

Start van 1-punts monsterkalibratie

1PT KAL EIND

Einde van 1-punts monsterkalibratie

2PT KAL START

Start van 2-punts monsterkalibratie

2PT KAL EIND

Einde van 2-punts monsterkalibratie

STANDRD CONFIG.

De configuratie is naar de
standaardopties teruggezet.

KAL STD

De gebruikerskalibratie wordt naar de
standaardinstellingen teruggezet.

Reserveonderdelen en -accessoires

Opmerking: Product- en artikelnummers kunnen verschillen per regio. Neem
contact op met de desbetreffende distributeur of bezoek de website voor

contactgegevens.
Beschrijving Artikelnr.
Vervangende sensor met 3 m (10 ft) geintegreerde kabel U53S010
Vervangende sensor met 10 m (30 ft) geintegreerde kabel U53S030
Vervangende sensor met 30 m (100 ft) geintegreerde kabel U53S100
Tussenkabel 1W1127
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Specyfikacje

Specyfikacje moga zosta¢ zmienione bez wczesniejszego zawiadomienia.

Tabela 1 Specyfikacje ultradzwigkowego modutu przeptywowego

Specyfikacja Szczegotly

Predkos$¢ przeptywu Funkcja typu struktury wskaznika

Catkowity przeptyw 0-999 999 999 z ustawialng szybkoscig
przeptywu i jednostkami wspétczynnika

Doktadno$é 0,5% zakresu

Czutosé 0,1% zakresu

Powtarzalno$¢ 0,1% zakresu

Czas reakcji Ponizej 180 sekund do 90% warto$ci

przy zmianie skokowej

Filtr wejscia 999 sekund

Tabela 2 Specyfikacje ultradzwiekowego czujnika przeptywu

Specyfikacje Szczegoty

Zakres pomiarowy/rozdzielczo$¢

Giebokos¢ 0,25 m (10") do 6 m (20 stop) + 1 mm (0,039")

Temperatura powietrza | -40°C (-40°F) do +90°C (+194°F) £ 0,1°C (0,18°F)

Dane mechaniczne

Budowa Obudowa PBT (tereftalen polibutylowy) z wbudowanym

czujnikiem temperatury

Przewod (wbudowany) | Standardowa dtugos$é 10 m (33 stopy); opcjonalne
dtugosci 20 m (66 stop), 50 m (164 stopy) lub 100 m (328
stop)

Masa Ok. 0,5 kg (1,1 funta)

Tabela 2 Specyfikacje ultradzwigkowego czujnika przeptywu (ciag
dalszy)

Specyfikacje Szczegoly

Czestotliwo$c¢ robocza | 75 kHz

Pobor mocy 12V DC, 0,5 W (0,042 A)

Informacje ogdlne

W zadnym przypadku producent nie ponosi odpowiedzialnosci za
bezposrednie, posrednie, specjalne, przypadkowe lub wtérne szkody
wynikajace z btedu lub pominiecia w niniejszej instrukgcji obstugi.
Producent zastrzega sobie prawo do dokonania zmian w niniejszej
instrukcji obstugi i w produkcie, ktérej dotyczy w dowolnym momencie, bez
powiadomienia lub zobowigzania. Na stronie internetowej producenta
mozna znalez¢ poprawione wydania.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Prosimy przeczyta¢ cata niniejszg instrukcje obstugi przed
rozpakowaniem, ustawieniem lub obstugg tego urzadzenia. Nalezy
zwroci¢ uwage na wszystkie uwagi dotyczace niebezpieczenstwa i krokow
zapobiegawczych. Niezastosowanie si¢ do tego moze spowodowac
powazne obrazenia obstugujacego lub uszkodzenia urzadzenia.

Nalezy upewni¢ sie, ze systemy zabezpieczajagce wbudowane w
urzgdzenie pracujg prawidtowo. Nie uzywac ani nie instalowac tego
urzadzenia w inny sposob, anizeli podany w niniejszej instrukcji.

Korzystanie z informacji o zagrozeniach

ANIEBEZPIECZENSTWO

Wskazuje potencjalnie lub bezposrednio niebezpieczng sytuacjeg, ktéra — jesli sie
jej nie uniknie — doprowadzi do $mierci lub powaznych obrazen.

AOSTRZEZENIE

Wskazuje na potencjalng lub bezposrednig niebezpieczng sytuacje, ktéra, jezeli
sie jej nie uniknie, moze doprowadzi¢ do $mierci lub ciezkich obrazen.
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AUWAGA

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra moze doprowadzi¢ do
mniejszych lub $rednich obrazen.

POWIADOMIENIE

Wskazuje sytuacje, ktéra — jesli sie jej nie uniknie — moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia urzadzenia. Informacja, ktéra wymaga specjalnego podkreslenia.

Etykietki ostrzegawcze

Nalezy czyta¢ wszystkie etykiety i przywieszki dotgczone do urzadzenia.
Nieprzestrzeganie tych instrukcji moze spowodowac obrazenia ciata lub
uszkodzenie urzadzenia. Symbol umieszczony na urzadzeniu jest
zamieszczony w podreczniku i opatrzony informacjg o nalezytych
Srodkach ostroznosci.

Ten symbol, jezeli znajduje sie on na przyrzadzie, odsyta do instrukcji
obstugi i/lub informacji dotyczacych bezpieczenstwa.

Jezeli na obudowie produktu lub na jego zamknieciu widnieje ten
symbol, wskazuje on na istniejace ryzyko szoku elektrycznego i/lub
$miertelnego porazenia pradem.
Delikatne wewnetrzne komponenty elektroniczne moga ulec
A uszkodzeniu przez elektryczno$¢ statyczna, powodujac gorsze
dziatanie urzadzenia lub ewentualny jego defekt.

Od 12 sierpnia 2005 na terenie Unii Europejskiej oznaczonych tym
symbolem urzadzen elektrycznych nie mozna usuwac przy uzyciu
publicznych systemoéw utylizacji odpadéw. Zgodnie z lokalnymi i
krajowymi przepisami, obowigzujacymi na terenie Unii Europejskiej
(Dyrektywa 2002/98/WE), uzytkownicy urzadzen elektrycznych sg
zobowigzani do zwrotu starych lub wyeksploatowanych urzadzen
producentowi, ktéry je zutylizuje. Uzytkownicy nie ponoszg zadnych
kosztéw zwigzanych z tg operacja.

Uwaga: Aby zwrécic urzgdzenie w celach recyklingowych, prosimy skontaktowa¢
sie z producentem sprzetu lub jego dostawcg odnosnie instrukcji w jaki sposéb
zwrdci¢ zuzyty sprzet, akcesoria elektryczne dostarczone przez producenta oraz
wszystkie inne przedmioty pomocnicze w celach utylizacji.

Opis produktu

Czujnik jest przeznaczony do pracy z kontrolerem zbierajgcym dane. Z
jednym czujnikiem mozna uzywac¢ wielu kontroleréw. W tym dokumencie
przyjeto zatozenie, ze czujnik jest zainstalowany i uzywany z kontrolerem
s¢200. Jesli czujnik ma by¢ uzywany z innymi kontrolerami, nalezy
zapozna¢ sie z instrukcjg obstugi odpowiedniego kontrolera.

Instalacja

AOSTRZEZENIE

Zagrozenie uszkodzenia ciata. Tylko wykwalifikowany personel powinien
przeprowadza¢ prace opisane w tym rozdziale instrukcji obstugi.

Montaz

ANIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wybuchem. Czujnik nie zostat zatwierdzony do stosowania w
niebezpiecznych lokalizacjach.

AOSTRZEZENIE

Zagrozenie obrazeniami ciata. Zawsze nalezy wzia¢ pod uwage warto$¢
znamionowa temperatury i ci$nienia sprzetu uzywanego do montazu czujnika.
Materiat, z ktérego jest wykonany sprzet montazowy, zazwyczaj ogranicza
warto$ci znamionowe temperatury i ci$nienia systemu.

Aby zapoznac sie z przykltadami osprzetu montazowego czujnika, zobacz
Rysunek 1, Rysunek 2 i Rysunek 3. Czujnik musi zosta¢ skalibrowany
przed uzyciem. Zobacz Kalibracja czujnika na stronie 146.
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Rysunek 1 Osprzet montazowy czujnika

¥

26.7 mm

[1.05 in]

154.3 mm
[4.05 in]

95.3 mm

~ [3.75in] T

Rysunek 2 Gérny montaz czujnika

540 mm

[21.25 in] >

AN —

(g4 |
ANAY

1 Wkret trzpieniowy, 6,3 mm (%4") x
19,1 mm (%")

4 Uszczelka z neoprenu, 33,0 mm
(1,3") x 82,6 mm (3,25") (2x)

Wkret trzpieniowy, 7,9 mm (5/16") x
38,1 mm (1,5")

6 Sworznie, 10 mm (3/8") (2x)

2 Wspornik czujnika

5 25,4 mm (1,0") Gwint rurowy typu
NPT

2 Rura kwadratowa, 25,4 mm (1,0")

7 Sciana

3 Ramie wspornika

8 Zacisk wspornika

3 Nakretka, 25,4 mm (1,0") Gwint
rurowy typu BSP lub NPP

6 Korpus czujnika

4 Czujnik

9 Wkret trzpieniowy, 6,3 mm (%4") x
12,7 mm (%2") (4x)

Powierzchnia czujnika

10 Podstawa wspornika
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Rysunek 3 Dodatkowe przykiady montazu

I
®

b EF]

©
ELE]

red

1 Opcja montazu gérnego 3 Opcja 2 montazu bocznego

2 Opcja 1 montazu bocznego 4 Opcja 2 montazu bocznego, widok z

gory

Podtacz czujnik do modutu

ANIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo $miertelnego porazenia pradem elektrycznym.
Wysokonapieciowe okablowanie sterownika jest uktadane za ostong wysokiego
napiecia w obudowie sterownika. Ostona musi pozosta¢ na miejscu, chyba ze
instalowany jest modut lub przewody do zasilania, przekaznikéw lub karty
analogowe i sieciowe podtacza wykwalifikowany monter.

AOSTRZEZENIE

Potencjalne niebezpieczenstwo $miertelnego porazenia pradem
elektrycznym. Wykonujac potaczenia elektryczne, nalezy zawsze
odtaczy¢ zasilanie urzadzenia.

AOSTRZEZENIE

Potencjalne niebezpieczenstwo $miertelnego porazenia pradem
elektrycznym. Tylko wykwalifikowany personel powinien
przeprowadzac prace opisane w tym rozdziale instrukcji obstugi.

> P

POWIADOMIENIE

Potencjalne uszkodzenie urzadzenia. Delikatne wewnetrzne
‘ komponenty elektroniczne moga ulec uszkodzeniu przez elektrycznos¢
‘n.\ statyczna, powodujac gorsze dziatanie urzadzenia lub ewentualny jego

defekt.

Czujnik ultradzwiekowy mozna podtgczy¢ do modutu przeptywowego. Aby
zainstalowa¢ modut i podtaczy¢ czujnik, zapoznaj sie z ilustrowanym
opisem procedury i zobacz Tabela 3.

Uwaga: Do modutu nie mozna podigczac czujnikéw réznych typow jednoczesnie.

Tabela 3 Tabela okablowania czujnika ultradzwiekowego

Ziacze Czujnik Styk zlacza Kolor przewodu

6-stykowy Ultradzwigkowy 1 —

2 —

3 czerwony

4 zielony

5 z06tty

6 niebieski
Przewody ekranowania czujnika - Wszystkie przewody czarny
ekranowania i uziemienia czujnika nalezy podtaczy¢ do

wkretéw uziemiajacych obudowy sc200.
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Uzytkowanie

Nawigacja

Opis klawiatury i procedur nawigacji znajduje sie w dokumentac;ji
kontrolera.

Konfiguracja czujnika

Menu konfiguracji umozliwia wprowadzenie informacji identyfikujacych
czujnik oraz zmienianie opcji dotyczacych przetwarzania i

przechowywania danych.

1.

2.

Nacisnij klawisz MENU i wybierz kolejno Ustawienia czujnika, [Wybor

czujnika], Konfiguruj.

Wybierz opcje za pomoca klawiszy strzatek i nacisnij klawisz ENTER.
Aby wprowadzi¢ cyfry, litery lub znaki interpunkcyjne, nacisnij i
przytrzymaj klawisz W GORE lub W DOL.. Naci$nij klawisz strzatki W
PRAWO, aby przejs¢ do nastepnego miejsca.

Opcja

SENSOR NAME
(NAZWA CZUJNIKA)

SERIAL NUMBER
(NUMER SERYJNY)

FLOW FORMAT
(Format zapisu)

JEDNOSTKI MIAR

JEDNOSTKI TEMP

VOLUME UNITS
(Jednostki objetosci)

Opis

Umozliwia zmiang nazwy czujnika, wyswietlanej
na gorze ekranu pomiarowego. Nazwa nie moze
by¢ dtuzsza niz 10 znakdéw i moze stanowié
dowolng kombinacijg liter, cyfr, odstgpow i znakéw
interpunkcyjnych.

Stuzy do wprowadzenia numeru seryjnego
czujnika. Numer moze zawiera¢ do 16 znakéw i
stanowi dowolnag kombinacie liter, cyfr, spacji i
znakéw interpunkcyjnych.

Stuzy do skonfigurowania miejsc dziesietnych
widocznych na ekranach do formatu XXXX, XXX,X
lub XX, XX.

Stuzy do skonfigurowania jednostek miar dla
wybranych pomiaréw — mm, m, cale lub stopy

Stuzy do wybrania jednostek temperatury °C
(domysinie) lub °F.

Stuzy do skonfigurowania jednostek objetosci (np.
litry).

Opcja

TOTALIZER MODE
(Tryb sumowania)

TOTALIZER RESET
(Zerowanie
sumowania)

GAUGE PARAMETERS
(Parametry wskaznika)

SET SYSTEM
(Konfigurowanie
systemu)

USTAW FILTR.

FLOW LOG INTERVAL
(Interwat rejestru
przeptywu)

VOLUME LOG
INTERVAL (Interwat
rejestru objetosci)

PRZYWROC
DOMYSLNE

Opis

Stuzy do ustawienia rozmiaru sumowania na tryb
Auto (domysinie) lub Manual (rgczny).

Powoduje wyzerowanie rozmiaru sumowania.
Pojawia sie wytacznie w trybie recznym.

Stuzy do skonfigurowania typu wskaznika i
edytowania wartosci dla typu wskaznika. Aby
uzyskac wiecej informacji, patrz Konfigurowanie
parametrow wskaznika na stronie 143.

Stuzy do konfigurowania systemu w celu
zdefiniowania konkretnych danych aplikacji
czujnika.

Umozliwia ustawienie statej czasowej celem
zwiekszenia stabilnosci sygnatu. Stata czasowa
stuzy do obliczania sredniej warto$ci w okreslonym
czasie — od 0 (domyslnie, brak efektu) do 60
sekund ($rednia warto$¢ sygnatu dla okresu 60
sekund). Filtrowanie wydtuza czas reakcji sygnatu
czujnika na rzeczywiste zmiany w procesie.

Umozliwia okreslenie interwatu czasu
przechowywania danych w rejestrze: 5, 30 sekund,
1, 2, 5, 10, 15 (domyslnie), 30, 60 minut.

Umozliwia okreslenie interwatu czasu
przechowywania danych w rejestrze: 5, 30 sekund,
1, 2, 5, 10, 15 (domyslnie), 30, 60 minut.

Przywraca domysline warto$ci ustawien w menu
konfiguracji. Wszystkie informacje czujnika
zostang utracone.

Konfigurowanie parametréw wskaznika

Nalezy skonfigurowa¢ kontroler dla typu stosowanego wskaznika
przeptywu w otwartym kanale. Kontroler ma wbudowane algorytmy tabeli
wymiarow dla wiekszosci powszechnie stosowanych kanatow wodnych i

przegrod spigtrzajacych. Jesli wbudowane tabele nie obejmujg danej

struktury, nalezy utworzy¢ zdefiniowang przez uzytkownika krzywa
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przeptywu/gtebokosci (od 3 do 30 punktéw) w celu skonfigurowania
struktury.

1.

Nacisnij klawisz MENU i wybierz kolejno Ustawienia czujnika, [Wybor
czujnika), Konfiguruj.

Wybierz GAUGE PARAMETERS (Parametry wskaznika) i nacisnij

ENTER.

Wybierz GAUGE TYPE (Typ wskaznika) i nacisnij ENTER.
Wybierz zgdany typ wskaznika i naci$nij ENTER.

Opcja

V NOTCH WEIR
(Przegroda
spietrzajaca z
wcigciem V)

RECTANGLE WEIR
(Przegroda
spietrzajaca
prostokatna)

RECTANGLE FLUME
(Kanat prostokatny)

ROUND BOT FLUME
(Kanat okragty)

CIPOLLETTI WEIR
(Przegroda
spietrzajaca typu
Cipolletti)

Opis

Stuzy do wprowadzenia warto$ci dla szerokosci B,
wysokosci grzbietu fali P, kata wciecia (w stopniach)
i maksymalnej gtebokosci. Zobacz Rysunek 4.

Stuzy do wprowadzenia wartosci dla szerokosci
kanatu B, szerokosci grzbietu fali b, wysokosci
grzbietu fali P i gtebokosci maksymalnej. Patrz
Rysunek 5 lub Rysunek 6.

Stuzy do wprowadzenia wartosci dla szerokosci
gardzieli b, szerokosci kanatu B, dtugosci gardzieli
L, chropowatosci k (bez jednostek), temperatury
wody, wysokosci progu P, kompensacji danych i
gtebokosci maksymalnej.

Stuzy do wprowadzenia warto$ci dla szerokosci
gardzieli b, szerokosci kanatu B, dtugosci gardzieli
L, chropowatosci k (bez jednostek), temperatury
wody, wysokos$ci progu P, kompensacji danych i
gtebokosci maksymalnej.

Stuzy do wprowadzenia wartosci dla przegrody
spietrzajacej typu Cipolletti (domysinie — 1 stopa; 1
stopa i 6 cali; 2 stopy; 2 stopy i 6 cali; 3-6, 8 lub 10
stop) i glebokosci maksymalnej. Zobacz

Rysunek 7. W przypadku innych konfiguracji
przegréd trapezoidalnych nalezy uzy¢ opcji USER
DEFINED (Ustawienia uzytkownika).

Opcja

NEYRPIC FLUME
(Kanat typu Neyrpic)

PARSHALL FLUME
(Kanat typu Parshall)

P BOWLUS FLUME
(Kanat typu Palmer
Bowlus)

KHAFAGI FLUME
(Kanat typu Khafagi)

L LAGCO FLUME
(Kanat typu Leopold-
Lagco)

H TYPE FLUME (Kanat
typu H)

TRAPEZOIDIAL
FLUME (Kanat
trapezoidalny)

USER DEFINED
(Ustawienia
uzytkownika)

ENTER.

Opis

Stuzy do wprowadzenia wartosci dla kanatu typu
Neyrpic (domyslnie — 1234A, 1236A-G, 1241B_C,
1241E_F, 1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3,
1245A-D, 1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ lub
1254A-F) i gtebokosci maksymalnej

Stuzy do wprowadzenia wartosci dla kanatu typu
(domysinie — 1, 2, 3, 6 lub 9 cali; 1 stopa; 1 stopa i
6 cali; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40 lub 50 stop) i
gtebokosci maksymalnej

Stuzy do wprowadzenia wartosci dla kanatu typu
Palmer Bowlus (domyslnie — 4, 6, 8, 10, 12, 15, 18,
21, 24, 27, 30, 36 lub 42 cali) i glebokosci
maksymalnej

Stuzy do wprowadzenia wartosci dla szerokosci
gardzieli b i gtebokosci maksymalnej

Stuzy do wprowadzenia wartosci dla kanatu typu
Leopold-Lagco (domysinie — 4, 6, 8, 10, 12, 15, 18,
21, 24, lub 30 cali) i glebokosci maksymalnej

Stuzy do wprowadzenia wartosci dla kanatu typu H
(domysinie — 0,4, 0,6, 0,8, 1,0 stopa HS; 0,5, 0,75,
1,0, 1,5, 2,0, 2,5, 3,0, 4,5 stopy H; 4,0 stopy HL) i
gtebokosci maksymalnej

Stuzy do wprowadzenia warto$ci dla kanatu typu
trapezoidalnego (duzy domysinie — 60° V, bardzo
duzy 60° V, 2 cale 45° WSC lub 12 cali 45° SRCRC)
i gtebokosci maksymalnej

Stuzy do wprowadzenia co najmniej 3 punktow
danych. Dla kazdego punktu danych nalezy
wprowadzi¢ znang gtgbokos¢ wody i odpowiadajaca
jej znang wartos$¢ przeptywu.

Wybierz CONFIGURE GAUGE (Konfiguracja wskaznika) i nacisnij

Przesun kursor do poszczegélnych pozyciji i nacisnij ENTER.

Wprowadz wymagane dane i nacisnij ENTER.
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Uwaga: Gfebokos$¢ maksymalna wprowadzana dla kazdej struktury wskaznika
do pomiar ponad wysoko$cig grzbietu fali, jak widac¢ na rysunkach Rysunek 4,
Rysunek 5, Rysunek 6 i Rysunek 7. Nie wprowadzac warto$ci gteboko$ci
catkowitej.

Rysunek 4 Wymiary przegrody spietrzajacej z wcigciem V
"
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Rysunek 5 Wymiary przegrody spietrzajacej prostokatnej
(skrécone konce)

&
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f
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1 Czujnik 4 Szeroko$¢ kanatu B
2 Gtebokos$¢ maksymalna 5 Wysokos¢ grzbietu fali P
3 Szerokos$¢ grzbietu fali B 6 10-calowa strefa nieczutosci

1 Czujnik 4 Wysokos$¢ grzbietu fali P
2 Gtleboko$é maksymalna 5 Kat wciecia
3 Szerokos$¢ zbiornika B 6 10-calowa strefa nieczutosci
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Rysunek 6 Wymiary przegrody spietrzajacej prostokatnej

(nieskrécone konce)

4
o

\LV\P

-~ &

1 Czujnik

4 Szerokos$¢ kanatu B

2 Gtebokos$¢ maksymalna

5 Szeroko$¢ grzbietu fali B

3 Wysokos¢ grzbietu fali P

6 10-calowa strefa nieczutosci

Rysunek 7 Wymiary przegrody spietrzajacej typu Cipolletti

r—=-=

1 Cazujnik 5 Zwezenie typu Cipolletti

2 Zakres 6 Zwezenie o wspotczynniku 4:1
3 Giebokos¢ 7 10-calowa strefa nieczutos$ci
4 Gtgboko$¢ maksymalna

Kalibracja czujnika

Informacje o kalibrowaniu czujnika

Wiasciwosci czujnika ulegajg powolnym zmianom, co powoduje spadek
doktadnosci pomiaru. Okresowe wykonywanie kalibracji jest konieczne
dla zachowania wtasciwej doktadnosci czujnika.

Podczas kalibracji dane nie sg przesytane do rejestru. Z tego wzgledu
dane w rejestrze mogg zawiera¢ nieciggte obszary.

Procedura kalibracji czujnika ultradzwiekowego

Uwaga: Wigczenie zasilania kontrolera w czasie, gdy czujnik ultradzwigkowy nie jest
podfgczony, spowoduje usuniecie historii ultradzwigkowych pomiaréw przeptywu.
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Przed wykonaniem kalibracji nalezy pozostawi¢ system uruchomiony
przez 30 minut w celu osiggniecia optymalnej doktadnosci pomiaru.

1. Zmierz fizycznie nastepujace wartosci, aby méc je poréwnaé z
odczytami pomiaru elektronicznego:

» Odlegtos¢ - odlegto$¢ miedzy czujnikiem a powierzchnig wody (dla
procedury kalibracji dwupunktowej). Zobacz Rysunek 7
na stronie 146.

» Glebokos¢ - gtebokosé wody w punkcie pomiaru (dla obu procedur
kalibracji). Zobacz Rysunek 7 na stronie 146.

2. Nacisnij klawisz MENU i wybierz kolejno Ustawienia czujnika, [Wybor
czujnika], Kalibracja.

3. Wybierz typ kalibraciji i nacisnij klawisz ENTER:
Opcja Opis
KAL GLEB 2 PKT Kalibracja dwupunktowa (metoda zalecana)
KAL GLEB 1 PKT Kalibracja jednopunktowa

4. Jesli w menu zabezpieczen zostato wigczone hasto kontrolera,
wprowadz odpowiednie hasto i nacisnij klawisz ENTER.
5. Wybierz opcje sygnatu wyjsciowego uzywanego podczas kalibraciji i
nacisnij klawisz ENTER:
Opcja Opis
Aktywne Podczas procedury kalibracji instrument wysytfa aktualng
mierzong warto$¢ wyjsciowa.

Wstrzymanie Podczas procedury kalibracji instrument wysyta aktualna
mierzona warto$¢ czujnika jest wstrzymywana.

Transfer Podczas procedury kalibracji jest wysytana wstepnie
ustawiona warto$¢. Instrukcje okreslania wstgpnie ustawionej
wartosci znajdujg sie w instrukcji obstugi kontrolera.

6. Jesli wybrano procedure kalibracji dwupunktowe;j:

a. Nacisnij klawisz ENTER, aby wykonac elektroniczny pomiar
odlegtosci miedzy czujnikiem a powierzchnig wody.

10.

1.

12,

13.

b. Poczekaj, az wartos¢ sie ustabilizuje, a nastepnie nacisnij klawisz
ENTER.

Uwaga: Ekran moze przej$¢ do nastepnego kroku automatycznie.

c. Kiedy zostanie wyswietlony ekran Ustaw odlegtos¢, dostosuj
warto$¢ do wartosci zmierzonej przyrzagdem fizycznym i nacisnij
klawisz ENTER.

Nacisnij klawisz ENTER, aby wykona¢ elektroniczny pomiar

gtebokosci wody w punkcie pomiaru.

Poczekaj, az warto$c sig ustabilizuje, a nastepnie nacisnij klawisz

ENTER.

Kiedy zostanie wyswietlony ekran Ustaw gtebokos¢, dostosuj wartosé
do wartosci zmierzonej przyrzadem fizycznym i nacisnij klawisz
ENTER.

Sprawdz wynik kalibracji:

* Pomysina — czujnik zostat skalibrowany i jest gotowy do pomiaréw
probki. Zostang wyswietlone wartosci Odlegtosci i gtebokosci.

* Nieudana — wartos¢ odlegto$ci lub gtebokosci otrzymana w wyniku
kalibracji przekracza dopuszczalny limit. Powtérz kalibracje. Aby
uzyska¢ wiecej informacji, zobacz Konserwacja na stronie 148 i
Rozwigzywanie problemoéw na stronie 149.

Jesli kalibracja zostata wykonana prawidtowo, nacisnij klawisz

ENTER, aby kontynuowac.

Jesli dla opciji Identyfikator operatora wybrano ustawienie Tak w menu

Opcije kalibracji, wprowadz identyfikator operatora (4 znaki) i naci$nij

klawisz ENTER. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zobacz Zmienianie

opcji kalibracji na stronie 148.

Na ekranie Nowy czujnik? wybierz opcjg za pomocag klawiszy strzatek

i nacisnij klawisz ENTER:

Opcja Opis

Tak Czujnik nie zostat jeszcze skalibrowany z tym kontrolerem. Liczba dni
uzytkowania czujnika i poprzednie krzywe kalibracji zostang
zresetowane.

Nie Czujnik byt juz kalibrowany z tym kontrolerem.
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14. Po wyswietleniu komunikatu Kalibracja wykonana naci$nij klawisz
ENTER.

15. Jesli dla trybu wyjscia wybrano ustawienie wstrzymania lub transferu,
wybierz czas opdznienia, po jakim wyjscie powrdci do stanu
aktywnego, a nastepnie nacisnij klawisz ENTER.

Zakonczenie procedury kalibracji
Nacisniecie klawisza WSTECZ podczas kalibracji umozliwia zakonczenie
procedury kalibracji.

1. Nacisnij klawisz WSTECZ podczas wykonywania kalibracji. Zostang
wyswietlone trzy opcje:

Opcja Opis

ZAK KAL Konczy kalibracje. Nalezy rozpoczaé¢ procedure

kalibracji od nowa.

POWROT DO Powraca do kalibracji.
KAL.
PRZER KAL Tymczasowo przerywa kalibracje. Umozliwia dostep do

innych polecen menu. Mozna rozpocza¢ kalibracje
drugiego czujnika (jesli jest uzywany). Aby powrdci¢ do
kalibracji, nacisnij klawisz MENU i wybierz kolejno
Ustawienia czujnika, [Wybor czujnika].

2. Wybierz jedng z opcji za pomoca klawiszy strzatek i nacisnij klawisz
ENTER.

Zmienianie opcji kalibracji

Za pomoca opcji dostepnych w menu OPCJE KAL uzytkownik moze
ustawi¢ przypomnienie lub dotaczy¢ identyfikator operatora do danych
kalibraciji.

1. Nacisnij klawisz MENU i wybierz kolejno Ustawienia czujnika, [Wybér
czujnika), Kalibracja, Opcje kal.

2. Wybierz opcje za pomocg klawiszy strzatek i nacisnij klawisz ENTER.

Opcja Opis

MONIT KAL  Ustawia przypomnienie o koniecznos$ci wykonania nastgpnej
kalibracji po uptywie okreslonej liczby dni, miesigcy lub lat —
Wyt (domysinie), 1 dzien, 7, 30, 60 lub 90 dni, 6 lub 9 miesiecy,

1lub 2 lata

ID OP W KAL Umozliwia dodanie identyfikatora operatora do danych
kalibracji: Tak lub Nie (domysinie). Identyfikator wprowadza
sie podczas kalibraciji.

Resetowanie opcji kalibracji
Opcje kalibracji nalezy zresetowac, aby przywrdci¢ fabryczne ustawienia
domysine.

1. Nacisnij klawisz MENU i wybierz kolejno Ustawienia czujnika, [Wyboér
czujnika], Kalibracja, Przywro¢ domysing kalibracje.

2. Jesli w menu zabezpieczen zostato wigczone hasto kontrolera,
wprowadz odpowiednie hasto i nacisnij klawisz ENTER.

3. Nacisnij klawisz ENTER po wyswietleniu monitu RESET KAL?
Zostang przywrécone domysine wartosci wszystkich opcji kalibracji.

4. Jesli dla opcji Identyfikator operatora wybrano ustawienie Tak w menu
Opcje kalibracji, wprowadz identyfikator operatora (4 znaki) i naci$nij
klawisz ENTER. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, zobacz Zmienianie
opcji kalibracji na stronie 148.

Rejestry Modbus

Dostepna jest lista rejestrow Modbus, umozliwiajacych komunikacje
sieciowq. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, zobacz www.hach.com lub
www.hach-lange.com.

Konserwacja

AOSTRZEZENIE

Zagrozenie uszkodzenia ciata. Tylko wykwalifikowany personel powinien

przeprowadza¢ prace opisane w tym rozdziale instrukcji obstugi.
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Czyszczenie czujnika

Czujnik nie wymaga regularnej konserwacji poza sporadycznym
czyszczeniem.

1. Czujnik nalezy czysci¢ roztworem cieptej wody i mydta.
2. Po umyciu nalezy sptuka¢ czujnik czysta woda.

Rozwiazywanie probleméw

Dane nieciagte

Podczas kalibracji dane nie sg przesytane do rejestru. Z tego wzgledu
dane w rejestrze mogq zawiera¢ nieciggte obszary.

Sprawdz przewod czujnika

ANIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo $miertelnego porazenia pradem elektrycznym.
Wysokonapigciowe okablowanie sterownika jest uktadane za ostong wysokiego
napiecia w obudowie sterownika. Ostona musi pozosta¢ na miejscu, chyba ze
instalowany jest modut lub przewody do zasilania, przekaznikéw lub karty
analogowe i sieciowe podtgcza wykwalifikowany monter.

AOSTRZEZENIE

Potencjalne niebezpieczenstwo $miertelnego porazenia pradem
elektrycznym. Wykonujac potaczenia elektryczne, nalezy zawsze
odtaczy¢ zasilanie urzadzenia.

AOSTRZEZENIE

Potencjalne niebezpieczenstwo $miertelnego porazenia pradem
elektrycznym. Tylko wykwalifikowany personel powinien
przeprowadzac¢ prace opisane w tym rozdziale instrukcji obstugi.

POWIADOMIENIE

A\
A\

Potencjalne uszkodzenie urzadzenia. Delikatne wewngtrzne
komponenty elektroniczne moga ulec uszkodzeniu przez elektrycznos¢

‘n.\ statyczna, powodujac gorsze dziatanie urzadzenia lub ewentualny jego
defekt.

W przypadku wystapienia probleméw z pomiarami wykonaj nastepujace
czynnosci.

1. Sprawdz, czy przewdd czujnika nie jest fizycznie uszkodzony.

2. Jesli jest uzywany przewdd potaczeniowy, sprawdz skrzynke
przytaczows.

a. Odtacz obie koncowki przewodu (po stronie czujnika i kontrolera).

b. Za pomoca omomierza sprawdz, czy przewody nie zostaty
naruszone i czy nie wystepuja wewnetrzne zwarcia.

Menu diagnostyki i testow czujnika

Menu diagnostyki i testéw czujnika wyswietla biezace i historyczne
informacje dotyczace instrumentu. Zobacz Tabela 4. Aby otworzy¢ menu
diagnostyki i testéw czujnika, nacisnij klawisz MENU i wybierz kolejno
Ustawienia czujnika, [Wyboér czujnika], DIAGNOST/TEST.

Tabela 4 Menu DIAGNOST/TEST czujnika

Opcja Opis

INF O MODULE | Wyswietla numer wersji i numer seryjny modutu czujnika.

INF O CZUJNIKU | Wys$wietla nazwe i numer seryjny wprowadzone przez
uzytkownika.

DNI KAL Wyswietla liczbe dni od ostatniej kalibracji.

HISTORIA KALIB | Wyswietla liste wykonanych kalibracji z dodatkowymi
informacjami.

RESET HIST KAL | Umozliwia zresetowanie historii kalibracji czujnika (wymaga
podania hasta serwisowego). Powoduje utratg wszystkich
danych kalibracji.

DANE CZUJNIKA | Wskazuje liczbe dni, przez jakie czujnik byt uzywany, oraz
biezacy odczyt sygnatu czujnika w ms.

RESET CZUJN Umozliwia zresetowanie liczby dni, przez jakie czujnik byt
uzywany, oraz przywrécenie domysinych ustawien danych
kalibraciji.

Btedy

Btedy moga wystepowac z réznych przyczyn. Warto$¢ odczytu na ekranie
pomiarowym btyska. Wszystkie wartosci wyjsciowe sg wstrzymywane
zgodnie z ustawieniem w menu kontrolera. Aby wyswietli¢ informacje o

Polski 149



btedach czujnika, nacisnij klawisz MENU i wybierz Diagnostics
(Diagnostyka), [Select Sensor (Wybierz czujnik)], Error List (Lista btedéw).
Aby zapoznac sie z listg mozliwych btedéw, zobacz Tabela 5.

Tabela 5 Lista btedow czujnika

Tabela 6 Lista ostrzezen dotyczacych czujnika (ciag dalszy)

Ostrzezenie

Opis

Rozwiazanie

Btad Opis Rozwiazanie

BRAK CZUJNIKA Brak czujnika lub czujnik

jest odfaczony

Sprawdz okablowanie i
potaczenia czujnika i
modutu.

EXCESS LEVEL (Poziom
nadmiaru)

Poziom nadmiaru poza
zakresem.

Opcja 1 — Sprawdz, czy
typ wskaznika jest
prawidtowy.

Opcja 2 — Skalibruj
czujnik.

WYMIEN CZUJNIK

Nalezy wymieni¢ czujnik.

Wymien czujnik.

Lista ostrzezen

Ostrzezenia nie wptywajg na dziatanie menu, przekaznikéw i wyjsé. Na
dole ekranu pomiarowego jest wyswietlana ikona ostrzezenia i odpowiedni
komunikat. Aby wyswietli¢ ostrzezenia dotyczace czujnika, nacisnij
klawisz MENU i wybierz Sensor Diag. (Diagnostyka czujnika), [Select
Sensor (Wybierz czujnik)], Warning List (Lista ostrzezen). Aby zapozna¢
sie z lista mozliwych ostrzezen, zobacz Tabela 6.

Tabela 6 Lista ostrzezen dotyczacych czujnika

kalibracji, ktéry sie nie
zakonczyt.

CAL DUE Kalibracja czujnika jest Wykonaj kalibracje

(Przeterminowana przeterminowana. czujnika.

kalibracja)

NIESKALIBR Nalezy skalibrowac¢ Wykonaj kalibracje
czujnik. czujnika.

TRWA KAL Zostat rozpoczety proces | Powrdé do procedury

kalibracji.

Ostrzezenie Opis Rozwiazanie

TOTALIZER FULL
(Przepetnienie wartosci
sumowania)

Warto$¢ sumowania/
objetosci czujnika jest
przepetniona.

Wyzeruj warto$¢
sumowania/objetosci
czujnika.

WSTRZYMANIE SYGN.
WYJ

Podczas kalibracji
ustawiono opcje
wstrzymania wartosci

Wyjscia zostang
ponownie uaktywnione po
uptywie zdefiniowanego

wyjsciowych przez czasu.

okreslony czas.

TEMP WARNING Temperatura poza

zakresem.

Wymien czujnik.

ECHO MISSING (Brak
sygnatu echa)

Brak sygnatu echa. Opcja 1 — Przesun
czujnik blizej powierzchni
wody.

Opcja 2 — Skoryguj
zamontowanie czujnika,
aby prawidtowo
skierowac¢ go na
powierzchni wody.

Opcja 3 — Wymien

czujnik.

Lista zdarzen

Kontroler rejestruje zdarzenia dla kazdego czujnika. Rejestr zdarzen
zawiera réznorodne wydarzenia, ktére majg miejsce w urzadzeniach, takie
jak zmiany konfiguracji, alarmy, warunki ostrzegawcze itp. Aby zapoznaé
sie z lista mozliwych zdarzen, zobacz Tabela 7. Rejestr zdarzeh mozna
odczyta¢ w formacie CSV. Instrukcje pobierania rejestréw znajduje sie w
Podreczniku uzytkownika kontrolera.
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Tabela 7 Lista zdarzen czujnika

Czesci zamienne i akcesoria (ciag dalszy)

Zdarzenie

Opis

ZASILANIE Wt.

Zasilanie zostato wiaczone.

Opis

Numer pozycji

CHANGE IN CONFIG (Zmiana
konfiguracji) - liczba
zmiennoprzecinkowa

Zmiana konfiguracji - liczba
zmiennoprzecinkowa

CHANGE IN CONFIG (Zmiana
konfiguraciji) - liczba catkowita

Zmiana konfiguracji - liczba catkowita

CHANGE IN CONFIG (Zmiana
konfiguracji) - tekst

Zmiana konfiguracji - ciag tekstowy

Czujnik zamienny z przewodem 30 m (100 stop)
Przewdd taczacy

Rozdzielacz NEMA 4X

Zestaw montazowy

Ochrona stoneczna

U53S100
1W1127
76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001

1PT CAL START (Poczatek
jednopunktowej kalibracji)

Poczatek jednopunktowej kalibracji z
uzyciem probki

1PT CAL END (Koniec jednopunktowe;j
kalibracji)

Koniec jednopunktowe;j kalibracji z
uzyciem probki

2PT CAL START (Poczatek
dwupunktowe;j kalibraciji)

Poczatek dwupunktowej kalibracji z
uzyciem probki

2PT CAL END (Koniec dwupunktowej
kalibracji)

Koniec dwupunktowej kalibracji z
uzyciem prébki

CONFIG DEFAULTS (Konfiguracja
domysina)

Konfiguracja zostata zresetowana do
wartosci domysinych.

CAL DEFAULTS (Domysline ustawienia
kalibracji)

Resetowanie kalibracji uzytkownika do
warto$ci domysinych.

Czesci zamienne i akcesoria

Uwaga: Numery produktéw i cze$ci mogg byc rézne w réznych regionach.

Skontaktuj sie z odpowiednim dystrybutorem albo znajdz informacje kontaktowe w

witrynie internetowej firmy.

Opis

Numer pozycji

Czujnik zamienny z przewodem 3 m (10 stop)

Czujnik zamienny z przewodem 10 m (30 stdp)

U53S010
U53S030

Polski

151




Specifikationer
Specifikationer kan &ndras utan féregadende meddelande.

Tabell 1 Specifikationer for ultraljudflédesmodul

Specifikation Tekniska data

Flode Beroende pa valt skibord/matranna

Totalt flode 0-999 999 999 med valbar
flodeshastighet och multiplikatorenheter

Noggrannhet 0,5 % av matomradet

Kénslighet 0,1 % av matomradet

Repeterbarhet 0,1 % av matomradet

Responstid Mindre an 180 sekunder till 90 % av
vardet vid stegandring

Ingangsfilter 999 sekunder

Tabell 2 Specifikationer for ultraljudflodesgivare

Specifikationer | Tekniska data

Matomrade/uppldsning

Djup 0,25 m (10 tum till 6 m (20 fot) + 1 mm (0,039 tum)
Lufttemperatur -40 °C (-40 °F) till +90 °C (+194 °F) = 0,1 °C (0,18 °F)
Mekanik

Konstruktion PBT-kapsel (polybutylentereftalat) med inbyggd

temperaturgivare

Kabel (inbyggd) | Standardlangd 10 m; alternativa langder pa 20 m, 50 m eller

100 m
Vikt Cirka 0,5 kg
Driftsfrekvens 75 kHz

Strémférbrukning | 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

Allman information

Tillverkaren ar under inga omstandigheter ansvarig for direkta, sarskilda,
indirekta eller foljdskador som orsakats av eventuellt fel eller utelamnande
i denna bruksanvisning. Tillverkaren forbehaller sig ratten att géra
andringar i denna bruksanvisning och i produkterna som beskrivs i den
nar som helst och utan féregaende meddelande och utan skyldigheter.
Reviderade upplagor finns pa tillverkarens webbsida.

Sdkerhetsinformation

Las igenom hela handboken innan instrumentet packas upp, monteras
eller startas. Folj alla faro- och forsiktighetshanvisningar. Om dessa
anvisningar inte foljs kan anvandaren utsattas for fara eller utrustningen
skadas.

Forsakra er om att det skydd som ges av denna utrustning inte har
skadats, anvand inte eller installera denna utrustning pa nagot annat satt
an vad som specificerats i detta dokument.

Anmarkning till information om risker

AFARA

Indikerar en potentiellt eller 6verhangande riskfylld situation som kommer att leda
till livsfarliga eller allvarliga skador om den inte undviks.

AVARNING

Indikerar en potentiellt eller dverhangande riskfylld situation som kan leda till
livsfarliga eller allvarliga skador om situationen inte undviks.

AFORSIKTIGHET

Anger en potentiell risksituation som kan resultera i lindrig eller mattlig skada.

ANMARKNING:

Indikerar en potentiellt riskfylld situation som kan medféra att instrumentet skadas.
Information som anvandaren maste ta hansyn till vid hantering av instrumentet.

Varningsskyltar

Beakta samtliga skyltar och méarken pa instrumentet. Personskador eller
skador pa instrumentet kan uppsta om de ej beaktas. En symbol pa
instrumentet beskrivs med en forsiktighetsvarning i handboken .
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Denna symbol, om den finns pa instrumentet, refererar till
bruksanvisningen angaende drifts- och/eller sékerhetsinformation.

Denna symbol pa produktens kapa eller avsparrning hanvisar till att risk
for elstotar och/eller elolycksfall foreligger.

Omtaliga interna elektroniska komponenter kan skadas av statisk
elektricitet vilket leder till forsdmrad funktion hos instrumentet eller att
det inte fungerar.

A
A\
i

Efter den 12 augusti 2005 far elektrisk utrustning som har den har
symbolen inte l&ngre kastas pa offentliga avfallsanlaggningar i Europa.
| 6verensstammelse med europeiska lokala och nationella féreskrifter
(EU-direktiv 2002/98/EC), maste europeiska anvandare av elektrisk
utrustning nu returnera gammal eller férbrukad utrustning till
tillverkaren for kostnadsfri avyttring.

Observera: Kontakta din tillverkare eller leverantér for instruktioner om inldmning
av férbrukad utrustning, elektriska tillbehor tillhandahallna av tillverkaren och alla
tillsatsdelar fér korrekt atervinning.

Produktoversikt

Denna givare ar avsedd att anvandas tillsammans med ett instrument for
datainsamling och -behandling. Denna givare kan anvandas med flera
instrument. | detta dokument antas det att givaren installeras och anvéands
med ett sc200-instrument. For information om hur givaren anvands
tillsammans med andra instrument, se anvandarhandboken for det
instrument som anvands.

Installation

AVARNING

Risk for personskada. Endast behorig personal far utfora de atgarder som beskrivs
i detta avsnitt.

Montering

Explosionsrisk. Givaren ar inte godkand for anvandning i farliga utrymmen.

AVARNING

Risk for personskada. Beakta alltid temperatur- och tryckmarkningen pa armaturen
som anvands for att installera givaren. Hardvaran brukar begréansa temperatur- och
tryckmarkningen pa systemet.

Exempel pa hardvara och applikationer finns i Figur 1, Figur 2 och
Figur 3. Givaren maste kalibreras fére anvandning. Mer information finns
i Kalibrera givaren pa sidan 161.
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Figur 1 Armatur for montering av givare

¥

26.7 mm

[1.05in]

154.3 mm
[4.05in]

95.3 mm

~ [3.75in] T ™

Figur 2 Toppmontera givaren

540 mm

[21.25 in] -

AN =

[ I
AAY U

1 Hylsnyckel, 6,3 mm (% tum) x 19,1
mm (% in.)

4 Neoprenpackning, 33,0 mm (1,3
tum) x 82,6 mm (3,25 tum) (2x)

1 Hylsnyckel, 7,9 mm (5/16 tum.) x
38,1 mm (1,5 tum)

6 Bultar, 10 mm (3//8 tum) (2x)

2 Givarhallare

5 25,4 mm (1,0 tum) NPT-génga

2 Fyrkantigt rér 25,4 mm (1,0 tum)

7 Vagg

3 Mutter, 25,4 mm (1,0 in.) BSP- eller
NPP-ganga

6 Givarkropp

3 Hallararm

8 Hallarfaste

4 Givare

9 Hylsnyckel, 6,3 mm (%2 tum) x 12,7
mm (%2 tum) (4x)

5 Givarens framsida

10 Hallarens basplatta
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Figur 3 Fler exempel pa montering

red

1 Alternativ fér toppmontering 3 Alternativ 2 for sidomontering

4 Alternativ 2 for sidomontering sedd
ovanifran

2 Alternativ 1 for sidomontering

Ansluta givaren till modulen

AFARA

Risk fér dédande elchock. Starkstromskabeldragning till styrenheten gors efter
hoégspanningssparren i styrenhetens kapsling. Sparren maste alltid vara pa plats
férutom nar moduler installeras eller nar en kvalificerad installationstekniker

AVARNING

Potentiell risk fér dédande elchock. Koppla alltid bort
matningsspanningen till instrumentet da elektriska kopplingar ska
goras.

AVARNING

Potentiell risk for dédande elchock. Endast behdrig personal far utféra
de atgarder som beskrivs i detta avsnitt.

> B

ANMARKNING:

A Méjlig skada pa instrumentet. Omtaliga interna elektroniska
komponenter kan skadas av statisk elektricitet vilket leder till forsamrad

M funktion hos instrumentet eller att det inte fungerar.

En ultraljudsgivare kan anslutas till flddesmodulen. For installation av
modulen och anslutning av givaren, se de tecknade stegen och Tabell 3.

Observera: Modulen kan inte anslutas till flera givartyper samtidigt.

Tabell 3 Kopplingstabell for ultraljud

Kontakt Givare Kontaktstift Kabelfarg
6-stift Ultraljud 1 —
2 —
3 Réd
4 Gron
5 Gul
6 Bla
Givarskarmar - anslut alla givarens jord/skarmade ledingar Svart
till jordskruvarna pa kapslingen till sc200.

kopplar in strom, relder eller analoga utgangar och natverkskort.
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Anvédndning

Anviandarnavigering

Beskrivning av knappsatsen och navigeringsinformation finns i
dokumentationen till instrumentet.

Konfigurera givaren

Anvand konfigurationsmenyn for att ange ett identifikationsnummer for
givaren och for att anda alternativ for datahantering och lagring.

1. Tryck pa knappen MENY och vélj Setup givare, [Valj givare], Kalibrera,
Konfigurera.

2. Anvand piltangenterna for att valja ett alternativ och tryck ENTER.
Tryck och hall pilknapparna UPP eller NER intryckta for att mata in
siffror, tecken eller skiljetecken. Flytta till ndsta position genom att
trycka pa pilknappen HOGER.

Alternativ Beskrivning

SENSOR NAME (givarnamn) Andrar namnet som motsvaras av givaren
langst upp pa displayen for matning. Namnet
far vara hogst 10 tecken i en kombination av
bokstaver, siffror, mellanslag och

skiljetecken.

SERIENUMMER Anger givarens serienummer, begransat till
16 tecken i en kombination av bokstaver,

siffror, mellanslag eller skiljetecken.

FLODE FORMAT Anger antal decimaler som ska visas pa

displayen till XXXX, XXX.X eller XX.XX.

MATENHETER Anger enheter fér den valda matningen —
mm, m, tum eller fot
TEMPERATURENHETER Anger temperaturenheterna till °C
(grundinstallning) eller °F.
VOLYMENHETER Anger volymenheterna (t.ex. liter).
SUMMARAKNEVERK Anger summavolymen till automatisk

(standard) eller manuell.

Alternativ

NOLLSTALLA SUMMAV.?

MATPARAMETRAR

SYSTEMINSTALLNINGAR

SET FILTER (STALL IN
FILTER)

LOGG.INTERV. FLODE

LOGG SUMMAFLODE

ATERSTALL GRUNDINST.

Konfigurera matparametrar
Konfigurera instrumentet for den typ av skibord eller matranna som ska

anvandas. Instrumentet har inbyggda mattabeller fér de flesta rénnor och
skibord. Om strukturen inte finns med i de inbyggda tabellerna skapar du
en anvandardefinierad flddes-/djupkurva (mellan 3 och 30 punkter) for att
konfigurera strukturen.

1.

2

Beskrivning

Aterstéller summavolymen. Visas endast om
summarakneverk har angetts till manuell.

Anger skibord/matranna och stéller in varden
for skibordet/matrannan. Mer information
finns i Konfigurera matparametrar

pa sidan 158.

Konfigurerar systemet och definierar
specifika tilldmpningsdata for givaren.

Staller in en tidskonstant for att 6ka
signalstabiliteten. Tidskonstanten beraknar
medelvardet under en angiven tid - 0 (ingen
effekt, grundinstalining) till 60 sekunder
(medelvardet for signalvardet i 60 sekunder).
Filtret 6kar tiden det tar for givarsignalen att
svara pa verkliga férandringar i processen.

Staller in tidsintervallet for datalagring i
dataloggen - 5, 30 sekunder, 1, 2, 5, 10, 15
(grundinstalining), 30 eller 60 minuter.

Staller in tidsintervallet for datalagring i
dataloggen - 5, 30 sekunder, 1, 2, 5, 10, 15
(grundinstalining), 30 eller 60 minuter.

Aterstéller konfigurationsmenyn till
grundinstallningarna. All givarinformation har
gatt forlorad.

Tryck pa knappen MENY och valj Sensor Setup (givarinstallning), [Valj

givare], Konfigurera.

Véalj MATPARAMETRAR och tryck pa ENTER.
V&l MATARTYP och tryck pa ENTER.
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Alternativ

V SKIBORD

REKTANGUL.
SKIBORD

REKTANGULAR

RANNA

RUNDBOTTNAD
RANNA

CIPOLLETTI-
SKIBORD

NEYRPICRANNA

PARSHALLRANNA

P BOWLUS-RANNA

KHAFAGI-RANNA
L LAGCO-RANNA

4. Valj 6nskat skibord/méatranna och tryck pa ENTER.

Beskrivning

Ange indata for kanalbredd B, hojd fére skibord P,
vinkel (i grader) och maxdjup. Se Figur 4.

Ange indata for kanalbredd B, bredd trang sektion b,
hojd fére skibord P och maxdjup. Se Figur 5 eller
Figur 6.

Ange indata for trang sektion b, kanalbredd B, 1angd
trang sektion L, ytrahet k (inga enheter),
vattentemperatur, puckelhéjd P, nollpunktsoffset
och maximaldjup.

Ange indata for trang sektion b, kanalbredd B, langd
trang sektion L, ytrahet k (inga enheter),
vattentemperatur, puckelhdjd P, nollpunktsoffset
och maximaldjup.

Anger indata for Cipolletti-typ (1 fot — standard; 1 fot
6 tum; 2 fot; 2 fot 6 tum; 3-6, 8 eller 10 fot) och
maxdjup. Se Figur 7. Foér andra typer av
trapetsformade skibordskonfigurationer anvénder
du alternativet ANV.DEFINIERBAR.

Anger indata for Neyrpic-typ (1234A — standard,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ eller 1254A-F) och maxdjup

Anger indata for Parshall-typ (1 — standard, 2, 3, 6
eller 9 tum; 1 fot; 1 fot 6 tum; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25,
30, 40 eller 50 fot) och maxdjup

Anger indata for Palmer Bowlus-typ (4 — standard, 6,
8,10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 eller 42 tum) och
maxdjup

Anger indata for trang sektion b och maxdjup

Anger indata for Leopold-Lagco-typ (4 — standard, 6,
8,10, 12, 15, 18, 21, 24 eller 30 tum) och maxdjup

Alternativ

H-RANNA

TRAPETSFORMAD
RANNA

ANV.DEFINIERBAR

Beskrivning

Anger indata fér H-typ (0,4 — standard, 0,6, 0,8, 1,0
fot HS; 0,5, 0,75, 1,0, 1,5, 2,0, 2,5, 3,0, 4,5 fot H; 4,0
fot HL) och maxdjup

Anger indata for trapetsformad typ (stor 60 grader —
standard, extra stor 60 grader, 2 tum 45 GR WSC
eller 12 tum 45 GR SRCRC) och maxdjup

Anger indata fér minst 3 datapunkter. Ett ként
vattendjup och motsvarande kant flode maste anges
for varje datapunkt.

. Valj KONFIG. MATARE och tryck pa ENTER.

Flytta markoren till respektive objekt och tryck pa ENTER.

. Ange obligatoriska data och tryck p4 ENTER.

Observera: Maxdjup fér alla métarstrukturer & métningen ovanfér héjd fére
skibord som visas i Figur 4, Figur 5, Figur 6 och Figur 7. Ange inte évergripande

djup.
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Figur 4 Mattdefinitioner for V skibord Figur 5 Mattdefinitioner for rektangulart skibord (med
sidokontraktion)
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1 Givare 4 Hojd fore skibord

2 Maxdjup 5 Vinkel 1 Givare 4 Kanalbredd B

3 Kanalbredd 6 10 tums dédzon 2 Maxdjup 5 Hdjd fore skibord
3 Bredd trang sektion B 6 10 tums dédzon
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Figur 6 Mattdefinitioner for rektangulart skibord (utan
sidokontraktion)
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Figur 7 Mattdefinitioner for Cipolletti-skibord
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1 Givare 5 Cipolletti-typ

2 Intervall 6 Fasforhallande 4:1
3 Djup 7 10 tums dodzon
4 Maxdjup

1 Givare 4 Kanalbredd B
2 Maxdjup 5 Bredd trang sektion B
3 Hojd fore skibord 6 10 tums dédzon

Kalibrera givaren

Om givarkalibrering

Givarens egenskaper férandras med tiden och gor att givaren blir mindre
noggrann. Givaren maste kalibreras regelbundet for att bibehalla
noggrannheten.

Under kalibrering sands ingen data till dataloggen. Alltsa kan dataloggen
innehalla delar med periodisk data.

Procedur for ultraljudskalibrering

Observera: Om instrumentet sétts pa nér ultraljudsgivaren inte &r inkopplad raderas
kalibreringshistoriken for ultraljudsfléde.
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Lat systemet arbeta i 30 minuter fére kalibrering sa att bast majliga
matnoggrannhet uppnas.

1. Mat féljande fysiskt s& att de kan jamféras med de elektroniska
vardena.

* Intervall - avstandet mellan givaren och vattenytan (for 2-
punktskalibreringsprocedur). Se Figur 7 pa sidan 161.

+ Djup - vattendjupet vid 6vervakningspunkten (fér bada
kalibreringsprocedurerna). Se Figur 7 pa sidan 161.
2. Tryck pa knappen MENY och valj Setup givare, [Valj givare], Kalibrera.
3. Valj kalibreringstyp och tryck ENTER:

Alternativ Beskrivning

2PT DEPTH CAL (2PKT Anvander 2 punkter for kalibrering
DJUPKAL) (rekommenderad metod)

1PT DEPTH CAL (1PKT Anvander 1 punkt for kalibrering
DJUPKAL)

4. Om l6senord ar aktiverat i instrumentets sakerhetsmeny ska du ange
ett I16senord och trycka ENTER.

5. Valj alternativ for utsignalen under kalibreringen och tryck ENTER:

Alternativ Beskrivning

Aktiv Instrumentet sander den aktuellt uppmatta utsignalen under
kalibreringsproceduren.

LAST Givarens utsignal lases vid aktuellt uppmatt varde under
kalibreringsproceduren.

Overfor En férinstalld utsignal skickas under kalibreringen Information om
hur du andra det forinstéllda vardet finns i instrumentets
anvandarhandbok.

6. Om 2-punkts kalibreringsprocedur valts:

a. Tryck ENTER for att mata avstandet mellan givaren och vattenytan
elektroniskt.

b. Vanta tills vardet stabiliserats och tryck ENTER.
Observera: Displayen kan ga till ndsta steg automatiskt.

10.

1.
12.

13.

14.
15.

c. Nar displayen Set Range (Ange intervall) visas, justera vardet till
det som mattes fysiskt och tryck ENTER.

. Tryck ENTER for att mata vattendjupet vid dvervakningspunkten

elektroniskt.
Vanta tills vardet stabiliserats och tryck ENTER.

Nar displayen Set Depth (Ange Djup) visas, justera vardet till det som
mattes fysiskt och tryck ENTER.

Granska kalibreringsresultatet:

* OK - givaren ar kalibrerad och kan anvandas for att mata prov.
Vardena for intervall och djup visas.

» Fel - kalibreringens intervall eller djup ar utanfér de godkanda
granserna. Upprepa kalibreringen. Mer information finns
iUnderhall pa sidan 163 och Felstkning pa sidan 163.

Om kalibreringen lyckades, tryck ENTER for att fortsatta.

Om alternativet for anvandar-ID &r instéllt pa Ja i menyn for
kalibreringsalternativ ska du ange ett anvandar-ID (4 tecken) och
trycka ENTER. Mer information finns i Andra kalibreringsalternativ
pa sidan 163.

Pa displayen visas New Sensor? (Ny givare?), anvand piltangenterna
for att valja ett alternativ och tryck ENTER:

Alternativ Beskrivning

Ja Givaren har inte tidigare kalibrerats med detta instrument. Antal
driftsdagar och tidigare kalibreringskurvor for givaren aterstalldes.

No (Nej)  Givaren har redan kalibrerats med detta instrument.

Nar Calibration Complete (Kalibrering klar) visas, tryck ENTER.

Om utgangslaget ar installt pa Last eller Overfér, vélj tidsférdréjningen
tills utgangen forsatts i aktivt lage och tryck sedan ENTER.

Lamna kalibreringsproceduren.
Anvéandaren kan lamna kalibreringen om knappen BAKAT trycks ner
under kalibreringen.
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1. Tryck pa knappen BAKAT under en kalibrering. Tre alternativ visas:

Alternativ Beskrivning

AVBRYT KAL. Stoppa kalibreringen. En ny kalibrering maste starta fran

borjan.
ATER TILL KALIB. Aterga till kalibreringen.

GA UR KAL Lamna kalibreringen tillfélligt. Det gar att komma at
andra menyer. En kalibrering for en eventuell andra
givare kan startas. Aterga till kalibreringen genom att
trycka pa knappen MENYoch vélja Setup givare, [Valj

givare].

2. Anvand piltangenterna for att valja ett av alternativen och tryck
ENTER.

Andra kalibreringsalternativ
Anvandaren kan stélla in en paminnelse eller inkludera ett anvandar-ID
med kalibreringsdata fran menyn CAL OPTIONS (Kal. alternativ).

1. Tryck pa knappen MENY och vélj Setup givare, [Valj givare], Kalibrera,
Kal. alternativ.

2. Anvand piltangenterna for att valja ett alternativ och tryck ENTER.

Alternativ Beskrivning

CAL REMINDER
(Kalibreringspaminnelse)

Staller in en paminnelse for nasta
kalibrering i dagar, manader eller ar - Av
(grundinstallning), 1 dag, 7, 30, 60, eller 90
dagar, 6 eller 9 manader, 1 eller 2 ar

ANV. ID vid KAL. Lagger ett anvandar-ID till kalibreringsdata
Ja eller Nej (grundinstélining). ID:t anges

under kalibreringen.

Aterstill kalibreringsalternativen.
Kalibreringsalternativen kan aterstallas till fabriksinstallningen.

1. Tryck pa knappen MENY och valj Setup givare, [Valj givare], Kalibrera,
Aterstall grundkal.

2. Om Iésenord ar aktiverat i instrumentets sdkerhetsmeny ska du ange
ett I6senord och trycka ENTER.

3. Tryck ENTER nar displayen Reset Kal? (Aterst kal?) visas. Alla
kalibreringsalternativ stalls in pa grundinstallningarna.

4. Om alternativet for anvandar-ID ar instéllt pa Ja i menyn for
kalibreringsalternativ ska du ange ett anvandar-ID (4 tecken) och
trycka ENTER. Mer information finns i Andra kalibreringsalternativ
pa sidan 163.

Modbus-register

Det finns en lista dver alla modbus-register for natverkskommunikation.
Mer information finns pa www.hach.com eller www.hach-lange.com.

Underhall

AVARNING

Risk for personskada. Endast behorig personal far utféra de atgarder som beskrivs
i detta avsnitt.

Rengor givaren
Givaren behdver inget rutinunderhall annat &n rengéring da och da.

1. Anvand varmt tvalvatten till att reng6ra givaren.
2. Anvand rent vatten till att rengéra givaren.

Felsokning
Periodisk data

Under kalibrering séands ingen data till dataloggen. Alltsa kan dataloggen
innehalla delar med periodisk data.

Kontrollera givarkabeln

Risk for dédande elchock. Starkstrémskabeldragning till styrenheten gors efter
hdgspanningssparren i styrenhetens kapsling. Sparren maste alltid vara pa plats
forutom nar moduler installeras eller nar en kvalificerad installationstekniker
kopplar in strém, relder eller analoga utgangar och natverkskort.
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AVARNING

Tabell 4 Menyn DIAGNOS/TEST (diagnostik/test) (fortsattning)

Potentiell risk fér dédande elchock. Koppla alltid bort
matningsspanningen till instrumentet da elektriska kopplingar ska
goras.

Alternativ Beskrivning

AVARNING

KALIBRERING DAGAR Visar antalet dagar sedan senaste

kalibreringen.

Potentiell risk for dddande elchock. Endast behdrig personal far utféra
de atgarder som beskrivs i detta avsnitt.

> B

KALIBRERINGSHISTORIK Visar en lista éver och information om varje

kalibrering.

ANMARKNING:

A Méjlig skada pa instrumentet. Omtaliga interna elektroniska
\ komponenter kan skadas av statisk elektricitet vilket leder till forsamrad
‘k funktion hos instrumentet eller att det inte fungerar.

ATERSTALL
KALIBRERINGSHISTORIK

Aterstaller kalibreringshistoriken fér givaren
(kraver l6senord med servicerattigheter). All
tidigare kalibreringsdata gar forlorad.

SENSOR DATA (GIVARDATA) Visar antalet dagar givaren varit i bruk och

aktuellt varde for givarens signal i ms.

Om ett matproblem uppstar, folj dessa steg.

1. Undersok givarkabeln med avseende pa fysisk skada.
2. Om en forbindelsekabel anvands, kontrollera kopplingsdosan.

a. Koppla fran kabeln i bada andar (givare och instrument).
b. Anvand en motstandsmatare for att kontrollera att sladdarna ar
hela och inte orsakar intern kortslutning.

Givardiagnos och testmeny
Givardiagnostik och testmeny visar aktuell och tidigare information om
instrumentet. Mer information finns i Tabell 4. Du nar Givardiagnos och
testmenyn genom att trycka pa knappen MENY och vélja Setup givare,
[Valj givare], DIAGNOS/TEST.

Tabell 4 Menyn DIAGNOS/TEST (diagnostik/test)

ATERST GIVARE Aterstaller antalet dagar givaren varit i bruk

och kalibreringsdata till grundinstallningarna.

Fellista

Fel kan uppsta av olika anledningar. Avlasningen pa displayen for matning
blinkar. Alla utgangar lases nar det specificeras i instrumentets meny. Visa
givarfel genom att trycka pa knappen MENY och vélja Diagnostics, [Select
Sensor], Error List (Diagnostik [Val] givare], Fellista). En lista 6ver mdjliga
fel finns i Tabell 5.

Tabell 5 Fellista for givaren

Error Beskrivning Uppldésning

GIVARE SAKNAS Undersok
ledningsdragningen och
anslutningarna till givaren

och modulen.

Givaren saknas eller ar
frankopplad

Alternativ Beskrivning

MODULINFORMATION Visar givarmodulens version och

serienummer.

SENSORINFORMATION Visar det namn och serienummer som

angavs av anvandaren.

Lista 6ver varningar

En varning paverkar inte menyernas, reldernas eller utgangarnas funktion.
En varningsikon blinkar och ett meddelande visas langst ner pa displayen
fér matning. Visa givarvarningar genom att trycka pa knappen MENY och
vélja Givardiagnos, [Val] givare], Varningslista. En lista éver mdjliga
varningar finns iTabell 6 .
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Tabell 6 Varningslista fér givaren

Varning Beskrivning Upplésning

TOTALIS. FULL Givarens volym/ Aterstall volymen/

summarakneverk ar fullt. | summarakneverket.

format. Anvisningar om nedladdning av loggarna finns i

anvandarhandboken till instrumentet.

Tabell 7 Handelseslista for givaren

Handelse

Beskrivning

TEMP.VARNING Temperaturen ar utanfér | Byt ut givaren.

giltigt omrade.

SP PAHAND

Strdommen slogs pa.

KONFIG. ANDRING — flytande

Konfigurationen &ndrades —

EKOBORTFALL Ekosignalen har Alternativ 1 — Flytta flyttalsnummer
férsvunnit. givaren narmare -

vattenytan. KONFIG. ANDRING - heltal Konfigurationen &ndrades —
Alternativ 2 — Justera heltalsnummer
givarens montering sa att " B N N
givaren riktas korrekt mot KONFIG. ANDRING - text Konfigurationen andrades — textstrang
vattenytan. 1 PKT KAL START Start for 1-punks kalibrering
Alternativ 3 — Byt ut
givaren. 1 PKT KAL SLT Slut fér 1-punkts kalibrering

FOR HOG NIVA Hognivagransen har Alternativ 1 — Kontrollera 2 PKT KAL START Start fér 2-punkts kalibrering

att rannan ar korrekt.
Alternativ 2 — Kalibrera
givaren.

Overskridits.

2 PKT KAL SLUT

Slut for 2-punkts kalibrering

BYT UT GIVARE Givaren behdver bytas ut. | Byt ut givaren.

GRUNDINST. KONF

Konfigurationen aterstalldes till
grundinstallningarna.

KAL GRNDINST

DAGS ATT KAL. Det ar dags att kalibrera | Kalibrera givaren.
givaren.

EJ KALIBRERAD Givaren behdver Kalibrera givaren.
kalibreras.

KAL. PAGAR Kalibreringen startades | Aterga till kalibreringen.
men slutférdes inte.

LASTA UTGANGAR Under kalibreringen Utgangarna kommer att

lastes utgangarna under | aktiveras efter den

en bestamd tid. bestamda tidsperioden.

Handelselogglista

Instrumentet framstaller en handelselogg for varje givare. Handelseloggen
lagrar en mangd olika handelser pa apparaterna, sdsom
konfigurationséndringar, larm, varningsférhallanden osv. En lista 6ver
mdjliga handelser finns iTabell 7 . Handelseloggen kan lasas ut i ett CSV-

Anvandarkalibreringen aterstalls till
grundinstaliningarna.

Reservdelar och tillbehor

Observera: Produkt- och artikelnummer kan variera i olika forséljningsregioner.
Kontakta lamplig aterférséljare eller se féretagets webbsida for att fa

kontaktinformation.
Beskrivning Produktnr.
Utbytesgivare med 3 m (10 fot) inbyggd kabel U53S010
Utbytesgivare med 10 m (30 fot) inbyggd kabel U53S030
Utbytesgivare med 30 m (100 fot) inbyggd kabel U53S100
Forbindelsekabel 1W1127
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Reservdelar och tillbehor (fortsattning)

Beskrivning Produktnr.
NEMA 4X-kopplingsdosa 76A4010-001
Monteringssats 3004A0017-001
Solskydd 1000G3088-001
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Tekniset tiedot
Tekniset tiedot voivat muuttua ilman ennakkoilmoitusta.

Taulukko 1 Ultradanivirtausmoduulin tekniset tiedot

Ominaisuus Lisatietoja

Virtausnopeus Mittarityypin toiminto

0-999 999 999 seka valittava
virtausnopeus- ja kerroinyksikkd

Kokonaisvirtaus

Tarkkuus 0.5% asteikosta
Herkkyys 0.1% asteikosta
Toistettavuus 0.1% asteikosta
Vasteaika Alle 180 sekuntia 90% arvosta

askelmuutoksessa

Tulosuodatin 999 sekuntia

Taulukko 2 Ultradanivirtausanturin tekniset tiedot

Yleistietoa

Valmistaja ei ole missaan tapauksessa vastuussa suorista, epasuorista,
erityisistd, tuottamuksellisista tai valillisistéd vahingoista, jotka johtuvat
mistaan taman kayttdohjeen virheesta tai puutteesta. Valmistaja varaa
oikeuden tehda tahan kayttdohjeeseen ja kuvaamaan tuotteeseen
muutoksia koska tahansa ilman eri ilmoitusta tai velvoitteita. Paivitetyt
kayttdohjeet ovat saatavilla valmistajan verkkosivuilta.

Turvallisuustietoa

Lue nama kayttdohjeet kokonaan ennen tdman laitteen pakkauksesta
purkamista, asennusta tai kayttda. Kiinnitd huomiota kaikkiin vaara- ja
varotoimilausekkeisiin. Niiden laiminlyonti voi johtaa kayttajan vakavaan
vammaan tai laitteistovaurioon.

Jotta laitteen suojaus ei heikentyisi, sité ei saa kayttaa tai asentaa muuten
kuin naissa ohjeissa kuvatulla tavalla.

Vaaratilanteiden merkinta

AVAARA

limoittaa mahdollisesti vaarallisesta tai valittdman vaaran aiheuttavasta
tilanteesta, joka aiheuttaa kuoleman tai vakavan vamman.

Tekniset tiedot Lisatietoja

Mittausalue/tarkkuus

Syvyys 0.25m (10 tuumaa) - 6 m (20 ft) £ 1 mm (0.039 in)

liman I&ampétila -40...490 °C (-40...+194 °F) £ 0.1 °C (0.18 °F)

Mekaaninen

rakenne PET (polybutyleenitereftalaatti) -runko, sisdénrakennettu

lampétila-anturi

Kaapeli (integroitu) | Vakiopituus 10 m (33 ft), valinnaiset pituudet 20 m (66 ft), 50
m (164 ft) tai 100 m (328 ft)

Paino noin 0.5 kg (1.1 Ib)

Toimintataajuus 75 kHz

Tehohavio 12 VDC, 0.5 W (0.042 A)

AVAROITUS

Osoittaa potentiaalisesti tai uhkaavasti vaarallisen tilanteen, joka, jos sita ei valteta,
voisi johtaa kuolemaan tai vakavaan vammaan.

AVAROTOIMI

limoittaa mahdollisesti vaarallisesta tilanteesta, joka voi aiheuttaa lievan vamman.

HUOMAUTUS

limoittaa tilanteesta, joka saattaa aiheuttaa vahinkoa laitteelle. Tieto, joka vaatii
erityistd huomiota.

Varoitustarrat

Lue kaikki laitteen tarrat ja merkinnat. Henkilbvamma tai laitevaurio on
mahdollinen, jos ohjeet laiminlydédaan. Laitteessa oleva symboli on
kuvattu kayttéoppaassa, jossa on myds symboliin liittyva varoitusteksti.
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Tama symboli, jos se on merkitty laitteeseen, viittaa laitteen kasikirjaan
kaytto- ja/tai turvallisuustietoja varten.

Kun tuotteen kotelossa tai suojuksessa on tdma symboli, se ilmoittaa
sahkdiskun vaarasta.

Herkat sisdosien sahkékomponentit voivat vahingoittua staattisen
sahkon voimasta, mika johtaa laitteen heikentyneeseen
suorituskykyyn ja jopa rikkoutumiseen.

A
A\
i

Sahkélaitteita, joissa on tama symboli, ei saa vuoden 2005 elokuun 12.
paivan jalkeen havittaa yleisissa eurooppalaisissa jatteiden
havitysjarjestelmissa. Eurooppalaisten paikallisten ja kansallisten
saadosten (EU-direktiivi 2002/98/EY) mukaisesti eurooppalaisten
sahkolaitteiden kayttajien on palautettava vanhat laitteet, joiden
kayttéika on paatynyt, maksutta valmistajalle kierratysta varten.
Huomautus: Jotta voit palauttaa laitteen kierrétettdvéksi, ota yhteyttd valmistajaan
tai toimittajaan, jolta saat lisétietoja loppuunkaytetyn laitteen, valmistajan
toimittamien séhkdvarusteiden ja kaikkien lisdvarusteiden palauttamisesta.

AVAROITUS

Henkilévahinkojen vaara. Ota aina huomioon anturin asennuksessa kaytettyjen
asennusosien lampétila- ja paineluokitus. Laitteiston valmistusmateriaali rajoittaa
tavallisesti jarjestelman lampdtila- ja paineluokitusta.

Tuotteen yleiskuvaus

Tama anturi on suunniteltu toimimaan ohjaimen kanssa tiedonkeruussa ja
toiminnassa. Tdman anturin kanssa voidaan kayttaa useita ohjaimia.
Téassa asiakirjassa oletetaan, ettd anturia kaytetdan sc200-ohjaimen
kanssa. Jos haluat kayttda anturia muiden ohjainten kanssa, katso
lisatietoja kyseisen ohjaimen kayttdohjeista.

Asennus

AVAROITUS

Henkilévahinkojen vaara. Vain ammattitaitoinen henkild saa suorittaa
kayttdohjeiden tassa osassa kuvatut tehtavat.

Kiinnitys

AVAARA

Réajahdysvaara. Anturia ei ole hyvaksytty kaytettavaksi vaarallisissa kohteissa.

Esimerkkeja anturin kiinnikkeista ja kayttokohteista on kohdissa Kuva 1,
Kuva 2 ja Kuva 3 Anturi on kalibroitava ennen kayttéa. Lue kohta Anturin
kalibrointi sivulla 176.
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Kuva 1 Anturin kiinnikkeet

¥

26.7 mm

[1.05 in]

154.3 mm
[4.05 in]

95.3 mm

~ [3.75in] T

Kuva 2 Anturin yldaasennus

540 mm

[21.25 in]

AN —

(g4 |
ANAY

1 Kuusiokoloruuvi, 6.3 mm (% in.) x

19.1 mm (% in.)

4 Neopreenitiiviste, 33.0 mm (1.3 in.) x
82.6 mm (3.25in.) (2x)

Kuusiokoloruuvi, 7.9 mm (5/16 in.) x
38.1 mm (1.51n.)

6 Pultit, 10 mm (3/8 in.) (2x)

2 Anturin kiinnike

5 25.4 mm (1.0 in.) NPT-kierre

3 Mutteri, 25.4 mm (1.0 in.) BSP- tai

NPP-kierre

6 Anturin runko

Nelikulmaset putket, 25.4 mm (1.0
in.)

7 Seinama

3 Kiinnike

8 Puristinkiinnike

4 Anturi

9 Kuusiokoloruuvi, 6.3 mm (%4 in.) x

12.7 mm (%2 in.) (4x)

Anturin pinta

10 Kiinnikkeen kanta
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Kuva 3 Muita asennusesimerkkeja

1]
®

}

W

red

1 Ylaasennus 3 Sivuasennus 2

2 Sivuasennus 1 4 Sivuasennus 2 paalta katsottuna

Anturin kytkeminen moduuliin

AVAARA

Tappavan sahkoiskun vaara. Laitteen korkeajannitejohdotus tehdaan
korkeajannitevastuksen takaa laitteen kotelossa. Vastus on jatettdva pakalleen
paitsi asennettaessa moduuleita tai valtuutetun séhkémiehen tehdessa
johdotuksia verkkovirtaa, releita tai analogikortteja ja verkkokortteja varten.

AVAROITUS

Séahkoiskun vaara. Kytke aina laite irti verkkovirrasta ennen
sahkdéliitantdjen tekemista.

AVAROITUS

Séahkoiskun vaara. Vain ammattitaitoinen henkilé saa suorittaa
kayttdohjeiden tassa osassa kuvatut tehtavat.

> B

A Mittarin rikkoutumisvaara. Herkét sisdosien sahkdkomponentit voivat
\ vahingoittua staattisen sahkon voimasta, mika johtaa laitteen
‘k heikentyneeseen suorituskykyyn ja jopa rikkoutumiseen.

Ultradanianturi voidaan liittda virtausmoduuliin Moduulin asentaminen ja
anturin kytkeminen kuvataan kuvitetuissa vaiheissa ja kohdassa
Taulukko 3

Huomautus: Moduulia ei voi liittdd useaan anturityyppiin samanaikaisesti.

Taulukko 3 Ultradanen johdotustaulukko

Liitin Anturi Liitinnasta Johdon viri
6-nastainen Yliaani 1 —
2 —
3 Punainen
4 Vihred
5 Keltainen
6 Sininen
Anturin suojajohdot — Liitad kaikki anturin maadoitus/ Musta
suojajohdot sc200-kotelon maadoitusruuveihin.
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Kaytto

Kayttajan navigointi

Nappaimisto ja navigointi kuvataan ohjaimen kayttéohjeissa.

Sensorin konfigurointi

Configure-valikossa voit maarittda anturin tunnistustiedot ja muuttaa
tiedonkasittely- ja tallennusvaihtoehtoja.

1.

2.

Paina MENU-painiketta ja valitse Sensor Setup, [Select Sensor],

Configure.

Valitse asetus nuolindppéaimilla ja paina ENTER-painiketta. Jos sinun
on syotettdva numeroita, merkkeja tai valimerkkeja, paina YLOS- tai
ALAS-nuolindppainta jonkin aikaa. Voit siirtyad seuraavaan kohtaan

OIKEA-nuolindppaimella.

Vaihtoehto

SENSOR NAME (ANTURIN
NIMI)

SERIAL NUMBER

FLOW FORMAT
(VIRTAUKSEN MUOTO)

MEASUREMENT UNITS
(MITTAYKSIKOT)

TEMPERATURE UNITS
(LAMPOTILAYKSIKOT)

VOLUME UNITS
(TILAVUUSYKSIKOT)

Kuvaus

Muuttaa mittausnayton ylalaidassa olevan
anturin nime&. Nimen enimmaispituus on 10
merkkid, ja siind voi kayttaa mita tahansa
kirjainten, numeroiden, valilyontien ja
valimerkkien yhdistelmaa.

Maarittdd anturin sarjanumeron, joka voi
olla enintdan 16 merkkia pitka, ja siina voi
kayttaa mita tahansa kirjainten,
numeroiden, valilydntien ja valimerkkien
yhdistelmaa.

Maarittdd mittausnaytdssa nakyvien
desimaalien maaran muodossa XXXX,
XXX.X tai XX.XX.

Asettaa valitun mittauksen yksikdn: mm, m,
in tai ft

Asettaa lampdtilan yksikoksi °C (oletusarvo)
tai °F.

Maarittaa tilavuusyksikon, esim. litra.

Vaihtoehto

TOTALIZER MODE
(LASKURIN TILA)

TOTALIZER RESET
(LASKURIN NOLLAUS)

GAUGE PARAMETERS
(MITTARIN PARAMETRIT)

SET SYSTEM (ASETA
JARJESTELMA)

SET FILTER (ASETA
SUODATIN)

FLOW LOG INTERVAL

(VIRTAUSLOKIN AIKAVALLI)

VOLUME LOG INTERVAL

(TILAVUUSLOKIN AIKAVALLI)

RESET DEFAULTS

(PALAUTA OLETUSARVOT)

Kuvaus

Maarittaa laskurin tilaksi Auto (oletus) tai
Manual.

Nollaa laskurin. Valinta on ndkyvissa vain,
jos laskuri on manuaalitilassa.

Maarittaa mittarityypin ja muokkaa sen
arvoja. Katso lisatietoja kohdasta Mittarin
parametrien maarittdminen sivulla 173.

Maarittaa jarjestelman tietyn anturin
sovellustietoja varten.

Maarittaa aikavakion signaalin
stabiilisuuden parantamiseksi. Aikavakio
laskee keskiarvon tietyltéd aikavaliltda —
valilta O (ei vaikutusta, oletusarvo) ja 60
sekuntia (signaaliarvon keskiarvo 60
sekunnin aikana). Suodatin pidentaa aikaa,
joka vaaditaan siihen, etta anturin signaali
reagoi muutoksiin prosessissa.

Maarittaa, miten usein tiedot tallennetaan
lokeihin — 5, 30 sekuntia, 1, 2, 5, 10, 15
(oletusarvo), 30, 60 minuuttia.

Maarittaa, miten usein tiedot tallennetaan
lokeihin — 5, 30 sekuntia, 1, 2, 5, 10, 15
(oletusarvo), 30, 60 minuuttia.

Palauttaa konfiguraatiovalikon
oletusasetuksiin. Kaikki anturitiedot
menetetaan.

Mittarin parametrien maarittaminen

Maarita ohjaimen asetukset kaytettavan avoimen kanavan
virtausmittarirakenteen mukaan. Ohjaimessa on yleisimpien kourujen ja
patojen mitta-algoritmit. Jos rakennetta ei I16ydy valmiista taulukoista,
maarité rakenne luomalla kayttajan maarittama virtaus-/syvyyskayra (3—
30 pistetta).

1. Paina MENU-painiketta ja valitse Sensor Setup, [Select Sensor],
Configure.
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Vaihtoehto

V NOTCH WEIR (V-
UOMAINEN PATO)

RECTANGLE WEIR
(SUORAKULMAINEN
PATO)

RECTANGLE FLUME
(SUORAKULMAINEN
KOURU)

ROUND BOT FLUME
(PYOREAPOHJAINEN
KOURU)

CIPOLLETTI WEIR
(CIPOLLETTI-PATO)

NEYRPIC FLUME
(NEYRPIC-KOURU)

PARSHALL FLUME
(PARSHALL-KOURU)

2. Valitse GAUGE PARAMETERS ja paina ENTER-painiketta.
3. Valitse GAUGE TYPE ja paina ENTER-painiketta.
4. Valitse mittarityyppi ja paina ENTER-painiketta.

Kuvaus

Maarittaa sailion leveyden B, harjan
korkeuden P, uoman kulman (asteina) ja
enimmaissyvyyden. Katso Kuva 4.

Maarittaa kanavan leveyden B, harjan
leveyden b, harjan korkeuden P ja
enimmaisyvyyden. Katso kohtaa Kuva 5 tai
Kuva 6.

Maarittda kurkun leveyden b, kanavan
leveyden B, kurkun pituuden L, karkeuden k
(ei yksikkda), veden lampdtilan, kumpareen
korkeuden P, tietojen poikkeaman ja
enimmaissyvyyden.

Maarittaa kurkun leveyden b, kanavan
leveyden B, kurkun pituuden L, karkeuden k
(ei yksikkod), veden lampdtilan, kumpareen
korkeuden P, tietojen poikkeaman ja
enimmaissyvyyden.

Maarittaa Cipolletti-padon tyypin (1 ft—oletus,
1ft6in,2ft, 2 ft 6in,3-6, 8 tai 10 ft) ja
enimmaissyvyys. Katso Kuva 7. Kayta muilla
puolisuunnikkaan muotoisilla patotyypeilla
USER DEFINED-asetusta.

Maarittda Neyrpic-kourun tyypin (1234A—
oletus, 1236A-G, 1241B_C, 1241E_F,
1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-
D, 1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ tai
1254A-F) ja enimmaissyvyyden

Maarittda Parshall-kourun tiedot (1—oletus, 2,
3,6tai9in,1ft, 1ft6in,2-8, 10, 12, 15, 20, 25
30, 40 tai 50 ft) ja enimmaissyvyyden

Vaihtoehto

P BOWLUS FLUME (P
BOWLUS -KOURU)

KHAFAGI FLUME
(KHAFAGI-KOURU)

L LAGCO FLUME (L LAGCO

-KOURU)

H TYPE FLUME (H-TYYPIN

KOURU)

TRAPEZOIDIAL FLUME
(PUOLISUUNNIKAS
KOURU)

USER DEFINED
(KAYTTAJAN
MAARITTAMA)

Kuvaus

Maarittda Palmer Bowlus -kourun tiedot (4—
oletus, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36
tai 42 tuumaa) ja enimmaissyvyyden

Maarittaa kurkun leveyden b ja
enimmaissyvyyden

Maérittda Leopold-Lagco-kourun tiedot (4—
oletus, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 tai 30 in) ja
enimmaissyvyyden

Maarittda H-tyypin kourun tiedot(0.4—oletus,
0.6, 0.8, 1.0 ft HS; 0.5, 0.75, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5,
3.0,4.5ftH, 4.0 ft HL) ja enimmaissyvyyden

Maarittda puolisuunnikkaan muotoisen kourun
tiedot (suuri 60° V-oletus, erittdin suuri 60° V,
2in 45° WSC tai 12 in 45° SRCRC) ja
enimmaissyvyyden

Maarittaa vahintaan 3 datapisteen tiedot.
Tunnettu veden syvyys ja vastaava
virtausnopeus on maariteltava jokaiselle
datapisteelle.

Valitse CONFIGURE GAUGE ja paina ENTER-painiketta.
Siirra kohdistin jokaisen nimikkeen kohdalle ja paina ENTER-

nappainta.

Syota tarvittavat tiedot ja paina ENTER-nappainta.

Huomautus: Kaikkien mittarirakennelmien enimmaéissyvyys on harjan
korkeuden ylépuolella oleva alue, kuten kohdissaKuva 4, Kuva 5, Kuva 6 ja
Kuva 7 on kuvattu. Alé sydté kokonaissyvyytté.

174 Suomi



Kuva 4 V-uomaisen padon mittatiedot

.
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1 Anturi 4 Harjan korkeus P

Kuva 5 Sdannostelypadon mittatiedot
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2 Enimmaissyvyys 5 Uoman kulma

1 Anturi 4 Kanavan leveys B

3 Sailion leveys B 6 10 tuuman kuollut alue

2 Enimmaissyvyys 5 Harjan korkeus P

3 Harjan leveys B 6 10 tuuman kuollut alue

Suomi

175




Kuva 6 Avopadon mittatiedot

1 Anturi

4 Kanavan leveys B

2 Enimmaissyvyys

5 Harjan leveys B

3 Harjan korkeus P

6 10 tuuman kuollut alue

Kuva 7 Cipolletti-padon mittatiedot

r—=-=

1 Anturi

5 Cipolletti-tyyppi

2 Mittausalue

6 4:1-kartio

3 Syvyys

4 Enimmaissyvyys

7 10 tuuman kuollut alue

Anturin kalibrointi

Anturin kalibroinnista

Anturin ominaisuudet muuttuvat hitaasti ajan mittaan, mika voi tehda
anturista epatarkan. Anturi on kalibroitava sdanndllisesti, jotta se sailyttaisi

tarkkuutensa.

Tietoa ei laheteta datalokiin kalibroinnin aikana. Nain ollen datalokissa voi
olla alueita, jossa tieto ei ole jatkuvaa.

Ultradanen kalibrointi

Huomautus: Jos ohjain on pééllé eiké ultradénianturia ole kytketty,
ultradénivirtauksen kalibrointihistoria poistetaan.
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Anna laitteen toimia 30 minuuttia ennen kalibrointia, jotta mittaustarkkuus
olisi paras mahdollinen.

1.

6.

Mittaa seuraavat, jotta niita voidaan verrata sahk®aisiin lukemiin:

* Range (Asteikko) — anturin ja vedenpinnan valinen etaisyys (2-
pistekalibrointi). Katso Kuva 7 sivulla 176.

» Depth (Syvyys) — veden syvyys tarkkailupisteessa (molemmat
kalibrointimenetelmat). Katso Kuva 7 sivulla 176.

Paina MENU-painiketta ja valitse Sensor Setup, [Select Sensor],
Calibrate.

Valitse kalibrontityyppi ja paina ENTER-painiketta:
Vaihtoehto

2PT DEPTH CAL (2 PISTEEN
SYVYYSKALIBROINTI)

1PT DEPTH CAL (1 PISTEEN
SYVYYSKALIBROINTI)

Kuvaus

Kalibroinnissa kaytetaan kahta
pistetta (suositeltu menetelma)

Kalibroinnissa kaytetaan yhta
pistetta

Jos ohjaimen turvallisuusvalikossa on maaritetty salasana, kirjoita se
ja paina ENTER-painiketta.

Valitse kalibroinnin aikainen lahtésignaali ja paina ENTER-painiketta:

Vaihtoehto Kuvaus

Aktiivinen Laite lahettaa kalibroinnin aikana nykyisen mitatun lahtdarvon.

Pito Anturin 1ahtdarvo pidetaan kalibroinnin ajan sen hetkisessa
mittausarvossa.

Siirto Kalibroinnin aikana lahetetdan sen hetkinen lahtéarvo.

Esiasetetun arvon vaihtaminen kuvataan ohjaimen
kayttoohjeissa.

Jos on valittu kahden pisteen kalibrointi:

a. Paina ENTER-painiketta, jos haluat mitata anturin ja vedenpinnan
valisen etéisyyden elektronisesti.

b. Anna arvon vakiintua ja paina ENTER-painiketta.
Huomautus: N&ytt6 saattaa siirtyd automaattisesti seuraavaan vaiheeseen.

10.

1.
12.

13.

14.
15.

c. Kun nakyvissa on Set Range (Aseta asteikko) -nayttd, saada
arvoksi mittausarvo ja paina ENTER-painiketta.

Paina ENTER-painiketta, jos haluat mitata vedensyvyyden
mittauspisteesta elektronisesti.

Anna arvon vakiintua ja paina ENTER-painiketta.

Kun nakyvissa on Set Depth (Aseta syvyys) -nayttd, sdada arvoksi
mittausarvo ja paina ENTER-painiketta.

Tarkista kalibrointitulokset:

» Hyvaksytty — anturi on kalibroitu ja valmis mittaamaan naytteita.
Nayttoon tulee asteikko- ja syvyysarvot.

» Hylatty — kalibrointiasteikko tai syvyys on sallittujen rajojen
ulkopuolella. Toista kalibrointi. Lisatietoja on kohdissa Huolto
sivulla 178 ja Vianmaaritys sivulla 178.

Jos kalibrointi hyvaksyttiin, jatka painamalla ENTER-painiketta.

Jos Calibration Options -valikon kayttajatunnuksen asetukseksi on
valittu Yes, kirjoita kayttajatunnus (4 merkkia) ja paina ENTER-
painiketta. Lisatietoja on kohdassa Kalibrointiasetusten muuttaminen
sivulla 178.

Valitse New Sensor? naytosta vaihtoehto nuolinappaimilla ja paina
ENTER-painiketta:

Vaihtoehto Kuvaus

Kylla Anturia ei ole kalibroitu aikaisemmin télla ohjaimella. Anturin
kayttopaivat ja aikaisemmat kalibrointikayrat nollataan.
Ei Anturi on kalibroitu aikaisemmin talla ohjaimella.

Kun laite ilmoittaa "Calibration Complete", paina ENTER-painiketta.

Jos lahtdtilaksi on valittu pito tai siirto, valitse aikaviive, minka jalkeen
1ahtd palaa aktiivitilaan, ja paina sitten ENTER-painiketta.

Kalibroinnista poistuminen
Kayttaja voi poistua kalibroinnista painamalla BACK-painiketta
kalibroinnin aikana.
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1. Paina kalibroinnin aikana BACK-painiketta. Esiin tulee kolme
vaihtoehtoa:

Vaihtoehto Kuvaus
QUIT CAL (LOPETA Pysayta kalibrointi. Uusi kalibrointi on
KALIBROINTI) aloitettava alusta.

BACK TO CAL (TAKAISIN
KALIBROINTIIN)

LEAVE CAL (POISTU
KALIBROINNISTA)

Palaa kalibrointiin.

Poistu kalibroinnista tilapaisesti. Muut
valikot ovat kaytettavissa. Toisen anturin
(jos sellainen on) kalibrointi voidaan
aloittaa. Voit palata kalibrointiin pianamalla
MENU-painiketta ja valitsemalla Sensor
Setup, [Select Sensor].

2. Valitse vaihtoehto nuolindppaimella ja paina ENTER-painiketta.
Kalibrointiasetusten muuttaminen

Kayttaja voi asettaa muistutuksen tai lisata kalibrointitietoihin kayttajan
tunnuksen saannodstelyd OPTIONS -valikosta.

1. Paina MENU-painiketta ja valitse Sensor Setup, [Select Sensor],
Calibrate, Cal Options.

2. Valitse asetus nuolinappaimilla ja paina ENTER-painiketta.
Vaihtoehto

CAL REMINDER
(KALIBROINTIMUISTUTUS)

Kuvaus

Maarita muistutus seuraavasta
kalibroinnista paivissa, kuukauksissa tai
vuosissa — Off (oletusarvo), 1 paiva, 7,
30, 60 tai 90 paivaa, 6 tai 9 kuukautta, 1
tai 2 vuotta

OP ID on CAL (KAYTTAJAN
TUNNUS
KALIBROINTITIEDOSSA)

Liittda kalibrointitietoon kayttajan
tunnuksen — Yes tai No (oletusarvo).
Tunnus lisataan kalibroinnin aikana.

Kalibrointiasetusten nollaus
Kalibrointiasetukset voidaan palauttaa oletusarvoisiin tehdasasetuksiin.

1. Paina MENU-painiketta ja valitse Sensor Setup, [Select Sensor],
Calibrate, Reset Default Cal.

2. Jos ohjaimen turvallisuusvalikossa on maaritetty salasana, kirjoita se
ja paina ENTER-painiketta.

3. Paina ENTER-painiketta, kun nakyvissa on Reset Cal? -ruutu. Kaikki
kalibrointiasetukset palautetaan oletusarvoiksi.

4. Jos Calibration Options -valikon kayttajatunnuksen asetukseksi on
valittu Yes, kirjoita kayttajatunnus (4 merkkia) ja paina ENTER-
painiketta. Lisatietoja on kohdassa Kalibrointiasetusten muuttaminen
sivulla 178.

Modbus-rekisterit

Verkkoliikenteen Modbus-rekisteriluettelo on saatavilla. Lisatietoja on
osoitteessa www.hach.com ja www.hach-lange.com.

Huolto

AVAROITUS

Henkilévahinkojen vaara. Vain ammattitaitoinen henkild saa suorittaa
kayttdohjeiden tassa osassa kuvatut tehtavat.

Anturin puhdistaminen
Anturin perushuolloksi riittda ajoittainen puhdistaminen.

1. Puhdista anturi saippuavedella.
2. Huuhtele anturi puhtaalla vedella.

Vianmaaritys

Katkonaiset tiedot

Tietoa ei laheteta datalokiin kalibroinnin aikana. Nain ollen datalokissa voi
olla alueita, jossa tieto ei ole jatkuvaa.
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Anturin kaapelin tarkistaminen

AVAARA

Tappavan sahkdiskun vaara. Laitteen korkeajannitejohdotus tehdaan
korkeajannitevastuksen takaa laitteen kotelossa. Vastus on jatettéava pakalleen
paitsi asennettaessa moduuleita tai valtuutetun sdhkémiehen tehdessa
johdotuksia verkkovirtaa, releita tai analogikortteja ja verkkokortteja varten.

AVAROITUS

Sahkoiskun vaara. Kytke aina laite irti verkkovirrasta ennen
sahkaliitantéjen tekemista.

AVAROITUS

Séahkoiskun vaara. Vain ammattitaitoinen henkilé saa suorittaa
kayttdohjeiden tassa osassa kuvatut tehtavat.

‘ Mittarin rikkoutumisvaara. Herkat sisdosien séhkékomponentit voivat

vahingoittua staattisen sahkén voimasta, mika johtaa laitteen
heikentyneeseen suorituskykyyn ja jopa rikkoutumiseen.

Aad\

Jos mittauksen kanssa on vaikeuksia, suorita seuraavat vaiheet.

1. Tarkista anturin kaapelin kunto.
2. Jos kaytetaan valikaapelia, tarkista kytkentarasia.

a. lIrrota kaapeli molemmista paista (anturi ja ohjain).

b. Tarkista johtojen sahkdinen jatkuvuus ja sisaiset oikosulut
vastusmittarilla.

Anturin diagnoosi- ja testivalikko

Anturin diagnoosi- ja testivalikko esittaa laitteesta nykyiset ja aikaisemmat
tiedot. Lue kohta Taulukko 4. Voit siirtya anturin diagnoosi- ja
testivalikkoon painamalla MENU-painiketta ja valitsemalla Sensor Setup,
[Select Sensor], DIAG/TEST.

Taulukko 4 Anturin DIAG/TEST-valikko

Vaihtoehto

Kuvaus

MODULE INFORMATION
(MODUULIN TIEDOT)

Esittda anturimoduulin version ja
sarjanumeron.

SENSOR INFORMATION (ANTURIN
TIEDOT)

Esittéda kayttdjan syottdman nimen ja
sarjanumeron.

CAL DAYS (KALIBROINTIPAIVAT)

Nayttéda, montako paivaa edellisesta
kalibroinnista on kulunut.

CAL HISTORY
(KALIBROINTIHISTORIA)

Luettelee kalibroinnit ja esittaa niiden
tiedot.

RESET CAL HISTORY (NOLLAA
KALIBROINTIHISTORIA)

Nollaa anturin kalibrointihistorian (vaatii
huoltotason salasanan). Kaikki
aikaisemmat kalibrointitiedot
menetetaan.

SENSOR DATA (ANTURITIEDOT)

Nayttéda, montako paivaa anturi on ollut
kaytdssa, seka anturin sen hetkisen
signaalilukeman yksikdssé ms.

RESET SENSOR (NOLLAA ANTURI)

Nollaa anturin kayttopaivat ja
kalibrointitiedot oletusarvoiksi.

Virheluettelo

Virheita voi iimeta eri syista. Mittausnayton lukema vilkkuu. Kaikki
ohjausvalikossa niin maaritetyt 1ahdot asetetaan pitoon. Voit nayttaa
anturivirheet painamalla MENU-painiketta ja valitsemalla Diagnostics,
[Select Sensor], Error List. Mahdollisten virheiden luettelo naytetéaan

kohdassa Taulukko 5.

Taulukko 5 Anturin virheluettelo

Virhe Kuvaus

Ratkaisu

SENSOR MISSING

(ANTURIA EI OLE) irrotettu.

Anturia ei ole tai se on

Tarkista anturin ja
moduulin kytkennat ja
litdnnat.
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Varoitusluettelo

Varoitus ei vaikuta valikoiden, releiden eika lahtdjen toimintaan.

Varoituskuvake vilkkuuu ja ilmoitus esitetdan mittausnayton alalaidassa.

Voit esittda anturin varoitukset painamalla MENU-painiketta ja
valitsemalla Sensor Diag, [Select Sensor], Warning List. Mahdolliset
varoitukset luetellaan kohdassa Taulukko 6.

Taulukko 6 Anturin varoitusluettelo

Taulukko 6 Anturin varoitusluettelo (jatk.)

Varoitus Kuvaus

Ratkaisu

CAL IN PROGRESS
(KALIBROINTI
KAYNNISSA)

Kalibrointi on

paattynyt.

kaynnistynyt mutta ei

Palaa kalibrointiin.

Varoitus

Kuvaus

Ratkaisu

OUTPUTS ON HOLD
(LAHTO® PIDOSSA)

ajaksi.

Kalibroinnin aikana 1ahdét
asetettiin pitoon valituksi

Lahto aktivoituu valitun
ajan kuluttua.

TOTALIZER FULL
(LASKURI TAYNNA)

Anturin tilavuus/laskuri on
taynna.

Nollaa anturin tilavuus/
laskuri.

TEMP WARNING
(LAMPOTILAVAROITUS
)

Lampétila on alueen
ulkopuolella.

Vaihda anturi.

ECHO MISSING (KAIKU
PUUTTUU)

Kaikusignaalia ei ole.

Vaihtoehto 1—Siirra
anturi lahemmas
vedenpintaa.
Vaihtoehto 2—Saada
anturin asennusta niin,
ettd anturi osuu
vedenpintaan.

Vaihtoehto 3—Vaihda
anturi.

Tapahtumaluettelo

Ohjain luo jokaiselle anturille oman tapahtumalokinsa. Tapahtumaloki
tallentaa erilaisia tapahtumia, joita tapahtuu laitteessa, kuten asetusten
muutokset, halytykset ja varoitukset. Mahdolliset tapahtumat luetellaan
kohdassa Taulukko 7. Tapahtumalokia voi tarkastella CSV-muodossa.
Lisatietoja lokien lataamisesta on ohjaimen kayttboppaassa.

Taulukko 7 Anturin tapahtumaluettelo

Tapahtuma Kuvaus
POWER ON EVENT (VIRTA Virta on kytketty paalle.
KYTKETTY PAALLE)

EXCESS LEVEL (PINTA
LIAN KORKEALLA)

Pinnankorkeus on alueen
ulkopuolella.

Vaihtoehto 1—Varmista,

etta anturityyppi on oikea.

Vaihtoehto 2—Kalibroi
anturi.

CHANGE IN CONFIG - float (MUUTOS
KONFIGURAATIOSSA liukuva)

Konfiguraatiota on muutettu — liukuva
luku

CHANGE IN CONFIG - int (MUUTOS
KONFIGURAATIOSSA kokonaisluku)

Konfiguraatiota on muutettu —
kokonaisluku

REPLACE SENSOR
(VAIHDA ANTURI)

Anturi on vaihdettava.

Vaihda anturi.

CHANGE IN CONFIG - text (MUUTOS
KONFIGURAATIOSSA teksti)

Konfiguraatiota on muutettu —
tekstijono

CAL DUE (KALIBROINTI

Anturin kalibrointi on

Kalibroi anturi.

1PT CAL START (1 PISTEEN
KALIBROINNIN ALKU)

1 pisteen naytekalibroinnin kaynnistys

MYOHASSA) myobhassa.
NOT CALIBRATED (EI Anturi on kalibroitava. Kalibroi anturi.
KALIBROITU)

1PT CAL END (1 PISTEEN
KALIBROINNIN LOPPU)

1 pisteen naytekalibroinnin loppu

2PT CAL START (2 PISTEEN
KALIBROINNIN ALKU)

2 pisteen naytekalibroinnin kaynnistys
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Taulukko 7 Anturin tapahtumaluettelo (jatk.)

Tapahtuma

Kuvaus

2PT CAL END (2 PISTEEN
KALIBROINNIN LOPPU)

2 pisteen naytekalibroinnin loppu

CONFIG DEFAULTS
(KONFIGURAATION OLETUSARVOT)

Konfiguraatio on nollattu oletusarvoihin.

CAL DEFAULTS (KALIBROINNIN
OLETUSARVOT)

Kayttajan tekema kalibrointi nollataan
oletusarvoihin.

Varaosat ja varusteet

Huomautus: Tuote- ja artikkelinumerot voivat vaihdella joillain markkina-alueilla.
Ota yhteys asianmukaiseen jélleenmyyjéén tai hae yhteystiedot yhtién Internet-

sivustolta.
Kuvaus Osanumero
Vaihtoanturi, jossa 3 m (10 ft) integroitu kaapeli U53S010
Vaihtoanturi, jossa 10 m (30 ft) integroitu kaapeli U53S030
Vaihtoanturi, jossa 30 m (100 ft) integroitu kaapeli U53S100
Vaélikaapeli 1W1127

Kytkentarasia NEMA 4X

Asennusvarusteet

Aurinkosuoja

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001
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Cneundmkaumm
Cneuundukaumnte moraT Aa ce NPpoMeHsT 6e3 yBefoMsiBaHe.

Ta6bnuua 1 Cneumcmkaumm Ha ynTpa3BykoB MoAayn 3a geour

Cneuundmkaums Nogpo6HocTH

CkopocT Ha noToka ®YHKUMS Ha CTPYKTypa OT TUn

u3mepBaTereH ypea

O6w gebut 0-999 999 999 ¢ n3bupaem gebut n
MHOXWUTEN €ANHNALM

TouHocT 0.5% ot obxBata

YyBCcTBMTENHOCT 0,1% ot obxBaTa

Bb3npounasoammoct 0,1% ot obxBaTa

Bpewme 3a peakuus Mo-manko ot 180 cekyHan oo 90% ot

CTOVMHOCTTa Cred NpoMsiHa Ha cTbrnkaTa

BxopeH puntbp 999 cekyHamn

Ta6bnuua 2 CneumcukaumMm Ha ynTpa3ByKOB CeH30p 3a Aebut

Cneuundmkauum Moapo6HocTH

O6xBaT Ha n3MepBaHe/PaspeluaBalya cnocobHocT

Obn6ounHa 0,25 m (10 nH4ya) go 6 m (20 ft) + 1 mm (0,039 nHua)

Temnepatypa Ha Bb3gyxa | oT -40°C (-40°F) go +90°C (+194°F) + 0,1°C (0,18°F)

MexaHu4Ho

KoHcTpykums Kopnyc ot PBT (nonubyTuneH Tepedtanar) ¢

HepasfjereH CeH30p 3a TenmMepaTtypaTa

KaGen (HepasgeneH) CrangapTHa abmkuHa ot 10 m (33 ft); gonbnHUTEeNnHN
ObmkvHK oT 20 m (66 ft), 50 m (164 ft) unn 100 m (328

ft)

Terno npuénuantenHo 0,5 kr (1,1 Ib)

Ta6nuua 2 Cneumcukaumm Ha ynTpa3ByKOB CeH30p 3a Aebut

(npoabMkaBa)
Cneuudpmkaumm Moapo6HocTH
PaboTHa yecTtoTa 75 kHz

M3pasxogsaHa mowHoct | 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

Oo6wm ceegeHun

Mpu H1KakBU OGCTOSITENCTBA NPOU3BOAUTENAT HsIMa fja HOCK
OTFOBOPHOCT 3a NPEKW, HEMPEKK, Cneunanyn, MHUMAEHTHU Uin
nocreaBally LWeTun, KOMTO ca pe3ynTaTt oT AedEKT UMM Nponyck B TOBa
pbKOBOACTBO. [1pon3BoanTENST CU 3ana3Ba NpaBoTO Aa NpaBu NPOMEHU
B TOBa PbKOBOACTBO W B OMUCAHUTE B HEFO NPOAYKTU BbB BCEKM MOMEHT
1 6e3 npegynpexaeHne v noemaHe Ha 3agbmxkeHusi. Kopurnpanute
n3gaHus MoXeTe Aa HamepuTe Ha yebcawTa Ha Npon3BoanTens.

WUHdopmauums 3a 6esonacHocTTa

Monsi, BHMMaTeNHO npoYeTeTe pbKOBOACTBOTO NPEAM pa3onakoBaHe,
WHCTanupaxe 1 ekcnnoartauus Ha o6opyasaHeTo. O6pbLUaiTe BHUMaHNe
Ha BCUYKM TBbPAEHUS 3a ONAacHOCT 1 npeanas3nueocT. MNpeHebpersaHeTo
UM MOXe [ia MMa 3a pe3ynTaT CepUMo3HM HapaHsiBaHUsi Ha onepaTopa uim
noepeza Ha obopyaBaHeTo.

(YBepeTe ce, ye 3awmTara, ocurypeHa oT ToBa obopyaBaHe, He e
3aHWKEHa, He ro U3NOMn3BanTe U He rO MOHTMPAWTE MO HAYUH, pasfMyeH
OT onpefeneHna B TOBa PbKOBOACTBO.

U3nons3BaHe Ha nHdopmaLma 3a onacHOCTUTE

AOMNACHOCT

MokasBa Hanuuue Ha NoTeHuManHa unu HenocpeaCcTBeHa onacHa cuTyauus,
KOSITO ako He Gbae nsberHara, LWe nNpeamnsBrka CMbPTOHOCHO UM CEPUO3HO
HapaHsiBaHe.

ANPEAYNPEXAEHWE

Yka3Ba noTeHLManHo Uiy HeNoCcpeACTBEHO ONacHa CUTyaLmst, KOAITO, ako He 6bae
nsberHarta, Moxe Aa Aoseae 40 CMbPT UM CEPUO3HO HapaHsiBaHe.
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ABHUMAHWE

Moka3Ba Hanuune Ha NOTeHLManHo onacHa CUTyauud, KOATO MOXe ia npean3BuKa
NeKo Unn cpeaHo HapaHaBaHe.

3abenexka

Moka3Ba cuUTyaLms, KOSTO ako He 6bae nsberHata, Moxe Aa NpeAn3Brka Nospeaa
Ha UHCTpYMeHTa. VIHhopMaLus, KOSITO U3KCKBa CneLmnanto N3TbKBaHe.

Mpeana3xHn Hagnucu

MpoyeTeTe BCUYKM HAAMUCU U MAPKUPOBKM, NMPUKPENEHN KbM
MHCTpyMeHTa. HecnassaHeTo UM MoOXe fJa AoBefe A0 Phusndecko
HapaHsiBaHe Unu nNoBpeaa Ha UHCTpyMeHTa. CUMBOITBT BbPXY
WHCTPYMEeHTa e OnucaH B pPbKOBOACTBOTO C Npernopbka 3a NoBULLEHO
BHMMaHWe.

Ako e oTbenssaH BbpXy MHCTPYMEHTA, HAaCTOSALLMST CUMBOI
03Ha4aBa, Ye e Heob6Xx04MMO a Ce HanpaBy crpaska C PbKOBOACTBOTO
3a pabota n/unu nHgopmaumsaTa 3a 6e3onacHocT.

KoraTo TO3v CMMBO € NOCTaBeH BbpXy kabyHaTa Ha UHCTPYMEHTa UIu
6apuepata npeq Hero, ToBa 03HayaBa, Ye CbLECTBYBa ONaCHOCT OT
eneKTPUYECKN yaap W/unm nopaxeHus OT enekTPUYEckn TokK.
YyBCTBUTENHWTE BLTPELLHW EMEKTPOHHW KOMMOHEHTU MoraT fa ce
‘ NOBPEAAT OT CTAaTUYHOTO eNeKTPUYECTBO, KOeTo Ja AoBeae A0
BIIOLLI@BAHETO Ha XapakTEPUCTUKUTE UMK O eBeHTyarlHa nospeaa.

Cnep 12 aBryct 2005 r. enekTpuyecko obopyasaHe, MapkupaHo ¢ To3u
CUMBOI, He MOXe Aa 6bae U3XBBbPISHO B 06LLECTBEHWUTE CMETULLA B
EBpona. B cboTBeTCTBME C EBpOnenckuTe nokanHu n HaumoHanHm
perynauum (EU OupekTtuBa 2002/98/EC), eBponeiickuTe notpebutenm
Ha enekTpu4yecko obopyasaHe TpsibBa Aa BpbLLAT CTapOTO UNn
ynotpebeHo obopyaBaHe Ha NPOU3BOAUTENS 3a yHULLOXaBaHe 6e3
3annaiyaHe Ha Takca oT notpebutens.

3abenexka: 3a spbujaHe 3a peyuknupaHe, Mosi cebpxeme ce ¢
npousgodumensi unu docmaesyuka Ha obopydsaHemo 3a UHCMPYKUUU Kak 0a
8bpHeme yriompebeHomo obopydsaHe, Hezosume akcecoapu, docmaseHu om
rpou3sooumersi, U 8CUYKU O0MbIHUMETHU KOMIOHeHmMu, 3a 0a 6b0am npasusiHoO
YHUWOXEHU.

0630p Ha npoaykKTa

To3u ceHsop e NpoekTupaH 3a paboTa ¢ KOHTporiep 3a cbbupaHe 1 padoTa
¢ AaHHu. C TO3u CeH30p MoraT fa ce U3Mon3BaT HSKOJKO KoHTponepa. B
TO3W JOKYMEHT Ce MpUeMa, Ye CEH30PBLT € UHCTanMpaH 1 ce U3ronaea ¢
koHTponep sc200. 3a Aa usnonasarte CeH3opa C APYr1 KOHTponepw,

npoyeTeTe PbKOBOACTBOTO HA NOTPEOMTENS 3a M3MNON3BaHWUS KOHTPOMEP.

WUHcTanupaHe
ANPEOYNPEXOEHWE

OnacHOCT OT HapaHsiBaHe. 3agaunTe, onvMcaHu B TO31 pa3fen Ha PbKoOBOACTBOTO,
TpsibBa Aa ce M3BBLPLUBAT Camo OT KBanuduumpaH nepcoHar.

MoHTupaHe

AONMACHOCT

OnacHocT oT ekcnioausi. CEH30pbT He e 0Ao6peH 3a U3NOM3BaHe Ha onacHu
mecTa.

ANPEAYNPEXAEHWE

OnacHoCT OT HapaHsiBaHe. BuHaru Baumaiite npeasug Temnepartypara n
HanAraHeTo Ha MOHTUPaHUSA Xapayep, KOWUTO Ce U3MON3Ba 3a UHCTanupaHe Ha
ceH3opa. MaTepuansT Ha xapayepa 06MKHOBEHO orpaHuyaBsa Temnepartyparta v
HansraHeTo Ha cuctemara.

3a npyMepu 3a NPUIOXEHNS U MOHTaXeH XapAyep Ha CeH3opa BUXTe
durypa 1, durypa 2 u durypa 3. CeH3opbT TpsbBa aa e kanmbpupaH
npeau ynotpeba. Bux KannbpupanTte ceH3opa Ha cTpaHuua 192.
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®durypa 1 MoHTaxeH xapayep Ha ceH3opa

¥

26.7 mm

[1.05in]

154.3 mm
[4.05in]

95.3 mm

~ [3.75in] T ™

®durypa 2 NopHO MOHTUpPaHe Ha ceH3opa

540 mm

[21.25 in] -

AN =

[ I
AAY U

1 BWHT c wecTtocTeHHO rHesno, 6,3
mm (Y4 in) x 19,1 mm (% in)

4 HeonpeHoBo ynnbTHeHue, 33,0 mm
(1,3in) x 82,6 mm (3,25 in) (2x)

1 BWHT C LIECTOCTEHHO rHe3ao, 7,9
mm (5/16 in) x 38,1 mm (1,5 in)

6 bBbonTtose, 10 mm (3/8 in) (2x)

2 KoHsona 3a ceH3op

5 25,4 mm (1,0 in) NPT pesba

2 KeapgpaTHa Tpbba, 25,4 mm (1,0 in)

7 CrteHa

3 Tlaiika, 25,4 mm (1,0 in) BSP unu
NPP pes6a

6 Tsano Ha ceH3opa

3 Pamo Ha koH3ona

8 Ckoba Ha koH3onaTa

4 CeH3op

9 BWHT C LIECTOCTEHHO rHe3ao, 6,3
mm (Y in) x 12,7 mm (Y2 in) (4x)

5 Jluue Ha ceHsopa

10 OcHoBa Ha KoH3onaTa
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®durypa 3 JloMbIHATENHN NPUMEPU 32 MOHTUpPaHe

}
©

b EE
EELH

a
A

®
EIF

red
\

1 Onuus 3a ropeH MOHTax 3 Onuus 3a CTpaHU4YeH MOHTax 2

2 Onuusa 3a cTpaHW4yeH MoHTax 1 4 Wa3rnep otrope Ha onuus 3a

CTpaHU4YEeH MOHTaX 2

CebpxeTe CeH3opa KbM Moayna

AONACHOC

OnacHOCT OT enekTpuyeckun yaap. BucokosonTosute kabenu 3a KOHTpornepa ce
npekapsaT 3aj BUCOKOBOMTOBaTa 6apuepa B kopnyca my. bapuepara Tpsi6sa aa
OCTaHe Ha MSICTOTO CU C M3KITIOYEHME Ha CriyyaunTe, Korato ce MHCTanmpar Mogynu
WNK KoraTo KBanuuumpaH MOHTaXeH TEXHUK NMoCTaBs 3axpaHBsaluym kabenu,
peneTa Unu aHasioroBU U MPEXOBU KapTu.

ANPEAYNPEXAEHWE

OnacHocT OT enekTpuyeckn yaap. BuHaru usknioysanTte aaxpaHBaHeTo
Ha UHCTPYMEHT, KOraTo U3BbPLUBATE eNEKTPUYECKO CBBbP3BaHE.

ANPEAYNPEXAEHWE

OnacHOCT OT enekTpuYecky yaap. 3agadure, onmcaHn B To3u pasaen
Ha PBKOBOACTBOTO, TPAGBA fja Ce U3BLPLUBAT CaMo OT KBanmguuupaH
nepcoHarn.

3abenexka

OnacHoOCT OT NnoBpeAa Ha UHCTpyMeHTa. YyBCTBUTENHUTE BbTPELLHU
‘ €MEeKTPOHHM KOMMOHEHTW MOraT Aa ce NoBpeAsT OT CTaTUYHOTO
‘n.\ €neKTPUYECTBO, KOETO fa [oBEeAE A0 BIIOLWABAHETO Ha
XapaKTepucTukuTe Unu Ao eBeHTyanHa rnoepeaa.

Kbm mogyna 3a nebut moxe ga 6bae cBbp3aH ynTpa3BykoB CeH30p. 3a
[a vHcTanupare Moayra v ja CBbpXXeTe CEH30pa, BUXKTE UMIOCTPUpaHUTe
CTbNKM 1 Tabnuua 3.

3abenexka: Modynbm He Moxe Oa 6b0e c8bp3aH KbM HSIKOIIKO murna ceH30pu
e0HO8PEMEHHO.

Ta6nuua 3 Tabnuua 3a cBbp3BaHe C yNTPa3BYKOB CEH30P

CbeauHute CeH3op Connector LBAT Ha
n pin npoBoAHMKA
6-ussoaa Yntpa3ssykoB 1 —
2 i
3 YepseH
4 3eneH
5 KbNT
6 CuH
MpoBoaHMLM Ha ekpaHupaHeTo Ha kabena — CBbpxeTe YepeH
BCUYKM NPOBOAHULIM 3a 3a3eMsiBaHe/ekpaHupaHe Ha
CeH30pa KbM 3a3eMuTenHUTe BUHTOBE Ha KyTusita sc200.
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Onepauus
HaBVII'aLIMﬂ Ha nOTpeﬁMTe.ﬂﬂ

BuxTe JokyMeHTaLusITa 3a KOHTporiepa 3a onncaHve Ha knaeuaTypaTa v
WHPOpMaLMst OTHOCHO HaBurauuaTa

KoHdurypupaHe Ha ceH3opa

Manonseante meHo Configure (KoHdurypupaHe), 3a Aa BbBeaeTe
VH(OpMaLMs 3a MOEHTUDMKALMSA Ha CEH30pa M la MPOMEHUTE onumnTe
3a CbXpaHeHve 1 paboTa ¢ AaHHW.

1. HartucHete 6ytoHa MENU n n36epete Sensor Setup (KoHdwuryprpaHe
Ha ceH3opa), [Select Sensor] (M360p Ha ceHsop), Calibrate
(Kann6pupane), Cal Options (Onuwuu 3a kan.).

2. WsnonasaliTe ByTOHUTE CbC CTPENKHW, 3a Aa usbepeTte onuus, n
HaTucHeTe ENTER. 3a ga BbBegete umdpu, 6ykBu unu cumeonu,
HaTUcHeTe 1 3agpbxTe 6yToHWTe cbe cTpenku UP nunu DOWN.
HaTuncHete 6ytoHa RIGHT, 3a Aa npemuHeTe kbM criefBaliarta
nosuums.

Onuus OnucaHue

SENSOR NAME (MME HA MpomeHs nmeTo, KOeTo CboTBeTCTBA Ha

CEH30P) CeH30pa B ropHaTa 4acT Ha ekpaHa. VimeTto e
orpaHuyeHo Ao 10 cuMmBona BbB BCAKAKBU
KomBuHauum oT 6yksu, uMdpu, MHTepeanm
UMW NYHKTYaLWOHHW 3HaLW.

SERIAL NUMBER (CEPUEH 3apaBa cepuiiHMA HOMep Ha ceH3opa,

HOMEP) orpaHuyeH fo 16 cumBona BbB BCAKaKea
KomMBuHauusa oT umdpwu, Byksu, MHTepBanm
WNW NYHKTYaLMOHHW 3HaLW.

FLOW FORMAT (®OPMAT 3apaBa 6post Ha 3HauuTe cnep gecetvyHarta
HA TEYEHMUE) 3aneTas, U3BeaeHu Ha ekpaHa C u3mepBaHus
Ha XXXX, XXX.X unm XX.XX.

MEASUREMENT UNITS 3apaBa eanMHMUNTE 3a KOHKPETHOTO
(USMEPBATENHU n3MepBaHe - MM, M, UH4OBE UNK yToBe
EOWHULIN)

Onuusa

TEMPERATURE UNITS
(EONHULN 3A
TEMMNEPATYPATA)

VOLUME UNITS (EOVHULIN
3A OBEM)

TOTALIZER MODE
(PEXXMM HA CYMUPALLIO
YCTPOWCTBO)

TOTALIZER RESET
(HYTIMPAHE HA
CYMWPALLIO
YCTPOWCTBO)

GAUGE PARAMETERS
(MAPAMETPU HA
W3MEPBATEINEH YPE[)

SET SYSTEM
(HACTPOUBAHE HA
CUCTEMA)

SET FILTER (3AOABAHE
HA ®UNTHP)

FLOW LOG INTERVAL
(UHTEPBAIN 3A
PEFMCTBHP HA TEYEHME)

OnwucaHue

3apaBa MepHWUTE eMHWLM 3@ TemnepaTtypa -
°C (no noppasbupare) nnu °F.

Yka3Ba egnHuumTe 3a o6em (Hanpumep
nmTpwn).

Yka3Ba obema Ha CymmpaLloTo yCTPOWCTBO
Ha Auto (ABTOMaTW4HO) (No noapasbrpaHe)
nnnm Manual (Pb4Ho).

Hynupa o6ema Ha cymmnpaLLoTo yCTPOMCTBO.
MosiBsiBa ce camo ako PEeXUMBT Ha
CyMMpaLLOTO YCTPOWCTBO € 3afjafeH Ha
Manual (PbyHO).

Yka3Ba Tuna Ha usmepBaTesiHus ypes u
pefakTupa CTOWHOCTUTE Ha Tuna
n3mepBaTeneH ypes. 3a AonbIHUTENHA
nHdbopmauus BuxTe KoHdurypupaHe Ha
napameTpuTe Ha U3mepBaTenHus ypen
Ha cTpaHuua 189.

KoHdurypupa cuctemara Taka, ye aa
onpeaenst KOHKPETHU JaHHN OTHOCHO
ceHsopa.

3apaBa BpeMeBa KOHCTaHTa 3a MoByLLaBaHe
Ha cTabunHocTTa Ha curHana. BpemeBata
KOHCTaHTa 13uncnsiBa cpegHarta CTOMHOCT 3a
3apapeH nepuwog ot Bpeme—ort 0 (6e3
CTOMHOCT, No noapasbupaHe) o 60 cekyHam
(cpepHa cTOMHOCT Ha curHana 3a 60 cekyHam).
OUNTLPBT NOBMLLABA BPEMETO Ha CUrHana Ha
ceH3opa, Heob6XoAMMO 3a OTroBOp Ha
TeKyLLMTe NPOMEHU B NpoLeca.

3apaBa BpeMeBUsi UHTEPBA 3a CbXpaHeHue
Ha JaHHM B perncTbpa ¢ AaHHu—>5, 30
cekyHam, 1, 2, 5, 10, 15 (no noapasbupaHe),
30, 60 MuHyTH.
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Onuusa

VOLUME LOG INTERVAL

(UHTEPBAI HA

OnwucaHue

3agaBa BpemMeBusi MHTEpBar 3a CbXxpaHeHue
Ha JaHHM B perncTbpa ¢ AaHHu—>5, 30

PEMTNCTBHP 3A OBEM) cekyHam, 1, 2, 5, 10, 15 (no nogpasbupaxe),
30, 60 MuHyTU.
RESET DEFAULTS 3apaBa HacTpoiikuTe no nogpasbupaHe B

(HYNIUPAHE HA
CTOUHOCTHM NO
NOAPA3BUPAHE)

MEHIOTO 3a KoHurypupare. Lisnata
MHOpMaLIMs OT CeH3opa ce U3TpuBa.

KoHdurypupaHe Ha napameTpuTe Ha U3mepBaTenHus ypea
KoHdurypupante KoHTponepa 3a Tuna CTpykTypa Ha pa3xogomepa Ha
6e3HanopHoO TeyeHue, koeTo ce nanonssa. KoHTponepsT pasnonara ¢
BrpaZieHn anroputMu 3a na4ucrneHue Ha Tabnnuuute ¢ pasmepw 3a Han-
4YeCTO M3NOoN3BaHUTE KaHanm v NpenuBHULK. AKO CTPyKTypaTa He e
onucaHa BbB BrpageHuTe Tabnuum, cbaaante ykasaHa oT notpebutens
KpuBa Ha TeyeHueTo/abnbounHata (Mexay 3 u 30 Touku), 3a Aa
KOHGUrypmpate CTpykTypara.

1.

HaTtucHeTe 6yToHa MENU (MEHIO) n ustepete Sensor Setup
(KoHdurypupaHe Ha ceH3opa), [Select Sensor] (M36op Ha ceHsop),
Configure (KoHdurypupane).

MN36epete GAUGE PARAMETERS (MAPAMETPU HA
M3MEPBATEJHWNA YPE[N) n HaTucHeTe ENTER (BBBEAW).

N3bepete GAUGE TYPE (TUIM HA UBMEPBATENIHNA YPE[N) 1
HaTucHete ENTER (BBBEON).

M3bepeTe xenaHus Tun namepsareneH ypea u HatucHete ENTER

(BBBEON).
Onuusa
BEHT 3A V KAHAN

NPABOBIbNIEH
BEHT

OnucaHue

Onpepens Bxoaa npu WMpuHa Ha pesepsoap B,
BMCOYMHA Ha Bbpxa P, brbn npu Bbpxa (B rpagycu) n
MakcumanHa abnbouvHa. Buxte durypa 4.

Onpepens Bxoaa npu WMpUHA Ha kaHana B,
AbnboynHa Ha Bbpxa b, BUCouMHa Ha Bbpxa P n
MakcumanHa abnbouvHa. Buxte durypa 5 unu
durypa 6.

Onuusa

NPABOBIbJIEH
KAHAN

KPbI'bJ1 KAHAN

BEHT CIPOLLETTI

KAHAI NEYRPIC

KAHAI PARSHALL

KAHAN P BOWLUS

KAHAN KHAFAGI

KAHAI L LAGCO

KAHAI OT TUN H

OnucaHue

Yka3Ba Bxofa Ha rbpro C WwupuHa b, kaHan ¢
wupwuHa B, repno ¢ abmkuHa L, TBbpaocT k (Hsma
edVHUUM), TeMnepaTypa Ha BoaaTa, BUCOYMHA Ha
Bb3BULLEHNETO P, M3MecTBaHe Ha HyneBaTa Touka u
MakcumarnHa AbnboymHa.

Yka3Ba Bxo[a Ha rbpfo ¢ wupuHa b, kaHan ¢
LwupuHa B, repno ¢ abmkuHa L, TBbpaocT k (Hma
eMH1LM), TeMnepaTypa Ha BoAaTa, BUCOYMHA Ha
Bb3BULLEHNETO P, M3MecTBaHe Ha HyneBaTa Toyka u
MakcumarHa obnboumHa.

3apasa Bxoga 3a tun Cipolletti (1 ft — no
nogpasbupane; 1 ft 6in.; 2 ft; 2 ft 6 in.; 3-6, 8 unn 10
ft) 1 makcumanHa gbnbounHa. Bikte durypa 7. 3a
Apyru Tnose TpaneLouaHy KoHduUrypauum Ha 6eHTa
nsnonssante onumsita USER DEFINED (YKA3AHO
OT NOTPEBUTENA).

YkasBa Bxoga 3a Tvn Neyrpic (1234A — no
nogpasbupare, 1236A-G, 1241B_C, 1241E_F,
1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-D,
1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ nnun 1254A-F) n
MakcumanHaTta AbnbounHa

Yka3Ba Bxoaa 3a tun Parshall (1 — no nogpasbupaHe,
2,3,6uunmn 9in.; 1ft; 1 ft6in.; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25
30, 40 or 50 ft) 1 makcumanHata gbnbounHa

Yka3Ba Bxoga 3a Tun Palmer Bowlus (4 — no
noppasbupaHe, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36
unu 42 nH4Ya) U MakcumanHata abnéoumHa

Yka3Ba BXoAa 3a rbprio ¢ WwupuHa b n MmakcumanHaTa
ObnboynHa

YkasBa Bxofa 3a Tvn Leopold-Lagco (4 — no
noppasbupate, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 unn 30
MHYa) N MakcumanHata AbnboyvHa

YkasBa Bxoga 3a Tvn H (0,4 — no nogpasbupane, 0,6,
0,8,1,0ftHS;0,5,0,75,1,0,1,5, 2,0, 2,5, 3,0, 4,5 ft H;
4,0 ft HL) n makcumanHaTa gbnbounHa
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Onuus Onucaxue ®durypa 4 [edunHuumm Ha pasmepuTte Ha 6eHT ¢ V oTBOp

TPANELOWUAOEH Yka3Ba Bxofa npv TpaneLonaeH Tun (C roneMuHa 1
KAHAN 60° V —no nogpasbupaHe, ¢ U3KkNoYUTENHA ronemmHa A1)

0T 60° V, 2 uHua 45° WSC nnm 12 nHua 45° SRCRC) %4®
, :

1 MakcumanHata obnbounHa

YKA3AHO OT Ykasea Bxoaa 3a NoHe 3 Tvna AaHHW. 3a BCeKU TUn @

NOTPEBUTENA OaHHW TpsibBa Aa ce BbBeAaT usBectHaTa AbnbounHa 7 7
Ha HMBOTO Ha BoJaTa M CbOTBETHaTa M3BECTHa }
CKOPOCT Ha TeyeHue.

5. N3Bepere CONFIGURE GAUGE (KOH®UT'YPUPAHE HA
N3MEPBATEJIEH YPE[) n HatucHeTe ENTER (BbBEOW).

6. lNpemecTeTe Kypcopa 4o Bceku enemeHT n HatucHeTe ENTER
(BBBEAW).

7. BbBepete HeobxoaumuTe AaHHu u HaTucHete ENTER (BbBEON). *

3abenexka: MakcumanHama Obi60o4uUHa 3a 8CUYKU MUoee uaMep8amesnHu @

ypeou npedcmasrisisa usmepsaHemo Had 8ucoyuHama Ha epebeHa, kakmo e
rnokasaHo 8 durypa 4, durypa 5, durypa 6 u durypa 7. He ebeexdalime ysinama
Obni6oyuHa.

~——

1 CeHsop 4 BucouunHa Ha rpebeHa P

2 MakcumanHa obnboynHa 5 brbn Ha oTBOpa

3 PesepBoap c wupuHa B 6 10-vH4yoBa 30Ha Ha
He4yBCTBUTENHOCT
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®durypa 5 YkasaHuA 3a pasmepuTe Ha NpaBObIbIIeH 6EHT (CbC

CBMBaHuA no Kpaﬂ)

O

15
T

RPN Ny B

Z

@
i

5
|

——

- o

®durypa 6 YkasaHus 3a pasamepute Ha NpaBoObIbiieH 6eHT (6e3

CBUBaHuA no Kpaﬂ)

.
o

\LV\P

1 CeHsop

»

LLivpunHa Ha kaHana B

1 CeHsop

4 LllvpuHa Ha kaHana B

2 MakcumanHa abnbounHa

5 BwucouuHa Ha rpebeHa P

2 MakcumanHa abnbéounHa

5 LWwupwuHa Ha rpebeHa B

3 LUWwupwvHa Ha rpebeHa B

6 10-nH4YoBa 30Ha Ha

HeYyyBCTBUTENHOCT

3 BucounHa Ha rpebeHa P

6 10-uH4oBa 30Ha Ha

He4yBCTBUTENHOCT
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durypa 7 YkasaHusA 3a pasmepute Ha 6eHT Cipolletti

I

|

T
®

[ 1
| |
e—(5)—»
| |
1 CeHsop 5 Tun Cipolletti
2 O6xsat 6 CboTHOLLEeHWe Ha cTecHsiBaHe 4:1
3 [Obn6ounHa 7 10-uHyoBa 30Ha Ha
HeYyBCTBUTENHOCT
4 MakcumanHa abn6oynHa

Kanu6pupaiite ceH3opa

OTHOCHO KanubpupaHeTo Ha ceH3opa

XapakTepucTukuTe Ha ceHsopa 6aBHO Ce MPOMEHST C BPEMETO M ToBa
NoHWXaBa NpeumnsHoCcTTa Ha ceHsopa. CeH3opbT Tpabea aa ce
kanubpupa peloBHO, 3a a Ce NofAbpXa HeroaTta NpPeLmnsHoCT.

Mo Bpeme Ha kanubpauvsi faHHUTE He ce U3npaLlaTt KbM perucTbpa ¢

OaHHu. 3aToBa B pernctbpa Moxe ga nma 30HU, B KOUTO JaHHUTE
npekbceart.

Mpoueaypa 3a ynTpa3BykoBO kanubpupaHe

3a6enexka: AKoO KOHMPOIEPLM € 8KITHYeH, OOKamo yimpasgyKogusim ceH3op e
U3KITIOYEeH, XpOHOso2uUsima 3a yrmpaseyko8omo Kanubpupare ce usmpuea.
Mpepau kanubpauunsaTa, ocTaBeTe cuctemaTa ga nopabotu okono 30
MUWHYTH, 32 4a NOCTUrHETE ONTUMArHa NPELM3HOCT NPU N3MepPBaHETO.

1. WN3mepeTe dumanyeckn criegHUTEe enemMeHTu, Taka Ye Te Aa morat Aa
6bAaT CpaBHEHN C eNEeKTPOHHUTE 3anucu:

*  Ob6xBaT—pasCTOSTHNETO MEXAY CEH30pa U NOBbPXHOCTTA Ha
Boata (3a npoueaypa 3a 2-To4KoBO KanubpupaHe). Buxte
durypa 7 Ha cTpaHuua 192.

* [bnbounHa—AabnbounHaTa Ha BogaTa B ToukaTa Ha HabnogeHme
(3a aBeTe npoueaypa 3a kanubpaums). Buxrte durypa 7
Ha cTpaHuua 192.

2. HatucHete 6yToHa MENU 1 nstbepete Sensor Setup (Kondurypupaxe
Ha ceH3opa), [Select Sensor] (M36op Ha ceHsop), Calibrate
(Kanubpupate).

3. WN3bepete Tna kannbpupaHe n HatucHete ENTER:

Onuua OnucaHue

2PT DEPTH CAL (2-TOYKOBO M3non3asa 2 Touku 3a kanubpupaHe
KAINMUBPUPAHE HA OBbJNIBOYUHA)  (npenopbunTeneH metoa)

1PT DEPTH CAL (1-TOYKOBO Manon3ea 1 Touka 3a kanubpupaHe
KATTUBPUPAHE HA O bNBEOYMHA)

4. Ako e aKTMBMpaH Kog 3a AOCTHLMN B MEHIOTO 3a 3allMTa 3a KOHTporepa,
BbBeaeTe koaa 3a AocTbn U HaTucHeTe ENTER.

5. V3bepeTe onuusiTa 3a 3Xo4eH curHasn no Bpeme Ha kanubpupaHeTo
n HatucHeTe ENTER:

Onuusna OnucaHue

AKTUBEH MHCTPYMEHTBT Manpalla TekyliaTta usmepeHa naxoaHa
CTOMHOCT MO Bpeme Ha npoueaypata 3a kanubpupaxe.
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Onuusa OnucaHue

3agbpxaHe V3xoOHaTa CTOWHOCT Ha CeH3opa ce oUKCHpa KbM TekyLlaTa
13MepeHa CTOMHOCT Mo BpeMe Ha npoueaypaTa 3a
KanmbpupaHe.

TpaHcdep [penBapuTenHo 3afaneHa U3xo4Ha CTOMHOCT ce u3npatia no

Bpeme Ha kanubpauusta. BuxTte notpebutenckoro
PBKOBOACTBO Ha KOHTpOrepa, 3a Aa NPOMeHUTe
npeaBapuTEnHO 3aJafeHaTa CTONHOCT.

6. Ako e usbpaHa npoueaypa 3a 2-To4KoBO kanubpupaHe:

a.

b.

C.

HatucHete ENTER 3a ga nsmepurte enekTpoHHO pa3cTostHMETO
MeXay CEeH30pa U MOBBbPXHOCTTA Ha BoAaTa.

W3uakaiiTe cToHoCTTa Aa ce crabunusupa n HatucHete ENTER.

3abenexka: EkpaHbm mMoxe Oa NpeskIIoyu agmomMamuyHo KbM
cnedsawama cmblika.

Korato ce nssege ekpaHbT Set Range (3agaBaHe Ha obxBarT),

3apavite UanM4eckn n3amepeHaTta CTomHocT u HatucHete ENTER.

7. HatucHete ENTER, 32 ga namepute enekTpoHHO AbnboynHaTa Ha
BOogaTa B ToukaTa Ha HabnogeHue.

8. WauakaiTe cToMiHOCTTa Aa ce cTtabunuampa n HatucHete ENTER.

9. Korato ce usBege ekpaHbT Set Depth (3apgaBaHe Ha Abnb6ounHa),
3afanTe puUsnM4eckn namepeHaTa cTonHocT n HatucHeTe ENTER.

10. MperneganTte pesynTarta oT kKanubpauusTa:

YcnelwHa—CceH30pbT e kanubpupaH U roToB 3a U3MepBaHe Ha
npo6u. MN3BexpaaT ce CTOMHOCTUTE 3a 06XBaT U AbNGOYMNHA.

HeycnewHo—o6xBaTbT unu AbnboymHaTa Ha kanubprpaHe ca
M3BBH fonycTuMute nuMutu. MNMoeTopeTe kanubpupaHeTo. Buxre
Moappwbxka Ha cTpaHnua 194 n OTcTpaHsiBaHe Ha NOBPeau

Ha cTpaHuua 194 3a noBeye MHopMauns.

11. Ako kannbpauusTa e ycnewHa, HatucHeTe ENTER, 3a ga
npoabIKUTE.

12. Ako onuusTa 3a ID Ha onepaTtopa e ¢ HacTporika Yes (Ja) B MeHio
Calibration Options (Onuuu 3a kanubpupaxe), Bbeegete ID Ha
onepartopa (4 cumBona) n HatucHete ENTER. BuxTe MNpomsHa Ha

onumuTe 3a kanubpupaHe Ha cTpaHuua 194 3a noseyve MHOpMaLVs.

13. B ekpaHa New Sensor? (HoB ceH3op?) nanonssaunTte 6yToHUTE CbC
CTpenku, 3a oa n3bepete onuus, n HatucHete ENTER:

Onuua OnucaHune

Da CeH30pbT He e 6un kanubpupaH ¢ To3n KoHTponep. PaboTHute gHn
W KpUBWTE Ha NPeAXoAHUTE Kanubpauum Ha ceHaopa ce Hynupar.

He CeH30pbT e 6un kanubpupaH ¢ To3n KOHTponep.

14. Korato ce n3Bege Calibration Complete (3aBbpLueHo kanmbpupate),

HaTucHeTte ENTER.

15. AKO U3XOOHUSIT PEXUM € C HACTpOoWKa 3a 3aabpaHe unu TpaHcdep,
n3bepeTe BpeMeBU MHTEPBAr, Cres KOUTO U3XoaHWTE CTOMHOCTU Aa
ce BbpHAaT KbM aKTUBHO CbCTOsIHME, U creq ToBa HatucHete ENTER.

U3xopn oT npouepyparta 3a kanubpupaHe
Ako 6yToHbT BACK 6bae HaTMCHaT no Bpeme Ha kanvbpupaHe,
noTpebuTensT Moxe Aa u3nese oT nNpoueaypara 3a kanmbpupaxe.

1. HartucHete 6ytoHa BACK no Bpeme Ha kannmbpupare. N3sexaaTt ce

Tpu onunn:

Onuus

QUIT CAL (U3X0f OT
KAL)

BACK TO CAL
(OBPATHO KbM KAI.)

LEAVE CAL
(MPEKBbCBAHE HA
KAL)

OnucaHue

CnupaHe Ha kanubpauusita. Tpsioea ga 6bae
cTapTvpaHa HoBa kanubpaums oT Havano.

BpbLyaHe kbM kanvbpauusTa.

BpemeHeH n3xoga oT npoueaypaTa 3a
kanubpupaHe. Bb3moxeH e gocTbn Ao Apyrute
MeHloTa. Moxe fa 6bae ctapTvpaHa
Kanubpauus 3a BTOPUSI CEH30P (aKo € HamnmyeH).
3a pa ce BbpHeTe kbM kanubpauusaTa,
HaTucHete 6ytoHa MENU u ns6epete Sensor
Setup (KoHdurypupaHe Ha ceH3opa), [Select
Sensor] (136op Ha ceH3op).

2. W3nonssaiiTe GyTOHUTE CbC CTPENKY, 3a Aa usbepeTte egHa ot
onuunte, n HatucHete ENTER.
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MpomsiHa Ha onuuuTe 3a KanubpupaHe

MoTpebuTensaT MoXe Aa 3aaBa HanoMHsiHe Unu aa nobaes
UaeHTUdUKaLMA Ha onepaTopa KbM AaHHUTE Ha kanubpauusata B MEHIO
CAL OPTIONS (Onunu 3A KAI.).

1. HartucHete 6ytoHa MENU n n3bepete Sensor Setup (KoHdwurypvpaHe
Ha ceH3opa), [Select Sensor] (M36op Ha ceH3op), Calibrate
(Kannbpupane), Cal Options (Onuwuu 3a kan.).

2. W3nonsBante GyTOHUTE CbC CTPESKM, 3a Aa n3bepeTe onums, U
HaTtucHeTe ENTER.

Onuums OnucaHue

CAL REMINDER
(HAMOMHSAHE 3A

B3apaBa HanomHsiHe 3a crnefBaliarta
Kanubpauus B agHU, meceuy unu roguHn —Off

KANNBPALIUA) (M3kn.) (no noapasbupane), 1 aeH, 7, 30, 60 unn
90 aHW, 6 nnu 9 meceua, 1 UnNu 2 roanHU
OP ID on CAL [obaBs ngeHTMdMKaLmMsi Ha onepaTopa KbM

(UpeHTndMKaums Ha
onepartopa 3a
Kanuépauus)

[aHHuTe Ha kanubpauuata —[a nnu He (no
noapasbupaxe). UoeHTndukaumata ce
BbBexXaa no Bpeme Ha kanmbpupaHeTo.

HynupaiiTe onuuute 3a kanubpaums
OnuuunTe 3a kKannbpauus morat fa 6baaT HynNMpaHy KbM pabpuyHnTe MM
HaCTPOWKM.

1. HatucHete 6ytoHa MENU v n36epete Sensor Setup (KoHduryprpaHe
Ha ceH3opa), [Select Sensor] (L136op Ha ceH3op), Calibrate
(Kanun6pupaHe), Reset Default Cal (HynupaHe Ha kan. no
noapasbuvpane).

2. AKO e aKTMBMpaH Ko 3a JOCTbM B MEHIOTO 3a 3aLLuTa 3a KOHTponepa,
BbBeaeTe koaa 3a goctbn U HatucHeTe ENTER.

3. HatucHete ENTER, koraTo ekpaHbT Reset Cal? ce nssege. Benykum
onumu 3a kanubpupaHe ca BbpHaT KbM CTOMHOCTUTE UM MO
noapasbupate.

4. Axo onuusTa 3a ID Ha onepaTtopa e ¢ HacTpoiika Yes (Ja) B MeHto
Calibration Options (Onuun 3a kannbpupanre), BbeegeTe ID Ha
onepaTopa (4 cumBona) n HatucHete ENTER. BuxTe MNpomsiHa Ha
onuuuTe 3a kannbpupaHe Ha cTpaHuua 194 3a noBeye UHPOPMaUUs.

Modbus peructpu

Cnucbk ¢ Modbus pernctpu e gocTbneH 3a MpeXoBa KOMYHUKALUS.
Bwxte www.hach.com unn www.hach-lange.com 3a noseve
nHdopmauums.

MopAapbxka

ANPEAYNPEXAEHWE

OnacHOCT OT HapaHsiBaHe. 3afadunTe, ONUcaHy B TO3M pasaen Ha PbKOBOACTBOTO,
Tpsi6Ba 4a ce U3BBLPLUBAT CaMo OT KBanuduumpaH nepcoHar.

MouncrtBaHe Ha ceH3opa

CeH30pbT He M3NCKBA HSAKAKBO MO-CreunanHo NoYMcTBaHe M3BbH
obuyanHaTa My NogapbXKa.

1. TlouncTBariTe ceH3opa C Tonna canyHeHa Boaa.
2. W3nnakHeTe ceH3opa C YncTa Boaa.

OTCTpaHﬂBaHe Ha noBpeau

[aHHu ¢ npekbCcBaHe

Mo Bpeme Ha kanubpaums AaHHUTE He ce u3npaLiaT KbM perucTbpa ¢
AaHHW. 3aToBa B perncTbpa Moxe Aa UMa 30HU, B KOUTO AaHHWUTE
npekbCBarT.

MpoBepeTe kabena Ha ceH3opa

AOMACHOCT

OnacHocT oT enekTpuyecku yaap. BucokosonTtoBuTe kabenu 3a KoHTponepa ce
npekapBart 3af BUCOkoBonToBaTa 6apuepa B kopnyca my. bapueparta Tpsibea aa
ocTaHe Ha MACTOTO CU1 C U3KITIOYEeHWe Ha CryvaunTe, KoraTo ce MHCTanupat Moayu
WK KoraTo KBanmuLuMpaH MOHTaXXeH TEXHUK NOCTaBs 3axpaHBaLLum kabenu,
peneTa Unun aHanoroem 1 MpeXoBu KapTu.

ANPEAYNPEXAEHWE

OnacHocT oT enekTpuyeckn yaap. BuHaru naknioysarite 3axpaHBaHeTo
Ha MHCTPYMEHT, KOraTo 13BbpLUBaTE ENEKTPUYECKO CBbP3BaHe.
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ANPEAYNPEXAOEHWE

OnacHOCT OT enekTpuyeckn yaap. 3agayunte, onvcaHu B To3v pasaen
Ha pbKOBOACTBOTO, TpsiGBa Aa Ce M3BbPLUBAT Camo OT KBanmduumpaH
nepcoxarn.

3abennexka

OnacHOCT OT noBpeJa Ha UHCTPYMeHTa. YyBCTBUTENHUTE BbTPELLHM
‘ €NEeKTPOHHM KOMMOHEHTU MoraT fja ce NOBPeAsT OT CTaTUYHOTO
‘ﬁl\ €nNeKTPUYECTBO, KOETO Aa AoBee A0 BIIOLaBaHETO Ha
XapaKTePUCTUKUTE UMK 0 eBEHTyanHa nospeaa.

Ta6bnuua 4 MeHto DIAG/TEST (OUAT./TECT) Ha ceH3opa
(npoabnxaBa)

Onuua

OnwucaHue

CAL HISTORY (MCTOPUSI HA
KAN.)

[NokasBa CnNUCbK K AeTannun 3a Bcsika
kanubpaums.

RESET CAL HISTORY
(HYNYPAHE HA UCTOPUS HA
KAN.)

Hynupa ncropusta Ha kanubpauusita 3a
ceHsopa (M31ckBa AOCTBM A0 cUcTeMata Ha
HMBO obcnyxBaHe). Benukn gaHHu 3a
npeaxoaHu kanubpauuu ce N3Tpuear.

Ako nma npo6neM C usmepBaHeTo, U3nbliHETE CrnegHUTe CTbIKA.

1. lNposepeTe kabena Ha ceH3opa 3a uanyecka nospeaa.

2. Axo ce u3nonssa cBbp3Ball kaben, npoBepeTe pasnpefenuTenHaTa
KyTUS.

a. OtkayeTe ABaTa kpas Ha kabena (KbM CeH3opa 1 KbM
KOHTponepa).

b. W3nonsBaiiTe oMMeTbp, 3a Aa NPOBEPUTE NPOBOSHULMTE 3a
NPEKbCBaHNS UM BbTPELLHO KbCO CbeAUHEHME.

[OunarHocTuka Ha CeH3opa U MeHHKo 3a TeCT

[narHocTukaTa Ha ceH3opa U MEHIOTO 3a TeCT NnokaseaT TeKyLuarta u
npegviHaTa nHdopmaums 3a MHcTpymeHTa. Buxk Tabnvua 4. 3a ga
nonyy1Te 4OCTbN A0 AMarHOCTMKaTa Ha CeH3opa M MEHIOTO 3a TecT,
HaTucHeTe 6yToHa MENU 1 n3tepete Sensor Setup (KoHduryprpaHe Ha
ceHsop), [Select Sensor] (U36op Ha ceH3op), DIAG/TEST (QWAT./TECT).

Ta6nuua 4 MeHio DIAG/TEST (OUAT./TECT) Ha ceH3opa

SENSOR DATA (OAHHU HA
CEH30PA)

Moka3Ba 6posi AHW, NPEe3 KOUTO CEH30PBLT €
paboTun, 1 TekyLuMTe NoKasaHus 3a curHan
Ha ceH3opa B ms.

RESET SENSOR (HYJIMPAHE
HA CEH30PA)

Hynupa 6posi 4HW, B KOUTO CEH30PBT €
paboTtun, u AaHHUTe 3a kanubpupaHe KbM
habpuyHMTE M HACTPONKU.

CnuUcbK Ha rpeLlukuTe

pelukn MoraT Aa Bb3HMKHAT NO pasnunyHu npuynHW. MNMokasaHusita B
ekpaHa 3a usmepBaHe mMurat. Bcuyku UsXoaHu faHHW ce 3agbpxar,
KoraTo ToBa e 3afafeHO B MEHIOTO Ha KOHTponepa. 3a Aa n3senete
rpeLknTe Ha ceHsopa, HatucHeTe 6ytoHa MENU (MEHHO) 1 nsbepete
Diagnostics (OuarHocTuka), [Select Sensor] (U136op Ha ceH3op), Error List
(Cnmncek ¢ rpetwukmn). CNMCBK € Bb3MOXHM rPELLIKM € NoKa3aH B

Tabnuua 5.

Tabnuua 5 Cnuchbk Ha NpeaynpexaeHusTa BbB Bpb3ka CbC CeH30pa

Onuusa OnucaHue

pewka

OnucaHue

PaspewaBaiya
cnoco6HocT

MODULE INFORMATION
(MH®OPMALIMA 3A MOOYIIA)

Mokassa BepcusTa U CEPUNHUS HOMEP Ha
Mogyrna Ha ceHsopa.

SENSOR MISSING
(MMCBALL, CEH3O0P)

CeH30pbT nuncea unu e
nospeaeH

Mpernepaiite kabenute n
CBBbP3BAHETO Ha CeH3opa
1 Ha mogyna.

SENSOR INFORMATION
(MHOOPMALIMS! 3A CEH3OPA)

Moka3Ba UMETO 1 CEPUNHUS HOMED,
BbBEAEHM OT noTpebutens.

CAL DAYS (OHM CNEQ
KANTMBPOBKA)

Mokassa 6pos AHW, U3TekNM cnep,
nocnegHoTo kanubpupaxe.

CnuchbK Ha npepynpexaeHudaTa

I'Ipe,qynpe)K,quMﬂTa HEe BNNAAT Ha beHKLI,IAOHVIpaHeTO Ha MeHKTaTa,
penetarta n n3xoaurte. CumBON®LT 3a npegynpexneHue mura n ce
usBexaa cbobLleHne B JonHaTa YyacT Ha €KpaHa 3a nsmepBaHe. 3a ga
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u3BeqeTe NpeaynpexaeHnsiTa 3a ceHsopute, HatucHeTe 6ytoHa MENU 1 Ta6nuua 6 CnucbK Ha NpeaynpexaeHNsiTa BbB BPb3Ka CbC

n3bepete Sensor Diag (uarH. Ha ceH3op), [Select Sensor] (L136op Ha ceH3opa (npoabimkaBa)
ceHsop), Warning List (Cnucbk ¢ npeaynpexaeHust). CMcbk ¢ Bb3MOXHU
npeaynpexaeHus e nokasaH B Tabnuua 6. Mpepynpexnenne OnucaHne Paspewasalya
cnoco6HocT
Tabnuua 6 Cnuctk Ha npeAyNPEXACHNATA BB BPBL3KA CC CeH3opa NOT CALIBRATED (HE E | CeH3opbT TpsibBa Aa Kannbpupaiite ceHsopa.
Mpeaynpexaexue Onucanue Paspewasawa KANNBPVPAH) Gbae kanbpupaH.
cnoco6HocT
CAL IN PROGRESS CrapTtupaHa e BpbLiaHe kbm
TOTALIZER FULL O6eMbT Ha ceHaopa/ Hynupaiite o6ema Ha (USMBNHEHUE HA Kanubpaums, Ho He e kanubpaumsiTa.
(CYMUPALLIOTO CyMMPALLOTO YCTPONCTBO | CeH30pa/CyMMpaLLoTo KAJL.) 3aBbpLUEHa.
YCTPOWCTBO E € MbIHO. YCTPOWCTBO.
MbIHO) OUTPUTS ON HOLD Mo Bpeme Ha M3xogHuTe curHanm we
(N3XOOM B PEXKUM HA | kanubpauusTa, npemMuHaT B aKTMBeH
TEMP WARNING TemnepaTtypata e ussbH | CMeHeTe ceHsopa. 3AIOBPXKAHE) M3XO[HUTE CUrHanu ca ¢ | CTaTyc, CrieA kaTo uatede
(MPEOYMPEXOEHVE 06xBaT. HacTpoiika 3a 3agbpxaHe | u3bpaHus Bpemesm
OTHOCHO 3a 13bpaH nepvog ot UHTEpBar.
TEMMEPATYPA) Bpewme.
ECHO MISSING Exo curHansbT e u3rybeH. | Onuumsa 1 - npemecteTe
(TMNCBA EXO) ceHsopa no-6nuso go CnuchK Ha npeaynpexaeHusaTa
BOAHATA MOBBLPXHOCT. KoHTponepbT ocurypsisa no eiMH perucTbp 3a npeaynpexaeHnaTa 3a

Onuusa 2 - HacTponTe

BCEKU CeH30p. PerncTpute Ha npedynpexaeHusiTa sanassat pasnuyHu
OKauBaHeTo Ha ceHaopa p P penynpexn p

TaKa, 4e NpaBANHO A2 cbOUTUA, CBBP3aHN C YCTPOINCTBATa, KaTo Hanpumep NPOMEHU B

HACOUBA CEHIOPa KbM KOHUrypauusTa, anapMu, CbCTOSIHUS, JOBENU [0 NPeayrnpexaeHus u
BOZHATA MOBBPXHOCT. ap. Cnucbk ¢ Bb3MOXHUTE NpeaynpexaeHust e nokasaH B Tabnuua 7.
PervctbpbT 32 NnpegynpexaeHusaTa Moxe aa ce npoyvete B CSV copmar.
3a MHCTPYKLMM OTHOCHO HauYMHa Ha U3TErnsiHe Ha PErCTpUTE BUXKTE
PBKOBOACTBOTO Ha NOTpebuTens 3a KOHTponepa.

Onuus 3 - cmeHeTe
ceH3opa.

EXCESS LEVEL (HUBO | HuBoTo Hag npepena e Onums 1 - npoBepeTe

HAL MPELENA) N3BLH OBXBAT. [an TMmLT Ta6nuua 7 Cnuchk Ha NpeaynpexaeHnsaTa BbB BPb3Ka CbhC CeH3opa
namepBarteneH ypes e
—— Cubutue OnucaHue
Onuusa 2 - kannbpupaiite POWER ON EVENT (BKITIOUBAHE HA | 3axpaHBaHeTo e 61rio BKIIoHeHo.
censopa. 3AXPAHBAHE)
REPLACE SENSOR CensopeT TpAbBa A2 | CMeHeTe ce3opa. CHANGE IN CONFIG float (TPOMSIHA | Korchurypauusita ce e npomennna -
(CMAHETE CEH30PA) | Gbae cmeHeH. B KOHOUI. nnas.) YUCHO ¢ Nraealya 3anetasi
CAL DUE (HEOBX. E Kannbposkata Ha Kanubpupaiite censopa. CHANGE IN CONFIG - int (MTPOMSHA | KoHdurypauusiTa ce e npoMeHnna -
KAN.) CEH30pa He € aKTyasHa. B KOH®UT. - uano uncro) LSO Yncro
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Ta6nuua 7 CnucbK Ha NpeaynpexaeHnsTa BbB BPb3Ka ChbC
ceH3opa (npoabrkaBa)

PesepBHM YacTu 1 akcecoapu (NpoabrnkaBa)

Cbbutne

OnwucaHue

OnucaHue KaTanoxeH Homep.

CHANGE IN CONFIG - text
(MPOMAHA B KOHOUT. - TekcT)

KoHdurypaumsaTta ce e npomeHuna -
TEKCTOB HK3

1PT CAL START (CTAPT HA 1PT
KAI.)

CrapTupaHe Ha 1-ToukoBa kanuépauus
c npoba

CoegunutenHa kytua NEMA 4X 76A4010-001

MoHTaxeH koMnnekT 3004A0017-001

3almTeH ekpaH cpeLly CnbHLue 1000G3088-001

1PT CAL END (KPA HA 1PT KAJ1.)

Kpait Ha 1-ToukoBa kanmbpaumsi ¢
npoba

2PT CAL START (CTAPT HA 1PT
KAI.)

CrapTupaHe Ha 2-ToykoBa kanubpauus
c npoba

2PT CAL END (KPAM HA 1PT KAL)

Kpait Ha 2-ToukoBa kanubpauus ¢
npoba

CONFIG DEFAULTS (HACTPOWKM 3A
KOH®UT. MO NOAPA3BNPAHE)

KoHdurypauusaTta e 6una HynupaHa
KbM onuuuTe no nogpasbupaHe.

CAL DEFAULTS (HACTPOWKW 3A
KAJ. MO NOAPA3BUPAHE)

KannbpupaHeTo Ha noTpebutens ce
Hynupa KbM onuuuTe no
nogpasbupaHe.

Pe3epBHM 4YacTu n akcecoapu

3abenexka: [Mpodykmosume u kamanoxHume HoMepa Moxe 0a ce pasnudyasam
8 HSIKOU peauoHU Ha rpodaxb6a. Cebpxeme ce CbC CbomeemHusi ducmpubymop
unu nocememe yebcalima Ha KOMRaHuUsima 3a UHGhopMayusi 3a KOHmMakm.

OnucaHune

KaTtanoxeH HOMep.

PesepBeH ceH30p C HepasgerneH kaben ¢ AbImkuHa

3m (10 ft)

PeaepseH ceH30p ¢ HepasaerneH kabern ¢ AbmkuHa

10 m (30 ft)

Pe3epBeH ceH30p ¢ HepasaeneH kaben ¢ AbkUHa

30 m (100 ft)

Cbp3Bauy kaben

U53S010

U53S030

U53S100

1W1127
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Miiszaki adatok

A miszaki adatok el6zetes bejelentés nélkil valtozhatnak.

Tablazat 1 Ultrahangos aramlasméré modul miiszaki adataok

Részletes leiras

Adatok

Aramlasi sebesség

Mér&szerkezet tipusanak funkcidja

Teljes aramlas

0-999 999 999, a valaszthaté aramlasi
sebességgel és a gyorsito attételi
egységekkel

Pontossag

A mérési tartomany + 0,5%-a

Erzékenység

A mérési tartomany + 0,1%-a

Ismételhetéség

A mérési tartomany + 0,1%-a

Valaszid6

Kevesebb, mint 180 masodperc az érték
90%-anal, épésvaltasnal

Bemeneti sziiré

999 masodperc

Tablazat 2 Ultrahangos aramlasérzékel6 miiszaki adatai

Miiszaki jellemz6ék | Adatok

Mérési tartomany/felbontas

Mélység 0,25m-6m=1mm

Leveg6 hémérséklete | -40 °C és +90 °C kozétt + 0,1 °C

Mechanikai jellemz&k

Kialakitas PBT (polibutilén-tereftalat) haz beépitett h6mérséklet-
érzékel6vel

Kabel (beépitett)

10 m szabvanyos hosszUsag; valaszthatoé hosszusagok:
20 m, 50 m vagy 100 m

Tomeg Kb. 0,5 kg

Tablazat 2 Ultrahangos aramlasérzékel6 miiszaki adatai (folytatas)

Miiszaki jellemzék | Adatok

Mikdodési frekvencia | 75 kHz

Teljesitményfelvétel | 12 V DC, 0,5 W (0,042 A)

Altalanos tudnivalé

A gyarté semmilyen korilmények kézott sem felelés a jelen kézikdnyv
hibajabdl, vagy hianyossagaibodl eredd kdzvetlen, kdzvetett, véletlenszer(,
vagy kovetkezményként bekovetkezett karért. A gyarté fenntartja a
kézikdnyv és az abban leirt termék megvaltoztatasanak jogat mnden
értesités, vagy kotelezettség nélkiil. A felulvizsgalt kiadasok a gyarté
weboldalan talalhatok.

Biztonsagi tudnivalo

Kérjlk, olvassa végig ezt a kézikonyvet a készilék kicsomagolasa,
beallitdsa vagy mlkodtetése el6tt. Szenteljen figyelmet az 6sszes
veszélyjelzd és 6vatossagra inté mondatra. Ennek elmulasztasa a kezel6
sulyos séruléséhez vagy a berendezés megrongalddasahoz vezethet.

Gondoskodjon arrél, hogy ne csorbuljon a berendezés altal nyujtott
védelem; ehhez csak az Utmutatdban el6irt médon hasznalja vagy
szerelje fel a berendezést.

A veszélyekkel kapcsolatos tudnivalok hasznalata

AVESZELY

Lehetséges vagy kdzvetlenll veszélyes helyzetet jelez, amely halalhoz vagy
sulyos sériiléshez vezet.

AFIGYELMEZTETES

Potencialis vagy kdzvetlen veszélyhelyzetet jelez, amely halalhoz vagy sulyos
sérlléshez vezethet.

AVIGYAZAT

Potencialis veszélyhelyzetet jelez, amely enyhe vagy kevésbé sulyos sériiléshez
vezethet.
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A késziilék esetleges karosodasat okozo helyzet lehetéségét jelzi. Kuldnleges
figyelmet érdemld tudnivalé.

Ovintézkedést tartalmazé felirati tablak

Olvasson el a miszeren talalhaté minden felirati tablat és figgé cimkét.
Ha nem tartja be, ami rajtuk olvashato, személyi sérllés vagy a miszer
rongalodasa kévetkezhet be. A miiszeren lathatd szimbolum jelentését a
kézikdnyv egy ovintézkedési mondattal adja meg.

A
£\

Ha a késziiléken ez a szimbolum lathatd, az a hasznalati Gtmutaté
kezelési és/vagy biztonsagi tudnivaldira utal.

Ha ez a szimbdlum lathaté a termék burkolatan, vagy egy védéelemen,
az arra hivja fel a figyelmet, hogy elektromos aramiités és/vagy halalos
aramités veszélye all fenn.

Az érzékeny belsd elektronikus komponensek megsériilhetnek a
‘ statikus elektromossag kdvetkeztében, amely csékkent
miikod6képességet, vagy esetleges leallast eredményezhet.

Az ezzel a szimbolummal jeldlt elektromos készulékek 2005.
augusztus 12-e utan Eurépaban nem helyezheték a k6zdsségi
haztartasi hulladékgyjté rendszerekbe. Az eurépai helyi és nemzeti
jogi szabalyozasnak megfeleléen (az Eurdpai Unié 2002/98/EK
iranyelve) a gyarto vallalja, hogy a régi vagy a lejart élettartamu eurdpai
elektromos késziilékeket kdltségmentesen visszaveszi a
felhasznaloktdl, artalmatlanitas céljabol.

Megjegyzés: Az Ujra feldolgozasra valo visszajuttatashoz kérjiik, lépjen
érintkezésbe a készlilék gyartojaval vagy szallitdjaval, hogy megkapja a lejart
élettartamu készlilékek és a gyarto altal szallitott tartozékok, valamint a kiegészité
darabok visszajuttatdsanak moédjara vonatkozé tajékoztatast, a megfelelé
artalmatlanitashoz.

A termék attekintése

Ezt az érzékel6t arra tervezték, hogy egy vezérlével miikodjon és adatokat
gyUjtson. Ezzel az érzékelbvel tobb vezérld is hasznalhatd. Ez a
dokumentum feltételezi, hogy az érzékeld telepitve van, és egy sc200

vezérldvel hasznaljak. Mas vezérl6kkel valé hasznalatkor olvassa el az
adott vezérld felhasznaldi utmutatojat.

Beszerelés

AFIGYELMEZTETES

Személyi sériilés veszélye. Az itmutaténak ebben a részében ismertetett
feladatokat csak képzett szakember végezheti el.

Felerésités

Robbanasveszély. Az érzékelét veszélyes helyszinekre nem hagytak jéva.

AFIGYELMEZTETES

Személyi sérlilés kockazata. Az érzékel6 beszereléséhez mindig vegye
figyelembe az érzékel6 felersitésére hasznalt rogzité szerkezet hémérséklet és
nyomas értékeit. A régzité szerkezet anyaga altalaban korlatozza a rendszer
h&mérsékleti és nyomas teherbirasat.

Az érzékel6 rogzitd szerelvényéhez és alkalmazasaihoz tartozo példakat
lasd itt: Abra 1, Abra 2 és Abra 3. Hasznalat el6tt az érzékelét kalibralni
kell. Lasd: Kallbralja az érzékel6t. oldalon 207.
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Abra 1 Erzékeld rogzité szerelvény

¥

26.7 mm

[1.05in]

154.3 mm
[4.05in]

95.3 mm

~ [3.75in] T ™

Abra 2 Erzékeld felsé felerdsités

540 mm

[21.25 in] -

AN =

[ I
AAY U

1 Bels6 hatlapnyilasu csavar, 6,3 mm
X 19,1 mm

4 Neoprén tomités, 33,0 mm x 82,6
mm (2x)

1 Bels6 hatlapnyilasu csavar, 7,9 mm
x 38,1 mm

6 Fejes csavarok, 10 mm (2x)

2 Erzékels tartérud

5 25,4 mm NPT menet

2 Négyszogletes cs6, 25,4 mm

7 Fal

3 Csavaranya, 25,4 mm BSP vagy
NPP menet

6 Erzékels test

3 Tartokar

8 Tarto bilincs

4 Erzékels

9 Belsd hatlapnyilasu csavar, 6,3 mm
x 12,7 mm (4x)

5 Erzékel homlokfeliilet

10 Tarté alaplemez
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Abra 3 Tovabbi felerésitési példak

}

A
A

1 Felsé felerésitési lehetéség 3 Oldalso felerdsitési lehetéség 2
2 Oldalsé felerésitési lehetéség 1 4 Az oldalso felersitési lehetéség 2
fellilnézete

Csatlakoztassa az érzékel6t a modulhoz

Halalos aramiités veszélye. A vezérlé nagyfesziltségli vezetékei a
nagyfesziltségli védéelem mogott futnak a vezérld hazaban. A védéelem csak a
modulok telepitésekor, illetve a relék, vagy analdg és halézati kartyak vezetékeinek
képzett szakember altal torténd kiépitése esetén tavolithato el.

AFIGYELMEZTETES

Halalos aramiités veszélyének lehetésége. Mindig aramtalanitsa a
késziléket, amikor elektromos csatlakoztatasokat végez.

AFIGYELMEZTETES

Halalos aramités veszélyének lehetésége. Az utmutatonak ebben a
részében ismertetett feladatokat csak képzett szakember végezheti el.

> B

Lehetséges karosodas az eszkdzben. Az érzékeny bels6 elektronikus
‘ komponensek megsérulhetnek a statikus elektromossag
‘n.\ kovetkeztében, amely csdkkent mikdddképességet, vagy esetleges
leallast eredményezhet.

Ultrahangos érzékel6 csatlakoztathaté az aramlasméré modulhoz. A
modul beszereléséhez és az érzékeld csatlakoztatasahoz lasd az
illusztralt Iépéseknél és itt: Tablazat 3

Megjegyzés: A modul nem csatlakoztathaté egy idében tobb érzékel6 tipushoz.

Tablazat 3 Ultrahangos vezetékezési tablazat

Csatlakozo Erzékeld Csatlakozo Vezeték szin
tiiérintkezé

6 tliérintkezd Ultrahangos 1 —_
2 J—
3 piros
4 z6ld
5 Sarga
6 kék

Erzékeld arnyékold vezetékek - Csatlakoztassa az 6sszes fekete

érzékeld jel-fold/arnyékolod vezetéket az sc200 burkolatan

levé foldeld csavarokhoz.

Magyar 201



202 Magyar



Magyar 203




Uzemeltetés
Felhasznaléi navigacio

A billenty(izet leirasat és a navigacios tudnivalokat lasd a vezérld
dokumentaciojaban.

Az érzékel6 konfiguralasa

A Konfiguralas meni hasznalhaté arra, hogy azonosité adatokat adjunk
meg az érzékel6hdz, valamint arra, hogy az adatkezelés és tarolas
beallitasait modositsuk.

1. Nyomja meg a MENU gombot, és valassza ki az Erzékel6 beallitasa,
[Erzékel6 kivalasztasa), Konfiguralas menuipontokat.

2. A nyil gombok hasznalataval valasszon ki egy opciét, majd nyomja
meg az ENTER gombot. Szamok, karakterek vagy irasjelek
beirasahoz nyomja meg a FEL vagy a LE nyil gombot. Nyomja le a
JOBBRA nyil gombot, hogy a kévetkezd karakterre Iépjen.

Opcié Elnevezés

SZENZ. NEVE Az érzékel6hoz tartozé név - amely a képernyd
tetején lathat6 - megvaltoztatasa. A név maximum
10 karakter hosszu lehet, és allhat bet(ikbdl,

szamokbol, szok6zokbdl, illetve irasjelekbdl.

SZERIASZAM Az érzékeld sorozatszamanak beallitasa, amely
legfeljebb 16 karakterbdl allhat, és betiik, szamok,
sz0kozOk, illetve irasjelek tetszéleges

kombinacidjat tartalmazhatja.

ARAML FORMATUM A mérési képernyén megjelend tizedesjegyek

szamanak bedllitasa, valaszthatd értékek: XXXX,

XXX.X vagy XX.XX.
MERTEKEGYSEGEK A mértékegység beallitasa a kijeldlt méréshez,
valaszthaté értékek: mm, m, hivelyk vagy lab.
HOMERSEKLET A hémérséklet mértékegységségének beallitasa
EGYSEGEK °C (alapértelmezés) vagy °F értékre.

TERF EGYSEGEK A térfogat mértékegységének beallitasa (példaul

liter).

Opcioé Elnevezés

TOTALIZATOR MOD Az bsszegzd bedllitasa Automatikus

(alapértelmezés) vagy Kézi izemmodra.

TOTALIZATOR VISSZA Az 6sszegzé térfogatanak alaphelyzetbe allitasa.
Csak akkor jelenik meg, ha az 6sszegzé
lizemmodjanak beadllitasa Kézi.

URMERET A méréeszkdz tipusanak beallitasa, és az ehhez

PARAMETEREK tartozé értékek szerkesztése. A tovabbi

tudnivalokat lasd: A méréeszkdz paramétereinek
bedllitasa oldalon 204.

RENDSZER BEALLITAS A rendszer beéllitasa az érzékels jellemzd
alkalmazasi adatainak meghatarozasahoz.

SZURO BEALLIT. A jelstabilitas noveléséhez sziikséges iddallandd
bedllitasa. Az id6allando kiszamitja az atlag
értéket egy meghatarozott id6 alatt - 0 (nincs
hatas, alapértelmezett) és 60 masodperc k6zott
(a jelérték atlaga 60 masodperchez). A sziiré
megnoveli a folyamat jelenlegi valtozasara
reagalo érzékeld jelid6t.

ARAM NAPL IDOKOZ Beallitia az adatnaplé frissitésének
idéintervallumat — 5, 30 masodperc, 1, 2, 5, 10,
15 (alapértelmezett), 30, 60 perc.

TERF. NAPLO IDOKOZ  Beallitia az adatnaplé frissitésének
idGintervallumat — 5, 30 masodperc, 1, 2, 5, 10, 15

(alapértelmezett), 30, 60 perc.

ALAPERT.
VISSZAALLITAS

A konfiguraciés meni visszadllitasa z
alapértelmezett bedllitasokra. Minden érzékel6
informacio elvész.

A méréeszkoz paramétereinek bedllitasa

Allitsa be a vezérlét az alkalmazott nyitott csatornas atfolyasmérd
szerkezet tipusara. A vezérld beépitett mérettablazati algoritmusokat
tartalmaz a legaltalanosabb mérécsatornakhoz és mérébukokhoz. Ha a
szerkezet nem talalhaté meg a beépitett tablazatokban, hozzon létre
felhasznalo altal definialhato (3 és 30 pont k6zotti) aramlas/mélység
gorbét a szerkezet beallitasahoz.
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Nyomja meg a MENU gombot, és valassza az Erzékeld beallitasa,
[Erzékeld kivalasztasa)], Konfiguralas menulpontot.

. Valassza az URMERET PARAMETEREK elemet, és nyomja meg az
ENTER gombot.

. Valassza az URMERET TiPUS elemet, és nyomja meg az ENTER
gombot.

. Jeldlje ki a kivant tipust, és nyomja meg az ENTER gombot.

Parancs Elnevezés

V ROVATKA BUKO A kovetkezd bemeneti adatokat allitja be: tartaly
szélessége (B), tet6 magassaga (P), rovatka szége

(fokban) és legnagyobb mélység. Lasd: Abra 4.

NEGYSZOGLETES

Y A kovetkezd bemeneti adatokat allitja be: csatorna
BUKO

szélessége (B), tetd szélessége (b), tetd magassaga
(P) és legnagyobb mélység. Lasd: Abra 5 vagy
Abra 6.

NEGYSZOGL CSAT A kovetkezd bemeneti adatokat allitja be: torok
szélessége (b), csatorna szélessége (B), torok
hosszusaga (L), érdesség (k, mértékegység nélkdl),
viz hémérséklete, pup magassaga (P), vonatkozasi
szint eltérése és legnagyobb mélység.

KEREK ALJU
CSATORNA

A kovetkezd bemeneti adatokat allitja be: torok
szélessége (b), csatorna szélessége (B), torok
hosszusaga (L), érdesség (k, mértékegység nélkdl),
viz h6mérséklete, pup magassaga (P), vonatkozasi
szint eltérése és legnagyobb mélység.

CIPOLLETTI BUKO A kovetkezd bemeneti adatokat allitja be: Cipolletti
tipus (1 1ab — alapértelmezés; 1 1ab 6 hivelyk; 2 lab;
2 |ab 6 hlvelyk; 3-6, 8 vagy 10 lab) és legnagyobb
mélység. Lasd: Abra 7. A trapézszelvényii
mérébukok egyéb tipusaihoz valassza a SAJAT
BEALL. elemet.

NEYRPIC CSATORNA A kovetkezé bemeneti adatokat allitja be: Neyrpic
tipus (1234A — alapértelmezés, 1236A-G, 1241B_C,
1241E_F, 1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3,
1245A-D, 1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ vagy
1254A-F) és legnagyobb mélység.

5.

6.
7.

Parancs Elnevezés
PARSHALL A kovetkez6 bemeneti adatokat allitja be: Parshall
CSATORNA tipus (1 — alapértelmezés, 2, 3, 6 vagy 9 huvelyk; 1

lab; 1 1ab 6 hiivelyk; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40
vagy 50 lab) és legnagyobb mélység.

P BOWLUS CSAT A kovetkez6 bemeneti adatokat allitja be: Palmer-
Bowlus tipus (4 — alapértelmezés, 6, 8, 10, 12, 15,
18, 21, 24, 27, 30, 36 vagy 42 hivelyk) és

legnagyobb mélység.

KHAFAGI CSATORNA A kévetkezé bemeneti adatokat allitja be: torok
szélessége (b) és legnagyobb mélység.

L LAGCO CSATORNA A kévetkezé bemeneti adatokat allitja be: Leopold-
Lagco tipus (4 — alapértelmezés, 6, 8, 10, 12, 15, 18,
21, 24 vagy 30 hiivelyk) és legnagyobb mélység.

HTIPUSU CSATORNA A kévetkezd bemeneti adatokat allitja be: H tipus
(0,4 — alapértelmezés, 0,6, 0,8, 1,0 14b HS; 0,5, 0,75,
1,0, 1,5, 2,0, 2,5, 3,0, 4,5 1ab H; 4,0 Iab HL) és
legnagyobb mélység.

TRAPEZOID
CSATORNA

A kévetkezd bemeneti adatokat allitja be: trapezoid
tipus (nagy 60° V — alapértelmezés, extra nagy 60°
V, 2 hlivelyk 45° WSC vagy 12 hiivelyk 45° SRCRC)
és legnagyobb mélység.

SAJAT BEALL. Legalabb 3 adatpont bemeneti értékét allitja be.
Minden egyes adatponthoz az ismert vizmélységet
és a megfeleld, ismert atfolyasi sebességet kell

megadni.
Valassza az URMERET KONFIGURALAS elemet, és nyomja meg az
ENTER gombot.
Vigye a kurzort az egyes elemekre, és nyomja meg az ENTER gombot.
irja be a sziikséges adatot, és nyomja meg az ENTER gombot.

Megjegyzés: Az 6sszes mérGszerkezetnél a legnagyobb mélység bejegyzés a
tet6 magassaga feletti értéket jelenti, lasd: Abra 4, Abra 5, Abra 6 és Abra 7. Ne
a teljes mélységet irja be ide.
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Abra 4 V rovatka buké méretdefinicioi

'y
®
T,

i

—0
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#

O

1 Erzékeld

4 Tet6 magassaga (P)

Abra 5 Négyszogletes buké (oldalkontrakciéval) méretdefinicioi

un

3|

15
7

T
®
'

A
T

G

~—®

2 Legnagyobb mélység

5 Rovatka szége

1 Erzékeld

4 Csatorna szélessége (B)

3 Tartaly szélessége (B)

6 10 hivelykes holtsav

2 Legnagyobb mélység

5 Teté magassaga (P)

3 Tetd szélessége (B)

6 10 hlvelykes holtsav
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Abra 6 Négyszogletes buké (oldalkontrakcio nélkiil) méretdefinicioi Abra 7 Cipolletti buké méretdefinicioi

L 4
T o T
®

un

)
®

6 ! ®
® N

L_@ 1 Erzékeld 5 Cipolletti tipus
- 2 Tartomany 6 Kupossag, 4:1 arany
1 Erzékeld 4 Csatorna szélessége (B) — - -
3 Mélység 7 10 hivelykes holtsav
2 Legnagyobb mélység 5 Tet6 szélessége (B) —
4 Legnagyobb mélység
3 Tetd magassaga (P) 6 10 huvelykes holtsav

Kalibralja az érzékel6t.

Az érzékel6 kalibralasarol

Az érzékel6 jellemzéi idével lassan megvaltoznak, és az érzékel6 elvesziti
a pontossagat. A pontossag fenntartasa érdekében az érzékel6t
rendszeresen kalibralni kell.

A kalibracié ideje alatt a késziilék nem kiild adatokat az adatnapléhoz. igy
az adatnaplé terlletekkel rendelkezhet ott, ahol az adatok idészakosak.
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Ultrahangos kalibralasi eljaras

Megjegyzés: Ha a vezérlé tapegységét bekapcsolja, miel6tt az ultrahangos érzékel6
csatlakozdjat bedugaszolja, az ultrahangos aramlasmérés kalibracios el6zményei
tériédnek.

Kalibralas el6tt hagyja a rendszert 30 percig mikddni, hogy biztositsa a
legnagyobb mérési pontossag elérését.

1.

6.

Mérje meg mechanikus modszerrel a kovetkezé méreteket, hogy azok
o6sszehasonlithaték legyenek az elektronikus mérési értékekkel:

+ Tartomany - a tavolsag az érzékeld és a vizfelulet kz6tt (a 2-pontos
kalibracids eljarashoz). Lasd: Abra 7 oldalon 207.

* Mélység - a viz mélysége a megfigyelési pontban (mindkét
kalibracios eljarashoz). Lasd: Abra 7 oldalon 207.

Nyomja meg a MENU gombot és valassza ki az Erzékelé bedllitasa,

[Erzékeld kivalasztasa], Kalibralas meniipontokat.

. Valassza ki a kalibralas tipusat és nyomja meg az ENTER gombot.

Opcié Megnevezés

2-PONTOS MELYSEG Hasznalja a 2-pontos modszert a kalibralashoz
KALIB (ajanlott modszer)

1-PONTOS MELYSEG Hasznalja az 1-pontos médszert a

KALIB kalibralashoz

Ha a vezérl6 biztonsagi menijében jelszé van beallitva, irja be a
jelszét, és nyomja meg az ENTER gombot.

Valassza ki az opciot a kalibralas alatti kimeneti jelhez, és nyomja meg
az ENTER gombot:

Opcié6 Megnevezés

Aktiv A késziilék a kalibralas soran elkiildi a jelenleg mért kimeneti értéket.

Tartas A kalibralas soran a készilék az érzékel6 kimeneti értékét megtartja

a jelenleg mért értéken.
Atvitel Akalibralas soran a késziilék egy el6re beallitott kimeneti értéket kiild.
Az elére beallitott érték megvaltoztatasahoz olvassa el a vezérld
felhasznaldi kézikonyvét.

Ha a 2-pontos kalibralasi eljarast valasztotta:

10.

1.

12.

a. Nyomja meg az ENTER gombot, hogy elektronikusan megmérje
az érzékel6 és a vizfelllet kozotti tavolsagot.

b. Varja meg, amig az érték stabilizalodik, majd nyomja meg az
ENTER gombot.
Megjegyzés: A képernyd automatikusan a kévetkezd lépésre ugrik.

c. Amikor a Tartomany beallitas jelenik meg a képernyén, éllitsa be
arra az értékre, amit mechanikusan mért, majd nyomja meg az
ENTER gombot.

Nyomja meg az ENTER gombot, hogy elektronikusan megmérje a viz
mélységét a megfigyelési pontban.

Varja meg, amig az érték stabilizalodik, majd nyomja meg az ENTER
gombot.

Amikor a Mélység bedllitas jelenik meg a képernyén, allitsa be arra az
értékre, amit mechanikusan mért, majd nyomja meg az ENTER
gombot.

Ellenérizze a kalibracié eredményét:

» Sikeres - az érzékeld kalibralva van, és készen all mintak mérésére.
A tartomany és a mélység értékek megjelennek.

» Sikertelen - a kalibracios tartomany vagy mélység értéke kivil van
az elfogadhatd hatarértékeken. Ismételje meg a kalibralast. A
tovabbi tudnivalokat lasd: Karbantartas oldalon 210 és
Hibaelharitas oldalon 210.

Ha a kalibralas sikeres volt, a folytatdshoz nyomja meg az ENTER
gombot.

Ha a Kalibralasi opciék meniliben a kezel6i azonositd opcidjanak
beallitasa Igen, akkor adja meg a kezel6i azonositot (4karakter), és
nyomja meg az ENTER gombot. A tovabbi tudnivaldkat lasd: A
kalibraciés opciok megvaltoztatasa oldalon 209.
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13. Az Uj érzékeld? képernydn az opcio kivalasztasahoz hasznalja a nyil
gombokat, majd nyomja meg az ENTER gombot:
Opcié Megnevezés

Igen Az érzékeld ezzel a vezérlével még nem volt kalibralva. Az érzékeld
Uzemideje és a korabbi kalibraciés gorbéje torélve vannak.

Nem Az érzékel6t ezzel a vezérlével mar volt kalibralva.
14. Amikor a Kalibralas befejezve jelenik meg, nyomja meg az ENTER
gombot.

15. Ha a kimeneti Gzemmdéd tart vagy atvitel beallitasban van, valassza ki
a késleltetési id6ét, amely utan a kimenet visszatér az aktiv allapotba,
majd nyomja meg az ENTER gombot.

Kilépés a kalibraciés miiveletbdl
A VISSZA gomb megnyomasaval a felhasznalo kiléphet a kalibralasbol.

1. Kalibralas kézben nyomja meg a VISSZA gombot. Harom opcié jelenik
meg:
Opcioé Megnevezés

KALIB ABBAHAGY A kalibralas ledllitasa. Az Uj kalibralast az elejétdl kell
kezdeni.

VISSZA A KALIB.-
HOZ

KALIB ELHAGYAS

Visszatérés a kalibralashoz.

A kalibralas ideiglenes elhagyasa. Lehetéség van mas
menUk elérésére. Egy masodik érzékeld (ha van)
kalibrélasa is elindithatd. A visszatéréshez a
kalibraciohoz nyomja meg a MENU gombot, majd
valassza ki az Erzékeld beallitas [Erzékeld valasztas]
menupontot.

2. Anyil gombok hasznalataval valasszon egy opciét, majd nyomja meg
az ENTER gombot.

A kalibracios opciok megvaltoztatasa
A felhasznal6 emlékeztet6t vagy kezel6i azonositot allithat be a
kalibracios adatokhoz a KALIB OPCIOK mentiben.

1. Nyomja meg a MENU gombot, és valassza az Erzékel beallitasa,
[Erzékel6 kivalasztasa], Kalibralas, Kalib opciék menlipontokat.

2. A nyil gombok hasznalataval valasszon ki egy opci6t, majd nyomja
meg az ENTER gombot.

Opcio Megnevezés

KALIB Ezzel a funkciéval emlékeztet6 allithato be a kdvetkezé

EMLEKEZT kalibralasra, napokban, hénapokban vagy években - Ki
(alapértelmezett), 1 nap, 7, 30, 60 vagy 90 nap, 6 vagy 9
hénap, illetve 1 vagy 2 év.

OP AZON Kezel6i azonosité a kalibralashoz - Igen vagy Nem

ENGEDELY (alapértelmezett). Az azonositét a kalibralas soran kell

beirni.

A kalibracios opciok visszaallitasa
A kalibracios opciok visszaallithatok a gyari alapértelmezett opciokra.

1. Nyomja meg a MENU gombot, és valassza ki az Erzékels beallitasa,
[Erzékel6 kivalasztasal, Kalibralas, Kalib opciok vissza menipontokat.

2. Ha a vezérl6 biztonsagi menijében jelsz6 van beallitva, irja be a
jelszét, és nyomja meg az ENTER gombot.

3. Nyomja meg az E NTER gombot, amikor a Kalib vissza? képerny6
jelenik meg. A kalibraciés opciok visszaallnak az alapértelmezett
értékekre.

4. Ha a Kalibralasi opcidok meniben a kezel6i azonosité opcidjanak
beallitasa Igen, akkor adja meg a kezel6i azonositot (4karakter), és
nyomja meg az ENTER gombot. A tovabbi tudnivalokat lasd: A
kalibracios opcidk megvaltoztatasa oldalon 209.

Modbus regiszterek

A Modbus regiszterek listaja a halozati adatatvitelhez rendelkezésre all.
Tovabbi tajékoztatasért keresse fel a www.hach.com vagy a www.hach-
lange.com honlapokat.
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Karbantartas

AFIGYELMEZTETES

Személyi sériilés veszélye. Az Gtmutatonak ebben a részében ismertetett
feladatokat csak képzett szakember végezheti el.

Az érzékelo tisztitasa

Az alkalomszer( tisztitason kivil az érzékel6 nem igényel tervszeri
karbantartast.

1. Az érzékeld tisztitdsahoz hasznaljon meleg, szappanos vizet.
2. Tiszta, langyos vizzel 6blitse le az érzékel6t.

Hibaelharitas
Idészakos adatok

A kalibracié ideje alatt a késziilék nem kiild adatokat az adatnapléhoz. igy
az adatnaplé terlletekkel rendelkezhet ott, ahol az adatok idészakosak.

Ellendrizze az érzékel6 kabelt

AVESZELY

Halalos aramités veszélye. A vezérl6 nagyfesziiltségli vezetékei a
nagyfeszlltségli védéelem mogbétt futnak a vezérlé hazaban. A védbelem csak a
modulok telepitésekor, illetve a relék, vagy analdg és halozati kartyak vezetékeinek
képzett szakember altal torténd kiépitése esetén tavolithato el.

Lehetséges karosodas az eszkdzben. Az érzékeny belsé elektronikus
‘ komponensek megsériilhetnek a statikus elektromossag
M kovetkeztében, amely csdkkent miikod6képességet, vagy esetleges
leallast eredményezhet.

Ha mérési probléma merdl fel, hajtsa végre a kovetkezd 1épéseket.

1. Ellendrizze az érzékeld kabelt sérlulések szempontjabdl.
2. Ha 6sszekotd kabelt hasznal, ellendérizze a csatlakozd dobozt.

a. Kosse le a kabelt mindkét végén (érzékel6rél és vezérl6rdl).
b. Ohmmeérdvel ellendrizze a vezetékeket folytonossag és belsé
révidzarak szempontjabdl.

Erzékeld diagnosztikai és teszt menii

Az érzékeld diagnosztikai és teszt menuje jeleniti meg a készulék jelenlegi
és el6zmeny adatait. Lasd: Tablazat 4. Az érzekel6 diagnosztikai es teszt
menujének eléréséhez nyomja meg a MENUgombot, majd valassza az
Erzékel6 beallitasa, [Erzékeld kivalasztasa], DIAG/TEST menupontot.

Tablazat 4 Erzékel DIAG/TEST menii

AFIGYELMEZTETES

Halalos aramités veszélyének lehetdsége. Mindig aramtalanitsa a
késziiléket, amikor elektromos csatlakoztatasokat végez.

AFIGYELMEZTETES

Halalos aramités veszélyének lehetésége. Az utmutatonak ebben a
részében ismertetett feladatokat csak képzett szakember végezheti el.

A\
A\

Opcié Megnevezés

MODUL INFORMACIO | Az érzékel6 modul verzié és sorozat szamat jeleniti
meg.

ERZEKELO Afelhasznal6 4ltal beirt nevet és sorozatszamot jeleniti

INFORMACIO meg.

KALIB NAPOK Az utolso kalibralas o6ta eltelt napok szamat jeleniti
meg.

KALIB TORT Az egyes kalibralasokra vonatkozo6 adatok listajat

jeleniti meg.

KALIB TORT VISSZA Az érzékel6 kalibralasi adatainak torlése (szolgaltatas-
szintli jelszo6 szlikséges hozza) Minden korabbi

kalibracios adat elvész.
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Tablazat 4 Erzékel6é DIAG/TEST menii (folytatas) Tablazat 6 Az érzékel6 figyelmeztetéslistaja
Opcié Megnevezés Figyelmeztetés Elnevezés Felbontas
ERZEKELO ADATOK Megijeleniti az érzékel6 izembe helyezésétdl eltelt TOTALIZ BETELT Az érzékeld térfogata/ Allitsa alaphelyzetbe az
napok szamat és a jelenlegi érzékel§ jel leolvasast ms- o0sszegzlje betelt. érzékeld térfogatat/
ban. Osszegzojét.
ERZEKELO Torli az érzékel6 tizembe helyezésétdl eltelt napok TEMP WARNING'(HC')M. A hémérséklet az Cserélje ki az érzékel6t.
VISSZAALL. szamat, és visszaallitja a kalibraciés adatokat az FIGYELMEZTETES) érvényes tartomanyon
alapértelmezés szerinti értékekre. kivali.
ECHO NINCS Hianyzik a visszhangjel. | 1. lehet6ség: helyezze az
Hibalista érzékel6t kdzelebb a viz

A hibak kuilonféle okok miatt fordulhatnak elé. A méré képernyén lathatod
eredmény villog. Ha a vezérlé menujében igy van meghatarozva, minden
kimenet tartas allapotban van. Az érzekel6hibak megjeleniteséhez
nyomja meg a MENU gombot, majd valassza a Diagnosztika, [Erzékel6
kivalasztasa), Hibalista menupontot. A lehetséges hibak listaja itt 1athato:
Tablazat 5.

Tablazat 5 Az érzékeld hibalistaja

felszinéhez.

2. lehet6ség: allitsa be
ugy az érzékeld
szerelvényét, hogy az
érzékeld pontosan a viz
felszinére iranyuljon.

3. lehet8ség: cserélje ki
az érzékelét.

Hiba Elnevezés Felbontas

ERZEKELO HIANYZIK Ellenérizze az érzékeld
és a modul vezetékeit és

csatlakozasait.

Az érzékel6 hianyzik vagy
nincs csatlakoztatva.

TULLEPES SZINT

A tullépési szint kivil esik
a hatarértéken.

1. lehetéség: ellendrizze
a méré tipusanak
megfeleléségét.

2. lehet6ség: kalibralja az
érzékeldt.

Figyelmeztetések listaja

A figyelmezetések nem befolyasoljak a menik, relék, illetve a kimenetek
mikodését. A mérési képerny6 aljan egy figyelmezteté ikon villog, és egy
lzenet jelenik meg. Az érzekel6 figyelmezteteéseinek megjelenitésehez
nyomja meg a MENU gombot, és valassza az Erzékel6 diagnosztika,
[Erzékelb kivalasztasa], Figyelmeztetés lista mentpontot. A lehetséges
figyelmeztetések listaja itt talalhat6: Tablazat 6.

SZENZOR CSERE Ki kell cserélni az Cserélje ki az érzékel6t.
érzékeldt.
KALIB KELL Esedékessé valt az Kalibralja az érzékelét.

érzékel6 kalibralasa.

NEM KALIBRALT

Kalibralni kell az

Kalibralja az érzékelét.

érzékel6t.
KAL MEGY A kalibralas el lett inditva, | Visszatérés a

de még nem fejezédott kalibralashoz.

be.
KIMENETEK A kalibralas soran a A kimenetek a kivalasztott
FELFUGGESZTVE kimenetek egy adott ideig | idétartam lejarta utan

felfliggesztésre voltak
beallitva.

aktivva valnak.
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Eseménylista

A vezérlé minden érzékel6hdz egy eseménynaplot készit. Az

eseménynaplé szamos eseményt tarol az eszk6zokrél, példaul a kiépitési
modositasokat, riasztasokat, figyelmeztetési allapotokat stb. A lehetséges

események listdja itt lathatd: Tablazat 7. Az eseménynaplo CSV-

formatumban kiolvashaté. A naplok letoltésével kapcsolatos tudnivalokat

a vezeérl6 felhasznaloi Utmutatoja tartalmazza.

Tablazat 7 Az érzékel6 eseménylistaja

Esemény

Leiras

BEKAPCS ESEMENY

A késziilék be lett kapcsolva.

KONFIG VALTOZAS - lebegé

A konfiguracié megvaltozott -
lebegbpontos szam

Elnevezés Cikksz.

Csereérzékelé 3 m hosszUsagu beépitett kabellel U53S010
Csereérzékelé 10 m hosszusagu beépitett kabellel U53S030
Csereérzékel6 30 m hosszisagu beépitett kabellel U53S100
Osszekots kabel 1W1127

NEMA 4X csatlakozédoboz
Felszerel6készlet

Arnyékold

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001

KONFIG VALTOZAS - egész

A konfiguracié megvaltozott - egész
szam

KONFIG VALTOZAS - széveg

A konfiguracié megvaltozott - széveges
karakterlanc

1PT KALIB INDUL

Az 1 pontos mintakalibralas inditasa

1PT KAL VEGE

Az 1 pontos mintakalibralas vége

2PT KALIB INDUL

A 2 pontos mintakalibralas inditasa

2PT KALIB VEGE

A 2 pontos mintakalibralas vége

KONFIG ALAPERT

A konfiguraci6 vissza lett allitva az
alapértelmezett értékekre.

KAL ALAPERT.

A felhasznaldi kalibralas visszaallitasa
az alapértelmezett értékekre.

Csere alkatrészek és tartozékok

Megjegyzés: A termék- és cikkszam régionként eltérhet. A kapcsolattartasi
informaciokért forduljon a viszonteladéhoz vagy latogasson el a cég weboldalara.
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Caracteristicile tehnice

Caracteristicile tehnice pot face obiectul unor schimbari, chiar fara
notificarea beneficiarului.

Tabelul 1 Caracteristicile tehnice ale modulului de curgere
ultrasonica

Tabelul 2 Specificatii pentru senzorul de debit ultrasonic
(continuare)

Specificatii Detalii

Frecventa de functionare | 75 kHz

Caracteristici tehnice Detalii

Pierdere de alimentare 12 Vc.c.; 0,5 W (0,042 A)

Viteza de curgere Functie a tipului structurii aparatului de

masurare

0-999,999,999 cu viteza de curgere
selectabila i unitati de multiplicare

Curgere totala

Precizie 0.5 % din interval

Sensibilitate 0.1 % din interval

Repetabilitate 0.1 % din interval

Timp de raspuns Mai putin de 180 de secunde la 90 % din

valoare la schimbarea etapei

Filtru admisie 999 secunde

Tabelul 2 Specificatii pentru senzorul de debit ultrasonic

Specificatii Detalii

Interval/Rezolutie de masurare

Adancime 0,25 m (10 in.) - 6 m (20 ft) £ 1 mm (0,039 in.)

Temperatura aerului -40 °C (-40 °F) - +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18 °F)

Informatii de ordin general

Producatorul nu se face responsabil in nicio situatie de deteriorari directe,
indirecte, speciale, accidentale sau pe cale de consecinta ce ar rezulta din
orice defect sau omisiune din acest manual. Producatorul si rezerva
dreptul de a efectua modificari in acest manual si produselor pe care le
descrie, Tn orice moment, fara notificare sau obligatii. Editiile revizuite pot
fi gasite pe site-ul web al producatorului.

Informatii privind siguranta

Cititi in intregime manualul inainte de a despacheta, configura si utiliza
aparatura. Respectati toate atentionarile de pericol si avertismentele.
Nerespectarea acestei recomandari poate duce la vatamari serioase ale
operatorului sau la avarieri ale echipamentului.

Verificati daca protectia cu care este prevazuta aparatura nu este defecta;
nu utilizati si nu instalati aparatura in niciun alt mod decéat cel specificat in
prezentul manual.

Semnificatia informatiilor referitoare la riscuri

APERICOL

Indica o situatie riscanta posibila sau iminenta care, daca nu este evitata, va avea
ca rezultat moartea sau ranirea.

Mecanica

Carcasa din PBT (polibutilen tereftalat) cu senzor de
temperatura integral

Constructie

AAVERTISMENT

Indica o situatie periculoasa in mod potential sau iminent care, daca nu este
evitata, poate conduce la deces sau la o vatamare corporala grava.

Cablu (integral) Lungime standard de 10 m (33 ft); lungimi optionale de

20 m (66 ft), 50 m (164 ft) sau 100 m (328 ft)

Masa Aproximativ 0,5 kg (1,1 Ib)

AATENTIE

Indica o situatie periculoasa in mod potential sau iminent care poate conduce la o
vatamare corporald minora sau moderata.
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Indica o situatie care, daca nu este evitata, poate provoca defectarea aparatului.
Informatii care necesita o accentuare deosebita.

Etichete de avertizare

Cititi toate etichetele si toate avertismentele cu care este prevazut
instrumentul. In caz de nerespectare se pot produce vatdmari personale
sau avarieri ale instrumentului. Toate simbolurile de pe instrument sunt
mentionate in manual cu cate o afirmatie de avertizare.

Acest simbol, daca este notat pe instrument, se regaseste in manualul
de instructiuni referitor la functionare si/sau siguranta.

Acest simbol marcat pe carcasa sau aparatoarea unui produs indica
existenta unui risc de descarcari electrice si/sau electrocutare.

A
£\

Componentele electronice interne sensibile pot fi deteriorate de
A electricitatea statica, provocand reducerea performantelor aparatului
sau chiar avarii.

Aparatura electrica inscriptionata cu acest simbol nu poate fi eliminata
n sistemele publice europene de deseuri dupa luna august 2005. In
conformitate cu reglementérile europene locale ti nationale (Directiva
UE 2002/98/EC), utilizatorii europeni de aparatura electricd au acum
obligatia de a returna producatorului aparatura veche sau care se
apropie de sfarsitul duratei de utilizare in vederea eliminarii acesteia,
fara a se percepe vreo taxa utilizatorului.

Nota: In scopul returndrii pentru reciclare, va rugam s& contactati producétorul
echipamentului sau furnizorul pentru instructiuni despre returnarea
echipamentelor, accesoriilor furnizate de producétor si a tuturor elementelor
auxiliare care si-au depdsit durata de viatd, pentru a fi reciclate corespunzator.

Prezentare generala a produsului

Acest senzor este conceput pentru utilizare cu un controler in scopul
functionarii si colectarii de date. Cu acest senzor se pot utiliza mai multe
controlere. Acest document presupune instalarea si utilizarea senzorului
cu un controler sc200. Pentru a utiliza senzorul cu alte controlere,
consultati manualul de utilizare pentru a gasi controlerul utilizat.

Instalarea

AAVERTISMENT

Pericol de ranire. Numai personalul calificat trebuie sa efectueze operatiile
descrise in aceasta sectiune a manualului.

Montarea

APERICOL

Pericol de explozie. Senzorul nu este aprobat pentru utilizarea in locatii
periculoase.

AAVERTISMENT

Pericol de ranire. Tineti intotdeauna cont de valorile de temperatura si de presiune
ale echipamentului de montaj utilizat pentru instalarea senzorului. De obicei,
materialul echipamentului limiteaza valorile de temperatura si presiune ale
sistemului.

Pentru exemple de aplicatii si echipament de montare a senzorilor,
consultati Figura 1,Figura 2 si Figura 3 Senzorul trebuie calibrat inainte de
utilizare. Consultati Calibrati senzorul de la pagina 222.
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Figura 1 Echipament de montare a senzorului
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[1.05in] (5)
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Figura 2 Montaj superior al senzorului

540 mm

[21.25 in] >

AN —

(g4 |
ANAY

1 Surubimbus, 6,3 mm (% inchi) x 19,1
mm (% inchi)

4 Garnitura de neopren, 33 mm (1,3
inchi) x 82,6 mm (3,25 inchi) (2x)

Surub imbus, 7,9 mm (5/16 inchi) x
38,1 mm (1,5 inchi)

6 Suruburi, 10 mm (3/8 inchi) (2x)

2 Brida senzor

5 25,4 mm (1 inch) Filet NPT

2 Tubulatura patrata 25,4 mm (1 inch)

7 Perete

3 Piulitd, 25,4 mm (1 inch) Filet BSP
sau NPP

6 Corpul senzorului

3 Brat consola

8 Clema consola

4 Senzor

9 Surubimbus, 6,3 mm (Y4 inchi)x 12,7
mm (Y2 inchi) (4x)

Partea frontala a senzorului

10 Baza consola
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Figura 3 Exemple suplimentare de montare

W
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red

1 Optiune de montare superioara 3 Optiune montare laterala 2

2 Optiune montare laterala 1 4 Vedere de sus la optiunea de

montare laterala 2

Conectarea senzorului la modul

APERICOL

Pericol de electrocutare. Cablurile de nalta tensiune pentru controler sunt trecute
prin spatele barierei de Tnalta tensiune din carcasa controlerului. Ecranul de
protectie trebuie sa ramana montat, cu exceptia cazului in care se monteaza
module sau cand un tehnician calificat de montare cableaza o alimentare electrica,
relee sau carduri analogice si de retea.

AAVERTISMENT

Pericol potential de electrocutare. Intrerupeti intotdeauna alimentarea
instrumentului atunci cand realizati conexiuni electrice.

AAVERTISMENT

Pericol potential de electrocutare. Numai personalul calificat trebuie sa
efectueze operatiile descrise in aceasta sectiune a manualului.

> B

A Defectiuni potentiale ale instrumentului. Componentele electronice
\ interne sensibile pot fi deteriorate de electricitatea statica, provocand
‘k reducerea performantelor aparatului sau chiar avarii.

La modulul de curgere se poate instala un senzor ultrasonic. Pentru a
instala modulul si pentru a conecta senzorul, consultati pasii ilustrati si
Tabelul 3.

Nota: Modulul nu se poate conecta simultan la mai mai multe tipuri de senzor.

Tabelul 3 Tabel cablaj ultrasonic

Conector Senzor Pin Culoarea firelor
conector
6 pini Ultrasonic 1 —
2 —
3 Rosu
4 Verde
5 Galben
6 Albastru
Fire ecranare senzor — Conectati toate firele de Negru
ifmpamantare/ecranare ale senzorului la suruburile de
impamantare ale incintei sc200.
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Functionarea

Navigarea utilizatorului

Consultati documentatia controlerului pentru descrierea tastaturii i
informatii despre navigatie.

Configurati senzorul

Utilizati meniul Configurare pentru a accesa informatiile de identificare a
senzorului si pentru a modifica optiunile de gestionare si stocare a datelor.

1. Apasati pe tasta MENIU si selectati Configurare senzor, [Selectare
senzor], Configurare.

2. Utilizati tastele sageata pentru a selecta o optiune si apasati pe
ENTER. Pentru introduce numere, caractere sau semne de punctuatie
mentineti apasata tasta sageata SUS sau JOS. Apasati tasta sageata
DREAPTA pentru a avansa la urmatorul spatiu.

Optiunea Descriere

NUME SENZOR Modificd numele corespunzator senzorului din partea
de sus a ecranului de masurare. Numele este limitat
la 10 caractere in orice combinatie de litere, numere,
spatii sau semne de punctuatie.

SERIAL NUMBER Seteaza numarul de serie al senzorului, limitat la 16
caractere, in orice combinatie de litere, numere,

spatii sau semne de punctuatie.

FORMAT DEBIT Seteaza numarul de zecimale afisate in ecranul de

masurare la XXXX, XXX.X sau XX.XX.

UNIT MAS Seteaza unitatile pentru masurarea selectata - mm,
m, in. sau ft

TEMPERATURE Seteaza unitatile de temperatura la °C (implicit) sau

UNITS [Unitati de °F.

temperatura]l

UNITATI DE VOL Seteaza unitatile pentru volum (de ex. litri).

MOD TOTALIZARE Seteaza volumul totalizatorului la Automat (implicit)

sau Manual.

Optiunea Descriere
RESETARE Reseteaza volumul totalizatorului. Apare numai daca
TOTALIZATOR modul totalizatorului este setat la Manual.

PARAM APARAT DE Seteaza tipul de aparat de masurare si editeaza
MAS valorile pentru tipul de aparat de masurare. Pentru
informatii suplimentare, consultati Configurarea
parametrilor aparatului de masurare
de la pagina 219

SETARE SISTEM Configureaza sistemul pentru a defini date specifice

aplicatiei senzorului.

SETARE FILTRU Seteaza o constanta de timp pentru a mari
stabilitatea semnalului. Constanta de timp
calculeaza valoarea medie intr-un interval de timp
specificat—de la 0 (niciun efect, implicit) la 60 de
secunde (media valorii semnalului timp de 60 de
secunde). Filtrul mareste timpul in care semnalul
senzorului raspunde la modificarile efective ale
procesului.

INTERV JURN DEBIT Seteaza intervalul de timp pentru stocarea datelor in
jurnalul de date—5, 30 secunde, 1, 2, 5, 10, 15
(implicit), 30, 60 minute.

INTERVAL JURNAL  Seteaza intervalul de timp pentru stocarea datelor in
VoL jurnalul de date—5, 30 secunde, 1, 2, 5, 10, 15
(implicit), 30, 60 minute.

RESETARE LA
SETARI IMPLICITE

Seteaza meniul de configurare la setarile implicite.
Se pierd toate informatiile senzorilor.

Configurarea parametrilor aparatului de masurare

Configurati controlerul pentru tipul de structura a aparatului de masurare
a debitului canalului deschis, care este utilizata. Controlerul are algoritmi
pentru tabele de dimensiuni integrate pentru cele mai intalnite canale si
baraje. Daca structura nu este acoperita de tabelele integrate, creati o
curba de debit/adancime (intre 3 si 30 de puncte) care poate fi definita de
utilizator pentru a configura structura.

1. Apasati pe tasta MENIU si selectati Configurare senzor, [Selectare
senzor], Configurare.
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2. Selectati PARAM APARAT DE MAS si apasati ENTER.
3. Selectati TIP APARAT DE MAS si apasati ENTER.
4. Selectati tipul de aparat de masurare dorit si apasati ENTER

Optiunea

BARAJ CRESTAT V
BARAJ
RECTANGULAR
CANAL

RECTANGULAR

CANAL FUND
ROTUND

BARAJ CIPOLLETTI

CANAL NEYRPIC

CANAL PARSHALL

CANAL P BOWLUS

CANAL KHAFAGI

Descriere

Seteaza intrarea pentru latimea rezervorului B,
unghiul canelurii (in grade) si adancimea maxima.
Consultati Figura 4.

Seteaza intrarea pentru latimea canalului B, latimea
varfului b, inaltimea varfului P si adancimea maxima.
Consultati Figura 5sau Figura 6

Seteaza intrarea pentru latimea gatului b, latimea
canalului B, lungimea orificiului de intrare L,
asperitatea k (fara unitati), temperatura apei, indltimea
bombarii P, decalajul datei si adancimea maxima.

Seteaza intrarea pentru Idtimea gatului b, 1atimea
canalului B, lungimea gatului L, asperitatea k (fara
unitati), temperatura apei, inaltimea bombarii P,
decalajul datei si adancimea maxima.

Seteaza intrarea pentru tipul Cipolletti (valoare
implicita 1 ft; 1 ft6in.; 2 ft; 2 ft 6 in.; 3-6, 8 sau 10 ft) si
adancimea maxima. Consultati Figura 7. Pentru alte
tipuri de configuratii de baraje trapezoidale, utilizati
optiunea DEFINIT DE UTILIZ.

Seteaza intrarea pentru tipul Neyrpic (valoare implicita
1234A, 1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H,
1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F,
1253AX, 1253AY, 1253AZ sau 1254A-F) si
adancimea maxima

Seteaza intrarea pentru tipul Parshall (valoare
implicitd 1, 2, 3, 6 sau 9in.; 1 ft; 1 ft 6 in.; 2-8, 10, 12,
15, 20, 25 30, 40 sau 50 ft) si adancimea maxima.

Seteaza intrarea pentru tipul Palmer Bowlus (valoare
implicita 4, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 sau
42 in.) si adancimea maxima

Seteaza intrarea pentru latimea gatului b si adancimea
maxima

Optiunea Descriere

CANAL L LAGCO Seteaza intrarea pentru tipul Leopold-Lagco (valoare
implicita 4, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 sau 30 in.) si
adancimea maxima

CANAL TIP H Seteaza intrarea pentru tipul H (valoare implicita 0,4,
0,6;0,8; 1ftHS; 0,5;0,75;1;1,5; 2;2,5; 3;4,5ftH; 4
ft HL) si adancimea maxima

CANAL Seteaza intrarea pentru tipul trapezoidal (valoare
TRAPEZOIDAL implicita 60° V mare, 60° V foarte mare, 2 in. 45° WSC
sau 12 in. 45° SRCRC) si adancimea maxima

DEFINIT DE UTILIZ  Seteaza intrarea pentru cel putin 3 puncte de date.
pentru fiecare punct de date trebuie introduse o
adancime cunoscuta a apei si un debit corespunzator.

Selectati CONFIG APARAT DE MAS si ap&satiENTER.
Deplasati cursorul la fiecare element si apasatiENTER.
Introduceti datele necesare si apasatiENTER

Nota: Intrarea adancimii maxime pentru toate structurile aparatelor de masurare
este mésurarea peste inéltimea varfului, dupd cum a fost indicat in Figura 4,
Figura 5, Figura 6 si Figura 7. Nu introduceti addncimea generala.
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Figura 4 Definitii pentru dimensiunea barajului crestat in V
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Figura 5 Definitii pentru dimensiunea barajului rectangular (cu
contractii finale)
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Figura 6 Definitii pentru dimensiunea barajului rectangular (fara Figura 7 Definitii pentru dimensiunea barajului Cipolletti
contractii finale)
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1 Senzor 5 Tip Cipolletti
L7®—>l 2 |Interval 6 Raport conicitate 4:1

3 Adéancime 7 Zona neutra de 10 in
1 Senzor 4 Latime canal B . .
’ 4 Adancime maxima
2 Adancime maxima 5 Latime varfB
3 inaltime varf B 6 Zona neutra de 10 in Calibrati senzorul

Despre calibrarea senzorului

Caracteristicile senzorului se modifica putin in timp, ducand la pierderea
preciziei senzorului. Senzorul se va calibra regulat pentru a mentine
precizia acestuia.

Tn timpul calibrérii, nu se trimit date in jurnalul de date. Prin urmare, jurnalul
de date poate avea portiuni in care datele sunt intermitente.

Procedura de calibrare Ultrasonic

Nota: In cazul in care controlerul este alimentat in timp ce senzorul ultrasonic nu
este conectat, istoricul calibrérii pentru curgerea ultrasonicé se sterge.
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Tnainte de calibrare, I&sati sistemul sa functioneze timp de 30 de minute
pentru a va asigura ca s-a obtinut cea mai buna precizie a masuratorii.

1. Masurati fizic urmatoarele elemente pentru a putea fi comparate cu
valorile electronice:

* Interval—distanta dintre senzor si suprafata apei (pentru procedura
de calibrare in 2 puncte). Consultati Figura 7 de la pagina 222.
» Adancime—adancimea apei in punctul de monitorizare (pentru
ambele proceduri de calibrare). Consultati Figura 7
de la pagina 222.
2. Apasati pe tasta MENIU si selectati Configurare senzor, [Selectare
senzor], Calibrare.

3. Selectati tipul de calibrare si apasati pe ENTER:

Optiunea Descriere

CALIBRARE ADANCIME iN 2 Utilizati 2 puncte pentru calibrare
PUNCTE (metoda recomandata)
CALIBRARE ADANCIME iN 1 Utilizati 1 punct pentru calibrare
PUNCT

4. Daca in meniul de securitate al controlerului s-a activat un cod de
acces, introduceti codul de acces si apasati pe ENTER.

5. Selectati optiunea pentru semnalul de iesire in timpul calibrarii si
apasati pe ENTER:
Optiunea Descriere

Activ Instrumentul trimite valoarea de iesire curentd masurata in timpul
procedurii de calibrare.

Oprit Valoarea de iesire a senzorului este mentinuta la valoarea curenta
masurata in timpul procedurii de calibrare.

Transfer in timpul calibrarii se trimite o valoare de iesire presetata.
Consultati manualul de utilizare a controlerului pentru a modifica
valoarea presetata.

6. Daca se selecteaza calibrarea in 2 puncte:

7.

8.
9.

10.

1"

13.

14.

a. Apasati peENTER pentru a méasura electronic distanta dintre
senzor gi suprafata apei.

b. Asteptati stabilizarea valorii i apdsati pe ENTER.
Nota: Este posibil ca ecranul sa avanseze automat la pasul urmaétor.

c. La afisarea ecranului Setare interval, ajustati valoarea la cea
masurata fizic si apasati pe ENTER.

Apasati pe ENTER pentru a masura electronic adancimea apei in

punctul de monitorizare.

Asteptati stabilizarea valorii si apasati pe ENTER.

La afisarea ecranului Setare adancime, ajustati valoarea la cea

masurata fizic si apasati pe ENTER.

Analizati rezultatul calibrarii:

» Succes—senzorul este calibrat si pregatit pentru a masura probe.
Se afiseaza valorile pentru interval si adancime.

» Esuat—intervalul sau adancimea calibrarii este in afara limitelor
acceptate. Repetati calibrarea. Pentru mai multe informatii,
consultati Intretinerea de la pagina 224 si Depanarea
de la pagina 225.

. Daca s-a reusit calibrarea, apasati pe ENTER pentru a continua.
12.

Daca in meniul Optiuni calibrare optiunea pentru ID operator se
seteaza la Da, introduceti un ID de operator (4 caractere) si apasati pe
ENTER. Pentru mai multe informatii, consultati Modificarea optiunilor
de calibrare de la pagina 224.

Tn ecranul Senzor nou?, utilizati tastele sageata pentru a selecta o
optiune si apasati pe ENTER:

Optiunea Descriere

Da Senzorul nu a fost calibrat anterior cu acest controler. Zilele de
functionare si curbele de calibrare anterioare ale senzorului se
reseteaza.

Nu Senzorul a fost calibrat anterior cu acest controler.

Cand se afigseaza Calibrare terminata, apasati pe ENTER.
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15. Daca modul de iesire s-a setat la Asteptare sau Transfer, selectati
timpul de intarziere dupa care semnalele de iesire revin la starea activa
si apoi apasati peENTER.

lesirea din procedura de calibrare.
Daca se apasa pe tasta INAPOI in timpul unei calibrari, utilizatorul poate
iesi din calibrare.

1. Apésati pe tasta INAPOI in timpul unei calibrari. Se afiseaza trei
optiuni:

Optiunea Descriere

ABANDONARE Opriti calibrarea. O calibrare noua trebuie pornita de
CALIBRARE la inceput.

iNAPOI LA Reveniti la calibrare

CALIBRARE

PARASIRE lesiti temporar din calibrare. Se permite accesarea
CALIBRARE altor meniuri. Se poate porni calibrarea unui al doilea

senzor (daca este prezent). Pentru a reveni la
calibrare, apasati pe tasta MENIU si selectati
Configurare senzor, [Selectare senzor].

2. Utilizati tastele sageata pentru a selecta o optiune si apasati pe
ENTER.

Modificarea optiunilor de calibrare
Utilizatorul poate seta un memento sau poate include un ID de operator
impreuna cu datele de calibrare din meniul OPTIUNI CALIBRARE.

1. Apasati pe tasta MENIU si selectati Configurare senzor, [Selectare
senzor], Calibrare, Optiuni calibrare.

2. Utilizati tastele sageata pentru a selecta o optiune si apasati pe
ENTER.

Optiunea Descriere

MEMENTO CAL  Seteaza un memento in zile luni sau ani pentru
urmatoarea calibrare—Oprit (implicit), 1 zi, 7, 30, 60, sau
90 de zile, 6 sau 9 luni, 1 sau 2 ani

ID OPERATOR Include un ID de operator la datele de calibrare—Da sau

CAL NU (implicit). ID-ul se introduce in timpul calibrarii.

Resetarea optiunilor de calibrare
Optiunile de calibrare se pot reseta la optiunile implicite de fabrica.

1. Apasati pe tasta MENIU si selectati Configurare senzor, [Selectare
senzor], Calibrare, Resetare la calibrare implicita.

2. Daca in meniul de securitate al controlerului s-a activat un cod de
acces, introduceti codul de acces si apasati pe ENTER.

3. Apasati pe ENTER la afisarea ecranului Resetare calibrare?. Toate
optiunile de calibrare se seteaza la valorile implicite.

4. Daca in meniul Optiuni calibrare optiunea pentru ID operator se
seteaza la Da, introduceti un ID de operator (4 caractere) si apasati pe
ENTER. Pentru mai multe informatii, consultati Modificarea optiunilor
de calibrare de la pagina 224.

Cataloage Modbus

O lista de cataloage Modbus este disponibila pentru comunicarea in retea.
Consultati www.hach.com sau www.hach-lange.com pentru informatii
suplimentare.

intretinerea

AAVERTISMENT

Pericol de ranire. Numai personalul calificat trebuie sa efectueze operatiile

descrise in aceasta sectiune a manualului.
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Curatati senzorul

Senzorul nu are nevoie de intretinere de rutind, in afara de curatare
ocazionala.

1. Utilizati apa calda cu sapun pentru a curata senzorul.
2. Utilizati apa curata pentru a clati senzorul.

Depanarea

Date intermitente

Tn timpul calibrarii, nu se trimit date in jurnalul de date. Prin urmare, jurnalul
de date poate avea portiuni in care datele sunt intermitente.

Verificati cablul senzorului

APERICOL

Pericol de electrocutare. Cablurile de inalta tensiune pentru controler sunt trecute
prin spatele barierei de inalta tensiune din carcasa controlerului. Ecranul de
protectie trebuie sa ramana montat, cu exceptia cazului in care se monteaza
module sau cand un tehnician calificat de montare cableaza o alimentare electrica,
relee sau carduri analogice si de retea.

AAVERTISMENT

Pericol potential de electrocutare. Intrerupeti intotdeauna alimentarea
instrumentului atunci cand realizati conexiuni electrice.

AAVERTISMENT

Pericol potential de electrocutare. Numai personalul calificat trebuie sa
efectueze operatiile descrise in aceasta sectiune a manualului.

A\
A\

‘ Defectiuni potentiale ale instrumentului. Componentele electronice

interne sensibile pot fi deteriorate de electricitatea statica, provocand
reducerea performantelor aparatului sau chiar avarii.

Azad

Daca exista o problema la masuratoare, efectuati pagii urmatori.

1. Verificati daca este deteriorat cablul senzorului.
2. Daca se utilizeaza un cablu de interconectare, verificati cutia de

jonctiune.

a. Deconectati cablul la ambele capete (senzor si controler).

b. Utilizati un onmmetru pentru a verifica continuitatea firelor si
scurtcircuitarea interna.

Diagnosticarea senzorului si meniul de testare

Diagnosticarea senzorului si meniul de testare afiseaza informatiile
curente si din istoric despre instrument. Consultati Tabelul 4. Pentru a
accesa diagnosticarea senzorului $i meniul de testare, apasati pe tasta
MENIU si selectati Configurare senzor, [Selectare senzor], DIAG/TEST.

Tabelul 4 Meniul DIAG/TEST senzor

Optiunea

Descriere

INFORMATII MODUL

Afiseaza versiunea si numarul serial pentru modulul
senzorului.

INFORMATII SENZOR

Afigseaza numele si numarul serial introduse de
utilizator.

ZILE CALIBRARE

Indica numarul de zile de la ultima calibrare.

ISTORIC CALIBRARE

Afiseaza o lista cu detalii despre fiecare calibrare.

RESETARE ISTORIC
CALIBRARE

Reseteaza istoricul calibrarii senzorului (necesita codul
de acces pentru service). Se pierd toate calibrarile
anterioare.

DATE SENZOR

Afigeaza numarul de zile de cand functioneaza
senzorul si valoarea curenta a semnalului senzorului in
ms.

RESETARE SENZOR

Reseteaza la setarile implicite numarul de zile de cand
functioneaza senzorul si datele de calibrare.

Lista erori

Erorile pot sa apara din diferite motive. Citirea din ecranul de masurare
clipeste. Toate semnalele de iesire se pastreaza daca s-a specificat in
meniul controllerului. Pentru a afisa erorile senzorilor, apasati tasta
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MENIUsi selectati Diagnosticare, [Selectare senzor], Lista de erori. Se
afiseaza o lista cu erori posibile in Tabelul 5.

Tabelul 5 Lista de erori pentru senzor

Tabelul 6 Lista de avertismente pentru senzor (continuare)

Avertisment

Descriere

Rezolutie

Eroarea Descriere Rezolutie

SENZOR INEXISTENT Senzorul lipseste sau

este deconectat

Examinati cablurile si
conexiunile senzorului si

NIVEL SURPLUS

Nivelul de surplus se afla
n afara intervalului.

Optiunea 1 - Asigurati-va
ca tipul de aparat de
masurare este corect.
Optiunea 2 - Calibrati
senzorul.

modulului.

Lista avertismente

Un avertisment nu afecteaza functionarea meniurilor, a releelor sau a
semnalelor de iesire. In partea de jos a ecranului de masurare clipeste o
pictograma de avertizare si se afiseaza un mesaj. Pentru a afisa
avertismentele senzorului, apasati tasta MENIU si selectati Diagnosticare
senzor, [Selectare senzor], Lista de avertismente. Se afiseaza o lista cu
avertismentele posibile in Tabelul 6.

Tabelul 6 Lista de avertismente pentru senzor

INLOCUIRE SENZOR

Senzorul trebuie inlocuit.

Tnlocuiti senzorul.

CAL SCADENTA

Calibrarea senzorului are
scadenta depasita.

Calibrati senzorul.

NECALIBRAT

Senzorul trebuie calibrat.

Calibrati senzorul.

CALIBRARE IN CURS

Calibrarea a fost
inceputa, dar nu a fost
finalizata.

Reveniti la calibrare.

Avertisment Descriere Rezolutie

TOTAL PLIN Volumul/Totalizatorul

senzorului este plin.

Resetati volumul/
totalizatorul senzorului.

IESIRI IN REPAUS

in timpul calibrari,
semnalele de iesire au
fost puse in asteptare
pentru o durata de timp
selectata.

Semnalele de iegire vor
deveni active dupa
perioada de timp
selectata.

AVERTISMENT DE
TEMPERATURA

Temperatura este in afara | Tnlocuiti senzorul.

intervalului.

ECOU LIPSA S-a pierdut semnalul

ecoului.

Optiunea 1 - Mutati
senzorul in apropiere de
suprafata apei.
Optiunea 2 - Reglati
montarea senzorului
pentru a-l orienta
corespunzator la
suprafata apei.
Optiunea 3 - Tnlocuiti
senzorul.

Lista de evenimente

Controlerul furnizeaza un jurnal de evenimente pentru fiecare senzor.
Jurnalul de evenimente stocheaza o varietate de evenimente care au loc
pe dispozitive, precum modificari de configurare, alarme, conditii de
avertisment etc. Se afiseaza o listd cu evenimente posibile in Tabelul 7.
Jurnalul de evenimente poate fi citit in format CSV. Pentru instructiuni
despre descércarea jurnalelor, consultati manualul de utilizare al

controlerului.

Tabelul 7 Lista de evenimente pentru senzor

Eveniment

Descriere

PORNIRE

S-a pornit alimentarea.

MODIFICARE IN CONFIG - float

Configurarea s-a modificat - numar in
virgula mobila
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Tabelul 7 Lista de evenimente pentru senzor (continuare)

Eveniment

Descriere

MODIFICARE IN CONFIG - int

Configurarea s-a modificat - numar
intreg

MODIFICARE IN CONFIG - text

Configurarea s-a modificat - sir de text

INCEP CAL 1 PCT

Pornirea calibrarii probei cu un punct

TER CAL 1PT

Terminarea calibrarii probei cu un punct

INCEP CAL 2 PCT

Pornirea calibrarii probei cu 2 puncte

TERM CAL 2 PCT

Terminarea calibrarii probei cu 2 puncte

VAL IMPLIC CONFIG

Configurarea a fost resetata la optiunile
implicite.

VAL IMPLIC CAL

Calibrarea utilizatorului este resetata la
valorile implicite.

Piese de schimb si accesorii

Nota: Numerele de produs si articol pot s& varieze pentru unele regiuni de

comercializare. Contactati distribuitorul corespunzéator sau consultati site-ul Web al

companiei pentru informatii de contact.

Cablu de interconectare
Cutie de jonctiune NEMA 4X

Kit de montare

Parasolar

Descriere Numar articol
Senzor de schimb cu cablu integral de 3 m (10 ft) u53S010
Senzor de schimb cu cablu integral de 10 m (30 ft) U53S030
Senzor de schimb cu cablu integral de 30 m (100 ft) U53S100

1W1127
76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001
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Techniniai duomenys

Techniniai duomenys gali bati kei€iami be i8ankstinio jspéjimo.

Lentelé 1 Ultragarsinio srauto modulio techniniai duomenys

Specifikacija

ISsami informacija

Srautas

Matuoklio struktdros tipo veikimas

Bendras srautas

0-999,999,999 su pasirenkamu srautu ir
dauginimo blokais

Tikslumas 0,5 % matavimo intervalo
Jautris 0,1 % matavimo intervalo
Pakartojamumas 0,1 % matavimo intervalo

Atsako trukmeé

Maziau nei 180 sekundziy 90% vertés
atzvilgiu esant pakopiniam poky¢iui

|éjimo filtras

999 sekundés

Lentelé 2 Ultragarsinio srauto jutiklio techniniai duomenys

Techniniai duomenys

ISsami informacija

Matavimo diapazonas / skyra

Gylis

Nuo 0,25 m (10 in) iki 6 m (20 ft) £ 1 mm (0,039 in)

Oro temperatira

Nuo -40 °C (-40 °F) iki +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18
°F)

Mechaninés dalys

Konstrukcija

PBT (polibutileno tereftalatas) korpusas su jmontuotu
temperataros jutikliu

Laidas (jmontuotas)

Standartinis 10 m (33 ft) ilgis; pasirenkamas 20 m (66 ft),
50 m (164 ft) arba 100 m (328 ft) ilgis

Svoris

Apytiksliai 0,5 kg (1,1 Ib)

Lentelé 2 Ultragarsinio srauto jutiklio techniniai duomenys (tesinys)

Techniniai duomenys | ISsami informacija

Veikimo daznis 75 kHz

Energijos sgnaudos 12VDC, 0,5 W (0,042 A)

Bendrojo pobiidzio informacija

Gamintojas jokiu bidu néra atsakingas uz tiesiogine, netiesiogine,
specialig, atsitiktine arba didele zala, kuri blty padaryta dél Sio vadovo bet
kokio defekto ar praleidimo. Gamintojas pasilieka teise bet kada i$ dalies
pakeisti §j vadovg ir jame aprasytus produktus nepraneSdamas apie
keitima ir neprisiimdamas sipareigojimy. Persvarstytas vadovo versijas
galima skaityti gamintojo Ziniatinklio svetainéje.

Saugos duomenys

Perskaitykite visg S| dokumentg pries iSpakuodami, surinkdami ir
pradédami naudoti §j jrenginj. Atkreipkite démesj | visus jspéjimus apie
pavojy ir atsargumo priemones. PrieSingu atveju jrenginio naudotojas gali
smarkiai susiZeisti arba sugadinti jrenginj.

|sitikinama, kad Sios jrangos uztikrinama apsauga néra pazeista,
nenaudokite ir neinstaliuokite jrenginio kitaip nei nurodyta
Siame dokumente.

Informacijos apie pavojy naudojimas

APAVOJUS

Zymi galima arba nei$vengiama pavojinga situacija, kurios nevengiant gali grésti
mirtis ar stiprus suzeidimas.

A|JSPEJIMAS

Zymi galima arba nei$vengiama pavojinga situacija, kurios nevengiant gali grésti
mirtis ar stiprus suzeidimas.

AATSARGIAI

Zymi galima pavojinga situacija, dél kurios galima lengvai ar vidutinigkai susiZeisti.
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PASTABA

PranesimasZymi situacija, kurios nei$vengus gali biti sugadintas prietaisas.
Informacija, kuriai reikia skirti ypatingg démesj.

Apie pavojy perspéjancios etiketés

Perskaitykite visas prie prietaiso pritvirtintas etiketes ir Zzymas.
Neatsizvelgiant | nurodytus jspéjimus, galima susizaloti arba padaryti zalg
prietaisui. Simbolis, kuriuo pazymeétas jtaisas, susiejamas su naudojimo
vadove pateikiamu jspéjamuoju pareiSkimu

A
£\

Sis simbolis, jeigu juo paZymétas jtaisas, susiejamas su su haudojimo
vadovu ir (arba) saugos informacija.

Sis simbolis, pazymétas ant produkto pakuotés, Zymi egzistuojantj
elektros smagio ir / arba Zuvimo nuo elektros srovés pavojy.

Jautrias vidines sudedamasias dalis gali pazeisti statiné elektra, tada
A\ veikimo parametrai gali neatitikti nustatytujy ar veikimas galy gale gali
‘h sutrikti.

Siuo simboliu paZyméto elektros jrenginio negalima i$mesti vieSose
atlieky iSmetimo vietose Europoje nuo 2005 m. rugpjacio 12 d.
Laikantis Europos vietiniy ir nacionaliniy teisés akty (ES direktyva
2002/98/EB), Europos elektros jrenginiy naudotojai privalo grazinti
pasenusius ar neveikian¢ius jrenginius gamintojui, kad nemokamai
sunaikinty

Pastaba: Norédami grazinti perdirbti, kreipkités | jrangos gamintojq arba tiekéja,
kuris nurodys, kaip tinkamai utilizacijai graZinti pasibaigusios eksploatacinés
trukmés jranga, gamintojo pateiktus elektrinius priedus ir visus papildomus
elementus.

Imontavimas

AISPEJIMAS

Pavojus susiZeisti. Siame instrukcijos skyriuje apradytus veiksmus gali atlikti tik
kvalifikuoti asmenys.

Irengimas
APAVOJUS
Sprogimo pavojus. Jutiklis néra patvirtintas naudoti pavojingose aplinkose.
A|ISPEJIMAS

Galima susizeisti. Batinai reikia atsizvelgti | techninés jrangos, naudojamos
irengiantjutiklj, temperattros ir slégio ribas. Techninés jrangos medziaga paprastai
riboja sistemos temperataros ir slégio ribas.

Produkto apzvalga

Sis jutiklis skirtas naudoti su valdikliu duomenims rinkti ir eksploatacijai
valdyti. Sj jutiklj galima naudoti su sudétiniais valdikliais. Siame
dokumente aprasomas jutiklio jrengimas ir naudojimas su sc200 valdikliu.
Kaip §j jutiklj naudoti su kitokiais valdikliais, skaitykite atitinkamo valdiklio
naudojimo vadove.

Jutiklio tvirtinimo ir naudojimo priemoniy pavyzdZiai pateikti
Paveikslélis 1, Paveikslélis 2 ir Paveikslélis 3. Prie$ naudojant, jutiklj
batinai reikia kalibruoti. Zr.Jutiklio kalibravimas Puslapyje 237.
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Paveikslélis 1 Jutiklio tvirtinimo priemonés

¥

26.7 mm Iy

[1.05in] @
154.3 mm
[4.05in]

95.3 mm

~ [3.75in] T ™

Paveikslélis 2 Virsutinéje dalyje tvirtinamas jutiklis

540 mm

[21.25 in] -

AN =

[ I
AAY U

1 Varztas jgilinta galvute, 6,3 mm (%4
colio) x 19,1 mm (% colio)

4 Neopreno tarpiklis, 33,0 mm (1,3
colio) x 82,6 mm (3,25 colio) (2x)

1 Varztas jgilinta galvute, 7,9 mm (5/16
colio) x 38,1 mm (1,5 colio)

6 Varztai, 10 mm (3/8 colio) (2x)

2 Jutiklio laikiklis

5 25,4 mm (1,0 colio) NPT sriegis

3 Varztas, 25,4 mm (1,0 colio) BSP ar
NPP sriegis

6 Jutiklio korpusas

2 Kvadratinés formos vamzdis, 25,4
mm (1,0 colio)

7 Siena

3 Laikiklio petys

8 Laikiklio spaustuvas

4 Jutiklis

9 Varztas jgilinta galvute, 6,3 mm (%
colio) x 12,7 mm (% colio) (4x)

5 Jutiklio pavirSius

10 Laikiklio pagrindas
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Paveikslélis 3 Papildomi tvirtinimo pavyzdziai

®
EIF]

AISPEJIMAS

Galima patirti mirting elektros smagj. Kai ka nors jungiate prie elektros
sroveés, visada atjunkite prietaiso maitinima.

A|SPEJIMAS

Galima patirti mirting elektros smigj. Siame instrukcijos skyriuje
aprasytus veiksmus gali atlikti tik kvalifikuoti asmenys.

> B

PASTABA

A Galima Zala prietaisui. Jautrius vidinius elektroninius komponentus gali

\ pazeisti statinis elektros kravis, dél to prietaisas gali veikti ne taip
‘k efektyviai ir galiausiai sugesti.

Ultragarsinj jutiklj galima prijungti prie srauto modulio. Montuojant modulj
ir prijungiant jutiklj remiamasi apraSytais etapais irLentelé 3
Pastaba: Modulio vienu metu negalima sujungti su jvairiy tipy jutikliais.

Lentelé 3 Ultragarsinio jutiklio laidy lentelé

1 Tvirtinimo virutingje dalyje parinktis | 3 Soninis tvirtinimas, 2 parinktis

2 Soninis tvirtinimas, 1 parinktis 4 Soninis tvirtinimas, 2 parinktis

(vaizdas i$ virSaus)

Jutiklis sujungiamas su moduliu.

APAVOJUS

Mirtino elektros smigio pavojus. Aukstos jtampos valdiklio laidai eina uz aukstos
{tampos apsaugos valdiklio gaubto viduje. Apsauga turi likti jstatyta, iSskyrus tada,
kai jstatomi moduliai arba kai kvalifikuotas montavimo technikas jungia maitinimo,

Jungtis Jutiklis Jungties Laido spalva
kojelé
6-kojelé Ultragarsinis 1 —
2 i
3 Raudonas
4 Zalias
5 Geltonas
6 Mélynas
Ekranuotieji jutiklio laidai — Visi jutiklio jzeminimo ir (arba) Juodas
ekranuotieji laidai sujungiami su sc200 apgaubo jZeminimo
varztais.

reliy arba analoginiy ir tinklo ploksciy laidus.
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Operacija

Naudotojo narSymas

Informacijos apie narSyma ir klaviatliros aprasyma ziarekite valdiklio

dokumentacijoje.

Jutiklio konfigiravimas

Jutiklio identifikavimo duomenims jvesti ir duomeny apdorojimo bei

saugojimo parinktims pakeisti naudokite meniu ,,Configure” (konfigdruoti).

1. Spausti,, MENU“ klaviSg ir parinkti komandas ,Sensor Setup* (jutiklio

sgranka), [,Select Sensor*] (parinkti jutiklj), ,Configure* (konfigiruoti).

2. Rodykliniais klaviSais parinkite pageidaujama parinktj ir spauskite
»ENTER. Norint jvesti skaitmenis, simbolius arba skyrybos zenklus,
reikia paspausti ir palaikyti nuspaudus ,,UP* (auk$tyn)arba,,DOWN*
(zemyn) rodyklinius klaviSus. Norint pereiti j kitg tarpa, reikia spausti
»RIGHT* (deSinysis) rodyklinj klavi$a.

Parinktis

»SENSOR NAME* (jutiklio
pavadinimas)

»SERIAL NUMBER*
(serijos numeris)

»,FLOW FORMAT* (srauto
greicio formatas)

»MEASUREMENT UNITS*
(matavimo vienetai)

»TEMPERATURE UNITS*
(temperatiros vienetai)

Aprasymas

Pakeicia pavadinima, kuris atitinka jutiklio
pavadinima, nurodytg matavimo parametry
ekrano virSutinéje dalyje. Pavadinima sudaro ne
daugiau kaip 10 simboliy - jvairios raidziy,
skaitmeny, tarpy arba skyrybos zenkly
kombinacijos.

Nustatomas jutiklio serijos numeris, kurj sudaro
ne daugiau kaip 16 simboliy — jvairios raidziy,
skaitmeny, tarpy arba skyrybos zenkly
kombinacijos.

Nustatoma matavimo ekrane rodomy matmeny,
desSimtainio skaiciaus tasko vieta — XXXX,
XXX.X arba XX.XX.

Nustatomi pasirinkty matavimy vienetai — mm,
m, in arba ft

Nustatomi temperatiros vienetai — °C
(numatytasis) arba °F.

Parinktis Aprasymas

»VOLUME UNITS“ (tario  Nustatomi tdrio vienetai (pvz., litrai).

vienetai)

»TOTALIZER MODE* Nustatomas skaitiklio rezimas — ,Auto”
(skaitiklio rezimas) (numatytasis) arba ,Manual®(rankinis).
»TOTALIZER RESET“ 18 naujo nustatomas skaitiklis. Galima pasirinkti
(skaitiklio nustatymas i§  tik nustacius rankinj skaitiklio rezima.

naujo)

»GAUGE PARAMETERS“ Nustatomas matuoklio tipas ir pakei¢iamos

(matuoklio parametrai) matuoklio tipo reikSmés. Daugiau informacijos
rasite perzitréje Matuoklio parametry
konfiglravimas Puslapyje 234.

»SET SYSTEM“ (nustatyti Sistema sukonfiglruojama nustatyti konkrecius
sistema) jutiklio pritaikymo duomenis.

»SET FILTER" (nustatyti  Nustato laiko konstanta, kad signalas baty

filtra) stabilesnis. Laiko konstanta skaiciuoja viduting
verte per nurodytajj laikg: nuo 0 (néra poveikio,
numatytasis) iki 60 sekundziy (vidutiné signalo
verté per 60 s). Filtras padidina jutiklio signalo
atsako | faktinius technologijos proceso pokycius

trukme.
»,FLOW LOG INTERVAL“ Nustato laiko intervalus, kuriais informacija
(srauto registravimo iSsaugoma duomeny zurnale — 5, 30 sekundziy,
intervalas) 1, 2,5, 10, 15 (numatytasis), 30, 60 minu¢iy.
»VOLUME LOG Nustato laiko intervalus, kuriais informacija
INTERVAL* (tario iSsaugoma duomeny zurnale — 5, 30 sekundziy,
registravimo intervalas) 1, 2,5, 10, 15 (numatytasis), 30, 60 minu¢iy.
»RESET DEFAULTS* Nustato konfiglravimo meniu | numatytasias
(atstatyti numatytuosius  sgrankas. Visa jutiklio informacija prarasta.
parametrus)

Matuoklio parametry konfigiiravimas

Sukonfiguruokite valdiklj, kad jis veikty su naudojamo atviro latako srauto
matuoklio struktdros tipu. Valdiklyje yra integruoti matmeny, lentelés
algoritmai, skirti dazniausiai naudojamiems latakams ir slenks€iams. Jei
struktdra nepatenka | integruotasias lenteles, sukurkite naudotojo
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nustatoma srauto / gylio kreive (i§ 3-30 tasky) ir sukonfigaruokite
struktdra.

1.

Spauskite klavi$a ,,MENU*“ (meniu) ir pasirinkite ,Sensor Setup*
(jutiklio sgranka), [,Select Sensor*] (parinkti jutiklj), ,Configure*
(konfigQruoti).

Pasirinkite ,GAUGE PARAMETERS* (matuoklio parametrai) ir
paspauskite ,,ENTER* (jvesti).

Pasirinkite GAUGE TYPE" (matuoklio tipas) ir paspauskite
»ENTER* (jvesti).

Pasirinkite reikiama matavimo tipg ir paspauskite ,,ENTER* (jvesti).

Parinktis

»V NOTCH
WEIR“-(slenkstis su
trikampe iSpjova)

»RECTANGLE WEIR"
(slenkstis su
staciakampe iSpjova)

,RECTANGLE FLUME*
(staciakampis latakas)

»,ROUND BOT FLUME*
(pusapvalis latakas)

,,CIPOLLETTI WEIR*
(slenkstis su trapecine
iSpjova)

»NEYRPIC FLUME*
(,,Neyrpic“ latakas)

Aprasymas

Nustatoma bako plocio B, iSpjovos vir§inés
aukscio P, iSpjovos kampo (laipsniais) ir didziausio
gylio jvestis. Zr. Paveikslélis 4.

Nustatoma latako plo¢io B, iSpjovos virsinés plogio
b, iSpjovos virsunés aukscio P ir didZiausio gylio
jvestis. Zr. Paveikslélis 5 arba Paveikslélis 6.

Nustatoma susiauréjimo plocio b, latako plocio B,
susiauréjimo ilgio L, grublétumo k (jokiy vienety),
vandens temperatdros, kauburio aukscio P,
duomeny nuokrypio ir didZiausio gylio jvestis.

Nustatoma susiauréjimo plocio b, latako plocio B,
susiauréjimo ilgio L, grublétumo k (jokiy vienety),
vandens temperatiros, kauburio aukscio P,
duomeny nuokrypio ir didZiausio gylio jvestis.

Nustatoma trapecinés i$pjovos tipo (1 ft —
numatytasis; 1 ft 6 in; 2 ft; 2 ft 6 in; 3-6, 8 arba 10
ft) ir didZiausio gylio jvestis. Zr. Paveikslélis 7. Su
kity tipy slenksciy trapeciniy iSpjovy
konfigdracijomis naudokite parinktj ,USER
DEFINED" (nustatyta naudotojo).

Nustatoma ,Neyrpic* tipo (1234A — numatytasis,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ arba 1254A-F) ir didziausio gylio
jvestis

Parinktis

»PARSHALL FLUME*
(Parsalo latakas)

,»,P BOWLUS FLUME*
(Palmer ir Bowlus
latakas)

»KHAFAGI FLUME“
(Khafagi latakas)

»L LAGCO FLUME*
(Leopold Lagco
latakas)

»H TYPE FLUME“ (H
tipo latakas)

»TRAPEZOIDIAL
FLUME*“ (trapecinis
latakas)

,USER DEFINED*
(nustatyta naudotojo)

Aprasymas

Nustatoma Pasalo tipo (1 — numatytasis, 2, 3, 6
arba 9in; 1 ft; 1 ft 6in; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25, 30,
40 arba 50 ft) ir didZiausio gylio jvestis

Nustatoma Palmer ir Bowlus tipo (4 — numatytasis,
6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 arba 42 in)
ir didZiausio gylio jvestis

Nustatoma susiauréjimo plocio b ir didZiausio gylio
jvestis

Nustatoma Leopold Lagco tipo (4 — numatytasis, 6,
8,10, 12, 15, 18, 21, 24 arba 30 in) ir didZiausio
gylio jvestis

Nustatoma H tipo (0,4 — numatytasis, 0,6, 0,8, 1,0
ft HS; 0,5, 0,75,1,0, 1,5, 2,0, 2,5, 3,0, 4,5 ft H; 4,0
ft HL) ir didZiausio gylio jvestis

Nustatoma trapecinio tipo (didelis 60° V —
numatytasis, itin didelis 60° V, 2 in 45° WSC arba
12 in 45° SRCRC) ir didzZiausio gylio jvestis

Nustatoma maziausiai 3 duomeny tasky jvestis. |
kiekvieng duomeny taska reikia jvesti Zinoma
vandens gylj ir atitinkamai Zinoma srauto greitj.

5. Pasirinkite ,CONFIGURE GAUGE" (konfigdruoti matuoklj) ir
paspauskite ,,ENTER* (jvesti).

Perkelkite zymiklj ant kiekvieno elemento ir paspauskite

6.

7.

L,ENTER (jvesti).

|veskite reikiamus duomenis ir paspauskite ,,ENTER* (jvesti).
Pastaba: DidZiausias gylio jradas visose matuoklio struktirose yra matmuo vir§
i$pjovos vir§inés aukscio kaip parodyta Paveikslélis 4, Paveikslélis 5,
Paveikslélis 6 ir Paveikslélis 7. Nejveskite bendrojo gylio.
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Paveikslélis 4 Slenkscio su trikampe iSpjova matmeny apibréztys Paveikslélis 5 Slenkscio su stac¢iakampe iSpjova (su susiauréjimu
gale) matmeny apibréztys
I

A @
7 9 7

O

1 Jutiklis 4 ISpjovos virSunés aukstis P

2 DidZiausias gylis 5 I3pjovos kampas 1 Jutiklis 4 Kanalo plotis B

3 Bako plotis B 6 10 coliy neveikimo zona 2 Didziausias gylis 5 ISpjovos virsinés aukstis P
3 ISpjovos virsanés plotis B 6 10 coliy neveikimo zona
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Paveikslélis 6 Slenkscio su sta¢iakampe iSpjova (be susiauréjimo

gale) matmeny apibréztys
=
4 0
© T
T ¢
R S
®

- o

1 Jutiklis 4 Kanalo plotis B

2 Didziausias gylis 5 I8pjovos vir§anés plotis B

3 ISpjovos virsunés aukstis P 6 10 coliy neveikimo zona

Paveikslélis 7 Slenkscio su trapecine iSpjova matmeny apibréztys

[N

by
7 %@ 7

[[ﬂ

o\ 0/9

1 Jutiklis 5 Trapecijos tipas

2 Diapazonas
3 Gylis

4 Didziausias gylis

6 4:1 smailéjimo santykis

7 10 coliy neveikimo zona

Jutiklio kalibravimas

Apie jutiklio kalibravima
llgainiui jutiklio charakteristikos po truputj kinta ir dél to jutiklis tampa
maziau tikslus. Kad islikty tikslus, jutiklj reikia reguliariai kalibruoti.

Atliekant kalibravimg duomenys nesiunciami | duomeny baze. Vadinasi,
tam tikri duomeny bazés duomenys néra iSsamds.

Ultragarsinio kalibravimo procedira

Pastaba: Jeigu valdikliui elektros energija imama tiekti, nors ultragarsinis jutiklis dar
néra jjungtas, ultragarsinio srauto kalibravimo ankstesni duomenys yra istrinami.
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Prie§ pradedant kalibruoti sistemai leidziama veikti 30 minuciy siekiant
uztikrinti, kad matavimo tikslumas baty kuo didesnis.

1.

6.

Siuos dydzius reikia iSmatuoti fiziskai, kad juos bity galima palyginti
su elektroniniais rodmenimis:

* Intervalas — atstumas tarp jutiklio ir vandens pavirSiaus (jeigu
atliekama kalibravimo proceddra, kuriai batini du taskai. Zr.
Paveikslélis 7 Puslapyje 237.

* Gylis — vandens gilumas stebéjimo taske (abiems kalibravimo
proceddroms). Zr.Paveikslélis 7 Puslapyje 237.

. Spauskite,, MENU* klavi$g ir parinkite komandas ,Sensor Setup”

(jutiklio saranka), [,Select Sensor”] (parinkti jutiklj), ,Configure®
(konfigQruoti).

Pasirenkamas kalibravimo tipas ir spusteléjama ENTER:

Parinktis Aprasymas

2PT DEPTH CAL (kalibravimas
naudojant du taskus)

Kalibruojant naudojami du taskai
(rekomenduojamas metodas)

1PT DEPTH CAL (kalibravimas
naudojant vieng taska)

Kalibruojant naudojamas vienas
taskas

Jeigu j valdiklio saugumo meniu yra jvestas slaptas kodas, Sis slaptas
kodas jvedamas ir spusteléjama ENTER.

. Atliekant kalibravimg pasirenkama iSéjimo signalo parinktis ir

spusteléjama ENTER:

Parinktis Aprasymas

Aktyvus Kalibravimo procediros metu prietaisas siun¢ia matuojamosios

iSvesties verte.

Sulaikyti Kalibravimo procediros metu einamoji iSmatuota jutiklio iSvesties
verté sulaikoma.
Perduoti Kalibravimo metu siunc¢iama i$ anksto nustatyta iSvesties verté.

Kaip pakeisti i§ anksto nustatytg verte aprasyta valdiklio naudojimo
vadove.

Jeigu pasirenkama kalibravimo proceddra, kuriai naudojami du taskai:

10.

1.

12.

13.

14.

a. Spusteléjama ENTER, kad elektroniniu badu baty iSmatuotas
atstumas tarp jutiklio ir vandens pavirSiaus.

b. Palaukiama, kol verté stabilizuojama ir spusteléjama ENTER.
Pastaba: Ekrane gali automatiskai pasirodyti kitas veiksmas.

c. Atvérus nustatymo intervalo ekrang, parenkama ta verté, kuri buvo
fiziSkai iSmatuota, ir spusteléjama ENTER.

. Spusteléjama ENTER, kad vandens gylis stebéjimo taske baty

iSmatuotas elektroniniu budu.
Palaukiama, kol verté stabilizuojama ir spusteléjama ENTER.

Atvérus gylio nustatymo intervalo ekrang, parenkama ta verté, kuri
buvo fiziSkai iSmatuota, ir spusteléjama ENTER.

Perzitrékite kalibravimo rezultatus:

» Pavyko -jutiklis kalibruotas ir parengtas matuoti méginius. Rodomas
intervalas ir gylio vertés.

» Neatitinka reikalavimy — kalibravimo intervalas ar gylis neatitinka
priimty riby. Kalibravimas pakartojamas. ISsamesné informacija
pateikiama Priezitra Puslapyje 239 ir Trik&iy Salinimas
Puslapyje 240 .

Jeigu kalibravimas pavyko, norédami testi darba, spauskite
»ENTER*.

Jeigu kalibravimo parinké&iy meniu operatoriaus ID parinktis nustatyta
i »Yes" (Taip), tada jvedamas operatoriaus ID (4 Zenklai) ir
spusteléjama ENTER. ISsamesné informacija pateikta Kalibravimo
parinkéiy keitimas Puslapyje 239 .

Naujo jutiklio ekrane rodyklémis pasirenkama parinktis ir spusteléjama
ENTER:

Parinktis Aprasymas

»Yes“ (taip) Siuo valdikliu jutiklis dar nebuvo kalibruotas. Jutiklio
eksploatavimo dienos ir ankstesniojo kalibravimo kreivés
atstatytos.

»No“ (ne) Siuo valdikliu jutiklis jau buvo kalibruotas.

Parodzius ,Calibration Complete® (Kalibravimas uzbaigtas)
spusteléjama ENTER.
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15. Jeigu iSéjimo rezimas nustatytas blokuoti ar perduoti, pasirenkama
delsimo trukmé, kai i$éjimo signalai grizta j aktyvig biseng ir tada
spusteléjama ENTER.

Kalibravimo procediiros sustabdymas
Kalibravimo metu paspaudes klavisa,,BACK" (grjzti), naudotojas gali
sustabdyti kalibravima.

1. Kalibravimo metu paspauskite ,,BACK“ klavi$a. Pasirodo trys
parinktys:
Parinktis Aprasymas

»QUIT CAL“ (baigti
kalibravima)

»BACK TO CAL*
(grizti j kalibravima)

Sustabdykite kalibravima. Naujg kalibravimo
procedira reikia pradéti i$ pradziy.

Grizkite | kalibravimo proceddra.

»LEAVE CAL* Sustabdykite kalibravima laikinai. Galima patekti ir
(sustabdyti naudoti j kitus meniu. Galima pradéti antro (jei yra)
kalibravima) jutiklio kalibravimo procedira. Norédami grizti |

kalibravimo procediirg, spauskite,, MENU“ klavisa ir
komanda ,Sensor Setup” (jutiklio sgranka) [,Select
Sensor*] ([parinkti jutikl{]).

2. Parinkite pageidaujama parinktj rodykliniais klaviSais ir spauskite
»ENTER“

Kalibravimo parinkg¢iy keitimas

Naudotojas gali nustatyti priminimo funkcijg arba i§ ,CAL OPTIONS*
(kalibravimo parinktys) meniu jtraukti operatoriaus ID bei kalibravimo
duomenis.

1. Spauskite ,,MENU“ (meniu) klaviSg ir parinkite komandas ,Sensor
Setup” (jutiklio saranka), [,Select Sensor] (parinkti jutiklj), ,Cal
Options® (kalibravimo parinktys).

2. Rodykliniais klaviSais parinkite pageidaujama parinktj ir spauskite
»ENTER*.

Parinktis Aprasymas

,CAL REMINDER* Nustato kito kalibravimo priminima, nurodant dienas,

(kalibravimo ménesius arba metus: ,Off* (i§jungtas)

priminimas) (numatytasis), po 1 dienos, 7, 30, 60 arba 90 dienu,
6 arba 9 ménesiy, 1 arba 2 mety,

»OP ID on CAL* Apima operatoriaus ID ir kalibravimo duomenis:

(kalibravimo ID ,Yes"“ (taip) arba ,No“ (ne) (numatytoji) ID jvedamas

parinktis) kalibravimo metu.

Kalibravimo parinkc¢iy atstatymas
Kalibravimo parinktis galima atstatyti | gamykloje numatytasias.

1. Spauskite ,,MENU*“ klavi$a ir parinkite komandas ,Sensor Setup*“
(jutiklio sgranka), [,Select Sensor*] (parinkti jutiklj), ,Calibrate*
(kalibruoti), ,Reset Default Cal.“ (atstatyti numatytajj kalibravima)

2. Jeigu | valdiklio saugumo meniu yra jvestas slaptas kodas, $is slaptas
kodas jvedamas ir spusteléejama ENTER.

3. Spusteléjama ENTER rodomas ekranas ,The Reset Cal?* (atstatyti
kalibravimg?) Kalibravimo parinktys nustatytos | numatytasias vertes.

4. Jeigu kalibravimo parink¢&iy meniu operatoriaus ID parinktis nustatyta
i ,Yes" (Taip), tada jvedamas operatoriaus ID (4 Zenklai) ir
spusteléjama ENTER. ISsamesné informacija pateikta Kalibravimo
parinkciy keitimas Puslapyje 239 .

»Modbus“ registrai

Pateikiamas ,Modbus* registry, kurie naudojami rysiy tinklui, sgrasas.
ISsamesné informacija pateikiama $iuo adresu: www.hach.com or
www.hach-lange.com.

Priezidra

A|SPEJIMAS

Pavojus susiZeisti. Siame instrukcijos skyriuje apradytus veiksmus gali atlikti tik
kvalifikuoti asmenys.
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Jutiklio valymas

Reguliari jutiklio techniné priezidra nebdtina, taciau jj reikéty kartais
nuvalyti.

1. Jutiklj valykite Siltu vandeniu su muilu.

2. Nuplaukite jutiklj Svariu vandeniu.

Trik€iy Salinimas
NeiSsamis duomenys

Atliekant kalibravimg duomenys nesiun¢iami | duomeny baze. Vadinasi,
tam tikri duomeny bazés duomenys néra iSsamus.

Patikrinamas jutiklio laidas

APAVOJUS

Mirtino elektros smagio pavojus. Aukstos jtampos valdiklio laidai eina uz aukstos
jtampos apsaugos valdiklio gaubto viduje. Apsauga turi likti jstatyta, iSskyrus tada,
kai jstatomi moduliai arba kai kvalifikuotas montavimo technikas jungia maitinimo,
reliy arba analoginiy ir tinklo ploksciy laidus.

AISPEJIMAS

Galima patirti mirting elektros smagj. Kai ka nors jungiate prie elektros
sroveés, visada atjunkite prietaiso maitinima.

AISPEJIMAS

Galima patirti mirting elektros smagj. Siame instrukcijos skyriuje
aprasytus veiksmus gali atlikti tik kvalifikuoti asmenys.

£\
A\

PASTABA

A Galima Zala prietaisui. Jautrius vidinius elektroninius komponentus gali
\ pazeisti statinis elektros krivis, dél to prietaisas gali veikti ne taip
‘k efektyviai ir galiausiai sugesti.

Jeigu matavimo triktis nepa$alinama, imamasi Siy veiksmy.

1. Patikrinama, ar jutiklio laidas néra fiziSkai pazeistas.

2. Jeigu naudojamas jungiamasis laidas, patikrinama paskirstymo
dézute.
a. Laidas atjungiamas abiejuose galuose (jutiklio ir valdiklio).
b. Ommetru patikrinamas laidy iStisumas ir vidiniai trumpieji jungimai.

Jutiklio diagnostikos ir testo meniu

Jutiklio diagnostikos ir testo meniu galima rasti prietaiso einamaja, ir
istorine informacija. Zr.Lentelé 4. Norédami patekti j jutiklio diagnostikos
ir testo meniu, spauskite ,,MENU* klavi$g ir parinkite komandas ,Sensor
Setup” (jutiklio sgranka), [,Select Sensor] (parinkti jutiklj), DIAG/TEST
(diagnostika/testas).

Lentelé 4 Jutiklio ,, DIAG/TEST“ (diagnostika/testas) meniu

Parinktis Aprasymas

,MODULE INFORMATION*
(modulio informacija)

Pateikia jutiklio modulio versijq ir serijos
numer;j.

,SENSOR INFORMATION*
(jutiklio informacija)

Pateikia pavadinima ir serijos numerj, kurj
[vedé naudotojas.

,CAL DAYS* (kalibravimo dienos) | Pateikia dieny, praéjusiy nuo paskutinio
kalibravimo, skaiciy.

,CAL HISTORY* (kalibravimo
istorija)

Pateikia visy atlikty kalibravimy sarasa ir
iSsamig informacijg apie kiekvieng
kalibravima.

LRESET CAL HISTORY" (atstatyti | Atstato jutiklio kalibravimo istorijg (reikia jvesti
kalibravimo istorija) techninio aptarnavimo prieigos koda). Visy
ankstesniy kalibravimy duomenys prarasti.

SENSOR DATA (jutiklio
duomenys)

Rodo jutiklio eksploatavimo dieny skaiciy, ir
esama jutiklio signalo rodmenj (ms)

RESET SENSOR (Nustatyti jutiklj | Jutiklio eksploatavimo dieny skaiciy ir
i prading padétj) kalibravimo duomenis nustato j numatytasias
vertes.
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Klaidy sarasas

Klaidos gali jvykti dél jvairiy priezas€iy. Blyk€ioja rodmuo matavimo
parametry ekrane. Nurodzius valdiklio meniu, sulaikomi visi iSvedimai.
Norédami perziaréti jutiklio klaidas, paspauskite klavi§g ,,MENU*“ (meniu)
ir pasirinkite ,Diagnostics” (diagnostika), [,Select Sensor] (pasirinkti
jutiklj), ,Error List* (klaidy sgrasas). Galimy klaidy sgrasas pateikiamas
Lentele 5.

Lentelé 5 Jutiklio klaidy sarasas

Klaida Aprasymas Sprendimas

,SENSOR MISSING*
(néra jutiklio)

Jutiklio néra arba jis
atjungtas

Patikrinkite jutiklio bei
modulio elektros laidy,
sistema ir jungtis.

Ispéjimy sarasas

|spéjimas nepakenkia meniu, reliy ir iSvesciy veikimui. Pradeda blykgioti
ispéjimo piktograma ir matavimo ekrano apacioje pasirodo pranesimas.
Jei norite perzidreéti jutiklio jspéjimus, paspauskite klavisg

»MENU“ (meniu) ir pasirinkite ,Sensor Diag* (jutiklio diagnostika), [,Select
Sensor”] (parinkti jutiklj), ,Warning List (jsp&jimy sarasas). Galimy
ispéjimy sarasas pateiktas Lentelé 6.

Lentelé 6 Jutiklio jspéjimy sarasas

Ispéjimas Aprasymas Sprendimas

,TOTALIZER FULL"
(skaitiklis uzpildytas)

UzZpildytas jutiklio tdris /
skaitiklis.

18 naujo nustatykite
jutiklio tur{ / skaitiklj.

,TEMP WARNING*
(temperatiros jspéjimas)

Temperatara virSija
nustatytas ribas.

Pakeiskite jutiklj.

Lentelé 6 Jutiklio jspéjimy sarasas (tesinys)

Ispéjimas

Aprasymas

Sprendimas

LECHO MISSING" (néra
signalo atspindzio)

Nebéra signalo
atspindzio.

1 galimybé — perkelkite
jutiklj ar¢iau vandens
pavirSiaus.

2 galimybé —
sureguliuokite jutiklj, kad
jis baty tinkamai
nukreiptas | vandens
pavirsiy.

3 galimybé — pakeiskite
jutiklj.

LEXCESS LEVEL"
(pervirsio lygis)

Pervirsio lygis virsija
nustatytas ribas.

1 galimybé — patikrinkite,
ar pasirinktas tinkamas
matuoklio tipas.

2 galimybé —
sukalibruokite jutiklj.

LREPLACE SENSOR*
(pakeisti jutiklj)

Reikia pakeisti jutiklj.

Pakeiskite jutiklj.

CAL DUE (reikia atlikti
kalibravima)

Reikia atlikti jutiklio
kalibravima.

Kalibruokite jutiklj.

L,NOT CALIBRATED*
(nekalibruotas)

Jutiklj reikia sukalibruoti.

Kalibruokite jutiklj.

,CAL IN PROGRESS*
(vyksta kalibravimas)

Kalibravimas buvo
pradétas, taciau
neuzbaigtas.

Grizkite | kalibravimo
procedira.

,LOUTPUTS ON HOLD*
(iSvestys sulaikomos/
atidétos)

Kalibravimo metu
iSvestys buvo sulaikytos ir
atidétos nustatytam laikui.

ISvestys pradés veikti po
nustatyto laiko.

lvykiy sarasas

Valdiklis pateikia po vieng kiekvieno jutiklio jvykiy Zurnalg. |vykiy zurnale
registruojami jvairds jvykiai, kurie jvyksta jrenginyje, pavyzdziui,

konfiglracijos pakeitimai, perspéjamieji signalai, avarinés situacijos ir pan.
Galimy jvykiy sarasas pateikiamas Lentelé 7. |vykiy Zurnala gali perziaréti
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CSV formatu. Nurodymu, kaip atsisiysti Zurnalus, ieskokite valdiklio

naudotojo instrukcijoje.

Lentelé 7 Jutiklio jvykiy sarasas

Ivykis

Aprasymas

LPOWER ON EVENT" (maitinimo
jjlungimo jvykis)

Maitinimas buvo jjungtas.

,CHANGE IN CONFIG - float*
(konfigiracijos pakeitimas —
pladuriuojancio tasko)

Konfigiracijoje pakeistas
pladuriuojantis taSkas

L,CHANGE IN CONFIG - int*
(konfigiracijos pakeitimas — nedaloma
verté)

Konfigiracijoje pakeista nedaloma verté

Aprasymas Eil. Nr.

Pakaitinis jutiklis su 3 m (10 ft) jmontuotu laidu U53S010
Pakaitinis jutiklis su 10 m (30 ft) jmontuotu laidu U53S030
Pakaitinis jutiklis su 30 m (100 ft) jmontuotu laidu U53S100
Jungiamasis laidas 1W1127

NEMA 4X montaziné dézuté
Montavimo rinkinys

Apsauga nuo saulés

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001

,CHANGE IN CONFIG - text"
(konfigdracijos pakeitimas — tekstas)

Konfigiracijoje pakeista teksto eiluté

1PT CAL START (1 tasko kalibravimo
pradzia)

Méginio 1 tasko kalibravimo pradzia

1PT CAL END (1 tasko kalibravimo
pabaiga)

Meéginio 1 tasko kalibravimo pabaiga

2PT CAL START (2 tasko kalibravimo
pradzia)

Méginio 2 tasko kalibravimo pradzia

2PT CAL END (2 tasko kalibravimo
pabaiga)

Méginio 2 tasko kalibravimo pabaiga

CONFIG DEFAULTS (numatytieji
konfigdracijos nustatymai)

Atkurtos konfigQracijos numatytosios
parinktys.

CAL DEFAULTS (numatytieji
kalibravimo nustatymai)

Atkurti numatytieji naudotojo
kalibravimo nustatymai.

Atsarginés dalys ir priedai

Pastaba: Kai kuriuose pardavimo regionuose gaminiy ir prekiy numeriai gali skirtis.
Kreipkites | atitinkamg pardavimo agentq arba apsilankykite bendrovés tinklalapyje,

kur rasite informacijg apie asmenis, | kuriuos galite kreiptis.
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TexHUYecKne xapakTepucTukn

B TexHu4eckne xapakTepucTnku MoryT 6biTb BHECEHbI U3MeHeHWs 6e3
npeABapUTENIbHOTO YBELOMITEHUS.

Tabnuua 1 TexHMYeCKue xapakTepUCTUKU yNbTPa3ByKOBOro

MopAyns pacxopa

XapakTtepucTtuka

[NaHHbIe

CkopoCTb NoToKa

¢yHKLlI/IOHaﬂbeIe BO3MOXHOCTU
KOHCTPYKUUM 30HO0BOro Tuna

MonHbIN pacxop

0-999 999 999 c BbIGMpPaembIM
pacxofoM U y3namm yMHoXuTenemn

MorpelwHocTb 0,5% pouanasoHa
YyBCTBUTENBHOCTH 0,1% puana3soHa
Bocnpownssognmoctb 0,1% guanasoHa

Bpewms oTknuka

MeHee 180 cekyHa 0o 90% 3HaveHust
npwv cTyneH4YaTomM U3MeHeHun

BxopHon ounbtp

999 cekyHa

Tabnuua 2 TexHUYeCKMe XapaKTepPUCTUKU YIbTPa3BYKOBOIo

AaTyuka pacxoga

TexHuyeckue
XapaKTepucTukn

[NaHHble

[Ounana3oH/paspeLueHne n3MepeHui

my6buHa

0.25m (10atoriMoB) fo 6 M (20 dyToB) + 1 mm (0,039
atonma)

TemnepaTypa Bo3gyxa

oT -40 °C (-40 °F) go +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18
)

MexaHuueckas

KOHCTpYyKUUA

Kopnyc MBT (nonubyTuneHTtepedranar) ¢
BCTPOEHHLIM TEPMOAATHUKOM

Tabnuua 2 TexHu4eckue xapaKTepPUCTUKM YNbTPa3BYKOBOro
AaTyMKa pacxopa (npoaomkeHue)

TexHuuyeckune
XapaKTepPUCTUKMN

OaHHble

Kabenb (BCTPOEHHbIN) CrangapTHas anvHa 10 m (33 doyTa); AnnHa no
3aka3y 20 m (66 cyToB), 50 m (164 dyTa) unm 100 m

(328 pyTOB)

Macca npubnuantensHoro 0,5 kr (1,1 dyHTa)

Pa6oyvas yacTtoTa 75 kly

MoLwuHocTb paccesiHus 12 B noc. 1., 0,5 BT (0,042 A)

O6wan uicpopmauma

Mpoun3BoauTens HU NpY KakMx 06CTOATENLCTBAX HE HeCeT
OTBETCTBEHHOCTU 3a NPSIMON, HEMPSIMON, YMbILLIIEHHbIV, HEYMbILLEHHbI
WM KOCBEHHBI yLep6 B pe3ynbTaTe Nobbix HEJOYETOB UMM OLLNGOK,
cofepXalluxcs B AaHHOM pykoBoAcCTBe. pon3BoauTenb ocTaBnsieT 3a
cobol NpaBo BHOCUTb U3MEHEHWS! B PYKOBOLCTBO UMW OMUCaHHY0 B HEM
npoaykumio 6e3 nsseLleHnn n obssatenscTe. Bce 06HOBNEHNST MOXHO
HalTu Ha BeG-calTe Npon3BoauTEnsi.

Yka3aHusa no 6e3onacHocTu

BHuMaTenbHO NpouTuTE BCe PyKOBOACTBO MOMb30BaTENs, Npexae Yem
pacnakoBbIBaTb, yCTaHABMMBATL UV BBOAUTL B KCMNyaTaLuio
obopynosaHue. Cobniogaiite BCce ykasaHusl U npegynpexgeHus
OTHOCUTENbLHO Be3onacHoOCTu. Vix HecobnogeHne MoXeT NPUBECTU K
cepbesHoi TpaBMe 06CnyXXMBatoLLEro NepcoHana unu BbIxody U3 cTposi
obopyaoBaHus.

YTto6bl rapaHTUpoBaTh, 4To obecneymBaemas o6opyAoBaHMEM 3aLLmUTa
He HapyLUueHa, He UCMOoNb3yTe UMW He yCTaHaBNBaTe AaHHOe
obopynoBaHne HUKaKMM UHbIM CNOCO6OM, KPOME YKa3aHHOrO B JaHHOM
pyKoBOACTBE.

MHd)OpMaLlVIFl O NoTeHUMUarbHbIX ONAaCHOCTAX
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A 0 n A c H o C T b A l'WBCTBI/ITEJ'IbeIE OJIEKTPOHHbIE KOMMOHEHTbI MOryT 6bITb

noBpeXxneHbl CTaTU4ECKUM 3NTEKTPUYECTBOM, YTO NpuBeaeT K

YkasblBaeT Ha NoTeHUMarnbHble UM HEeMOCPEACTBEHHO OMacHble CUTyauuu, \ XYALLIEHIMIO paBOUNX XAPAKTEPUCTUK NPUBOPA NN €r0 NOCNSAYIoLLEH
KOTOpbIE NPU HaPYLIEHUW MOTYT NPUBECTMN K CEPbE3HbIM TPaBMaM Unu CMepTy. ‘K ﬁoi/-lowe P P P proop Y
ANPE ﬂ YNPEX ﬂ EHUE HaunHas ¢ 12 aBrycrta 2005 r., anekTpoobopynoBaHue, oTMeYeHHoe

[aHHbIM 3HaKOM, HE MOXET BbITb YTUIM3NPOBAHO B cUCTEMAX
06paboTkK 06bIYHLIX FOPOACKMX OTXOAO0B B cTpaHax EBponbl.
CornacHo JenCTBYIOLMM MECTHBIM U HaLMOHaNbHbLIM NOMOXEHUAM
(OnpektuBa EC 2002/98/EC), nonb3oBaTenu ctpaH EBponeiickoro

YkasblBaeT Ha NoTeHuManbHble nnu HenocpeacTtBeHHO onacHble cUTyaunu,
KOTOpbl€ Npu HapyLleHUn MOryT NpuBECTU K Cepbe3HbIM TpaBMaM U CMepTn.

AOCTOPOXHO —
Coto3a 06s13aHbl BO3BpaLLaTh CTapble Ui OTCIYXXWBLLWE CBON CPOK
YkasblBaeT Ha NOTeHLMarnbHO ONacHyl CUTyaLuio, KOTopasi MOXeT NPUBECTM K 3neKTponpubopbLl NPOM3BOANTENIO ANA UX YTUNM3aLMK, He Hecs Npu
TpaBMaM Maron 1 cpeaHemn TAxXeCTu. 3TOM HUKaKNX PacxoaoB.
lMpumeyvaHue: [To gonpocy so3spama npubopos dnA ymunusayuu npocum

YBE n o MITEHUE c8s13ambCsi ¢ ux npousgodumernem nu6o nocmaswukom u delicmeosams )

C02/1aCHO 101Ty4eHHbIM yKa3aHUsIM 8 riaHe 8038pama OmCIlyXusuweao ceoll

YkasblBaeT Ha CuTyauumio, Kotopasa, ecnun ee He M366)KaTb, MOXeT NpuBecTU n pecypc o6opydosaHusi, MOCMaBIIEHHbIX IPOU3BOOUMENeM SIEKMPUYECKUX U
nospexaeHuo obopynosaHus. Hdopmauus, Ha KoTopyto criedyeT o6paTtuTe 8cex MpoYux 8crioMo2amernbHbil npuHadnexHocmel Ons ux Hadnexauwel

ocoboe BHYMaHue. ymunusayuu.
MpepynpeauTensHblie HaANUCH 0630p n3penus
MpoutuTe BCe BUpKK 1 3TUKETKM Ha Kopnyce npubopa. Mpw ux HacTtosiwuin gatunk npegHasHadeH ans paboTbl ¢ KOHTpONnepoM, ans
He006mo,qu£4m BO3HUWKAET OMacCHOCTb TEeNECHbIX MOBPEXAEHUN UMK c60pa AaHHbIX 1 yrpaBneHusi. C faHHbIM JaT4MKOM MOTYT
nospexaeHui npubopa. Cumeon Ha npuGope BMecTe ¢ MCMorb30BaTbCst MHOTME KOHTponnepbl. B HacTosilem gokyMeHTe
npefocTepexeHnemM 06 onacHoCTW BKITIOYEH B PYKOBOACTBO. paccMaTpuBaeTcs yCTaHOBKa U UCMONb30BaHWe AaTyvka ¢
- 5 5 5 KoHTponnepom ¢ sc200. YTobbl ncnonb3oBaTh AaTYMK C APYTMMU
HaHHbiit cuMBOI, €CIM HaHeceH Ha Npubop, TpeGyet obpalleHna K KOHTPOMNepamMu, CM. PyKOBOACTBO MOMb30BATENS NCMOMNb3yeMOro
PYKOBOZACTBY MO 3KcnyaTauum 3a nHdopmauwmeii 06 akcnnyataumm n/ KOHTpOMNepa

unu 6esonacHocTu.

MoHTax

3aLUMTHYIO BIOKMPOBKY, YKa3blBa€T HA OMAcHOCTb U/UMWN PUCK ATNPE n YANPEX .U. EHWE

nopaxeHud, B TOM 4Yucne nopakeHns anekTpu4yecknm ToOKoM.

i 3T0T CcMBON, ByAy4M HAHECEHHBLIM Ha KOPMYC U3AENNsA Unu Ha

Puck nonyyexus Tpasmbl. PaboTbl, onvcbiBaeMble B JaHHOM pa3aerne
HaCTOSILLEro PYKOBOACTBA MOMb30BaTersl, AOHKHbI BbINOMHATLCS TOSbKO
KBanNMUUMPOBaHHbLIM NepCoHanoM.

MoHTax

AOMACHOCTb

BeposiTHocTb B3pbiBa. [pnbop He npegHa3HayYeH Ans UCNonb30BaHWSA B MecTax
NOBbILLEHHOW ONAacHOCTY.
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ANPEOYNPEXOEHUE PucyHok 1 MoHTaxHas apmaTypa Aatumka

Puck nonyyeHus Tpasmbl. Beerga yumtbiBanTe MakcMmanbHO AOMyCTUMbIE

TemnepaTypy v pabodyee faBneHvie MOHTaXHO apMaTypbl, UCMONb3yemMon Ans g
YCTaHOBKM AaTymka. Matepuan annapaTypbl 06bI4HO OrpaHMyYMBaeT TeMnepaTypy
W pacyeTHoe AaBreHne CUCTEMbI.

MprMepbl MOHTaXXHOW apMaTypbl AaTymka 1 MPUMEHEHUI CM. B
PucyHok 1, PucyHok 2 n PucyHok 3. lNepepn ncnons3oBaHvem AaTymk @
AormkeH bbiTb oTkannbposaH. Cm. Kannbposka AaTunka Ha cTp. 253.

26.7 mm 1
[1.05 in] ®

154.3 mm
[4.05in]

®

95.3 mm
¢ [3.75in] ’

1 BWHT C ronoBKoW nog TopLeso 4 HeonpeHoBas npoknagka, 33,0 Mm
kntoy, 6,3 mm (Va grorima) x 19,1 mm (1,3 aronima) x 82,6 mm (3,25 aronma)
(% pronma) (2 wr.)

2 KpOoHLUTENH KpenneHns gaTyvka 5 25,4 mm (1,0 grorim) pesbba NPT

3 Tlaiika, 25,4 mm (1,0 groim) pesbba | 6 Kopnyc patuvka
BSP unu NPP
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PucyHok 2 [laTuuk, MOHTaX CBepxy

540 mm

[21.25 in]
AN —
(€4 |
AYAY U

MM (1,0 atorim)

1 BWHT C ronoBKoW nog TopLeso 6 Bontbl, 10 MM (3/8 grorma) (2 wiT.)
kntod, 7,9 mm (5/16 gronma) x 38,1
MM (1,5 grorima)

2 Tpy6bl kBagpaTHOro cevenns, 25,4 | 7 CreHka

KpoHwTenH

8 3axuM KpoHLITeHa

Oatynk

9 BWHT C ronosKomn Noa TopLeBon

koY, 6,3 mm (¥4 Atoima) x 12,7 mm

(Y2 pronima) (4 wT.)

PucyHok 3 [lononHuTenbHble NPMMepPbl MOHTaXa

>
7

}
©

red
\

1 BapwaHT MOHTaxa cBepxy 3 BapuaHT MoHTaxa cboky 2

2 BapwaHT MoHTaxa cboky 1 4 Bupg cBepxy BapuaHTa MOHTaxa

cboky 2

MoacoeanHeHne aaTyMka K Mogyro

ACHOCTb

OnacHOCTb NOpPaXeHUs ANEKTPUHECKUM TOKOM. DNEKTPONPOBOAKA BbICOKOrO
HanpsihXeHUs Anst KOHTPornepa NPOBOAUTCS 3a 9KPAHOM BbICOKOrO HamnpsikeHusi B
Kopnyce KoHTponnepa. Meperopopka AOMKHA OCTaBaTbCA HA MECTE NOCTOSIHHO,
3a UCKMNoYeHWe NpoLeyp YCTaHOBKM HAKOMUTENEN UNW NOAKIIOYEHUS NUTaHUS,
pere, aHanoroBon UK ceTeBoii NNaTon KBanuULMPOBaHHLIM CNELUanucToM.

5 JlvueBas NnoBEpPXHOCTb AaTumKa

10 OcHoBaHuWe KpOoHLUTENHA
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ANPEAYNPEXAOEHWE

OnacHOCTb NOPaXeHUs ANEKTPUHECKUM TOKOM. Mpu BbINONHEHUN
paboT No 3NeKTPOMOHTaXy BCeraa oTknyanTe nutaHne ot npubopa.

IMpumeydaHue: Modyrnb He Moxem 6bimb COeOUHEH C HECKOIbKUMU murnamu
damyukoe 0OHOBPEMEHHO.

Tabnuua 3 Tabnuua noacoeAMHEHMUST ANEKTPUYECKUX NPOBOAOB

yNbTPa3BYKOBOro gaTt4yuka

ANPEAYNPEXAEHWE

OnacHocTb nopaxxeHua anekTpu4eCcKkUmM TOKOM. Pa6oTbl,
onucbiBaemble B JaHHOM pasjerie HacTosuero pykosoacraea
nonb3oBaTtens, AOJMKHbI BbIMONMHATLCA TOJTIbKO KBaJ'II/Id)VILI,VIpOBaHHbIM
nepcoHanom.

YBEOOMJIEHUE

Bo3mMoXHOCTb NoBpexaeHust npudopa. YyBcTBUTENbHbIE
3MEKTPOHHbIE KOMMOHEHTHI MOTYT BbITh NOBPEXAEHbLI CTATUYECKUM
3MEKTPUYECTBOM, YTO MPUBEAET K YXYALIEHUI0 paGoumnx
XapaKkTepucTuk npubopa unu ero nocrneayoLLeri NorIoMKe.

YnbTpa3ByKoBOW AaTHUK MOXET OblTb NOACOEANHEH K MOAYIIO pacxoaa.
Y100kl YCTAHOBUTL MOAYNb W MOACOEANHUTL AATHKK, CM.
UNMIOCTPUPOBaHHbIe aTanbl 1 Tabnuua 3.

Pasbem hatumk LTbIpek LiBeT npoBoAa
pasbema
6- YnbTpa3sykoBoun 1 —
LUTIPbKOBBI
n 2 —
3 KpacHbiv
4 3eneHbin
5 XKenTbin
6 CuHuiA
MpoBoga akpaHa AaTynka — [NoacoeanHWTe BCe NpoBoaa YepHbin

3a3eMrneHnsi/akpaHa gaTtymka BUHTaMmn 3a3eMieHnst

kopnyca sc200.
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Akcnnyarauus

KHonku n meHio nepexoaa nonb3oBaTens

OnucaHune knaBULLHOW NaHenu 1 CBeAeHW o nepexogax cm. B
[OKYMEHTaLUM Ha KOHTponnep.

HacTpoiika gaTumka

Mcnonb3ynte mMeHto HACTPOWKW ans BBoaa naeHTUUKALMOHHBIX
OaHHbIX AaTyuKa 1 ANs U3MeHeHUs onummn obpaboTkM 1 XpaHeHus
OaHHbIX.

1. Haxwmure knasuwy MEHIO v BeiGepute HACTP. IATY., [BbIBOP
OATY.], HACTPOUKA.

2. Wcnonb3yiiTe KnaBuULLK CO CTpenkaMmu Ans Bbibopa onumm 1 HaxMuTe
BBO[M. [1ns BBoga uMdp, CUMBOSIOB UM 3HAKOB NpenvHaHus
HaXXMuTe 1 yaepXvBanTe knasuwim co ctpenkamv BBEPX vnnn
BHWU3. HaxxmuTe knasuwwy c nsobpaxerHnem ctpenku BMPABO,
4YTOObI NEpeaBMHYTLCA K criegytowemy npobeny.

Onuus OnucaHue

MMA OATHUKA Mi3ameHsieT umsi, KOTOpoe COOTBETCTBYET AATYMKY
HaBepxy akpaHa uamepenuin. ims He 6onee 10
cMMBOIOB B Ntoboi koMbuHaumu: Byksebl, LndpbI,

npoGenbl Unu 3HaKkU NPeNUHaHUs.

3ABO4. HOMEP YcTaHaBnNvMBaeT CEPUIAHBIA HOMEp AaTyuka, He
6onee 16 cumBosnoB B No6ol kKoMOMHaLMK: ByKBbI,

LmMcpbl, NPOGenb! UnW 3Haku NPenuHaHus.

®POPMAT PACXOOA YcrtaHaBnMBaeT YMCIO 3HAKOB NOCIe 3anaTou,
KOTOpOe oToBpaxaeTcs Ha aKpaHe U3MepeHui, Ha

XXXX, XXX X nnn XX XX.

EAVHMLbI
W3MEPEHUS

EQ. TEMMNEPATYPbI

YcTaHaBnvBaeT eAyHULEI M3MEPEHUS NS
BbIGPaHHOro M3MEPEHNS — MM, M, AOVMbI U YTl

YcTaHaBnuBaeT eavHuLIbI U3MepeHus Temneparypsbl
Ha °C (no ymonyanwuio) nnm °F.

E[l. OB BEMA YcTaHaBnmBaeT eauHULbl M3MepeHus obbema

(Hanpumep nUTpbI).

Onuusa OnucaHue

PEXWM CYMM. YcranaBnuBaeT o6bem cymmaTopa Ha ABTo (no

yMonyaHuio) unu PyyHon.

CBPOC CYMMATOPA Co6pacbiBaeT 06bem cymmatopa. MNosiBuTcs Tonbko
B TOM cnyyae, ecnn PEXXVM CYMM. ycTaHoBneH Ha

PyuHon.
NMAPAMETPbI YcTaHaBnvBaeT TUN 30H4A U U3MEHSIET 3HaYeHns
30HOA ansi Tvna 3oHga. MNoapo6bHyo nHopmMaumio cM. B

HacTpolika napameTpoB 30HAa Ha cTp. 250.

HACTP. CACTEMbI HactpaviBaeT cuctemy ansi onpeaeneHus

NPUKNaaHbIX JaHHbIX KOHKPETHOro JaTvuka.

YCPEQL. CUH. YcTaHaBnmMBaeT NOCTOSAHHYIO BPEMEHU A4S
yBenuyeHus ctabunbHocTH curHana. B TeyeHve
NMOCTOSIHHOW BPEMEHW BbIYUCIISIETCS CpeaHee
3HaveHve — 0 (He AeNcTByeT, N0 ymonyaHumio) fo 60
CeKyHA, (cpefiHee 3HayYeHuWe curHana 3a 60 cekyHa).
®unbTp yBENUUMBAET BpPeMsi Ansi pearnpoBaHus
curHana gatuuka Ha hakTuieckme n3MeHeHus B
Texnpouecce

WHTEPBAN 3AMNCKU YcranaBnuBaeT NPOMEXYTOK BPEMEHM COXPaHEHNS

PACXO[OA pesynbTaToB U3MEPEHWI B XXypHane AaHHbIX — 5,
30 cekyHg, 1, 2, 5, 10, 15 (no ymon4anwuto), 30, 60
MWHYT.

WHTEPBAN 3ANMUCU YcraHaBnuBaeT NPOMEXYTOK BPEMEHM COXpaHEHWS

OBBbEMA pesynbTaToB U3MEPEHUI B XypHane AaHHbIX — 5,
30 cekyHg, 1, 2, 5, 10, 15 (no ymonuanwuio), 30, 60
MUHYT.

B3BPAT UCX. Ycranaenusaet MEHKO HACTPOEK Ha napameTpbl

HACTPOEK no ymonyanuto. Bce cBegeHusi o gatumkax

TEepATCA.

HacTpoika napameTpoB 30HAa

CKOHGUrypupynTe KOHTPONNEp Ha KOHCTPYKLMIO 30HAOBOIO TMNa ¢
OTKPbITbIM KaHaNoM, KOTOpbIV Ucnosnb3yeTcs. B koHTponnepe nmeetcs
BCTPOEHHas Tabnuua anroputMoB U3mepeHuii Ans 6onblUnHCTBA
pacnpocTpaHeHHbIX MOTKOB M BOAOCNMNBOB. ECnn B ycTpoiicTBe HeT
BCTPOEHHbIX Tabnuu, co3gaiite 3agaBaemyto Nonb3oBaTenem KpuUByHo
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pacxofa/rnybuxbl (Mexay 3 n 30 Toukamu), 4Tobbl CKOHUIypupoBaThb

Haxwmute knasuwy MEHIO v Beibepute HACTP. JATY., [BbIBOP

Bbi6epute MAPAMETPbLI 30HA n HaxxmuTe BBO[,.
Bbi6epute TUIM 3OHOA n HaxxmuTe BBOL,.

YCTPONCTBO.

1. Y
OATY.], HACTPOUIKA.

2.

3.

4.

BbibGepuTe HyxHbIN TN 30HAa 1 HaxmuTe BBO[.

Onuua

TPEYIOJIbHbIN
BOOOCNUB

NMPAMOYIONbHbIN
BOAoCnMB

MPSIMOYIOSbHbIN
NOTOK

JIOTOK C KPYTJ1bIM
AHOM

TPAMELEUDANBHbIA
WU3MEPUTENbHbIN
BOAOCHMB (BOOOCNMB
YUNONETTN)

HaumeHoBaHue

YcTaHaBnuBaeT BXOAHbIE A@HHbIE: LUMPUHY
pesepByapa B, BbICOTY BOAOCNMBHOIO OpoHTa
P, yron xenoba (B rpagycax) U MakCumarbHyto
rny6uHy. Cm. PucyHok 4.

YcTaHaBnuBaeT BXOAHbIE A@HHbIE: LUMPUHY
kaHana B, wupuHy BogocnuBHoro gppoHTa b,
BbICOTY BOAOCNMBHOIO ppoHTa P 1
MakcumanbsHyto rny6uHy. Cm. PucyHok 5 unm
PucyHok 6.

YcTaHaBnuBaeT BXOAHbIE A@HHbIE: LUMPUHY
roproBuHbl b, WNpWHY KaHana B, anuHy
ropnoBuHbl L, wepoxosaTocTb k
(6e3pasmepHas BenuymHa), TemnepaTypy
BOfbl, BbICOTY rpebHs P, cMelLeHne HyneBoro
YPOBHSI 1 MaKkcUMarnbHyto rnyGuHy.

YcTaHaBnuBaeT BXOAHbIE A@HHbIE: LUMPUHY
roproBuHbl b, WNpWHY KaHana B, anuHy
ropnoBuHbl L, wepoxosaTocTb k
(6e3pasmepHas BenuyuHa), TemnepaTypy
BOfbl, BbICOTY rpebHs P, cMelLeHne HyneBoro
YPOBHSI 1 MaKkcUMarnbHyto rny6uHy.

YcTaHaBnunBaeT BXOAHbIE AaHHbIE ANs TMna
Cipolletti (1 ¢yt — no ymonuanuio; 1 cyTt 6
naonmoB; 2 dyTa; 2 cyTa 6 Atorimos; 3-6, 8 nnu
10 dpyTOB) U MakcumarnbsHyo rinyouHy. Cm.
PucyHok 7. ina ApyrMx TMNoB TpaneueBuaHbIX
BOZJOCINVIBOB UCMOMb30BaTh OMLMI0
onpenensemblin nonb3oBaTenem
(MONb3OBAT.).

Onuusa
JIOTOK NEYRPIC

JIOTOK NAPLUANNA

JIOTOK N. BOBINY3A

JIOTOK XA®AIU

JNIOTOK 1. IATO

JIOTOK H-TUNA

TPAMNELOVUOANBHbIA
JIOTOK

NONb30OBAT.

HaumeHoBaHue

YcTaHaBnUBaEeT BXOAHbIE AaHHble ANs Tuna
Neyrpic (1234A—no ymonyanuio, 1236A-G,
1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ nnn 1254A-F) n
MaKcuMarnbHyto rnyGuHy

YcTaHaBnmBaeT BXOAHbIE aHHbIe ANs Tuna
Parshall (1-no ymonuanwto, 2, 3, 6 unn 9
aronmos; 1 dyT; 1 dyT 6 atormos; 2-8, 10, 12,
15, 20, 25 30, 40 vnun 50 dyToB) 1
MaKkcumarnbHyto rnyouHy

YcTaHaBnmBaeT BXOAHbIE AaHHbIe ANs Tuna
Palmer Bowlus (4—no ymonuaHutio, 6, 8, 10, 12,
15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 vnu 42 gionma) n
MaKkcUMarbHyto ryouHy

YcTaHaBnBaeT BXOAHbIE JaHHbIE: LUMPUHY
rOPoBUHbI b 1 MakcUmanbHyo ry6uHy

YcTaHaBnmBaeT BXOAHbIE AaHHbIe ANs Tuna
Leopold-Lagco (4-no ymonuyanutio, 6, 8, 10, 12,
15, 18, 21, 24 vinu 30 atoiMoB) 1
MaKkcUMarbHyto ryouHy

YcTaHaBnuBaeT BXoAHble AaHHble Ans Tuna H
(0,4—no ymonuaHuio, 0,6, 0,8, 1,0 dyt HS; 0,5,
0,75,1,0, 1,5, 2,0, 2,5, 3,0, 4,5 cpyta H; 4,0
dyTa HL) n MmakcmanbHyto rnyouHy

YcraHaBnmBaeT BXOAHbIE faHHble
TpaneueuaanbHoro T1na (6onbLwoit 60° V-no
yMoOn4aHuio, oveHb GonbLuon 60° V, 2 alonva
45° WSC vnu 12 grorimoB 45° SRCRC) n
MaKkcUMarbHyto ryouHy

YcTaHaBnmBaeT BXOAHbIE faHHbIE As MO
MeHbLUel Mepe 3-X U3MepUTENbHbIX TOYEK.
M3BecTHas rmy6rHa Bofbl U COOTBETCTBYHOLMI
N3BECTHbIV pacxo A0MKHbI ObITb BBEAEHbI AN
KaXKgown M3 ToYeK M3MepeHUs.

5. Bbibepute HACTPOUTb 30H[ n Haxxmute BBO[.
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6. TlepemecTtuTe Kypcop Ha Kaxayto nosumio n Haxmute BBOA. PucyHok 5 OnpegeneHue pasmepoB NPSIMOYroNibHOFO BOAOCNUBA
7. BeeguTe Tpebyemble gaHHble U HaxkmuTe BBOL. (C KOHLIeBbIMU CYXXEHUAMM)

MpumeyaHue: MakcumarnbHasi anybuHa 8goda 05151 8Cex KOHCMPyKyul ¢
30HOOM ornpedesnisiemcsi Onsi UsMepeHUll 8bile 8bICOMbI 8000C/TIUBHO20 @

ghpoHmMa, Kak nokasaHo Ha PucyHok 4, PucyHok 5, PucyHok 6 u PucyHok 7. He N
8godume o6yt 8bicomy. 1 ( )

PucyHok 4 Pa3mepbl TpeyronbHoro Bogocnmea

I

|
==

N O
7 _C;D_ % ®
O @TDIP@——I
I

(t) L+@_J
y

1 [Oatuuk

I

LvpuHa kanana B

(3]

2 MakcumanbHas rnybvHa BbicoTa BogocnueHoro dpoHTta P

3 LUWwupwvHa BogocnueHoro dpoHTa B 6 10-ptonmoBas 3oHa
HEYyBCTBUTENBbHOCTH

1 [artymk 4 Bbicota BogocnmeHoro gpoHTa P

2 MakcumanbHasi rnybuHa 5 Yron xenob6a

3 LwupwuHa pesepByapa B 6 10-gronmoBast 30Ha
HeYyBCTBUTENbHOCTH
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PucyHok 6 OnpepgeneHune pasmepoB NPAMOYrofibHOro BOA4OCHMBa

(6e3 KOHLeBbIX CYyXXeHUW )

T
S S S

==
4 0
© 7

®

- o

I

PucyHok 7 OnpepeneHue pasmepoB BogocnuBa Cipolletti

40
©

1 [Oatuuk

LUvpuHa kanana B

2 MakcumanbHas rnybuHa

5 LWwupwnHa BogocnveHoro dpoHTa B

|
|
® "\ ® /O
|
L) i/ v
| |
O
1 [atumk 5 Tun Cipolletti
2 [nanasoH 6 KoadpdpumumeHT cyxenus 4:1
3 lnybuHa 7 10-aroiMoBas 30Ha
HeuyBCTBUTENBHOCTU
4 MakcumanbHasi rnybuHa

3 BebicoTa BogocnueHoro poHta P

10-groimoBas 3oHa
HeuvyBCTBUTENbHOCTU

KanubpoBka gaTumka

Kanu6poBka gaTunkoB

XapaKTepuCTUKM faTyvka MeANEeHHO CMELLAITCA CO BPEMEHEM, YTO
BbI3bIBAET NOTEPI0 TOYHOCTU AaTumKa. [ns nogaepkaHus TO4HOCTU
[aTyMK JOIMKEH perynsipHo kanmbpoBaTbes.

Bo Bpems kannbpoBku AaHHbIE HE OTNPaBNATCS B (haiin 3anucemn
OaHHbIX. CrnegoBaTtenbHo, hann 3anucei AaHHbIX MOXET UMETb MecCTa, B
KOTOPbIX 3aM1Cb AaHHbIX NpepbIBaeTcs.
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I'Ipou.ep.ypa KanMGpOBKM yNnbTPa3BYyKOBOro gaTt4yuka

lMpumeyaHue: Ecriu koHmponnep 3anumax, koada ynbmpa3sykosol damyuk He
8cmassieH, Ucmopusi Karnubposku yrbmpasgykogoeo 0am4yuka pacxoda
yOansemcs.

Mepen kanubposkon faiite cucteme nopabotatb 30 MUHYT Ans
nonyyYeHnss Hauny4yLen TOYHOCTU U3MEPEHUIA.

1.

Pusmnyeckn n3aMepbTe cnegyrowne no3numu, YTOObI NX MOXHO 6bINO
CpaBHUTb C SNEKTPOHHbLIMU NMNOKa3aHNAMMW:

+ [nanasoH — paccTosiHue Mexay AaT4MKOM U NOBEPXHOCTbIO BOAbI
(Ansa npoueaypbl 2-ToveyHon Kannbposku). Cm. PucyHok 7
Ha cTp. 253.

* [nybuHa — rmy6uHa BoAbl B KOHTPOIbHOM TOYKe (AN obenx
npouenyp kannbposku). Cm. PucyHok 7 Ha cTp. 253.

Haxmute knasuwy MEHIO v BbiGepute HACTP. OATY., [BIBOP

OATY.], KATIMBPOBKA.

Beibepute Tun kanubposku n Haxkmute BBO[,:

Onuusa HanmeHoBaHue

2-TOY KAN MYBWUHbI [ns kannbpoBKku UCNONb3YOTCS 2 TOYKN

(pekomeHayemblt MeTos)
1-TOY KAN TMYBWUHbI [ns kannbpoBku ucnonb3yetcs 1 Touka
Ecnu B MeHI0 3anThl BKOYEH Naporsib ANs KOHTponnepa, BBeante
naponb u Haxmute BBO[,.
BbibepuTe onuuio Ans BbIXOAHOrO CUrHana Bo BpeMs KannbpoBKku 1
HaxmuTe BBOL:

Onuus HaumeHoBaHue

AxTuBHBbIN [pnBOp NocbiNaeT B Ka4EeCTBE BbIXOAHBIX 3HAYEHWUI TEKyLLne
13MepeHusi Bo Bpemsi npoLieypbl KanvbpoBku.

10.

1.
12.

Onuusa HaumeHoBaHue

®ukcaumsa BbixogHoe 3HaYeHWe AaTuuka (*)VIKCI/IpyeTCFI Ha TeKyLiem

N3MepeHHOM 3HavYeHun BO BpeMs npoueaypbl KanmopoBKy.

Mepepaya Bo Bpems kanMbBpoBKM OTNPaBRSieTCs NpeaBapuTENbHO
YCTaHOBINEHHOE BbIXOAHOE 3HayeHWe. YTo6bl N3MeHNUTb
npeaycTaHoOBMNEeHHOEe 3Ha4YeHne, CM. PyKOBOACTBO

nonb3osarens KoHTponnepa.
Ecnu BbiGpaHa npouegypa 2-To4eyHoW KannbpoBKu:

a. Haxwvute BBO[ ANnst aneKkTpOHHOTO U3MEpPEHNS pPacCTosHUSA
Mexay AaTYMKOM U MOBEPXHOCTLIO BOAbI.

b. MopoxauTe noka 3HayeHve ctabunuanpyetcs n Haxmute BBO[,.
IMpumeyaHue: SkpaH moxem nepelimu K criedyrowemy amarny
asmomMamu4yecku.

c. Korpa otobpaxaeTcsl akpaH "3agaHune guanasoHa”, BbicTaBbTe
dusnyeckn namepeHHoe 3HaveHme n Haxmmte BBOM.

Haxmunte BBO[L, 4TOGbI 3NEKTPOHHO N3MepuTh rinybuHy Boabl B

KOHTPOSbHOW TOYKE.

MopoxanTe noka 3HayeHne crabunusmpyetcs n Haxmute BBO[.

Korpa otobpaxaeTcs akpaH "3apgaHue rnybuHbl", BbiIcTaBbTe
u3nyeckn namepeHHoe 3HadeHue n Haxmmute BBOM.

MpoBepbTe pe3ynbTaT KanMGpoBKu:

* BbIMNONH. — patunk oTkanMbpoBaH 1 roTOB N3MepsiTb 06pasLbl.
[MokasaHbl 3Ha4YeHWsa ananasoHa v rmyouHbl.

+ CBOW — kannbpoBka ananasoHa vnu rmy6uHel HaxoauTCs 3a
ponyctumbiMu npegenamu. MNoBTopuTe KanMbpoBKy
[HononHuTenbHble cBeaeHUsi cM. B TexHudeckoe obcnyxuBaHue
Ha cTp. 256 un Nounck n ycTpaHeHre HencnpaBHOCTEN Ha CcTp. 256.

Ecnu kannbposka BbinonHeHa, Haxxmute BBOL ons npogomkeHus.

Ecnu onumsa npgeHtndgmkatopa onepatopa ycraHoBneHa Ha A B

meHto OMNMUUMN KANMMBPOBKW BBEanTE naeHTMdmMKaTop onepatopa

(4 cumBona) n HaxmuTe BBOM,. CM. ONONHUTENBHBIE CBEAEHWS
B/ameHeHWe onuuii kKanmbpoBkM Ha cTp. 255.
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13. Ha akpare HOBbIN JATUMK? ncnonbayiiTe knaBuLmM co CTpenkamu
ans Bbibopa onuuu 1 Haxmmute BBOL:

Onuuss HaumeHoBaHue

Oa [aTtyuk He oTkanubpoBaH C AaHHLIM KOHTpPONnepoMm. Hn paboTbl 1
npeaplayLime KpyBble KanubpoBku AaTumKa COPOLUEHbI.

Het [aTtynk oTkanuBpoBaH C HAaCTOALLMM KOHTPOSINEPOM.

14. Korga otobpaxaeTcs "KanubpoBka 3aBepLueHa", Haxmnte BBO[.

15. Ecnu pexum Bbixofda ycTaHOBMEH Ha cbukcaumio unu nepegady,
BblbepuTe BpEMS 3alepKK/, KOr4a BbIXOAbl BEPHYTCS B aKTUBHOE
COCTOsiHWE, a 3aTem HaxmuTeBBO[.

Bbixop 13 npouenypbl KaNMGpPoBKU
Ecnun HaxaTb knasunwy HA3A] Bo Bpems kannbpoBku, nonb3osaTenb
MOXeT BbIATW 13 KanubpoBKU.

1. Haxmute knasuwy HA3A[L Bo Bpemsi kannbpoBku. MokasaHbl Tpu
onumm:

Onuus HanmeHoBaHune

3AKP Kn OcTaHoBuTe kannbposky. HoBas kanubpoBka AomkHa

HauyaTbCs cHavana.
BO3B. KKAJIUB. BosBpart k kanubposke.

BbIX KA BpeMeHHbIN Bbixoa U3 kanubposku. [onycTim AocTyn K
ApYrM NyHKTam MeHto. MoxHo 3anyckaTb kanubposky
BTOPOro Aatyuka (ecnu nmeetcs). YTobbl BEpHYTLCS B
kanmbposky, HaxmuTe knasmwy MEHHKO v BbiGepute

HACTP. OATY., [BbIBOP JATU].

2. Vicnonb3yiTe KnaBuLLK CO CTpenkamu Ans Bbibopa ogHoM U3 onumin n
HaxxmuTe BBOL.

M3MeHeHuMe onuui KanuGpoBKu

Monb3oBaTenb MOXET YCTAaHOBUTb HAMOMUHaHWE UMW BKITIOUUTD
naeHTudukaTop onepaTtopa ¢ kKanuGpOBOYHLIMY AaHHBIMU U3 MEHIO
onun KANMBEPOBKW.

1. Haxmute knasuwy MEHIO u BbiGepute HACTP. OATY., [BbIBOP
OATY.], KATIMBPOBKA, OMuUniA KANMBPOBKI.

2. Wcnonb3yiiTe KnaBuULLK CO CTPenkaMmm ansi Bbibopa onumm n HaxMuTe

BBO[.
Oonuusa HanmeHoBaHue
YBEOOM KAJl  YcTaHaBnvBaeT HanoMuHaHue o crieqytoLeit kanmbposke
B AHSX, MecsiLiax unv rogax — BbIKMOYeHo (no
ymonyaHuio), 1 gewb, 7, 30, 60, unn 90 gHen, 6 nnn 9
mecsaues, 1 unu 2 roga
WH on ansd BkntovaeT ngeHTudrkaTop onepaTtopa ¢ kanubpoBOYHbIMU

KARN AaHHbiMyM — "[a" unu "HeT" (no ymonuaxuio). H BBoguTCS
BO BpPeMs KannbpoBKu.

C6poc onuun KannépoBKn
Onumum kKanBpoBKM MOryT GbITb COPOLLEHbI Ha 3aBOACKME OMNLUK NO
YMOSYaHuio.

1. Haxmute knasuwy MEHIO v Bbibepute HACTP. OATY., [BbIBOP
OATY.], KAMMBEPOBKA, BO3BPAT NCX. KAIVB.

2. Ecnu B MeHI0 3aluThl BKITIOYEH Naporb AN KOHTpornepa, BBeaute
naponb u Haxxmute BBO[,.

3. Haxwmute BBOA, korga otobpaxaetcsa akpaH CBPOCUTb KAJTUB-
KY? Bce onumu kanmbpoBKM yCTaHaBNUBAKTCS HA 3HAYEHNS MO
YMOIYaHuio.

4. Ecnwu onuus ngeHtTndmkaTopa onepaTtopa ycraHoeneHa Ha [JA B
MeHio OMNMUUMN KAJIMBEPOBKW BBeaunTe ngeHtudmkatop onepatopa
(4 cumBona) n Haxmute BBO. CM. gononHUTENbHblE CBEAEHUS!
B/3meHeHre onuuii KanMbpoBkmM Ha cTp. 255.

Peructpbl Modbus

[ns nepegayn AaHHbIX MO CETU UMEETCS CNMCOK pernctpoB Modbus.
LononHutenbHble cBeageHns cMm. Ha www.hach.com unu www.hach-
lange.com.
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TexHu4Yeckoe o6cnyxuBaHme
ANPEOYNPEXAOEHWE

Puck nonyyeHus Tpasmbl. PaGoTbl, onvckiBaeMble B JaHHOM pasaerne
HaCTOSILLEro PYKOBOACTBA MOMb30BaTENS, AOJIKHbI BbINOSHATHCS TONBKO
KBaNMULMPOBaHHbLIM NEepCoHanom.

YucTka gaTymka

HaTtunk He TpebyeTcs NIaHOBOrO TEXHUYECKOro 06CMYXMBaHUsA 3a
UCKIMOYEHNEM HEPETYTSIPHON OUYUCTKM.

1. [ns 04MCTKM JaTynKa UCMONb3ynTe TENMNYIO MbINbHYIO BOAY.
2. OnonocHUTe JaTyunK YMCTOM BOAbI.

Mouck n ycTpaHeHue HeMCﬂpaBHOCTeVI

Mepuoanyeckme aaHHbIe

Bo Bpems kanmbpoBku AaHHbIe He OTNpaBnaloTCA B hann 3anncen
AaHHbIx. CneposatenbHo, ann 3anucert AaHHbIX MOXET UMeTb MecTa, B
KOTOPbIX 3aM1Cb AaHHbIX NpepbIBaeTcs.

MpoBepka kabens AaTymka

AONACHOCTb

OnacHOCTb NOPAXKEHUS ANIEKTPUYECKUM TOKOM. SMNEKTPONPOBOAKA BbICOKOTO
HanpsbKeHUs Anst KOHTponnepa NPOBOAUTCS 3@ AKPAHOM BbICOKOIO HanpsikeHUs B
kopnyce koHTponnepa. Meperopoaka AOMKHa OCTaBaTbCA HA MECTE NOCTOSIHHO,
32 UCKIMIYEHNE NpoLielyp YCTaHOBKU HAKOMMUTENEN UMW NOAKIMIOYEHUS NMUTaHUS,
pene, aHanoroBomn UnNu ceTeBoi NaToin KBanUgULMPOBaHHLIM CNELUANUCTOM.

ANPEAYNPEXAEHWE

A OnacHOCTb NOPAXKEHUS ANEKTPUYECKUM TOKOM. [pU BbINOMHEHUM

paboT No 3NeKTPOMOHTAaXy BCera oTknoyaiiTe nuTaHue ot npubopa.

ANPEAYNPEXAEHWE

Nonb30BaTENs, AOMKHbI BbINOSTHATLCS TOMBKO KBANMMULMPOBAHHBLIM
NepcoHanom.

OnacHOCTb NOpaXeHWs ANEeKTPUYECKMM TOKOM. PaboTbl,
fi E onucbiBaemMble B JaHHOM pasferie HacTosLwero pykosoacTea

YBEOOMIJIEHUE

B03MOXHOCTb NoBpexaeHus npubopa. YyBcTBUTENbHbIE
3MEKTPOHHbIE KOMMOHEHTHI MOTYT GbITh NMOBPEXAEHbI CTATUYECKUM

‘ﬁ.\ 3MNEeKTPUYECTBOM, YTO NPUBEAET K YXYALLEHUIO paboymnx
XapaKTepucTUK Npubopa unu ero nocneaytoLemn NOMOMKE.

Mpu HanMuum Npobrem n3MepeHnin BbINONHUTE ONUCaHHbIE HUXE
nencreus:

1. MpoBepbTe kabenb AaTumnka Ha HaNUYne NOBPEXAEHNN.

2. Ecnuucnonb3yeTcs coeauHUTENbHbIN kaberb, NpoBepbTe KNEMMHYHO
KOpOGKy.

a. OtcoeamHuTe oba koHua Kabens (4aTyuk 1 KOHTponnep).
b. Wcnonb3ayiite oMmeTp Ansi IPOBEPKU LIENIOCTHOCTU Y BHYTPEHHMX
KOPOTKMX 3aMblKaHUiA MPOBOLOB.

MeHo AMarHOCTUKM U TeCcTUupoBaHUA O4aTYUKOB

MeHi0 AnarHoCTukN 1 TECTUPOBAaHWSA AATYMKOB OTOBPaXaeT TEKYLLYIO 1
XPOHOMornyeckyto nHgopmauumto o npubope. Cm. Tabnuua 4. Ytobbl
nonyyYMTb AOCTYN B MEHIO ANArHOCTMKN U TECTUPOBAHWUSA [aTYUKOB,
HaxxmuTe knasuwy MEHIO v Beibepute HACTP. OATY., [BbIBOP OATY ],
OWATH./TECT.

Ta6bnuua 4 Menwo OUATH./TECT patumka

Onuusa HaumeHoBaHue

MH® MOAYNnA [MokasbiBaeT BEPCUIO 1 CEPUIHBIN HOMEP ANS MOAYnsA
natyvka.

MH® OATUYUMKA [Moka3blBaeT MMSi U CEPUNHOrO HOMepa, BBeAEHHbIE
nonb3oBaTenem.
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Ta6bnuua 4 MeHto OWATH./TECT patuvka (npogomkeHue)

Tabnuua 6 Cnucok npeagynpexaeHUn ans gatyuka

Onuusa HanmeHoBaHue MpeaynpexaeHue OnucaHue PeweHune
OHU KAJTUBP. Moka3biBaeT KONMMYECTBO AHEN nocne nocnegHen CYMMATOP MOJIH. O6bem gatymkal/ C6pocuTb 06bem
KanmbpoBKu. cymmaTopa 3anosiHeH. fAatuuka/cymmaTopa.
NCTOPUA KA. Moka3biBaeT CNNCOK 1 CBEAEHNS MO KaXaow kanmbpoBke. ITEMMEPATYPA Temnepatypa BHe 3ameHuTe gaTunk.
avanasoHa.
CBPOCUTb UCT KAIN | CopacbiBaeT nctoputo kannbposku aaTtymka (Tpebyertcs
KoA-naponb ypoBHs o6enyxusanust). Bece npeaplayLume OTCYTCTB 3XO MoTepsiH axocurHan. BapuaHt 1 —

KaJ'II/IGpOBO‘-IHbIe AaHHble TePAKTCA.

OAHHbBIE OATUHUMKA [Moka3sbiBaeT konM4ecTBO OTPaboTaHHbIX 4aTYMKOM OHEN
1 NoKa3aHus TEKyLLero curHana gaTtyvka B MCwm.
CBPOC OATA. C6pacbiBaeT KONMM4ecTBO 0TPaboTaHHbIX AaTYNKOM

AHEN U faHHble KanMBPOBKY Ha 3HAYEHUs Mo
YMOTYaHuIo.

Cnucok owmnbok

OwmnbBKM MOryT NPOM3ONTH MO pasHbIM NpuynHam. MNMokasaHus Ha aKkpaHe
n3mMepeHuin muratoT. Bee BbIXoAbl yAEPXUBaOTCSA, €CMu 3a4aH0 B MEHIO
KOoHTponnepa. na otobpaxeHusi olunmboK AaTymkKa HaXXMUTE KnaBuLLy
MEHIO v Beibepute JUATHOCTUKA, [BbIBOP AATY.], CMAC. OLUNB.
Cnuncok BO3MOXHbIX oLLIMOOK nokasaH B Tabnuua 5.

Ta6bnuua 5 Cnucok owmnbok AnAa gartyuka

MepemecTtnTe AaT4nK
6nmxe K NoBEPXHOCTH
BOZbI.

BapuaHT 2 — BeicTaBbTe
KpenneHue aaTyuka,
4YTOGbI NPaBUNBLHO
HanpaeuTb JaTyvK Ha
NoBEePXHOCTb BOAbI.

BapuaHT 3 — 3ameHute
[aTumk.

M3b. YPOBEHb

M36bITOYHBIN YPOBEHD
BbILLIEN U3 AnanasoHa.

BapuaHt 1 —
YpoctoBepbTeCh, UTO TUM
30HAA NPaBUNbHbINA.
BapuaHt 2 —
OTkanubpy¥ite AaTymk

Owmnbka HaumeHoBaHue PewieHue

3AMEH. OATY.

[aTtunk oomkeH BbiTb
3aMEHEH.

3ameHuTe gaTymk.

OATHUK OTCYT. [aTunk oTCyTCTBYET NN

oTcoeauHeH

[MpoBepbTe NpoBOAKY U
CoeAVHeHNst JaTymka un
moayns.

KA. MPOCPOYEHA

Kanu6poska aatuvka
npocpoyeHa.

OTkanubpyiite AaTymK.

Cnucok npepynpexaeHuin

MpepynpexaeHne He BNUsieT Ha paboTy MeHIo, pene u Bbixodos. BHuay
3KpaHa U3MePEHUI MUraeT 3HA4YOK NpeaynpexaeHns n otobpaxaercs
coobuieHve. [ina oTobpaxeHus npedynpexaeHnin aTunka HaxmmnTe
knasuwwy MEHIO v BeiGepute TECT JATHUKA, [BbIBOP OATY.],
CMNCOK MPEAQYTI. Cnrcok BO3MOXHbIX NpeaynpexaeHuin nokasaH B
Tabnuua 6.

HE OTKAJIMBPOBAH

[aTunk gorkeH ObiTb
oTKanuépoBaH.

OTkanubpyiite AaTymK.

WOET KAJTIMB-KA

Kanubposka 3anyLieHa,
HO He 3aBepLueHa.

BepHuTech k
kanubposke.

BbIX. PUKCUP.

Bo Bpems kannGpoBku
BbIxoabl Obinu
yCTaHOBIMEHbI Ha
dukcaumo Ha
BbIGpaHHOe Bpemsi.

Bbixoabl cTaHyT
aKTUBHbIMY nocne
BbIGpaHHOro MHTEpBana
BpPEMEHW.
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Cnucok cobbiTni

B KoHTponnepe npeaycMOTPeH OAMH XypHan cobbITUiA ANs KaXaoro
nartyuka. B xxypHane cobbiTuii coxpaHsieTcs psia cobbITUI, KOTopble
NMPOMCXOANAT B YCTPOWMCTBAX, Takue Kak usmeHeHue KoHdurypaumu,
TPEBOXHbIE OMOBELLEHNS, YCIOBUS MpeaynpexaeHuin, u T. n. Cnmcok
BO3MOXHbIX COBbITUIA Noka3aH B Tabnuua 7. XKypHan cobbITuii MOXHO
cunTbiBaTh B hopmate CSV. MHCTpyKumum no 3arpy3ke annos sanncen
AaHHbIX CMOTPUTE B PyKOBOACTBE MOSIb30BaTENst KOHTpOnnepa.

Ta6bnuuya 7 Cnucok coGbiTUM ANA gaTvyuka

3anacHble YacTu 1 npuHagnexHocTu

lMpumeyaHnue: Homepa usdenusi u mosapa Mo2ym MeHsIMbCS Orisi HEKOMOPbIX
peauoHos npodax. Ceskumecs ¢ coomeemcmeytouwum ducmpubbMOPOM UMU CM.
KOHMaKmMHyt UHGhopMayuro Ha seb-calime KomnaHuu.

Co6biTne

HaumeHoBaHue

COB. MUTAHNA

BbIno BkNoYeHo nuTaHue.

N3M B KOHOUT - nnaB

KoHdurypaums nameHeHa - unucno c
nnaeatowiel 3ansaTon

N3M B KOH®UT - uen

KoHdurypaums nameHeHa - uenoe
ymcno

OnucaHue Mo3. Ne

3anacHol aaTumk ¢ BCTPOEHHbIM kabenem 3 m (10 cyToB) U53S010
3anacHon gaTunk ¢ BCTpoeHHbIM kabenem 10 m (30 dyToB) U53S030
3anacHol AaTuvk ¢ BCTpoeHHbIM kabenem 30 m (100 dyToB) U53S100
CoeavHuTenbHbI kabenb 1W1127

KnemmHas kopobka NEMA 4X 76A4010-001

MOHTaXHbIN KOMNNEKT 3004A0017-001

CorHeYHblIii 3KkpaH 1000G3088-001

N3M B KOH®UT - TekcT

KoHdurypaums nameHeHa - TekctoBas
cTpoka

MYyCK 1-TOY KAN

3anyck 1-To4eyHol kannbpoBku No
obpasuy

KOHEL| 1-TOY KAN

OkoHuyaHue 1-ToYeYHON KannbpoBkK No
obpasuy

MNYCK 2-TOY KAN

3anyck 2-To4eyHol kannbpoBkM No
obpasuy

KOHEL| 2-TOY KA~

OKOHYaHWe 2-ToYeYHoI KannbpoBKM no
obpasuy

3ABOA. HACTP.

KoHdurypauums 6bina copolueHa Ha
onuMM No YMOIYaHUIO.

KAIMMB. HA 3ABOACKYHO

Monb3oBaTenbckas kanubpoBka
cbpoLueHa Ha 3Ha4YeHUs MO YMOMYaHMIo.
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Teknik Ozellikler
Teknik 6zellikler, 6nceden bildirilmeksizin degistirilebilir.

Tablo 1 Ultrasonik akis moduli teknik 6zellikleri

Teknik Ozellik Ayrintilar

Akis hizi Olgiim cihazi yapisi tipinin islevi

Toplam akig Segilebilir akis hizi ve garpan birimlerle
birlikte: 0-999,999,999

Dogruluk + %0,5 Olclim araligi

Duyarhhk + %0,1 6lgiim araligi

Tekrarlanabilirlik + %0,1 6lgiim aralig

Tepki suresi Adim degisiminden sonra %90 deger
icin 180 saniyeden az
Giris filtresi 999 saniye

Tablo 2 Ultrasonik akis sensorii teknik 6zellikleri

Genel Bilgiler

Higbir durumda Uretici, bu kilavuzdaki herhangi bir hata ya da eksiklikten
kaynaklanan dogrudan, dolayl, 6zel, tesadifi ya da sonugta meydana
gelen hasarlardan sorumlu olmayacaktir. Uretici, bu kilavuzda ve
acikladigi trtinlerde, 6nceden haber vermeden ya da herhangi bir
zorunluluda sahip olmadan degisiklik yapma hakkini sakli tutmaktadir.
Guncellenmis basimlara, Ureticinin web sitesinden ulagilabilir.

Giivenlik bilgileri

Bu cihazi paketinden gikarmadan, kurmadan veya cgalistirmadan énce
lutfen bu kilavuzun timini okuyun. Tehlikeler ve uyarilarla ilgili tim
ifadeleri dikkate alin. Aksi halde, kullanicinin ciddi sekilde yaralanmasi ya
da ekipmanin hasar gérmesi s6z konusu olabilir.

Bu cihazin korumasinin bozulmadigindan emin olun, cihazi bu kilavuzda
belirtilenden bagka bir sekilde kullanmayin veya kurmayin.

Tehlikeyle ilgili bilgilerin kullanimi

ATEHLIKE

Olmasi muhtemel veya yakin bir zamanda olmasindan korkulan, engellenmedigi
takdirde 6lim veya ciddi yaralanmaya neden olacak tehlikeli bir durumu belirtir.

Teknik Ozellikler | Ayrintilar

Olgiim Araligi/Cézindrlik

Derinlik 0,25 m (10 ing) ila 6 m (20 ft) £ 1 mm (0,039 ing)

Hava Sicakligi -40 °C (-40 °F)ila +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18 °F)
Mekanik

Konstriiksiyon Entegre sicaklik sensorlli PBT (polibutilen tereftalat) govde

Kablo (entegre) Standart 10 m (33 ft) uzunluk;20 m (66 ft), 50 m (164 ft) ve 100

m (328 ft) istege bagli uzunluklar

Agirlik 0,5 kg (1,1 Ib) yaklasik

Calisma frekansi | 75 kHz

Giic kaybi 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

AUYARI

Onlenmemesi durumunda ciddi yaralanmalar veya 6liimle sonuglanabilecek
potansiyel veya yakin bir zamanda meydana gelmesi beklenen tehlikeli durumlarin
mevcut oldugunu gosterir.

ADIKKAT

Daha kigik veya orta derecede yaralanmalarla sonuglanabilecek potansiyel bir
tehlikeli durumu gosterir.

BiLGI

Engellenmedigi takdirde cihazda hasara neden olabilecek bir durumu belirtir. Ozel
olarak vurgulanmasi gereken bilgiler.

Onlem etiketleri

Cihazin tzerindeki tim etiketleri okuyun. Burada belirtilenlere uyulmadigi
takdirde kisisel yaralanmalar ortaya ¢ikabilir ya da cihaz hasar gorebilir.
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Onlem amagli bir beyan ile birlikte cihaz izerinde bir sembol kilavuz
icerisinde referans olarak verilmistir.

Bu simge, aletin Gzerinde belirtildigi takdirde, ¢alistirma ve/veya
guivenlik bilgileri igin kullanim kilavuzuna referansta bulunur.

Bu simge, bir trlin muhafazasinda ya da bariyerinde belirtildigi
takdirde, elektrik soku ve/veya elektrik carpmasi riskinin mevcut
olduguna isaret eder.
Hassas dahili elektronik parcalar statik elektrikten zarar gérebilir ve bu
‘ da, cihaz performansinin dismesine ya da cihazin arizalanmasina
neden olabilir.

Bu simgeyi tasiyan elektrikli cihazlar, 13 Agustos 2005 tarihinden sonra
Avrupa evsel atik toplama sistemlerine atilamayabilir. Avrupa yerel ve
ulusal diizenlemeleri (2002/98/EC sayili AB Direktifi) uyarinca,
Avrupa'daki elektrikli ekipman kullanicilarinin artik eski veya kullanim
suresi dolmus ekipmanlari atilmak tizere, kullanicinin higbir bedel
6demesine gerek olmadan, Uretici'ye iade etmeleri gerekmektedir.
Not: Geri dontistim igin iade etmeden 6nce liitfen kullanim siiresi dolmus cihazin,
uretici tarafindan verilen elektrikli aksesuarlarin ve tiim yardimci bilesenlerin uygun
sekilde bertaraf edilebilmesi igin nasil iade edilmesi gerektigi konusunda gerekli
talimatlari almak (izere (iretici veya tedarikgi ile irtibata geginiz.

Uriine genel bakig

Bu sensor, verilerin toplanmasi ve islenmesi igin bir kontrolérle birlikte
calisacak sekilde tasarlanmistir. Bu sensorle birlikte birden fazla kontrolor
kullanilabilir. Bu belgede sensor kurulumu ve sc200 kontroldrle birlikte
kullanim varsayilmaktadir. Sensoru diger kontrolérlerle birlikte kullanmak
icin, kullanilan kontroldre ait kullanim kilavuzuna basvurun.

Kurulum

AUYARI

Kisisel yaralanma tehlikesi. Kullanim kilavuzunun bu bélimunde agiklanan
gorevler ancak yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

Montaj

Patlama tehlikesi. Sensor, tehlikeli yerlerde kullanim igin onaylanmamistir.

AUYARI

Kisisel yaralanma tehlikesi. Her zaman senséri takarken kullanilan montaj
donaniminin sicakligini ve basincini gdéz 6ntinde bulundurun. Donanim malzemesi
genellikle sistemin sicaklik ve basing derecesini kisitlar.

Senso6r montaj ekipani ve uygulamalariyla ilgili drnekler igin Sekil 1,
Sekil 2 ve Sekil 3 kismina bakin. Sensor kullaniimadan énce kalibre
edilmelidir. Bkz. Sensor kalibrasyonu sayfa 268.
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Sekil 1 Sensor montaj ekipmani Sekil 2 Sensorii Gistten monte edin

¥ ®

540 mm
[21.25 in] >

AN —
[ I
ANAY

26.7 mm A
[1.05 in] (5)
154.3 mm
[4.05in]
®
\i
95.3 mm
. [3.75in] ’
- - - 1 Soket vidasi, 7,9 mm (5/16 ing.) x) | 6 Civatalar, 10 mm (3/8 ing) (2x)
1 Soket vidasi, 6,3 mm (Y2 ing.) x 19,1 | 4 Neopren conta, 33,0 mm (1,3 ing) x 38,1 mm [1,5 ing)
mm (% ing) 82,6 mm (3,25 ing) (2x) . ’
- : - . 2 Koseli boru 25,4 mm (1,0 ing) 7 Duvar
2 Sensor braketi 5 25.4 mm (1.0 ing) NPT dizisi
- . - 3 Dirsek kolu 8 Dirsek klempi
3 Somun, 25,4 mm (1,0 in¢c) BSP veya | 6 Sensor gévdesi
NPP disi 4 Sensor 9 Soket vidasli, 6,3 mm (Y2 ing.) x 12,7
mm (2 ing) (4x)
5 Sensor ylizeyi 10 Dirsek tabani
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Sekil 3 Ek montaj ornekleri

I
®

b EF]

©
ELE]

red

1 Ustten montaj segenegi 3 Yandan montaj secenegi 2

2 Yandan montaj segenegi 1 4 Yandan montaj segenegi 2'nin Ustten

gorunima

Sensorii modiile baglayin

ATEHLIKE

Elektrik Garpmasi Nedeniyle Oliim Tehlikesi. Kontrol cihazi igin yiiksek voltaj kablo
baglantisi, kontrol cihazi muhafazasindaki yiiksek voltaj engelinin arkasindan
yapilr. Moddllerin takilmasi ya da kalifiye bir montaj teknisyeninin elektrik, role ya
da analog ve ag kart kablolarini désemesi durumlari haricinde bariyer her zaman
yerinde bulunmalidir.

AUYARI

Elektrik Carpmasi Nedeniyle Oliim Tehlikesi Olasiligi. Elektrik
baglantilari yaparken cihaza giden elektrigi mutlaka kesin.

AUYARI

Elektrik Carpmasi Nedeniyle Oliim Tehlikesi Olasiligi. Kullanim
kilavuzunun bu bélimiinde agiklanan gorevler ancak yetkili personel
tarafindan gerceklestiriimelidir.

> B

A Cihazin Zarar Gérme Olasiligi. Hassas dahili elektronik parcalar statik
\ elektrikten zarar gérebilir ve bu da, cihaz performansinin dismesine ya
‘k da cihazin arizalanmasina neden olabilir.

Akis modulline ultrasonik bir sensdr takilabilir. Modili takmak ve sensoéri
baglamak igin sekildeki adimlara ve Tablo 3 kismina basvurun.

Not: Modiil ayni anda birden ¢ok sensor tiiriine takilamaz.

Tablo 3 Ultrasonik kablolama tablosu

Konnektor Sensor Konr.lel.(tiir Kablo rengi
pimi
6 Pimli Ultrasonik 1 —
2 J—
3 Kirmizi
4 Yesil
5 Sari
6 Mavi
Sensor koruma telleri - TUm sensor toprak/koruyucu Siyah
tellerini sc200 ek topraklama vidalarina takin.
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Calistirma

Kullanici navigasyonu

Tus takimi agiklamasi ve navigasyon bilgileri igin kontrol Uinitesi
belgelerine bakin.

Sensorii yapilandirma

Sensoriin tanimlama bilgilerini girmek ve veri isleme ve depolama
secgeneklerini degistirmek i¢in Yapilandir menisinu kullanin.

1.

MENU tusuna basin ve Sensdr Ayar, [Sensor Seg], Yapilandir'l segin.
2. Ok tuslarini kullanarak bir segenek belirleyin ve ENTER tusuna basin.

Sayilari, karakterleri veya noktalama igaretlerini girmek icin YUKARI
veya ASAGI ok tuslarina basili tutun. Bir sonraki alana ilerlemek igin

SAG ok tusuna basin.

Secgenek

SENSOR NAME (SENSOR
ADI)

SERIAL NUMBER (SERI
NO)

FLOW FORMAT (AKIM
BiGimi)
MEASUREMENT UNITS
(6LGUM BIRIMLERI)

TEMPERATURE UNITS
(SICAKLIK BIRIMLERI)

VOLUME UNITS (HACIM
BIRIMLERI)

TOTALIZER MODE
(TOTALIZOR MODU)

Aciklama

Olgiim ekraninin iizerindeki sensére karsilik
gelen adi degistirir. Ad, harflerin, sayilarin,
bosluklarin veya noktalama isaretlerinin
herhangi bir kombinasyonundan olusur ve
maksimum 10 karakterle sinirhdir.

Sensoérln seri numarasini ayarlar; seri
numarasi harf, rakam, bosluk ve noktalama
isaretlerinin herhangi bir kombinasyonundan
olusur ve 16 karakterle sinirldir.

Olgiim ekraninda gésterilen ondalik basamagi
XXXX, XXX.X veya XX.XX olarak ayarlar.

Segilen délgiim igin birimi mm, m, ing veya ft
olarak ayarlar

Sicaklik birimlerini °C (varsayilan) veya °F
olarak belirler.

Hacim birimlerini ayarlar (6rn. litre).

Totalizér hacmini Auto (otomatik-varsayilan)
veya Manual (Manuel) olarak ayarlar.

Secenek

TOTALIZER RESET
(TOTALIZOR SIFIRLAMA)

GAUGE PARAMETERS
(OLGUM CIHAZI
PARAMETRELERI)

SET SYSTEM (SiSTEM
AYARI)

SET FILTER (FILTRE
AYARI)

FLOW LOG INTERVAL
(AKIM KAYDI ARALIGI)

VOLUME LOG INTERVAL
(HACIM KAYDI ARALIGI)

VARSAYILANLARI
SIFIRLA

Aciklama

Totalizér hacmini sifirlar. Yalnizca totalizor
modu Manual (Manuel) olarak ayarlandiginda
mevcuttur.

Olgiim cihaz tipini ayarlar ve élgiim cihazi
tipinin degerlerini diizenler. Daha fazla bilgi igin
bkz. Olglim cihazi parametrelerinin
yapilandiriimasi sayfa 265.

Sistemi spesifik sensér uygulama verilerini
tanimlayacak sekilde yapilandirir.

Sinyal stabilitesini artirmak igin bir zaman sabiti
belirler. Zaman sabiti, belirli bir stire iginde
ortalama degeri hesaplar—0 (etkisiz,
varsayilan) ila 60 saniye (60 saniye boyunca
sinyal degeri ortalamasi). Filtre, sensor sinyali
suresini prosesteki asil degisikliklere yanit
verecek sekilde artirir.

Veri glinliglndeki veri depolama zaman
araligini belirler—5, 30 saniye, 1, 2, 5, 10, 15
(varsayilan), 30, 60 dakika.

Veri glinliglndeki veri depolama zaman
araligini belirler—5, 30 saniye, 1, 2, 5, 10, 15
(varsayilan), 30, 60 dakika.

Yapilandirma menUsini varsayilan ayarlara
getirir. Tim sensor bilgileri kaybolur.

Olgiim cihazi parametrelerinin yapilandiriimasi

Acik kanal akimi 6lguim cihazi yapisinin tipi igin kontrol cihazini
yapilandirin. Kontrolérde yayginlikla kullanilan kanal ve savaklar igin dahili
boyut tablosu algoritmalari bulunur. Yapi dahili tablolar arasinda yoksa
yaply! yapilandirmak icin kullanici tanimh akim/derinlik egrisi (3 ila 30
nokta) olusuturun.

1.

MENU tusuna basin ve Sensor Setup [Select Sensor] (Sensor Ayarlari
[Sensor Seg]), Configure (Yapilandir) 6gelerini segin.

2. GAUGE PARAMETERS (6lgiim cihazi parametreleri) 6gesini segip

ENTER'a basin.

Tiirkgce 265



Secenek

V-NOTCH WEIR (V-
GENTIKLI SAVAK)

RECTANGLE WEIR
(DIKDORTGEN
SAVAK)

RECTANGLE FLUME
(DIKDORTGEN
KANAL)

ROUND BOT FLUME
(YUVARLAK DIiPLi
KANAL)

CIPOLLETTI WEIR
(YAMUK SAVAK)

NEYRPIC FLUME
(NEYRPIC KANAL)

PARSHALL FLUME
(PARSHALL KANAL)

P BOWLUS FLUME
(PALMER-BOWLUS
KANAL)

KHAFAGI FLUME
(KHAFAGI KANAL)

3. GAUGE TYPE (6lglim cihazi tipi) 6gesini secip ENTER'a basin.
4. Tercih edilen 6lgim cihazi tipini secip ENTER'a basin.

Aciklama

Tank genisligi B, tepe ylksekligi P, centik agisi
(derece birimiyle) ve maksimum derinlik girdilerini
ayarlar. Bkz. Sekil 4.

Kanal genisligi B, tepe genisligi b, tepe yuksekligi P
ve maksimum derinlik girdilerini ayarlar. Bkz
Sekil 5 veya Sekil 6.

Bogaz genisligi b, kanal genisligi B, bogaz uzunlugu
L, sertlik k (birimsiz), su sicakligi, timsek yuksekligi
P, datum farki ve maksimum derinlik girdilerini
ayarlar.

Bogaz genislidi b, kanal genisligi B, bogaz uzunlugu
L, sertlik k (birimsiz), su sicakhg, timsek ylksekligi
P, datum farki ve maksimum derinlik girdilerini
ayarlar.

Cipoletti (yamuk) tipi (1 ft-varsayilan; 1 ft 6 ing; 2 ft;
2 ft 6 ing; 3-6, 8 veya 10 ft) ve maksimum derinlik
girdilerini ayarlar. Bkz. Sekil 7. Diger yamuk savak
yapilandirmalari icin USER DEFINED (KULLANICI
TANIMLI) segenegini kullanin.

Neyrpic tipi (1234A-varsayilan, 1236A-G,
1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3, 1242C3,
1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX, 1253AY,
1253AZ veya 1254A-F) ve maksimum derinlik
girdilerini ayarlar

Parshall tipi (1—varsayilan, 2, 3, 6 veya 9 ing; 1 ft; 1
ft 6 ing; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40 veya 50 ft) ve
maksimum derinlik girdilerini ayarlar

Palmer Bowlus tipi (4—varsayilan, 6, 8, 10, 12, 15,
18, 21, 24, 27, 30, 36 veya 42 ing) ve maksimum
derinlik girdilerini ayarlar

Bogaz genisligi b ve ve maksimum derinlik girdilerini
ayarlar

Secgenek

L LAGCO FLUME (L
LAGCO KANAL)

H TYPE FLUME (H TiPi

KANAL)

TRAPEZOIDIAL
FLUME (YAMUK
KANAL)

USER DEFINED
(KULLANICI TANIMLI)

Aciklama

Leopold-Lagco tipi (4—varsayilan, 6, 8, 10, 12, 15,
18, 21, 24 veya 30 in¢) ve maksimum derinlik
girdilerini ayarlar

H tipi (0.4—varsayilan, 0.6, 0.8, 1.0 ft HS; 0.5, 0.75,
1.0,1.5,2.0,2.5,3.0,4.5ftH; 4.0 ft HL) ve
maksimum derinlik girdilerini ayarlar

Yamuk tipi (blyiik 60° V—varsayilan, gok buytk 60°
V, 2ing 45° WSC veya 12 in¢ 45° SRCRC) ve
maksimum derinlik girdilerini ayarlar

En az 3 datum noktasi igin girdileri ayarlar Her
datum noktasi i¢in bilinen su derinligi ve buna
karsilik gelen akis hizi girilmelidir.

CONFIGURE GAUGE (6lgiim cihazini yapilandir) 6gesini secip

ENTER'a basin.

imleci tek tek dgelerin lizerine getirip ENTER'a basin.
Gerekli verileri girip ENTER'a basin.

Not: Maksimum derinlik girdisi, 6l¢iim cihazi yapilarinin tiimiinde Sekil 4,
Sekil 5, Sekil 6 ve Sekil 7'de gosterildigi iizere tepe yiiksekligi lizerindeki béliimiin
6lgtimddir. Tim derinlik 6lgiisiini girmeyin.
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Sekil 4 V gentikli savak boyut tanimlari
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2 Maksimum derinlik 5 Centik agisi

1 Sensor 4 Kanal genisligi B

3 Tank genigligi B

6 10 inclik 6la aralk

2 Maksimum derinlik 5 Tepe ylksekligi P

3 Tepe genisligi B 6 10 inclik 6lG arahk
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Sekil 6 Dikdortgen savak (kenarlardan daralmayan) boyut tanimlar Sekil 7 Cipoletti (yamuk) savak boyut tanimlan

©

@ 1 Sensor 5 Cipoletti (yamuk) tipi

2 Aralik 6 Yatikkenar 4:1 oran
1 Sensor 4 Kanal genisligi B 3 Derinlik 7 10 inglik 6li aralik
2 Maksimum derinlik 5 Tepe genisligi B 4 Maksimum derinlik
3 Tepe ylksekligi P 6 10 inclik 6lG arahk

Sensor kalibrasyonu

Sensor kalibrasyonu hakkinda

Sensor 6zellikleri zaman iginde yavas yavas degisir ve sensorin
dogrulugunu kaybetmesine yol agar. Dogrulugu siirdirmek igin sensoér
dlzenli olarak kalibre edilmelidir.

Kalibrasyon sirasinda veri gunligune veri génderilmez. Bu nedenle veri
gunliginde verilerin aralikh oldugu bolgeler bulunabilir.

Ultrasonik kalibrasyon prosediirii

Not: Kontrolér, ultrasonik sensér takili degilken ¢alistirilirsa, ultrasonik akis igin
kalibrasyon ge¢cmigi silinir.
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Kalibrasyondan énce, en ylksek 6l¢gim dogruluguna erigilmesini
saglamak igin sistemin 30 dakika galismasina izin verin.

1.

6.

Elektronik okumalarla karsilastirilabilmeleri igin asagidaki 6geleri
fiziksel olarak o6lgln:

» Aralik—sensor ve su ylizeyi arasindaki mesafe (2 noktali
kalibrasyon prosediru igin). Bkz. Sekil 7 sayfa 268.

* Derinlik—su derinligi ve izleme noktasi (her iki kalibrasyon
proseduru igin). Bkz. Sekil 7 sayfa 268.

MENU tusuna basin ve Sensor Ayar, [Sensor Seg], Kalibrasyon'u
segin.

Kalibrasyon turtind secip ENTER tusuna basin.

Secgenek Aciklama

2PT DEPTH CAL  Kalibrasyon igin 2 nokta kullanir (6nerilen yontem)

1PT DEPTH CAL  Kalibrasyon icin 1 nokta kullanir

Parola kontroloriin giivenlik menisiinde etkinlestiriimisse, parolayi
girin ve ENTER tusuna basin.

Kalibrasyon sirasinda ¢ikis sinyali se¢enegini belirleyin ve ENTER
tusuna basin.

Secenek Aciklama

Aktif Cihaz, dlgllen mevcut ¢ikis degerini kalibrasyon islemi sirasinda
gonderir.

Beklet Sensor ¢ikis degeri kalibrasyon prosediri sirasinda élgtilen
mevcut dederde tutuldu.

Aktar Kalibrasyon sirasinda 6n ayarli bir ¢ikis degeri gonderildi. On ayar

degerini degistirmek i¢in kontrolér kullanma kilavuzuna bagvurun.
2 noktall kalibrasyon proseduru segilirse:

a. Sensor ve su yuzeyi arasindaki mesafeyi elektronik olarak dlgmek
icin ENTER tusuna basin.

b. Degerin sabitlenmesini bekleyip ENTER tusuna basin.
Not: Ekran otomatik olarak bir sonraki adima gecebilir.

10.

1.
12.

13.

14.

15.

c. Set Range (Aralik Belirle) ekrani gorildigiinde, degderi fiziksel
olarak Olgulen bir degere ayarlayin ve ENTER tusuna basin.

izleme noktasinda su derinligini elektronik olarak dlgmek igin ENTER
tusuna basin.

Degerin sabitlenmesini bekleyip ENTER tusuna basin.

Set Depth (Derinlik Belirle) ekrani gériildigiinde, degeri fiziksel olarak
Olgulen bir degere ayarlayin ve ENTER tusuna basin.

Kalibrasyon sonucunu gézden gegirin:

* Gegti—sensor kalibre edilmis ve drnekleri dlgmek icin hazirdir.
Aralik ve derinlik degerleri gosterilir.

» Hata—kalibrasyon araligi veya derinligi kabul edilebilir limitlerin
disinda ise. Kalibrasyonu tekrarlayin. Daha fazla bilgi igin bkz.
Bakim sayfa 270 ve Sorun giderme sayfa 270.

Kalibrasyon gegerse, devam etmek icin ENTER tusuna basin.

Kalibrasyon Segenekleri menusiinde operatér kimligi (4 karakter)
segenegi Evet olarak belirlenmisse, bir operatér kimligi girin ve
ENTER tusuna basin. Daha fazla bigi igin bkz. Kalibrasyon
seceneklerinin degistiriimesi sayfa 270.

Yeni Sensorde? ok tuslarini kullanarak bir segenek belirleyin ve
ENTER tusuna basin:

Secenek Aciklama

Evet Sensor, bu kontroldrle daha dnce kalibre edilmedi. Sensorler igin
calisma giinleri ve dnceki kalibrasyon egrileri sifirlandi.
Hayir Sensor, bu kontroldrle daha 6nce kalibre edildi.

Calibration Complete (Kalibrasyon Tamamlandi) gosterildiginde,
ENTER tusuna basin.

Cikis modu beklet veya aktar olarak belirlenmigse, ¢ikiglarin etkin
duruma donecegi gecikme suresini segin ve ENTER tusuna basin.

Kalibrasyon prosediiriinden ¢ikis
Kalibrasyon sirasinda GERI tusuna basilirsa, kullanici kalibrasyondan
cikabilir.
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1. Kalibrasyon sirasinda GERI tusuna basin. Ug secenek gésterilir:

Secenek  Aciklama

KAL CIKIS Kalibrasyonu durdurun. En bastan yeni bir kalibrasyon
baslatiimalidir.

KAL DON Kalibrasyona déner.

KAL CIK Kalibrasyondan gegici olarak gikar. Baska mendiilere erisime izin
verilir. Ikinci bir sensér icin (varsa) kalibrasyon baslatilabilir.
Kalibrasyona dénmek igin MENU tusuna basip Sensér

Kurulumu, [Sensér Seg] 6gelerini segin.

2. Ok tuglarini kullanarak segeneklerden birini belirleyin ve ENTER
tusuna basin.

Kalibrasyon segeneklerinin degistirilmesi

Kullanici, Cal Options (Kalibrasyon Segenekleri) menisinden bir
hatirlatici segebilir veya kalibrasyon verileriyle birlikte bir operatér kimligi
ekleyebilir.

1. MENU tusuna basin ve Sensor Setup, [Select Sensor], Calibrate, Cal
Options (Sensor Ayar, [Sensor Seg], Kalibrasyon, Kalibrasyon
Segenekleri) 6gelerini segin.

2. Ok tuglanini kullanarak bir segenek belirleyin ve ENTER tusuna basin.

Secgenek Acliklama

CAL REMINDER (KAL
HATIRLATICI)

Bir sonraki kalibrasyon igin glin, ay veya yil olarak
bir hatirlatici ayarlar—Kapali (varsayilan), 1 giin,
7, 30, 60, veya 90 giin, 6 veya 9 ay, 1 yada 2 yil

OP ID on CAL (KAL
lizerinde OP ID)

Kalibrasyon verileriyle birlikte bir operatdr kimligi
icerir—Evet veya Hayir (varsayilan). ID,
kalibrasyon sirasinda girilir.

Kalibrasyon seg¢eneklerini sifirlayin
Kalibrasyon segenekleri varsayilan fabrika segeneklerine sifirlanabilir.

1. MENU tusuna basin ve Sensoér Ayari, [Sensor Seg], Kalibrasyon,
Varsaylilan Kalibrasyonu Sifirla'yi segin.

2. Parola kontrolériin givenlik menisunde etkinlestiriimisse, parolayi
girin ve ENTER tusuna basin.

3. Kal Sifirlama sirasinda ENTER tusuna basilsin mi? ekrani
g0sterilmektedir. TUm kalibrasyon secenekleri varsayilan degerlere
ayarlanir.

4. Kalibrasyon Segenekleri menisiinde operator kimligi (4 karakter)
secenegi Evet olarak belirlenmigse, bir operatdr kimligi girin ve
ENTER tusuna basin. Daha fazla bigi igin bkz. Kalibrasyon
seceneklerinin degistiriimesi sayfa 270.

Modbus kayitlari

Modbus kayitlarinin bir listesi ag iletisiminde kullaniimak tzere hazirdir.
Daha fazla bilgi igcin www.hach.com vey www.hach-lange.com adresine
basvurun.

Bakim

AUYARI

Kisisel yaralanma tehlikesi. Kullanim kilavuzunun bu bélimiinde agiklanan
gorevler ancak yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

Sensoriin temizlenmesi
Sensor arada bir temizlenmek diginda bakim gerektirmez.

1. Sensori temizlemek igin 1lik sabunlu su kullanin.
2. Temiz suyla durulayin.

Sorun giderme

Aralikh veriler

Kalibrasyon sirasinda veri gunlugune veri génderilmez. Bu nedenle veri
gunliginde verilerin aralikh oldugu bélgeler bulunabilir.

270 Tirkge



Sensor kablosunu inceleyin

ATEHLIKE

Elektrik Carpmasi Nedeniyle Oliim Tehlikesi. Kontrol cihazi igin yiiksek voltaj kablo
baglantisi, kontrol cihazi muhafazasindaki yiksek voltaj engelinin arkasindan
yapilir. Modiillerin takilmasi ya da kalifiye bir montaj teknisyeninin elektrik, réle ya
da analog ve ag kart kablolarini ddsemesi durumlari haricinde bariyer her zaman
yerinde bulunmalidir.

Tablo 4 Sensor DIAG/TEST meniisii

Secgenek

Aciklama

MODUL BILGILERI

Sens6r moduliinin strimund ve seri numarasini
gOsterir.

SENSOR BILGILERI

Kullanici tarafindan girilen adi ve seri numarasini
gosterir.

AUYARI

Elektrik Carpmasi Nedeniyle Oliim Tehlikesi Olasiligi. Elektrik
baglantilar yaparken cihaza giden elektrigi mutlaka kesin.

AUYARI

Elektrik Carpmasi Nedeniyle Oliim Tehlikesi Olasiligi. Kullanim
kilavuzunun bu bélimiinde agiklanan gorevler ancak yetkili personel
tarafindan gerceklestiriimelidir.

£\
A\

Cihazin Zarar Gérme Olasihgi. Hassas dahili elektronik parcalar statik
\ elektrikten zarar gorebilir ve bu da, cihaz performansinin digmesine ya
‘k da cihazin arizalanmasina neden olabilir.

Bir 6lguim sorunu varsa, asagidaki adimlari gergeklestirin.

1. Sensor kablosunda fiziksel hasar olup olmadigini inceleyin
2. Bir ara kablo kullaniimigsa, baglanti kutusunu kontrol edin.

a. Kabloyu her iki ugtan gikarin (sensor ve kontrolor).
b. Kablolari devamlilik ve dahili kisa devrelere karsi denetlemek icin
bir direng 6lger kullanin.

Sensor tanilama ve test meniisii

Sensor tanilama ve test menusi, cihazla ilgili mevcut ve gegmise doniik
bilgileri gosterir. Bkz. Tablo 4. Sensor tanilama ve test menustine erismek
icin MENU tusuna basip Sensér Kurulumu, [Sensér Seg], DIAG/TEST
seceneklerini isaretleyin.

KAL GUNLERI Son kalibrasyondan bu yana gegen giin sayisini
gosterir.

KAL GECMISI Kalibrasyonlarin listesini ve her bir kalibrasyonun
ayrintilarini gosterir.

KAL GECMISINI Sensdriin kalibrasyon gegmisini sifirlar (servis

SIFIRLA dlzeyinde parola gerektirir) Tim gegmis kalibrasyon

verileri kaybolur.

SENSOR DATA

Sensoriin galismakta oldugu glin sayisini ve mevcut
sensor sinyali okumasini ms olarak gosterir.

RESET SENSOR

Senso6rln galistigr giin sayisini ve kalibrasyon verilerini
varsayilan degerlere sifirlar.

Hata listesi

Hatalar cesitli nedenlerle olusabilir. Okuma ekranindaki 6lgim yanip
soner. Kontroldr menusuiinde gorintilenen tim sonuglar saklanir. Sensoér
hatalarini géstermek icin MENU (MENU) key and select Diagnostics,
[Select Sensor], Error List. Olasi hatalarin bir listesi Tablo 5'te

gosterilmektedir.

Tablo 5 Sensor Hata Listesi

Hata

Aciklama Coziiniirluk

SENSOR MISSING
(SENSOR KAYIP)

Sensor yok veya takil Sensor ve modil
degil kablolarini ve
baglantilarini inceleyin.

Uyari listesi

Uyari, mendlerin, réle ve ¢ikislarin calismasini etkilemez. Bir uyari simgesi
yanip soner ve 6lgim ekraninin altinda bir mesaj gorintilenir. Sensor
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uyarilarini géstermek icin MENU (MENU) tusuna basip Sensor Diag
[Select Sensor], Warning List (Sensoér Diag [Sensor Seg], Uyari Listesi)
Ogelerini segin. Olas! uyarilarin bir listesi Tablo 6'ta gosterilmektedir.

Tablo 6 Sensér igin uyari listesi

Uyan

Aciklama

Coziiniirlik

TOTALIZER FULL
(TOTALIZOR DOLU)

Sensor hacmi/totalizér
dolu.

Sensor hacmi/totalizori
sifirlayin.

Olay listesi

Kontrolor her sensor igin bir olay kaydi tutar. Olay kaydi; cihazda meydana
gelen konfigirasyon degisiklikleri, alarmlar, uyari kosullari gibi olaylari
kaydeder. Olasi olaylarin bir listesi Tablo 7 'de gosteriimektedir. Olay kaydi
CSV formatinda okunabilir. Kayitlarin indirilmesine iligkin talimatlar icin

kontrolér kullanici kilavuzuna bakin.

Tablo 7 Sensoér olay listesi

TEMP WARNING
(SICAKLIK UYARISI)

Sicaklik kapsam digidir.

Sensori degistirin.

Olay

Aciklama

ACMA OLAYI

Glg acildr.

ECHO MISSING (EKO
YOK)

Eko sinyali kaybedildi.

1. Segenek—Sensori su
ylizeyine yaklastirin.

2. Segenek—Sensor
montajini sensorl su
ylizeyine dogrultacak
sekilde ayarlayin.

3. Secenek—Sensori
degistirin.

CHANGE IN CONFIG - float
(KONFIGURASYON DEGISIMI -
ylzdlrme)

Konfigurasyon degisti - ylizdirme sayisi

CHANGE IN CONFIG -int
(KONFIGURASYON DEGISIMi - tam)

Konfigurasyon degisti - tam sayi

EXCESS LEVEL (ARTIK
DUZEYI)

Artik dlzeyi aralik disidir.

1. Segenek—Olgiim
cihazi tipinin dogru
oldugundan emin olun.
2. Segenek—Sensori
kalibre edin.

CHANGE IN CONFIG - text
(KONFIGURASYON DEGISIMI - metin)

Konfigurasyon degisti - metin dizesi

1PT CAL START (1 NOKTA
KALIBRASYON BASLAT)

1 nokta 6rnek kalibrasyonunu baslatir

1PT CAL END (1 NOKTA
KALIBRASYON BITIR)

1 nokta 6rnek kalibrasyonunun sonu

REPLACE SENSOR
(SENSORU DEGISTIR)

Sensorin degistiriimesi
gerekmektedir.

Sensorl degistirin.

2PT CAL START (2 NOKTA
KALIBRASYON BASLAT)

2 nokta 6rnek kalibrasyonunu baslatir

CAL DUE
(KALIBRASYON SON)

Sensor kalibrasyon tarihi
dolmustur.

Sensori kalibre edin.

2PT CAL END (2 NOKTA
KALIBRASYON BITIR)

2 nokta 6rnek kalibrasyonunun sonu

NOT CALIBRATED
(KALIBRE EDILMEDI)

Sensorin kalibre edilmesi
gerekmektedir.

Sensori kalibre edin.

CONFIG DEFAULTS
(KONFIGURASYON VARSAYILAN)

Konfigurasyon varsayilan segeneklere
sifirlandi.

CAL IN PROGRESS
(KAL SURUYOR)

Kalibrasyon baslatiimis
ancak
tamamlanmamistir.

Kalibrasyona doniin.

CAL DEFAULTS (KALIBRASYON

VARSAYILAN)

Kullanici kalibrasyonu varsayilanlara
sifirland.

OUTPUTS ON HOLD
(SABITLENMIS
CIKISLAR)

Kalibrasyon sirasinda,
cikiglar belirli bir slire
beklemeye ayarlanmistir.

Segcilen sirenin sonunda
cikiglar etkin olacaktir.

Yedek pargalar ve aksesuarlar

Not: Bazi satis bélgelerinde Uriin ve Madde numaralari degigebilir. Irtibat bilgileri
igin uygun distribiitérle baglant! kurun veya sirketin web sitesine bagvurun.
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Aciklama

Parga no.
3 m (10 ft) entegral kablolu yedek sensor u53s010
10 m (30 ft) entegral kablolu yedek sensor U53S030
30 m (100 ft) entegral kablolu yedek sensor U53S100
Baglanti kablosu 1W1127

NEMA 4X Birlesim kutusu
Montaj Kiti

Gilines korumasi

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001
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Specifikacie

Technické udaje podliehaju zmenam bez predchadzajuceho upozornenia.

Tabulka 1 Specifikacie ultrazvukového prietokového modulu

Specifikacia Detaily

Prietokova rychlost Zavisi od typu merného objektu

0 - 999 999 999 so zvolitelnou
prietokovou rychlostou a jednotkami
multiplikatora

Celkovy prietok

Presnost 0,5 % rozsahu

Citlivost 0,1 % rozsahu

Opakovatelnost 0,1 % rozsahu

Doba odozvy Menej ako 180 sekund na 90 % hodnoty

pri krokovej zmene

Vstupny filter 999 sekund

Tabulka 2 Specifikacie ultrazvukového prietokového senzora

Specifikacie Detaily

Rozsah/rozli§enie merania

Hibka 0,25 m (10 palcov) az 6 m (20 stdp) = 1 mm (0,039
palcov)

Teplota vzduchu -40 °C (-40 °F) az +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18 °F)

Mechanicka

Taburka 2 Specifikacie ultrazvukového prietokového senzora
(pokraéovanie)

Specifikacie Detaily

Prevadzkova frekvencia | 75 kHz

Stratovy vykon 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

VSeobecné informacie

Vyrobca v ziadnom pripade nenesie zodpovednost za priame, nepriame,
$pecialne, nahodné alebo nasledné Skody vzniknuté v désledku
akejkolvek chyby alebo nepresnosti v tejto prirucke. Vyrobca si vyhradzuje
pravo na vykonavanie zmien v tejto priru¢ke alebo v popisovanych
produktoch kedykolvek, bez oznamenia alebo zavazku. Revidované
vydania su k dispozicii na webovych strankach vyrobcu.

Bezpecnostné informacie

Pred vybalenim, nastavenim alebo prevadzkou tohto zariadenia si
precitajte prosim cely navod. Davajte pozor na vSetky upozornenia na
nebezpecéenstvo. Ak by ste tak neurobili, m6Ze to mat za nasledok vznik
vaznych zraneni obsluhy alebo poskodenie zariadenia.

Ak chcete zabezpedit, aby bezpeénost tohto zariadenia nebola porusena,
nepouzivajte alebo neinstalujte toto zariadenie inym spdsobom, ako je
uvedeny v tomto navode.

Informacie o moznom nebezpecenstve

ANEBEZPECIE

Oznaduje potencialne alebo bezprostredné ohrozenie s moznym nasledkom smrti
alebo vazneho poranenia.

Konstrukcia Telo z PBT (polybutylén tereftalat) so zabudovanym

senzorom teploty

Standardna dizka 10 m (33 stép), volitelné dizky 20 m
(66 stop), 50 m (164 stop) alebo 100 m (328 stdp)

Kabel (pripojeny)

Hmotnost' Priblizne 0,5 kg (1,1 Ib)

AVAROVANIE

Oznacuje potencialne alebo bezprostredne nebezpeénu situaciu, ktora by mohla
sposobit smrt alebo vazne zranenie, ak sa jej nezabrani.

AUPOZORNENIE

Oznacuje potencialne ohrozenie s moznym lahkym alebo stredne tazkym
poranenim.
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POZNAMKA

Oznaduje situaciu, ktora v pripade, Ze jej nezabranite, méze sposobit’ poskodenie
pristroja. Informacie, ktoré vyzaduju zvySenu pozornost'.

Vystrazné symboly

Prestudujte si vSetky Stitky a znacky, ktoré sa nachadzaju na zariadeni. V
opacnom pripade hrozi poranenie osdb a poSkodenie pristroja. Na
symboly na zariadeni sa odvolava navod na pouzitie, spolu s vystraznym
upozornenim.

Tento symbol vyznaceny na pristroji odkazuje na pokyny pre obsluhu
alalebo bezpecnostné informacie v ndvode na pouzitie.

Tento symbol vyznageny na kryte zariadenia alebo oddelujucej priecke
upozornuje na riziko Urazu/usmrtenia elektrickym pradom.

A
£\

Elektrostaticky vyboj méze poskodit jemné elektronické suciastky vo
A vnutri zariadenia a spésobit’ tak jeho obmedzenu funkénost alebo
poruchu.

Elektrické zariadenie oznacené tymto symbolom nesmie byt po 12.
auguste 2005 v EU likvidované v systémoch zberu komunalneho
odpadu. Podla miestnej a narodnej legislativy EU (Smernica EU
2002/98/ES) musia pouzivatelia elektronickych zariadeni v Eurépe
vratit staré zariadenie na konci jeho Zivotnosti spat’ vyrobcovi na
bezplatnu likvidaciu.

Poznamka: Pred vratenim zariadenia na likvidaciu sa informujte u vyrobcu
zariadenia alebo jeho dodavatela o danom postupe pri vrateni zariadenia,
dodaného elektrického prislusenstva a vSetkych pomocnych stucasti po uplynuti
ich Zivotnosti na bezpecénu likvidaciu.

Prehlad vyrobku

Tento senzor je navrhnuty na pracu spolu s kontrolérom pre zber a
spracovanie Udajov. Senzor je mozné pouzit s viacerymi kontrolérmi.
Tento dokument predpoklada, Ze senzor je nainstalovany a pouzivany
spolu s kontrolérom sc200. Ak chcete pouzit’ senzor s inymi kontrolérmi,
precitajte si navod na pouzitie prislusného kontroléra.

Montaz

AVAROVANIE

Nebezpe&enstvo poranenia os6b. Ukony uvedené v tejto &asti navodu na pouzitie
smu vykonavat iba kvalifikované osoby.

Montaz

ANEBEZPECIE

Nebezpecenstvo explézie. Snimac nie je uréeny na pouZzitie v nebezpec¢nom
prostredi.

AVAROVANIE

Nebezpecenstv Urazu osoby. Vzdy zvazte teplotu a menovity tlak montaznych
prvkov pouzitych pri montazi. Pouzity material je zvy€ajne obmedzeny teplotnymi
a tlakovymi podmienkami v systéme.

Priklady technického vybavenia pre montaz senzora a aplikacie najdete
na obrazkoch Obrazok 1, Obrazok 2 a Obrazok 3. Senzor sa pred pouzitim
musi nakalibrovat. Pozrite si €ast’ Kalibracia senzora na strane 283.
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Obrazok 1 Technické vybavenie pre montaz senzora

¥

26.7 mm

[1.05in]

154.3 mm
[4.05in]

95.3 mm

~ [3.75in] T ™

Obrazok 2 Horna montaz senzora

540 mm

[21.25 in] -

AN =

[ I
AAY U

1 Skrutka s vnatornym Sesthranom,
6,3 mm (%4") x 19,1 mm (%4")

4 Neoprénové tesnenie, 33,0 mm
(1,3") x 82,6 mm (3,25") (2x)

1 Skrutka s vnatornym Sesthranom,
7,9 mm (5/16") x 38,1 mm (1,5")

6 Skrutky, 10 mm (3/8") (2x)

2 Konzola senzora

5 25,4 mm (1,0") NPT zavit

3 Matica, 25,4 mm (1,0") BSP alebo
NPP zavit

6 Teleso senzora

2 Rdry Stvorcového prierezu, (25,4
mm (1,0")

7 Stena

3 Rameno konzoly

8 Prichytka konzoly

4 Senzor

9 Skrutka s vnutornym Sesthranom,
6,3 mm (%4") x 12,7 mm (%2") (4x)

5 Celna strana senzora

10 Pata konzoly
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Obrazok 3 Dalsie priklady montaze

®
EIF]

1 Moznost hornej montaze 3 Moznost bo¢nej montaze 2

2 Moznost bo€nej montaze 1 4 Pohlad zhora na boénd montaz 2

Pripojte senzor k modulu

ANEBEZPECIE

Nebezpecenstvo usmrtenia elektrickym pradom. Vysokonapatové vodice
kontroléra sa nachadzaju za oddelujucou prieckou v kryte kontroléra. Tato priecka
musi zostat na svojom mieste, s vynimkou inStalacie modulov alebo ked
kvalifikovany technik zapaja vodi¢e pre napdjanie, relé alebo analégové a sietové
karty.

AVAROVANIE

Nebezpecenstvo smrtelného Urazu elektrickym pradom. Pred pracou
na elektrickych pripojeniach vzdy odpojte zariadenie od napajania.

AVAROVANIE

Nebezpeéenstvo smrtelného trazu elektrickym pradom. Ukony
uvedené v tejto ¢asti navodu na pouzitie smu vykonavat iba
kvalifikované osoby.

> B

POZNAMKA

A Nebezpecenstvo poSkodenia zariadenia. Elektrostaticky vyboj méze

\ poskodit’ jemné elektronické suciastky vo vnutri zariadenia a spdsobit
‘k tak jeho obmedzenu funkénost alebo poruchu.

K modulu pre meranie prietoku je mozné pripojit' ultrazvukovy senzor. Pri
inStalacii modulu a pripajani senzora si pozrite ilustraciu jednotlivych
pracovnych krokov a Tabulka 3.

Poznamka: Modul neméze byt pripojeny stcasne k viacerym typom senzorov.

Tabul'ka 3 Tabul'ka zapojeni ultrazvukového prietokového senzora

Konektor Senzor Kolik Farba vodica
konektora
6-kolik Ultrazvukovy 1 —
2 _
3 Cervena
4 Zelena
5 Zita
6 Modra
Zemniace vodi¢e senzora — Zapojte vSetky uzemrovacie/ Cierna
tieniace vodi€e k uzemnovacim skrutkdm puzdra sc200.
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Prevadzka

Navigacia pouzivatela

Pozrite si dokumentaciu kontroléra, kde najdete popis klavesnice a

informacie o navigacii.

Konfiguracia senzora

V ponuke Konfiguracia mézete zadat identifikacné informéacie o senzore
a zmenit moznosti pre nakladanie s idajmi a ich ukladanie.

1. Stlacte klaves MENU a vyberte Nastavenie senzora, [Vyber senzor],

Konfiguracia.

2. Pomocou klavesov so Sipkami si vyberte jednu mozZnost a stlate

ENTER. Pre zadanie &isiel, znakov alebo znamienok stlacte a podrzte
stlaéené tlacidlo so Sipkami HORE alebo DOLE. Stlac¢enim tlacidla so

Sipkou DOPRAVA pokracujte na nasledujucej pozicii.

Moznost’

SENSOR NAME (Nazov
senzora)

SERIAL NUMBER
(Sériové cislo)

FLOW FORMAT (Format
prietoku)

MEASUREMENT UNITS
(Jednotky merania)

TEMPERATURE UNITS
(Jednotky teploty)

VOLUME UNITS
(Jednotky objemu)

Popis

Zmeni nazov, ktory prislicha k senzoru v hornej
&asti obrazovky merania. Dizka nazvu je
obmedzena na 10 znakov moze to byt akakolvek
kombinacia pismen, Cisiel, medzier alebo
znamienok.

Nastavuje sériové &islo senzora. Dizka kodu je
obmedzena na 16 znakov a méze to byt
akakolvek kombinacia pismen, &isiel, medzier
alebo znamienok.

Nastavuje pocet desatinnych miest, ktoré sa
zobrazia na obrazovke merania na XXXX, XXX.X
alebo XX.XX.

Nastavuje jednotky pre zvolené meranie — mm,
m, palec alebo stopa

Nastavuje jednotky teploty na °C (predvolené)
alebo °F.

Nastavuje jednotky objemu (napr. litre).

Moznost'

TOTALIZER MODE
(Rezim totalizéra)

TOTALIZER RESET
(Reset totalizéra)

GAUGE PARAMETERS
(Parametre merného
objektu)

SET SYSTEM (Nastavit’
systém)

SET FILTER (Nastavit’
filter)

FLOW LOG INTERVAL
(Interval zaznamu
prietoku)

VOLUME LOG INTERVAL
(Interval zaznamu
objemu)

OBNOVIT PREDVOLENE

Popis

Nastavuje objem totalizéra na Auto (predvolené)
alebo Manual.

Resetuje objem totalizéra. Tato moznost sa
objavi, len ak je rezim totalizéra nastaveny na
Manual.

Nastavuje typ merného objektu a upravuje
hodnoty pre typ merného objektu. Pre blizSie
informacie pozri Konfiguracia parametrov
merného objektu na strane 280.

Konfiguruje systém, aby sa definovali udaje pre
$pecifické pouzitie senzora.

Nastavuje ¢asovu konstantu pre zvySenie
stability signalu. Casova konstanta pogita
priemernu hodnotu pocas uréenej doby—O0 (bez
vplyvu, predvolené) na 60 sekind (priemerna
hodnota signalu za 60 sekund). Filter zvySuje ¢as
odozvy signalu senzora na skuto¢né zmeny v
procese.

Nastavi ¢asovy interval pre ukladanie udajov o
prietoku—5, 30 sekund, 1, 2, 5, 10, 15
(predvolené), 30, 60 minut.

Nastavi ¢asovy interval pre ukladanie udajov o
prietoku — 5, 30 sekund, 1, 2, 5, 10, 15
(predvolené), 30, 60 minut.

Obnovi pdvodné nastavenia ponuky
konfiguracie. VSetky informacie o senzore sa
vymazu.

Konfiguracia parametrov merného objektu

Nakonfigurujte kontrolér na typ otvoreného merného zlabu, ktory sa
pouziva. Kontrolér ma zabudované tabulky algoritmov rozmerov pre
najcastejSie sa vyskytujuce zlaby a priepady. Ak sa dana Struktura
nenachadza v integrovanych tabulkach, vytvorte uzivatelom
definovateln mernd krivku prietok/hibka (medzi 3 a 30 bodmi) pre

nakonfigurovanie Struktury.
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Stlaéte klaves MENU a vyberte Sensor Setup (Nastavenie senzora),
[Zvolit senzor], Configure (Konfiguracia).

. Zvolte GAUGE PARAMETERS (Parametre merného objektu) a stlacte
ENTER.

. Zvolte GAUGE TYPE (Typ merného objektu) a stla¢te ENTER.
. Zvolte poZadovany typ merného objektu a stlatte ENTER.

Moznost’

V NOTCH WEIR
(Priepad s vypustom v
tvare V)

RECTANGLE WEIR
(Priepad v tvare
obdlznika)
RECTANGLE FLUME

(Merny zlab v tvare
obdlznika)

ROUND BOT FLUME
(Merny zfab so
zaoblenymi
boénicami)

CIPOLLETTI WEIR
(Cipollettiho priepad)

NEYRPIC FLUME
(Neyrpicov zl'ab)

PARSHALL FLUME
(Parshallov zlab)

Popis

Nastavi vstupné udaje pre Sirku nadrze B, vysku
koruny P, uhol vypustného otvoru (v stupiioch) a
maximalnu hibku. Pozri Obrazok 4.

Nastavi vstupné udaje pre Sirku kanala B, Sirku
koruny b, vySku koruny P a maximalnu hibku. Pozri
Obrazok 5 alebo Obrazok 6.

Nastavi vstupné udaje pre Sirku hrdla b, Sirku
kanala B, dizku hrdla L, drsnost k (bez jednotky),
teplotu vody, vysku hrbola P, datum vyvazenia a
maximalnu hibku.

Nastavi vstupné udaje pre Sirku hrdla b, Sirku
kanala B, dizku hrdla L, drsnost k (bez jednotky),
teplotu vody, vysku hrbola P, datum vyvazenia a
maximalnu hibku.

Nastavi vstupné udaje pre typ Cipolletti (1 stopa —
predvolené; 1 stopa 6 palcov; 2 stopy; 2 stopy 6
palcov.; 3-6, 8 alebo 10 stép) a maximalnu hibku.
Pozri Obrazok 7. Pre iné typy lichobeznikovych
konfiguracii priepadov pouzite moznost USER
DEFINED (Definované pouzivatelom).

Nastavi vstupné udaje pre typ Neyrpic (1234A—
predvolené, 1236A-G, 1241B_C, 1241E_F,
1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-D,
1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ alebo 1254A-
F) a maximalnu hibku

Nastavi vstupné udaje pre typ Parshall (1 —
predvolené, 2, 3, 6 alebo 9 palcov.; 1 stopa; 1 stopa
6 palcov.; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40 alebo 50
stop) a maximalnu hibku

Moznost’

P BOWLUS FLUME (P
Bowlusov Zlab)

KHAFAGI FLUME
(Khafagiho zlab)

L LAGCO FLUME (L
Lagcov zlab)

H TYPE FLUME (Zrab
typu H)

TRAPEZOIDIAL
FLUME (Zrab v tvare
lichobeznika)

USER DEFINED
(Definované
pouzivatefom)

ENTER

Popis

Nastavi vstupné udaje pre typ Palmer Bowlus (4 —
predvolené, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36
alebo 42 palcov) a maximalnu hlbku

Nastavi vstupné udaje pre Sirku hrdla b a
maximalnu hlbku

Nastavi vstupné udaje pre typ Leopold-Lagco (4 —
predvolené, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 alebo 30
palcov) a maximalnu hibku

Nastavi vstupné udaje pre typ H (0,4 — predvolené,
0,6; 0,8; 1,0 stopy HS, 0,5; 0,75; 1,0; 1,5; 2,0; 2,5;
3,0; 4,5 stop H, 4.0 stoép HL) a maximalnu hibku

Nastavi vstupné udaje pre lichobeznikovy typ
(velké 60° V — predvolené, extra velké 60° V, 2
palce 45° WSC alebo 12 palcov 45° SRCRC) a
maximalnu hibku

Nastavi vstupné udaje pre najmenej 3 datové body.
Pre kazdy datovy bod sa musia zadat zname udaje
o hibke vody a prislusnej prietokovej rychlosti.

5. Zvolte CONFIGURE GAUGE (Konfiguracia merného objektu) a stlacte

Prejdite kurzorom na kazdu polozku a stlacte ENTER
Zadajte pozadované udaje a stlacte ENTER

Poznamka: Maximéaliny tudaj hibky pre vetky typy mernych objektov predstavuje
meranie nad samotnou vyskou koruny, ako je mozné vidiet na Obrazok 4,
Obrazok 5, Obrazok 6 a Obrazok 7. Nezadavajte celkovu hibku

Slovensky jazyk 281



Obrazok 4 Definicie rozmerov pre priepad s vypustom v tvare V

S

N @
7 © 7]
T

!
®
#

O

1 Senzor 4 Vyska koruny P

2 Maximalna hibka 5 Uhol vypustného otvoru

Obrazok 5 Definicie rozmerov pre priepad v tvare obdiznika (s
koncovym zuzenim)

3 Sirka nadrze B

6 Neutralna zéna 10 palcov

1 Senzor 4 Sirka kanala B

2 Maximalna hibka 5 Vyska koruny P

3 Sirka koruny B

6 Neutralna zéna 10 palcov
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Obrazok 6 Definicie rozmerov pre priepad v tvare obdiznika (bez

koncovych zizenin)

N
©

N —)

= 5
il

TP
®

®

- o

1 Senzor

4 Sirka kanala B

Obrazok 7 Definicie rozmerov pre Cipollettiho priepad

[N

by
7 %@ 7

[[ﬂ

o\ 0/9

2 Maximalna hibka

5 Sirka koruny B

1 Senzor 5 Typ Cipolletti

2 Rozsah 6 Pomer ziZenia 4:1

3 Hibka 7 Neutralna zéna 10 palcov
4 Maximalna hibka

3 Vyska koruny P

6 Neutralna zéna 10 palcov

Kalibracia senzora

O kalibracii senzora
Vlastnosti senzora sa €asom mierne menia, ¢im sa straca jeho presnost
Senzor je potrebné pravidelne kalibrovat, aby sa zachovala jeho presnost.

Pocas kalibracie sa udaje neposielaju do datalogu. Datalog preto méze
mat oblasti, kde su Udaje nesuvislé.

Proces ultrazvukovej kalibracie

Poznamka: Ak sa kontrolér zapne ked' nie je pripojeny ultrazvukovy senzor, histéria
kalibracie ultrazvukového prietoku sa vymaze.
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Pred kalibraciou nechajte systém pracovat na 30 minut, aby ste dosiahli
¢o najvysSiu presnost merania.

1. Fyzicky odmerajte nasledujuce polozky, aby ste ich mohli porovnat s
elektronicky nameranymi hodnotami:

» Rozsah — vzdialenost medzi senzorom a vodnou hladinou (pre
postup 2-bodovej kalibracie). Pozrite Obrazok 7 na strane 283.

+ Hibka — hibka vody v mieste merania (pre obidva kalibraéné
postupy). Pozrite Obrazok 7 na strane 283.

i

Stlacte klaves MENU a vyberte Nastavenie senzora, [Vyber senzor],
Kalibracia.

3. Vyberte typ kalibracie a stlatte ENTER.
Moznost’ Popis
2-BOD KAL HLBKY  Pouziva 2 body na kalibraciu (odpori¢ana metéda)
1-BOD KAL HLBKY  Pouziva 1 bod pre kalibraciu

4. Ak je v bezpecnostnej ponuke kontroléra pozadované zadat heslo pre
kontrolér, zadajte heslo a stlacte ENTER.

5. Vyberte moznost pre vystupny signal pocas kalibracie a stlacte
ENTER.

Moznost’ Popis

Aktivny  Pocas procesu kalibracie pristroj posiela cez vystup aktualne
meranu hodnotu.
Drzat’ Pocas procesu kalibracie sa na vystupe senzora podrzi hodnota

aktualne meraného vystupu.

Transfer Pocas kalibracie sa posiela vopred nastavena vystupna hodnota.
Ak chcete zmenit prednastavenu hodnotu, precitajte si navod na
pouzitie kontroléra.

6. Ak je zvoleny postup pre 2-bodovu kalibraciu:

a. Stlacenim ENTER sa elektronicky zmeria vzdialenost medzi
senzorom a vodnou hladinou.

b. Pockajte, kym sa hodnota stabilizuje, a stlacte ENTER.
Poznamka: Obrazovka sa mbZe automaticky posunut na nasledujuci krok.

c. Ked sa objavi obrazovka Nastavit' rozsah, upravte hodnotu na tu,
ktoru ste fyzicky odmerali, a stlacte ENTER.

7. Stladenim ENTER sa elektronicky zmeria hibka vody v bode merania.
8. Pockajte, kym sa hodnota stabilizuje, a stla¢te ENTER.

9. Ked sa objavi obrazovka Nastavit hibku, upravte hodnotu na tu, ktord
ste fyzicky odmerali, a stlacte ENTER.

10. Skontrolujte vysledok kalibracie:

+ Uspesna—senzor je nakalibrovany a je pripraveny na meranie
vzoriek. Zobrazia sa hodnoty rozsahu a hibky.

+ Neuspesna — rozsah kalibrécie alebo hibka je mimo
akceptovaného rozsahu. Zopakujte kalibraciu. Viac informacii
najdete v éasti Udrzba na strane 285a Rie$enie problémov
na strane 285.

11. Ak bola kalibracia uspesna, pokracujte stlacenim klavesu ENTER.

12. Ak je v ponuke Moznosti kalibracie moznost zadat identifikator obsluhy
oznadena ako Ano, tak zadajte ID obsluhy (4 znaky) a stlagte
ENTER. Viac informéacii najdete v asti Zmeny moznosti kalibracie
na strane 285.

13. Na obrazovke Novy senzor? si vyberte pomocou klavesov so Sipkami
jednu moznost a stlacte ENTER:

Moznost' Popis

Ano Senzor este predtym nebol kalibrovany s tymto kontrolérom. Pocet
dni prevadzky a predchadzajuce kalibracné krivky senzora sa
vymazu.

Nie Senzor uz bol nakalibrovany s tymto kontrolérom.

14. Ked sa zobrazi Kalibracia ukon¢ena, stlacte ENTER.

15. Ak je vystupny reZim nastaveny na Drz alebo Prenos, nastavte ¢as
zdrzania kedy sa vystupy vratia do aktivneho stavu, a stlacte ENTER.

Ukong¢it’ proces kalibracie
Pocas kalibracie méze uzivatel ukongit' kalibraciu stlacenim tlacidla
BACK.
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1. Stlacte tlacidlo BACK pocas kalibracie. Zobrazia sa tri mozZnosti:

Moznost’ Popis

UKONCIT KAL Zastavi kalibraciu. Nova kalibracia sa musi zagat

odznova.
SPAT DO KALIBR Navrat do kalibracie.

OPUSTIT KAL Docasne opusti kalibraciu. Nadalej je mozny pristup do
inych ponuk. Ak je pritomny iny senzor, mézte spustit
jeho kalibraciu. Ak sa chcete vratit do kalibracie, stlacte
klaves MENU a vyberte Nastavenie senzora, [Vyber

senzor].

2. Pomocou klavesov so Sipkami si vyberte jednu moznost' a stlacte
ENTER.

Zmeny moznosti kalibracie
V ponuke Moznosti Kalibracie si méze pouzivatel nastavit upozornenia,
alebo si mbéze doplnit' ID obsluhy s vlastnymi kalibracymi udajmi.

1. Stlacte klaves MENU a vyberte Nastavenie senzora, [Vyber senzor],
Kalibracia, Moznosti kal.

2. Pomocou klavesov so Sipkami si vyberte jednu moznost' a stlacte
ENTER.

MozZnost’ Popis

PRIPOMENUT Nastavi pripomienkovaé na nasledujicu kalibraciu v

KALIBRACIU drioch, mesiacoch alebo rokoch—Vypnuté
(predvolené), 1 def, 7, 30, 60 alebo 90 dni, 6 alebo 9
mesiacov, 1 alebo 2 rokov

OP ID pri KAL Zahrnie identifikator obsluhy do kalibraénych tdajov—

Ano alebo Nie (predvolené). ID sa zadava podas
kalibracie.

Resetovat’ moznosti kalibracie

Moznosti kalibracie je mozné resetovat na pévodné nastavenia z vyroby.

1. Stlacte klaves MENU a vyberte Nastavenie senzora, [Vyber senzor],
Kalibracia, Resetovat tovarensku kal.

2. Ak je v bezpecnostnej ponuke kontroléra mozné zadat heslo
kontroléra, zadajte heslo a stlatte ENTER.

3. Stlacte ENTER, ked sa zobrazi obrazovka Resetovat kal? VSetky
moznosti kalibracie sa nastavia na predvolené hodnoty.

4. Ak je v ponuke Moznosti kalibracie moznost zadat identifikatora
obsluhy oznacena ako Ano, tak zadajte ID obsluhy (4 znaky) a stlacte
ENTER. Viac informacii najdete v asti Zmeny moznosti kalibracie
na strane 285.

Registre Modbus

Pre sietovii komunikaciu je k dispozicii zoznam registrov Modbus. Dalsie
informacie najdete na strankach www.hach.com alebo www.hach-
lange.com.

Udrzba

AVAROVANIE

Nebezpe&enstvo poranenia osdb. Ukony uvedené v tejto &asti navodu na pouzitie
smu vykonavat iba kvalifikované osoby.

Cistenie senzora
Senzor nevyzaduje pravidelnu udrzbu len ob&asné Cistenie.

1. Na Cistenie senzora pouzivajte tepli mydlovu vodu.
2. Na oplachovanie senzora pouzivajte Cistu vodu.

Riesenie problémov
Neuplné udaje

Pocas kalibracie sa udaje neposielaju do datalogu. Datalog preto méze
mat oblasti, kde su udaje nesuvislé.
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Skontrolujte kabel senzora

ANEBEZPECIE

Nebezpecenstvo usmrtenia elektrickym pradom. Vysokonapatové vodice
kontroléra sa nachadzaju za oddelujucou prieékou v kryte kontroléra. Tato priecka
musi zostat na svojom mieste, s vynimkou inStalacie modulov alebo ked
kvalifikovany technik zapaja vodice pre napajanie, relé alebo analégové a sietové
karty.

AVAROVANIE

Nebezpecenstvo smrtelného Urazu elektrickym pradom. Pred pracou
na elektrickych pripojeniach vzdy odpojte zariadenie od napajania.

AVAROVANIE

Nebezpeéenstvo smrtelného trazu elektrickym pradom. Ukony
uvedené v tejto ¢asti navodu na pouZzitie smu vykonavat iba
kvalifikované osoby.

POZNAMKA

A\
A\

Nebezpecenstvo posSkodenia zariadenia. Elektrostaticky vyboj méze
\ poskodit jemné elektronické suciastky vo vnutri zariadenia a spdsobit’
‘k tak jeho obmedzenu funkénost alebo poruchu.

Ak su problémy s meranim, vykonajte nasledujuce kroky.

1. Skontrolujte kabel senzora, i nie je poskodeny.
2. Ak sa pouziva prepojovaci kabel, skontrolujte spojovaciu skrinku.

a. Odpojte obidva konce kabla (od senzora a kontroléra).

b. Pomocou ohmmetra si overte, Ze vodiCe nie su preruSené alebo
nemaju vnutorny skrat.

Diagnostika senzora a testovacia ponuka

Ponuka diagnostiky a testu senzora zobrazuje aktualne a historické
informacie a pristroji. Pozrite si tabulku Tabulka 4. Do ponuky diagnostiky
a testu senzora sa dostanete stlacenim klavesu MENU a vyberte
Nastavenie senzora, [Vyber senzor], DIAGNO/TEST.

Tabulka 4 Ponuka DIAGNO/TEST

Moznost’ Popis

INFORMACIE O MODULE | Zobrazi verziu a sériové &islo modulu senzora.

INFORMACIE O SONDE | Zobrazi nazov a sériové &islo zadané pouzivatefom.

DNI OD KALIBR Zobrazi pocet dni od poslednej kalibracie.

HIST KALIBR Zobrazi zoznam kalibracii a detaily o nich.

RESET HIST KALIBR Resetuje historiu kalibracii senzora (vyzaduje
servisné heslo). VSetky predchadzajuce kalibraéné

udaje s stratia.

UDAJE SENZORA Zobrazi pocet dni prevadzky senzora a aktualnu

meranu hodnotu signalu senzora v ms.

RESET SENZOR Resetuje pocet dni prevadzky senzora a obnovi

predvolené kalibra¢né udaje.

Zoznam chyb

Chyby mézu nastat z réznych pricin Hodnota na obrazovke merani blika.
VSetky vystupy su podrzané, ak je to tak zadané v ponuke kontroléra. Ak
chcete zobrazit chyby senzora, stlacte tlacidlo MENU a zvolte Diagnostics
(Diagnostika), [Vyber senzor], Error List (Zoznam chyb). Zoznam moznych
chyb je zobrazeny na Tabulka 5.

Tabulka 5 Zoznam chyb pre senzor

Chyba Popis Riesenie

SENZOR CHYBA Senzor chyba alebo je

odpojeny

Skontrolujte kable a
zapojenia senzora a
modulu.

Zoznam varovani

Varovanie nema vplyv na pracu s ponukami, relé a vystupov. Ikona
varovania zac¢ne blikat, v dolnej €asti obrazovky merania sa zobrazi
sprava. Pre zobrazenie varovani senzora stlacte tlacidlo MENU a zvolte
Sensor Diag (Diagnostika senzora), [Zvolit senzor], Warning List (Zoznam
varovani). Zoznam moznych varovani je zobrazeny v Tabulka 6.
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Tabulka 6 Zoznam varovani pre senzor

Varovanie

Popis

Riesenie

TOTALIZER FULL (PIny
totalizér)

Objem/totalizér senzora
je plny.

Resetujte objem/totalizér
senzora.

TEMP WARNING
(Teplotné varovanie)

Teplota je mimo rozsahu.

Vymerite senzor.

konfiguracie, alarmy, kritéria vystrahy atd. Zoznam moznych udalosti je
zobrazeny na Tabulka 7. Zaznam udalosti si mdzete precitat vo formate
CSV. Pokyny k stahovaniu zaznamov najdete v pouzivatelskej prirucke

regulatora.

Tabulka 7 Zoznam udalosti pre senzor

Udalost’

Popis

ECHO MISSING
(Stratenie odrazu)

Odraz signalu sa stratil.

Moznost' 1 — premiestnite
senzor blizSie k hladine
vody.

MozZnost 2 — nastavte
upevnenie senzora tak,
aby bol senzor spravne
nasmerovany na hladinu
vody.

Moznost' 3 — vymerite
senzor.

UDALOST PRI ZAPNUTI{

Napajanie bolo zapnuté.

CHANGE IN CONFIG (Zmena v
konfiguracii) — float

Konfiguracia bola zmenena — ¢islo s
pohyblivou &iarkou

EXCESS LEVEL (Prili§
vysoka hladina)

Nadmerna uroven je
mimo rozsahu.

Moznost' 1 — uistite sa, ze
typ meradla je spravny.
MozZnost 2 — nakalibrujte
senzor.

REPLACE SENSOR
(Vymenit senzor)

Senzor treba vymenit.

Vymerite senzor.

CAL DUE (Zmes$kana
kalibracia)

Kalibracia senzora je
zmeskana.

Nakalibrujte senzor.

NOT CALIBRATED
(Nekalibrovany)

Senzor treba
nakalibrovat'.

Nakalibrujte senzor.

CHANGE IN CONFIG (Zmena v
konfiguracii) — int

Konfiguracia bola zmenena — celé &islo

CHANGE IN CONFIG (Zmena v
konfiguracii) — text

Konfiguracia bola zmenena — textovy
retazec

1PT CAL START (1-bod. kal. Start)

Start 1-bodovej kalibracie vzorky

1PT CAL END (1-bod. kal. koniec)

Koniec 1-bodovej kalibracie vzorky

2PT CAL START (2-bod. kal. start)

Start 2-bodovej kalibracie vzorky

2PT CAL END (2-bod. kal. koniec)

Koniec 2-bodove;j kalibracie vzorky

CONFIG DEFAULTS (Predvolena
konfiguracia)

Konfiguracia bola obnovena na
predvolené nastavenia.

CAL DEFAULTS (Predvolena
kalibracia)

CAL IN PROGRESS
(Kalibracia prebieha)

Kalibracia bola spustena,
ale nebola dokon¢ena.

Vratte sa do kalibracie.

DRZ VYSTUPY

Pocas kalibracie su
vystupy podrzané na
nastavenu dobu.

Vystupy sa aktivuju po
uplynuti nastavenej doby.

Zoznam udalosti

Regulator poskytuje jeden zaznam udalosti pre kazdy senzor. Zaznam
udalosti ulozi rézne udalosti, ktoré sa tykaju zariadeni, ako napr. zmeny

Kalibracia pouzivatela bola obnovena
na predvolené nastavenia.

Nahradné diely a prisluSenstvo

Poznémka: Cisla produktov a poloZiek sa mézu odlisovat v niektorych predajnych
oblastiach. Pre kontaktné informacie sa obratte na prislusného distribttora alebo si

pozrite webovu stranku spolocnosti.

Popis Polozka ¢.
Nahradny senzor so zabudovanym kablom 3 m (10 stop) U53S010
Nahradny senzor so zabudovanym kablom 10 m (30 stép) U53S030
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Nahradné diely a prisluSenstvo (pokraéovanie)

Popis Polozka ¢.
Nahradny senzor so zabudovanym kablom 30 m (100 stop) U53S100
Prepojovaci kabel 1W1127
Rozvodna skriia NEMA 4X 76A4010-001
Montéazna suprava 3004A0017-001
Ochrana pred slnkom 1000G3088-001
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Tehnicni podatki

PridrZzana pravica do spremembe tehni¢nih podatkov brez predhodnega
obvestila.

Tabela 1 Specifikacije ultrazvoénega pretoénega modula

Specifikacije Podrobnosti

Hitrost pretoka Funkcija vrste strukture merilnika

Celotni pretok 0-999.999.999 z izbirno hitrostjo

pretoka in mnozilnimi enotami

Natan¢nost 0,5 % razpona

Ob¢utljivost 0,1 % razpona

Ponoviljivost 0,1 % razpona

Odzivni ¢as Manj kot 180 sekund do 90 % vrednosti
pri spremembi koraka
Vhodni filter 999 sekund

Tabela 2 Specifikacije ultrazvoénega preto€nega senzorja

Specifikacije Podrobnosti

Razpon/logljivost meritev

Globina 0,25 m (10 in.) do 6 m (20 ft) + 1 mm (0,039 in.)

Temperatura zraka | -40 °C (-40 °F) do +90 °C (+194 °F) £ 0,1 °C (0,18 °F)

Mehanska

zgradba Ohisje iz PBT (polibutilentereftalat) z vgrajenim senzorjem

temperature

Kabel (vgrajen) Standardna dolzina 10 m (33 ft), na voljo tudi razli€ice

dolzine 20 m (66 ft), 50 m (165 ft) ali 100 m (328 ft)

Teza Priblizno 0,5 kg (1,1 Ib)

Tabela 2 Specifikacije ultrazvoénega pretoénega senzorja
(nadaljevanje)

Specifikacije Podrobnosti

Frekvenca delovanja | 75 kHz

Napajanje 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

Splosni podatki

V nobenem primeru proizvajalec ne prevzema odgovornosti za
neposredno, posredno, posebno, nezgodno ali posledi¢no §kodo, nastalo
zaradi kakrSnekoli napake ali izpusta v tem priro¢niku. Proizvajalec si
pridrzuje pravico do sprememb v priro€niku in izdelku, ki ga opisuje, brez
vnaprejSnjega obvestila. Prenovljene razliice najdete na proizvajalCevi
spletni strani.

Varnostni napotki

Se pred odstranitvijo embalaZe, zagonom ali delovanjem te naprave v
celoti preberite prilozeni priro¢nik. Se posebej upostevajte vse napotke o
nevarnostih in varnostne napotke. V nasprotnem primeru obstaja
nevarnost hudih poSkodb uporabnika oz. $kode na opremi.

Da ne boste ogrozili zaS¢ite te opreme, jo uporabljajte ali namescajte
izklju€no na nacin, ki je naveden v tem priro¢niku.

Uporaba varnostnih informacij

ANEVARNOST

Oznacuje morebitno ali neizbezno nevarno stanje, ki lahko povzro¢i smrt ali hude
poskodbe.

AOPOZORILO

Oznaduje mozno ali neposredno nevarno situacijo, ki lahko privede do hude
poskodbe ali povzroci smrt, e se ji ne izognete.

APREVIDNO

Oznacuje morebitno nevarnost, ki lahko pripelje do majhnih ali srednje tezkih
poskodb.
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OPOMBA

Oznacduje situacijo, ki lahko, ¢e se ji ne izognete, povzroci poskodbe instrumenta.
Podatki, ki jih je potrebno posebej upostevati.

Opozorilne oznake

Upostevajte vse oznake in tablice, ki so nahajajo na napravi.
Neupostevanje tega lahko privede do telesnih poskodb ali Skode na
instrumentu. Oznako na opremi lahko poi$c¢ete v priro¢niku. Poleg oznake
je naveden tudi opis nevarnosti

Ce je na napravi ta simbol, preberite podrobnosti o njem v navodilih za
uporabo in/ali v razdelku za informacije o varnosti.

Simbol, ¢e se nahaja na ohisju ali pecatu, opozarja na nevarnost
elektricnega udara in/ali na nevarnost smrti zaradi elektricnega udara.

Elektrostati¢ni naboj lahko poSkoduje obcutljive elektronske sklope, kar
A ima za posledico zmanjSano zmogljivost instrumenta ali celo okvaro.

Elektri¢nih naprav, ki so oznacene s tem simbolom, od 12. avgusta
2005 v Evropi ve¢ ni dovoljeno odloziti med javne odpadke. Od tega
datuma naprej morajo potros$niki v EU v skladu z veljavnimi dolo€bami
(Direktiva EU 2002/98/ES) stare ali odsluzene elektricne naprave
predati proizvajalcu, kar je za potroSnike brezplaéno.

Napotek: Za navodila glede pravilnega vracanja odsluzene opreme, priloZzenih
elektronskih pripomockov in vseh pomoznih elementov v postopek recikliranja se

Namestitev

AOPOZORILO

Nevarnost osebnih poSkodb. Le strokovno usposobljeno osebje naj izvede

obrnite na proizvajalca ali dobavitelja.

Pregled izdelka

Senzor je zasnovan za delovanje s kontrolno enoto za zbiranje in
upravljanje podatkov. S tem senzorjem se lahko uporablja ve¢
kontrolnikov. Ta dokument predpostavlja namestitev in uporabo senzorja
s kontrolno enotoSC200. Ce Zelite senzor uporabljati z drugo kontrolno
enoto, glejte navodila za uporabo te kontrolne enote.

opravila, opisana v tem poglavju.

Namesc¢anje

ANEVARNOST
Nevarnost eksplozije. Tipalo je odobreno za uporabo v nevarnih obmogjih.

AOPOZORILO

Nevarnost osebnih poSkodb. Vedno upostevajte stopnjo temperature in tlaka
strojne opreme, s katero se senzor namesti. Material strojne opreme obi¢ajno omeji
stopnjo temperature in tlaka sistema.

Za primere pripomockov za namestitev senzorja in uporabe glejte
Slika 1, Slika 2 in Slika 3. Senzor je pred uporabo treba kalibrirati. Oglejte
si Kalibracija senzorja na strani 298.
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Slika 1 Pripomocki za namestitev senzorja

¥

26.7 mm
[1.05in]

154.3 mm
[4.05 in]

95.3 mm

~ [3.75in] T

Slika 2 Namestitev senzorja na vrhu

540 mm

[21.25 in]

AN —

(g4 |
ANAY

1 Navojni vijak, 6,3 mm x 19,1 mm

4 Neoprenska masilka, 33,0 mm x 82,6
mm (2 x)

2 Konzola senzorja

5 25.4 mm (1.0 palec) Navoj NPT

3 Matica, 25,4 mm Navoj BSP ali NPP

6 Ohisje senzorja

1 Navojni vijak, 7,9 mm x 38,1 mm 6 Sorniki, 10 mm (2 x)

2 Kvadratna cev, 25,4 mm 7 Zid

3 Roka konzole 8 Spojka konzole

4 Senzor 9 Navojni vijak, 6,3 mm x 12,7 mm (4
X)

5 Stranica senzorja 10 Osnova konzole
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Slika 3 Dodatni primeri namestitve

}

W

red

1 Moznost namestitve z vrha 3 Moznost namestitve ob strani 2

2 Moznost namestitve ob strani 1 4 Pogled od zgoraj namozéost
namestitve ob strani 2

Prikljucite senzor na modul

ANEVARNOST

Nevarnost smrti zaradi elektricnega toka. Visokonapetostno ozi¢enje za krmilnik
je vodeno za visokonapetostno pregrado v ohi§ju krmilnika. Pregrada mora ostati
na mestu, razen pri names$¢anju modulov ali kadar kvalificiran monter name$c¢a
napeljavo za napajanje, releje ali analogne in omrezne kartice.

AOPOZORILO

MozZna nevarnost smrti zaradi elektriénega toka. Pri vzpostavljanju
elektri€nih povezav vedno izklju€ite napajanje naprave.

AOPOZORILO

> B

Mozna nevarnost smrti zaradi elektricnega toka. Le strokovno
usposobljeno osebje naj izvede opravila, opisana v tem poglavju.

OPOMBA

A Mozne poskodbe opreme. Elektrostatic¢ni naboj lahko poSkoduje
\ obdutljive elektronske sklope, kar ima za posledico zmanj$ano
‘k zmogljivost instrumenta ali celo okvaro.

Ultrazvo&ni senzor lahko prikljucite na pretocni modul. Za namestitev
modula in prikljuitev senzorja glejte korake s slikami in Tabela 3.

Napotek: Modula ne morete prikljuciti na vec vrst senzorjev isto¢asno.

Tabela 3 Tabela ultrazvoénega ozi¢enja

Prikljuéek Senzor Nozice Barva zice
prikljucka
6-pinski Ultrazvocni 1 —
2 I
3 rdeca
4 zelena
5 rumena
6 Modra
Zasgitne Zice senzorja — vse ozemljitvene/zas¢itne Zice érna

senzorja prikljucite na ozemljitvene vijake ohisja sc200.
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Delovanje

Uporabnikova navigacija

Za opis tipkovnice in informacije o navigaciji preberite dokumentacijo
krmilnika.

Kalibracija senzorja

Uporabite meni Configure (konfiguracija) za vnos identifikacijskih
podatkov za senzor in za spreminjanje moznosti upravljanja in

shranjevanja podatkov.

1.

2. Uporabite tipke s puscicami in tako izberite moznost ter nato pritisnite

Pritisnite tipko MENI in izberite Sensor Setup (nastavitev senzorja),
[Select Sensor] (izbira senzorja) in Configure (konfiguriraj).

ENTER. Za vnos $tevilk, znakov ali logil pritisnite in drzite tipko GOR

ali DOL. Pritisnite tipko DESNO, da se pomaknete na naslednje mesto.

Moznost

IME SENZOR

SER STEVILKA

OBLIKA PRETOKA

MERILNE ENOTE

ENOTE
TEMPERATURE

ENOTE VOLUMNA

NACIN
TOTALIZATORA

TOTALIZATOR
PONASTAVI

Opis

Sprememba imena, ki ustreza senzorju na vrhu
zaslona meritev. Ime je omejeno na 10 znakov
kakrsne koli kombinacije ¢rk, Stevilk, presledkov in
lo¢il.

Nastavitev serijske Stevilke senzorja, omejena na 16
znakov kakrsne koli kombinacije ¢rk, Stevilk,
presledkov in logil.

Nastavitev Stevila decimalnih mest, ki so prikazana
na zaslonu z meritvijo na XXXX, XXX, X ali XX,XX

Nastavitev enot za izbrane meritve — mm, m, in ali ¢v

Nastavi enote temperature na °C (privzeto) ali °F..

Nastavitev enot za prostornino (npr. litri).

Nastavitev prostornine totalizatorja na samodejno
(privzeto) ali ro¢no.

Ponastavitev prostornine totalizatorja. Pojavi se
samo, e je izbran ro¢ni nacin totalizatorja.

Moznost
PARAMETRI
MERILNIKA
NASTAVI SISTEM

NASTAVITEV FILTRA

INTERVAL PRETOK

VOLUMEN RAZMIKA
DNEVNIKA

PONASTAVI
PRIVZETO

Opis

Nastavitev vrste merilnika in urejanje vrednosti za
doloceno vrsto. Za dodatne informacije glejte
Konfiguracija parametrov merilnika na strani 295.

Konfiguracija sistema za opredelitev dolo¢enih
podatkov za aplikacijo senzorja.

Nastavi €asovno konstanto za povec€anje stabilnosti
signala. Casovna konstanta izraduna povpre&no
vrednost v dolo¢enem ¢asu — 0 (brez u¢inka,
privzeto) na 60 sekund (povprecje signalne vrednosti
za 60 sekund). Filter poveca €as odziva signala
senzorja na dejanske spremembe v procesu.

Nastavi €asovni interval za shranjevanje podatkov v
dnevniku podatkov — 5, 30 sekund, 1, 2, 5, 10, 15
(privzeto), 30, 60 minut.

Nastavi €asovni interval za shranjevanje podatkov v
dnevniku podatkov — 5, 30 sekund, 1, 2, 5, 10, 15
(privzeto), 30, 60 minut.

Nastavi meni konfiguracij na privzete nastavitve. Vsi
podatki senzorja so izgubljeni.

Konfiguracija parametrov merilnika

Konfiguracija kontrolne enote za uporabljeno vrsto strukture merilnika za
tok s prosto gladino. Kontrolna enota ima vdelane tabele dimenzij z
algoritmi za najpogostej$e vrste kanalov in prelivov. Ce dologena struktura
ni zajeta v vdelanih tabelah, jo konfigurirajte tako, da ustvarite uporabnisko
dologljivo krivuljo pretoka/globine (med 3 in 30 tockami).

1.

2.

Pritisnite tipko MENI in izberite Sensor Setup (nastavitev senzorja),
[Select Sensor] (izbira senzorja) in Configure (konfiguriraj).

Izberite moznost PARAMETRI MERILNIKA in pritisnite tipko ENTER.
Izberite TIP MERILNIKA in pritisnite ENTER.
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4. |zberite Zeleno vrsto merila in pritisnite ENTER.

Moznost

SOTESKI JEZV

PRAVOKOTEN JEZ

PRAVOKOTEN
KANAL

KANAL OKROG.
DNA

CIPOLETI JEZ

NEYRPIC KANAL

PARSHAL KANAL

P BOWLUS KANAL

KHAFAGI KANAL
L LAGCO KANAL

KANAL TIPA H

Opis

Nastavi vnos za $irino kanala B, viSino krone P, kot
stranic (v stopinjah) in najvecjo globino. Glejte Slika 4.

Nastavi vnos za Sirino korita B, Sirino krone b, viSino
krone P in najvecjo globino. Glejte Slika 5 ali Slika 6

Nastavi vnos za Sirino grla b, Sirino korita B, dolzino grla
L, hrapavost k (brez enot), temperaturo vode, visino
grbine P, zamik reference in najvecjo globino.

Nastavi vnos za Sirino grla b, Sirino korita B, dolzino grla
L, hrapavost k (brez enot), temperaturo vode, visino
grbine P, zamik reference in najvecjo globino.

Nastavi vnos za vrsto Cipolletti (1 &v. — privzeto; 1 ¢v.
6 cole; 2 ¢v; 2 ¢v 6 cole.; 3-6, 8 ali 10 ¢v) in najvecjo
globino. Glejte Slika 7. Za konfiguracijo drugih vrst
trapezoidnih kanalov glejte moznost USER DEFINED
(uporabni$ko dolo¢eno).

Nastavi vnos za vrsto Neyrpic (1234A — privzeto,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ ali 1254A-F) in najvecjo globino.

Nastavi vnos za vrsto Parshall (1 — privzeto, 2, 3, 6 ali
9 col; 1 &v; 1 ¢&v 6 col; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40 ali
50 ¢&v) in najvecjo globino.

Nastavi vnos za vrsto Palmer-Bowlus (4 — privzeto, 6,
8,10, 12, 15,18, 21, 24, 27, 30, 36 ali 42 col) in najvecjo
globino.

Nastavi vnos za Sirino grla b in najvecjo globino.

Nastavi vnos za vrsto Leopold-Lagco (4 — privzeto, 6,
8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 ali 30 col) in najvecjo globino.

Nastavi vnos za vrsto H (0,4 — privzeto, 0,6; 0,8; 1,0 ¢v
HS; 0,5; 0,75; 1,0; 1,5; 2,0; 2,5; 3,0; 4,5 &v H; 4,0 &v HL)
in najvecjo globino.

5.
6.

7.

Moznost Opis

TRAPEZ KANAL Nastavi vnos za trapezoidno vrsto (velik 60° V —
privzeto, zelo velik 60° V, 2 col 45° WSC ali 12 col 45°
SRCRC) in najvecjo globino.

USER DEFINED Nastavi vnos za vsaj 3 podatkovne tocke. Za vsako je
(uporabnisko treba vnesti znano globino vode in ustrezno znano
dolo¢eno) hitrost pretoka.

Izberite moznost KONFIGURACIJA MERILNIKA in pritisnite ENTER.

S kazalcem se pomaknite do posameznih elementov in pritisnite
ENTER.
Vnesite potrebne podatke in pritisnite ENTER.

Napotek: Vnos najvecje globine za vse strukture merilnikov je izmera nad visino
krone, kot je prikazano na Slika 4, Slika 5, Slika 6 in Slika 7. Ne vnesite skupne
globine.
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Slika 4 Opredelitve dimenzij za trikotni preliv
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1 Senzor

4 Visina krone P

2 Najvecja globina

5 Kot stranic

Slika 5 Opredelitve dimenzij za pravokotni preliv (s kon¢nimi

zozitvami)
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3 Sirina kanala B

6 25,4-centimetrski (10 in) mrtvi pas

1 Senzor

4 Sirina korita B

2 Najvecja globina

5 Visina krone P

3 Sirina krone B

6 25,4-centimetrski (10 in) mrtvi pas
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Slika 6 Opredelitve dimenzij za pravokotni preliv (brez konénih

zozitev)
@

i ©

-~ &

Slika 7 Opredelitve dimenzij Cipollettijevega jeza

r—=-=

1 Senzor 4 Sirina korita B

1 Senzor 5 Vrsta Cipolleti
2 Obmogje 6 Razmerje zozitve 4:1
3 Globina 7 25,4-centimetrski (10 in) mrtvi pas

2 Najvegja globina 5 Sirina krone B

4 Najvecja globina

3 Visina krone P

6 25,4-centimetrski (10 in) mrtvi pas

Kalibracija senzorja

O kalibraciji senzorja

Karakteristike senzorja se s€asoma pocasi premaknejo, zaradi Cesar
senzor postane manj natan¢en. Senzor mora biti redno kalibriran, da
ohrani natan¢nost.

Med kalibracijo se podatki ne posiljajo v dnevnik podatkov Zato so v
dnevniku dogodkov lahko podrocja s prekinitvami.

Postopek ultrazvocne kalibracije

Napotek: Ce se kontrolna enota napaja, ko ultrazvoéni senzor ni prikljuéen, se
zgodovina kalibracije za ultrazvocni pretok izbrise.
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Pred kalibracijo naj sistem deluje 30 minut, da zagotovite najbolj natan¢no
merjenje.

1. Fiziéno izmerite naslednje elemente, da jih boste lahko primerjali z
elektronskimi od¢itki:

» Obmocje — razdalja med senzorjem in gladino vode (za postopek
2-tockovne kalibracije) Glejte Slika 7 na strani 298.

» Globina — globina vode na to¢ki nadzorovanja (za oba postopka
kalibracije) Glejte Slika 7 na strani 298.

2. Pritisnite tipko MENI in izberite Sensor Setup (nastavitev senzorja),
[Select Sensor] (izbira senzorja) in Calibrate (kalibriraj).

3. Izberite vrsto kalibracije in pritisnite ENTER:
Moznost Opis
2PT DEPTH CAL  Uporablja 2 tocki za kalibracijo (priporo¢ena metoda)
1PT DEPTH CAL  Uporablja 1 to¢ko za kalibracijo

4. Ce je geslo omogo&eno v varnostnem meniju kontrolne enote, vnesite
geslo in pritisnittENTER.

5. Izberite moznost za izhodni signal med kalibracijo in pritisnite
ENTER:

Moznost Opis

(Active) aktivno  Instrument poSlje vrednost trenutnega izmerjenega
izhodnega signala med procesom kalibracije.

(Hold) zadrzi Vrednost izhodnega signala senzorja je zadrzana na
trenutni izmerjeni vrednosti med procesom kalibracije.

(Transfer) prenos Predhodno nastavljena vrednost izhodnega signala je
prenesena med kalibracijo. Za spremembo predhodno
nastavljene vrednosti glejte navodila za uporabo
kontrolne enote.

6. Ce je izbran postopek 2-tokovne kalibracije:

a. Pritisnite ENTER za elektronsko merjenje razdalje med senzorjem
in gladino vode.
b. Pocakajte, da se vrednost umiri in pritisnite ENTER.

10.

1"

13.

14.

15.

Napotek: Zaslon se lahko samodejno pomakne na naslednji korak.
c. Ko se pokaze zaslon Set Range (nast. obmogja), vrednost
prilagodite na tisto, ki je bila fizi€no izmerjena, in pritisnite
ENTER.
Pritisnite ENTER za elektronsko merjenje globine vode na tocki
nadzorovanja.

Pocakajte, da se vrednost umiri in pritisnite ENTER.

Ko se pokaze zaslon Set Depth (nast. globine), vrednost prilagodite na
tisto, ki je bila fizi€no izmerjena, in pritisnite ENTER.

Preglejte rezultat kalibracije:

» Uspelo — senzor je kalibriran in pripravljen na merjenje vzorcev.
PrikaZejo se vrednosti obmocja in globine.

* Neuspesno — obmogje in globina kalibracije sta izven dovoljenih
mejnih vrednosti. Ponovite kalibracijo. Za ve¢ informacije glejte
Vzdrzevanje na strani 300 in Odpravljanje tezav na strani 300.

. Ce je kalibracija uspela, pritisnite ENTER za nadaljevanje.
12.

Ce je moznost za ID upravljavca nastavljena na Da v meniju MoZnosti
kalibracije, vnesite ID upravljavca (4 znaki) in pritisnite ENTER. Za vec
informacij pojdite na Spremeni moznosti kalibracije na strani 300.

Na zaslonu New Sensor? (Novi senzor?) uporabite tipke s pus€icami
in tako izberite moznost ter nato pritisnite ENTER:

Moznost Opis

Da Senzor prej $e ni bil kalibriran s to kontrolno enoto. MozZnosti dnevi
delovanja in prejSnja kalibracijska krivulja za senzor sta
ponastavljeni.

Ne Senzor je Ze bil kalibriran s to kontrolno enoto.

Ko se pokaze Calibration Complete (kalibracija zaklju¢ena), pritisnite
ENTER.

Ce je izhodni nadin nastavljen na zadrzanje ali prenos, izberite ¢as
zamika, ko se izhodni signal povrne na aktivno stanje, in nato pritisnite
ENTER.
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Izhod iz postopka kalibracije

Ce med kalibracijo pritisnete tipko NAZAJ, lahko zapusti meni kalibracije.

1. Pritisnite tipko NAZAJ med kalibracijo. Prikazane so tri moznosti:

Moznost Opis

KONCAJ KAL Ustavitev kalibracije. Novo kalibracijo je treba zadeti od
zacetka.

NAZAJ V KAL Vrnitev v kalibracijo.

ZAPUSTI KAL Zacasno zapusti kalibracijo. Dovoljen je dostop do drugih
menijev. Kalibracija za drugi senzor (Ce je prisoten) se lahko
zaéne. Ce se Zelite vrniti v meni kalibracije, pritisnite tipko
MENI in izberite Sensor Setup (nastavitev senzorja), [Select
Sensor] (izberi senzor).

2. S tipkami s puscicami izberite eno izmed opcij in pritisnite ENTER.

Spremeni moznosti kalibracije
Uporabnik lahko nastavi opomnik ali vkljuci ID operaterja v podatke
kalibracije iz menija Cal Options (moznosti kalibracije).

1. Pritisnite tipko MENI in izberite Sensor Setup (nastavitev senzorja),
[Select Sensor] (izbira senzorja) in Cal Options (moznosti kalibracije).

2. Uporabite tipke s pus¢icami in tako izberite moznost ter nato pritisnite
ENTER.
Moznost Opis

CAL REMINDER
(opomnik kal.)

Nastavi opomnik za naslednjo kalibracijo v dneh,
mesecih ali letih — izklopljeno (privzeto) 1 dan, 7,
30, 60, ali 90 dni, 6 ali 9 mesecev, 1 ali 2 leti

OP ID on CAL (OP ID
na KAL)

Vklju€uje ID upravljavca s podatki kalibracije — Da
ali Ne (privzeto). Med kalibracijo se vnese ID.

Ponastavite moznosti kalibracije
Moznosti kalibracije lahko ponastavite na tovarnisko privzete nastavitve.

1. Pritisnite tipko MENI in izberite Sensor Setup (nastavitev senzorja),
[Select Sensor] (izbira senzorja) in Reset Default Cal (ponastavi
privzeto kalibracijo).

2. Ceje geslo omogo&eno v varnostnem meniju kontrolne enote, vnesite
geslo in pritisnittENTER.

3. Pritisnite ENTER, ko je pokaze zaslon Reset Cal? (Ponastavi kal?).
Vse moznosti kalibracije se ponastavijo na privzete vrednosti.

4. Ceje moznost za ID upravljavca nastavljena na Da v meniju MoZnosti
kalibracije, vnesite ID upravljavca (4 znaki) in pritisnite ENTER. Za ve¢
informacij pojdite na Spremeni moznosti kalibracije na strani 300.

Register Modbus

Seznam registrov Modbus je na voljo za omrezno komunikacijo. Za ve¢

informacij glejte www.hach.com ali www.hach-lange.com.

Vzdrzevanje

AOPOZORILO

Nevarnost osebnih poSkodb. Le strokovno usposobljeno osebje naj izvede
opravila, opisana v tem poglavju.

Ocistite senzor

Senzorja razen ob&asnega CiS¢enja ne zahteva posebnega vzdrzevanja.
1. Za CiS€enje uporabite toplo milnico.

2. Nato ga izperite s Cisto vodo.

Odpravljanje tezav

Manjkajoéi podatki

Med kalibracijo se podatki ne posiljajo v dnevnik podatkov Zato so v
dnevniku dogodkov lahko podrogja s prekinitvami.
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Preglejte kabel senzorja

ANEVARNOST

Nevarnost smrti zaradi elektricnega toka. Visokonapetostno ozi¢enje za krmilnik
je vodeno za visokonapetostno pregrado v ohisju krmilnika. Pregrada mora ostati
na mestu, razen pri names¢anju modulov ali kadar kvalificiran monter names¢a
napeljavo za napajanje, releje ali analogne in omrezne kartice.

AOPOZORILO

Mozna nevarnost smrti zaradi elektricnega toka. Pri vzpostavljanju
elektriénih povezav vedno izklju¢ite napajanje naprave.

AOPOZORILO

Mozna nevarnost smrti zaradi elektricnega toka. Le strokovno
usposobljeno osebje naj izvede opravila, opisana v tem poglavju.

OPOMBA

‘ MozZne poskodbe opreme. Elektrostati¢ni naboj lahko poSkoduje
\ obcutljive elektronske sklope, kar ima za posledico zmanj$ano
‘h zmogljivost instrumenta ali celo okvaro.

Ce obstaja tezave z merjenjem, izvedite naslednje korake.

1. Preglejte kabel senzorja glede fizi¢nih posSkodb.
2. Ce je uporabljen povezovalni kabel, preglejte povezovalno omarico.

a. Kabel na obeh koncih izklopite (senzor in kontrolna enota).
b. Z om-metrom preverite, ali so Zice cele in e ni kratkih stikov.

Meni diagnostike senzorja in testni meni

Meni diagnostike senzorja in testni meni prikazuje trenutne in pretekle
informacije o instrumentu. Oglejte si Tabela 4. Za dostop do menija
diagnostike senzorja in testni meni pritisnite tipko MENI in izberite Sensor
Setup (nastavitev senzorja), [Select Sensor] (izberi senzor), DIAG/TEST.

Tabela 4 Meni DIAG/TEST senzorja

Moznost

Opis

INFORMACIJE O

Prikazuje razli¢ico in serijsko $tevilko modula

MODULU senzorja.

INFORMACIJE Prikazuje ime in serijsko Stevilko, ki ju je vnesel

SENZORJA uporabnik.

CAL DAYS Prikazuje $tevilo dni, ki je preteklo od zadnje
kalibracije.

CAL HISTORY Prikazuje seznam in podatke za vsako kalibracijo.

PONASTAVI CAL

Ponastavi zgodovino kalibracij senzorja (zahteva

HISTORY geslo na ravni servisiranja). Vsi prej$nji podatki o
kalibracijah so izgubljeni.

SENSOR DATA Prikazuje $tevilo dni, ko je senzor deloval, in trenutni
odcitek signala senzorja v ms.

RESET SENSOR Ponastavi $tevilo dni, ko je senzor deloval, in

podatke kalibracije na privzeto vrednost.

Seznam napak

Do napak lahko pride iz razli¢nih vzrokov. Od¢itek na zaslonu meritev
utripa. Vsi izhodni signali so zadrZani, Ce je tako dolo¢eno v meniju
kontrolne enote. Za prikaz napak senzorja pritisnite tipko MENI in izberite
Diagnostics (diagnostika), [Select Sensor] (izberi senzor), Error List
(seznam napak). Seznam moznih napak je prikazan v Tabela 5.

Tabela 5 Seznam napak senzorja

Napaka

Opis Odprava

(manjkajo¢ senzor)

SENSOR MISSING

Senzor manjka ali ni
prikljucen

Preglejte ozi¢enje in
prikljucke senzorja in
modula.

Seznam opozoril

Opozorilo ne vpliva na delovanje menijev, relejev in izhodnih signalov.
Opozorilna ikona utripa, pojavi pa se tudi sporocilo na dnu merilnega
zaslona. Ce Zelite prikazati opozorila senzorja, pritisnite tipko MENI in
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izberite Sensor Diag (diagnostika senzorja), [Select Sensor] (izberi
senzor), Warning List (seznam opozoril). Seznam moznih opozoril je

prikazan v Tabela 6.

Tabela 6 Seznam opozoril za senzor

Tabela 6 Seznam opozoril za senzor (nadaljevanje)

Opozorilo

Opis

Odprava

Opozorilo

Opis

Odprava

KAL V POSTOPKU

Kalibracija se je zacelo,
vendar ni bila dokon¢ana.

Vrnite se v kalibracijo.

POLN TOTALIZATOR

Prostornina senzorja ali
totalizator sta polna.

Ponastavite prostornino
senzorja/totalizator.

1ZHODI NA CAKANJU

Med kalibracijo so bili
izhodni signali nastavljeni
na zadrzanje za dolo¢en

I1zhodni signali bodo
postali aktivni, ko bo
izbrani as potekel.

TEMP WARNING
(opozorilo glede
temperature)

Temperatura je zunaj
razpona.

Zamenjajte senzor.

Gas.

ECHO MANJKA

Signal odboja je
izgubljen.

1. moznost — senzor
pomaknite blizje vodni
povrsini.

2. moznost — popravite
namestitev senzorja, tako
da bo ta pravilno
usmerjen v vodno
povrsino.

3. moznost — zamenjajte
senzor.

Seznam dogodkov

Kontrolna enota za vsak senzor izdela dnevnik dogodkov. Pomnilnik
dogodkov vsebuje razlicne dogodke, ki se zgodijo z napravo, kot je
spremembe konfiguracije, alarmi in opozorila, itd. Seznam moznih
dogodkov je prikazan v Tabela 7. Seznam dogodkov lahko prikazete v
obliki CSV. Za navodila o prenosu dnevnikov glejte uporabniski priro¢nik

kontrolne enote.

Tabela 7 Seznam dogodkov senzorja

Dogodek

Opis

ODVECNI NIVO

Presezna raven je zunaj
razpona.

1. moznost — preverite, ali
je vrsta merilnika
ustrezna.

2. moznost — kalibrirajte
senzor.

VKLOP NA ELEKT

Napajanje je bilo vkljueno.

SPREMEMB V KONFIG — lebdece

Spremembe v konfiguraciji — lebde¢a
Stevilka

SPREMEMB V KONFIG - celo $tevilo

Spremembe v konfiguraciji — celo $tevilo

REPLACE SENSOR
(zamenjajte senzor)

Senzor je treba
zamenjati.

Zamenjajte senzor.

SPREMEMB V KONFIG - besedilo

Spremembe v konfiguraciji — besedilni
niz

ROK KAL Senzor predolgo ni bil Kalibrirajte senzor. 1TK KAL START Zacetek kalibracije 1-tockovnega
kalibriran. vzorca
NI KALIBRIRAN Senzor je treba kalibrirati. | Kalibrirajte senzor. 1TK KAL KONCAN Konec kalibracije 1-tockovnega vzorca

2TK KAL START

Zacetek kalibracije 2-to€kovnega
vzorca

2TK KAL KONCAN

Konec kalibracije 2-to¢kovnega vzorca
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Tabela 7 Seznam dogodkov senzorja (nadaljevanje)

Dogodek

Opis

CONFIG DEFAULTS (privzeta
konfiguracija)

Konfiguracija je bila ponastavljena na
privzete vrednosti.

KONFIG PRIVZETO

Uporabniska kalibracija je
ponastavljena na privzete vrednosti.

Nadomestni deli in dodatna oprema

Napotek: Za nekatere prodajne regije se lahko Stevilka izdelka in artikla razlikuje.
Za kontaktne informacije stopite v stik z ustreznim prodajalcem ali pa jih poiscite na

spletni strani podjetja.

Opis St. elementa
Nadomestni senzor z vgrajenim kablom dolzine 3 m (10 ft) U53S010
fI\tl)adomestni senzor z vgrajenim kablom dolzine 10 m (30 U535030
fl\ll)adomestnl senzor z vgrajenim kablom dolzine 30 m (100 U535100
Povezovalni kabel 1W1127

Povezovalna omarica NEMA 4X

Kkomplet za namestitev

Zascita pred soncem

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001

Slovenski
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Specifikacije

Specifikacije se mogu promijeniti bez prethodne najave.

Tablica 1 Specifikacije ultrazvuénog protoénog modula

Specifikacije

Pojedinosti

Brzina protoka

Funkcija vrste strukture mjeraca

Ukupni protok

0-999,999,999 s odabranom brzinom
protoka i viSe jedinica

Preciznost

0.5% mjernog raspona

Osijetljivost

0,1% mjernog raspona

Ponovljivost

0,1% mjernog raspona

Vrijeme odziva

Manje od 180 sekundi u 90% vrijednosti
po promijeni koraka

Ulazni filtar

999 sekundi

Tablica 2 Specifikacije ultrasoniénog senzora protoka

General Information

In no event will the manufacturer be liable for direct, indirect, special,
incidental or consequential damages resulting from any defect or omission
in this manual. The manufacturer reserves the right to make changes in
this manual and the products it describes at any time, without notice or
obligation. Revised editions are found on the manufacturer’s website.

Sigurnosne informacije

Prije raspakiravanja, postavljanja ili koriStenja opreme procitajte cijeli ovaj
korisnicki priruénik. PosStujte sva upozorenja na opasnost i oprez.
Nepostivanje ove upute mozZe dovesti do tjelesnih ozljeda operatera ili
ostecenja na opremi.

Uvjerite se da zastita koja se nalazi uz ovu opremu nije oSte¢ena, ne
koristite i ne instalirajte ovu opremu na bilo koji nacin koji nije naveden u
ovom priruéniku.

Upotreba upozorenja

AOPASNOST

Oznacava potencijalno ili neposredno opasnu situaciju koja, ako se ne izbjegne,
moze dovesti do smrti ili ozbiljnih ozljeda.

Specifikacije

Pojedinosti

Raspon/razlucivost mjerenja

Dubina

0.25 m (10 in.) do 6 m (20 ft) + 1 mm (0.039 in.)

Temperatura zraka

-40 °C (-40 °F) do +90 °C (+194 °F) + 0.1 °C (0.18 °F)

Mehanicke

Izrada

Tijelo izradeno od PBT-a (polibutilen tereftalat) s ugradenim
senzorom za temperaturu

Kabel (ugradeni)

Standardna duzina od 10 m (33 ft); dodatne duzine od 20 m
(66 ft), 50 m (164 ft) ili 100 m (328 ft)

Tezina

pribl. 0.5 kg (1.1 Ib)

Radna frekvencija

75 kHz

Gubitak energije

12 VDC, 0.5 W (0.042 A)

AUPOZORENJE

Oznacava potencijalno ili neposredno opasnu situaciju koja, ako se ne izbjegne,
moze dovesti do smrti ili ozbiljnih ozljeda.

AOPREZ

Oznacava potencijalno opasnu situaciju koja mozZe dovesti do manijih ili umjerenih
ozljeda.

OBAVIJEST

Oznacava situaciju koja, ako se ne izbjegne, moze dovesti do oSteéenja
instrumenta. Informacije koje je potrebno posebno istaknuti.

Oznake opreza

Procitajte sve naljepnice i oznake na instrumentu. Ako se ne postuju moze
doci do tjelesnih ozljeda ili oStecenja instrumenta. Simbol na instrumentu
odgovara simbolu u priru¢niku uz navod o mjerama predostroznosti.
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Ovaj simbol, ako se nalazi na instrumentu, daje korisnicki priruénik kao
referencu za informacije o radu i/ili zastiti.

Ovaj simbol, ako se nalazi na kucistu ili pregradi instrumenta, oznacava
rizik od strujnog udara.

Slozene unutarnje elektroni¢ke komponente mogu se ostetiti statickim
elektricitetom, rezultiraju¢i smanjenom uginkovitoScu ili eventualnim
kvarom.

A
A\
i

Elektriéna oprema oznacena ovim simbolom ne smije se odlagati u
europskim javnim odlagali$tima nakon 12. kolovoza 2005. Sukladno
europskim lokalnim i nacionalnim propisima (EU direktiva 2002/98/
EC), korisnici elektricne opreme u Europi sada moraju staru ili isteklu
opremu vratiti proizvodacu koji ¢e je odloZiti bez naknade.

Napomena: Za vracanje opreme za recikliranje obratite se proizvodacu opreme ili
dobavijacu koji ¢e vas obavijestiti o povratu opreme kojoj je istekao rok trajanja, te

AUPOZORENJE

Opasnost od tjelesnih ozljeda. Uvijek uzmite u obzir vrijednost temperature i tlaka
ucévrsnih elemenata za montaZu koji se koriste za instalaciju senzora. Materijal
uévrsnih elemenata obi¢no ograni¢ava vrijednost temperature i tlaka sustava.

odlaganju elektrickih dodataka i sve dodatne opreme.

Prikaz proizvoda

Ovaj senzor namijenjen je za rad s kontrolerom radi prikupljanja podataka
i rada. Uz ovaj senzor moze se koristiti viSe kontrolera. Ovaj dokument
podrazumijeva instalaciju senzora i koritenje sa sc200 kontrolerom. Za
koristenje s drugim kontrolerima, pogledajte korisnicki priru¢nik za
kontroler koji se koristi.

Instalacija

AUPOZORENJE

Opasnost od ozljede. Zadatke opisane u ovom odjeljku uputa treba obavljati samo
kvalificirano osoblje.

Montiranje

AOPASNOST

Opasnost od eksplozije. Senzor nije odobren za upotrebu na opasnim lokacijama.

Za primjere hradvera za ugradnju senzora i primjene pogledajte Slika 1,
Slika 2 i Slika 3. Senzor mora biti kalibriran prije koriStenja. Progledajte
Kalibrirajte senzor na stranici 313.
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Slika 1 Hardver za ugradnju senzora

¥

26.7 mm

[1.05in]

154.3 mm
[4.05in]

95.3 mm

~ [3.75in] T ™

Slika 2 Gornji elementi za ugradnju senzora

540 mm

[21.25 in] -

AN =

[ I
AAY U

1 Vijak, 6,3 mm (%in.) X 19.1 mm (in.)

4 Brtva od neoprena, 33,0 mm (1,3
in¢a) X 82,6 mm (3,25 inc¢a) (2 x)

1 Vijak, 7,9 mm (5/16 in¢a) X 38,1 mm
(1.5 in¢a)

6 Vijak, 10 mm (3/8 in¢a) (2 x)

2 Nosac senzora

5 25,4 mm (1,0 in.) NPT navoj

2 Kvadratni profil, 25,4 mm (1,0 in¢a)

7 Zid

3 Matica, 25,4 mm (1,0 in¢a) BSP ili
NPP navoj

6 Tijelo senzora

3 Nosac poluge

8 Nosac spojnice

4 Senzor

9 Vijak, 6,3 mm (Yin.) X 12.7 mm (in.)
(4x)

5 Lice senzora

10 Postolje nosaca
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Slika 3 Dodatni primjeri ugradnje

®
EIF]

1 Opcija gornje ugradnje 3 Opcija 2 bo¢ne ugradnje

2 Opcija 1 bo€ne ugradnje 4 Gornji pregled opcije 2 boéne

ugradnje

Priklju¢ak senzora na modul

AOPASNOST

Opasnost od strujnog udara. Visokonaponsko ozicenje kontrolera nalazi se iza
visokonaponske pregrade u kucistu kontrolera. Pregrada mora ostati na mjestu
osim u slu¢ajevima kad priklju¢ujete module ili kad kvalificirani tehni¢ar uvodi
napajanje, releje ili analogne i mrezne kartice.

AUPOZORENJE

Opasnost od strujnog udara. Prije izvodenja elektriénih spojeva uvijek
isklju€ite instrument iz napajanja.

AUPOZORENJE

Opasnost od strujnog udara. Zadatke opisane u ovom odjeljku uputa
treba obavljati samo kvalificirano osoblje.

> B

OBAVIJEST

A Potencijalna Steta na instrumentu. Staticki elektricitet moze ostetiti
\ osjetljive unutrasnje elektronicke komponente, $to moze dovesti do
‘k loSeg rada i kvarova.

Ultrazvuéni senzor se moze spoijiti na proto¢ni modul. Za instalaciju
modula i prikljuéenje senzora pogledajte ilustrirane korake i Tablica 3.

Napomena: Modul se ne moZe istovremeno prikljuéiti na vi§e vrsta senzora.

Tablica 3 Tablica ultrasoni¢nog ozi¢enja

Priklju¢ak Senzor Pinski Boja Zice
prikljuéak
6-pinski Ultrazvuéni 1 —
2 I
3 Crvena
4 Zelena
5 Zuta
6 Plava
Zice senzora zastite — prikljugite sve senzore Zica Crna
uzemljenja/zastite na vijke za uzemljenje kucista sc200.
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Funkcioniranje

Navigacija korisnika

Pogledajte dokumentaciju o kontroleru radi opisa tipki i informacija o

navigaciji.

Konfiguracija senzora

Koristite izbornik Configure (Konfiguracija) za unos podataka o
identifikaciji senzora i za promjenu opcija za upravljanje i pohranu

podataka.

1. Pritisnite tipku MENU (Izbornik) i odaberite Sensor Setup (Postavljanje

senzora), [Select Sensor] (Odabir senzora), Configure (Konfiguriraj).

2. Koristite tipke sa strelicama za odabir opcije i pritisnite ENTER. Za
unos brojeva, znakova ili interpunkcijskih znakova pritisnite i drZite
tipke sa strelicama UP (Gore) ili DOWN (Dolje). Pritisnite tipku sa
strelicom RIGHT (Desno) za odlazak na sljede¢e mjesto.

Opcija

SENSOR NAME (Naziv
senzora)

SERIAL NUMBER (Serijski
broj)

FLOW FORMAT (Format
protoka)

MEASUREMENT UNITS
(Mjerne jedinice)

TEMPERATURE UNITS
(Jedinice za temperaturu)

VOLUME UNITS (Jedinice
za temperaturu)

TOTALIZER MODE (Nacin
rada totalizatora)

Opis

Mijenja naziv da odgovara senzoru na vrhu
mjernog zaslona. Naziv je ograni¢en na 10
znamenki u bilo kojoj kombinaciji slova, brojeva,
praznih mjesta ili interpunkcijskih znakova.

Postavlja serijski broj senzora, s ograni¢enjem
na 16 znakova koji mogu sadrzavati slova,
razmake ili interpunkcijskih znakove u bilo
kakvoj kombinaciji.

Postavlja broj decimalnih mjesta prikazanih na
zaslonu mjerenja na XXXX, XXX.X, ili XX.XX.

Postavlja jedinice za odabrana mjerenja—mm,
m, in. ili ft

Postavlja jedinice temperature na °C (zadano)
ili °F.

Postavlja jedinice za volumen (npr. litre).

Postavlja volumen za totalizator na Auto
(Automatski)(zadano) ili Manual (Ru¢no).

Opcija Opis

TOTALIZER RESET Ponovno postavlja volumen za totalizator.
(Ponovno postavljanje Pojavljuje se samo ako je nacin rada
totalizatora) totalizatora postavljen na Manual (Ru¢no).

GAUGE PARAMETERS Postavlja vrstu mjeraca i ureduje vrijednosti za
(Parametri mjeraca) vrstu mjeraca. Dodatne informacije opisuje
Konfiguracija parametara mjeraca
na stranici 310.

SET SYSTEM (Postavljanje Konfigurira sustav kako bi odredio podatke za
sustava) specifi€nu primjenu senzora.

SET FILTER (Postavljanje Postavlja konstantu vremena za povecéanje

filtra) stabilnosti signala. Konstanta vremena
izraGunava prosjeénu vrijednost tijekom
odredenog vremena-0 (nema ucinka, zadano)
do 60 sekundi (prosje¢na vrijednost signala za
60 sekundi). Filtar povecéava vrijeme za odgovor
signala senzora na trenutacne promjene u

postupku.
FLOW LOG INTERVAL Postavlja vrijeme intervala za pohranu
(Interval za pohranu podataka u dnevniku podataka—5,30 sekundi,
podataka o protoku u 1, 2, 5, 10 15(zadano), 30, 60 minuti.
dnevnik)
VOLUME LOG INTERVAL Postavlja vrijeme intervala za pohranu
(Interval za pohranu podataka u dnevniku podataka—5,30 sekundi,
podataka o volumenu u 1, 2,5, 10 15 (zadano), 30, 60 minuti.
dnevnik)
RESET DEFAULTS Postavlja izbornik konfiguracije na zadane
(Vracanje zadanih postavke. Svi podaci senzora su izgubljeni.
postavki)

Konfiguracija parametara mjeraca

Konfigurirajte kontroler za vrstu strukture mjeraca protoka u otvorenim
kanalima koju koristite. Kontrolerima ugradene algoritme tablica dimenzija
za vecinu uobicajenih dovodnih kanala i mjernih preljeva. Ako se ugradene
tablice ne odose na neku od struktura, sam korisnik moze stvoriti krivulju
protoka/dubine (izmedu 3 i 30 to¢aka) kako bi konfigurirao strukturu.
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Pritisnite tipku MENU (IZBORNIK) i odaberite Sensor Setup
(Postavljanje senzora), [Select Sensor](Odabir senzora), Configure

(Konfiguriraj).

Odaberite GAUGE PARAMETERS (Parametri mjeraca) i

pritisnitetENTER.

Odaberite GAUGE TYPE (Vrsta mjeraca) i pritisnite ENTER.
Odaberite potrebnu vrstu mjeraca i pritisnite ENTER.

Opcija

MJERNI PRELJEV S V
UDUBINOM

MJERNI PRELJEV
PRAVOKUTNOG
OBLIKA

DOVODNI KANAL
PRAVOKUTNOG
OBLIKA

OKRUGLI DOVODNI
KANAL

MJERNI PRELJEV
CIPOLLETTI

NEYRPIC DOVODNI
KANAL

PARSHALL DOVODNI
KANAL

Opis

Postavlja ulaz za Sirinu spremnika B, visinu brida P,
kut udubine (u stupnjevima) i maksimalnu dubinu.
Pogledajte Slika 4.

Postavlja ulaz za Sirinu kanala B, Sirinu brida b,
visinu brida P i maksimalnu dubinu. Pogledajte
Slika 5 ili Slika 6.

Postavlja ulaz za Sirinu prolaza b, Sirinu kanala B,
duzinu prolaza L, hrapavost k (bez jedinica),
temperaturu vode, visinu izbo¢ine P, pomak od
ishodiSne tocke i maksimalnu dubinu.

Postavlja ulaz za S$irinu prolaza b, Sirinu kanala B,
duzinu prolaza L, hrapavost k (bez jedinica),
temperaturu vode, visinu izbo€ine P, pomak od
ishodiSne tocke i maksimalnu dubinu.

Postavlja ulaz za vrstu Cipolletti (1 ft—zadano, 1 ft 6
in.; 2ft; 2ft6in.; 3-6, 8 ili 10 ft) i maksimalna dubina.
Pogledajte Slika 7. Za ostale vrste konfiguracija
trapezoidnih mjernih preljeva, koristite opcije koje je
definirao korisnik.

Postavlja ulaz za vrstu Neyrpic (1234A-zadano,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H, 1242B3,
1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F, 1253AX,
1253AY, 1253AZ or 1254A-F) i maksimalnu dubinu.

Postavlja ulaz za vrstu Parshall (1-zadano, 2, 3, 6 ili
9in.; 1ft;1ft6in.; 2-8, 10, 12, 15, 20, 25 30, 40 ili
50 ft) i maksimalnu dubinu

5.

6.
7.

Opcija Opis

P BOWLUS DOVODNI Postavlja ulaz za vrstu Palmer Bowlus (4—zadano,
KANAL 6, 8,10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36 ili 42 in.) i
maksimalnu dubinu

KHAFAGI DOVODNI Postavlja ulaz za $irinu prolaza b i maksimalnu
KANAL dubinu

L LAGCO DOVODNI Postavlja ulaz za vrstu Leopold-Lagco (4—zadano,

KANAL 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 ili 30 in.) i maksimalnu
dubinu

DOVODNI KANAL Postavlja ulaz za vrstu H (0.4-zadano, 0.6, 0.8, 1.0

VRSTE H ft HS; 0.5, 0.75, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.0, 4.5 ft H; 4.0 ft
HL) i maksimalnu dubinu

TRAPEZOIDNI Postavlja ulaz za trapezoidnu vrstu (veliki 60° V—

DOVODNI KANAL zadano, posebno veliki 60° V, 2 in. 45° WSC ili 12

in. 45° SRCRC) i maksimalnu dubinu

DEFINIRANO OD Postavlja ulaz za najmanje 3 tocke podataka. Za
STRANE KORISNIKA  svaku to¢ku podataka potrebno je unijeti poznatu
dubinu vode i odgovarajuéu poznatu razinu protoka.

Odaberite CONFIGURE GAUGE (Konfiguracija mjeraca) i pritisnite
ENTER.

Pomaknite pokaziva¢ na stavku i pritisnite ENTER.

Unesite potrebne podatke i pritisnite ENTER.

Napomena: Maksimalni unos dubine za sve strukture mjeraca je mjerenje iznad
visine brida kao Sto je prikazano u Slika 4Slika 5Slika 6 i Slika 7 Nemojte unijeti
sveukupnu dubinu.
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Slika 4 Definicije dimenzija mjernog preljeva s V udubinom
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1 Senzor

4 Visina brida P

2 Maksimalna dubina

5 Kut udubine

Slika 5 Definicije dimenzija mjernog preljeva pravokutnog oblika (s

pomiénim krajevima)

3 Sirina spremnika B

6 10-inéna neutralna zona

1 Senzor

4 Sirina kanala B

2 Maksimalna dubina

5 Visina brida P

3 Sirina brida B

6 10-in¢na neutralna zona
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Slika 6 Definicije dimenzija mjernog preljeva pravokutnog oblika
(bez pomiénih krajeva)
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1 Senzor

4 Sirina kanala B

2 Maksimalna dubina

5 Sirina brida B

3 Visina brida P

6 10-in¢na neutralna zona

Slika 7 Definicije dimenzija Cipolletti mjernog preljeva

1 Senzor 5 Vrsta Cipolletti

2 Raspon 6 Omijer suzenja 4:1

3 Dubina 7 10-in¢na neutralna zona
4 Maksimalna dubina

Kalibrirajte senzor

O kalibraciji senzora

Karakteristike senzora lagano se mijenjaju s vremenom $to smanjuje
to€nost senzora. Senzor se mora redovito kalibrirati kako bi odrzao
to€nost.

Tijekom kalibracije, podaci se ne Salju u zapisnik. Stoga, zapisnik moze
imati prostor gdje su podaci isprekidani.

Postupak kalibracije ultrazvuénog senzora

Napomena: Ako je kontroler ukljucen dok ultrazvucni senzor nije priklju¢en, povijest
kalibracije za ultrazvucni protok se briSe.
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Prije kalibracije dopustite sustavu da radi 30 minuta kako biste bili sigurni
da je dobivena najto¢nija mjera.

1.

6.

Fizi€ki izmjerite slijedeée stavke kako bi mogle biti usporedene s
elektronickim ocitanjima:

» Raspon—udaljenost izmedu senzora i povrSine vode (za postupak

kalibracije 2 to¢ke). Pogledajte Slika 7 na stranici 313.

» Dubina—dubina vode u mjernoj tocki (za oba postupka kalibracije).
Pogledajte Slika 7 na stranici 313.

Pritisnite tipku MENU (Izbornik) i odaberite Sensor Setup (Postavljanje
senzora), [Select Sensor] (Odabir senzora), Calibrate (Kalibriraj).
Odaberite vrstu kalibracije i pritisnite ENTER:

Opcija Opis

2PT DEPTH CAL (KALIBRACIJA
DUBINE 2 TOCKE)

1PT DEPTH CAL (KALIBRACIJA
DUBINE 1 TOCKE)

Koristi 2 tocke za kalibraciju
(preporu¢ena metoda)

Koristi 1 to¢ku za kalibraciju

Ako je u sigurnosnom izborniku omogucena lozinka za kontroler,
unesite lozinku i pritisnite ENTER.

. Odaberite opciju za izlazni signal tijekom kalibracije i pritisnite

ENTER:
Opcija Opis
Aktivno Instrument Salje trenutano izmjerenu izlaznu vrijednost
tijekom kalibracijskog postupka.
Zadrzavanje Izlazna vrijednost senzora je zadrzana na trenuta¢no
izmjerenoj vrijednosti tijekom kalibracijskog postupka.
Prijenos Prethodno postavljena vrijednost izlaza poslana je tijekom

kalibracije. Za promjenu prethodno postavljene vrijednosti
pogledajte korisnicki priruénik za kontroler.

Ako je odabran postupak kalibracije 2 tocke:

a. Za elektroni¢ko mjerenje udaljenosti izmedu senzora i vodene
povrsine pritisnite ENTER.

©

10.

1.
12.

13.

14.

15.

b. Pri¢ekajte da se vrijednost stabilizira i pritisnite ENTER.
Napomena: Zaslon moZe automatski prije¢i na naredni korak.

c. Kada se prikaze Postavi raspon, podesite vrijednost na onu koja je
fizi€ki izmjerena i pritisnite ENTER.

. Za elektroni¢ko mjerenje dubine vode na mjernoj tocki pritisnite

ENTER.

Pri¢ekajte da se vrijednost stabilizira i pritisnite ENTER.

Kada se prikaze Postavi dubinu podesite vrijednost na onu koja je
fiziCki izmjerena i pritisnite ENTER.

Pregled rezultata kalibracije:

* Uspjelo—senzor je kalibriran i spreman za mjerenje uzoraka.
Prikazane su vrijdnosti raspona i dubine.

* Neuspjealo—raspon kalibracije ili dubine je izvan prihvacenih
ograni¢enja. Ponovite kalibraciju. Za dodatne informacije pogledajte
Odrzavanje na stranici 315 i RjeSavanje problema na stranici 315.

Ako je kalibracija uspjela, za nastavka pritisnite ENTER.

Ako je u Izborniku Opcija kalibracije ID operatera postavljena na Da,
unesite |ID operatera (4 znamenke) i pritisnite ENTER. Za dodatne
informacije pogledajte Promjena opcija kalibracije na stranici 315.

Na zaslonu Novi senzor? koritite tipke strelica za odabri opcije i
pritisnite ENTER:

Opcija Opis

Yes (Da) Senzor prethodno nije kalibriran s ovim kontrolerom. Dani rada i
krivulje prethodnih kalibracija za ovaj senzor su ponovno
postavljeni.

No (Ne) Senzor je prethodno kalibriran s ovim kontrolerom.

Kada je prikazano Calibration Complete (Kalibracija zavr§ena)
pritisnite ENTER.

Ako je nacin izlaza postavljen na ¢ekanje ili prijenos, odaberite vrijeme

odgode kada se izlazi vracaju u aktivno stanje i potom pritisnite
ENTER.
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Izlaz iz kalibracijskog postupka
Korisnik moze izadi iz kalibracije ako je tijekom kalibracije pritisnuta tipka
NATRAG.

1. Tijekom kalibracije pritisnite tipku NATRAG. Prikazane su tri opcije:
Opcija Opis

QUIT CAL (ZAVRSETAK
KALIBRACIJE)

BACK TO CAL (NATRAG U
KALIBRACIJU)

Zaustavljanje kalibracije. Nova kalibracija
mora zapoceti od pocetka.

Povratak u kalibraciju.

LEAVE CAL (IZLAZ I1Z
KALIBRACIJE)

Privremeni izlazak iz kalibracije. Dopusten je
pristup drugim izbornicima. Kalibracija drugog
senzora moze poceti (ako postoji). Za
povratak u kalibraciju pritisnite tipku
IZBORNIK i odaberite Postavljanje senzora,
[Odabir senzoral].

2. Za odabir jedne od opcija koristite tipke sa strelicama i pritisnite
ENTER.

Promjena opcija kalibracije
Korisnik moze postaviti podsjetnik ili ukljugiti ID operatera uz kalibracijske
podatke iz izbornika CAL OPTIONS (Opcije kalibracije).

1. Pritisnite tipku MENU (Izbornik) i odaberite Sensor Setup
(Postavljanje senzora), [Select Sensor] (Odabir senzora), Calibrate
(Kalibracija), Cal Options (Opcije kalibracije).

2. Koristite tipke sa strelicama za odabir opcije i pritisnite ENTER.
Opcija Opis

CAL REMINDER
(Podsjetnik za
kalibraciju)

Postavite podsjetnik za sljedecu kalibraciju u
danima, mjesecima ili godinama—Isklju¢eno
(zadano), 1 dan, 7, 30, 60ili 90 dana, 6 ili 9 mjeseci,
1ili 2 godine

OP ID on CAL (ID Ukljuéuje ID operatera uz podatke o kalibraciji—da
operatera u kalibraciji) ili ne (zadano). ID je unesen tijekom kalibracije.

Ponovno postavljanje opcija kalibracije
Opcije kalibracije mogu se vratiti na tvorni¢ki zadane opcije.

1. Pritisnite tipku MENU (Izbornik) i odaberite Sensor Setup (Postavljanje
senzora), [Select Sensor] (Odabir senzora), Calibrate (Kalibracija),
Reset Default Cal (Ponovno postavi zadanu kalibraciju).

2. Ako je u sigurnosnom izborniku omoguéena lozinka za kontroler,
unesite lozinku i pritisnite ENTER.

3. Pritisnite ENTER prilikom prikaza zaslona Reset Cal? (Ponovno
postavljanje kalibracije?) Sve opcije kalibracije su postavljene na
zadane vrijednosti.

4. Ako je u Izborniku Opcija kalibracije ID operatera postavljena na Da,
unesite ID operatera (4 znamenke) i pritisnite ENTER. Za dodatne
informacije pogledajte Promjena opcija kalibracije na stranici 315.

Registri modbusa

Za mreznu komunikaciju dostupan je popis modbus registara. Za vise

informacija pogledajte www.hach.com ili www.hach-lange.com.

Odrzavanje

AUPOZORENJE

Opasnost od ozljede. Zadatke opisane u ovom odjeljku uputa treba obavljati samo
kvalificirano osoblje.

Ciséenje senzora
Osim povremenog CiS¢enja, za senzor nije potrebno posebno rutinsko
odrzavanje.

1. Za CiSc¢enje senzora koristite mlaku vodu sa sredstvom za ciSc¢enje.
2. Zaispiranje senzora koristite €istu vodu.

RjesSavanje problema

Isprekidani podaci

Tijekom kalibracije, podaci se ne Salju u zapisnik. Stoga, zapisnik moze
imati prostor gdje su podaci isprekidani.
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Provjerite kabel senzora

AOPASNOST

Opasnost od strujnog udara. Visokonaponsko ozi¢enje kontrolera nalazi se iza
visokonaponske pregrade u kuéistu kontrolera. Pregrada mora ostati na mjestu
osim u sluéajevima kad prikljuéujete module ili kad kvalificirani tehniar uvodi
napajanje, releje ili analogne i mrezne kartice.

AUPOZORENJE

Opasnost od strujnog udara. Prije izvodenja elektri¢nih spojeva uvijek
iskljucite instrument iz napajanja.

AUPOZORENJE

Opasnost od strujnog udara. Zadatke opisane u ovom odjeljku uputa
treba obavljati samo kvalificirano osoblje.

OBAVIJEST

‘ Potencijalna Steta na instrumentu. Staticki elektricitet moze oStetiti
\ osjetljive unutrasnje elektronicke komponente, $to moze dovesti do
‘m loeg rada i kvarova.

Ako dolazi do problema u mjerenju izvedite sljedece korake.

1. Provjerite kabel senzora na fizicko ostecenje.
2. Ako je koristen kabel za medupovezivanje, pregledajte spojnu kutiju.

a. Odspojite kabel na oba kraja (senzor i upravljac).
b. Koristite omometar za provjeru zica radi provodijivosti i unutarnjih
prekida.

Izbornik dijagnostike i testa senzora

Izbornik dijagnostike i testa senzora prikazuje trenutacne i podatke
povijesti o instrumentu. Procitajte Tablica 4. Za pristup izborniku
dijagnostike i testa senzora pritisnite tipku IZBORNIK i odaberite
Postavljanje senzora, [Odabir senzora], DIJAGNOSTIKA/TEST.

Tablica 4 Izbornik DIAG/TEST (DIJAGNOSTIKA/TEST) senzora

Opcija Opis

MODULE INFORMATION
(PODACI O MODULU)

SENSOR INFORMATION
(PODACI O SENZORU)

Prikazuje verziju i serijski broj modula
senzora.

Prikazuje naziv i serijski broj koji je unio
korisnik.

CAL DAYS (DANI OD
KALIBRACIJE)

Prikazuje broj dana od zadnje kalibracije.

CAL HISTORY (POVIJEST
KALIBRACIJE)

Prikazuje popis i pojedinosti za svaku
kalibraciju.

RESET CAL HISTORY (PONOVNO | Ponovno postavlja povijest kalibracije za
POSTAVI POVIJEST senzor (potrebna je servisna razina lozinke).
KALIBRACIJE) Svi prethodni podaci kalibracije su
izgubljeni.

SENSOR DATA (PODACI
SENZORA)

Prikazuje broj dana koliko je senzor radio i
trenuta¢no oditanje signala senzora u ms.

RESET SENSOR PONOVNO
POSTAVLJANJE SENZORA)

Ponovno postavlja broj dana koliko je
senzor radio i podatke kalibracije na
zadane.

Error list (popis pogresaka)

Do pogreski moze doéi iz razlicitih razloga. Oc¢itanje na mjernom zaslonu
treperi. Svi izlazi su zadrzani kada je to specificirano u izborniku kontrolera.
Za prikaz pogreSaka senzora pritisnite tipku MENU i odaberite Diagnostics
(Dijagnostika), [Select Sensor] (Odabir senzora), Error list (Popis
pogreSaka). Popis mogucih pogreSaka prikazan je u Tablica 5.

Tablica 5 Popis pogresaka za senzor

Pogreska Opis Rjesenje

SENSOR MISSING Nedostaje senzor ili nije
(NEDOSTAJE SENZOR) | priklju¢en

Provjerite ozi¢enje i
prikljucke za senzor i za
modul.
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Popis upozorenja

Upozorenja ne utjeCu na rad izbornika, releja i izlaza. lkone upozorenja
trepere i prikazuje se poruka na dnu zaslona mjerenja. Za prikaz
upozorenja senzora pritisnite tipku MENU (Izbornik) i odaberite Sensor
Diag (Dijagram senzora), [Select Sensor] (Odabir senzora), Warning List
(Popis upozorenja). Popis mogucih upozorenja prikazan je u Tablica 6.

Tablica 6 Popis upozorenja za senzor (nastavak)

Upozorenje

Opis

Rjesenje

CAL IN PROGRESS
(Kalibracija u postupku)

Kalibracija je zapoceta, ali
ne i dovrSena.

Vratite se u kalibraciju.

OUTPUTS ON HOLD
(Izlazi na ¢ekanju)

Tijekom kalibracije, izlazi
su postavljeni na ¢ekanje

Izlazi ¢e postati aktivni
nakon odabranog

Tablica 6 Popis upozorenja za senzor

Upozorenje

Opis

Rjesenje

za odabrano vrijeme.

vremenskog razdoblja.

TOTALIZER FULL
(Totalizator pun)

Volumen senzora /
totalizator je pun.

Ponovno postavite
volumen senzora /
totalizator.

TEMP WARNING

Temperatura je izvan

Zamijenite senzor.

(Nedostaje signal jeke)

(Temperaturno okvira.
upozorenje)
ECHO MISSING Izgubljen je signal jeke. Opcija 1—Priblizite

senzor povrsini vode.
Opcija 2—Prilagodite
nosac senzora kako bi bio
pravilno usmjeren na
senzor na povrsini vode.

Opcija 3—Zamijenite
senzor.

Popis dogadaja

Kontroler omoguc¢ava jedan zapis dogadaja za svaki od senzora. Zapis
dogadaja pohranjuje niz dogadaja koji se odvijaju na uredajima, kao $to
su promjene u konfiguraciji, alarmi, uvjeti upozorenja itd. Sto se sve moze
dogoditi prikazano je u Tablica 7 Zapis dogadaja moze se iS¢itati u CSV
formatu. Za upute o preuzimanju zapisa pogledajte korisnicki priru¢nik

kontrolera.

Tablica 7 Popis dogadaja za senzor

EXCESS LEVEL (Razina
prekoracenja)

Razina prekoracenja je
izvan raspona.

Opcija 1—Provjerite
koristite li ispravnu vrstu
mjeraca.

Opcija 2—Kalibrirajte
senzor.

REPLACE SENSOR
(Zamjena senzora)

Senzor treba zamijeniti.

Zamijenite senzor.

CAL DUE (Potrebna
kalibracija)

Vrijeme je za kalibraciju
senzora.

Kalibrirajte senzor.

NOT CALIBRATED (Nije
kalibrirano)

Senzor je potrebno
kalibrirati.

Kalibrirajte senzor.

Dogadaj

Opis

POWER ON EVENT (Dogadaj
ukljucivanja)

Napajanje je ukljuéeno.

CHANGE IN CONFIG - float (Promjena
u konfiguraciji - pomi€no)

Konfiguracija je promijenjena-broj s
pomi¢nom tockom

CHANGE IN CONFIG - int (Promjena u
konfiguraciji - cijelo)

Konfiguracija je promijenjena-cijeli broj

CHANGE IN CONFIG - text (Promjena
u konfiguraciji - tekst)

Konfiguracija je promijenjena-tekstualni
niz

1PT CAL START (Pocetak kalibracije s
1 tockom)

Pocetak kalibracije uzorka 1-tocke.

1PT CAL END (Zavr$etak kalibracije s 1
tockom)

Zavrsetak kalibracije uzorka 1-tocke.

2PT CAL START (Pocetak kalibracije s

2 tocke)

Pocetak kalibracije uzorka 2-tocke.
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Tablica 7 Popis dogadaja za senzor (nastavak)

Dogadaj

Opis

2PT CAL END (Zavrsetak kalibracije s 2
tocke)

Zavr$etak kalibracije uzorka 2-tocke.

CONFIG DEFAULTS (Zadane postavke
konfiguracije)

Konfiguracija je ponovno postavljena na
zadane opcije.

CAL DEFAULTS (Zadane postavke
kalibracije)

Korisni¢ka kalibracija je ponovno
postavljena na zadane opcije.

Zamjenski dijelovi i dodaci

Napomena: Brojevi proizvoda i artikla mogu varirati za neke regije prodaje. Obratite
se odgovarajucem distributeru ili pogledajte web stranicu tvrtke za kontaktne

podatke.

Opis

Broj elementa

Kabel za medupovezivanje
Prikljuéni ormari¢ NEMA 4X
Komplet za montazu

Zastita od sunca

Zamijenski senzor s ugradenim kabelom od 3 m (10 ft)
Zamijenski senzor s ugradenim kabelom od 10 m (30 ft)

Zamijenski senzor s ugradenim kabelom od 30 m (100 ft)

U538010
U53S030
U53S100
1wW1127
76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001
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Mpodiaypagég
O1 Trpodiaypagég ptropouv va aAAdgouv, xwpig TpoeidoTtroinan.

Mivakag 1 Mpodiaypa@ég povadag pong UTTEPAXWV

Mpodiaypapn AetrTopépeieg

Mapoxn Aerroupyia Tou TUTTOU SOUAG PETPNTA

2UVOAIKA pon 0-999.999.999 pe duvatdTnTa ETTIAOYAG

TTapPOxNG Kal TTOAAATTAGOIO Hovadwy

AkpiBela 0,5 % ToU €Upoug
Evaiobnoia 0,1 % Tou eUpoug
EmavaAnyipétnta 0,1 % Tou eUpoug

Xpoévog amékpiong NiyéTepo o116 180 BEUTEPOAETTTA EWG TO

90% Tng TIHAG PE TN BnuaTikr aAAayn

®iATpo €106d0U 999 deutepdAeTTTa

Mivakag 2 Mpodiaypa@ég aiocOnTnpiou pong UTTEPAXWV

Mpodiaypagég AemrTopépeleg

EUpog/AvaAuon pétpnong

BdBog 0,25 m (10 in.) éwg 6 m (20 ft) £ 1 mm (0,039 in.)

Oeppokpaaia aépa -40 °C (-40 °F) éwg +90 °C (+194 °F) + 0,1 °C (0,18
°F)

Mnxaviké

Karaokeun Zwya atrd PBT (Tepe@Balikd TTOAUBOUTUAEVIO) e

evowpatwuévo aiobnTrpio Beppokpaaiag

KaAwdio (evowpatwuévo) | Tutmiké prikog 10 m (33 ft), TpoaipeTiké prikn 20 m (66
ft), 50 m (164 ft) 4 100 m (328 ft)

Bdpog Mepitrou 0,5 kg (1,1 Ib)

MNivakag 2 Mpodiaypagég aiodnTnpiou pong UTTEPAXWV (CUVEXEIQ)

Mpodiaypagég Aemrtopépeieg

ZuxvotnTa Aeiroupyiag 75 kHz

AmwAeia evépyelag 12 VDC, 0,5 W (0,042 A)

Fevikég TTANpo@opieg

Y€ Kayia TTEPITITWON 0 KATOOKEUOOTHG BV gival uTTEUBUVOG YIa AUEDEG,
EUMETEG, EIOIKEG, TUXQIEG | CUVETTAYOUEVEG NMiEG TTOU TTPOKUTITOUV ATTO
0110100 TTOTE EAATTWHA A TTAPAAEIYPN TOU TTAPOVTOG gyxEIpIdiou. O
KATAOKEUOOTAG dlatnpei To Sikaiwpa va Kavel aAhayEg oTo TTapdv
€yXEIPIOIO Kal Ta TTPOIGVTA TTOU TIEPIYPAPEI OTTOIAOATTOTE OTIYHN, XWPIG
€160T1T0iNON 1 UTTOXPEWOT. AvaBewpnuéveg ekdooelg diatiBevTal atrd Tov
ICTOXWPO TOU KATACKEUQOTH.

MAnpo@opieg OXETIKA HE TNV OCPAAEIN

MapakaAoUpue diaBdoTe 0AOKANPO auTd To eyXEIPIdIO TTPOTOU
OTTOOUOKEUAOETE, EYKATACTHOETE ] AEITOUPYNOETE QUTOV TOV ECOTTAIGUO.
Mpoagé€Tte dAeg TIG UTTOBEIEEIG KIVOUVOU Kl TTpogoXNG. H TTapdAeiwn
JTTOpEi va 0dnynoel o€ coapolg TPAUUATIOHOUG TOU XEIPIOTH 1) € CNUIEG
TNG OUOKEUNAG.

AlaopalioTe 611 dev Ba TTpokANnBei kapia BAGRN oTig dIaTALEIG TTPOOTACIOG
Tou €€OTTAIOOU QUTOU, PNV TOV XPNOIYOTIOIEITE KAI PNV TOV EYKABIOTATE PE
Kavévayv dAAov TPOTTo, EKTOG aTTO AUTOUG TTOU TTPOCBIOPIfovTal O€ AUuTO TO
eyxeipidio.

XpAon Twv TANPo@opIWV TTPOEISOTToINoNG KIVEUVOoU

AKINAYNOZ

YTrodeikvUel KaTrola evoeXOUEVN A ETTIKEIUEVN €TTIKIVOUVN KOTAOTAGN N OTToid, €GV
dev armotparrei, Ba odnyroel ae Bavato 1} coRapd TPAUPATIONS.

ATNPOEIAONOIHZH

Ymrodeikviel evOeXOUEVN I ETTIKEIPEVN ETTIKIVOUVN KATAOTAON N OTT0ia, VvV OgV
amoTpaTrei, 6a propolae va TrpokaAéoel Bavaro fj coBapd TPaUUATIONO.
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ANPOXOXH

Y1rodeikvUel KaTrola evOeXOUEVN ETTIKIVOUVN KATAOTAON, N OTToia UTTOPEi va
KaTaAngel o eEAa@PPO f PETPIO TPAUPATIONO.

EIAOIIOIHZH

YTrodeikvUel KATAATAGN TTOU, AV €V ATTOTPATTEN, UTTOPEI va TTPOKANBEi BAGRN oTn
ouokeun. MNAnpo@opieg TTou aTTaITOUV €IBIKA £UPAOT).

ETikéTeg TTpog1dotroinong

AlaBaoTe OAEG TIG ETIKETEG KAl ETTIOCNHAVOEIG TTOU Eival ETTIKOAANUEVEG OTN
ouokeur). H yn TApNan Toug PTTopei va oag mMQEPEI TPAUPATIGHO 1) BAGRN
oTn ouokeur). To kGBe auuBoAo TTou Ba BeiTe OTN CUCKEUL, AVOQEPETal
OTO €yXeIpidIo padi pe TNV avtiaToixn dSRAwaon TTPoEIdoTToinang.

To oUppoAo auTd, av UTTApXEl TTAVW OTN GUOKEUN, TTOPATTEUTTEI OE
TTANPOPOPIEG OXETIKA PE TNV AOPAAEIA F)/KaI TO XEIPIOPO OTO EYXEIPIDIO
odnyIwv.

To aguppoAo auto, oTav gival eTTIKOAANPEVO OTo TTEPiBANUa 1 TO
KGAUPPO £VOG TTPOIGVTOG, UTTODEIKVUEI OTI UTTAPXE! KiVOUVOG
nAekTpOTTANEiag.

Ta euaioBnTa eoWTEPIKG NAEKTPOVIKG EEQPTANOTA EVIEXETAI VA
utrooToUV BAGBN atTd TO OTATIKG NAEKTPIOHO, OTTOTE Ba TTEPIOPIOTEN N
amédoon Twv opyavwy A eviexouévwg Ba TTpokAnBei acToyia.

A
A\
i

O nAekTpIKOG EEOTTAIONAG TTOU OnUEIvVETal P’ auTéd TO GUPBOAO dev
TIPETTEI VO ATTOPPITITETAI O€ EUPWTTAIKA dNUECIA CUOTAPATO
améppIPng META TIG 12 AuyouaTou 2005. Kat' epapuoyr] Twy TOTTIKWY
Kl EBVIKWV KAVOVIOUWY Twv Xwpwv TnG EupwTraikng Evwaong (Odnyia
EE 2002/98/EK), o1 xprioTeg NAEKTPIKOU £EOTTAIGUOU TTPETTEN VA
atmooTéAAOUV ToV TTAAQIO £EOTTAIGHO A TOV EEOTTAIONS XWwpPig GAAN
didpkela (wng oTov Mapaywyod yia ardéppIwn, Xwpig va etmpBapuvovtal
€MITTAOV XpEwaon.

Znue won: [Na va emoTpéyere EapTiuara yia avakukAwaon, mapakaAouue
ETTIKOIVWVIOTE IE TOV KATAOKEUATT 1} TOV TTPOMNBEUTI) TOU £E0TTAIOLOU Yia 00nYies
OXETIKG [IE TNV €TTIOTPOQI) €0TTAIOLIOU Xwpic GAAN diGpKeia {wrig, NAEKTPIKWV
eéapTnuaTwy ToU Xl TAPAOXEI O KATAOKEUAOTAS, KABWS Kal GAAwv BonénTikwv
QVTIKEILEVWY, UE TPOTTO TETOIO WOTE Va armoppipBolv owoTd.

ZUVOTITIKN TTapouciaon TTPoidvTog

To a100NTrAPIO AUTO €£xel OXEDIAOTEI IO VO AEITOUPYED e Evav EAEYKTA Yia
ouAAoyn dedopévwy Kal XeIpIops. Me To aigbnTrpio autd ptropoulyv va
XpnoiyotroinBoUv ToAAoi eAeyKTEG. To TTapdV Eyypago Bewpei wg
Oedopévn Tnv eykatdoTaon Kal Xprion pe eAeykrr sc200. MNa va
XPNOIUOTTOINOETE TO AIoONTAPIO PE GAAOUG EAEYKTEG, avOTPEETE OTO
€YXEIPIOIO AEITOUPYIAG YIa TOV EAEYKTH) TTOU XPNOIUOTIOIETAL.

EykardoTtaon

ANPOEIAOMNOIHZH

Kivduvog atopikou TpaupaTiopol. MOvo €I8IKEUPEVO TIPOCWTTIKO TTPETTEI VO EKTEAET
TIG EPYAaTieg EAEYXOU TTOU TTEPIYPAPOVTAI O€ AUTO TO KEQAAQIO TOU EYXEIPIBIOU.

TotmoBéTnon

AKINAYNOZ
Kivduvog ékpngng. To aioBnTrpio Sev €xel eyKpIBEi yia XpAoN o€ eTTIKiVOUVa PEPN.

ANPOEIAOMNOIHZH

Kivduvog atopikou TpaupaTiopol. AauBAVETE TTAVTOTE UTTOWN OOG TIG OVOUOOTIKEG
TINEG TNG BeppOKPaTiag Kal TNG TTieong Tou UAIKOU e€OTTAIOOU TOTTOBETNONG TTOU
XPNOIPOTIOIEITAI YIa TNV EyKATACGTACN Tou alodntnpiou. O UAIKOG €OTTAIONGG
ouVvABWG TTEPIOPIEl TIG OVOUAOTIKEG TINEG TNG BEPUOKPATIAG Kal TG TTiEGNG TOU
OUOTAPATOG.

o mapadeiypata UAIKOU Kal EQApPOYWY TOTTOBETNONG aioBnTnpiwy,
avartpégTe oTIg eIkOveg Eikova 1, Eikéva 2 kai Eikéva 3. To aiobntripio
TPETEl va BaBpovounBei Tpiv atrd Tn Xprion. Avartpegre oTov
BaBuovounon tou aiobntnpiou otn ogAida 328.
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Eikéva 1 YAIk6 Tommo0éTtnong aiclnrnpiou

¥

26.7 mm

[1.05 in]

154.3 mm
[4.05 in]

95.3 mm

~ [3.75in] T

Eikova 2 TomoBérnon aiobnTtnpiou o€ opo®n

540 mm

[21.25 in] >

AN —

(g4 |
ANAY

1 Bida pe koidwpa, 6,3 mm (%4 in.) x
19,1 mm (% in.)

4 Mapéppuopa atod veottpévio, 33,0
mm (1,31in.) x 82,6 mm (3,25in.) (2x)

1 Bida pe koihwpa, 7,9 mm (5/16 in.) x
38,1 mm (1,51in.)

6 MrrouAdvia, 10 mm (3/8 in.) (2x)

2 Xmipiypa aiobnTnpiou

5 25,4 mm (1,0in.) Zmeipwpa NPT

3 TMepikdyAio, 25,4 mm (1,0 in.)
>meipwpa BSP A NPP

6 Kupiwg cwpa aiodntnpiou

2 XwAAvVaG TETPAYWVIKAG BIOTOUNAG,
25,4 mm (1,0in.)

7 Toixog

3 Bpayiovag otnpiypatog

8 Z@IyKTrpag oTnpiypaTog

4 Aigbnmipio

9 Bida pe koiAwpa, 6,3 mm (Y4 in.) x
12,7 mm (%2 in.) (4x)

5 Ouwn aiobnTnpiou

10 Bdon otnpiypatog
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Eikova 3 EmimrAéov mapadeiypara TomroféTnong

I
®©

b EDE

A
o

ETE

1 EmiAoyn TomroBétnong atnv opodry | 3 2n emAoyr TTAEUPIKAG TOTTOBETNONG

2 1n emAoynA TTAeUpIKAG ToTToBETNONG | 4 ETdvw 6wn TnG 2ng eTTIAOYNAG

TIAEUPIKAG TOTTOBETNONG

20vdeon Tou aiobnTnpiou oTn povada

AKINAYNOZX

Kivduvog nAektpotrAngiag. H kaAwdiwon uwnAAig Tédong yia Tn CUoKeun eAEyxou
SiépyeTal TTiIoW até T0 PPAYUO UWNARG TAGNG OTO TTEPIBANPA TNG CUOKEUNG
eAéyxou. O Qpaypodg TTPETTEN VA TTAPAPEVEI OTN B0 TOU EKTOG OTTO TIG TTEPITITWOEIG
eykaTdoTaong povadwy, f 6Tav £vag EEIBIKEUPEVOG TEXVIKOG KAAWDIWVEI yia ITXU,
YIa peAE ) yia avaAOYIKEG KAl DIKTUAKEG KAPTEG.

ANPOEIAONOIHZH

MBavog Kivduvog HAekTpoTrAngiag. MavToTe va atrooUVOEETE TNV
TPOPOdOTia PEUPATOG OTN CUCKEUR OTAV EKTEAEITE NAEKTPIKES
ouvdéaoelg.

ANPOEIAONOIHZH

MBavég Kivduvog HAekTpotrAngiag. Mévo €I18IKeupEVO TTPOCWTTIKG
TIPETTEI VO eKTEAET TIG Epyaaieg EAEyXou TTOU TIEPIYPAPOVTAI OE QUTS TO
KEPAAQIO TOU EYXEIPIBIOU.

> P

MBavr BAGBRNn Opydavou. Ta euaioBnTa e0WTEPIKE NAEKTPOVIKA
‘ eCapTrpaTa evdéxeTal va UTTOooTOUV BAGRN 1T TO OTATIKO NAEKTPIONO,
‘n.\ Je aTroTéAEopa TNV UTTORAEBUION TNG ATTGd00NG TWV OPYAVWY i
evOEXOUEVN OOTOXiO TOUG.

>1n govada porg ival duvato va ouvdedei Eva aiobnTrpio utreprixwv. MNa
VO EYKATOOTAOETE TN HOVAdA Kal va GUVOECETE TO aloBNTAPIO, avaTpégTe
oTa gikovigopeva Bripata kai Mivakag 3.

Znpe ‘won: H povada dev ival duvard va ouvdebei Tautdxpova o€ ToAAoug TUmous
aioénTnpiwv.

MNivakag 3 Mivakag ouvdeopoAoyiag utTrepAXwWV

ZUvdeopog AiobnTtipio Akida Xpwpa KaAwdiou
ouvdéopou

6 akidwv Ymeprxwyv 1 —
2 R
3 Kokkivo
4 Mpdoivo
5 Kitpivo
6 MrtrAe

KaAwdia Bwpdkiong aigBntnpiou — ZuvdéoTe 6Aa Ta Maupo

KoAwdia yeiwong/Bwpdkiong aigbntnpiou oTig Bideg

yeiwang Tou TrepIBApaTog Tou sc200.
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AegiToupyia

Mepijynon xpfiotn

MNa tnv TTEPIYPa® TOU TTANKTPOAOYIOU Kal TTANPOPOPIEG OXETIKA PE TNV
TTEPIYNON, AVATPEETE OTNV TEKUNPIWON TOU EAEYKTH.

Alapépewon Tou aiodnTnpiou

XpNoIPOoTToINOoTE TO HEVOU AIAPOPPWON YIa VA KATAXWPICETE TTANPOYOPIES

avayvwpIiong yia To aioBNTAPIO Kai yia va aANGEETE TIG ETTIAOYEG
SI0XEiPIONG KAl OTTOBAKEUONG TWV BESOHUEVWV.

1.

2.

MéoTe 0 TARKTPO MENU Kkai emAégTe PYOM.AIZOHT.,
[ENIA.AIZOHT.], AIAMOP®QZH.

XpnaoiyoTroInoTe Ta TTARKTPA BEAOUG yIa va ETTIAECETE I ETTIAOYN Kal
méote ENTER. lNa va kataywpioete apiBuoug, XapakTipEG f onueia
oTigng, MEoTE Kal KpaTtrioTe Tratnuéva Ta TTARKTpa BEAoug EMANQ )
KATQ. MéoTte To TAAKTPO BéAoug AEZIA yia va TTpOXWPHOETE OTO

ETTOPEVO KEVO.

EmiAoyn

SENSOR NAME
(ONOMA
AIZOHTHPIOY)

SERIAL NUMBER
(APIOMOX ZEIPAE)

MOP®H POHZ

MONAAEZ
METPHZHZ

MONAAEZ
OEPMOKP.

MONAAEZ OrKoy

Mepiypaen

AMGCeI To dvopa TToU AVTIOTOIXEl 0TO AIoBNTAPIO OTO
€MAVW PEPOG TNG 088vNG PETPrioEwY. To Gvoua
TreplopiceTal o€ 10 XOPOKTAPEG, OE OTIOIOVONTIOTE
OUVOUOOUO YPaPUATWY, OPIBUWY, KEVWV  ONUEiwv
aTigng.

Opicel Tov apiBuo oeipdg Tou aiobnTnpiou, e
TTEPIOPIOUOG TOUG 16 XAPOKTAPEG, OE OTTOIOVONTTOTE
ouVOUOOUO YPAPUATWY, OPIBPWY, KEVWV A ONUEiwv
aTigng.

Opicel Tov apIBPo6 deKAdIKWY HOVAdWY TToU
eP@aviovTal oTnv 088vn PETPNONG UE TN HOPYN
XXXX, XXX, X R XX, XX.

Opidel TIG HOVADEG YIa TNV ETTIAEYPEVN PETPNON—MmM,
m, in. A ft

Opicel TIg povadeg Beppokpaaiag ae °C (TrpoeTTiAoyn)
f °F.

OpiCel Tig povadeg yia Tov 6yko (TT.X., AiTpa).

EmiAoyn Mepiypaen

OpiCel Tov dyko Tou aBpoiaTr o€ Auto (Autduaro)
(Trpoemoyn) 4 Manual (Mn autéparo).

AEIT. AGPOIZTH

EMANA®OPA
AOPOIZTH

Emavagépel Tov 6yko Tou aBpoiaTh. EpgaviceTal
Ho6vo €dv n Aeitoupyia Tou aBPoIoTH €XEl OPICTEI OE
Manual (Mn autéparto).

NAPAMETP. ZYZK. OpiCel Tov TUTTO TOU PETPNTA Kal ETTECEPYALETAI TIG

METP. TIMEG yIa TOV TUTTO TOu PETPNTH. MNa TTEPICTOTEPEG
TAnpogopieg, BA. AlaudpPwan TTOPAUETPWY
peTPNTA OTN O€Aida 325.

OPIZMOZ Alagop@wvel To oUCTNUA YIA TOV TTPOCDIOPITHO

ZYITHMATOZ OUYKEKPIPEVWV BEDOPEVWV EQAPHPOYAG aloBnTNpioU.

SET FILTER Opicel pia oTaBepd xpdvou yia TV algnon TG

(PYOMIZH ®IATPOY) oT1abepdrnrag Tou onpatog. H otabepd xpdvou
XPNOIPOTTOIEITAI YIa TOV UTTOAOYIONO TNG HEONG TINAG
KOTA TN SIGPKEI GUYKEKPIPEVOU XPOVIKOU
SiaoTtAparog — 0 (kapia eTTidpaacn, TTPOETIAOYR) £wg
60 deutepdAeTITa (€D TIPA OAPOTOG Yia 60
OeuTepOAeTITa). TO PIATPO AUgdvel TO XPOVO
QATTOKPIONG TOU ONPATOG TOU aloBnTnpiou OTIg
TpayuaTikéG YETABOAEG TNG diepyaaiag.

AIAZT.
KATAIP.POHZ

OpiCel To XpovIkd SIA0TNUA yia TNV aTToBrKeuon Twv
dedopévwy 0To apyeio kataypagrg dedopévwy — 5,
30 AEYT, 1, 2, 5, 10, 15 (TpoemmiAoyn), 30, 60
AENTA.

AIAZT.
KATAIP.OrKOY

OpiCel To xpoviké BIAoTnUa yia TNV atmobikeuon Twy
Sedopévwy OTo apyeio Kataypa@rg dedopévwy — 5,
30 AEYT, 1, 2, 5, 10, 15 (mpoemiAoyn), 30, 60
AENTA.

EMNAN. MPOENIA. Pubuicel To pevol diapdpewaong oTig
TpoemAeypéveg puBpioeig. OAeg ol TTANpoPopiES yia

TO QAIGONTAPIO XGvovTal.

Alapopewaon TTapaUETPWY PETPNTH

AlQUOPPWOTE TOV EAEYKT yia TOV TUTTO SOUNG METPNTA POAG OVOIKTOU
KavaAiou Trou xpnoigoTroigital. O eAeyKTAG SI0BETEI EVOWNATWHPEVOUG
aAyopIBpoug Trivaka dIacTATEWY PE TOUG GUXVOTEPOUG PETPNTEG Kal
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uTTEPXEINIOTEG. EAV n dopr) &ev KAAUTITETAI ATTO TOUG EVOWHOTWHEVOUG
TTVOKEG, ONUIOUPYAOTE HIa OPICOHEVN OTTO TO XPOTN KAUTTUAN pong/
Bd&Boug (peTagu 3 kai 30 BaBuwv) yia Tn SlapdpPwan TNG douNG.

1. MiéoTe To TARKTPo MENU (MENQY) kai emmiAéETe Sensor Setup
(PuBpion aiobntnpiou), [EmAEETE aigBNnTrpI0], Configure
(Alapdpowan).

2. EmAégre MAPAMETP. 2YZK. METP. kai ratiote ENTER.

3. EmAégte TYNOZ LYZK. METP. kai ratiote ENTER.

4. EmAECTE TOV €mBUUNTO TUTTO PeTPNTH Kai TTatoTe ENTER.

EmiAoyn Mepiypaen
YNEPXEIA. OpiCel TNV KaTaXwpIon yIa To TTAATOG TNG deCapevig
EFKOMHZ V B, 10 OWog TOU KUPTWHATOG P, TN ywvia Tng EYKOTTAG

(o€ poipeg) kai To péyioTo BABog. BA. Eikéva 4.
RECTANGLE WEIR  OpiCel Tnv Kataxwpion yia To TTAGTOG Tou KavaAiou B,

(OPOOIQNIOZ TO TTAATOG TOU KUPTWHATOG b, To UWog Tou
YMNEPXEIAIZTHE) KupTWuaTog P kai To péyioto Uyog. BA. Eikéva 5
Eikéva 6.

RECTANGLE FLUME OpiCel Tnv Kataxwplon yia 1o TTAGTog Tou Aaipou b, To

(OPOOIQNIOZ TTAGTOG TOU KavaAiou B, To pufikog Tou Aaipou L, Tnv

METPHTHZ) TPaxUTNTa K (XWPIG HOVADES), TN BeppoKpaTia Tou
vepou, To UYog TnNG paxng P, Tn YETaTOTTION TOU
OAPATOG ava@opdg Kal To péyioTo Ba6og.

METPHTHZ/ OpiCel TNV KaTaxwpion yia To TTAGTog Tou Aaipou b, To

ITPOI.BAzH TTAGTOG TOU KavaAiou B, To prjkog Tou Aaipod L, Tnv
TpaxuTNTa K (XWpPig povadeg), Tn Bepuokpaaia Tou
vepoU, To UYPog TNG pAaxNg P, Tn HETATOTTION TOU
ONUOTOG AVAPOPAg Kal TO PEYIoTO BABOG.

YNEPXEIAIZT. OpiCel Tnv kataywpion yia Tov 100 Cipolletti (1 ft—

CIPOLLETTI mpoemAoyn, 1ft6in., 2 ft, 2 ft 6in., 3-6, 8 4 10 ft) ka
péyioTo BaBog. BA. Eikéva 7. MNa dAoug TUTTOUG
SI0UOPPWOEWV TPATTECOEIBWY PETPNTWV,
xpnoipotroinoTte Tnv €mAoyr) USER DEFINED
(OPIZOMENO AINO TO XPHZTH).

5.
6.

7.

EmiAoyn Nepiypapn
METPHTHZ Opicel Tnv kaTaxwpion yia Tov TUtro Neyrpic (1234A—
NEYRPIC mpoemAoyr|, 1236A-G, 1241B_C, 1241E_F,

1241G_H, 1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-D,
1253A-F, 1253AX, 1253AY, 1253AZ 1) 1254A-F) kai
TO péyIoTo UYog

METPHTHEZ Opicel TNV KaTaxwplon yia Tov TUtro Parshall (1—

PARSHALL mpoemidoyn, 2, 3,6 A 9in., 11t 1ft6in., 2-8, 10, 12,
15, 20, 25 30, 40 1 50 ft) ka1 To péyioTo Babog

METPHTHZ P Opicel TNV KaTaxwplon yia Tov TUTro Palmer Bowlus

BOWLUS (4—Trpoemidoyn, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30,
36 11 42 in.) kai To péyioTo BaBog

METPHTHZ Opicel TNV KaTaxwplon yia 1o TTAGTog Tou AaipoU b kai

KHAFAGI TO péyioTo Babog

METPHTHZ L Opicel TNV KaTaxwpion yia Tov TUTTo Leopold-Lagco

LAGCO (4—Trpoemmidoyn, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 1 30 in.)

Kal To péyioTo BaBog

METPHTHZ TYNOYH Opicel Tnv kataxwpion yia Tov 1010 H (0,4—
Tpoetmoyn, 0,6, 0,8, 1,0 ft HS, 0,5, 0,75, 1,0, 1,5, 2,0,
2,5,3,0,4,5ftH, 4,0 ft HL) ka1 To péyioTog BaBog

TPAMNEZOEIAHZ Opicel TNV KaTaxwpion yia Tov TUTTo TpaTte(oeidoug

METP. (peydAo péyeBog 60° V—TrpoeTTiAoyn, eEQIPETIKA
peydho péyebog 60° V, 2 in. 45° WSC f} 12 in. 45°
SRCRC) kai 10 péyioTo Bé6og

USER DEFINED Opicel TNV KaTaxwpion Yo TouAdyioTov 3 onueia
(OPIZOMENO ANO dedopévwy. MNpétel va eioayBei Eva yvwoTo Babog
TO XPHZTH) vePOU Kal 0 AVTIOTOIXOG YVWOTOG puBPdG PORG yia

KGOe onpueio GedopEVWY.

EmAégTe AIAMOP®. 2YZK. METP. kai méate 1o MAKTpo ENTER.

MeTaKIVAOTE TOV KEPOOPQ O€ KABE OTOIXEIO KAl TTIETTE TO TTANKTPO
ENTER.
Eicaydyete Ta ammairoupeva dedopéva kai miEoTe TO TTARKTPOo ENTER.

Znue'won: H karaxwpion Tou péyiotou BABoUS yia OAes Tic douég uerpnth ival
n pérpnon mavw armmé 10 UWoS TOU KUPTWHATOS, OTTWS UTTOOEIKVUETAI OTIS
Eikéva 4, Eikéva 5, Eikéva 6 kar Eikéva 7. Mnv eioayadyere 10 ouvoAiké BaBog.
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Eikova 4 Opiopoi 81a0Tdoewv UTTEPXEIAIOTH eyKOoTTRG V
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1 Aiobntripio

4 "Yyog kuptwpaTtog P

2 MéyioTo BdBog

5 Twvia eykoTig

Eikova 5 Opiopoi diaoTdoewv opBoywviou UTTEPXEIAIOTR (UE

TAEUPIKEG OUCTOAEG)
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3 TIAdTog degapevig B

6 Nekpn ¢wvn 10 IvTowv

1 Aiobntpio

4 T1\aTog kavahio B

2 MéyiaTo Babog

5 "Yyog kuptwpuatog P

3 TAdTog KupTWPaTOG B

6 Nexpn ¢wvn 10 Iviowv
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Eikova 6 Opiopoi diacTdoewv opboywviou UTTEPXEIAIOTH (XWPig
TTAEUPIKEG OUCTOAEG)

4
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-~ &

Eikéva 7 Opiopoi diacTdoewv utrepxelAioTn Cipolletti
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1 AioBntpio

4 T1A\aTog kavahiot B

2 MéyiaTo Babog

5 [A&TOG KUpTWUOTOG B

1 Aiobntpio 5 Tumog Cipolletti

2 Eupog 6 /\oyog kAiong 4:1

3 Bdbog 7 Nexpn {wvn 10 vTowv
4 MéyioTto BdBog

3 "Yyog kuptwparog P

6 Nexpn ¢wvn 10 IvTtowv

BaBuovoéunon Tou aiocbnrtnpiou

MAnpo@opieg yia Tn fabuovéunon

Ta XapakTnPIoTIKG Tou aioBnTnpiou peTaBaAAovTal EAAQPUIG PE TO
TTEPACHA TOU XpOvou Kal uttoabuifouv Tnv akpifeid Tou. To ailcBnTrpio

TOU a1oOnTNnpPiou

TPETTEl va BaBuovopeital yia va diatnpeital n akpipeia.

Kartd mn didpkeia Tng BaBuovounaong, Ta dedopéva dev armrooTéAAovTal oTnv
kataypo@r dedopévwy. ‘ETol, n karaypapr) 0edouévwy ITTOPET va EXEl

TIEPIOXEG ME OIAKOTTA OEDOPEVWIV.

328 EAMnvika




Aiadikaoia Babpuovopunong UTrepAXwWV

Znpe'won: EGv o eAeykTNg 1€0¢i O€ Acitoupyia xwpis va givar ouvOedeuévo To
aioénTApPIO UTTEPX WYV, TO IOTOPIKG BaBUOVOURCEWY yia T pon UTTEPHXWV
diaypacperal.

Mpiv amré Tn BaBuovounaon, a@AoTe To ouoTnua va Asiroupynoel et 30
AETITA yia TNV €TiTEUEN TNG KAAUTEPNG OKPIBEIOG OTIG HETPATEIG.

1. MeTpnoTe Ta akOAoUBa OTOIXEIO PE PUOIKO TPATTO YIa VO UTTOPETETE VA
TA OUYPKIVETE PE TIG NAEKTPOVIKEG EVOEIEEIS:

* [Meploxn — H amméoTaon avdueoa oTo aigbnTAPIO KAl TNV ETIPAVEIQ
Tou vepoU (yia Tn diadikacia Baduovopnong 2 onueiwv). BA.
Eikéva 7 otn oeAida 328.

* Bd&Bog— To BaBog Tou vepou oTo oneio TTapakoAoUdnaong (kai yia
T1IG U0 dladikaacieg Babuovounong). BA. Eikova 7 otn oeAida 328.

2. Méote 1o TAAKTPO MENU Kai emAégTE PYOM.AIZOHT.,

[EMIA.AIZOHT.], BAOMONOMHZH.

3. EmA&gTe Tov TUTTO TnG BaBpovéunang kai méote ENTER:

EmiAoyn Mepiypaen

BAGM. BAOGOYZ 2 XpnaiyoTrolei 2 onyeia yia n fadpovounon
THMEIQN (TrpoTeIvOpEvn péBodOG)

BAOM. BAOOYZ 1 XpnoiyoTrolgi 1 onueio yia Tn fabpovounon
IHMEIOY

4. Edv éxel evepyoTroinBei KwdIkGG TTPOCacnGg 0TO HEVOU AOPAAEIAG TOU
€AEYKTN, KOTOXWPIOTE TOV KWOIKG TTpoafacng kai éoTte ENTER.

5. EmA£ETe pUBUION yia To orpa 600U KaTA Tn SIGPKEIQ TNG
BaBuovounong kai méote ENTER:
EmiAoyn Nepiypaen

ENEPIro To 6pyavo aTTooTEAAEI TV TPEXOUTA TIUM £€6O0U TTOU PETPIETAI
katd 1n didpkela NG diadikaagiag Babuovéunong.

7.

8.
9.

10

1.

12.

EmiAoyn Mepiypaen

KPATHZH H miyA Tng €€6d0ou Tou aieBnTNPiou diatnpEital oTNV TPEXOUTa
TIUA TTOU PETPIETAI KOTG TN DIdipKeIa TG dladikaaiag
BaBuovéunong.

META®OPA Kartd 1 didpkeia Tng Babuovopnong, amooTEAAETal pia
TTpokaBopiopévn TIUA £§6d0u. AvaTpéSTe GTO EyXEIPidIo
AeIToupyiag Tou eAEYKTH yia va aAAGEETE TNV TTpoKaBOoPIoUEVN
TIgA.

Eav emAeyei n dladikacia Baduovéunong 2 onueiwv:

a. Méote ENTER yia va petpnBei nAekTpovikd n amdéotacn avaueca
OTO AICBNTAPIO KaI TNV ETTIQAVEIQ TOU VEPOU.

b. TMepipévere Ewg 6Tou oTaBepoTroindei n Tiun kai MéoTe ENTER.
Znue ‘waon: Evoéxerar n 08évn va mpoxwpnoel autéuara oTo emouevo Brua.

c. Ortav eppaviaTei n 0B6vn opiopou TTEPIOKNAG, PUBUIOTE TNV TIPA OTNV
TIMM TTOU PETPNONKE PE QUOIKO TPOTTO Kail éoTe ENTER.

Méote ENTER vyia va petpnBei nAekTpovikd 1o fa60g vepou oTo onueio

TTapakoAolénang.

Mepipévete £wg 6TOU aTaBepoTTOINGEi N TIUr Kal TéoTe ENTER.

Ortav eygaviaTei n 086vn opiopol BaBoug, pubuioTe TNV TIMA GTNV TIYA

TTOU PETPNONKE PE QUOIKO TPpOTTO Kal TEoTe ENTER.

. EAéy€re 1O atmOoTéAEOA TNG BaBuovounong:

* ENITYXHZ — To aigBnTrplo gival Babuovounuévo Kai £ToIUo yia Tn
uérpnon delypdtwy. Epeaviovral ol TipEG TTEPIOKNG Kal BABoug.

» AMETYXE — H mepioxn ) 1o f&60g Babuovounaong uTritrouv
€KTOG TWV ATTOBEKTWYV Opiwv. ETTavaAdBerte Tn Babuovounaon.
AvaTpEETe OTIG EVOTNTEG ZUVTHPNON 0Tn ogAida 331 kai
AvTipeTwmon TPoBANuaTWY 0T oeAida 331 yia TTEPIOCOTEPES
TTANPOYOPIEG.

Edv n BaBuovéunon Atav emtuxnuévn, méote ENTER yia va

OUVEXIOETE.

Edv n emAoyn yia To avayvwpIoTiKG Tou XEIPIoTR €xel puBuioTei o€ NAI
o0T0 pevou PYOM. BAOM., TTANKTPOAOYAOCTE £va avayvwpIioTIKO
Xeipioth (4 xapaktpeg) kai méate ENTER. BA. ANayn emAoywv
BaBuovéunong otn ogAida 330 yia TTEPICOOTEPEG TTANPOPOPIEG.
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13. Z1nv 086vn ZTO NEO AIZOHTHPIO; xpnoiuotroinoTe Ta TTARKTPA
BéAoug yia va emIAéEeTe pia etTIAoyr) kail TEoTe ENTER:

EmiAoyn Mepiypaen

NAI To aigBnTrpio dev éxel BaBuovounBei aTo TTapeABOV pe autdv Tov
eAeykT. FiveTal eTTava@opd Twv NUEPWYV AEITOUPYiag Kal Twv
TIpoNyoUPEVWY KAPTTUAWY BaBuovépunong yia To ailodnTtrplo.

OoXl To aigBnTrpio éxel BaBuovounBei oTo TTapeABOY pe auTdv Tov
eAeyKTH.

14.Otav epgavioTei n £vdoeign OANOKA.BAOMON., méote ENTER.

15. EGv n Asitoupyia €€6dou £xel opioTei oe KPATHEH A METADOPA,
ETMIAEETE TO XpOVO KOBUOTEPNONG OTAV OI £€000I1 ETTIOTPEWOUV OTNV
€VEPYN KATAOTAON Kal, 0T ouvéxela, méote ENTER.

Aladikaoia e§650u amré fabuovéunon
Edv o xeipiotAg méael To TARKTpo BACK katd Tn didpkeia piag
BaBuovounong, utropei va kavel €000 atrd Tn Babuovounon.

1. Méate 10 MANKTPO BACK KaTd T didpkeia piag Babuovounong.
Epgaviovrtal TpeIg TTIAOYEG:

EmiAoyn Meprypaen

MAT.BAO. AiokoTr) TG BaBuovopnang. Mia véa BaBuovopunaon TpéTel
va EEKIVAOEI aTrd TNV apXH.

ENIZ.ZTH EmoTtpoen otn Babuovéunon.

BAOM.

MAT. BAO. Mpoowpivr £€£0d0g atd Tn Babuovounon. Emirpémetal n

TpéoBacn oe AAAa pevou. Eival duvard va gekivioer pia
BaBpovéunon yia éva deutepo aiobnTrpIo (EpOTOV
uTtapxel). MNa va emoTpéweTe 0Tn Babuovounon, TECTE TO
mArkTpo MENU kai emAégre PYOM.AIZOHT.,
[ENIA.AIZOHT.].

2. XpnoipoTroInoTe Ta TTANKTPA BEAOUG yia va eTTIAEEETE pIa €TTIAOYH Kal
méote ENTER.

AAAayn emAoywyv Babpovopnong

O XpAOTNG UTTOPEi va opioel Yia UTTevBUpIoN 1) va GUUTTEPIAGBE! £va
avayvwploTiko (ID) xeipioth ye dedopéva Babuovounong atoé 1o yevou
PYGM. BAGM.

1. MéoTe 1o TARKTPO MENU Kai emAégTe PYOM.AIZOHT.,
[EMIA.AIZOHT.], BAOMONOMHZXH, PYOM. BAOM.

2. XpnoipotroiRoTe Ta TTARKTPA BEAOUG yia va eTTIAEEETE pia €TTIAOYA Kal
méote ENTER.

EmiAoyn Meprypaen

YNENGYMIZH EmA&gTE pia uTTevOOION YIa TNV ETTOPEVN

BAOGM. BaBuovéunaon og nuépeg, prveg n €1n — EKTOX
(Trpoemmidoyn), 1 HM., 7, 30,60 1 90 HM., 6 1 9 MHNEZ,
1A2ETH

ID XEIPIZTH FIA MepihapBavel éva avayvwplaTiké (ID) xeipioTh pe

BAGM. dedopéva Badpovounong — NAI 1) OXI (TrpoetmiAoyn).

To avayvwpIaTIKO KaTaxwpieTal katd Tn didpkeia TNG
BaBuovéunaong.

Emravagopd emAoywv Baduovéopnong
Eivail duvato va yivel eTravagopd Twv eTAoywvY Baduovounong oTig
£PYOOTAOIOKEG TTPOETTIAEYHEVEG TIMEG TOUG.

1. MéoTe To TARKTPO MENU Kai emAégTe PYOM.AIZOHT.,
[EMIA.AIZOHT.], BAOMONOMHZXH, EMAN. MPOEN. BAOM.

2. Edv éxel evepyotroinBei kwdikdg TTPOTRaCNG OTO HEVOU OOPAAEING TOU
€AeYKTH, KaTayxwpioTe Tov KwoIkS TTpoéoBacng kai méoTe ENTER.

3. Méote ENTER 6tav epgavioTei n 006vn «EMAN. BAOM.;». TMivetai
eTTaAvVaQOPd OAWV TwV ETTIAOYWV BaBuovounaong oTIG TTPOETTIAEYUEVEG
TIMEG TOUG.

4. EAv n emmAoyr yia To avayvwpIoTIKO Tou XeIpIoTA £xel pubuioTei o NAI
o710 pevoU PYOM. BAOM., TTANKTpoAOYyAOTE éva avayvwpIioTIKO
XeIPIOTA (4 xapakTrpeg) kal méoTte ENTER. BA. ANayn emAoywv
BaBuovounong otn ogAida 330 yia TTEPICOOTEPES TTANPOPOPIEG.
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MnTtpwa Modbus

Mia Aiota pe Ta unTpwa Modbus eival d1a8éaiun yia emMKoIVWVIa HECW
SikTUou. AvaTpé€Te aTn dielBuvon www.hach.com ry www.hach-lange.com
yla TTEPICOOTEPEG TTANPOPOPIEG.

ZuvTipnon

ANPOEIAONOIHZH

Kivduvog atopikoU TpaupaTiogoU. MOvVo €IBIKEUPEVO TTPOCWTTIKG TTPETTEN VA EKTEAET
TIG EPYAOTiEG EAEYXOU TTOU TTEPIYPAPOVTAI OE AUTO TO KEQAAQIO TOU EYXEIPIBIOU.

KaBapiou6g Tou aigbnrnpiou

To aioBnTrApIo dev atraiTei TTEPIOBIKA GUVTAPNAN, HOVO TTEPICTACIOKO

KaBapIouo.

1. Xpnoiyotrolgite {016 CATTOUVOVEPO Yia TOV KaBapioud Tou
aligbnTnpiou.

2. XpnolyoTtrolgite KaBapod vepo yia TNV EKTTAUGH TOu aIoBnTnpiou.

AvTtipeTwrion TPOoRANPATWY
AlakoTrTopeva dedopéva

Kartd mn 8idpkeia Tng BaBuovounaong, Ta dedopéva dev ammrooTéAAovTal TNV
kataypa@r dedouévwy. ‘ETol, n kataypaer) Oedouévwy UTTOPET va EXEl
TTEPIOXEG ME BIOKOTTH) BESOUEVWV.

EmBewpnon Tou kaAwdiou Tou aicOnTnpiou

AKINAYNOZ

KivBuvog nAekTpotrAngiag. H kaAwdiwaon upnAng Tdong yia Tn CUCKEUN EAEyXOU
SIépXeTal TTOW a6 TO PPAYPO UWNAAG TAONG OTO TTEPIBANUA TNG CUCKEUNG
eAéyxou. O @payudg TTPETTEI va TTAPapEVEl OTN B€0N TOU EKTOG OTTO TIG TIEPITITWOEIG
€YKOTAOTOONG PHOVAdWY, f OTAV €VOG EGEIDIKEUPNEVOG TEXVIKOG KAAWDIWVEI YIa I0XU,
yia peAE ) yia avaAoyIKEG KOl DIKTUOKEG KAPTEG.

ANPOEIAOMNOIHZH
f MBavog Kivouvog HAekTpotrAngiag. MavToTe va atroouvaEeTe ThV

TPOPOdOaTia PEUPATOG OTN CUCKEUR OTAV EKTEAEITE NAEKTPIKES
OUVOEDEIG.

ANPOEIAOMNOIHZH
f MBavog Kivouvog HAekTPOTTANEiag. MOVO €18IKEUPEVO TTPOCWTTIKO

TIPETTEI VO EKTEAET TIG EpyaaTieg EAEyXOU TTOU TTEPIYPAPOVTAl € AUTO TO
KEPAAQIO TOU EYXEIPIBiOU.

A MBavr) BAGBn Opydvou. Ta euaioBnta ecwTEPIKG NAEKTPOVIKG

eCapTApaTa evOEXETAI VO UTTOOTOUV BAGBN aTTd TO OTATIKG NAEKTPIOUO,
pe ammotéAeopa TNV UTTORABKIoN TG ATTAd00NG TWV OPYEVWY f
€VOEXOUEVN aOTOYXiO TOUG.

A

Edv utrdpxel katroio TpoRANUa PE TIG HETPNOEIG, EKTEAEDTE TO aKOAOUB
BrAuara.

1. EmBewpnroTe To KaAwdio Tou aiodnTtnpiou yia uaikh {nuid.

2. Edav xpnoiyotrolgital kaAwdio dlaguvdeong, EAEYETE TO KIBWTIO
dlakA&Gdwong.

a. AtroouvdéoTe To KaAwdIio kal oTa dUo Gkpa (aigbntrpio Kai
EAEYKTAG).

b. XpnoiyotroInoTe £va WHOPETPO Yia va EAEYEETE T CUPUATA WG
TIPOG TN OUVEXEIQ KOl TUXOV ECWTEPIKA BPAXUKUKAWHATA.

Mevou S10yvwoTIKWV eAéyXwV Kal eAéyxou aiolntnpiou

To pevoU dlayvwaTIKWYV EAEYXwV Kal EAEyxou aioBnTnpiou ep@avidel
TPEXOVTA KAI IOTOPIKA OTOIXEIQ OXETIKA PE TO 6pyavo. AvaTpEETe aTOV
Mivakag 4. MNa va atmmokTAcETE TTPOCRacn GTO YeVOU dIayVWOTIKWV
eAEyXwV Kal eEAéyxou aiaBnTnpiou, EoTe TO TTARKTPO MENU Kai eTTIAECTE
PYOM.AIZOHT., [ENIA.AIZOHT.], AIATN/TEZT.

MNivakag 4 Mevou AIAIN/TEZT aicBnTnpiou

EmiAoyn Nepiypaen

MAHPO®. MONAAAL Epgavier Tnv €kdoon kai Tov apiBud oeIpdag yia Tn

povdada Tou aiglnTnpiou.

MAHPO®. AIZOHT. Epgavier o dvopa kai Tov apiBuéd oeipdg mou

KaTaxwpioTnKe atrd 1o XpAOoTN.
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Mivakag 4 Mevou AIATN/TEEZT aiocOnTtnpiou (ouvéyeia)

EmiAoyn

Neprypaen

HMEP.BAOMON.

MpoBdaAAel To cUVOAO TWV NUEPWY aTTO TNV TEAEUTaia
BaBuovéunon.

I>TOP.BAOGMON.

Epgaviel pia Aiota pe Tig BaBuovounaeig Kal GToIxEia
yia KaBepid atrd auTég.

EMNAN. IXTOPIKOY
BAGOM.

Etravagépel To 10Topikd BaBuovopnRoewy yia To
aioOnTpIo (aTTaITEITal KWBIKOG TTPOCTTEAAONG
UTTNPETiag TEXVIKAG EUTTNPETNONG). OAa Ta dedopéva
yla TTponyoUpeveg Babuovounoelg, xavovtal.

AioTa TTpogIdotToICEWV

Mia TTpogidoTtroinon dev £1TNPEAdeEl TN AeIToupyia Twv PEVOU, TwV PEAE Kal
Twv €§60wWvV. AvaBoafrvel éva gikovidio TTPOEIBOTTOINONG KAl OTO KATW
UEPOG TNG 006VNG HETPATEWY e@avileTal éva privupa. MNa va eggavioTolv
Ol TTPOEIBOTTOIRTEIG YIa TO AlIoBNTAPIO, TECTE TO TTARKTPO MENU (MENOY)
kal emAéETe Sensor Diag (Aidyvwan aiobntnpiou), [ETIAéETE ailoBnTApPIO],
Warning List (AioTa mpogidotroifoewv). Mia Aiota pe moavég
TTpoEIdoTTOINCEIG EpPaviCeTal oTov Mivakag 6.

Mivakag 6 AioTa TTpogIdoTTOICEWYV yia TO aiglnTRpIO

AEAOMENA Epgaviel Tov apiBuod Twv nUEPWY TToU To aigBNnTApPIo

AIZOHTHPIOY Bpioketal og AeiToupyia Kal TNV TpéXouaa €vOeIEn
ofuaTog Tou aIoBnTNPiou o€ ms.

RESET AIZOHT. MndeviCel Tov apiBuéd Twv NUEPWYV TTOU TO AIoBNTAPIO

BpiokeTal o€ AsiToupyia Kal eTTAvaQEPEl Ta dedoUEVA
BaBuovéunaong oTIG TTPOETTIAEYUEVEG TIHEG.

Aiota o@aApdTrwv

Eivail duvatd va mapouaciacTolv o@dApara yia didgopoug Adyoug. H
£vdeIEn otnv 086vn petpriocwv avapBoofrvel. OAeg o1 é§odol TiBevTal o€
avapovr] uOAIg KaBopioTei 0TO Pevou eAeykTh. MNa va eugavioTolv Ta
o@daApaTa Tou aigdnTnpiou, méate To TANKTPo MENU (MENOY) kai
emA£ETe Diagnostics (AlayvwoTikR), [ETAEETE aigONnTApI0], Error List
(NioTa opaApdTtwv). Mia AioTta pe mBava opdApata epggavideTal oTov

Mivakag 5.
Mivakag 5 AioTta o@aApdTwy yia To aiclnTripio
Z@aApa Mepiypaen AvdAuon
AIZOHT. AEIMEI To aioBnTrpIo dev EAEyETE TIG KAAWDIWOEIG
UTTAPXEI N €XEI Kal TIG OUVOETEIG TOU
atmoouvoeDei aiebnTnpiou Kal TNG
povadag.

Mpogidomoinon Meprypaen AvdAuon

AOPOIZ.MAHPHZ O 6ykog/abpoIaThg Tou MpayparotroinoTe
aigbnTnpiou eivai £TTavagopa Tou éykou/
TAAPNG. abpoioTh Tou

aigbnTnpiou.

TEMP WARNING H Beppokpacia ival AVTIKATAOTACTE TO

(MPOEIAONOIHEH €KTOG EUPOUG. aigbnTApIo.

OEPMOKPAZIAL)

H HXQ AEIMNEI To ofpa nxoug éxel xabei. | EmAoyA 1— MeTakivioTe

TO QIoONTAPIO
TIANCIECTEPO OTNV
ETMPAVEIQ TOU VEPOU.
EmAoyR 2— PuBpioTe T
oTEPEWOT TOU
aigbnTnpiou,
TIPOKEIPEVOU TO
aloOnTApIo va gival
owaTd
TPOCAVATOAIOPEVO TTPOG
TNV ETTIPAVEIQ TOU VEPOU.
Emoyf 3——

AVTIKATAOTACTE TO
aiodnTApIo.

EMINEAO YNEPBAZHY | To emimedo umépPBaong EmAoyn 1—BefaiwBeite
gival ekTOG EUPOUG. 671 0 TUTTOG PETPNTH Eival
owaoToG.

EmAoyf 2—
BaBuovopnate 10

aiodnTrpIo.
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MNivakag 6 AioTa TTPoEISOTTOINCEWY Yia TO aioONnTApIO (CUVEXEIX)

MNivakag 7 Aiota oupBavTwy yia To aiocOnTRplo (Cuvéxeia)

MNpos&idotmroinon

Neprypaen

AvdAuon

TupBav

Neprypaen

REPLACE SENSOR
(ANTIKATAXTAZH
AIZOHTHPIOY)

To aioOnTrApIo TTPETTEN Va
QVTIKATOOTABEI.

AVTIKATAOTACTE TO
aigbnTrpio.

AANATH AIAMOP®QZHY - Keipevo

H diapdépewaon dAAage-cupBoloaeipd
KEINEVOU

ANAITEIT. BAOM.

H BaBuovéunaon Tou
alo00nTNpiou £xel
KaBuoTepnoel.

BaBuovounarte 1o
aiodnTrpIo.

ENAP.BAG.ZHM1

‘Evapgn BaBuovéunaong deiyparog 1
onueiou

AEN ETINE BAOM.

To aioOnTrApIo TTPETTEN Va
BaBpovounoei.

BaBuovounate 1o
aiodnTrpIo.

TEA.BA®.ZHM1

TéNog BaBuovounang deiyparog 1
onueiou

BAO. E EZEAIZH

H BaBuovéunon gexivnoe,
aAAG Sev OAOKANPWONKE.

EmoTpoen otn
BaBuovéunon.

ENAP.BAG®.ZHM2

‘Evapén Babuovéunong deiypatog 2
onueiou

E=OAOI HOLD

Kard 1 didpkeia Tng
BaBuovéunaong, or é¢odol
£€xouv pubuIOTE va
diatnpnBoulv yia
ETTIAEYPEVO XPOVIKO
didoTnua.

O1 £¢odo1 Ba kaTaoTouv
TIAAI evEPYEG PETA TNV
TTapéAEUOT TOU
€TMAEYPEVOU XPOVIKOU
SI00TANATOG.

TEA.BA®.ZHM2

TéNog BaBuovounong deiypatog 2
onueiou

MNPOENM. AIAMOP®.

Mpayparotroidnke emavagopd TN
SIaPOPPWONG OTIG TIPOETTIAEYEVES
ETMIAOYEG.

MPOEMN.BAGM.

MpayparoTroigital eTTavagopd
Babpovounong xpnoTn oTig
TIPOETTIAOYEG.

AioTa ocupdavTwy

O eAeyKTAG TTAPEXEI £va PUNTPWO KATAYPAPAG CUMBAVTWY yia KEOe
aio0nTApIo. To uNTPWO Kataypa®rig cupfaviwy amobnkeuel didgopa
gupBdavTa TToU TTPOKUTITOUV OTIG GUCKEUEG, OTTWG aAAayEg Slapdpewang,
OuvayePUOoi, KATAOTAOEIG TTPOEIBOTTOINONG, K ATT. Mia AioTa pe mlavda
gupBavra epgavicetal atov MNivakag 7. MTropeite va dIaBAoETe TO PNTPWO
KaTaypa@ng cupBaviwy o€ pop@r) CSV. MNa odnyieg oxeTIKA pe TN Awn
TWV UNTPWWYV KATAYPaPnG avaTpéETe OTO EYXEIPIOIO XPAOTN TOU EAEYKTH.

Mivakag 7 AioTta cupBdaviwy yia To aionThpio

AVTAAAQKTIKG KOl E§apTAMATA

Znue‘waon: Or kwdIKOi TTPoidvTOoS Kai ol apiBuoi karaAdyou utropei va diapépouv og
opIouéveg TTepIoxES TwAnong. Emikoivwvraore pe tov katdAAnAo diavopéa rj avatpéére
01N OIKTUOKN TOTTOBETIa TNG ETAIPEIAS yIa Ta OTOIXEIX ETIKOIVWVIAS.

ZupBav Mepiypaen

>YMB. ENEPT. To pelpa 1€6nke o€ Aeimoupyia.

AANATH AIAMOP®QZHY - kivnTh
UTTOOI0OTOAN

H diapoépewaon GAAage-apIBPOG pe
KIVNTH UTTOSI00TOAN

AANATH AIAMOP®QZHY - aképaiog H Siapdépewaon GAAage-akEépaiog

apiBuég

Mepiypaen Ap. TpoidvTOg
AigbnTrpio avTikatdotaong ye 3 m (10 ft) U53S010
EVOWPATWHEVO KaAWdIo

AigbnTrpio avTtikatdoTaong ye 10 m (30 ft)

EVOWUATWHEVO KaAWBIo U535030
AigbnTrpio avTtikaraotaong pe 30 m (100 ft) U535100
EVOWPATWHEVO KAAWDIO

KaAwdio diacuvdeong 1W1127
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AVTAAAGKTIKG Kol eapTApATA (CUVEXEID)

MNepiypaen Ap. TTpoiévTOg
Kourti o0vdeong NEMA 4X 76A4010-001

ZeT OTAPIENG 3004A0017-001
HAlotrpoaTaaia 1000G3088-001
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Tehnilised andmed
Tehnilisi andmeid vbidakse muuta eelneva etteteatamiseta.

Tabel 1 Ultraheli-voolumooduli tehnilised andmed

Tehniline naitaja Vaartused

Voolukiirus M@6&turi struktuuri tulbi funktsioon

Koguvool 0 - 999 999 999 valitav vool ja kordisti
Ghik

Tapsus 0,5% modtepiirkonnast

Tundlikkus 0,1% modtepiirkonnast

Korratavus 0,1% mddtepiirkonnast

Alla 180 sekundi kuni 90% vaartusest on
lle samm-muutuse

Reageerimisaeg

Sisendfilter 999 sekundit

Tabel 2 Ultraheli-vooluanduri tehnilised andmed

Tehnilised andmed | Vaartused

Mbodteulatus/eraldusvdime

Siuigavus 0,25 m (10 tolli) kuni 6 m (20 jalga) + 1 mm (0,039 tolli)

Ohu temperatuur | -40 °C (-40 °F) kuni +90 °C (+194 °F) + 0,1 °C (0,18 °F)

Mehaaniline

Konstruktsioon PBT (pollbutiileen-tereftalaat) korpus sisseehitatud

temperatuurianduriga

Kaabel (lihes tikis) | Standardpikkus 10 m (33 jalga); valikulised pikkused: 20 m
(66 jalga), 50 m (164 jalga) voi 100 m (328 jalga)

Kaal ligikaudu 0,5 kg (1,1 naela)
Téosagedus 75 kHz
Voolutarve 12 V alalisvool, 0,5 W (0,042 A)

Uldteave

Tootja ei ole mingil juhul vastutav otseste, kaudsete, erijuhtudest tingitud,
kaasnevate vdi tulenevate vigastuste eest, mis on tingitud kdesoleva
kasutusjuhendi vigadest v6i puudustest. Tootja jatab endale diguse igal
ajal teha kaesolevas kasutusjuhendis ja tootes muudatusi, ilma neist
teatamata voi kohustusi votmata. Uuendatud véljaanded on
kattesaadavad tootja veebilehekiiljel.

Ohutusteave

Palun lugege enne lahtipakkimist, haalestamist voi kasutamist labi kogu
kdesolev juhend. Jargige kdiki ohutus- ja ettevaatusjuhiseid. Vastasel
juhul vdivad tagajargedeks olla kasutaja rasked kehavigastused voi
seadme vigastamine.

Tagage, et seadmega tarnitud ohutusseadised ei ole vigastatud, arge
kasutage voi paigaldage seadet mingil muul viisil kui kaesolevas
kasutusjuhendis kirjeldatud.

Ohutusteabe kasutamine

AOHT

Naitab potentsiaalselt voi otseselt ohtlikku olukorda, mis selle mittevaltimisel
pdhjustab surma vdi raskeid vigastusi.
AHOIATUS

Naitab potentsiaalselt véi otseselt ohtlikku olukorda, mis selle mittevaltimisel voib
pdhjustada surma voi raskeid vigastusi.

AETTEVAATUST

Naitab potentsiaalselt ohtlikku olukorda, mis vdib pdhjustada kergeid voi keskmisi
vigastusi.

TEADE

Tahistab olukorda, mis selle mittevaltimisel vdib seadet kahjustada. Eriti tahtis
teave.

Hoiatussildid

Lugege labi kdik seadmele kinnitatud sildid ja margised. Juhiste eiramise
korral voite saada kehavigastusi voi voib seade kahjustada saada.
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Méobteriistal olevad siimbolid viitavad kasutusjuhendis esitatud
ettevaatusabindudele.

See mddteriistal olev slimbol viitab kasutusjuhendile ja/vi
ohutuseeskirjadele.

See seadme kaanel vdi kaitsekattel olev simbol viitab, et seadme
kaitsekatte voi turvakaitse eemaldamise korral on elektrilddgi ja/véi
surmava vigastuse oht.

A
A\

Tundlikud elektroonilised siseosad vdivad staatilise elektrilaengu mojul
‘ vigastada saada, mis pdhjustab talitlushaireid véi mé6tmisvigu.

Selle siimboliga margistatud elektriseadmeid ei tohi alates 12.
augustist 2005. a. Euroopa riikides kéidelda tavakaitlusviisidega.
Vastavalt Euroopa Liidu ja likmesriikide seadustega (EU direktiiv
2002/98/EU) peab Euroopa kasutaja saama tasuta tagastada vana véi
kasutatud seadme tootjale utiliseerimiseks.

Markus. Kasutatud seadme tagastamiseks votke iihendust seadme tootjaga voi
tarnijaga, et teada saada kasutatud seadmete ning tarnitud elektriseadmete ja
lisatarvikute tagastamise ning néuetekohase utiliseerimise kord.

Toote kirjeldus
See andur on ette nahtud t66tamiseks koos andmekogumis- ja

tootlemiskontrolleriga. Selle anduriga vdib kasutada mitmeid kontrollereid.

Kéesolev dokument eeldab anduri paigaldamist ja kasutamist
kontrolleriga sc200. Kui kasutate andurit teiste kontrolleritega, siis
juhinduge kasutatava kontrolleri kasutusjuhendist.

Paigaldamine

AHOIATUS

Kehavigastuse oht. Selles juhendi osas kirjeldatud toiminguid tohivad teha vaid
padevad to6tajad.

Paigaldamine

Plahvatusoht. Andur ei ole ohtlikes tingimustes kasutamiseks heaks kiidetud.

AHOIATUS

Kehavigastuse oht. Anduri paigaldamisel valige temperatuurile ja réhule vastav
paigaldusarmatuur. Paigaldusarmatuur maarab tavaliselt dra sisteemis lubatava
nimitemperatuuri ja -réhu.

Anduri kinnitusliitmikud ja kasutusviisid on osas Joonis 1, Joonis 2 ja
Joonis 3. Enne kasutamist tuleb andur kalibreerida. Vaadake Anduri
kalibreerimine lehekdljel 344.

336 eesti keel



Joonis 1 Anduri kinnitusliitmikud

¥

26.7 mm

[1.05 in]

154.3 mm
[4.05 in]

95.3 mm

~ [3.75in] T

Joonis 2 Anduri riputi

540 mm

[21.25 in] >
Ay o

(g4 |
ANAY

1 Pesapeakruvi, 6,3 mm (% tolli) x 19,1
mm (% tolli)

4 Neopreentihend, 33,0 mm (1,3 tolli)
x 82,6 mm (3,25 tolli) (2 tk)

Pesapeapolt, 7,9 mm (5/16 tolli) x

38,1 mm (1,5 tolli)

6 Polt 10 mm (3/8 tolli) (2 tk)

2 Anduri kinniti

5 25,4 mm (1,0 tolli), keere NPT

2 Nelikanttoru 25,4 mm (1 toll)

7 Sein

3 Mutter, 25,4 mm (1,0 tolli), keere
BSP voi NPP

6 Anduri korpus

3 Konsool

8 Toendi klamber

4 Andur

9 Pesapeakruvi 6,3 mm (1/4 tolli) x
12,7 mm (1/2 tolli) (4 tk)

Anduri aken

10 Toend
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Joonis 3 Paigaldusvariandid

I
®

b EF]

©
ELE]

red

1 Ulakinnitus 3 Kilgkinnituse variant 2

2 Kilgkinnituse variant 1 4 Kilgkinnitusega variandi 2

pealtvaade

Anduri ithendamine moodulile

AOHT

Elektrilddgi oht. Kontrolleri kdrgepingejuhtmed on kontrolleri korpuse kérgpinge
puutekaitse taga. Puutekaitse peab olema alati oma kohal, v.a mooduli
paigaldamise ajal ja juhul kui padev paigaldaja thendab toitevorku, releesid voi
analoog- ja vorgukaarte.

AHOIATUS

Vaéimalik elektrildogi oht. Elektrilihendusi tehes Gihendage seade alati
vooluvérgust vélja.

AHOIATUS

Véimalik elektrildogi oht. Selles juhendi osas kirjeldatud toiminguid
tohivad teha vaid padevad toétajad.

A Voéimalik seadme kahjustamine. Tundlikud elektroonilised siseosad
\ voivad staatilise elektrilaengu mdjul vigastada saada, mis pohjustab
‘k talitlushaireid véi mdétmisvigu.

Voolu mdédtemoodulile saab tGihendada ultrahelianduri. Mooduli
paigaldamisel ja anduri ihendamisel jargige illustreeritud juhiseid ja
Tabel 3.

Mirkus. Uheaegselt ei tohi (ihendada erinevat tiiiipi andureid.

Tabel 3 Ultraheli anduri iihenduste tabel

Liitmik Andur Kontakt Juhtme varv
6- Ultraheli 1 —
kontaktiline
2 —
3 Punane
4 Roheline
5 Kollane
6 Sinine
Anduri varjestused. Uhendage kaik anduri maandused/ Must
varjestused kontrolleri sc200 korpuse maanduskruvide
alla.
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Kasutamine
Navigeerimisjuhised

Sormistiku kirjeldust ja navigeerimisjuhiseid vaadake kontrolleri
dokumentatsioonist.

Anduri hadlestamine

Anduri haalestusmenuli (Configure) kaudu on véimalik sisestada anduri
identifitseerimisteavet ning muuta andmetéétluse ja -salvestuse valikuid.

1. Vajutage klahvile MENU (menlu) ja valige Sensor Setup (anduri
haalestamine), [Select Sensor] (vali andur), Configure (haalestamine).

2. Tehke valik noolklahvidega ja vajutageENTER (SISESTA). Numbrite,
tahtede voi kirjavahemarkide sisestamiseks vajutage ja hoidke all
noolklahvi UP (ULES) véi DOWN (ALLA). Vajutage noolklahvile
RIGHT (PAREMALE), et minna jargmisele valjale.

Valik Selgitus

SENSOR NAME (ANDURI NIMI)  Anduri nime maaramiseks; nime
kuvatakse m&dteakna llaservas. Nime
pikkus on piiratud kiimne mérgiga, mis
véivad olla tahed, numbrid, tiihikud véi
kirjavahemargid.

SERIAL NUMBER Maarab anduri seerianumbri, mille pikkus

(SEERIANUMBER) vaib olla kuni 16 marki, mis véivad olla
tahed, numbrid, tlihikud voi
kirjavahemargid.

FLOW FORMAT (VOOLU Maarab kimnendkohtade arvu, mis

VORMING) kuvatakse moodteekraanil - XXXX, XXX, X

vai XX, XX.

MEASUREMENT UNITS
(MOOTUHIKUD)

Maarab valitud méddu modtihiku - mm,
m, tolli vdi jalga.

TEMPERATURE UNITS
(TEMPERATUURIUHIKUD)

Maarab temperatuuri Ghikuks °C
(vaikimisi) v6i °F.

VOLUME UNITS (MAHUUHIKUD) Mé&é&rab mahuiihikud (nt liitrid).

TOTALIZER MODE (SUMMEERIV  Maarab summeeritud mahuks Auto
REZIIM) (vaikimisi) voi Manual (kasitsi).

Valik Selgitus

TOTALIZER RESET Lahtestab summeerija mahu. Kuvatakse
(SUMMEERIJA LAHTESTAMINE) ainult siis, kui summeerija reziimiks on
valitud Manual (kasitsi).

GAUGE PARAMETERS
(MOOTURI PARAMEETRID)

Maarab moéturi tulibi ja redigeerib
mdbdturi tilibi vaartusi. Lisateabe
saamiseks vt Moodturi parameetrite
konfigureerimine lehekdljel 341.

SET SYSTEM (SUSTEEMI Haalestab siisteemi, et maaratleda

SEADED) spetsiifilisi anduri rakendusandmeid.
SET FILTER (FILTRI Maarab ajakonstandi, et tdsta signaali
MAARAMINE) stabiilsust. Ajakonstant maarab, mis aja

jooksul arvutatakse keskvaartus: 0 (ei
téota, vaikimisi) kuni 60 sekundit
(signaali keskvaartus 60 sekundi
jooksul). Filter suurendab seda aega, mis
kulub signaalile reageerimiseks
tootmisprotsessis tehtavate muudatuste
kaudu.

FLOW LOG INTERVAL (VOOLU
LOGI INTERVALL)

Satestab ajavahemiku
andmesalvestuseks andmelogis: 5, 30
sekundit, 1, 2, 5, 10, 15 (vaikimisi), 30, 60
minutit.

VOLUME LOG INTERVAL (MAHU Sétestab ajavahemiku

LOGI INTERVALL) andmesalvestuseks andmelogis: 5, 30
sekundit, 1, 2, 5, 10, 15 (vaikimisi), 30, 60
minutit.

RESET DEFAULTS
(VAIKEVAARTUSTE
LAHTESTAMINE)

Lahtestab haalestusmenuu
vaikevaartustele. Kdik anduri andmed
lahevad kaduma.

Mooturi parameetrite konfigureerimine

Haalestage kontrolleris kasutatav avatud kanali vooluhulga mddturi
struktuur. Kontrolleril on sisseehitatud méoétude tabeli algoritmid
enamlevinud kanalite ja kalatdkete jaoks. Kui struktuur ei sisaldu
sisseehitatud tabelites, siis looge struktuuri haalestamiseks kasutaja
maaratletav vooluhulga/stigavuse kdver (3 ja 30 punkti vahemikus).
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. Vajutage klahvile MENU (MENUU) ja valige Sensor Setup (anduri

haalestamine), [Select Sensor] (vali andur), Configure (haalestamine).

Valige GAUGE PARAMETERS (MOOTURI PARAMEETRID) ja
vajutage ENTER (SISESTA).

. Valige GAUGE TYPE (MOOTURI TUUP) ja vajutage ENTER
(SISESTA).

Valige soovitud moéturi tlilp ja vajutage ENTER (SISESTA).

Valikvaartus Selgitus

V-kujulise sdlguga iilevool Maéarab paagi laiuse B, harja sligavuse P, sélgu
nurga (kraadides) ja maksimumsiligavuse
sisendid. Vt Joonis 4.

(RECTANGLE WEIR)
KANDILINE ULEVOOL

Maarab kanali laiuse B, harja laiuse b, harja
kdrguse P ja maksimumsiigavuse sisendid. Vt
Joonis 5 véi Joonis 6.

(RECTANGLE FLUME)
KANDILINE KANAL

Maarab suudme laiuse b, kanali laiuse B,
suudme pikkuse L, ebatasasuse k (Uhikut pole),
vee temperatuuri, kihmu kérguse P, lahte nihke
ja maksimumstigavuse sisendid.

(ROUND BOT FLUME) Maarab suudme laiuse b, kanali laiuse B,

UMARPOHJAGA KANAL  suudme pikkuse L, ebatasasuse k (iihikut pole),
vee temperatuuri, kihmu kdrguse P, lahte nihke
ja maksimumsiigavuse sisendid.

(CIPOLLETTI WEIR)

\ Maarab Cipolletti tilpi tlevoolu (1 jalg -
CIPOLLETTI ULEVOOL

vaikimisi, 1 jalg 6 tolli;2 jalga; 2 jalga 6 tolli;3-6,
8 vdi 10 jalga) ja maksimumstigavuse sisendid.
Vt Joonis 7. Teiste trapetsikujuliste ulevoolude
korral kasutage valikut USER DEFINED
(KASUTAJA MAARATLETUD).

(NEYRPIC FLUME)
NEYRPICI KANAL

Maarab Neyrpic-tilpi kanali (1234A — vaikimisi,
1236A-G, 1241B_C, 1241E_F, 1241G_H,
1242B3, 1242C3, 1242D3, 1245A-D, 1253A-F,
1253AX, 1253AY, 1253AZ or 1254A-F) ja
maksimumsugavuse sisendid

Valikvaartus Selgitus

(PARSHALL FLUME)
PARSHALLI KANAL

Maarab Parshall-tiilipi kanali (1 — vaikimisi, 2, 3,
6 vdi 9 tolli; 1 jalg; 1 jalg 6 tolli;2-8, 10, 12, 15,
20, 25 30, 40 vdi 50 jalga) ja
maksimumsigavuse sisendid

(P BOWLUS FLUME) P
BOWLUS KANAL

Maarab Palmer Bowplus-tulipi kanali (4 —
vaikimisi, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30, 36
voi 42 tolli) ja maksimumsiigavuse sisendid

(KHAFAGI FLUME)
KHAFAGI KANAL

Maarab suudme laiuse b ja
maksimumsiigavuse sisendi

(L LAGCO FLUME) L
LAGCO KANAL

Maarab Leopold-Lagco-tlupi kanali (4 —
vaikimisi, 6, 8, 10, 12, 15, 18, 21, 24 v4i 30 tolli.)
ja maksimumsiigavuse sisendid

(H TYPE FLUME) H-TOUPI Ma&érab H-tiitipi kanali (0,4 — vaikimisi, 0,6, 0,8,

KANAL 1,0jalgaHS;0,5,0,75,1,0,1,5,2,0,2,5,3,0,4,5
jalga H; 4,0 jalga HL) ja maksimumsiigavuse
sisendid

(TRAPEZOIDIAL FLUME)  Maarab trapetsikujulise kanali (suur 60° V —

TRAPETSIKUJULINE vaikimisi, eriti suur 60° V, 2 tolli 45° WSC vdi 12

KANAL tolli 45° SRCRC) ja maksimumstigavuse
sisendid

(USER DEFINED)
KASUTAJA
MAARATLETUD

Maarab vahemalt 3 andmepunkti sisendid. Iga
andmepunkti kohta tuleb sisestada teadaolev
veesligavus ja vastav teadaolev voolukiirus.

Valige CONFIGURE GAUGE (MOOTURI HAALESTAMINE) ja
vajutage ENTER (SISESTA).

Viige kursor iga Uksuse juurde ja vajutage ENTER (SISESTA).
Sisestage soovitud andmed ja vajutage ENTER (SISESTA).

Mérkus. Ko6ikide méturi struktuuride maksimumstigavus méodetakse harja
kérguse kohalt, nagu on néidatud Joonis 4, Joonis 5, Joonis 6 ja Joonis 7. Arge
sisestage (ildsiigavust.
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Joonis 4 V-kujulise sdlgu moéotude tahendused
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1 Andur

4 Harja kérgus P

2 Maksumumsulgavus

5 Salgu nurk

Joonis 5 Kandilise lilevoolu (kokkutombuva otsaga) mootude

tahendused
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N~~~
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——

T
®
'

3 Paagilaius B

6 10-tolline maaramatuspiirkond

1 Andur

4 Kanali laius B

2 Maksimumsigavus

5 Harja kdrgus P

3 Harja laius B

6 10-tolline maaramatuspiirkond
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Joonis 6 Kandilise iilevoolu (ilma kokkutombuva otsata) m66tude Joonis 7 Cipolletti iilevoolu mé6tude tdhendused
tahendused

i

.

i e
© T

4
i &

r—=-=

1 Andur 5 Cipolletti titup
L7®—>l 2 Vahemik 6 Koonuse suhtarv 4:1

3 Siigavus 7 10-tolline maaramatuspiirkond
1 Andur 4 Kanali laius B : -
4 Maksimumstligavus
2 Maksimumsligavus 5 Harja laius B
3 Harja kérgus P 6 10-tolline maaramatuspiirkond Anduri kalibreerimine

Anduri kalibreerimine

Anduri omadused muutuvad aja jooksul ja pdhjustavad anduri tdpsuse
vahenemist. Tapsuse tagamiseks tuleb andureid perioodiliselt
kalibreerida.

Kalibreerimise ajal andmeid andmelogisse ei saadeta. Seetbttu voib
andmelogi olla katkendlik.

Ultrahelianduri kalibreerimisprotseduur

Mérkus. Kui kontroller liilitatakse sisse sel ajal, kui ultraheliandur ei ole sisse
lilitatud, siis ultrahelianduri kalibreerimisajalugu kustutakse.
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Enne kalibreerimist laske ststeemil td6tada 30 minuti jooksul, et
saavutada parimat mootetapsust.

1. MOootke ara jargmised kaugused ja vorrelge neid elektrooniliselt
saadud lugemitega.

» Maootekaugus - anduri kdrgus veepinnalt (2-punktilise
kalibreerimisprotseduuri jaoks). Vt Joonis 7 lehekdljel 344.

» Vee stigavus mddtepunktis (mdlemat tiitipi kalibreerimisprotseduuri
jaoks). Vt Joonis 7 lehekiljel 344.

2. Vajutage klahvile MENU (MENUU) ja valige Sensor Setup (anduri
haalestamine), [Select Sensor] (vali andur), Calibrate (kalibreerimine).

3. Valige kalibreerimistulip ja vajutage ENTER (SISESTA).
Valik Selgitus

2PT DEPTH CAL (2-punktiline
kalibreerimine)

Kasutatav 2-punktilise kalibreerimise
korral (soovitatav kalibreerimistliiip)

1PT DEPTH CAL (1-punktiline Kasutatav 1-punktilise kalibreerimise
kalibreerimine) korral

4. Kui kontrolleri turvalisusemeniils on aktiveeritud paasukood, tuleb
sisestada paasukood ja vajutada ENTER (SISESTA).

5. Tehke see valik kalibreerimise ajaks valjundsignaaliks ja vajutage
ENTER (SISESTA).

Valik Selgitus

Active (aktiivne) Modteseade saadab kalibreerimise ajal méddetud

hetke valjundvaartuse.

Hold (hoie) Anduri valjundvaartust hoitakse

kalibreerimisproteduuri ajal hoidereziimis.

Transfer (lilekanne) Kalibreerimise ajal saadetakse eelseadistatud
valjundvaartus. Eelseadistatud vaartuse muutmise
juhiseid vaadake kasutusjuhendist.

6. Kui on valitud 2-punktiline kalibreerimisviis, siis tehke jargmist.

a. Vajutage ENTER (SISESTA), et elektrooniliselt médta anduri
kaugus vee pinnalt.

b. Oodake kui vaartus stabiliseerub ja vajutage ENTER (SISESTA).
Maérkus. Aken véib minna jdrgmisele sammule automaatselt.
c. Kuikuvatakse modtekauguse aken, sisestage fliUsiliselt méodetud
vaartus ja vajutage ENTER (SISESTA).
7. Vajutage ENTER (SISESTA), et elektrooniliselt mbdta vee stigavust
mdotepunktis.
8. Oodake, kuni vaartus stabiliseerub ja vajutage ENTER (SISESTA).

9. Kui kuvatakse vee sligavuse aken, sisestage flilsiliselt méddetud
vaartus ja vajutage ENTER (SISESTA).

10. Kalibreerimistulemuste lGlevaatamine.

+ Passed (vastu voetud) - andur on kalibreeritud ja proovide
mobdtmiseks valmis. Naidatakse mddtekauguse ja vee sligavuse
vaartused.

+ Failed (ebadnnestus) - kalibreerimise kaugus ja sligavus on
véljaspool mobtepiirkonda. Korrake kalibreerimist. Lisateavet
vaadake osast Hooldus lehekiiljel 346 ja Veaotsing
lehekdljel 347.

11. Kui kalibreerimine on edukalt |abi viidud, siis vajutage klahvile
ENTER (SISESTA).

12. Kui to6taja ID on seadistatud kalibreerimismentis valikule "Yes"
(Jah), siis sisestage tootaja ID (4 tahemarki) ja vajutage ENTER
(SISESTA). Vaadake lisateavet osast Kalibreerimisvalikute
muutmine lehekuljel 346.

13. Aknas New Sensor? (Uus andur?) kasutage noolnuppe, et teha valik
ja vajutage ENTER (SISESTA).

Valik Selgitus

Yes (Jah) Andurit ei ole selle kontrolleriga varem kalibreeritud. Anduri td6aeg
ja varasemad kalibreerimisgraafikud on lahtestatud.

Nr Andur on selle kontrolleriga varem kalibreeritud.

14. Kui kuvatakse Calibration Complete (kalibreerimine on labi viidud), siis
vajutage ENTER (SISESTA).

eesti keel 345



15. Kui valjundi reziim on seadistatud hoidele v6i edastamisele, valige
viiteaeg mille jooksul valjundid naasevad aktiivsesse olekusse ja
vajutage ENTER (SISESTA).

Kalibreerimisprotseduurilt lahkumine
Kalibreerimiselt lahkumiseks vajutage klahvile BACK.

1. Kalibreerimise ajal vajutage klahvile BACK. Kuvatakse kolme valikut.

Valik Selgitus

QUIT CAL (kalibreerimiselt
lahkumine)

Kalibreerimise seiskamine. Kalibreerimist
tuleb alustada algusest.

BACK TO CAL (tagasi
kalibreerimisele)

Naasmine kalibreerimisele.

LEAVE CAL (kalibreerimise Kalibreerimise ajutine katkestamine.

katkestamine) Teistesse menulidesse sisenemine on
lubatud. Saab alustada (v6imaliku) teise
anduri kalibreerimist. Kalibreerimisele
naasmiseks vajutage klahvile MENU ja
valige Sensor Setup (anduri haalestamine),
[Select Sensor].

2. Tehke Uks valik noolklahvidega ja vajutage ENTER.

Kalibreerimisvalikute muutmine
Kalibreerimisvalikute menuust Cal Options saab valida meeldetuletuse voi
tootaja koodi (ID) lisamise kalibreerimisandmetele.

1. Vajutage klahvile MENU (MENUU) ja valige Sensor Setup (anduri
haalestamine), [Select Sensor] (vali andur), Calibrate (kalibreerimine),
Cal Options (kalibreerimisvalikud).

2. Tehke valik noolklahvidega ja vajutage ENTER (SISESTA).

Valik Selgitus

CAL REMINDER
(KALIBREERIMISE

Séatestab meeldetuletused jargmiste
kalibreerimiste labiviimiseks paevades, kuudes

MEELDETULETUS) vOi aastates, jargmistes valikutes: Off (valja
lllitatud, vaikevaartus); 1 paev; 7, 30, 60 voi 90
paeva: 6 voi 9 kuud; 1 vdi 2 aastat

OP ID on CAL Sétestab tootaja koodi (ID) ja kalibreerimise

(KALIBREERIJA KOOD)  kuupéeva - Yes (Jah) véi No (Ei). ID-d saab

sisestada kalibreerimise ajal.

Kalibreerimisvaartuste lahtestamine
Kalibreerimisvaartusi on véimalik vaikevaartustele lahtestada.

1. Vajutage klahvile MENU (MENUU) ja valige Sensor Setup (anduri
haalestamine), [Select Sensor] (vali andur), Calibrate (kalibreerimine),
Reset Default Cal (kalibreerimise vaikevaartused).

2. Kui kontrolleri turvalisusementilis on aktiveeritud paasukood, tuleb
sisestada paasukood ja vajutada ENTER (SISESTA).

3. Vajutage ENTER (SISESTA), kui kuvatakse Reset Cal?
(kalibreerimisvaartuste lahtestamise aken). Kik
kalibreerimisvaartused seadistatakse vaikevaartustele.

4. Kui té6taja ID on seadistatud kalibreerimismenuus valikule "Yes"
(Jah), siis sisestage t66taja ID (4 tahemarki) ja vajutage ENTER
(SISESTA). Vaadake lisateavet osast Kalibreerimisvalikute
muutmine lehekiiljel 346.

Modbus'i registrid

Sidevorgu ihendamiseks on Modbus'i register. Lisateave veebilehtedelt:
www.hach.com; www.hach-lange.com.

Hooldus

AHOIATUS

Kehavigastuse oht. Selles juhendi osas kirjeldatud toiminguid tohivad teha vaid

padevad tootajad.
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Puhastage andur
Andur ei vaja peale aeg-ajalt puhastamise mingit perioodilist hooldust.

1. Kasutage anduri puhastamiseks sooja seebivett.
2. Loputage andurit puhta veega.

Veaotsing
Katkendlikud andmed

Kalibreerimise ajal andmeid andmelogisse ei saadeta. Seetbttu voib
andmelogi olla katkendlik.

Kontrollige anduri kaablit

AOHT

Elektril6ogi oht. Kontrolleri kdrgepingejuhtmed on kontrolleri korpuse kérgpinge
puutekaitse taga. Puutekaitse peab olema alati oma kohal, v.a mooduli
paigaldamise ajal ja juhul kui padev paigaldaja Ghendab toitevorku, releesid voi
analoog- ja vorgukaarte.

a. Uhendage kaabel mélemast otsast lahti (andurilt ja kontrollerilt).
b. Kontrollige testri abil juhtmete katkematust ja lihiseid.

Anduri diagnostika ja testimise meniii

Anduri diagnostika ja testimise meniis naidatakse médteinstrumendi
hetke ja kasutusajaloo teavet. Vaadake Tabel 4. Diagnostika ja testimise
menuule minekuks vajutage klahvile MENU ja valige Sensor Setup (anduri
haalestamine), [Select Sensor], DIAG/TEST (diagnostika ja testimine).

Tabel 4 Anduri DIAG/TEST (diagnostika ja testimine) meniii

Valik

Selgitus

MODULE INFORMATION (teave
mooduli kohta)

Naitab anduri mooduli versiooni ja
seerianumbrit.

SENSOR INFORMATION (anduri
teave)

Naitab kasutaja sisestatud nime ja
seerianumbrit.

CAL DAYS (kalibreerimispaevad)

Naitab paevade arvu viimasest
kalibreerimisest.

AHOIATUS

Voimalik elektrilddgi oht. Elektrilihendusi tehes Gihendage seade alati
vooluvdrgust valja.

AHOIATUS

Voimalik elektrilddgi oht. Selles juhendi osas kirjeldatud toiminguid
tohivad teha vaid padevad to6tajad.

A\
A\

Véimalik seadme kahjustamine. Tundlikud elektroonilised siseosad
voivad staatilise elektrilaengu méjul vigastada saada, mis pohjustab
talitlushaireid véi m&étmisvigu.

i

Kui m&6tmine on ikkagi raskendatud, siis tehke jargmised toimingud.

1. Kontrollige, kas kaablil on fuusilisi vigastusi.
2. Kui kasutatakse vahekaablit, kontrollige klemmikarpi.

CAL HISTORY (kalibreerimise
ajalugu)

Naitab iga kalibreerimise loetelu ja iga
kalibreerimise andmeid.

RESET CAL HISTORY (kalibr.
ajaloo lahtestamine)

Léhtestab anduri kalibreerimisajaloo (vajab
hooldustaseme parooli). Kéik eelmised
kalibreerimisandmed ldhevad kaduma.

SENSOR DATA (anduri andmed)

Naitab paevade arvu, mille jooksul on andur
kasutusel olnud ja anduri signaali lugemit.

RESET SENSOR (anduri
lahestamine)

Léhtestab paevade arvu, mille jooksul on
andur kasutusel olnud ja vaikimisi esitatavad
kalibreerimisandmed.

Rikete loetelu

Rikked vbivad ilmneda erinevatel pohjustel. Lugem mddtetulemuste

aknas vilgub. Kui kontrolleri menius on nii satestatud, siis on kéik valjundid
hoidereziimis. anduri rikete kuvamiseks vajutage klahvi MENU (men(u) ja
valige Diagnostics (diagnostika), [Select Sensor] (valige andur), Error List
(rikete loend). Véimalikke rikkeid vt Tabel 5.
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Tabel 5 Anduri rikete loend

Tabel 6 Anduri hoiatuste loend (jargneb)

Rike Selgitus Lahendus Hoiatus Selgitus Lahendus
SENSOR MISSING Andur puudub véi on lahti | Kontrollige anduri CAL DUE Anduri kalibreering on Kalibreerige andur.
(ANDUR PUUDUB) Uhendatud juhtmestik ja (KALIBREERING aegunud.
Uihenduskohad dle. AEGUNUD)
NOT CALIBRATED Andurit tuleb kalibreerida. | Kalibreerige andur.
Hoiatuste nimekiri (POLE

Hoiatused ei hélma té6meniusid, imberlilitusi ja valjundeid.
Hoiatusikoon vilgub ja mddteakna allosas naidatakse sénumit. Anduri
hoiatuste kuvamiseks vajutage klahvi MENU (MENUU) ja valige Sensor
Diag (anduri diagnostika), [Select Sensor] (vali andur), Warning List
(hoiatuste loend). Véimalike hoiatuste loetelu vt Tabel 6.

Tabel 6 Anduri hoiatuste loend

KALIBREERITUD)

CAL IN PROGRESS
(TOIMUB
KALIBREERIMINE)

Kalibreerimine kaivitati,
kuid ei I6petatud.

Minge tagasi
kalibreerimisele.

Hoiatus

Selgitus

Lahendus

OUTPUTS ON HOLD
(VALJUNDID
HOIDEREZIIMIS)

TOTALIZER FULL
(SUMMEERIJA TAIS)

Anduri mahu summeerija
on tais.

Lahtestage anduri mahu
summeerija.

Valjundid on
kalibreerimise ajaks
seatud valitud ajaks
hoidereziimi.

Valjundid aktiveeruvad
parast valitud aega.

TEMP WARNING

Temperatuur on

Asendage andur.

(TEMPERATUURI véljaspool todulatust.

HOIATUS)

ECHO MISSING Kajasignaal on kadunud. | 1. vdimalus — viige andur
(KAJASIGNAAL veepinnale lahemale.
KADUNUD) 2. vdimalus —

reguleerige anduri
paigutust, et suunata see
veepinna suhtes digesti.

3 vdimalu — asendage
andur.

Siindmuste loend

Kontrolleril on iga anduri jaoks Uks siindmuste logi. Sindmuste logi
salvestab mitmesuguseid seadmetes toimuvaid siindmusi, nagu
haalestuse muudatused, haired, hoiatustingimused jne. Stindmuste
loetelu vt Tabel 7. Siindmuste logi saab CSV vormingus valja lugeda.
Logide allalaadimise juhised leiate kontrolleri kasutusjuhendist.

Tabel 7 Anduri siindmuste loend

Siindmus

Kirjeldus

POWER ON EVENT

Toide lulitati sisse.

EXCESS LEVEL (LIIGNE
TASE)

Liigne tase on
todulatusest valjas.

1 vbimalus — veenduge,
et modturi tliup on dige.
2 vbimalus — kalibreerige
andurit.

CHANGE IN CONFIG - float

Haalestust muudeti - ujukomaarv

CHANGE IN CONFIG - int

Haaletsut muudeti - taisarv

CHANGE IN CONFIG - text

Haalestust muudeti - tekstistring

REPLACE SENSOR
(VAHETA ANDUR
VALJA)

Andur tuleb vélja
vahetada.

Asendage andur.

1PT CAL START Proovi 1-punktilise kalibreerimise
alustamine
1PT CAL END Proovi 1-punktilise kalibreerimise

I6petamine
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Tabel 7 Anduri siindmuste loend (jargneb)

Siindmus Kirjeldus

2PT CAL START Proovi 2-punktilise kalibreerimise
alustamine

2PT CAL END Proovi 2-punktilise kalibreerimise

Idpetamine

CONFIG DEFAULTS

Haalestuse vaartused lahtestati
vaikevaartustele

CAL DEFAULTS

Kasutaja kalibreering lahtestati
vaikevaartustele.

Varuosad ja tarvikud

Maérkus. Toote- ja artiklinumbrid vbivad miiligipiirkondades erineda. Lisainfot saate

edasimiitjatelt voi firma veebilehelt.

NEMA 4X tGhenduskarp
Paigalduskomplekt

Paikesetoke

Selgitus Osa nr.
Asendusandur 3 m (10 jalga) Uihes tikis kaabliga U53S010
Asendusandur 10 m (30 jalga) uhes tiikis kaabliga U53S030
Asendusandur 30 m (100 jalga) Uhes tiikis kaabliga U53S100
Vaheiihenduse kaabel 1W1127

76A4010-001
3004A0017-001
1000G3088-001
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