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Section 1 Expanded manual version

For additional information, refer to the expanded version of this manual, which is available on the
manufacturer's website.

Section 2 Specifications

Specifications are subject to change without notice.

2.1 Sensor specifications

Specification |

Details

Velocity measurement

Method

Electromagnetic

Range

0 to 6.09 m/s (0 to 20 ft/s)

Minimum water depth

3.18 cm (1.25in.)

Accuracy +2% of reading £0.015 m/s (+0.05 ft/s) 0 to 3.04 m/s (0 to 10 ft/s); + 4% of reading from
3.04 to 4.87 m/s (10 to 16 ft/s)
Resolution 0 < value < 10: 3 decimal places; 10 < value < 100: 2 decimal places; 100 < value <

1000: 1 decimal place; value = 1000: 0 decimal places

Zero stability

+0.015 m/s (£0.05 ft/s)

Material

ABS, glass filled

Enclosure rating

P68

Dimensions (L x W x H)

11.9x4.3x6.3cm (4.7x1.7x2.5in.)

Cable material

Polyurethane jacketed

Cable lengths

2,6.1,12.2 and 30.5 m (6.5, 20, 40 and 100 ft)

Depth measurement

Method

Diaphragm type: absolute pressure with single point calibration

Accuracy (static)

The larger of + 2% of reading or + 0.015 m (x 0.504 inches). Steady state temperature
and static non-flowing water.

Range

3.05 m (0-10 ft)

Resolution

0 < value < 10: 3 decimal places; 10 < value < 100: 2 decimal places; 100 < value <
1000: 1 decimal place; value = 1000: 0 decimal places

2.2 Portable meter specifications

Specification

Details

Pollution degree

2

Protection class
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Specification

Details

Charging temperature

0 to 40 °C (32 to 104 °F)

Operating temperature

—20 to 55 °C (-4 to 131 °F)

Storage temperature

~20 to 60 °C (-4 to 140 °F )

Enclosure rating

IP67

Battery life gauge

Five-segment bar graph

Battery type Rechargeable lithium ion, 3.6 V, 5.0 Ah, 18 Wh
Battery life 18 hours heavy typical day use'; 20 °C (68 °F)
Battery charger External power adapter, energy efficiency VI, 100-240 VAC, 50-60 Hz, 0.5 A input;

12 VDC, 1.25 A output

Dimensions (L x W x H)

21.8x9.3x5.3cm (8.6 x3.7x2.1in.)

USB connector

Type Mini-B, 5-pin, rated to IP67 when capped

Material

Polycarbonate with a thermoplastic elastomer (TPE) overmold

2.3 User interfac

e specifications

Specification

Details

Graphics display

Color, LCD 3.5" QVGA transflective (readable in direct sunlight)

Measurement resolution

0 < value < 10: 3 decimal places; 10 < value < 100: 2 decimal places; 100 < value <
1000: 1 decimal place; value = 1000: 0 decimal places

Keypad

Alpha-numeric

Operating modes

Real time, profiling

Profile types

Stream, conduit

Conduit shapes

Circular, rectangular, trapezoidal, 2/3 egg, inverted 2/3 egg

Stream entries

Fixed, non-fixed stations

Noise rejection

User-selectable, 50 Hz or 60 Hz

Units of measure

Velocity: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Flow: ft3/sec, million gal/day, gal/day, gal/min, m3/s, m3min, m3/hour, m3/day, liters/s,
liters/min

Depth: in., ft, m, cm, mm

Stream flow calculation

Mean-section or mid-section method

Diagnostics

Self test, keypad, display, event log

Conduit profiling methods

0.9 x Vmax, 0.2/0.4/0.8, velocity and level integrator, 2D

Stream profiling methods

1,2, 3, 4, 5 and 6 point (velocity method - USGS and ISO), 2 point KREPS method,
1 point surface method, 1 and 2 point ice method

1 Defined as 30 minutes of set up, six 1-hour periods of continuous use with an active sensor and
the display at maximum brightness and 30 minutes of sleep mode between use periods, data
download and power off.
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Specification Details

File types Real-time, profiling, event log

Languages English, French, Spanish, German, ltalian, Dutch, Danish, Swedish, Chinese, Polish,
Japanese, Korean, Portuguese, Slovak, Russian, Hungarian, Bulgarian, Romanian,
Czech, Turkish, Finnish, Greek

2.4 General specifications

Specification Details
Maximum number of real-time files 50 each with up to 75 readings captured by the user.
Firmware The sensor and portable meter are field upgradeable via USB

Section 3 General information

In no event will the manufacturer be liable for damages resulting from any improper use of product or
failure to comply with the instructions in the manual. The manufacturer reserves the right to make
changes in this manual and the products it describes at any time, without notice or obligation.
Revised editions are found on the manufacturer’s website.

3.1 Safety information

The manufacturer is not responsible for any damages due to misapplication or misuse of this product
including, without limitation, direct, incidental and consequential damages, and disclaims such
damages to the full extent permitted under applicable law. The user is solely responsible to identify
critical application risks and install appropriate mechanisms to protect processes during a possible
equipment malfunction.

Please read this entire manual before unpacking, setting up or operating this equipment. Pay
attention to all danger and caution statements. Failure to do so could result in serious injury to the
operator or damage to the equipment.

Make sure that the protection provided by this equipment is not impaired. Do not use or install this
equipment in any manner other than that specified in this manual.

3.1.1 Use of hazard information

ADANGER

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, will result in death or serious injury.

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, could result in death or serious
injury.

ACAUTION

Indicates a potentially hazardous situation that may result in minor or moderate injury.

NOTICE

Indicates a situation which, if not avoided, may cause damage to the instrument. Information that requires special
emphasis.
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3.1.2 Precautionary labels

Read all labels and tags attached to the instrument. Personal injury or damage to the instrument
could occur if not observed. A symbol on the instrument is referenced in the manual with a
precautionary statement.

This is the safety alert symbol. Obey all safety messages that follow this symbol to avoid potential
A injury. If on the instrument, refer to the instruction manual for operation or safety information.

This symbol indicates the presence of devices sensitive to Electro-static Discharge (ESD) and
indicates that care must be taken to prevent damage with the equipment.

i

Electrical equipment marked with this symbol may not be disposed of in European domestic or public
disposal systems. Return old or end-of-life equipment to the manufacturer for disposal at no charge to
the user.

3.1.3 EMC compliance

ACAUTION

This equipment is not intended for use in residential environments and may not provide adequate protection to
radio reception in such environments.

CE (EU)
The equipment meets the essential requirements of EMC Directive 2014/30/EU.
UKCA (UK)

The equipment meets the requirements of the Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 (S.I.
2016/1091).

Canadian Radio Interference-Causing Equipment Regulation, ICES-003, Class A:
Supporting test records reside with the manufacturer.

This Class A digital apparatus meets all requirements of the Canadian Interference-Causing
Equipment Regulations.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Part 15, Class "A" Limits

Supporting test records reside with the manufacturer. The device complies with Part 15 of the FCC
Rules. Operation is subject to the following conditions:

1. The equipment may not cause harmful interference.

2. The equipment must accept any interference received, including interference that may cause
undesired operation.

Changes or modifications to this equipment not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user's authority to operate the equipment. This equipment has been tested
and found to comply with the limits for a Class A digital device, pursuant to Part 15 of the FCC rules.
These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference when the
equipment is operated in a commercial environment. This equipment generates, uses and can
radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instruction
manual, may cause harmful interference to radio communications. Operation of this equipment in a
residential area is likely to cause harmful interference, in which case the user will be required to
correct the interference at their expense. The following techniques can be used to reduce
interference problems:
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1. Disconnect the equipment from its power source to verify that it is or is not the source of the
interference.

2. If the equipment is connected to the same outlet as the device experiencing interference, connect
the equipment to a different outlet.

3. Move the equipment away from the device receiving the interference.

4. Reposition the receiving antenna for the device receiving the interference.

5. Try combinations of the above.

3.2 Product overview

The portable velocity system is used in the field, laboratory and municipalities. Turbulent, noisy and
low flows can be measured with this system.

When the sensor is placed in flowing water, a magnetic field around the sensor creates a voltage
proportional to the flow velocity. This voltage amplitude, which represents the rate of water flow
around the sensor, is detected by electrodes in the sensor and processed by the sensor
microprocessor. The processed signal is digitally transmitted through the sensor cable to the portable
meter and the information is shown on the meter display. The system includes a portable meter,
sensor with cable and accessories.

The meter and sensor get velocity information in conduits and streams. These measurements are
important for calibration in municipal wastewater industries, as well as for developing and maintaining
stage discharge relationship curves.

Two types of sensor are available: velocity-only and velocity plus depth. This manual covers both
types of sensors. If information applies to a specified type of sensor, this fact is noted in the text.
3.2.1 System overview

An overview of an assembled system is shown in Figure 1. Refer to the documentation supplied with
the individual components or accessories for more information.
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Figure 1 Assembled components

YT

V V

Portable meter

7 Sensor height lock/release screw (accessory)

Sensor height lock/release device

8 20 mm/HERES wading rod adapter (accessory)

Top setting wading rod (accessory)

9 20 mm wading rod (accessory)

Sensor cable

10 HERES wading rod (accessory)

Adjustable mount for portable meter

Ol | Al WIN| =

Sensor assembly

11 Sensor height lock/release screw

3.2.2 Sensor overview

Figure 2 shows the main sensor components. Instructions for how to attach the sensor on a standard
or top-setting or HERES or 20 mm wading rod are supplied with the accessory.
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Figure 2 Sensor components

1 Sensor electrodes 5 Pressure cell (sensors with depth option)
2 Sensor body 6 Sensor with depth option

3 Sensor connection plug 7 Sensor without depth option

4 Sensor attachment thumb screw

3.2.3 Meter overview
Figure 3 shows the features of the meter.

Figure 3 Meter components

1 USB connection port? 6 Threaded hole for adjustable meter mount
2 Keypad 7 Slots for velcro or strap attachment

3 Meter display 8 Slot for neck strap attachment threads (2x)
4 Expansion port (not used) 9 Sensor connection port

5 Battery compartment cover 10 Battery charger connector

2

Do not use the USB connection to charge the battery.
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3.3 Product components

When purchasing a complete system, refer to Figure 4 to make sure that all components have been
received. If any of these items are missing or damaged, contact the manufacturer or a sales
representative immediately.

Figure 4 System components

1 Carrying case (with slot for sensor cable) 8 Universal sensor mount

2 USB cable with mini-USB connector, 1 m (3 ft) 9 Velcro strap

3 Adjustable portable meter mount 10 Lanyard

4 Battery charger, 100-240 VAC 11 Portable meter

5 Sensor 12 Lithium battery pack

6 Extra thumb screws (4x) 13 Sensor as connected to meter inside case
7 Cloth to dry the sensor

Section 4 Installation

4.1 Install the sensor on the universal sensor mount

Use the universal sensor mount to attach the sensor to poles 1 inch or less in diameter. For correct
operation and accurate readings, the front of the sensor must be pointed upstream with the
electrodes in full contact with the flow.

Note: Keep the sensor electrodes free from nonconductive substances such as oil and grease. To remove sensor
contamination, refer to Clean the sensor on page 20.

1. The front part of the sensor is round and contains three electrodes. The sensor has a mounting
hole in back and a thumbscrew on top. Put the mounting shaft of the universal mount in the
mounting hole at the back of the sensor. Make sure that the mounting shaft is completely
engaged with the mounting hole and the thumbscrew is engaged with the groove.

2. Hand tighten the thumbscrew.

3. Move a pole 1 inch or less in diameter through the clamp of the universal sensor mount. Tighten
the clamp.

Note: Instructions for how to mount the sensor on a standard, top-setting, HERES or 20 mm wading rod are
supplied with the accessory.

10 English



4.2 Lithium battery safety

Fire and explosion hazard. Lithium batteries may get hot, explode or ignite and cause serious injury if

: exposed to abuse conditions.

» Do not use the battery if there is visible damage.

» Do not use the battery after strong shock or vibration occurs.

» Do not expose the battery to fire.

» Keep the battery at temperatures less than 60 °C (140 °F).

» Keep the battery dry and away from water.

* Prevent contact between the positive and negative battery terminals.

* Do not let unauthorized persons touch the battery.

+ Discard the battery in accordance with local, regional and national regulations.

» Do not use or store the instrument in direct sunlight, near a heat source or in high temperature
environments such as a closed vehicle in direct sunlight.

4.3 Install the battery

Fire and explosion hazard. This equipment contains a high energy lithium battery which can ignite
and cause fire or explosion, even without power. To maintain the safety provided by the instrument
enclosure, the instrument enclosure covers must be installed and secured with the supplied
hardware.

Explosion and fire hazard. Battery substitution is not permitted. Use only batteries that are supplied
by the instrument manufacturer.

Install the supplied lithium battery as shown in Figure 5.
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Figure 5 Install the battery

4.4 Charge the battery

Note: Battery charger substitution is not permitted. Use only the charger specified in the list of parts and
accessories for the instrument. Refer to Replacement parts and accessories in the expanded version of the manual.

Before initial use, fully charge the instrument battery with the supplied battery charger. A discharged
battery is fully charged in approximately 8 hours.

1. Make sure that the correct type of plug for the geographic location is installed on the battery
charger.

2. Connect the battery charger to an electrical outlet with earth ground.

3. Connect the battery charger to the battery charger connector on the instrument. Refer to Meter
overview on page 9. The battery level shows on the display.
A blue light shows around the charge port while the battery charges. When the charge process is
complete, the blue light goes off.
Note: The meter is not operational while the battery charges. The battery does not charge through the USB
cable connection.

4.5 Connect the sensor to the meter

12 English



4.6 Attach the lanyard

Attach the lanyard to wear the meter safely around the neck.
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4.7 Attach the velcro strap

Use the velcro strap to hold the extra cable. Refer to Figure 6.

Figure 6 Attach the velcro strap

| 1 Loop side | 2 Hook side

Section 5 User interface and navigation

5.1 Keypad and key functions

Figure 7 shows the meter keypad. Table 1 gives the functions of each key or key type.

Figure 7 Keypad

1 Power On/Off 6 Main Menu

2 OK 7 Underscore or decimal
3 Up and Down arrows 8 Backspace

4 Quick Jump 9 Alpha-numeric

5 Right and Left arrows 10 Previous menu
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Table 1 Key description

Key Description
Power On/Off Energizes and de-energizes the meter.
OK Confirms an entry or highlighted menu option.

Up and Down arrows

Moves up or down in the display. If the cursor is at the top or bottom of the display, the
cursor wraps to the bottom or top when the UP or DOWN arrow is pushed.

Quick Jump

In normal operation, this key jumps to the Select conduit shape screen. In profiler
operation, the Quick Jump key is disabled.

If the auto-zero feature is disabled, hold this key for five seconds to do a manual zero of
the depth sensor.

In Real-Time mode, the Quick Jump key toggles between the digital and graph views.

Right and Left arrows

Moves to the right or left in the display.

Main Menu

Moves to the Main Menu from any submenu or screen.

Underscore or decimal

Puts in an underscore or decimal character. In numeric-only fields, this key automatically
puts a decimal point in the cursor position.

Backspace

Moves the cursor back one space.

Alpha-numeric

Puts in the key alpha or numeric value. Values are put in the order shown on the key.
After 2 seconds, the value shown in the display is stored and the cursor advances.

Previous menu

Moves to the previous screen.

5.2 Status bar

A status bar is shown in the top of the display. Descriptions of the information in the status bar are

given in Table 2.

Table 2 Status bar indicators

Indicator

Description

Time and Date

Shows the current time and date.

usB Shows when a USB cable is connected. If a USB cable is connected and this indicator
does not show in the status bar, the USB cable is not fully engaged. Make sure that the
USB cable is pushed in completely and makes full contact with the connection port.

Conductivity If the sensor is out of the water and non-conductive, a blue ring appears next to the
battery icon. If the sensor is in the water and conductive, the indicator is a solid blue
circle.

Battery A five-bar graph shows the level of charge in the battery.

File access Shows while the meter gets access to a file.

Auto zero depth
indicator

If the depth sensor was zeroed in the last 30 minutes, a solid green circle shows next to
the Conductivity indicator. If the depth sensor was not zeroed in the last 30 minutes,
this indicator flashes red.

5.3 Navigation and Main Menu

Push OK to confirm a selected menu option or a value shown in the display. Select More and push
OK to see additional screens and options if available. Push the Main Menu button to go to the Main
Menu from a submenu.

Note: Some operations cannot be completed unless a sensor is connected to the meter. If these operations are
tried when there is no sensor connected, the display shows an error message. Connect a sensor and try the

operation again.
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1. Real time—Select this option to get real-time velocity and depth information. (A sensor with
depth capability is necessary to read depth). An example of a Real Time screen for sensors with
velocity only is shown in Figure 8. Real time screens for sensors with both velocity and depth is
shown in Figure 9. The format of the information and options shown depends on the type of
sensor used. In Real Time mode, the Quick Jump key toggles between digital and graphic views
of Real Time information. The velocity is updated in FPA filter mode according to fixed period
averaging time. In RC filter mode, the velocity is updated continuously on the screen every

250 ms.
Option
Capture

Save

Done or OK

Clear

Setup

Files or
View

Description

Stores the depth and velocity information shown in memory. The information is saved until
power is cycled, the memory is saved to a non-volatile real-time file, or the user exits from
real-time mode.

Saves captured measurements in the volatile memory to a non-volatile real-time file. A
message will show if the number of files is greater than the maximum possible. Files are
stored in tab delimited (.tsv) format.

Exits the real-time mode and returns to the Main Menu. If there is unsaved data in volatile
memory, a confirmation message asks the user to confirm the exit without saving the data.

Clears captured measurements from the volatile memory buffer. The user can choose from
Clear Last, Clear All or Cancel options.

Allows the user to modify the main filter parameters and enable and program the Maximum
Depth sensor positioning feature. The Maximum depth feature allows a user to enter system
parameters for depth measurement in Real Time mode. The user can choose to enter a
maximum depth value taken directly with a ruler measurement (manual), or taken indirectly
with the depth measurement (automatic). Both methods enable the Maximum Depth sensor
positioning feature.

In automatic mode setup, the user directly enters the distance from the bottom of the channel
to the bottom of the sensor mount (offset). The setup interface will continuously show the
current depth value returned by the sensor plus the offset. The meter stores this value as the
Maximum Depth when the OK button is pushed. In all other cases, the depth values shown do
not include the offset.

The Maximum depth feature requires a sensor with velocity plus depth.

Shows a summary of each real-time file stored in non-volatile memory. Files can be
individually viewed and deleted.

Figure 8 Real time screen

MF pro 12:13:53 03.27.2012 USB @ oIl
MF pro 121344 03272012 USE @ NN}
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA,t=10s
Profiler
Setup 0 0 0 0
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup
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Figure 9 Real time screen for sensor with depth

MF pro 07:46:16 06.08.2012 USEe® (]

Yelocity (rmi=) FPA, t=105
0.09
Progress: 75%
Depth [rm)
0.37
I ]
Capture Clear
5ave Setup

2. Profiler— Select this option to do stream or conduit velocity measurements. The meter shows
prompts when user input is necessary. A percentage of the remaining memory is given in 1%
resolution. Refer to the expanded version of the manual for more information about profiles.

Option

Stream

Conduit
Files

Setup

3. Set up—Select this option to change general system settings and preferences.

Description

This option is used to set up a profile for a stream or flowing channel. Do velocity measurements to
calculate total discharge based on ISO 748 or USGS standards for Mid-section or Mean-section

methods.

This option is used to set up a profile for a conduit.

This option is used to view or delete stored files. Files can be deleted all at once or individually.

This option is used to set up or change the settings for filter parameters and the Maximum Depth

feature.

Option Description
Velocity Calibrates the sensor. Adds a field offset to the factory calibration. Refer to the appendix in
calibration the expanded version of the manual for more information.
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Option

Filter
parameters

Wet/dry
threshold

Auto zero
depth

EMI
Clock

usB

Language

Units

Beeper

Flow
calculation

Description

Applies a data acquisition filter (Main filter or Pre-filter). The user can select the filter
parameters.

Main filter

« Fixed Period Averaging (FPA)—Fixed Period Averaging averages data over a user
selectable fixed period of time (1 to 480 seconds). The default is 30 seconds. If the FPA
value is 5, the velocity value shown in the display is updated once every 5 seconds.

* RCA time constant—The RC filter helps smooth out turbulence through the use of a
selected time constant in the filter algorithm. This mode is useful when searching for a
maximum velocity, for example in the common 0.9 x Vmax profile method. High RC filter
time constants give higher degrees of smoothing. The time constant can be set from 2 to
20 seconds, with a default value of 6. At 1 time constant, the filter settles to
approximately 60% of the final value. At 5 time constants, the filter settles to 99.9% of
the final value. Thus, if the RC value is set to 2, the final value shows after 10 seconds.

Pre-filter

» Median filter—The filtering process is done in the sensor. The feature can be disabled.
However, the recommended (default) value is 5. Enable the feature to enter or change
this value.

Sets the sensor submersion threshold for wet and dry conditions. The default value is 20%.
Refer to the appendix in the expanded version of the manual for more information.
Sets the Auto Zero feature to On or Off.

If set to On, the instrument does an air calibration when the sensor is removed from the
water and is in the air. To do the air calibration, the instrument automatically zeroes the
sensor.

If set to Off, the user can manually zero the sensor. To do this, remove the sensor from the
flow, then push and hold the Quick Jump key for five seconds.

When the sensor has been in the flow for 30 minutes, the green circle in the upper right
corner goes from green to red. This is a prompt to the user to remove and zero the sensor
again.

Sets the local line frequency for ambient noise rejection to 50 Hz (default) or 60 Hz .

Sets the date and time of the portable meter in 24-hour format. Daylight savings time is not
supported.

Sets the USB mode.

* Mass Storage (default}—This mode operates like a memory stick or hard drive. Files are
read-only.

* CDC—This mode is used to update firmware.
Selects the language used in the menus.

Sets the units for velocity, flow and depth measurements. Options are Metric (default) or
English .

On (default) or Off. If set to On, the meter makes an audible tone when:

« The sensor is at the correct depth for applicable profile methods.
* 95% of the measurement time is complete (profiler mode).
* Aninactive button is pushed in any menu.

This feature is available only with the optional depth sensor.

Selects the method of flow calculation for open water segment (stream profiles only).
Options are Mean-section or Mid-section. Refer to the appendix in the expanded version of
the manual for more information.
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Option Description

Station entry « Fixed—The operator puts in the width of the stream and the number of stations for
measurements. The meter divides the cross-section into evenly spaced distances
between the station verticals.

» Non-fixed (default)—The operator selects the spacing between station verticals. This is
the more commonly used option as it lets the operator include obstructions and other
restrictions in the cross section.

« Fixed and Non-fixed—The operator selects the reference plane for depth
measurements. Values: Top or Bottom.

Restore Sets all meter options to the factory default values.
defaults

4. Diagnostics— Select this option to troubleshoot problems with the meter or an attached sensor.
For more information about the Diagnostics options, refer to Diagnostics on page 21.

Section 6 Startup and self-test
ADANGER

Chemical or biological hazards. If this instrument is used to monitor a treatment process and/or
chemical feed system for which there are regulatory limits and monitoring requirements related to
public health, public safety, food or beverage manufacture or processing, it is the responsibility of the
user of this instrument to know and abide by any applicable regulation and to have sufficient and
appropriate mechanisms in place for compliance with applicable regulations in the event of
malfunction of the instrument.

in high temperature environments such as a closed vehicle in direct sunlight. Failure to take this
precaution can make the battery overheat and cause a fire or explosion.

f Fire and explosion hazards. Do not use or store the instrument in direct sunlight, near a heat source or

The battery must be installed in the meter and charged before use. For more information about
battery installation and replacement, refer to Install the battery on page 11. For information on how to
charge the battery, refer to Charge the battery on page 12.

Note: The meter is not operational while the battery charges.

1. Push the meter power button until an audible beep is heard.
The meter does a self test and the display shows the results. If the meter fails the self-test, the
display shows FAIL next to the failed parameter. If the sensor fails, attach a different sensor if
available.

2. When the self test is complete, push OK to go to the Main Menu.

3. To de-energize the meter, push the power button again. In the Confirmation screen, select Yes
and push OK.
If the portable meter becomes unresponsive, push and hold the power button for more than
3 seconds to force the power off. Do not force off the power in normal operation or when the file
access icon is visible.

6.1 Instrument self test
The meter does a diagnostic self-test when energized. After the self-test is complete, the display
shows the self-test results. Push OK to go to the Main Menu.

If the meter fails the self-test, the display shows FAIL next to the parameter in question. If the sensor
fails, attach a different sensor if available.

6.2 Sleep mode

The meter backlight goes dim after 30 seconds of no activity and goes into sleep mode after
60 seconds of no activity. These actions do not occur if the meter is in real-time mode or while the
meter is measuring. After 30 minutes in sleep mode, the meter power goes off.
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To cancel the sleep mode, push any key. The display brightness goes back to the normal level and
all keys go back to their normal functions.

Section 7 Maintenance

7.1 Clean the sensor

é Chemical exposure hazard. Obey laboratory safety procedures and wear all of the personal protective
equipment appropriate to the chemicals that are handled. Refer to the current safety data sheets
(MSDS/SDS) for safety protocols.

Clean the sensor when unexpected increases or decreases in flow or level trends occur and after
use in sandy or muddy waterways.

For heavy contamination, soak the sensor in clear water for a few minutes to help make the
contamination easy to remove.

Disconnect the sensor from the meter before it is cleaned. Use only solutions listed as acceptable in
Table 3 to clean the sensor. For sensors with a pressure cell (i.e., velocity plus depth sensors), make
sure the holes for the pressure cell chambers are washed out and clear of contamination. Rinse the
sensor with clean water before re-attaching the sensor to the assembly.

Table 3 Acceptable and unacceptable cleaning solutions

Acceptable Do not use
Dish detergent and water Concentrated bleach
Window cleaner Kerosene
Isopropy! alcohol Gasoline
Aromatic hydrocarbons

7.2 Clean the meter

1. Push the power button to de-energize the meter.
2. Use a clean, moist cloth to clean the meter exterior. Mix the water with a mild detergent if

necessary.

3. Dry the meter exterior with a clean cloth. Let the meter dry in air completely before it is energized
again.
Note: Do not use paper-based cloths to clean the display. This type of cloth can cause damage to the display
screen.

7.3 Replace the battery

Fire and explosion hazard. This equipment contains a high energy lithium battery which can ignite
and cause fire or explosion, even without power. To maintain the safety provided by the instrument
enclosure, the instrument enclosure covers must be installed and secured with the supplied
hardware.
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Explosion and fire hazard. Battery substitution is not permitted. Use only batteries that are supplied
by the instrument manufacturer.

Replace the battery when the battery does not hold power when charged.

Note: If the instrument must be returned to the factory for repair or maintenance, remove the battery and put the
battery in a protective cover before shipment.

Set the power to off.

Remove the battery. Refer to Install the battery on page 11.

Discard the battery in accordance with local, regional and national regulations.

> obd =

Install a new battery in the same location and with the same orientation. Refer to Install the
battery on page 11.

Use only batteries that are supplied by the instrument manufacturer.
5. Install the battery cover. Make sure that the cover is secure to keep the enclosure rating.
6. Charge the battery if necessary. Refer to Charge the battery on page 12.

Section 8 Troubleshooting

8.1 Diagnostics

In the Main Menu, select Diagnostics to see information about the meter and do the diagnostic tests
in Table 4.

Table 4 Meter diagnostics

Option Description
About Shows information about the meter and the sensor. Includes the serial number and the firmware
version.

Delete files | Deletes all files from memory to make space for new measurements. Make sure that the data is
downloaded to a PC before this option is selected. The system automatically reformats the
memory after file deletion.

Sensor Shows diagnostic information about the sensor.

Self test Makes the meter do a diagnostic self test.

Key pad test | Does a test of any button to make sure that the button is functional.

Display test | Does a test on the display to make sure that the display is functional.

Event log Lets the user see, delete or export the event log. Export the event log to make the contents
available as an accessible file through USB mass storage. This option is used primarily by factory
service.

8.2 Troubleshoot errors

The meter and sensor contain no user-serviceable parts. For the errors and messages listed, try the
corrective action.

If the problem does not go away or a problem occurs that is not in the list, contact the manufacturer.

Message or problem Solution

Sensor is not connected Connect a sensor and try the action again.

Value is out of range Change the measurement parameters or put in a different value, then
try the action again.
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Message or problem

Solution

Sensor data is known to be not correct
or not accurate

Clean the sensor and test.

Sensor is not recognized

Check the sensor connection. Make sure that the lock nut on the
connection port is tight (finger-tighten only).

Display is dim or is not visible

Push a key on the keypad.

Data is not available or access to the
data is not possible

Make sure that the USB option (Main Menu) is set to Mass Storage.

Meter is unresponsive

Push and hold the power button for at least 3 seconds. This de-
energizes the meter. Energize the meter again.

Note: Do not use this method to power off while in normal operation or if the file
access icon is visible in the display.
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Kapitel 1 Erweiterte Version des Handbuchs

Zusatzliche Informationen finden Sie in der ausfiihrlichen Version dieser Bedienungsanleitung auf
der Website des Herstellers.

Kapitel 2 Technische Daten

Anderungen vorbehalten.

2.1 Sensorspezifikationen

Technische Daten Details

Geschwindigkeitsmessung

Methode Elektromagnetisch

Messbereich 0 bis 6,09 m/s (0 bis 20 Fuf}/s)

Mindestwassertiefe 3,18 cm (1,25 Zoll)

Genauigkeit +2 % des Messwertes +0,015 m/s (0,05 Ful}/s) von 0 bis 3,04 m/s (0 bis 10 FuB/s);
+ 4 % des Messwertes von 3,04 bis 4,87 m/s (10 bis 16 FuR/s)

Lésung 0 < Wert < 10: 3 Dezimalstellen; 10 < Wert < 100: 2 Dezimalstellen; 100 < Wert <
1000: 1 Dezimalstelle; Wert = 1000: 0 Dezimalstellen

Nullpunktstabilitat. 10,015 m/s (0,05 FuB/s)

Material ABS, glasfaserverstarkt

Gehauseschutzart P68

Abmessungen (LxB xH) | 11,9 x 4,3 x 6,3 cm (4,7 x 1,7 x 2,5 Zoll)

Kabelmaterial Mit Polyurethan ummantelt

Kabellangen 2;6,1;12,2und 30,5 m

Fiillstandsmessung

Methode Membran-Typ: Absolutdruck mit Einpunkt-Kalibrierung

Genauigkeit (statisch) Der groRere von + 2 % des Messwerts oder + 0,015 m (¢ 0,504 Zoll). Stabile
Temperatur und stehendes, nicht flieRendes Gewasser.

Messbereich 3,05 m (0-10 ft)

Losung 0 < Wert < 10: 3 Dezimalstellen; 10 < Wert < 100: 2 Dezimalstellen; 100 < Wert <
1000: 1 Dezimalstelle; Wert 2 1000: 0 Dezimalstellen

2.2 Technische Daten des tragbaren Messgerits

Technische Daten Details
Verschmutzungsgrad 2
Schutzklasse 1]
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Technische Daten

Details

Ladetemperatur 0 bis 40 °C (32 bis 104 °F)
Betriebstemperatur —20 bis 55 °C (-4 bis 131 °F)
Lagertemperatur —20 bis 60 °C (-4 bis 140 °F )
Gehauseschutzart P67

Akku-Betriebsdaueranzeige

Balkenanzeige aus fiinf Segmenten

Akkutyp

Wiederaufladbarer Lithiumionen-Akku; 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Akkulebensdauer

18 Stunden im typischen taglichen Einsatz'; 20 °C (68 °F)

Akku-Ladegerat

Externes Netzteil, Energieeffizienz VI: 100-240 VAC, 50-60 Hz, 0,5 A Eingang;
12 VDC, 1,25 A Ausgang

Abmessungen (L x B x H)

21,8 x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 Zoll)

USB-Anschluss

Typ Mini-B, 5-polig, mit IP67 eingestuft, wenn gekapselt

Material

Polycarbonat mit einem Schutzpanzer aus thermoplastischem Elastomer (TPE)

2.3 Technische Daten der Benutzeroberflache

Technische Daten

Details

Grafische Anzeige

Farbe, LCD 3,5 Zoll, QVGA-transflektiv (bei direkter Sonneneinstrahlung
ablesbar)

Auflésung der Messung

0 < Wert < 10: 3 Dezimalstellen; 10 < Wert < 100: 2 Dezimalstellen; 100 <
Wert < 1000: 1 Dezimalstelle; Wert = 1000: 0 Dezimalstellen

Tastatur Alphanumerisch
Betriebsmodi Echtzeit, Profilerstellung
Profiltypen Gewasser, Leitung

Leitungsformen

Rund, rechteckig, trapezférmig, 2/3-eiférmig, invertiert 2/3-eiférmig

Eingabe Zwischenstationen

Feste, nicht feste Lotrechte

Rauschunterdriickung

Frei wahlbar, 50 Hz oder 60 Hz

Mafeinheiten

Geschwindigkeit: Ful/s, m/s, cm/s, mm/s

Durchfluss: Fuk?/s, Millionen Gallonen/Tag, Gallonen/Tag,
Gallonen/Minuten, m3/s, m3/Min, m3/h, m3/Tag, Liter/s, Liter/min

Tiefe: Zoll, FuR®, m, cm, mm

Gewasserflusskalkulation

Flachenmittel- oder Teilflachen-Methode

Diagnose

Selbsttest, Tastatur, Anzeige, Ereignisprotokoll

Methoden zur
Leitungsprofilerstellung

0,9 x Vmax; 0,2/0,4/0,8; Geschwindigkeits- und Fllstands-Integrator, 2D

Methoden zur
Gewasserprofilerstellung

1-, 2-, 3-, 4-, 5- und 6-Punkt (Geschwindigkeitsmethode — USGS und
ISO), 2-Punkt-KREPS-Methode, 1-Punkt-Oberflaichenmethode, 1- und 2-
Punkt-Gefriermethode

1 Definiert als 30-miniitiges Einrichten, sechs 1-stiindige Phasen im Dauereinsatz mit aktivem
Sensor und maximaler Anzeigehelligkeit sowie 30 Minuten Ruhemodus zwischen den
Einsatzphasen, Download der Daten und Ausschaltvorgang.
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Technische Daten Details

Dateitypen Echtzeit, Profilerstellung, Ereignisprotokoll

Sprachen Bulgarisch, Chinesisch, Danisch, Deutsch, Englisch, Finnisch,
Franzdsisch, Griechisch, Italienisch, Japanisch, Koreanisch,
Niederlandisch, Polnisch, Portugiesisch, Ruménisch, Russisch,
Schwedisch, Slowakisch, Spanisch, Tschechisch, Turkisch, Ungarisch

2.4 Allgemeine Technische Daten

Technische Daten Details

Maximalanzahl der Echtzeit-Dateien | Jeweils 50, mit bis zu 75 vom Benutzer erfassten Messwerten.

Firmware Der Sensor und das tragbare Messgerat lassen sich im Feld tGber USB
aufristen

Kapitel 3 Allgemeine Informationen

Der Hersteller haftet in keinem Fall fiir Schaden, die aus einer unsachgemaRen Verwendung des
Produkts oder der Nichteinhaltung der Anweisungen in der Bedienungsanleitung resultieren. Der
Hersteller behalt sich jederzeit und ohne vorherige Ankiindigung oder Verpflichtung das Recht auf
Verbesserungen an diesem Handbuch und den hierin beschriebenen Produkten vor. Uberarbeitete
Ausgaben der Bedienungsanleitung sind auf der Hersteller-Webseite erhaltlich.

3.1 Sicherheitshinweise

Der Hersteller ist nicht fir Schaden verantwortlich, die durch Fehlanwendung oder Missbrauch
dieses Produkts entstehen, einschliellich, aber ohne Beschrankung auf direkte, zufallige oder
Folgeschaden, und lehnt jegliche Haftung im gesetzlich zulassigen Umfang ab. Der Benutzer ist
selbst dafur verantwortlich, schwerwiegende Anwendungsrisiken zu erkennen und erforderliche
MafRnahmen durchzufiihren, um die Prozesse im Fall von moglichen Geratefehlern zu schitzen.

Bitte lesen Sie dieses Handbuch komplett durch, bevor Sie dieses Gerat auspacken, aufstellen oder
bedienen. Beachten Sie alle Gefahren- und Warnhinweise. Nichtbeachtung kann zu schweren
Verletzungen des Bedieners oder Schaden am Geréat fiihren.

Vergewissern Sie sich, dass der Schutz, den dieses Gerat bietet, nicht beeintrachtigt wird. Bauen Sie
das Gerat nicht anders ein, als in der Bedienungsanleitung angegeben.

3.1.1 Bedeutung von Gefahrenhinweisen

AGEFAHR

Kennzeichnet eine mogliche oder drohende Gefahrensituation, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder
zu schweren Verletzungen fihrt.

Kennzeichnet eine mogliche oder drohende Gefahrensituation, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder
zu schweren Verletzungen fiihren kann.

AVORSICHT

Kennzeichnet eine mogliche Gefahrensituation, die zu leichteren Verletzungen fiihren kann.

ACHTUNG

Kennzeichnet eine Situation, die, wenn sie nicht vermieden wird, das Gerat beschadigen kann. Informationen, die
besonders beachtet werden mussen.
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3.1.2 Warnhinweise

Lesen Sie alle am Gerat angebrachten Aufkleber und Hinweise. Nichtbeachtung kann Verletzungen
oder Beschadigungen des Gerats zur Folge haben. Im Handbuch wird in Form von Warnhinweisen
auf die am Gerat angebrachten Symbole verwiesen.

diesem Symbol, um Verletzungen zu vermeiden. Wenn es am Gerat angebracht ist, beachten Sie die

Dies ist das Sicherheits-Warnsymbol. Befolgen Sie alle Sicherheitshinweise im Zusammenhang mit
A Betriebs- oder Sicherheitsinformationen im Handbuch.

Dieses Symbol zeigt das Vorhandensein von Geréaten an, die empfindlich auf elektrostatische
Entladung reagieren. Es miissen Vorsichtsmafnahmen getroffen werden, um die Gerate nicht zu

A
M beschadigen.

Elektrogerate, die mit diesem Symbol gekennzeichnet sind, diirfen nicht im normalen 6ffentlichen
Abfallsystem entsorgt werden. Senden Sie Altgerate an den Hersteller zuriick. Dieser entsorgt die
Geréate ohne Kosten fiir den Benutzer.

3.1.3 Einhaltung der elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMC)

AVORSICHT

Dieses Gerat ist nicht fiir den Einsatz in Wohnumgebungen bestimmt und kann in solchen Umgebungen keinen
angemessenen Schutz vor Funkwellen bieten.

CE (EU)
Das Gerat erfullt die wesentlichen Anforderungen der EMV-Richtlinie 2014/30/EU.
UKCA (UK)

Das Gerat erfullt die Anforderungen der Verordnung uber elektromagnetische Vertraglichkeit
2016 (S.l. 2016/1091).

Kanadische Vorschriften zu Stérungen verursachenden Einrichtungen, ICES-003, Klasse A:
Entsprechende Priifnachweise halt der Hersteller bereit.

Dieses digitale Gerat der Klasse A erfiillt alle Vorgaben der kanadischen Normen fiir Interferenz
verursachende Geréte.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Teil 15, Beschrankungen der Klasse "A"

Entsprechende Prifnachweise halt der Hersteller bereit. Das Gerat entspricht Teil 15 der FCC-
Vorschriften. Der Betrieb unterliegt den folgenden Bedingungen:

1. Das Gerat darf keine Stérungen verursachen.
2. Das Gerat muss jegliche Stérung, die es erhalt, einschlielich jener Stérungen, die zu
unerwilinschtem Betrieb fuihren, annehmen.

Anderungen oder Modifizierungen an diesem Gerét, die nicht ausdriicklich durch die fiir die
Einhaltung der Standards verantwortliche Stelle bestatigt wurden, kdnnen zur Aufhebung der
Nutzungsberechtigung fiir dieses Gerat fihren. Dieses Gerat wurde gepruft, und es wurde
festgestellt, dass es die Grenzwerte fiir digitale Gerate der Klasse A entsprechend Teil 15 der FCC-
Vorschriften einhalt. Diese Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz gegen
gesundheitsschadliche Stérungen gewahrleisten, wenn dieses Gerat in einer gewerblichen
Umgebung betrieben wird. Dieses Gerat erzeugt und nutzt hochfrequente Energie und kann diese
auch abstrahlen, und es kann, wenn es nicht in Ubereinstimmung mit der Bedienungsanleitung
installiert und eingesetzt wird, schadliche Stérungen der Funkkommunikation verursachen. Der
Betrieb dieses Gerats in Wohngebieten kann schadliche Stérungen verursachen. In diesem Fall
muss der Benutzer die Stérungen auf eigene Kosten beseitigen. Probleme mit Interferenzen lassen
sich durch folgende Methoden mindern:
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1. Trennen Sie das Gerat von der Stromversorgung, um sicherzugehen, dass dieser die Stérungen
nicht selbst verursacht.

2. Wenn das Gerat an die gleiche Steckdose angeschlossen ist wie das gestorte Gerat, schlieRen
Sie das stérende Gerat an eine andere Steckdose an.

3. VergroRern Sie den Abstand zwischen diesem Gerat und dem gestorten Geréat.

4. Andern Sie die Position der Empfangsantenne des gestérten Gerits.

5. Versuchen Sie auch, die beschriebenen MalRnahmen miteinander zu kombinieren.

3.2 Produktiibersicht

Das tragbare Geschwindigkeitsmesssystem ist fiir den Einsatz im Feld und im Labor sowie den
kommunalen Einsatz vorgesehen. Mit diesem System lassen sich turbulente, rauschende und
niedrige Stromungen messen.

Wenn der Sensor in flieBendes Wasser gehalten wird, erzeugt ein um den Sensor anliegendes
magnetisches Feld eine Spannung, die proportional zur Strémungsgeschwindigkeit ist. Diese
Spannungsamplitude, die die Stromungsrate des Wassers um den Sensor darstellt, wird von den
Elektroden im Sensor erfasst und vom Mikroprozessor des Sensors verarbeitet. Das verarbeitete
Signal wird digital Uber das Sensorkabel an das tragbare Messgerat tibertragen und die
Informationen werden auf der Messgeratanzeige angezeigt. Das System besteht aus einem
tragbaren Messgerat, einem Sensor mit Kabel und dem Zubehor.

Das Messgerat und der Sensor erfassen Geschwindigkeitsinformationen in Leitungen und
Gewassern. Diese Messwerte sind wichtig fur die Kalibrierung bei kommunalen Abwasserbetrieben,
sowie fir die Entwickeln und Beibehalten von Pegelschliissel-Kurven.

Es sind zwei Sensortypen verfigbar: Nur fir Geschwindigkeitsmessungen und Geschwindigkeits-

plus Tiefenmessung. In diesem Handbuch werden beide Sensortypen behandelt. Falls Informationen
fur einen speziellen Sensortypen gelten, wird im Text darauf hingewiesen.

3.2.1 Systemiibersicht

Eine Ubersicht eines zusammengesetzten Systems wird in Abbildung 1 dargestellt. Weitere
Information finden Sie in der Dokumentation, die im Lieferumfang der einzelnen Komponenten oder
Zubehorteile enthalten ist.
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Abbildung 1 Zusammengesetzte Komponenten

YT

V V

1 Tragbares Messgerat

7 Schraube zum Feststellen/Losen der Sensorhdhe
(Zubehor)

Vorrichtung zum Feststellen/Lésen der Sensorhéhe

8 20-mm-/HERES-Messstangenadapter (Zubehor)

Messstange Typ USGS (Zubehdr)

9 20-mm-Messstange (Zubehor)

Sensorkabel

10 HERES-Messstange (Zubehor)

Einstellbare Halterung fiir das tragbare Messgerat

o|lalhd~lw| N

Sensor-Einheit

11 Schraube zum Feststellen/Lésen der Sensorhéhe

3.2.2 Sensoransicht

Abbildung 2 zeigt die Hauptkomponenten des Sensors. Anweisungen zum Befestigen des Sensors
an einer Standard- oder verstellbaren oder HERES- oder 20-mm-Messstange sind im Lieferumfang

des Zubehors enthalten.
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Abbildung 2 Sensorkomponenten

&—

1 Sensorelektroden 5 Druckmesszelle (Sensoren mit Tiefeoption)
2 Sensorgehduse 6 Sensor mit Tiefeoption

3 Sensor-Anschlussstecker 7 Sensor ohne Tiefeoption

4 Fligelschraube zur Befestigung des Sensors

3.2.3 Messgerateiibersicht
Abbildung 3 zeigt die Funktionen des Messgerates.

Abbildung 3 Komponenten des Messgerites

1 USB-Anschlussport? 6 Gewindebohrung fir die einstellbare Halterung des
Messgerates

2 Tastatur 7 Schlitze fir die Klettband- oder Riemenbefestigung

3 Messgeratanzeige 8 Schlitz fir die Trageriemen-Befestigungen (2x)

4 Erweiterungsport (Nicht belegt) 9 Sensor-Anschlussport

5 Akkufachabdeckung 10 Anschluss fiir Akkuladegerat

2 Verwenden Sie den USB-Anschluss nicht, um den Akku zu laden.
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3.3 Produktkomponenten

Siehe Abbildung 4 beim Kauf eines kompletten Systems, um die Lieferung auf Vollstandigkeit zu
prifen. Sollte eines der aufgelisteten Teile fehlen oder defekt sein, wenden Sie sich bitte sofort an
den Hersteller oder die zustandige Vertretung.

Abbildung 4 Systemkomponenten

1 Transporttasche (mit Schlitz fiir Sensorkabel) 8 Universal-Halterung des Sensors

2 USB-Kabel mit Mini-USB-Stecker, 1 m (3 FuB) 9 Klettbandstreifen

3 Einstellbare Halterung fiir das tragbare Messgerat 10 Band

4 Akkuladegerat, 100-240 VAC 11 Tragbares Messgerat

5 Sensor 12 Lithium-Akkusatz

6 Zusatzliche Fligelschrauben (4x) 13 Sensor, angeschlossen am in der Tasche
befindlichen Messgerat

7 Tuch zum Trocknen des Sensors

Kapitel 4 Installation

4.1 Montieren des Sensors auf der Universal-Halterung des Sensors

Verwenden Sie die Universal-Halterung des Sensors, um den Sensor an Stangen mit einem
Durchmesser von 2,54 cm (1 Zoll) oder weniger zu befestigen. Fir den korrekten Betrieb und
genaue Messwerte muss die Vorderseite des Sensors exakt gegen die Strdmung zeigen, damit die
Elektroden vollstandig in Kontakt mit dem Durchfluss stehen. .

Hinweis: Halten Sie die Sensorelektroden frei von nicht leitenden Substanzen wie Ol und Schmiermittel. Zum
Entfernen von Sensorverunreinigungen, siehe Reinigen des Sensors auf Seite 41.

1. Der vordere Teil des Sensors ist rund und enthalt drei Elektroden. Der Sensor hat hinten eine
Montagebohrung und oben befindet sich eine Fligelschraube. Stecken Sie den Montageschaft
der Universal-Halterung in die Montagebohrung hinten am Sensor. Stellen Sie sicher, dass der
Montageschaft vollstandig in der Montagebohrung sitzt und dass die Fliigelschraube in der Fuge
sitzt.

2. Ziehen Sie die Flugelschraube von Hand fest.

3. Schieben Sie eine Stange mit einem Durchmesser von 2,54 cm (1 Zoll) oder weniger durch die
Klemme der Universal-Halterung des Sensors. Ziehen Sie die Klemme fest.
Hinweis: Anweisungen zum Befestigen des Sensors an einer Standard-, verstellbare, HERES- oder 20-mm-
Messstange sind im Lieferumfang des Zubehérs enthalten.
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4.2 Lithium-Akku-Sicherheit

Brand- und Explosionsgefahr. Lithiumakkus kénnen hei® werden, explodieren oder sich entziinden
: und schwere Verletzungen verursachen, wenn sie unsachgemaf verwendet werden.

» Verwenden Sie den Akku nicht, wenn er sichtbare Schaden aufweist.

» Verwenden Sie den Akku nicht nach starken StéRen oder Vibrationen.

» Halten Sie den Akku von Feuer fern.

+ Sorgen Sie dafiir, dass die Temperatur des Akkus 60 °C (140 °F) nicht Ubersteigt.

» Setzen Sie den Akku keiner Feuchtigkeit aus.

» Vermeiden Sie Kontakt zwischen den positiven und negativen Akkuklemmen.

+ Lassen Sie nicht zu, dass nicht autorisierte Personen den Akku beriihren.

+ Akkus mussen entsprechend den lokalen, regionalen und nationalen Vorschriften entsorgt werden.

» Verwenden und lagern Sie das Gerat nicht bei direkter Sonneneinstrahlung, in der Nahe einer
Warmequelle oder in Umgebungen mit hohen Temperaturen, etwa einem geschlossenen
Fahrzeug bei direkter Sonneneinstrahlung.

4.3 Einsetzen des Akkus

Brand- und Explosionsgefahr. Diese Ausriistung ist mit einer leistungsstarken Lithiumbatterie
ausgestattet, die sich selbst im ausgeschalteten Zustand entziinden und einen Brand oder eine
Explosion verursachen kann. Um die durch das Gerategehause gewahrleistete Sicherheit zu

f erhalten, missen die Gehdusedeckel mit dem im Lieferumfang enthaltenen Werkzeug montiert und

festgezogen werden.

Explosions- und Feuergefahr. Eine Substitution der Batterie ist unzulassig. Benutzen Sie nur
Batterien, die vom Gerathersteller geliefert werden.

Setzen Sie den mitgelieferten Lithiumakku wie in Abbildung 5 gezeigt ein.
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Abbildung 5 Einsetzen des Akkus

4.4 Aufladen des Akkus

Hinweis: Ein Austausch des Akku-Ladegeréts ist unzuldssig. Verwenden Sie ausschlie8lich das in der Teile- und
Zubehdrliste des Gerétes aufgefiihrte Ladegerét. Siehe Ersatzteile und Zubehér in der erweiterten Version des
Handbuchs.

Laden Sie vor der ersten Verwendung den Akku des Gerats mithilfe des mitgelieferten
Akkuladegerats vollstandig auf. Ein leerer Akku wird innerhalb von ca. 8 Stunden vollstéandig
geladen.

1. Stellen Sie sicher, dass der fur die geografische Region korrekte Steckertyp am Akkuladegerat
angebracht wurde.

2. SchlieBen Sie das Akkuladegerat an einen geerdeten Stromanschluss mit Schutzerde an.

3. Verbinden Sie das Akkuladegerat mit dem Anschluss fiir das Akkuladegerat am Geréat. Siehe
Messgerateubersicht auf Seite 29. Der Akkuladezustand wird auf dem Bildschirm angezeigt.
Wahrend des Akkuladevorgangs wird eine blaue Leuchte am Ladekabelanschluss angezeigt.
Wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist, geht die blaue Leuchte aus.

Hinweis: Das Messgerét ist wéhrend des Akkuladevorgangs nicht betriebsbereit. Der Akku ladt nicht iiber die
USB-Kabelverbindung.

32 Deutsch



4.5 AnschlieRen des Sensors an das Messgerit

4.6 Befestigen des Bandes

Befestigen Sie das Band, um das Messgerat sicher um den Hals zu tragen.
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4.7 Befestigen des Klettbandstreifens

Verwenden Sie den Klettbandstreifen, um das Zusatzkabel aufzunehmen. Siehe Abbildung 6.

Abbildung 6 Befestigen des Klettbandstreifens

| 1 Flauschseite |2 Hakenseite

Kapitel 5 Benutzeroberfliche und Navigation

5.1 Tastatur und Tastenfunktionen

Abbildung 7 zeigt die Tastatur des Messgerats. Tabelle 1 beschreibt die Funktionen von jeder Taste
oder von jedem Tastentyp.
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Abbildung 7 Tastatur

1 Ein-/Ausschalten 6 Hauptmenu

2 OK 7 Unterstrich oder dezimal

3 Pfeile ,Hoch“ und ,Runter” 8 Ricktaste

4 Quick Jump 9 Alphanumerische Tasten

5 Pfeile ,Rechts” und ,Links* 10 Vorheriges Meni
Tabelle 1 Tastenbeschreibung

Taste Beschreibung

Ein-/Ausschalten

Schaltet das Messgerat ein und aus.

OK

Bestatigt eine Eingabe oder hervorgehobene Meniioption.

Pfeile ,Hoch“ und ,Runter”

Fir Bewegungen nach oben oder unten in der Anzeige. Wenn sich der Cursor am
oberen oder unteren Rand der Anzeige befindet, springt er beim Driicken der Pfeile
HOCH oder RUNTER nach oben oder unten.

Quick Jump

Im normalen Betrieb wechselt diese Taste zum Bildschirm ,Leitgs.-Form wahlen®. Im
normalen Betrieb ist die Quick Jump-Taste deaktiviert.

Wenn die Funktion der automatischen Nullpunkteinstellung deaktiviert ist, halten Sie
diese Taste fiinf Sekunden lang gedriickt und fiihren Sie eine manuelle
Nullpunkteinstellung des Tiefensensors durch.

Im Echtzeit-Modus wechselt die Quick Jump-Taste zwischen den digitalen und
graphischen Anzeigen hin und her.

Pfeile ,Rechts" und ,Links"

Fir Bewegungen zur rechten oder linken Seite in der Anzeige.

Hauptmeni

Wechselt von einem Untermeni oder Bildschirm zum Hauptmen.

Unterstrich oder dezimal

Flgt einen Unterstrich oder ein Dezimalzeichen ein. In reinen Zahlenfeldern setzt
diese Taste automatisch einen Dezimalpunkt an die Cursorposition.

Ricktaste

Setzt den Cursor eine Stelle zurtick.

Alphanumerische Tasten

Zur Eingabe von Buchstaben oder Zahlenwerten. Die Werte werden in der auf der
Taste abgebildeten Reihenfolge eingegeben. Nach 2 Sekunden wird der in der
Anzeige abgebildete Wert ibernommen und der Cursor riickt eine Stelle vor.

Vorheriges Menu

Wechselt zum vorherigen Bildschirm.
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5.2 Statuszeile

Am oberen Rand der Anzeige wird eine Statuszeile angezeigt. Beschreibungen der Informationen in
der Statuszeile finden Sie in Tabelle 2.

Tabelle 2 Statuszeilenanzeigen

Anzeige

Beschreibung

Uhrzeit und Datum

Zeigt die aktuelle Uhrzeit und das Datum an.

usB Zeigt an, dass ein USB-Kabel angeschlossen wurde. Wenn ein USB-Kabel
angeschlossen wurde und diese Anzeige nicht in der Statuszeile angezeigt wird,
wurde das USB-Kabel nicht vollstéandig eingesteckt. Stellen Sie sicher, dass das
USB-Kabel korrekt eingesteckt ist und ein vollstandiger Kontakt mit dem
Anschlussport hergestellt wird.

Leitfahigkeit Wenn sich der Sensor auRerhalb des Wassers befindet und nicht leitend ist, wird
neben dem Akkusymbol/Batteriesymbol ein blauer Ring angezeigt. Wenn sich der
Sensor im Wasser befindet und er leitend ist, wird diese Anzeige als blau
ausgefillter Kreis dargestellt.

Akku Eine aus fiinf Balken bestehende Anzeige zeigt den Ladezustand des Akkus an.

Dateizugriff Wird angezeigt, wahrend das Messgerat auf eine Datei zugreift.

Anzeige der automatischen
Nullpunkteinstellung - Tiefe

Wenn der Nullpunkt des Tiefensensors in den letzten 30 Minuten eingestellt wurde,
wird ein dauerhaft griin leuchtender Kreis neben der Leitfahigkeitsanzeige
angezeigt. Wenn der Nullpunkt des Tiefensensors in den letzten 30 Minuten nicht
eingestellt wurde, blinkt diese Anzeige rot.

5.3 Navigation und Hauptmenii

Driicken Sie auf OK, um eine ausgewahlte Menuoption oder einen auf der Anzeige dargestellten
Wert zu bestatigen. Wahlen Sie ,Mehr” und driicken Sie OK, um weitere Bildschirme und Optionen
anzuzeigen, falls verfligbar. Driicken Sie auf die Taste ,Hauptmeni®, um von einem Untermeni zum

Hauptmenu zu wechseln.

Hinweis: Einige Funktionen kénnen nicht ausgefiihrt werden, solange kein Sensor mit dem Messgeréat verbunden
ist. Wenn versucht wird, auf diese Funktionen zuzugreifen, und es ist kein Sensor angeschlossen, zeigt die Anzeige
eine Fehlermeldung an. SchlieBen Sie einen Sensor an und versuchen Sie erneut, die Funktion auszufiihren.

1. Echtzeit—\Wahlen Sie diese Option, um Echtzeit-Informationen zu Geschwindigkeit und Tiefe
abzufragen. (Zur Tiefenmessung ist ein Sensor mit Tiefenmessfunktion erforderlich). Ein Beispiel
fur einen Echtzeit-Bildschirm fiir Sensoren mit Geschwindigkeitsmessfunktion ist in Abbildung 8
dargestellt. Echtzeit-Bildschirme fir Sensoren mit Geschwindigkeits- und Tiefenmessfunktion
sind in Abbildung 9 dargestellt. Das Format der gezeigten Informationen und Optionen ist vom
verwendeten Sensortyp abhangig. Im Echtzeit-Modus, wechselt die Quick Jump-Taste zwischen
den digitalen und graphischen Anzeigen der Echtzeit-Informationen hin und her. Die
Geschwindigkeit wird im FPA-Filtermodus entsprechend der Durchschnittszeit des festen
Zeitraums aktualisiert. Im RC-Filtermodus wird die Geschwindigkeit kontinuierlich alle 250 ms auf
dem Bildschirm aktualisiert.

Option Beschreibung

Erfassung Speichert die angezeigten Tiefen- und Geschwindigkeitsinformationen. Die Informationen
werden bis zum nachsten Einschalten gespeichert, der Speicherinhalt wird in eine
nichtflichtige Echtzeit-Datei verschoben oder der Benutzer beendet den Echtzeit-Modus.

Speichern Speichert die erfassten Messwerte vom fliichtigen Speicher in eine nichtfliichtige Echtzeit-
Datei. Eine Meldung zeigt an, wenn die Anzahl der Dateien den Wert fiir die héchstmdgliche
Anzahl Ubersteigt. Dateien werden in einem tabulatorgetrennten Format (.tsv) gespeichert.

Fertig oder Beendet den Echtzeit-Modus und kehrt zurlick zum Hauptmenu. Wenn im flichtigen

OK Speicher noch ungespeicherte Daten vorhanden sind, wird der Benutzer anhand einer
Bestatigungsmeldung gefragt, ob die Anwendung ohne Speicherung der Daten beendet
werden soll.
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Option Beschreibung

Loéschen Loscht die erfassten Messwerte aus dem fliichtigen Speicherpuffer. Der Benutzer kann

zwischen den Optionen ,Letzten Wert 16schen®,

LAlle I6schen” oder ,Abbrechen” auswahlen.

Setup Erméglicht dem Benutzer die Anderung der Filterparameter sowie die Aktivierung und
Programmierung der Sensor-Positionierungsfunktion ,Maximale Tiefe*. Mit der Funktion
,Max. Tiefe* kann ein Benutzer die Systemparameter fiir die Tiefenmessung im Echtzeit-
Modus eingeben. Der Benutzer hat die Auswahl zwischen der Eingabe eines direkt mit
einem Messstab ermittelten (manuellen) oder eines indirekt mit der Tiefenmessung
(automatisch) erfassten Maximaltiefenwerts. Beide Methoden erlauben die Sensor-
Positionierungsfunktion ,Max. Tiefe".

Im Modus ,Autom.”, gibt der Benutzer die Entfernung von der Gewassersohle bis zur
Unterseite der Sensorhalterung (Offset) direkt ein. Die Setup-Benutzeroberflache wird
kontinuierlich den vom Sensor ermittelten aktuellen Tiefenwert und den Offset anzeigen.
Das Messgerat speichert diesen Wert als ,Max. Tiefe“, wenn die OK-Taste gedrtickt wird. In
allen anderen Fallen ist bei den angezeigten Tiefenwerten der Offset nicht enthalten.

Die Funktion ,Max. Tiefe* erfordert einen Sensor mit Geschwindigkeits- und

Tiefenmessfunktion.

Dateien oder  Zeigt eine Zusammenfassung zu jeder im nichtflichtigen Speicher vorhandenen Echtzeit-
Ansicht Datei an. Dateien kénnen individuell angezeigt und geldscht werden.

Abbildung 8 Echtzeit-Bildschirm

MF pro 121344 03272012 USE @ NN}

Real-Time

Profiler
Setup

Diagnostics

=

MFpro  12:13:53 03.27.2012 USE @ {IIMI]

Velocity (m/s) FPA, t=10s
Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup
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Abbildung 9 Echtzeit-Bildschirm fiir Sensor mit Tiefenmessfunktion

MF pro 07:46:16 06.08.2012 USEe® (]

Yelocity (rmi=) FPA, t=105

0.09

Progress: 75%
Depth [rm)

0.37

Capture Clear

5ave Setup

2. Profiler— Wahlen Sie diese Option, um Messungen in Gewassern und durchflossenen
Leitungen durchzuflihren. Das Messgerat zeigt bei Bedarf Eingabeaufforderungen fiir den
Benutzer an. Ein Prozentsatz des Restspeichers wird in einer 1-%-Auflésung angegeben. Siehe
die erweiterte Version des Handbuchs fiir weitere Informationen tber Profile.

Option Beschreibung

Strom Diese Option wird verwendet, um ein Profil fiir ein Gewasser oder einen durchflossenen
Kanal einzurichten. Fiihren Sie Geschwindigkeitsmessungen durch, um den Gesamtablauf
auf Grundlage der ISO 748- oder USGS-Normen fir Flachenmittel- oder Teilflachen-
Methoden zu berechnen.

Leitung Diese Option wird verwendet, um ein Profil fir eine Leitung einzurichten.

Dateien Diese Option wird verwendet, um gespeicherte Dateien anzuzeigen oder zu Ischen.
Dateien konnen alle auf einmal oder einzeln geléscht werden.

Einstellungen Diese Option wird verwendet, um die Einstellungen fir die Filterparameter und die Funktion
,Max. Tiefe" einzurichten oder zu andern.

3. Setup—Wahlen Sie diese Option, um allgemeine Systemeinstellungen und Vorgaben zu andern.

Option Beschreibung

Geschwindigkeitskalib. Kalibriert den Sensor. Fligt der Werkskalibrierung ein Feld-Offset hinzu. Siehe
den Anhang in der erweiterten Version des Handbuchs flr weitere
Informationen.
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Option

Filterparameter

Nass/trockGrenzw.

Automatische
Nullpunkteinstellung -
Tiefe

EMI

Uhr

usB

Sprache

Einheiten

Beschreibung

Wendet einen Datenerfassungsfilter an (Hauptfilter oder Vorfilter). Der Benutzer
kann die Filterparameter auswahlen.

Hauptfilt.

« Mittelwert — Der Mittelwert ermittelt den Datendurchschnitt eines
benutzerdefinierten festen Zeitraums (1 bis 480 Sekunden). Der
Standardwert ist 30 Sekunden. Wenn der FPA-Wert 5 betragt, wird der
Geschwindigkeitswert auf der Anzeige alle fiinf Sekunden aktualisiert.

* RCA-Zeitkonstante—Der RC-Filter hilft beim Glatten von Turbulenzen, durch
Verwendung einer ausgewahlten Zeitkonstante im Filteralgorithmus. Dieser
Modus ist niitzlich bei der Bestimmung der Maximalgeschwindigkeit, zum
Beispiel bei der Profilmethode 0,9 x Vmax. Hohe RC-Filter-Zeitkonstanten
sorgen fiir héhere Glattungsgrade. Die Zeitkonstante kann von 2 bis auf
20 Sekunden eingestellt werden, wobei 6 der Standardwert ist. Bei
1 Zeitkonstante stellt sich der Filter auf ca. 60 % des Endwertes ein. Bei
5 Zeitkonstanten stellt sich der Filter auf ca. 99,9 % des Endwertes ein.
Folglich wird der Endwert nach 10 Sekunden angezeigt, wenn der RC-Wert
auf 2 eingestellt ist.

Vorfilter

» Medianfilter—Der Filterungsprozess erfolgt im Sensor. Die Funktion kann
deaktiviert werden. Der empfohlene (Standard) Wert ist jedoch 5. Aktivieren
Sie diese Funktion, um diesen Wert einzugeben oder zu andern.

Stellt den Sensor-Eintauchgrenzwert fiir nasse und trockene Bedingungen ein.
Der Standardwert ist 20 %. Siehe den Anhang in der erweiterten Version des
Handbuchs fiir weitere Informationen.

Stellt die Funktion ,Automatische Nullpunkteinstellung” auf ,An* oder ,Aus".

Steht die Funktion auf ,An®, fihrt das Geréat eine Luftkalibrierung durch, wenn
der Sensor aus dem Wasser gezogen wird und sich an der Luft befindet. Zur
Durchfuihrung der Luftkalibrierung stellt das Gerat den Sensor automatisch auf
den Nullpunkt ein.

Steht die Funktion auf ,Aus”, kann der Benutzer den Nullpunkt des Sensors
manuell einstellen. Hierfir muss der Sensor aus dem Durchfluss entfernt und
anschliefend die Quick Jump-Taste fiinf Sekunden lang gedriickt werden.
Wenn der Sensor 30 Minuten lang im Durchfluss gewesen ist, wechselt der
grine Kreis in der oberen rechten Ecke seine Farbe von griin auf rot. Dadurch
wird der Benutzer aufgefordert, den Sensor zu entnehmen und dessen
Nullpunkt erneut einzustellen.

Stellt die Netzfrequenz fur die Rauschunterdriickung auf 50 Hz (Standard) oder
60 Hz ein.

Stellt das Datum und die Uhrzeit des tragbaren Messgerates auf ein 24-
Stunden-Format ein. Die Umstellung von Sommer- auf Winterzeit wird nicht
unterstitzt.

Stellt den USB-Modus ein.

« Massenspeicher (Standard)—Dieser Modus funktioniert wie ein
Speicherstick oder eine Festplatte. Die Dateien sind schreibgeschitzt.
« CDC—Dieser Modus wird zum Aktualisieren der Firmware verwendet.

Wabhlt die in den Menis verwendete Sprache aus.

Stellt die Einheiten fiir Geschwindigkeits-, Durchfluss- und Tiefenmessungen
ein. Die Optionen sind Metr. (Standard) oder Englisch .
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Option Beschreibung

Akustisches Signal An (Standard) oder Aus. Beim Einschalten gibt das Messgerat ein akustisches
Signal ab, wenn:

« Sich der Sensor in der fiir die entsprechenden Profilmethoden korrekten
Tiefe befindet.

* 95 % der Messzeit abgeschlossen ist (Profilmodus).

* In einem Meni eine inaktive Taste gedrickt wird.

Diese Funktion ist nur mit dem optionalen Tiefensensor verfligbar.

Flussberechng. Wahlt die Methode der Flussberechnung fiir das Freiwassersegment (nur
Gewasserprofile). Die Optionen sind Flachenmittel oder Teilflachen. Siehe den
Anhang in der erweiterten Version des Handbuchs fiir weitere Informationen.

Lotrechte eingeben « Fest—Der Bediener gibt die Breite des Gewassers und die Anzahl der
Lotrechten fiir die Messungen ein. Das Messgerat teilt den Querschnitt in
gleichmaRige Abstéande zwischen den Lotrechten ein.

* Nicht fest (Standard)—Der Bediener wahlt die Abstande zwischen den
Lotrechten aus. Dies ist die haufiger verwendete Option, da der Bediener
Hindernisse und andere Verengungen im Querschnitt einbeziehen kann.

» Fest und Nicht fest — Der Bediener wahlt die Referenzebene fiir
Tiefenmessungen aus. Werte: oben oder unten

Werkseinst. Stellt alle Messgerateoptionen auf die standardmaRigen Werkseinstellungen
ein.

4. Diagnose— Wahlen Sie diese Option zur Fehlersuche am Messgerat oder am angeschlossenen
Sensor. Weitere Informationen zu den Diagnose-Optionen finden Sie unter Diagnose
auf Seite 42.

Kapitel 6 Inbetriebnahme und Selbsttest
AGEFAHR

Chemische und biologische Risiken. Wird das Gerat dazu verwendet, ein Verfahren und/oder eine
chemische Zuleitung zu liberwachen, fiir das vorgeschriebene Grenzwerte und
Uberwachungsvorschriften im Bereich der 6ffentlichen Sicherheit, der Gesundheit oder im Bereich

é der Lebensmittel- oder Getréankeherstellung bestimmt wurden, so unterliegt es der Verantwortung des
Benutzers des Geréts, alle solche Bestimmungen zu kennen und diese einzuhalten und fir
ausreichende und entsprechende Vorsorgemafinahmen zur Einhaltung der fiir den Fall einer
Fehlfunktion des Gerats bestehenden Bestimmung zu sorgen.

Sonneneinstrahlung, in der Nahe einer Warmequelle oder in Umgebungen mit hohen Temperaturen,
etwa einem geschlossenen Fahrzeug bei direkter Sonneneinstrahlung. Wird diese

f Explosions- und Feuergefahr. Verwenden und lagern Sie das Gerat nicht bei direkter
VorsichtsmaRRnahme nicht beachtet, kann der Akku tberhitzen und Feuer fangen oder explodieren.

Der Akku muss vor dem Gebrauch in das Messgerat eingebaut und aufgeladen werden. Weitere
Informationen zum Einbau und Austausch des Akkus finden Sie unter Einsetzen des Akkus

auf Seite 31. Informationen zum Laden des Akkus finden Sie unter Aufladen des Akkus auf Seite 32.
Hinweis: Das Messgerét ist wéhrend des Akkuladevorgangs nicht betriebsbereit.

1. Halten Sie den Betriebsschalter des Messgerates gedrickt, bis ein Piepton zu héren ist.
Das Messgerét fiihrt einen Selbsttest durch und auf der Anzeige werden die Ergebnisse
angezeigt. Wenn das Messgerat den Selbsttest nicht besteht, wird neben dem betreffenden
Parameter ,FEHL nchst.“ angezeigt. Wenn der Sensor den Test nicht besteht, verwenden Sie
einen anderen Sensor, falls vorhanden.

2. Wenn der Selbsttest abgeschlossen ist, driicken Sie OK, um zum Hauptmeni zu wechseln.

3. Zum Abschalten des Messgerates driicken Sie den Betriebsschalter erneut. Wahlen Sie auf dem
Bildschirm ,Bestatigung* die Option ,, Ja* und driicken Sie OK.
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Wenn das tragbare Messgerat mehr nicht reagiert, halten Sie den Betriebsschalter langer als

3 Sekunden gedriickt, um den Abschaltvorgang zu erzwingen. Fiihren Sie den erzwungenen
Abschaltvorgang nicht wahrend des normalen Betriebs oder bei angezeigtem Dateizugriff-Symbol
durch.

6.1 Gerateselbsttest

Das Messgerat fuhrt beim Einschalten einen Diagnose-Selbsttest durch. Nach Abschluss des
Selbsttests zeigt die Anzeige die Ergebnisse des Selbsttests an. Driicken Sie OK, um zum
Hauptmeni zu wechseln.

Wenn das Messgerat den Selbsttest nicht besteht, wird neben dem betreffenden Parameter ,NICHT
BESTANDEN" angezeigt. Wenn der Sensor den Test nicht besteht, verwenden Sie einen anderen
Sensor, falls vorhanden.

6.2 Ruhemodus

Die Hintergrundbeleuchtung des Messgerates dunkelt nach 30 Sekunden ohne Aktivitat ab und geht
nach 60 Sekunden ohne Aktivitat in den Ruhemodus Uber. Diese Aktionen finden nicht statt, wenn
sich das Messgerat im Echtzeit-Modus befindet oder es gerade eine Messung durchfuhrt. Nach

30 Minuten im Ruhemodus, schaltet sich das Messgerat ab.

Um den Ruhemodus aufzuheben, driicken Sie irgendeine Taste. Die Anzeige erreicht wieder ihre
normale Helligkeit und alle Tasten haben wieder ihre normale Funktion.

Kapitel 7 Wartung

7.1 Reinigen des Sensors

tragen Sie Schutzkleidung entsprechend den Chemikalien, mit denen Sie arbeiten. Beachten Sie die
Sicherheitsprotokolle in den aktuellen Materialsicherheitsdatenblattern (MSDS/SDB).

Gefahr von Kontakt mit Chemikalien. Halten Sie sich an die SicherheitsmaRnahmen im Labor, und

Reinigen Sie den Sensor, wenn die Durchfluss- oder Pegeltendenzen unerwartet ansteigen oder
abnehmen und nach dem Gebrauch in sandigen oder verschlammten Gerinnen.

Bei starken Verunreinigungen tauchen Sie den Sensor einige Minuten in klares Wasser, damit sich
die Verunreinigungen leichter entfernen lassen.

Trennen Sie den Sensor vom Messgerat, bevor es gereinigt wird. Verwenden Sie zum Reinigen des
Sensors nur die Reinigungsmittel, die in Tabelle 3 als zulassig aufgelistet sind. Stellen Sie bei
Sensoren mit Druckmesszelle (d. h. Geschwindigkeits- plus Tiefe-Sensoren) sicher, dass die
Bohrungen flr die Druckmesszellenkammern ausgewaschen und frei von Verunreinigungen sind.
Spilen Sie den Sensor mit sauberem Wasser ab, bevor Sie ihn wieder an der Baugruppe befestigen.

Tabelle 3 Geeignete und ungeeignete Reinigungslésungen

Geeignet Nicht verwenden
Spulmittel in Wasser Konzentriertes Bleichmittel
Fensterreiniger Kerosin
Isopropylalkohol Benzin
aromatische Kohlenwasserstoffe
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7.2 Reinigen des Messgerats

N =

Driicken Sie den Betriebsschalter, um das Messgerat abzuschalten.

Verwenden Sie ein sauberes, feuchtes Tuch zur dufRerlichen Reinigung des Messgerats.
Vermischen Sie das Wasser bei Bedarf mit einem milden Reinigungsmittel.

Trocknen Sie das Messgerat mit einem sauberen Tuch ab. Lassen Sie das Messgerat vor dem
Wiedereinschalten vollstandig an der Luft trocknen.

Hinweis: Verwenden Sie zum Reinigen der Anzeige keine Papiertiicher. Diese Art von Tiichern kann den
Anzeigebildschirm beschéadigen.

7.3 Auswechseln des Akkus

j erhalten, mussen die Gehausedeckel mit dem im Lieferumfang enthaltenen Werkzeug montiert und

Brand- und Explosionsgefahr. Diese Ausriistung ist mit einer leistungsstarken Lithiumbatterie
ausgestattet, die sich selbst im ausgeschalteten Zustand entziinden und einen Brand oder eine
Explosion verursachen kann. Um die durch das Gerategehause gewabhrleistete Sicherheit zu

festgezogen werden.

Explosions- und Feuergefahr. Eine Substitution der Batterie ist unzuldssig. Benutzen Sie nur
Batterien, die vom Gerathersteller geliefert werden.

Tauschen Sie den Akku aus, wenn er im geladenen Zustand die Energie nicht mehr halt.

Hinweis: Wenn das Gerét zu Reparatur- oder Wartungszwecken an den Hersteller zuriickgeschickt werden muss,
entnehmen Sie den Akku und geben Sie ihn vor dem Versand in eine Schutzhiille.

1.
2,
3.

4.

5.

6.

Schalten Sie das Gerat aus.
Nehmen Sie den Akku heraus. Siehe Einsetzen des Akkus auf Seite 31.

Akkus mussen entsprechend den lokalen, regionalen und nationalen Vorschriften entsorgt
werden.

Setzen Sie den neuen Akku an der gleichen Stelle und mit der gleichen Ausrichtung ein. Siehe
Einsetzen des Akkus auf Seite 31.

Benutzen Sie nur Akkus, die vom Geratehersteller geliefert werden.

Bringen Sie die Akkufachabdeckung an. Stellen Sie sicher, dass die Abdeckung fest sitzt, damit
die Gehauseschutzart gewahrt bleibt.

Laden Sie Akku bei Bedarf auf. Siehe Aufladen des Akkus auf Seite 32.

Kapitel 8 Fehlerbehebung

8.1 Diagnose

Wabhlen Sie ,Diagnose” im Hauptmend, um die Informationen tber das Messgerat anzuzeigen und
die diagnostischen Tests in Tabelle 4 durchzufiihren.
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Tabelle 4 Messgerat-Diagnose

Optionen Beschreibung

Info
die Firmware-Version.

Zeigt Informationen Uber das Messgeréat und den Sensor an. Enthalt die Seriennummer und

Dateien I6schen

Léscht alle Dateien aus dem Speicher, um Platz fir neue Messungen zu schaffen. Stellen Sie
sicher, dass die Daten auf einen PC heruntergeladen wurden, bevor diese Option gewahlt
wird. Das System formatiert den Speicher automatisch neu, sobald die Dateien geldscht

wurden.
Sensor Zeigt die Diagnose-Informationen Uber den Sensor an.
Selbsttest Lasst das Messgerat einen Diagnose-Selbsttest durchfiihren.

Tastatur-Test

Flhrt einen Test aller Tasten durch, um sicherzustellen, dass diese funktionieren.

Displaytest

Flhrt einen Test auf der Anzeige durch, um sicherzustellen, dass diese funktioniert.

Ereignisprotokoll

Zum Anzeigen, Léschen oder Exportieren des Ereignisprotokolls durch den Benutzer.
Exportieren Sie das Ereignisprotokoll, um dessen Inhalte als zugéngliche Datei iber einen
USB-Massenspeicher verfligbar zu machen. Diese Option wird hauptsachlich vom
Werksservice verwendet.

8.2 Fehlersuche und -behebung

Das Messgerat und der Sensor enthalten keine Teile, die vom Benutzer gewartet werden kdnnen.
Wenden Sie die Abhilfemanahme fir die aufgefihrten Fehler und Meldungen an.

Wenn das Problem weiterhin besteht oder ein Problem auftritt, dass nicht in der Liste aufgefihrt ist,

wenden Sie sich an den Hersteller.

Meldung oder Problem

Losung

Sensor nicht angeschlossen

SchlieRen Sie einen Sensor an und versuchen Sie erneut, den
Vorgang auszufiihren.

Der Wert ist auRerhalb des Bereichs

Andern Sie die Messparameter oder geben Sie einen anderen Wert ein
und versuchen Sie es anschlieRend erneut.

Die Sensordaten sind nicht korrekt bzw.
ungenau

Reinigen Sie den Sensor und flihren Sie einen Test durch.

Der Sensor wird nicht erkannt

Uberpriifen Sie die Sensorverbindung. Stellen Sie sicher, dass die
Sicherungsmutter am Anschlussport angezogen ist (nur handfest
anziehen).

Die Anzeige ist abgedunkelt oder nicht
erkennbar

Driicken Sie eine Taste auf der Tastatur.

Die Daten sind nicht verfiigbar oder ein
Zugriff auf die Daten ist nicht mdéglich

Stellen Sie sicher, dass die USB-Option. (Hauptmenu) auf
,Massenspeicher” eingestellt ist.

Das Messgerat reagiert nicht

Halten Sie den Betriebsschalter fir mindestens 3 Sekunden gedriickt.
Dadurch wird das Messgerat ausgeschaltet. Schalten Sie das
Messgerat wieder ein.

Hinweis: Fiihren Sie diese Methode nicht wéhrend des normalen Betriebs oder bei
angezeigtem Dateizugriff-Symbol durch.
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Sezione 1 Versione manuale completo

Per ulteriori informazioni, fare riferimento alla versione completa di questo manuale disponibile sul
sito Web del produttore.

Sezione 2 Dati tecnici

| dati tecnici sono soggetti a modifica senza preavviso.

2.1 Specifiche del sensore

Dato tecnico

Dettagli

Misurazione della velocita

Metodo

Elettromagnetico

Range

0-6,09ms (0 - 20 fi/s)

Profondita minima dell'acqua

3,18 cm (1,25")

Precisione +2% della lettura +0,015 m/s (+0,05 ft/s) 0 - 3,04 m/s (0 - 10 ft/s); + 4% della
lettura da 3,04 - 4,87 m/s (10 - 16 ft/s)
Risoluzione Valore < 0 < 10: 3 posizioni decimali; valore < 10 < 100: 2 posizioni decimali;

valore < 100 < 1000: 1 posizione decimale; valore = 1000: 0 posizioni decimali

Stabilita zero

+0,015 m/s (0,05 ft/s)

Materiale

ABS, riempito di vetro

Classe involucro

1P68

Dimensioni (L x P x A)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 poll.)

Materiale cavi

Poliuretano rivestito

Lunghezze cavi

2,6,1,12,2 e 30,5m (6,5, 20, 40 e 100 piedi)

Misurazione profondita

Metodo

Tipo di membrana: pressione assoluta con taratura a punto singolo

Precisione (statica)

La maggiore di +2% della lettura 0 +0,015 m (x 0,504 pollici). Stato di temperatura
costante e acqua statica non fluente.

Range

3,05 m (0-10 piedi)

Risoluzione

Valore < 0 < 10: 3 posizioni decimali; valore < 10 < 100: 2 posizioni decimali;
valore < 100 < 1000: 1 posizione decimale; valore = 1000: O posizioni decimali

2.2 Specifiche misuratore portatile

Dato tecnico

Dettagli

Grado di inquinamento

2

Classe di protezione

Temperatura di ricarica

Da 0 a 40 °C (da 32 a 104 °F)
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Dato tecnico

Dettagli

Temperatura di funzionamento

Da—20 a 55 °C (da -4 a 131 °F)

Temperatura di stoccaggio

Da —20 a 60 °C (da -4 a 140 °F)

Classe involucro

P67

Indicatore durata della batteria

Grafico a barre a cinque segmenti

Tipo batteria

Ricaricabile agli ioni di litio, 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Durata della batteria

18 ore di uso intenso durante una giornata tipica'; 20 °C (68 °F)

Caricabatterie

Adattatore alimentazione esterno, efficienza energetica VI, ingresso 0,5 A,
100-240 V c.a., 50-60 Hz; uscita 1,25 A, 12V c.c.

Dimensioni (L x P x A)

21,8x9,3x53cm (8,6x3,7x2,1poll.)

Connettore USB

Tipo Mini-B, 5 pin, conforme allo standard IP67 se chiuso

Materiale

Policarbonato con uno stampo di copertura in elastomero termoplastico (TPE)

2.3 Specifiche Interfaccia utente

Dato tecnico

Dettagli

Display

A colori, LCD 3,5" QVGA transflective (leggibile alla luce solare diretta)

Risoluzione delle misurazioni

Valore < 0 < 10: 3 posizioni decimali; valore < 10 < 100: 2 posizioni
decimali; valore < 100 < 1000: 1 posizione decimale; valore = 1000:
0 posizioni decimali

Tastiera

Alfanumerico

Modalita di funzionamento

In tempo reale, profiling

Tipi di profili

Corso d'acqua, conduit

Forme conduit

Circolare, rettangolare, trapezoidale, 2/3 uovo, 2/3 uovo rovesciato

Immissioni corso d'acqua

Stazioni fisse, non fisse

Reiezione del rumore

Selezionabile dall'utente, 50 Hz o0 60 Hz

Unita di misura

Velocita: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Flusso: ft3/sec, milioni gal/giorno, gal/giorno, gal/min, m3/s, m3/min, m3/ore,
m3/giorno, litri/s, litri/min

Profondita: pollici, piedi, m, cm, mm

Calcolo del flusso del corso d'acqua

Metodo Sezione media o Sezione centrale

Diagnostica

Autotest, tastiera, display, registro eventi

Metodi di profiling conduit

0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, velocita e integratore di livello, 2D

Metodi di profiling corso d'acqua

1,2, 3,4, 5 e 6 punti (metodo velocita - USGS e ISO), metodo KREPS a
2 punti, metodo di superficie a 1 punto, metodo del ghiaccio a 1 e 2 punti

Tipi di file

In tempo reale, profiling, registro eventi

Lingue

Inglese, francese, spagnolo, tedesco, italiano, olandese, danese, svedese,
cinese, polacco, giapponese, coreano, portoghese, slovacco, russo,
ungherese, bulgaro, rumeno, ceco, turco, finlandese, greco

1 Definito come 30 minuti di configurazione, sei periodi di 1 ora di uso continuo con un sensore
attivo e il display a luminosita massima e 30 minuti di modalita sleep tra i periodi di utilizzo,
download dei dati e spegnimento.
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2.4 Caratteristiche generali

Dato tecnico Dettagli
Numero massimo di file in tempo reale 50 ciascuno fino a 75 letture acquisite dall'utente.
Firmware Il sensore e il misuratore portatile sono aggiornabili via USB

Sezione 3 Informazioni generali

In nessun caso il produttore sara responsabile per danni derivanti da un uso improprio del prodotto o
dalla mancata osservanza delle istruzioni contenute nel manuale. Il produttore si riserva il diritto di
apportare eventuali modifiche al presente manuale e ai prodotti ivi descritti in qualsiasi momento
senza alcuna notifica o obbligo preventivi. Le edizioni riviste sono presenti nel sito Web del
produttore.

3.1 Informazioni sulla sicurezza

Il produttore non sara da ritenersi responsabile in caso di danni causati dall'applicazione errata o
dall'uso errato di questo prodotto inclusi, a puro titolo esemplificativo e non limitativo, i danni diretti,
incidentali e consequenziali; inoltre declina qualsiasi responsabilita per tali danni entro i limiti previsti
dalle leggi vigenti. La responsabilita relativa all'identificazione dei rischi critici dell'applicazione e
all'installazione di meccanismi appropriati per proteggere le attivita in caso di eventuale
malfunzionamento dell'apparecchiatura compete unicamente all'utilizzatore.

Prima di disimballare, installare o utilizzare I'apparecchio, si prega di leggere I'intero manuale. Si
raccomanda di leggere con attenzione e rispettare le istruzioni riguardanti note di pericolosita. La non
osservanza di tali indicazioni potrebbe comportare lesioni gravi all'operatore o danni all'apparecchio.

Assicurarsi che la protezione fornita da questa apparecchiatura non sia compromessa. Non utilizzare
o installare I'apparecchiature con modalita differenti da quelle specificate nel presente manuale.

3.1.1 Indicazioni e significato dei segnali di pericolo
APERICOLO

Indica una situazione di pericolo potenziale o imminente che, se non evitata, causa lesioni gravi anche mortali.

Indica una situazione di pericolo potenziale o imminente che, se non evitata, potrebbe comportare lesioni gravi,
anche mortali.

AATTENZIONE

Indica una situazione di pericolo potenziale che potrebbe comportare lesioni lievi o moderate.

AVVISO

Indica una situazione che, se non evitata, pud danneggiare lo strumento. Informazioni che richiedono particolare
attenzione da parte dell'utente.
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3.1.2 Etichette di avvertimento

Leggere sempre tutte le indicazioni e le targhette di segnalazione applicate all'apparecchio. La
mancata osservanza delle stesse pud causare lesioni personali o danni allo strumento. Un simbolo
sullo strumento & indicato nel manuale unitamente a una frase di avvertenza.

per evitare potenziali lesioni. Se sullo strumento, fare riferimento al manuale delle istruzioni per il

Questo ¢ il simbolo di allarme sicurezza. Seguire tutti i messaggi di sicurezza dopo questo simbolo
A funzionamento e/o informazioni sulla sicurezza.

Questo simbolo indica la presenza di dispositivi sensibili alle scariche elettrostatiche (ESD, Electro-
static Discharge) ed & pertanto necessario prestare la massima attenzione per non danneggiare

A
M I'apparecchiatura.

Le apparecchiature elettriche contrassegnate con questo simbolo non possono essere smaltite
attraverso sistemi domestici o pubblici europei. Restituire le vecchie apparecchiature al produttore il
quale si occupera gratuitamente del loro smaltimento.

3.1.3 Compatibilita elettromagnetica (EMC)
AATTENZIONE

Questa apparecchiatura non & destinata all'uso in ambienti residenziali e potrebbe non fornire un'adeguata
protezione alla ricezione radio in tali ambienti.

CE (EU)
L'apparecchiatura soddisfa i requisiti essenziali della direttiva EMC 2014/30/UE.
UKCA (UK)

L'apparecchiatura soddisfa i requisiti delle Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 (S.1.
2016/1091).

Normativa canadese sulle apparecchiature che causano interferenze radio ICES-003, Classe
A:

Le registrazioni dei test di supporto sono disponibili presso il produttore.

Questo apparecchio digitale di Classe A soddisfa tutti i requisiti di cui agli Ordinamenti canadesi sulle
apparecchiature causanti interferenze.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Parte 15, Limiti Classe "A"

Le registrazioni dei test di supporto sono disponibili presso il produttore. Il presente dispositivo &
conforme alla Parte 15 della normativa FCC. Il funzionamento & soggetto alle seguenti condizioni:

1. L'apparecchiatura potrebbe non causare interferenze dannose.

2. L'apparecchiatura deve tollerare tutte le interferenze subite, comprese quelle causate da
funzionamenti inopportuni.

Modifiche o cambiamenti eseguiti su questa unita senza previa approvazione da parte dell'ente
responsabile della conformita potrebbero annullare il diritto di utilizzare I'apparecchiatura. Questo
apparecchio & stato testato ed & conforme con i limiti per un dispositivo digitale di Classe A, secondo
la Parte 15 delle normative FCC. Questi limiti garantiscono un'adeguata protezione contro qualsiasi
interferenza che potrebbe derivare dall'utilizzo dell'apparecchio in ambiente commerciale.
L’apparecchiatura produce, utilizza e pud irradiare energia a radiofrequenza e, se non installata e
utilizzata in accordo a quanto riportato nel manuale delle istruzioni, potrebbe causare interferenze
dannose per le radiocomunicazioni. L'utilizzo di questa apparecchiatura in una zona residenziale
potrebbe causare interferenze dannose. In questo caso, l'utente sara tenuto a risolvere il problema a
proprie spese. Per ridurre i problemi di interferenza, € possibile utilizzare le seguenti tecniche:
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1. Scollegare I'apparecchiatura dalla sua fonte di alimentazione per verificare che sia la fonte
dell'interferenza o meno.

2. Se l'apparecchiatura & collegata alla stessa uscita del dispositivo in cui si verifica l'interferenza,
collegarla ad un'uscita differente.

3. Allontanare I'apparecchiatura dal dispositivo che riceve l'interferenza.

4. Riposizionare I'antenna ricevente del dispositivo che riceve l'interferenza.

5. Provare una combinazione dei suggerimenti sopra riportati.

3.2 Descrizione del prodotto

Il sistema di velocita portatile viene utilizzato sul campo, in laboratorio e nelle aziende
municipalizzate. Flussi turbolenti, rumorosi e bassi possono essere misurati con questo sistema.

Quando il sensore € posto in acqua corrente, un campo magnetico attorno al sensore genera una
tensione proporzionale alla velocita del flusso. Questa ampiezza di tensione, che rappresenta la
velocita del flusso di acqua attorno al sensore, viene rilevata dagli elettrodi nel sensore ed elaborata
dal microprocessore. Il segnale elaborato viene digitalmente trasmesso attraverso il cavo del
sensore al misuratore portatile e le informazioni vengono visualizzate sul display del misuratore. Il
sistema include un misuratore portatile, sensore con cavo e accessori.

Lo strumento e il sensore acquisiscono informazioni sulla velocita in conduit e corsi d'acqua. Queste
misure sono importanti per la calibrazione in industrie delle acque reflue urbane, nonché per
sviluppando e mantenendo curve di deflusso.

Due tipi di sensori sono disponibili: solo velocita o velocita piu profondita. Questo manuale riguarda
entrambi i tipi di sensori. Se le informazioni sono applicabili a un tipo specificato di sensore, questo
viene indicato nel testo.

3.2.1 Panoramica del sistema

La Figura 1 fornisce una panoramica del sistema montato. Per maggiori informazioni, fare riferimento
alla documentazione fornita con i singoli componenti o accessori.
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Figura1 Componenti assemblati

YT

V V

1 Misuratore portatile

7 Vite dirilascio/blocco altezza sensore (accessorio)

2 Dispositivo di rilascio/blocco altezza sensore

8 Adattatore asta idrometrica 20 mm/HERES
(accessorio)

3 Asta idrometrica regolazione superiore (accessorio)

9 Asta idrometrica 20 mm (accessorio)

4 Cavo del sensore

10 Asta idrometrica HERES (accessorio)

5 Supporto regolabile per misuratore portatile

6 Gruppo sensore

11 Vite di rilascio/blocco altezza sensore

3.2.2 Panoramica sensore

La Figura 2 mostra i componenti principali del sensore. Istruzioni su come fissare il sensore su
un'asta idrometrica standard o top-setting o HERES o da 20 mm sono forniti con I'accessorio.
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Figura 2 Componenti del sensore

-

Elettrodi del sensore

Cella di pressione (sensori con opzione di
profondita)

2 Corpo del sensore 6 Sensore con opzione di profondita
3 Presa di collegamento del sensore 7 Sensore senza opzione di profondita
4 Vite ad alette di fissaggio del sensore

3.2.3 Panoramica dello strumento

Figura 3 mostra le caratteristiche dello strumento.

Figura 3 Componenti dello strumento

1 Porta di collegamento USB2 6 Foro filettato per montaggio strumento regolabile
2 Tastiera 7 Slot per fissaggio velcro o cinghia
3 Display dello strumento 8 Slot per fissaggio cinghie per il collo (2x)
4 Porta di espansione (non utilizzata) 9 Porta di collegamento sensore
5 Coperchio del vano batterie 10 Connettore per caricabatteria
2 Non utilizzare il collegamento USB per caricare la batteria.
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3.3 Componenti del prodotto

Quando si acquista un sistema completo, fare riferimento a Figura 4 per accertarsi che tutti i
componenti siano stati ricevuti. Qualora qualcuno dei seguenti elementi mancasse o risultasse
danneggiato, contattare immediatamente il produttore o un responsabile commerciale di zona.

Figura 4 Componenti del sistema

1 Custodia di trasporto (con slot per cavo del 8 Supporto sensore universale
sensore)
2 Cavo USB con connettore Mini-USB, 1 m (3 piedi) 9 Velcro
3 Supporto misuratore portatile regolabile 10 Cordoncino
4 Caricabatteria, 100-240 V c.a. 11 Misuratore portatile
5 Sensore 12 Pacco batteria al litio
6 Viti ad alette extra (4x) 13 Sensore come collegato allo strumento all'interno
- - della custodia
7 Panno per asciugare il sensore

Sezione 4 Installazione

4.1 Installare il sensore sul supporto sensore universale

Utilizzare il supporto per sensore universale per collegare il sensore ad aste di 1 pollice o meno di
diametro. Per un corretto funzionamento e letture precise, la parte anteriore del sensore deve essere
rivolta a monte con gli elettrodi in pieno contatto con il flusso.

Nota: Tenere gli elettrodi del sensore privi di sostanze non conduttori come olio e grasso. Per eliminare la
contaminazione del sensore, fare riferimento alla Pulizia del sensore a pagina 61.

1. La parte anteriore del sensore & rotonda e contiene tre elettrodi. Il sensore ha un foro di
montaggio sul retro e una vite sulla parte superiore. Inserire l'albero di montaggio del supporto
universale nel foro di montaggio sul retro del sensore. Assicurarsi che I'albero di montaggio sia
completamente inserito con il foro di montaggio e che la vite sia inserita nella scanalatura.

2. Serrare a mano la vite.
3. Spostare un'asta da 1 pollice o meno di diametro attraverso il morsetto del supporto per sensore
universale. Serrare il morsetto.

Nota: Istruzioni per montare il sensore su un' asta idrometrica standard, top-setting, HERES o da 20 mm
vengono fornite con I'accessorio.
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4.2 INFORMAZIONI di SICUREZZA per le batterie al litio

Pericolo di esplosione e di incendio. Se utilizzate in modo non appropriato le batterie al litio possono
: surriscaldarsi, esplodere o prendere fuoco e causare gravi lesioni.

* Non utilizzare la batteria in caso di danni visibili.

* Non utilizzare la batteria se ha subito forti urti o in caso di vibrazioni.

* Non esporre la batteria al fuoco.

» Mantenere la batteria a temperature inferiori a 60 °C (140 °F).

» Tenere la batteria asciutta e lontana dall'acqua.

« Evitare il contatto tra i terminali positivo e negativo.

» Non consentire al personale non autorizzato di toccare la batteria.

» Smaltire la batteria conformemente alle normative locali, regionali e nazionali.

» Non utilizzare o conservare lo strumento alla luce diretta del sole, vicino a una fonte di calore o in

ambienti ad alta temperatura come ad esempio un veicolo chiuso ed esposto alla luce diretta del
sole.

4.3 Installazione della batteria

Pericolo di esplosione e di incendio. Questa apparecchiatura contiene una batteria al litio ad alta
potenza che potrebbe surriscaldarsi e causare incendi o esplosioni anche se non completamente
carica. Per mantenere la sicurezza fornita dall'alloggiamento, i coperchi dell'alloggiamento dello
strumento devono essere installati e fissati con la bulloneria in dotazione.

Rischio di incendio ed esplosione. E vietato utilizzare batterie non originali. Utilizzare solo batterie
fornite dal produttore dello strumento.

Installare la batteria al litio in dotazione come mostrato nella Figura 5.
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Figura 5 Installazione della batteria

4.4 Ricarica della batteria

Nota: La sostituzione del caricabatterie non é consentita. Usare solo il caricabatterie specificato nella lista dei
ricambi ed accessori per lo strumento. Fare riferimento a Parti di ricambio e accessori nella versione completa del
manuale.

Prima di utilizzare lo strumento per la prima volta, caricarne completamente la batteria con I'apposito
caricatore in dotazione. Una batteria scarica impiega circa 8 ore per raggiungere la carica completa.

1. Verificare che sul caricabatteria sia montato il tipo di spina corretto per I'area geografica.
2. Collegare il caricabatteria a una presa elettrica dotata di messa a terra.

3. Collegare il caricabatteria all'apposito connettore sullo strumento. Fare riferimento alla sezione
Panoramica dello strumento a pagina 50. Sul display viene visualizzato il livello di carica della
batteria.

Una luce blu si accende attorno alla porta durante la carica della batteria. Quando il processo di
carica € completo, la luce blu si spegne.
Nota: Lo strumento non funziona durante la carica della batteria. La batteria non si carica tramite il cavo USB.

4.5 Collegare il sensore allo strumento
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4.6 Fissare il cordino

Fissare il cordino per indossare lo strumento intorno al collo in modo sicuro.
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4.7 Fissare la fascia di velcro

Utilizzare il velcro per tenere il cavo aggiuntivo. Fare riferimento a Figura 6.

Figura 6 Fissare la fascia di velcro

|1 Lato ansa

|2 Lato gancio

Sezione 5 Interfaccia utente e navigazione

5.1 Funzioni tastiera e tasti

Figura 7 mostra il tastierino dello strumento. Tabella 1 descrive le funzioni di ogni tasto o tipo di tasto

Figura 7 Tastiera

Accensione/spegnimento

Menu principale

OK

Sottolineato o decimale

Frecce su e giu

Collegamento rapido

6
7
8 Backspace
9

Tastierino alfanumerico

Al H|W|IN| =

Frecce destra e sinistra

10 Menu prec.
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Tabella 1 Descrizione tasto

Tasto

Descrizione

Accensione/spegnimento

Accende e spegne lo strumento.

OK

Conferma un inserimento o I'opzione di menu evidenziata.

Frecce su e giu

Spostamento verso l'alto o verso il basso sul display. Se il cursore si trova nella parte
superiore o inferiore del display, il cursore va a capo nella parte inferiore o superiore
quando la freccia SU o GIU viene premuta.

Colleg. rapido

Nel funzionamento normale, questo tasto passa alla schermata Seleziona forma
conduit. Durante I'operazione profiler, il tasto Quick Jump (Colleg. Rapido) &
disabilitato.

Se la funzione di azzeramento automatico € disattivata, tenere premuto questo tasto
per cinque secondi per eseguire un azzeramento manuale del sensore di profondita.

In modalita T. reale, il tasto Colleg. rapido passa dalla vista digitale a quella grafica.

Frecce destra e sinistra

Spostamento a destra o a sinistra sul display.

Menu principale

Va al menu principale da qualsiasi sottomenu o schermo.

Sottolineato o decimale

Immette una sottolineatura o un carattere decimale. In campi solo numerici, questo
tasto inserisce automaticamente un punto decimale nella posizione del cursore.

Backspace

Sposta il cursore indietro di uno spazio.

Tastierino alfanumerico

Immette il tasto alfa o un valore numerico. | valori sono immessi nell'ordine indicato
sul tasto. Dopo 2 secondi, il valore visualizzato sul display viene memorizzato ed il
cursore avanza.

Menu precedente

Va alla schermata precedente.

5.2 Barra di stato

Una barra di stato viene mostrata nella parte superiore del display. Le descrizioni delle informazioni
nella barra di stato sono riportate in Tabella 2.

Tabella 2 Indicatori barra di stato

Indicatore Descrizione

Data e ora Indica I'ora e la data correnti.

USB Indica quando un cavo USB é collegato. Se un cavo USB é collegato e questo
indicatore non é visualizzato nella barra di stato, il cavo USB non & completamente
collegato. Assicurarsi che il cavo USB sia spinto fino in fondo e facciacontatto con la
porta di collegamento.

Conducibilita Se il sensore & fuori dall'acqua e non conduttivo, un anello blu appare accanto all'icona
della batteria. Se il sensore & in acqua e conduttivo, I'indicatore € un cerchio blu pieno.

Batteria Un grafico a cinque barre indica il livello di carica della batteria.

Accesso file Indica mentre lo strumento ottiene I'accesso a un file.

Indicatore Profondita
zero auto

Se il sensore di profondita e stato azzerato negli ultimi 30 minuti, un cerchio pieno
verde viene visualizzato accanto all'indicatore di Conducibilita. Se il sensore di
profondita non & stato azzerato negli ultimi 30 minuti, questo indicatore lampeggia in
rosso.

5.3 Navigazione e menu principale

Premere OK per confermare |'opzione di menu selezionata o un valore visualizzato sul display.
Selezionare Altro e premere OK per visualizzare altre schermate e opzioni, se disponibili. Premere il
pulsante del menu principale per andare al menu principale da un sottomenu.
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Nota: Alcune operazioni non possono essere completate a meno che il sensore non sia collegato allo strumento.
Se queste operazioni vengono provate quando non c'e nessun sensore collegato, il display visualizza un
messaggio di errore. Collegare un sensore e ritentare l'operazione.

1.

T. reale: selezionare questa opzione per ottenere informazioni in tempo reale su velocita e
profondita. (Un sensore con capacita di profondita & necessario per leggere la profondita). Un
esempio di uno schermo in tempo reale per sensori solo con velocita & mostrato in Figura 8.
Schermi in tempo reale per sensori con velocita e profondita sono mostrati in Figura 9. Il formato
delle informazioni e delle opzioni mostrato dipende dal tipo di sensore utilizzato. In modalita
Tempo reale, il tasto Colleg. rapido passa tra le viste digitale e grafica delle informazioni in tempo
reale. La velocita viene aggiornata in modalita filtro FPA secondo il tempo medio del periodo
fisso. In modalita filtro RC, la velocita viene aggiornata continuamente sullo schermo ogni

250 ms.

Opzione

Acquisisci

Salva

Fatto o OK

Canc.

Setup

File o Vedi

Descrizione

Memorizza le informazioni sulla profondita e sulla velocita visualizzate in memoria. Le
informazioni vengono salvate fino allo spegnimento e alla riaccensione, la memoria viene
salvata in un file non volatile in tempo reale, o l'utente esce dalla modalita in tempo reale.

Salva le misurazioni acquisite nella memoria volatile in un file non volatile in tempo reale. Un
messaggio indichera se il numero di file & superiore a quello massimo. | file sono memorizzati in
formato .tsv.

Esce dalla modalita in tempo reale e ritorna al menu principale. Se ci sono dati salvati nella
memoria volatile, un messaggio di conferma chiede all'utente di confermare l'uscita senza
salvare i dati.

Cancella le misurazioni acquisite dal buffer della memoria volatile. L'utente puo scegliere tra le
opzioni Canc. ultime, Canc. tutto o Canc.

Consente all'utente di modificare i principali parametri del filtro e attivare e programmare la
funzione di posizionamento del sensore di Profondita max.. La funzione Profondita max.
permette all'utente di inserire i parametri di sistema per la misurazione della profondita in
modalita T. reale. L'utente puo scegliere di inserire un valore massimo di profondita rilevato
direttamente con un righello (manuale) o indirettamente con la misurazione della profondita
(automatico). Entrambi i metodi abilitano la funzione di posizionamento del sensore Profondita
max.

Nella configurazione della modalita automatica, I'utente immette direttamente la distanza dal
fondo del canale al fondo del supporto del sensore (scostamento). L'interfaccia di
configurazione mostra continuamente il valore corrente di profondita restituito dal sensore piu lo
scostamento. Lo strumento memorizza questo valore come Profondita max. quando viene
premuto il pulsante OK. In tutti gli altri casi, i valori di profondita indicati non includono lo
scostamento.

La funzione Profondita max. richiede un sensore con velocita pit profondita.

Mostra un riepilogo di ogni file in tempo reale memorizzato nella memoria non volatile. | file
possono essere visualizzati singolarmente ed eliminati.
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Figura 8 Schermo Tempo reale

MFpro  12:13:53 03.27.2012 USB @ (I
MF pro 121344 03272012 USE @ NN}
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA, t=10s
Profiler
Setup 0 0 0 0
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup

Figura9 Schermo Tempo reale per il sensore con profondita

2. Profiler: selezionare questa opzione per eseguire misurazioni della velocita del flusso e del
conduit. Lo strumento mostra dei comandi quando l'input dell'utente & necessario. Una
percentuale della memoria rimanente viene fornita in risoluzione dell'1%. Fare riferimento alla

MF pro

Yelocity (rmi=)

Progress: 75%

07:46:16 06.03.2012 USE® e {m)|

0.09

FPA, t=

Depth (rn)
0.37
I |
Capture Clear
5ave Setup

versione completa del manuale per ulteriori informazioni sui profili.

Opzione

Corso d'acqua

Tubo

Descrizione

Questa opzione ¢ usata per impostare un profilo per un corso d'acqua o un canale.
Eseguire misurazioni della velocita per calcolare lo scarico totale in base agli standard ISO

748 0 USGS per i metodi Sezione

centrale o Sezione media.

Questa opzione ¢ usata per impostare un profilo per un conduit.
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Opzione

File

Descrizione

Questa opzione viene utilizzata per visualizzare o eliminare i file memorizzati. | file
possono essere cancellati tutti insieme o singolarmente.

Configurazione Questa opzione viene utilizzata per impostare o modificare le impostazioni per i parametri

di filtro e la funzione Profondita max.

3. Setup: selezionare questa opzione per modificare le impostazioni di sistema o le preferenze

generali.
Opzione

Velocita di
taratura

Parametri
filtro

Soglia
asc./bagn.

Profondita
zero auto

IEM
Orologio

usB

Lingua

Descrizione

Calibra il sensore. Aggiunge uno scostamento di campo per la calibrazione di fabbrica. Fare
riferimento all'appendice nella versione completa del manuale per ulteriori informazioni.

Applica un filtro di acquisizione dati (Filtro principale o Prefiltro). L'utente pud selezionare i
parametri di filtro.

Filtro principale

» Fixed Period Averaging (FPA): la media del periodo fissa calcola i dati in media in un
periodo di tempo fisso selezionabile dall'utente (da 1 a 480 secondi). Il valore predefinito
€ 30 secondi. Se il valore FPA & 5, il valore di velocita visualizzato sul display viene
aggiornato una volta ogni 5 secondi.

+ RCA time constant: il filtro RC consente di appianar la turbolenza attraverso I'uso di una
costante di tempo selezionata nell'algoritmo del filtro. Questa modalita & utile quando si
cerca una velocita massima, ad esempio nel metodo del profilo comune 0,9 x Vmax. Le
costanti di tempo del filtro RC elevate restituiscono gradi piu elevati di appianamento. La
costante di tempo puod essere impostata da 2 a 20 secondi, con un valore predefinito di
6. Con 1 costante di tempo, il filtro si ferma a circa il 60% del valore finale. Con 5 costanti
di tempo, il filtro si ferma a circa il 99,9% del valore finale. Pertanto, se il valore RC &
impostato su 2, il valore finale viene visualizzato dopo 10 secondi.

Prefiltro

« Filtro mediana: il processo di filtrazione avviene nel sensore. La funzione puo essere
disabilitata. Tuttavia, il valore raccomandato (predefinito) & 5. Attivare la funzione per
inserire o modificare questo valore.

Imposta la soglia di immersione del sensore per condizioni di bagnato e asciutto. Il valore
predefinito € 20%. Fare riferimento all'appendice nella versione completa del manuale per
ulteriori informazioni.

Consente di attivare o disattivare la funzione Zero auto.

Se impostata su On, lo strumento esegue una taratura dell'aria quando il sensore viene
rimosso dall'acqua ed € in aria. Per eseguire la taratura dell'aria, lo strumento azzera
automaticamente il sensore.

Se impostata su Off, I'utente pud manualmente azzerare il sensore. Per farlo, rimuovere il
sensore dal flusso, quindi premere e tenere premuto il tasto Colleg. rapido per cinque
secondi.

Quando il sensore ¢ stato nel flusso per 30 minuti, il cerchio verde in alto a destra passa dal
verde al rosso. Questo € un messaggio per l'utente di rimuovere e azzerare il sensore
nuovamente.

Imposta la frequenza locale di linea per la reiezione del rumore ambiente fino a 50 Hz
(predefinito) 0 60 Hz .

Imposta la data e I'ora del misuratore portatile in formato 24 ore. L'ora legale non &
supportata.

Imposta la modalita USB.

« Archivio di massa (predefinita): questa modalita funziona come una memory stick o un
disco fisso. | file sono di sola lettura.
» CDC-Questa modalita viene utilizzata per aggiornare il firmware.

Seleziona la lingua utilizzata nei menu.
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Opzione Descrizione

Unita Imposta le unita per le misurazioni di velocita, portata e profondita. Le opzioni sono Metrico
(predefinito) o inglese .

Cicalino On (predefinito) o Off. Se impostato su On, il misuratore emette un segnale acustico
quando:

« Se il sensore si trova alla profondita corretta per i metodi di profiling.
* 1195% del tempo di misurazione & completo (modalita profiler).
« Viene premuto un pulsante inattivo in un qualsiasi menu.

Questa funzione & disponibile solo con il sensore di profondita opzionale.

Calcolo flusso Seleziona il metodo di calcolo del flusso per il segmento idrico aperto (solo profili flusso). Le
opzioni sono Sezione media o Sezione centrale. Fare riferimento all'appendice nella
versione completa del manuale per ulteriori informazioni.

Stazione di . . . . . -
h » Fisso: I'operatore inserisce la larghezza del flusso e il numero di stazioni per le
ingresso : T o - O -~ ) s
misurazioni. Lo strumento divide la sezione in distanze equidistanti tra le stazioni
verticali.
« Non fisso (predefinito): I'operatore seleziona la spaziatura tra le verticali delle stazioni.
Questa € I'opzione piu comunemente usata in quanto consente all'operatore di includere
ostruzioni e altre restrizioni nella sezione trasversale.
« Fisso e non fisso - L'operatore seleziona il piano di riferimento per le misurazioni della
profondita. Valori: superiore o inferiore.
Ripristina Consente di impostare tutte le opzioni dello strumento ai valori predefiniti.
predefinito

4. Diagnostica: selezionare questa opzione per risolvere i problemi con lo strumento o un sensore
collegato. Per ulteriori informazioni sulle opzioni di Diagnostica, consultare Diagnostica
a pagina 62.

Sezione 6 Avvio a auto-test
APERICOLO

Rischi chimici o biologici. Se questo strumento viene utilizzato per monitorare un processo di
trattamento e/o un sistema di alimentazione di sostanze chimiche per cui esistono limiti normativi e
requisiti di controllo legati a sanita pubblica, sicurezza pubblica, attivita di produzione o
trasformazione di alimenti e bevande, I'utente dello strumento ha la responsabilita di conoscere e
rispettare tutte le eventuali normative applicabili e di predisporre meccanismi adeguati e sufficienti ai
fini del rispetto delle normative vigenti in caso di malfunzionamento dello strumento stesso.

vicino ad una fonte di calore o in ambienti ad alta temperatura come ad esempio un veicolo chiuso alla
luce diretta del sole. La mancata adozione di questa precauzione puo provocare il surriscaldamento

f Pericolo di incendio ed esplosione. Non utilizzare o conservare lo strumento alla luce diretta del sole,
della batteria e causare un incendio o un'esplosione.

La batteria deve essere installata nello strumento e caricata prima dell'uso. Per ulteriori informazioni
sull'installazione e sulla sostituzione della batteria, consultare Installazione della batteria a pagina 52.
Per informazioni su come caricare la batteria, fare riferimento a Ricarica della batteria a pagina 53.
Nota: Lo strumento non funziona durante la carica della batteria.

1. Premere il pulsante di accensione dello strumento fino a udire un bip acustico.
Lo strumento esegue un test automatico e il display mostra i risultati. Se lo strumento non supera
il test, sul display appare FAIL accanto al parametro non riuscito. Se il sensore fallisce, collegare
un sensore diverso, se disponibile.

2. Quando il test & completo, premere OK per andare al menu principale.

3. Per diseccitare lo strumento, premere il pulsante di alimentazione. Nella schermata di conferma,
selezionare Si e premere OK.
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Se il misuratore portatile non risponde, premere e tenere premuto il pulsante di accensione per
piu di 3 secondi per forzare lo spegnimento. Non forzare lo spegnimento durante il funzionamento
normale o quando l'icona di accesso ai file & visibile.

6.1 Autotest dello strumento
Lo strumento esegue un auto-test diagnostico sotto tensione. Quando I'auto-test & completo, il
display mostra i risultati dell'autotest. Premere OK per andare al menu principale.

Se lo strumento non supera il test, sul display appare ERR. accanto al parametro in questione. Se il
sensore fallisce, collegare un sensore diverso, se disponibile.

6.2 Modalita Sleep

La retroilluminazione dello strumento si oscura dopo 30 secondi di inattivita e va in modalita sleep
dopo 60 secondi di inattivita. Queste azioni non si verificano se lo strumento & in modalita Tempo
reale o durante una misurazione. Dopo 30 minuti in modalita sleep, I'alimentazione dello strumento si
spegne.

Per annullare la modalita sleep, premere un tasto qualsiasi. La luminosita del display torna al livello
normale e tutti i tasti tornano alle loro normali funzioni.

Sezione 7 Manutenzione

7.1 Pulizia del sensore

é Pericolo di esposizione ad agenti chimici. Rispettare le procedure di sicurezza del laboratorio e
indossare tutte le apparecchiature protettive appropriate per le sostanze chimiche utilizzate. Fare
riferimento alle attuali schede di sicurezza (MSDS/SDS) per i protocolli di sicurezza.

Pulire il sensore quando si verificano aumenti o diminuzioni imprevisti nelle tendenze di flusso o di
livello e dopo Il'uso in corsi d'acqua sabbiosi o fangosi.

Per la contaminazione pesante, immergere il sensore in acqua per alcuni minuti per semplificare la
rimozione della contaminazione.

Scollegare il sensore dallo strumento prima di pulirlo. Usare solo soluzioni elencate come accettabili
in Tabella 3 per pulire il sensore. Per i sensori con una cella di pressione (ad es., sensori di
profondita a velocita plus), assicurarsi che i fori delle camere delle celle a pressione siano lavate e
prive di contaminazione. Sciacquare il sensore con acqua pulita prima di ricollegare il sensore al
gruppo.

Tabella 3 Soluzioni di lavaggio accettabili e inaccettabili

Accettabile Non toccare.
Detergente per piatti e acqua Candeggina concentrata
Lavavetri Cherosene
Alcol isopropilico Benzina

Idrocarburi aromatici
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7.2 Pulizia dello strumento

N =

Premere il pulsante di alimentazione per diseccitare lo strumento.
Usare un panno umido per pulire I'esterno. Mescolare I'acqua con un detergente delicato, se
necessario.

Asciugare I'esterno dello strumento con un panno pulito. Lasciate che il metro si asciughi all'aria
completamente prima di riaccenderlo.
Nota: Non usare panni carta per pulire lo schermo. Questo tipo di tessuto puo causare danni allo schermo.

7.3 Sostituzione della batteria

Pericolo di esplosione e di incendio. Questa apparecchiatura contiene una batteria al litio ad alta
potenza che potrebbe surriscaldarsi e causare incendi o esplosioni anche se non completamente
carica. Per mantenere la sicurezza fornita dall'alloggiamento, i coperchi dell'alloggiamento dello
strumento devono essere installati e fissati con la bulloneria in dotazione.

Rischio di incendio ed esplosione. E vietato utilizzare batterie non originali. Utilizzare solo batterie
fornite dal produttore dello strumento.

Sostituire la batteria quando si scarica troppo velocemente.

Nota: Se lo strumento deve essere inviato alla fabbrica per la riparazione o la manutenzione, rimuovere la batteria
e collocarla in una custodia protettiva prima della spedizione.

o bd =

6.

Disinserire 'alimentazione.
Rimuovere la batteria. Fare riferimento a Installazione della batteria a pagina 52.
Smaltire la batteria conformemente alle normative locali, regionali e nazionali.

Installare una nuova batteria nella stessa posizione e con lo stesso orientamento. Fare
riferimento a Installazione della batteria a pagina 52.

Utilizzare solo batterie che vengono fornite dal costruttore dello strumento.

Installare il coperchio della batteria. Assicurarsi che il coperchio sia ben fissato per mantenere il
grado di protezione.

Caricare la batteria se necessario. Fare riferimento a Ricarica della batteria a pagina 53.

Sezione 8 Risoluzione dei problemi

8.1 Diagnostica

Nel menu principale, selezionare Diagnostics (Diagnostica) per vedere le informazioni sullo
strumento ed eseguire i test diagnostici in Tabella 4.

Tabella 4 Diagnostica strumento

Opzione Descrizione

Info. su Mostra le informazioni sullo strumento e sul sensore. Include il numero di serie e la versione del
firmware.

Elimina file Elimina tutti i file dalla memoria per fare spazio per nuove misurazioni. Assicurarsi che i dati

vengano scaricati su un PC prima che questa opzione sia selezionata. Il sistema
automaticamente riformatta la memoria dopo la cancellazione dei file.

Sensore Mostra informazioni diagnostiche sul sensore.
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Tabella 4 Diagnostica strumento (continua)

Opzione Descrizione

Autotest Far eseguire allo strumento un autotest.

Test tastiera Esegue una prova di tutti i pulsanti per assicurarsi che funzionino correttamente.

Prova display | Esegue un test sul display per assicurarsi che il display funzioni correttamente.

Registro eventi | Permette all'utente di vedere, cancellare o esportare il registro eventi. Esportare il registro eventi
per rendere il contenuto disponibile come file accessibile attraverso I'archiviazione di massa
USB. Questa opzione viene utilizzata principalmente dall'assistenza di fabbrica.

8.2 Risoluzione degli errori

Lo strumento e il sensore non contengono parti riparabili dall'utente. Per gli errori e i messaggi

elencati, provare I'azione correttiva.

Se il problema non viene risolto o si verifica un problema che non & nell'elenco, contattare il

produttore.

Messaggio o problema

Soluzione

Sensore non collegato

Collegare un sensore e provare nuovamente I'azione.

Il valore € fuori range

Modificare i parametri di misurazione o immettere un valore diverso,
quindi provare nuovamente I'azione.

E noto che i dati del sensore sono non
corretti o non accurati

Pulire il sensore ed eseguire un test.

Sensore non riconosciuto

Controllare il collegamento del sensore. Assicurarsi che il dado di
bloccaggio sulla porta di connessione sia serrato (serraggio solo a
mano).

Il display & chiaro o non & visibile

Premere un tasto sulla tastiera.

| dati non sono disponibili o I'accesso ai
dati non & possibile

Assicurarsi che I'opzione USB (menu principale) sia impostata su
Mass Storage.

Lo strumento non risponde

Tenere premuto il pulsante di alimentazione per almeno 3 secondi.
Questo diseccita il misuratore. Alimentare nuovamente il misuratore.

Nota: Non utilizzare questo metodo per eseguire lo spegnimento durante il
funzionamento normale o se l'icona di accesso ai file e visibile sul display.
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Section 1 Version enrichie de ce manuel

Pour de plus amples informations, consultez la version enrichie de ce manuel, accessible sur le site

Web du fabricant.

Section 2 Caractéristiques

Les caractéristiques techniques peuvent étre modifiées sans préavis.

2.1 Caractéristiques

techniques des capteurs

Caractéristique

| Détails

Mesure de la vitesse

Méthode

Electromagnétique

Echelle

0a6,09 m/s (0 a 20 pi/s)

Profondeur minimale de I'eau

3,18 cm (1,25 po)

Exactitude +2% de la lecture 0,015 m/s (0,05 pi/s) 0 a 3,04 m/s (0 a 10 pi/s) ; + 4% de la
lecture de 3,04 a 4,87 m/s (10 a 16 pi/s)
Résolution 0 <valeur <10 : 3 décimales ; 10 < valeur < 100 : 2 décimales ; 100 < valeur <

1000 : 1 décimale ; valeur =2 1000 : 0 décimale

Stabilité du zéro

10,015 m/s (0,05 pi/s)

Matériau

ABS, chargé verre

Indice de protection du boitier

IP68

Dimensions (L x | x h)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 po)

Matériau du cable

Polyuréthane gainé

Longueurs de cable

2,6,1;12,2 et 30,5m (6,5, 20, 40 et 100 pi)

Mesure de la profondeur

Méthode

Type a diaphragme : pression absolue avec étalonnage en un seul point

Précision (statique)

Valeur la plus grande + 2% de la lecture ou + 0,015 m (+ 0,504 po). Température
en régime stationnaire et eau statique sans circulation.

Echelle

3,05 m (0-10 ft)

Résolution

0 <valeur < 10 : 3 décimales ; 10 < valeur < 100 : 2 décimales ; 100 < valeur <
1000 : 1 décimale ; valeur = 1000 : O décimale

2.2 Caractéristiques

de I'appareil de mesure portable

Caractéristique

Détails

Niveau de pollution

2

Classe de protection

Température de charge

0440 °C (324 104 °F)
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Caractéristique

Détails

Température de fonctionnement

—20 455 °C (4 4 131 °F)

Température de stockage

—20a60°C (4a140 °F)

Indice de protection du boitier

P67

Jauge de durée de vie de batterie

Graphique a barres a cing segments

Type de batterie

Lithium ion rechargeable, 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Durée de vie de la batterie

18 heures en utilisation quotidienne courante intensive'; 20 °C (68 °F)

Chargeur de batterie

Adaptateur électrique externe, efficacité énergétique VI, 100 a 240 V CA,
50 a 60 Hz, entrée 0,5 A ; 12V DC, sortie 1,25 A

Dimensions (L x | x h)

21,8x9,3x5,3 cm (8,6 x 3,7 x 2,1 po)

Connecteur USB

Type Mini-B, 5 broches, protection IP67 avec le capuchon

Matériau

Polycarbonate et surmoulage élastomere thermoplastique (TPE)

2.3 Caractéristiques de l'interface utilisateur

Caractéristique

Détails

Ecran graphique

Couleur, LCD 3,5" QVGA transflectif (lisible en plein soleil)

Résolution de mesure

0 < valeur < 10 : 3 décimales ; 10 < valeur < 100 : 2 décimales ; 100 <
valeur < 1000 : 1 décimale ; valeur = 1000 : 0 décimale

Clavier

Alphanumérique

Modes de fonctionnement

Temps réel, création de profil

Types de profil

Voie, conduit

Formes de conduit

Circulaire, rectangulaire, trapézoidal, 2/3 ceuf, 2/3 ceuf inversé

Entrées de voie

Stations fixes et non fixes

Réjection de bruit

Sélectionnable par I'utilisateur, 50 Hz ou 60 Hz

Unités de mesure

Vitesse : pi/s, m/s, cm/s, mm/s

Débit : pi¥/s, million gal/jour, gal/jour, gal/min, m3/s, m3/min, m3heure,
m3/jour, litres/s, litres/min

Profondeur : po, pi, m, cm, mm

Calcul de débit de voie

Méthode de section moyenne ou de section médiane

Diagnostics

Autotest, clavier, écran, journal d'événements

Méthodes de profilage de conduit

0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, intégrateur de vitesse de niveau, 2D

Méthodes de création de profil de voie

Point 1, 2, 3, 4, 5 et 6 (méthode de vitesse, USGS et ISO), méthode
KREPS point 2, méthode de surface point 1 et méthode de glace point
1et2

Types de fichier

Temps réel, création de profil, journal d'événements

Langues

Anglais, frangais, espagnol, allemand, italien, néerlandais, danois,
suédois, chinois, polonais, japonais, coréen, portugais, slovaque, russe,
hongrois, bulgare, roumain, tchéque, turc, finnois, grec

1 Défini comme 30 minutes de configuration, six périodes de 1 heure d'utilisation en continu avec
un capteur actif et I'écran a la luminosité maximale, et 30 minutes de mode veille entre les
périodes d'utilisation, téléchargement des données et extinction.
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2.4 Caractéristiques générales

Caractéristique Détails

Nombre maximum de fichiers en temps | 50 chacun avec un maximum de 75 mesures capturées par
réel. I'utilisateur.

Microprogramme Le capteur et I'instrument de mesure portable peuvent étre mis a

niveau sur site par USB

Section 3 Généralités

En aucun cas le fabricant ne pourra étre tenu responsable des dommages résultant d'une utilisation
incorrecte du produit ou du non-respect des instructions du manuel. Le constructeur se réserve le
droit d'apporter des modifications a ce manuel et aux produits décrits, a tout moment, sans
avertissement ni obligation. Les éditions révisées se trouvent sur le site Internet du fabricant.

3.1 Consignes de sécurité

Le fabricant décline toute responsabilité quant aux dégats liés a une application ou un usage
inappropriés de ce produit, y compris, sans toutefois s'y limiter, des dommages directs ou indirects,
ainsi que des dommages consécutifs, et rejette toute responsabilité quant a ces dommages dans la
mesure ou la loi applicable le permet. L'utilisateur est seul responsable de la vérification des risques
d'application critiques et de la mise en place de mécanismes de protection des processus en cas de
défaillance de I'équipement.

Veuillez lire 'ensemble du manuel avant le déballage, la configuration ou la mise en fonctionnement
de cet appareil. Respectez toutes les déclarations de prudence et d'attention. Le non-respect de
cette procédure peut conduire a des blessures graves de I'opérateur ou a des dégats sur le matériel.
Assurez-vous que la protection fournie par cet équipement n'est pas compromise. Ne pas utiliser ou
installer cet équipement autrement qu'indiqué dans le présent manuel.

3.1.1 Informations sur les risques d'utilisation

ADANGER

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui entrainera la mort ou de graves blessures si elle n'est
pas évitée.

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui peut entrainer la mort ou de graves blessures si elle
n'est pas évitée.

AATTENTION

Indique une situation de danger potentiel qui peut entrainer des blessures mineures ou modérées.

AVIS

Indique une situation qui, si elle n'est pas évitée, peut occasionner 'endommagement du matériel. Informations
qui doivent étre soulignées.

66 Francais



3.1.2 Etiquettes de mise en garde

Lisez toutes les informations et toutes les étiquettes apposées sur I'appareil. Des personnes peuvent
se blesser et le matériel peut étre endommageé si ces instructions ne sont pas respectées. Tout
symbole sur l'appareil renvoie a une instruction de mise en garde dans le manuel.

symbole afin d'éviter tout risque de blessure. S'ils sont apposés sur l'appareil, se référer au manuel

Ceci est le symbole d'alerte de sécurité. Respectez tous les messages de sécurité qui suivent ce
A d'utilisation pour connaitre le fonctionnement ou les informations de sécurité.

Ce symbole indique la présence d'appareils sensibles aux décharges électrostatiques et indique que
des précautions doivent étre prises afin d'éviter d'endommager I'équipement.

i

Le matériel électrique portant ce symbole ne doit pas étre mis au rebut dans les réseaux domestiques
ou publics européens. Retournez le matériel usé ou en fin de vie au fabricant pour une mise au rebut
sans frais pour l'utilisateur.

3.1.3 Compatibilité électromagnétique (CEM)
AATTENTION

Cet équipement n'est pas congu pour étre utilisé dans des environnements résidentiels et peut ne pas offrir une
protection adéquate a la réception radio dans de tels environnements.

CE (EU)
Cet équipement respecte les exigences essentielles de la Directive CEM 2014/30/UE.
UKCA (UK)

L'équipement est conforme aux exigences des réglements de 2016 sur la compatibilité
électromagnétique (S.l. 2016/1091).

Réglement canadien sur les équipements causant des interférences radio, ICES-003, Classe
A:

Les données d'essai correspondantes sont conservées chez le constructeur.

Cet appareil numérique de classe A respecte toutes les exigences du Réglement sur le matériel
brouilleur du Canada.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC part 15, limites de classe A :

Les données d'essai correspondantes sont conservées chez le constructeur. L'appareil est conforme
a la partie 15 de la réglementation FCC. Le fonctionnement est soumis aux conditions suivantes :

1. Cet équipement ne peut pas causer d'interférence nuisible.

2. Cet équipement doit accepter toutes les interférences regues, y compris celles qui pourraient
entrainer un fonctionnement inattendu.

Les modifications de cet équipement qui n’ont pas été expressément approuvées par le responsable
de la conformité aux limites pourraient annuler I'autorité dont I'utilisateur dispose pour utiliser cet
équipement. Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites définies pour les appareils
numeériques de classe A, conformément a la section 15 de la réglementation FCC. Ces limites ont
pour but de fournir une protection raisonnable contre les interférences néfastes lorsque I'équipement
fonctionne dans un environnement commercial. Cet équipement génére, utilise et peut irradier
I'énergie des fréquences radio et, s'il n'est pas installé ou utilisé conformément au mode d'emploi, il
peut entrainer des interférences dangereuses pour les communications radio. Le fonctionnement de
cet équipement dans une zone résidentielle risque de causer des interférences nuisibles, dans ce
cas l'utilisateur doit corriger les interférences a ses frais Les techniques ci-dessous peuvent
permettre de réduire les problémes d'interférences :
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1. Débrancher I'équipement de la prise de courant pour vérifier s'il est ou non la source des
perturbations

2. Sil'équipement est branché sur le méme circuit de prises que I'appareil qui subit des
interférences, branchez I'équipement sur un circuit différent.

3. Eloigner I'équipement du dispositif qui regoit l'interférence.

4. Repositionner I'antenne de réception du périphérique qui recoit les interférences.

5. Essayer plusieurs des techniques ci-dessus a la fois.

3.2 Présentation du produit

Le systéme de vitesse portable s'utilise sur le terrain, en laboratoire et dans les municipalités. Il est
possible de mesurer avec ce systéme des débits turbulents, bruyants et lents.

Quand le capteur est placé dans I'eau en mouvement, un champ magnétique autour du capteur crée
une tension proportionnelle a la vitesse de circulation. Cette amplitude de tension, qui représente le
débit d'eau autour du capteur, est détectée par des électrodes dans le capteur et traitée par le
microprocesseur du capteur. Le signal traité est transmis numériquement par le cable du capteur a
I'appareil de mesure portable et les informations sont affichées sur I'écran de I'appareil de mesure.
Le systéme comporte un appareil de mesure portable, un capteur avec cable et accessoires.

L'appareil de mesure et le capteur prennent des informations de vitesse dans des conduits et des
rivieres. Ces mesures sont importantes pour I'étalonnage dans les industries des eaux usées
municipales, ainsi que pourcréation et administration des courbes de relation de refoulement par
étape.

Deux types de capteur sont proposés : vitesse seulement et vitesse plus profondeur. Ce manuel
traite des deux types de capteur. Si des informations ne seront applicables qu'a un type particulier de
capteur, le texte en fait mention.

3.2.1 Vue d'ensemble du systéme

Une vue d'ensemble d'un systéme monté est présentée dans la Figure 1. Consultez la
documentation fournie avec chaque composant ou accessoire pour en savoir plus.
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Figure 1 Composants assemblés

YT

O
V V

1 Courantometre portable 7 Vis de verrouillage/libération de hauteur de capteur
(accessoire)

2 Verrou de hauteur/dispositif de libération du capteur | 8 Adaptateur de tige de barbotage 20 mm/HERES
(accessoire)

3 Partie supérieure de la perche a gué (accessoire) 9 Tige de barbotage 20 mm (accessoire)

4 Cable du capteur 10 Tige de barbotage HERES (accessoire)

5 Montage ajustable du courantometre portable 11 Vis de verrouillage/libération en hauteur de
capteur

6 Ensemble du capteur

3.2.2 Apergu du capteur

La Figure 2 présente les composants principaux du capteur. Les instructions de fixation du capteur
sur un support standard ou a fixation par le haut, sur une tige de barbotage HERES ou 20 mm, sont
fournies avec I'accessoire.
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Figure 2 Composants du capteur

1 Electrodes de capteur 5 Cuve de pression (capteurs avec option de
profondeur)

2 Corps du capteur 6 Capteur avec option de profondeur

3 Fiche de connexion du capteur 7 Capteur sans option de profondeur

4 Vis moletée de fixation du capteur

3.2.3 Apercu général de I'appareil de mesure
La Figure 3 présente l'appareil de mesure.

Figure 3 Composants de I'appareil

1 Port de connexion USB2 6 Trou fileté pour support réglable d'appareil de
mesure

2 Clavier 7 Fentes pour fixation par velcro ou sangle

3 Ecran de l'appareil de mesure 8 Fente pour passage de la sangle de suspension au
cou (2x)

4 Port d'extension (non utilisé) 9 Port de connexion du capteur

5 Capot du compartiment des batteries 10 Connecteur du chargeur de batterie

2

Ne pas utiliser la connexion USB pour charger la batterie.
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3.3 Composants du produit

En cas d'achat d'un systéme complet, consultez le Figure 4 pour vous assurer d'avoir regu tous les
composants. Si un élément est manquant ou endommagé, contactez immédiatement le fabricant ou
un représentant.

Figure 4 Composants du systéme

Mallette de transport (avec fente pour le cable du
capteur)

8 Montage capteur universel

I'intérieur de la mallette

2 Cable USB avec connecteur mini-USB, 1 m 9 Sangle velcro
(3 pieds)
3 Support réglable pour appareil de mesure portable 10 Cordon
4 Chargeur de batterie, 100 a 240 V c.a. 11 Courantomeétre portable
5 Capteur 12 Batterie au lithium
6 Vis moletées supplémentaires (4x) 13 Capteur tel qu'il est connecté au compteur a
7

Chiffon pour nettoyer le capteur

Section 4 Installation

4.1 Pose du capteur sur le support universel

Utilisez le support de capteur universel pour fixer le capteur a des manches de 1 pouce de diamétre
au maximum. Pour un fonctionnement correct et des relevés exacts, I'avant du capteur doit étre
dirigé vers I'amont et les électrodes en plein contact avec le flux.

Remarque : Maintenez les électrodes du capteur propres en évitant toute trace de substance non conductrice telle
que de l'huile et de la graisse. Pour éliminer les salissures du capteur, consultez la section Nettoyage du capteur

a la page 82.

1.

La partie avant du capteur est ronde et contient trois électrodes. Le capteur comporte un trou de
montage a l'arriére et une vis moletée au-dessus. Placez I'axe de fixation du support universel
dans le trou de fixation a l'arriére du capteur. Assurez-vous que l'axe de fixation est engagé a
fond dans le trou de fixation et que la vis moletée est engagée dans la gorge.

2. Serrez ala main la vis moletée.
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3. Passez un manche de 2,5 cm (1 pouce) au plus de diamétre dans la bride du support universel
de capteur. Serrez la pince.
Remarque : Instructions de montage du capteur sur une tige de barbotage standard, par le haut, HERES ou
20 mm fournie avec l'accessoire.

4.2 Sécurité des batteries au lithium

Risque d'incendie et d'explosion. Les batteries au lithium peuvent chauffer, exploser ou prendre feu et
: provoquer des blessures graves en cas d'exposition a des conditions abusives.

» N'utilisez pas la batterie si elle apparait endommagée.

» N'utilisez pas la batterie aprés un choc fort ou des vibrations importantes.

» N'exposez pas la batterie a une flamme.

» Conservez la batterie a des températures inférieures a 60 °C (140 °F).

» Conservez la batterie au sec et a I'abri de I'eau.

» Evitez que la borne positive et la borne négative de la batterie n'entrent en contact.
* Ne laissez pas les personnes non autorisées toucher la batterie.

» Jetez la batterie conformément a la réglementation locale, régionale et nationale.

» N'utilisez et ne stockez pas I'appareil sous la lumiére directe du soleil, pres d'une source de
chaleur ou dans des environnements a haute température tel que dans un véhicule fermé en plein
soleil.

4.3 Installation de la batterie

Risque d'incendie et d'explosion. Cet équipement contient une pile au lithium a haute énergie

pouvant s'enflammer et provoquer un incendie ou une explosion, méme en I'absence d'alimentation

électrique. Pour maintenir le niveau de sécurité offert par le boitier de I'instrument, les couvercles du
if boitier de l'instrument doivent étre installés et fermés a I'aide du matériel fourni.

Risque d'explosion et d'incendie. La substitution du type de pile n'est pas autorisée. Utilisez
uniquement les piles fournies par le fabricant de I'appareil.

Installez la batterie au lithium fournie comme indiqué dans la Figure 5.
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Figure 5 Installation de la batterie

4.4 Mise en charge de la batterie

Remarque : Le remplacement du chargeur de batterie n'est pas autorisé. N'utilisez que le chargeur préconisé dans
la liste de pieces détachées et accessoires pour l'instrument. Consultez la section Pieces de rechange et
accessoires dans la version compléte du manuel.

Avant la premiére utilisation, chargez totalement la batterie de I'instrument avec le chargeur de
batterie fourni. Une batterie totalement déchargée se charge en 8 heures environ.

1. Assurez-vous d'utiliser le type de fiche correspondant a I'emplacement géographique ou est
installé le chargeur de batterie.

2. Branchez le chargeur de batterie sur une prise électrique avec mise a la terre.

3. Connectez le chargeur de batterie au connecteur correspondant sur l'instrument. Reportez-vous
a Apercu général de I'appareil de mesure a la page 70. Le niveau de la batterie s'affiche.
Un voyant bleu autour de I'orifice de charge s'allume pendant la charge de la batterie. Quand la
charge est terminée, le voyant bleu s'éteint.
Remarque : L'instrument n'est pas opérationnel pendant la charge de la batterie. La batterie ne se charge pas
par la connexion par cable USB.
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4.5 Branchement du capteur a I'appareil de mesure

4.6 Fixation du cordon

Fixez le cordon pour porter l'instrument en toute sécurité au tour du cou.

74 Francgais



4.7 Fixation de la sangle velcro

Utilisez la sangle velcro pour maintenir le cable supplémentaire. Reportez-vous a Figure 6.

Figure 6 Fixation de la sangle velcro

| 1 Coté boucles | 2 Coté crochets

Section 5 Interface utilisateur et navigation

5.1 Fonctions du clavier et des touches

La Figure 7 présente le clavier de I'appareil de mesure. La Tableau 1 donne les fonctions de chaque
touche ou type de touche.
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Figure 7 Clavier

Alimentation marche/arrét

6 Menu Principal

OK

7 Soulignement ou point décimal

Fléches Haut et Bas

8 Retour arriére

Saut rapide

9 Alphanumérique

a|lbh|lwWIN| =

Fleches Gauche et Droite

10 Menu précédent

Tableau 1 Description de la touche

Touche

Description

Alimentation marche/arrét

Active et désactive l'instrument de mesure.

OK

Valide une saisie ou une option de menu sélectionnée.

Fléches Haut et Bas

Déplace vers le haut ou vers le bas sur I'écran. Si le curseur se trouve en haut ou
en bas de I'écran, il revient en bas en haut en appuyant sur la touche HAUT ou
BAS.

Saut rapide

En fonctionnement normal, cette touche fait sauter a I'écran Sélect. forme du
conduit. En fonctionnement Profileur, la touche Saut rapide est désactivée.

Si la fonction de zéro automatique est désactivée, maintenez cette touche
enfoncée pendant cing secondes pour une mise a zéro manuelle du capteur de
profondeur.

En mode Temps réel, la touche Saut rapide fait alterner les vues numérique et
graphique.

Fleches Gauche et Droite

Déplace vers la gauche ou la droite sur I'écran.

Menu Principal

Passe au menu principal depuis tout sous-menu ou écran.

Soulignement ou point
décimal

Insére un caractére de soulignement ou un point décimal. Dans les champs
numériques seulement, cette touche place automatique un point décimal a la
position du curseur.

Retour arriere

Ramene le curseur en arriére d'un caractére.

Alphanumérique

Passe le clavier en mode alphabétique ou numérique. Les valeurs sont placées
dans l'autre indiqué sur la touche. Apres 2 secondes, la valeur affichée a I'écran
est enregistrée et le curseur avance.

Menu précédent

Passe a I'écran précédent.
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5.2 Barre d’état.

Une barre d"état apparait en haut du menu. Vous trouverez des descriptions des informations de la
barre d'état dans la section Tableau 2.

Tableau 2 Indicateurs dans la barre d'état

Indicateur Description
Heure et date Affiche I'heure et la date en cours.
USB Apparait quand un cable USB est connecté. Si un cable USB est connecté et que cet

indicateur n'apparait pas dans la barre d'état, le cable USB n'est pas engagé a fond.
Assurez-vous que le cable USB est enfoncé complétement et fait un bon contact avec
le port de connexion.

Conductivité Si le capteur est en dehors de I'eau et non conducteur, un rond bleu apparait en
regard de l'icone de batterie. Si le capteur est dans I'eau et conducteur, l'indicateur est
un disque bleu plein.

Batterie Un graphique a cinq barres indique le niveau de charge de la batterie.

Acces au fichier Apparait quand l'appareil de mesure est en train d'accéder a un fichier.

Indicateur de Si le capteur de profondeur a été mis a zéro dans les 30 minutes, un rond vert plein
profondeur a zéro apparait en regard de l'indicateur de conductivité. Si le capteur de profondeur n'a pas
automatique été mis a zéro dans les 30 dernieres minutes, cet indicateur clignote en rouge.

5.3 Navigation et menu Princ.

Appuyez sur OK pour confirmer une option de menu sélectionnée ou une valeur affichée a I'écran.
Sélectionnez Plus et appuyez sur OK pour afficher des écrans et options supplémentaires le cas
échéant. Appuyez sur le bouton Menu principal pour passer au menu principal depuis un sous-menu.
Remarque : Certaines opérations ne peuvent pas étre effectuées sans connecter un capteur a I'appareil de
mesure. Sivous tentez ces opérations en I'absence de capteur connecté, I'écran affiche un message d'erreur.
Branchez un capteur et recommencez 'opération.

1. Temps réel—Sélectionnez cette option pour obtenir des données de vitesse et de profondeur en
temps réel. (Un capteur avec capacité de profondeur est indispensable pour afficher la
profondeur). Vous trouverez un exemple d'écran Temps réel pour des capteurs de vitesse
seulement sur la Figure 8. Vous trouverez des écrans Temps réel de capteurs avec vitesse et
profondeur sur la Figure 9. Le format des données et options présentées dépend du type de
capteur utilisé. En mode Temps réel, la touche Saut rapide bascule entre les vues numériques et
graphiques des données en temps réel. La vitesse est mise a jour en mode de filtre FPA en
fonction d'un temps de calcul de moyenne sur période fixe. En mode de filtre RC, la vitesse est
mise a jour en continu sur I'écran toutes les 250 ms.

Option Description

Capturer Enregistre en mémoire les données de profondeur et de vitesse affichées. Les données
sont enregistrées jusqu'a une extinction suivie d'un rallumage, I'enregistrement de la
mémoire dans un fichier temps réel non volatil, ou la sortie de I'utilisateur du mode temps
réel.

Enr. Enregistre les mesures capturées dans la mémoire volatile vers un fichier temps réel non
volatil. Un message apparait si le nombre de fichiers est supérieur au maximum possible.
Les fichiers sont enregistrés en format délimité par des tabulations (.tsv).

Done ou OK Quitte le mode temps réel et revient au menu Princ. Si la mémoire volatile contient des
données non enregistrées, un message de confirmation demande a I'utilisateur de
confirmer la sortie sans enregistrement des données.

Transparent Efface les mesures capturées depuis le tampon de mémoire volatile. L'utilisateur peut
choisir parmi les options Effacer dernier, Effacer tout ou Annuler.
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Option Description

Setup Permet a I'utilisateur de modifier les parametres du filtre principal, d'activer et de
programmer la fonction de positionnement de capteur a Profondeur max. La fonction
Profondeur max. permet a I'utilisateur de saisir des paramétres systéme pour la mesure
de profondeur en mode temps réel. L'utilisateur peut choisir de saisir une valeur de
profondeur maximale prise directement avec une régle (manuel), ou indirectement par la
mesure de profondeur (automatique). Les deux méthodes activent la fonction de
positionnement de capteur a Profondeur max.

Dans la configuration de mode automatique, I'utilisateur saisit directement la distance a
partir du fond du canal jusqu'au bas du support du capteur (décalage). L'interface de
configuration affiche en permanence la valeur de profondeur en cours renvoyée par le
capteur plus le décalage. L'appareil enregistre cette valeur comme Profondeur max. a
I'appui sur le bouton OK. Dans tous les autres cas, les valeurs de profondeur affichées
n'incluent pas le décalage.

La fonction de Profondeur max. exige un capteur disposant de fonctions de vitesse plus
profondeur.

Fichiers ou Voir Affiche un récapitulatif de chaque fichier en temps réel enregistré en mémoire non volatile.
Les fichiers peuvent étre affichés et supprimés individuellement.

Figure 8 Ecran temps réel

MF pro 12:13:53 03.27.2012 USB @ dIIIl
MF pro 124344 03272012 USE @ N
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA, t=10s
Profiler
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup

78 Francgais



Figure 9 Ecran Temps réel pour un capteur avec profondeur

MF pro 07:46:16 06.08.2012 USEe® (]

Yelocity (rmi=) FPA, t=105
0.09
Progress: 75%
Depth [rm)
0.37
I
Capture Clear
5ave Setup

2. Profileur— Sélectionnez cette option pour faire des mesures de vitesse dans une voie ou un
conduit. L'appareil de mesure affiche des invites quand une saisie de I'utilisateur est nécessaire.
Un pourcentage de la mémoire restante est donné avec résolution de 1%. Consultez la version
compléte du manuel pour en savoir plus sur les profils.

Option

Voie

Conduit

Fichiers

Setup

Description

Cette option permet de configurer un profil pour une voie ou un canal de circulation. Prenez des
mesures de vitesse pour calculer le refoulement total en fonction des normes ISO 748 ou USGS
par les méthodes de section médiane ou de section moyenne.

Cette option permet de configurer un profil pour un conduit.

Cette option s'utilise pour afficher ou supprimer des fichiers enregistrés. Les fichiers peuvent étre

supprimés tous d'un coup ou individuellement.

Cette option permet de configurer ou de modifier les réglages des parametres du filtre ainsi que la

fonction de Profondeur max.

3. Config—Sélectionnez cette option pour modifier des paramétres et préférences générales du

systeme.

Option

Etalonnage de

vitesse

Description

dans la version compléte du manuel pour en savoir plus.

Etalonne le capteur. Ajoute un décalage de site a I'étalonnage d'usine. Consultez I'annexe
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Option

Paramétres de
filtre

Seuil
humide/sec

Prof. zéro auto

EMI

Horloge

usB

Langue

Unités

Signal sonore

Description

Applique un filtre d'acquisition de données (filtre principal ou préfiltre). L'utilisateur peut
sélectionner les paramétres du filtre.

Filtre principal

* Moyenne sur période fixe (FPA) (Fixed Period Averaging) — la moyenne sur période
fixe calcule une moyenne des données sur une durée fixe sélectionnable par I'utilisateur
(1 a 480 secondes). La valeur par défaut est 30 secondes. Si la valeur de FPA est 5, la
valeur de vitesse présentée a l'affichage est mise a jour toutes les 5 secondes.

» Constante de temps — le filtre RC permet de lisser les turbulences par une constante
de temps sélectionnée dans l'algorithme de filtre. Ce mode est utile pour la recherche
d'une vitesse maximale, par exemple dans la méthode de profil courante 0,9 x Vmax.
Les constantes de temps élevées pour le filtre RC donnent un lissage supérieur. La
constante de temps peut étre comprise entre 2 et 20 secondes, avec une valeur par
défaut de 6. A 1 fois la constante de temps, le filtre se stabilise a environ 60% de la
valeur finale. A 5 fois la constante de temps, le filtre se stabilise a 99,9% de la valeur
finale. Donc, si la valeur RC est réglée a 2, la valeur finale apparait aprés 10 secondes.

Pré-filtre

« Filtre médian — La procédure de filtrage est effectuée dans le capteur. La fonction peut
étre désactivée. Mais la valeur recommandée (par défaut) est de 5. Activez la fonction
pour saisir ou modifier cette valeur.

Régle le seuil d'immersion du capteur pour les conditions humide et séche. La valeur par
défaut est 20%. Consultez I'annexe dans la version compléte du manuel pour en savoir
plus.

Active ou désactive la fonction de zéro automatique.

Si la fonction est activée, l'instrument effectue un étalonnage dans I'air quand le capteur
est sorti de I'eau et qu'il se trouve dans I'air. Pour effectuer I'étalonnage dans I'air,
l'instrument met automatiquement le capteur a zéro.

Si la fonction est désactivée, I'utilisateur peut mettre a zéro le capteur manuellement. Pour
cela, sortir le capteur du flux, puis appuyer et maintenir enfoncée la touche Saut rapide
pendant cinq secondes.

Quand le capteur est resté dans le flux pendant 30 minutes, le cercle vert en haut a droite
passe de vert a rouge. C'est une indication pour I'utilisateur qu'il doit sortir le capteur pour
le remettre a zéro.

Définit la fréquence de réjection de bruit ambiant & 50 Hz (Valeur par défaut) ou 60 Hz .

Reégle la date et I'heure de I'appareil de mesure portable au format 24 heures. Le passage
a I'heure d'été n'est pas pris en charge.

Définit le mode USB.

« Stockage de masse (Valeur par défaut) — Dans ce mode I'appareil se comporte comme
une clé USB ou un disque dur. Les fichiers sont en lecture seule.

*« CDC—Ce mode permet de mettre a jour le microprogramme.
Sélectionne la langue utilisée dans les menus.

Définit les unités pour les mesures de vitesse, de débit et de profondeur. Les options sont
Métrique (Valeur par défaut) ou Anglaise .

Activé (Valeur par défaut) ou désactivé. Si ceci est activé, I'appareil émet une tonalité
lorsque :

» Le capteur est a la profondeur correcte pour les méthodes de profil concernées.
* 95 % du temps de mesure est écoulé (mode profileur).
* Un bouton inactif est enfoncé dans un menu.

Cette fonction n'est disponible qu'avec le capteur de profondeur en option
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Option Description

Calcul de débit Sélectionne la méthode de calcul de débit pour un segment de pleine eau (profils de voie
seulement). Les options sont Section moyenne ou Section médiane. Consultez I'annexe
dans la version compléte du manuel pour en savoir plus.

Saisie station ) . . . .

Fixe — L'opérateur entre la largeur de la voie et le nombre de stations verticales pour
les mesures. L'appareil de mesure divise la section transversale en distances
réguliérement espacées entre les verticales de la station.

» Non fixe (Valeur par défaut) — L'opérateur sélectionne I'espacement entre les verticales
de la station. C'est I'option la plus couramment utilisée car elle permet a l'opérateur de
tenir compte des obstacles et autres limitations dans la section transversale.

« Fixe et non-fixe : l'opérateur sélectionne le plan de référence pour mesurer la
profondeur. Valeurs : Haut ou Bas.

Restaurer les Rameéne toutes les options de I'appareil de mesure a leur valeur par défaut d'usine.
valeurs par
défaut

4. Diagnostics— Sélectionnez cette option pour dépanner des problémes sur I'appareil de mesure
ou un capteur relié. Pour en savoir plus sur l'option Diagnostics, consultez Diagnostics
a la page 83.

Section 6 Démarrage et autotest
ADANGER

Dangers chimiques ou biologiques. Si cet instrument est utilisé pour la surveillance d'un procédé de
traitement et/ou d'un systéme de dosage de réactifs chimiques auxquels s'appliquent des limites
réglementaires et des normes de surveillance motivées par des préoccupations de santé et de

é sécurité publiques ou de fabrication et de transformation d'aliments ou de boissons, il est de la
responsabilité de I'utilisateur de cet instrument qu'il connaisse et applique les normes en vigueur et
qu'il ait a sa disposition suffisamment de mécanismes pour s'assurer du bon respect de ces normes
dans I'éventualité d'un dysfonctionnement de I'appareil.

soleil, prés d'une source de chaleur ou dans des environnements a haute température tel que dans un
véhicule fermé en plein soleil. Le non-respect de cette consigne peut entrainer une surchauffe de la

f Risques d'incendie et d'explosion. N'utilisez et ne stockez pas I'instrument sous la lumiére directe du
batterie et ainsi un incendie ou une explosion.

La batterie doit étre installée dans I'appareil de mesure et chargée avant utilisation. Pour en savoir
plus sur l'installation et le remplacement de la batterie, consultez la section Installation de la batterie
a la page 72. Pour en avoir plus sur la fagon de charger la batterie, consultez la section Mise en
charge de la batterie a la page 73.

Remarque : L'instrument n'est pas opérationnel pendant la charge de la batterie.

1. Appuyez sur le bouton d'alimentation du compteur jusqu'a entendre un bip sonore.
Le compteur effectue un autotest et I'écran affiche les résultats. Si I'appareil de mesure échoue a
l'autotest, I'écran indique ECHEC en regard du paramétre en question. En cas de défaillance du
capteur, branchez un capteur différent s'il en existe un disponible.

2. Quand l'autotest est terminé, appuyez sur OK pour passer au menu principal.

3. Pour désactiver l'appareil de mesure, rappuyez sur le bouton d'alimentation. Sur I'écran de
Confirmation, sélectionnez Oui et appuyez sur OK.
Si I'appareil de mesure portable ne répond plus, maintenez enfoncé le bouton d'alimentation
pendant plus de 3 secondes pour forcer I'extinction. Ne forcez pas I'extinction en fonctionnement
normal pendant que l'icbne d'acces au fichier est visible.
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6.1 Autotest de Il'instrument

L'appareil de mesure effectue un autotest de diagnostic lors de son activation. L'écran affiche les
résultats de I'autotest apres I'achévement de celui-ci. Appuyez sur OK pour passer au menu
principal.

Si I'appareil de mesure échoue a l'autotest, I'écran indigue ECHEC en regard du parametre en
question. En cas de défaillance du capteur, branchez un capteur différent s'il en existe un disponible.

6.2 Mode veille

Le rétroéclairage de I'appareil de mesure réduit sa luminosité aprés 30 secondes d'inactivité et passe
en mode veille apres 60 secondes d'inactivité. Ces actions ne se produisent pas si I'appareil de
mesure est en mode temps réel ou tant qu'il est en cours de mesure. Aprés 30 minutes en mode
veille, I'alimentation de I'appareil de mesure est coupée.

Pour annuler le mode veille, appuyez sur une touche. La luminosité de I'écran revient au niveau
normal et toutes les touches reviennent a leur fonction normale.

Section 7 Maintenance

7.1 Nettoyage du capteur

é Risque d'exposition chimique. Respectez les procédures de sécurité du laboratoire et portez tous les
équipements de protection personnelle adaptés aux produits chimiques que vous manipulez.
Consultez les fiches de données de sécurité (MSDS/SDS) a jour pour connaitre les protocoles de
sécurité applicables.

Nettoyez le capteur en cas d'augmentation ou de diminution inattendue de débit ou de variation de
tendance de niveau, comme apres l'utilisation dans des cours d'eau sableux ou boueux.

En cas de contamination importante, laissez tremper le capteur dans de l'eau claire quelques
minutes pour faciliter I'élimination des dépots.

Débranchez le capteur de l'instrument avant le nettoyage. N'utilisez que des solutions indiquées
comme acceptablee dans le Tableau 3 pour nettoyer le capteur. Pour les capteurs équipés d'une
cuve de pression (c'est-a-dire capteurs de vitesse plus profondeur), assurez-vous que les trous des
chambres de la cuve de pression sont rincés et dégagés de tout dépbt. Rincez le capteur a I'eau
propre avant de le refixer sur I'ensemble.

Tableau 3 Solutions de nettoyage agréées et non agréées

Autorisée Ne pas utiliser
Produit a vaisselle et eau Eau de Javel concentrée
Produit a vitre Kéroséne
Alcool isopropylique Essence
Hydrocarbures aromatiques

7.2 Nettoyage de I'appareil de mesure

1. Appuyez sur le bouton d'alimentation pour couper I'alimentation de I'appareil de mesure.

2. Nettoyez I'extérieur de I'appareil de mesure avec un chiffon humide propre. Ajoutez un détergent
doux a I'eau si nécessaire.
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Séchez I'extérieur de l'appareil de mesure avec un chiffon propre. Laissez sécher complétement
I'appareil a I'air avant de rétablir I'alimentation.

Remarque : N'utilisez pas de chiffons a base de papier pour nettoyer I'écran. Ce type de chiffon peut
endommager I'écran d'affichage.

7.3 Remplacement de la batterie

if boitier de l'instrument doivent étre installés et fermés a I'aide du matériel fourni.

Risque d'incendie et d'explosion. Cet équipement contient une pile au lithium a haute énergie
pouvant s'enflammer et provoquer un incendie ou une explosion, méme en I'absence d'alimentation
électrique. Pour maintenir le niveau de sécurité offert par le boitier de I'instrument, les couvercles du

Risque d'explosion et d'incendie. La substitution du type de pile n'est pas autorisée. Utilisez
uniquement les piles fournies par le fabricant de I'appareil.

Remplacez la batterie si vous constatez des pertes de puissance alors qu'elle est a pleine charge.

Remarque : Si l'instrument doit étre renvoyé a l'usine pour réparation ou entretien, retirez la batterie et placez-la
dans une enveloppe de protection avant I'expédition.

Pobd=

6.

Coupez I'alimentation.
Retirez la batterie. Reportez-vous a Installation de la batterie a la page 72.
Jetez la batterie conformément a la réglementation locale, régionale et nationale.

Posez une batterie neuve au méme emplacement et dans le méme sens. Reportez-vous a
Installation de la batterie a la page 72.

Utilisez uniqguement les batteries fournies par le fabricant de I'appareil.

Posez le capot de la batterie. Assurez-vous que le capot est bien fixé pour conserver le
classement d'environnement du boitier.

Chargez la batterie si nécessaire. Reportez-vous a Mise en charge de la batterie a la page 73.

Section 8 Dépannage

8.1 Diagnostics

Sur le menu principal, sélectionnez Diagnostics pour afficher les informations concernant I'appareil
de mesure et les essais de diagnostic dans Tableau 4.

Tableau 4 Diagnostics de I'appareil de mesure

Option Description

A propos de... Affiche des informations sur I'appareil de mesure et le capteur. Inclut le numéro de série

et la version du microprogramme.

Supprimer les fichiers | Supprime tous les fichiers de la mémoire pour faire de la place pour de nouvelles

mesures. Assurez-vous que les données ont été téléchargées vers un PC avant de
sélectionner cette option. Le systéme reformate automatiquement la mémoire apres
suppression des fichiers.

Capteur Affiche des informations de diagnostic sur le capteur.
Autotest Fait effectuer un autotest de diagnostic par I'appareil de mesure.
Test clavier Effectue un test de chaque bouton pour s'assurer qu'il fonctionne.
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Tableau 4 Diagnostics de I'appareil de mesure (suite)

Option Description

Test d'écran Effectue un test d'écran pour s'assurer qu'il fonctionne.

vente d'usine.

Journal événements | Permet de voir, de supprimer ou d'exporter le journal d'événements. Exportez le journal
d'événements pour rendre son contenu accessible sous forme d'un fichier sur un
stockage de masse USB. Cette option est utilisée essentiellement par le service aprés-

8.2 Dépannage des erreurs

L'appareil de mesure et le capteur ne contiennent aucune piéce réparable par I'utilisateur. Pour les
erreurs et messages indiqués, essayez I'action corrective.

Si le probléme ne disparait pas ou s'il apparait un probléme qui n'est pas dans la liste, contactez le

constructeur.

Message ou probleme

Solution

Le capteur n'est pas connecté

Connectez un capteur et recommencez l'action.

La valeur est en dehors de la plage

Changez les paramétres de mesure ou entrez une valeur
différente, puis réessayez I'action.

Les données de capteur sont apparemment
incorrectes ou inexactes

Nettoyez le capteur et faites un test.

Le capteur n'est pas reconnu

Vérifiez le branchement du capteur. Assurez-vous que le contre-
écrou du port de connexion est serré (ne serrez qu'a la main).

L'écran est sombre ou n'est pas visible

Appuyez sur une touche sur le clavier.

Les données ne sont pas disponibles ou
I'accés aux données n'est pas possible

Assurez-vous que I'option USB (menu principal) est réglée sur
Stockage de masse.

L'appareil de mesure ne répond pas

Maintenez enfoncé le bouton d'alimentation pendant au moins
3 secondes. Ceci désactive I'appareil de mesure. Réactivez
I'appareil de mesure.

Remarque : N'utilisez pas cette méthode pour éteindre I'appareil en
fonctionnement normal si I'icéne d'accés au fichier apparait a I'écran.
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0 N o O

ampliada del manual

Para obtener mas informacion, consulte la version expandida de este manual de usuario que se
encuentra disponible en el sitio web del fabricante.

Seccién 2 Especificaciones

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

2.1 Especificaciones del sensor

Especificacion

| Datos

Medicion de velocidad

Método

Electromagnético

Rango

0 a 6,09 m/s (0 a 20 pies/s)

Profundidad minima del agua

3,18 cm (1,25 pulg.)

Exactitud +2% de lectura £0,015 m/s (+0,05 pies/s) a 3,04 m/s (0 a 10 pies/s); + 4% de
lectura entre 3,04 y 4,87 m/s (10 a 16 pies/s)
Solucién 0 < valor < 10: 3 decimales; 10 < valor < 100: 2 decimales; 100 < valor < 1000:

1 decimal; valor = 1000: 0 decimales

Estabilidad cero

10,015 m/s (0,05 pies/s)

Material

ABS, lleno de gas

Grado de proteccion

IP68

Dimensiones (Prof. x An. x Al.)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 pulg.)

Material del cable

Sobrecubierta de poliuretano

Longitud de los cables

2,6,1, 12,2y 30,5 m (6,5, 20, 40 y 100 pies)

Medicion de la profundidad

Método

Tipo diafragma: presion absoluta con calibracion de un punto.

Exactitud (estatica)

La mayor de + 2% de la lectura o £ 0,015 m (+ 0.504 pulgadas). Temperatura
constante y agua estatica que no corre.

Rango

3,05 m (0-10 ft)

Solucién

0 < valor < 10: 3 decimales; 10 < valor < 100: 2 decimales; 100 < valor < 1000:
1 decimal; valor 2 1000: 0 decimales

2.2 Especificaciones del medidor portatil

Especificacion

Detalles

Grado de contaminacion

2

Clase de proteccion
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Especificacion

Detalles

Temperatura de carga

0a 40 °C (32 a 104 °F)

Temperatura de funcionamiento

—20a55°C (-4 a 131 °F)

Temperatura de almacenamiento

~20 a 60 °C (-4 a 140 °F )

Grado de proteccién

P67

Medidor de duracion de la bateria

Gréfico de barras de cinco segmentos

Tipo de bateria

lon de litio recargable: 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Duracion de la bateria

18 horas de uso intensivo diario tipico®; 20 °C (68 °F)

Cargador de bateria

Adaptador externo de corriente, eficiencia energética VI, 100-240 V CA,
50-60 Hz, 0,5 A de entrada; 12 V CC, 1,25 A de salida

Dimensiones (L x An x A)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x 2,1 pulg.)

Conector USB

Tipo mini-B, de 5 clavijas, clasificado como IP67 con la cubierta

Material

Policarbonato con sobremolde de elastomero termoplastico (TPE)

2.3 Especificaciones

de interfaz del usuario

Especificacion

Datos

Visualizador de graficos

Color, LCD de 3,5" QVGA transflectivo (legible bajo luz solar directa)

Resolucién de medicion

0 < valor < 10: 3 decimales; 10 < valor < 100: 2 decimales; 100 < valor < 1000:
1 decimal; valor =2 1000: 0 decimales

Teclado

Alfanumérico

Modos de operacién

Tiempo real, perfilado

Tipos de perfil

Flujo, conducto

Formas de conducto

Circular, rectangular, trapezoidal, 2/3 huevoide, huevoide invertido 2/3

Entradas de flujo

Estaciones fijas, no fijas

Rechazo de ruidos

Seleccionable por el usuario, 50 Hz o0 60 Hz

Unidades de medida

Velocidad: pies/s, m/s, cm/s, mm/s

Flujo: pies®seg, millén de galones/dia, galones/min, m%seg, m3/min, m3/hora,
md/dia, litros/seg, litros/min

Prof.: pulg., pies, m, cm, mm

Calculo de flujo

Método de la secciéon media o mediana

Diagnésticos

Autoprueba, teclado, pantalla, registro de eventos

Métodos de perfil de conducto

0.9 x Vmax, 0.2/0.4/0.8, integrador de velocidad y nivel, 2D

Métodos de perfil de flujo

1,2, 3,4, 5y 6 puntos (método de velocidad: USGS e ISO), método KREPS de
2 puntos, método de superficie de 1 punto, método de hielo de 1y 2 puntos

1" Definido como 30 minutos de configuracion, seis periodos de 1 hora de uso continuo con un

sensor activo y la pantall

a con claridad maxima y 30 minutos de modo de descanso entre

periodos de uso, descarga de datos y apagado.
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Especificacién Datos

Tipos de archivos Tiempo real, perfilado, registro de eventos

Idiomas Inglés, francés, espafiol, aleman, italiano, holandés, danés, sueco, chino,
polaco, japonés, coreano, portugués, eslovaco, ruso, hungaro, bulgaro, rumano,
checo, turco, finés, griego

2.4 Especificaciones generales

Especificacion Datos
Numero maximo de archivos en tiempo real 50 cada uno hasta con 75 lecturas capturadas por el usuario.
Firmware El sensor y el medidor portatil son actualizables via USB

Seccion 3 Informacioén general

El fabricante no sera responsable en ningun caso de los dafios resultantes de un uso inadecuado
del producto o del incumplimiento de las instrucciones del manual. El fabricante se reserva el
derecho a modificar este manual y los productos que describen en cualquier momento, sin aviso ni
obligacion. Las ediciones revisadas se encuentran en la pagina web del fabricante.

3.1 Informacioén de seguridad

El fabricante no es responsable de ningun dafio debido a un mal uso de este producto incluyendo,
sin limitacion, dafios directos, fortuitos o circunstanciales y reclamaciones sobre los dafios que no
estén recogidos en la legislacion vigente. El usuario es el responsable de la identificacion de los
riesgos criticos y de tener los mecanismos adecuados de proteccién de los procesos en caso de un
posible mal funcionamiento del equipo.

Sirvase leer todo el manual antes de desembalar, instalar o trabajar con este equipo. Ponga
atencion a todas las advertencias y avisos de peligro. El no hacerlo puede provocar heridas graves
al usuario o dafios al equipo.

Asegurese de que la proteccién proporcionada por este equipo no se vea afectada. No use o instale
este equipo de una manera diferente a la explicada en este manual.

3.1.1 Uso de la informacion relativa a riesgos
APELIGRO

Indica una situacion potencial o de riesgo inminente que, de no evitarse, provocara la muerte o lesiones graves.

Indica una situacién potencial o inminentemente peligrosa que, de no evitarse, podria provocar la muerte o
lesiones graves.

APRECAUCION

Indica una situacion potencialmente peligrosa que podria provocar una lesién menor o moderada.

AVISO

Indica una situacién que, si no se evita, puede provocar dafios en el instrumento. Informacién que requiere
especial énfasis.
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3.1.2 Etiquetas de precaucion

Lea todas las etiquetas y rotulos adheridos al instrumento. En caso contrario, podrian producirse
heridas personales o dafios en el instrumento. El simbolo que aparezca en el instrumento se
comentara en el manual con una declaracion de precaucion.

muestran junto con este simbolo para evitar posibles lesiones. Si se encuentran sobre el instrumento,

Este es un simbolo de alerta de seguridad. Obedezca todos los mensajes de seguridad que se
A consulte el manual de instrucciones para obtener informacién de funcionamiento o seguridad.

Este simbolo indica la presencia de dispositivos susceptibles a descargas electrostaticas. Asimismo,
indica que se debe tener cuidado para evitar que el equipo sufra dafio.

i

En Europa, el equipo eléctrico marcado con este simbolo no se debe desechar mediante el servicio
de recogida de basura doméstica o publica. Devuelva los equipos viejos o que hayan alcanzado el
término de su vida util al fabricante para su eliminacién sin cargo para el usuario.

3.1.3 Compatibilidad electromagnética (CEM)

APRECAUCION

Este equipo no esta disefiado para su uso en entornos residenciales y puede que no brinde la proteccion
adecuada para la recepcién de radio en dichos entornos.

CE (EU)
El equipo cumple los requisitos esenciales de la Directiva CEM 2014/30/UE.
UKCA (UK)

El equipo cumple los requisitos del Reglamento de Compatibilidad Electromagnética de 2016 (S.I.
2016/1091).

Reglamentacién canadiense sobre equipos que provocan interferencia, ICES-003, Clase A
Registros de pruebas de control del fabricante.

Este aparato digital de clase A cumple con todos los requerimientos de las reglamentaciones
canadienses para equipos que producen interferencias.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Parte 15, Limites Clase "A"

Registros de pruebas de control del fabricante. Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las
normas de la FCC estadounidense. Su operacion esta sujeta a las siguientes dos condiciones:

1. El equipo no puede causar interferencias perjudiciales.
2. Este equipo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo las interferencias que
pueden causar un funcionamiento no deseado.

Los cambios o modificaciones a este equipo que no hayan sido aprobados por la parte responsable
podrian anular el permiso del usuario para operar el equipo. Este equipo ha sido probado y
encontrado que cumple con los limites para un dispositivo digital Clase A, de acuerdo con la Parte
15 de las Reglas FCC. Estos limites estan disefiados para proporcionar una proteccion razonable
contra las interferencias perjudiciales cuando el equipo esta operando en un entorno comercial. Este
equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de radio frecuencia, y si no es instalado y utilizado de
acuerdo con el manual de instrucciones, puede causar una interferencia dafina a las radio
comunicaciones. La operacién de este equipo en un area residencial es probable que produzca
interferencias dafinas, en cuyo caso el usuario sera requerido para corregir la interferencia bajo su
propio cargo. Pueden utilizarse las siguientes técnicas para reducir los problemas de interferencia:
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1. Desconecte el equipo de su fuente de alimentacion para verificar si éste es o no la fuente de la
interferencia.

2. Si el equipo esta conectado a la misma toma eléctrica que el dispositivo que experimenta la
interferencia, conecte el equipo a otra toma eléctrica.

3. Aleje el equipo del dispositivo que esta recibiendo la interferencia.

4. Cambie la posicion de la antena del dispositivo que recibe la interferencia.

5. Pruebe combinaciones de las opciones descritas.

3.2 Descripcion general del producto

El sistema de velocidad portatil se usa en el campo, en el laboratorio y en los municipios. Con este
sistema se pueden medir los flujos turbulentos, ruidosos y bajos.

Cuando el sensor se coloca en agua que corre, un campo magnético alrededor del sensor crea un
voltaje proporcional a la velocidad de flujo. Esta amplitud de voltaje, que representa el indice de flujo
de agua alrededor del sensor, es captada por electrodos en el sensor y procesada por el
microprocesador del sensor. La sefial procesada se transmite digitalmente por medio del cable del
sensor al medidor portatil y la informacion que se muestra en la pantalla del medidor. El sistema
incluye un medidor portétil, un sensor con cable y accesorios.

El medidor y el sensor obtienen informacién de velocidad de los conductos y flujos. Estas
mediciones son importantes para la calibracién en las industrias de las aguas residuales
municipales, como asi también para desarrolla y mantiene las curvas de relacion de etapa de
descarga.

Estan disponibles dos tipos de sensor: solo velocidad y velocidad con profundidad. Este manual
cubre los dos tipos de sensores. Si la informacion es aplicable a un tipo especifico de sensor, este
hecho se indica en el texto.

3.2.1 Componentes del sistema

En la Figura 1 se muestra una vision general del sistema ensamblado. Consulte la documentacion
que acompana los componentes individuales o accesorios para obtener mas informacion
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Figura1 Componentes ensamblados

YT

1 Medidor portatil 7 Tornillo de blogueol/liberacion de altura del sensor
(accesorio)

2 Dispositivo de bloqueo/liberacién de altura del 8 adaptador de varilla de vadeo 20mm/HERES
sensor (accesorio)

3 Varilla de vadeo de configuracién superior 9 varilla de vadeo de 20 mm (accesorio)
(accesorio)
Cable del sensor 10 Varilla de vadeo HERES (accesorio)
Montaje ajustable para el medidor portatil 11 Tornillo de bloqueol/liberacién de altura del sensor
Conjunto del sensor

3.2.2 Descripcion general del sensor

Figura 2 muestra los componentes principales del sensor. Instrucciones para conectar el sensor a
una varilla de vadeo estandar o de configuracion superior o HERES o de 20 mm acompafian al
accesorio
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Figura 2 Componentes del sensor

Electrodos del sensor

5 Celda de presion (sensores con opcion de prof.)

Cuerpo del sensor

6 Sensor con la opcion Prof.

1
2
3 Enchufe de conexion del sensor
4

Tornillo mariposa para la sujecion del sensor

7 Sensor sin la opcion Prof.

3.2.3 Generalidades del medidor

Figura 3 muestra las caracteristicas del medidor.

Figura 3 Componentes del medidor

1 Puerto de conexién USB2

6 Orificio roscado para montaje ajustable del medidor.

2 Teclado

7 Ranuras para el adjunto de velcro o correas.

3 Pantalla del medidor

8 Ranura para las roscas de fijacion de la correa del
cuello (x2)

4 Puerto de expansién (no usado)

9 Puerto de conexién del sensor

5 Tapa del compartimiento de las pilas

10 Conector del cargador de bateria

2 La bateria no debe cargarse a través de la conexién USB.
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3.3 Componentes del producto

Cuando adquiera un sistema completo, dirijase aFigura 4para asegurarse que ha recibido todos los
componentes. Si falta algun elemento, o alguno esta dafiado, pongase en contacto con el fabricante
0 con un representante de ventas inmediatamente.

Figura 4 Componentes del sistema

1 Caja de transporte (con ranura para el cable del 8 Montaje del sensor universal
sensor)
2 Cable USB con conector mini USB, 1 m (3 pies) 9 Tira de velcro
3 Montaje ajustable del medidor portatil 10 Cordén
4 Cargador de bateria, 100-240 V CA 11 Medidor portatil
5 Sensor 12 Bateria de litio
6 Tornillos mariposa extra (x4) 13 El sensor conectado al medidor dentro del
~ estuche.
7 Paiio para secar el sensor

Seccion 4 Instalacion

4.1 Instale el sensor en la montura universal para el sensor

Use la montura universal para el sensor para conectar el sensor a polos de 1 pulgada o menos de
diametro. Para un funcionamiento correcto y lecturas exactas, la parte frontal del sensor debe estar
contracorriente con los electrodos en contacto absoluto con el flujo.

Nota: Mantenga los electrodos del sensor libres de sustancias no conductivas como aceite y grasa. Para eliminar
la contaminacion del sensor, consulte Limpieza del sensor en la pagina 103

1. La parte frontal del sensor es redonda y contiene tres electrodos. El sensor tiene un orificio de
montaje y un tornillo mariposa en la parte superior. Coloque el eje de montaje del montaje
universal en el orificio de montaje en la parte trasera del sensor. Asegurese de que el eje de
montaje esté completamente unido al orificio de montaje y el tornillo mariposa esté unido con la
muesca.

2. Ajuste el tornillo mariposa a mano.

3. Mueve un polo de 1 pulgada o menos de diametro a través de la abrazadera de la montura
universal para el sensor. Ajuste la abrazadera.
Nota: Junto con el accesorio se ofrecen las instrucciones para montar el sensor en una , configuracion
superior, varilla de vadeo HERES o de 20 mm .
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4.2 Seguridad de la bateria de litio

Peligro de incendio y explosion. Si se exponen a condiciones abusivas, las pilas de litio pueden

: calentarse, explotar o inflamarse y causar lesiones graves.

» No utilice la pila si presenta dafios visibles.

» No utilice la pila tras producirse un fuerte choque o vibracion.

» No exponga la bateria al fuego.

* Mantenga la bateria a temperaturas inferiores a 60 °C (140 °F).

* Mantenga la pila seca y alejada del agua.

+ Evite el contacto entre los terminales de la pila positivo y negativo.

* No permita que personas no autorizadas toquen la pila.

» Deseche la pila de acuerdo con las normativas locales, regionales y nacionales.

* No utilice ni almacene la unidad en un lugar donde reciba luz solar directa, cerca de una fuente de

calor o en entornos con una temperatura elevada, como un vehiculo cerrado expuesto a la luz
solar directa.

4.3 Instalacion de la bateria

Peligro de incendio y explosion. Este equipo cuenta con una bateria de litio de alto rendimiento, que
es inflamable y puede provocar un incendio o explosién, incluso sin energia. Para mantener el nivel
de seguridad que proporciona la carcasa del instrumento, la cubierta debe instalarse y asegurarse
con el hardware suministrado.

Peligro de explosion e incendio. No se permite la sustitucion de la bateria. Utilice solo baterias
proporcionadas por el fabricante del instrumento.

Instale la bateria de litio suministrada como se muestra en la Figura 5.
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Figura 5 Instalacion de la bateria

4.4 Carga de la bateria

Nota: No se permite la sustitucion del cargador de la bateria. Use solamente el cargador especificado en la lista de
piezas y accesorios para el instrumento. Consulte Piezas de repuesto y accesorios en la versién extendida del
manual.

Antes del primer uso, cargue completamente la bateria del instrumento mediante el cargador de
bateria suministrado. Una bateria descargada tarda aproximadamente 8 horas en cargarse
completamente.

1. Asegurese de usar el tipo de enchufe del cargador de bateria indicado para la ubicacion
geografica.

2. Conecte el cargador de bateria a una toma de corriente con conexion a tierra.

3. Enchufe el cargador de bateria al conector para cargador de bateria del instrumento. Consulte
Generalidades del medidor en la pagina 91. El nivel de carga de la bateria se muestra en la
pantalla.

Cerca del puerto de carga una luz azul indica que la bateria se esta cargando. Cuando se
completa un proceso de carga, la luz azul se apaga.

Nota: El medidor no funciona mientras se carga la bateria. La bateria no carga mediante conexion de cable
USB
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4.5 Conecte el sensor al medidor

4.6 Coloque el acollador

Coloque el acollador para poder usar el medidor cdmodamente alrededor del cuello.
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4.7 Una la correa de velcro.

Use la correa de velcro para sujetar el cable extra Consulte la Figura 6.

Figura 6 Una la correa de velcro.

| 1 Lado del lazo | 2 Lado del gancho

Seccion 5 Interfaz del usuario y navegacion

5.1 Teclado y funciones clave

Figura 7 muestra el teclado del medidor. Tabla 1 indica las funciones para cada tecla o tipo de tecla.
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Figura 7 Teclado

1 Encendido/apagado 6 Menu principal
2 OK (Aceptar) 7 Barra baja o decimal
3 Flechas hacia arriba y hacia abajo 8 Retroceso
4 Salto rapido 9 Alfanumérico
5 Fechas derecha e izquierda 10 Menu anterior
Tabla 1 Descripcion de tecla
Tecla Descripcion
Encendido/apagado Energiza y desenergiza el medidor.
OK (Aceptar) Confirma una entrada o una opcién de menu resaltada.

Flechas hacia arriba y hacia Se mueve hacia arriba y abajo de la pantalla. Si el cursor esta en la parte
abajo superior o inferior de la pantalla, el cursor se desplaza hacia la parte superior o
inferior cuando se presiona la flecha hacia ARRIBA o hacia ABAJO.

Salto rapido En funcionamiento normal, esta tecla salta a la pantalla Select conduit shape
(Seleccionar la forma del tubo). En el modo de generador de perfiles, la tecla de
salto rapido esta desactivada.

Si la funcién de Cal. auto. esta desactivada, mantenga esta tecla presionada por
5 segundos para hacer una puesta a cero manual del sensor de prof.

En el modo Tiempo real, la tecla de salto rapido alterna entre vista digital y

grafica.

Fechas derecha e izquierda Se mueve hacia la derecha o izquierda en la pantalla.

Menu principal Se mueve al Menu principal desde cualquier submenu o pantalla.

Barra baja o decimal Coloca un subrayado o caracter decimal. En los campos exclusivamente
numéricos, esta tecla automaticamente un punto decimal en la posicién del
cursor.

Retroceso Mueve el cursor un espacio hacia atras.

Alfanumérico Coloca el valor numérico o alfabético de la tecla. Los valores se colocan en el

orden en que aparecen en la tecla. Tras 2 segundos, el valor que se muestra en
la pantalla se almacena en los avances del cursor.

Menu anterior Se mueve a la pantalla anterior
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5.2 Barra de estado

Se ve una barra de estado en la parte superior de la pantalla. En Tabla 2 podra encontrar las
descripciones de la informacion de la barra de estado.

Tabla 2 Indicadores de la barra de estado

Indicador

Descripcion

Hora y fecha

Muestra la hora y fecha actuales.

usB

Muestra cuando hay un cable USB conectado Si esta conectado un cable USB y no
se muestra este indicador en la barra de estado, el cable USB no esta totalmente
conectado. Asegurese de haber introducido por completo el cable USB de manera
que haga contacto total con el puerto de conexién.

Conductividad

Si el sensor esta fuera del agua y no produce conduccion de corriente, un anillo azul
aparece junto al icono de la bateria. Si el sensor esta dentro del agua y transmite, el
indicador es un circulo azul.

Pilas

Un gréfico de cinco barras muestra el nivel de carga de la bateria.

Acceso a archivos

Se muestra mientras el medidor obtiene acceso a un archivo.

Indicador de Cal. auto. Si el sensor de profundidad se puso a cero en los Ultimos 30 minutos, se muestra un

prof.

circulo de color verde junto al indicador de conductividad. Si el sensor de prof. no se
puso a cero en los ultimos 30 minutos, este indicador parpadea en rojo.

5.3 Navegacién y Menu principal

Pulse Aceptar para confirmar una opcién seleccionada del menu o un valor que se muestra en la
pantalla. Seleccionar Mas y presione OK para ver pantallas adicionales y opciones si estuvieran
disponibles. Presione el boton Menu principal para ir al Menu principal desde un submenu.

Nota: Algunas operaciones no se pueden completar a menos que un sensor esté conectado al medidor. Si se
intenta realizar estas operaciones cuando no hay un sensor conectado, la pantalla muestra un mensaje de error.
Conecte un sensor e intente realizar la operacién nuevamente.

1. Tiempo real—Seleccionar esta opcién para obtener la velocidad en tiempo real y la informacién
de profundidad. (Un sensor con capacidad de profundidad es necesario para leer la Prof.) Un
ejemplo de una Pantalla en tiempo real para sensores con solo velocidad se muestra en Figura 8
Pantalla en tiempo real para sensores con Veloc. y profund. se muestra en Figura 9 El formato
de la informacion y opciones mostradas depende del tipo de sensor utilizado. En el modo Tiempo
real, la tecla de salto rapido alterna entre vista digital y grafica de la informacion en tiempo real.
La velocidad se actualiza en el modo de filtro FPA segun el tiempo promedio de periodo fijo. En
el modo de filtro RC, la velocidad se actualiza constantemente en pantalla cada 250 ms.

Opcién

Capturar

Grdr

Fin o OK

Borrar

Descripcion

Almacena la informacién de profundidad y velocidad mostrada en la memoria. La
informacioén se guarda hasta que se apaga la unidad, la memoria se guarda en un archivo
en tiempo real no volatil o el usuario sale del modo en tiempo real.

Guarda las mediciones capturadas en la memoria volatil en un archivo en tiempo real no
volatil. Un mensaje mostrara si el nimero de archivos es mayor que el maximo permitido.
Los archivos se almacenan en formato variable separado por tabulaciones (.tsv)

Sale del modo en tiempo real y regresa al menu principal. Si hay datos que no han sido
guardados en la memoria volatil, un mensaje de confirmacién pregunta al usuario si
confirma salir sin guardar los datos.

Borra mediciones capturadas desde el bufer de memoria volatil. El usuario puede elegir
entre las opciones Borrar el Ultimo, Borrar todo o Cancl.
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Opcién Descripcion

Configuracion Permite al usuario modificar los parametros del filtro principal y activar y programar la
funcion de posicion del sensor de profundidad maxima. La funcion de prof. max. permite al
usuario introducir al sistema parametros para la medicién de profundidad en el modo
Tiempo real. El usuario puede elegir introducir un valor maximo de profundidad tomado
directamente con una regla de medicién (manual) o tomada indirectamente con la medicion
de prof. (auto). Ambos métodos activan la funcion de posicién del sensor de profundidad
maxima
En modo de configuracion auto, el usuario directamente introduce la distancia desde el
fondo del canal a la parte inferior del montaje del sensor (desplazamiento). La interfaz de
configuracion mostrara continuamente el valor actual de prof. devuelto por el sensor, mas el
desplazamiento. El medidor guarda este valor como Prof. max. cuando presiona el botén de
OK. En todos los otros casos, los valores de profundidad no incluyen el desplazamiento.

La funcion de Prof. max. requiere un sensor con veloc. y profund.

ArchivosoVer Muestra un resumen de cada archivo en tiempo real guardado en la memoria no volatil. Los
archivos se pueden ver individualmente y eliminarse.

Figura 8 Pantalla en tiempo real

MFpro  12:13:53 03.27.2012 USB @ (I
MF pro 121344 03272012 USE @ NN}
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA, t=10s
Profiler
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup
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Figura 9 Pantalla en tiempo real para sensor con Prof.

MF pro 07:46:16 06.08.2012 USEe® (]

Yelocity (rmi=) FPA, t=105

0.09

Progress: 75%

Depth [rm)
0.37
I |
Capture Clear
5ave Setup

2. Generador perf.— Seleccionar esta opcion para realizar mediciones del flujo y de tubo. El
medidor muestra indicaciones cuando se requiere la intervencién del usuario. Un porcentaje de
la memoria restante se asigna en resolucion de 1%. Consulte la version extendida del manual
para obtener mas informacién sobre perfiles.

Opcién Descripcion

Flujo Esta opcion se usa para fijar un perfil para un canal con flujo o corriente. Tome mediciones
de velocidad para calcular la descarga total basado en la norma ISO 748 o los estandares
para los métodos de la secciéon mediana y media.

Conducto Esta opcion se usa para configurar un perfil para un tubo.

Archivos Esta opcién se usa para ver o eliminar datos almacenados. Los archivos se pueden eliminar
todos a la vez o individualmente.

Configuracion Esta opcién se utiliza para configurar o cambiar la configuracion de los parametros del filtro
y la funcién Prof. max.

3. Conf. —Seleccionar esta opcién para cambiar la configuracién general del sistema y
Preferencias.

Opcién Descripcion

Calibracion de Calibra el sensor. Afiade un desplazamiento de campo a la calibracién de fabrica.

velocidad Consulte el apéndice en la version extendida del manual para obtener mas
informacion.
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Opcién Descripcion

Parametros del Aplica el filtro de adquisicién de datos (Filtro principal o Pre-filtro). El usuario puede
filtro seleccionar los parametros del filtro.

Filtro principal

* Promedio de periodo fijo (FPA)—EI promedio de periodo fijo promedia los datos
respecto a un periodo de tiempo fijo seleccionado por el usuario (entre 1y
480 segundos). El predeterminado es de 30 segundos. Si el valor FPA es 5, el
valor de velocidad mostrado en la pantalla se actualiza cada 5 segundos.

» Constante de tiempo RCA—EI filtro RC ayuda a normalizar la turbulencia por
medio de una constante de tiempo seleccionada en el algoritmo del filtro. Este
modo resulta muy Util para buscar una velocidad maxima, por ejemplo en el
método de perfil 0,9 x Vmax. Las constantes elevadas del filtro RC ofrecen
mayores grados de normalizacion. La constante de tiempo se puede configurar
entre 2 'y 20 segundos, con un valor predeterminado de 6. Con una constante de
tiempo 1, el filtro se asienta aproximadamente al 60% del valor final. Con una
constante de tiempo 5, el filtro se asienta al 99,9% del valor final. Por
consiguiente, si el valor de RC se establece en 2, el valor final se muestra
después de 10 segundos.

Pre-filtro

+ Filtro mediano—ElI proceso de filtrado se realiza en el sensor. Esta opcién se
puede desactivar. Sin embargo, el valor recomendado (predeterminado) es 5.
Activa la opcioén de introducir o cambiar este valor.

Umbral Establece el umbral de inmersién del sensor para condiciones humedas y secas. El
humedo/seco valor predeterminado es del 20%. Consulte el apéndice en la version extendida del
manual para obtener mas informacion.

Cal. auto. prof. Configura la funcién Cal. auto. prof.a Activado o Desactivado.

Si estéd activado, el instrumento hace una calibracién de aire cuando se retira el
sensor del agua y esta en el aire. Para hacer la calibracién de aire, el instrumento
automaticamente pone a cero el sensor.

Si esta desactivado, el usuario puede manualmente poner a cero el sensor. Para
hacer esto, quite el sensor del flujo, luego presione y mantenga presionada la tecla
de salto rapido por 5 segundos.

Cuando el sensor ha estado en el flujo durante 30 minutos, el circulo verde en la
esquina superior derecha cambia de verde a rojo. Esta es una indicacién para el
usuario para remover y poner de nuevo a cero el sensor.

EMI Establece la frecuencia de linea local para rechazo de ruidos ambientales a 50 Hz
(Predet.)o 60 Hz .

Reloj Establece la fecha y hora del medidor portatil en formato de 24 horas. No se admite
horario de verano.

UsB Establece el modo USB.

* Almacenamiento masivo (Predet.)—Este modo funciona como una tarjeta de
memoria o disco duro. Los archivos son de solo lectura.
+ CDC—Este modo se usa para actualizar el firmware.

Idioma Selecciona el idioma usado en los menus.

Unidades Vea las unidades para las mediciones de velocidad, flujo y profundidad. Las opciones
son Métricas(Predet.) o Inglesas
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Opcién Descripcién

Tono Activado (Predet.) o Desactivado. Si esta activado, el medidor emite un tono audible
cuando:

» El sensor se encuentra a la profundidad correcta para los métodos de perfil
correspondientes.

* Se ha completado el 95% del tiempo de medicién (modo de generador de
perfiles).

» Se pulsa un botén inactivo en cualquier mena.

Esta opcion esta disponible unicamente con el sensor de profundidad opcional.

Calculo de flujo Selecciona el método para el calculo de flujo para un segmento abierto de agua (s6lo
perfil corr.). Las opciones son Seccién media y seccién mediana. Consulte el
apéndice en la versién extendida del manual para obtener mas informacion.

Entrada estacion - . ) . .

» Fija—EIl operador ingresa el ancho del flujo y el nimero de estaciones para
medicion. El medidor divide la seccion transversal en distancias distribuidas
equitativamente entre los verticales de estacion.

* No-fija (Predet.)—EIl operador selecciona el espacio entre los verticales de
estacion. Es la opcién mas utilizada ya que permite que el operador incluya
instrucciones y otras restricciones en la seccién transversal.

« Fija y no fija—EIl operador selecciona el plano de referencia para las mediciones
de profundidad. Valores: superior o inferior.

Restablecer Fija todas las opciones del medidor en los valores predeterminados de fabrica.
predeterminados

4. Diagnéstico— Seleccione esta opcidn para solucionar problemas con el medidor o el sensor
adjunto. Para obtener mas informacion sobre las opciones de Diagnéstico, consulte Diagnostico
en la pagina 104.

Seccioén 6 Inicio y auto diagnéstico
APELIGRO

Peligro quimico o biolégico. Si este instrumento se usa para controlar un proceso de tratamiento y/o
un sistema de suministro quimico para el que existan limites normativos y requisitos de control
relacionados con la salud publica, la seguridad publica, la fabricaciéon o procesamiento de alimentos
o bebidas, es responsabilidad del usuario de este instrumento conocer y cumplir toda la normativa
aplicable y disponer de los mecanismos adecuados y suficientes que satisfagan las normativas
vigentes en caso de mal funcionamiento del equipo.

directa, cerca de una fuente de calor o en entornos con una temperatura elevada, como un vehiculo
cerrado expuesto a la luz solar directa. Si no considera esta precaucion puede provocar un

f Peligro de incendio y explosion. No utilice ni almacene la unidad en un lugar donde reciba luz solar
sobrecalentamiento de la bateria, un incendio o una explosion.

Se debe colocar la bateria en el medidor y cargarla antes del uso Para obtener mas informacion
sobre la instalacion y reemplazo de la bateria, consulte Instalacion de la bateria en la pagina 93.
Para obtener informacién sobre como cambiar la bateria, consulte Carga de la bateria

en la pagina 94.

Nota: El medidor no funcionara mientras se carga la bateria.

1. Presione el botén de encendido del medidor hasta que escuche un bip audible.
El medidor hace un auto diagnoéstico y la pantalla muestra los resultados. Si el medidor no
completa la auto prueba, la pantalla muestra ERROR junto al parametro con falla. Si el sensor
falla, adjunte un sensor diferente si estuviera disponible.

2. Cuando finalice la autoprueba, presione OK para volver al Menu principal.

3. Para desenergizar el medidor, vuelva a presionar el botén de encendido. En la pantalla de
Confirmacion, seleccionar Si'y presioneOK.
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Si el medidor portéatil deja de responder, presione y mantenga presionado el botdn de encendido
durante 3 segundos para forzar el apagado. No fuerce el apagado en funcionamiento normal o
cuando se ve el icono de acceso a archivos.

6.1 Autoprueba del instrumento
El medidor realiza una autoprueba de diagnéstico cuando recibe energia. Luego de completar la
autoprueba, la pantalla muestra los resultados. Pulse OK para ir al Menu principal.

Si el medidor no completa la autoprueba, la pantalla muestra FAIL (Fallo) junto al parametro en
cuestion. Si el sensor falla, adjunte un sensor diferente si estuviera disponible.

6.2 Modo "dormido"

Se apaga la retroiluminacion del medidor luego de 30 segundo sin actividad y cambia a modo
dormido luego de 60 segundos de inactividad. Estas acciones no se producen si el medidor se
encuentra en modo en tiempo real o mientras el medidor obtiene una medicion. Luego de

30 minutos en modo dormido, el medidor se apaga.

Para cancelar el modo dormido, presione cualquier tecla. La claridad de la pantalla vuelve al nivel
normal y todas las teclas retoman sus funciones normales.

Seccion 7 Mantenimiento

7.1 Limpieza del sensor

é Peligro por exposicion a productos quimicos. Respete los procedimientos de seguridad del
laboratorio y utilice el equipo de proteccién personal adecuado para las sustancias quimicas que
vaya a manipular. Consulte los protocolos de seguridad en las hojas de datos de seguridad actuales
(MSDS/SDS).

Limpie el sensor cuando haya aumento o disminucion inesperado en flujo o tendencias en los
niveles y después de usarse en vias fluviales arenosas o enlodadas.

Para suciedad excesiva, remoje el sensor en agua limpia durante unos minutos para ayudar a que la
suciedad sea facil de eliminar.

Desconecte el sensor del medidor antes de limpiarlo. Use Unicamente soluciones catalogadas como
aceptables en Tabla 3para limpiar el sensor. Para sensores con celda de presion (es decir, sensores
con veloc. y prof.), asegurese de lavar y limpiar de suciedad los agujeros para las camaras de las
celdas de presion. Enjuague el sensor con agua limpia antes de volver a conectar el sensor al
ensamblaje.

Tabla 3 Soluciones limpiadoras aceptables y no aceptables

Aceptable No aceptable
Lavavajillas y agua Lejia (soda caustica) concentrada
Limpiacristales Queroseno
Alcohol isopropilico Gasolina
Hidrocarburos aromaticos
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7.2 Limpieza del medidor.

-

Presione el botdn de encendido para desenergizar el medidor.

N

Use un paiio limpio y seco para limpiar el exterior del medidor. De ser necesario, mezcle el agua
con un detergente suave.

3. Seque el exterior del medidor con un pafio limpio. Deje que el medidor se seque por completo al
aire antes de volver a energizarlo.
Nota: No use pafios de papel para limpiar la pantalla. Este tipo de pafio puede causar dafios en la pantalla de
visualizacion.

7.3 Sustitucion de la bateria

Peligro de incendio y explosion. Este equipo cuenta con una bateria de litio de alto rendimiento, que
es inflamable y puede provocar un incendio o explosion, incluso sin energia. Para mantener el nivel
de seguridad que proporciona la carcasa del instrumento, la cubierta debe instalarse y asegurarse
con el hardware suministrado.

Peligro de explosion e incendio. No se permite la sustitucion de la bateria. Utilice solo baterias
proporcionadas por el fabricante del instrumento.

Sustituya la bateria cuando note que esta se descarga rapidamente tras haberla cargado.

Nota: Si se debe devolver el instrumento a fabrica para reparacién o mantenimiento, retire la bateria y coléquela
en la cubierta de proteccion antes de enviarlo.

Desconecte la alimentacion.

Retire la bateria. Consulte Instalacion de la bateria en la pagina 93.

Deseche la bateria de acuerdo con las normativas locales, regionales y nacionales.

Pobd =

Coloque la bateria nueva en la misma posicion y con la misma orientaciéon. Consulte Instalaciéon
de la bateria en la pagina 93.

Utilice unicamente baterias suministradas por el fabricante del instrumento.

5. Instale la cubierta de la bateria. Asegurese de que la cubierta esté bien cerrada para mantener el
tipo de proteccion.

6. En caso necesario, cargue la bateria. Consulte Carga de la bateria en la pagina 94.

Seccién 8 Solucién de problemas

8.1 Diagnéstico

En el Menu principal, elija Diagnéstico para ver informacién del medidor y realizar las pruebas de
diagnéstico en Tabla 4

Tabla 4 Diagnéstico del medidor

Opcién Descripcion
Acerca de Muestra informacién del medidor y el sensor. Incluye el numero de serie y la version de
firmware.

Eliminar archivos Elimina todos los archivos de la memoria para liberar espacio para nuevas mediciones.
Asegurese de descargar los datos a una PC antes de elegir esta opcion. El sistema
reformatea automaticamente la memoria luego de eliminar los archivos.
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Tabla 4 Diagnéstico del medidor (continua)

Opcién Descripcién
Sensor Muestra la informacién de diagndstico del sensor.
Autotest Hace que el medidor realice una autoprueba de diagnéstico.

Prueba de teclado | Realiza una prueba de cualquier botén para asegurarse de que el botén funciona.

Prueba de pantalla | Realiza una prueba de pantalla para garantizar que la pantalla funcione.

Registro de eventos | Permite que el usuario vea, elimine o exporte el registro de eventos. Exporta el registro de

eventos para que el contenido esté disponible como archivo disponible gracias al
almacenamiento masivo USB. Esta opcidn se usa principalmente en el servicio de fabrica.

8.2 Solucionar errores

El medidor y el sensor no contienen piezas que pueda reparar el usuario. Para los errores y
mensajes que se indican, intente la accién correctiva.

Si el problema no desaparece o si no aparece en la lista, pongase en contacto con el fabricante.

Mensaje o problema

Solucion

El sensor no esta conectado

Conecte un sensor e intente realizar la operaciéon nuevamente.

El valor esta fuera del intervalo

Cambie los parametros de medicion o ingrese un valor diferente, luego
vuelva a intentar la operacion.

Se sabe que los datos del sensor no
son correctos o exactos

Limpiar y evaluar el sensor.

No se reconoce el sensor

Verifique la conexién del sensor. Asegurese de que la contratuerca del
puerto de conexion esté ajustada (ajuste solamente con los dedos).

La pantalla esta oscura o no visible.

Presione cualquier tecla.

La informacién no estéa disponible o no
es posible acceder a la informacion.

Asegurese de que la opcién USB (Menu principal) esté configurada en
Almacenamiento masivo.

El medidor no responde

Presione y mantenga presionado el botén de encendido por al menos
3 segundos. Esto desenergizara el medidor. Vuelva a energizar el
medidor.

Nota: No use este método para apagar el medidor durante el funcionamiento
normal o si el icono de acceso a archivo se encuentra visible en la pantalla.
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Hoofdstuk 1 Uitgebreide versie van de handleiding

Raadpleeg de uitgebreide versie van deze handleiding, die beschikbaar is op de website van de

fabrikant, voor informatie.

Hoofdstuk 2 Specificaties

Specificaties zijn onderhevig

aan wijzingen zonder voorafgaande mededeling.

2.1 Sensorspecificaties

Specificatie

| Details

Snelheidsmetingen

Methode

Elektromagnetisch

Meetbereik

0 tot 6,09 m/s (0 tot 20 ft/s)

Minimale diepte van het water

3,18 cm (1,25 in.)

Nauwkeurigheid +2% van meetgegevens 0,015 m/s (+0,05 ft/s) O tot 3,04 m/s (O tot 10 ft/s); +
4% van meetgegevens van 3,04 tot 4,87 m/s (10 tot 16 ft/s)

Resolutie 0 < waarde < 10: 3 decimalen; 10 < waarde < 100: 2 decimalen; 100 < waarde <
1000: 1 decimaal; waarde = 1000: 0 decimalen

Nul stabiliteit +0,015 m/s (0,05 ft/s)

Materiaal ABS, gevuld met glas

Beschermingsklasse behuizing

P68

Afmetingen (L x B x H)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 inch)

Kabelmateriaal

Dubbelwandig polyurethaan

Kabellengtes

2,6,1,12,2en 30,5 m (6.5, 20, 40 en 100 ft)

Dieptemeting

Methode

Membraantype: absolute druk met eenpuntskalibratie

Nauwkeurigheid (statisch)

De hoogste van + 2% van waarde of + 0,015 m (+ 0,504 inch). Temperatuur in
stabiele toestand en statisch niet-stromend water.

Meetbereik

3,05 m (0-10 ft)

Resolutie

0 < waarde < 10: 3 decimalen; 10 < waarde < 100: 2 decimalen; 100 < waarde <
1000: 1 decimaal; waarde = 1000: 0 decimalen

2.2 Specificaties van

het draagbare meettoestel

Specificatie

Details

Vervuilingsgraad

2

Beschermingsklasse

Oplaadtemperatuur

0 tot 40 °C (32 tot 104 °F)
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Specificatie

Details

Bedrijfstemperatuur

—20 tot 55 °C (-4 tot 131 °F)

Opslagtemperatuur

—20 tot 60 °C (-4 tot 140 °F )

Beschermingsklasse behuizing

IP67

Meter levensduur batterij

Balkgrafiek met vijf segmenten

Type accu

Oplaadbare lithium-ion, 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Levensduur batterij

18 uur dagelijks zwaar gebruik’; 20 °C (68 °F)

Batterijlader

Externe voedingsadapter, energie-efficiéntie VI, ingang 100-240 VAC, 50-60 Hz,
0,5 A; uitgang 12 VDC, 1,25 A

Afmetingen (L x B x H)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x 3,7 x2,1inch)

USB-aansluiting

Type Mini-B, 5-pin, geschikt voor IP67 indien met kap

Materiaal

Polycarbonaat met een thermoplastic rubberlaag eromheen

2.3 Specificaties van de gebruikersinterface

Specificatie

Details

Grafisch scherm

Kleur, LCD 3,5" QVGA transflectief (leesbaar in direct zonlicht)

Meetdefinitie 0 < waarde < 10: 3 decimalen; 10 < waarde < 100: 2 decimalen; 100 < waarde <
1000: 1 decimaal; waarde 2 1000: 0 decimalen

Toetsenbord Alfanumeriek

Bedrijfsmodi Realtime, profielen

Soorten profielen

Stroming, afvoerbuis

Afvoerbuisvormen

Cirkelvorming, rechthoekig, Trapsgewijs, 2/3 ei, geinverteerd 2/3 ei

Stromingsgegevens

Vaste, niet vaste stations

Geluidsafwijzing

Selecteerbaar door gebruiker, 50 Hz of 60 Hz

Maateenheden

Snelheid: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Stroming: ft¥/sec, miljoen gal/dag, gal/dag, gal/min, m3/s, m3/min, m3/uur, m3dag,
liters/s, liters/min

Diepte: in., ft, m, cm, mm

Stromingberekening

Methode Gemiddelde-sectie of mid-sectie

Diagnose

Zelftest, toetsenbord, scherm, logboek

Afvoerbuizen profielmethodes

0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, snelheid en niveau-integreerder, 2D

Stromingprofielmethodes

1,2, 3, 4, 5 en 6 punten (snelheidsmethode - USGS en ISO), 2-punts KREPS-
methode, 1-punts oppervlakmethode, 1- en 2-punts ijsmethode

Bestandstypen

Realtime, profiel, logboek

Talen

Engels, Frans, Spaans, Duits, Italiaans, Nederlands, Deens, Zweeds, Chinees,
Pools, Japans, Koreaans, Portugees, Slovaaks, Russisch, Hongaars, Bulgaars,
Roemeens, Tsjechisch, Turks, Fins, Grieks

1 Ingesteld als 30 minuten van installatie, zes periodes van 1-uur continu gebruik met een actieve
sensor en het scherm op maximale helderheid en 30 minuten slaapmodus tussen de periodes
van gebruik, gegevens downloaden en uitzetten.
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2.4 Algemene specificaties

Specificatie Details

Maximale aantal realtime 50 elk met max. 75 waarden die door de gebruiker worden vastgelegd.

bestanden

Firmware De sensor en het draagbare meettoestel kunnen ter plekke via een USB-
aansluiting gelipgrade worden.

Hoofdstuk 3 Algemene informatie

In geen geval is de fabrikant aansprakelijk voor schade die het gevolg is van onjuist gebruik van het
product of het niet opvolgen van de instructies in de handleiding. De fabrikant behoudt het recht om
op elk moment, zonder verdere melding of verplichtingen, in deze handleiding en de producten die
daarin worden beschreven, wijzigingen door te voeren. Gewijzigde versies zijn beschikbaar op de
website van de fabrikant.

3.1 Veiligheidsinformatie

De fabrikant is niet verantwoordelijk voor enige schade door onjuist toepassen of onjuist gebruik van
dit product met inbegrip van, zonder beperking, directe, incidentele en gevolgschade, en vrijwaart
zich volledig voor dergelijke schade voor zover dit wettelijk is toegestaan. Uitsluitend de gebruiker is
verantwoordelijk voor het identificeren van kritische toepassingsrisico's en het installeren van de
juiste mechanismen om processen te beschermen bij een mogelijk onjuist functioneren van
apparatuur.

Lees deze handleiding voor het uitpakken, installeren of gebruiken van het instrument. Let op alle
waarschuwingen. Wanneer u dit niet doet, kan dit leiden tot ernstig persoonlijk letsel of schade aan
het instrument.

Zorg ervoor dat de door deze apparatuur geboden bescherming niet wordt aangetast. Gebruik en
installeer dit apparaat niet op een andere manier dan die in de handleiding wordt aangegeven.

3.1.1 Gebruik van gevareninformatie

AGEVAAR

Geeft een potentieel gevaarlijke of dreigende situatie aan die, als deze niet kan worden voorkomen, kan
resulteren in dodelijk of ernstig letsel.

Geeft een potentieel of op handen zijnde gevaarlijke situatie aan, die als deze niet wordt vermeden, kan leiden tot
de dood of ernstig letsel.

AVOORZICHTIG

Geeft een mogelijk gevaarlijke situatie aan die kan resulteren in minder ernstig letsel of lichte verwondingen.

LET OP

Duidt een situatie aan die (indien niet wordt voorkomen) kan resulteren in beschadiging van het apparaat.
Informatie die speciaal moet worden benadrukt.
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3.1.2 Waarschuwingslabels

Lees alle labels en etiketten die op het instrument zijn bevestigd. Het niet naleven van deze
waarschuwingen kan leiden tot letsel of beschadiging van het instrument. In de handleiding wordt
door middel van een veiligheidsvoorschrift uitleg gegeven over een symbool op het instrument.

symbool staan, om mogelijk letsel te voorkomen. Als u dit symbool op het apparaat ziet, moet u de

Dit is het symbool voor veiligheidswaarschuwingen. Volg alle veiligheidsberichten op die after dit
A instructiehandleiding raadplegen voor informatie over de werking of veiligheid.

Dit symbool wijst op de aanwezigheid van apparaten die gevoelig zijn voor elektrostatische ontlading
en geeft aan dat voorzichtigheid betracht dient te worden om schade aan de apparatuur te

A
M voorkomen.

Elektrische apparatuur gemarkeerd met dit symbool mag niet worden afgevoerd via Europese
systemen voor afvoer van huishoudelijk of openbaar afval. Oude apparatuur of apparatuur aan het
einde van zijn levensduur kan naar de fabrikant worden geretourneerd voor kosteloze verwerking.

3.1.3 Conformiteit met elektromagnetische compatibiliteit (EMC)

AVOORZICHTIG

Deze apparatuur is niet bedoeld voor gebruik in woonomgevingen en biedt in dergelijke omgevingen mogelijk
onvoldoende bescherming voor radio-ontvangst.

CE (EU)
De apparatuur voldoet aan de essentiéle vereisten van EMC-richtlijn 2014/30/EU.
UKCA (UK)

De apparatuur voldoet aan de vereisten van de Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 (S.1.
2016/1091).

Canadese norm inzake apparatuur die radio-interferentie veroorzaakt, ICES-003, Klasse A:
Aanvullende informatie en testresultaten zijn via de fabrikant verkrijgbaar.

Dit Klasse A instrument voldoet aan alle eisen van de Canadese norm inzake apparatuur die radio-
interferentie veroorzaakt.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC deel 15, Klasse "A" bepalingen

Aanvullende informatie en testresultaten zijn via de fabrikant verkrijgbaar. Dit instrument voldoet aan
Deel 15 van de FCC-voorschriften. Het gebruik van dit instrument is aan de volgende voorwaarden
onderworpen:

1. Het instrument mag geen schadelijke storingen veroorzaken.

2. Het instrument moet elke willekeurige ontvangen storing accepteren, inclusief storingen die
mogelijk een ongewenste invlioed kunnen hebben.

Door veranderingen of aanpassingen aan dit toestel die niet uitdrukkelijk zijn goedgekeurd door de
partij verantwoordelijk voor certificering, kan de certificering van dit instrument komen te vervallen.
Dit apparaat is getest en voldoet aan de normen voor een elektrisch instrument van Klasse A,
volgens Deel 15 van de FCC-voorschriften. Deze bepalingen zijn vastgesteld om een redelijke
bescherming te bieden tegen hinderlijke storingen wanneer het instrument in een commerciéle
omgeving wordt gebruikt. Dit instrument produceert en gebruikt radiogolven, en kan deze uitstralen.
Als het niet wordt geinstalleerd en gebruikt volgens de handleiding, kan het hinderlijke storing voor
radiocommunicatie veroorzaken. Gebruik van het instrument in een woonomgeving zal waarschijnlijk
zorgen voor hinderlijke storing. De gebruiker dient deze storing dan op eigen kosten te verhelpen.
Om storingen op te lossen kan het volgende worden geprobeerd:
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1. Ontkoppel het instrument van zijn stroombron om te controleren of deze stroombron al dan niet
de storing veroorzaakt.

2. Als het instrument op hetzelfde stopcontact is aangesloten als het apparaat dat storing
ondervindt, dient u het apparaat op een ander stopcontact aan te sluiten.

3. Plaats het apparaat weg van het apparaat waarop de storing van toepassing is.

4. Verplaats de ontvangstantenne voor het apparaat dat de storing ontvangt.

5. Probeer verschillende combinaties van de hierboven genoemde suggesties.

3.2 Productoverzicht

Het draagbare snelheidssysteem wordt buiten, in laboratoria en voor gemeentelijke toepassingen
gebruikt. Turbulente, luidruchtige en langzame stromingen kunnen met dit systeem worden gemeten.

Wanneer de sensor in stromend water geplaatst wordt, creéert een magnetisch veld rondom de
sensor een voltage die evenredig is aan de snelheid van de stroming. De hoogte van deze voltage,
die de watersnelheid rondom de sensor weerspiegelt, wordt gedetecteerd door elektroden in de
sensor en verwerkt door de microprocessor van de sensor. Het verwerkte signaal wordt digitaal
doorgestuurd via de sensorkabel naar het draagbare meettoestel waar de informatie op het scherm
wordt weergegeven. Het systeem bestaat uit een draagbaar meettoestel, een sensor met kabel en
toebehoren.

De meter en sensor meten de snelheid in afvoerbuizen en stromingen. Deze metingen zijn belangrijk
voor kalibratie in gemeentelijk afvalwater en voor de evaluatie van de gevolgen op het ontwikkelen
en handhaven van fase afvoer relatiecurven.

Er zijn twee sensortypes beschikbaar: alleen snelheid en snelheid plus diepte. Deze handleiding
behandelt beide sensortypen. Als de informatie van toepassing is op een specifiek sensortype, dan
wordt dit aangegeven in de tekst.

3.2.1 Systeemoverzicht

Een overzicht van een volledig gemonteerd systeem staat afgebeeld in Afbeelding 1. Raadpleeg
voor meer informatie de documentatie die bij de afzonderlijke onderdelen of toebehoren is
meegeleverd.
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Afbeelding 1 Gemonteerde onderdelen

YT

V V

1 Draagbare meter 7 Sensor hoogte vergrendel-/ontgrendelschroef
(toebehoren)

2 Sensor hoogte vergrendel-/ontgrendelapparaat 8 20 mm/HERES waterstangadapter (toebehoren)
3 Opzetstuk waterstang (toebehoren) 9 20 mm waterstang (toebehoren)
4 Sensorkabel 10 HERES waterstang (toebehoren)
5 Verstelbare bevestiging voor draagbaar meettoestel | 11 Sensor hoogte vergrendel-/ontgrendelschroef
6 Sensor monteren

3.2.2 Overzicht sensor

Afbeelding 2 toont de hoofdbestanddelen van de sensor. Instructies voor het bevestigen van de
sensor op een standaard waterstangstandaard of bovenplaatsing, of HERES of 20 mm waterstang
worden geleverd met het toebehoren.
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Afbeelding 2 Sensorcomponenten

1 Sensorelectrodes

5 Drukcel (sensoren met diepte-optie)

2 Sensorbehuizing

6 Sensor met diepte-optie

3 Aansluitstekker voor sensor

4 Vingerschroef voor sensorbevestiging

7 Sensor zonder diepte-optie

3.2.3 Meteroverzicht

Afbeelding 3 toont de functies van het meettoestel.

Afbeelding 3 Meteronderdelen

-

USB-aansluiting?

Draadgat voor verstelbare bevestiging van het
meettoestel

Toetsenblok

Sleuven voor bevestiging van velcro of riem

Meterscherm

8

Sleuf voor bevestigingsdraden (2x) van halsriem

Aansluitpunt voor uitbreiding (niet gebruikt)

9

Aansluitpunt voor de sensor

alblw|N

Klep van de batterijhouder

10 Aansluiting batterijlader

2 Gebruik de USB-aansluiting niet om de batterij op te laden.
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3.3 Productcomponenten

Raadpleeg Afbeelding 4 bij de aanschaf van een compleet systeem om ervoor te zorgen dat alle
componenten zijn ontvangen. Neem direct contact met de fabrikant of een
verkoopvertegenwoordiger op als een van de accessoires ontbreekt of iets beschadigd is.

Afbeelding 4 Systeemcomponenten

1 Draagkoffer (met sleuf voor sensorkabel) 8 Universele bevestiging voor de sensor

2 USB-kabel met mini-USB-aansluiting, 1 m (3 ft) 9 Velcroriem

3 Verstelbare bevestiging voor draagbaar meettoestel | 10 Koord

4 Batterijlader, 100-240 VAC 11 Draagbaar meettoestel

5 Sensor 12 Lithiumbatterijpakket

6 Extra vingerschroeven (4x) 13 Sensor zoals aangesloten op meter in de koffer
7

Doeken voor het afdrogen van de sensor

Hoofdstuk 4 Installatie

4.1 Plaats een sensor op de universele sensorbevestiging

Gebruik de universele sensorsteun om de sensor vast te maken aan de polen van 1 inch of minder in
diameter. Voor de juiste werking en nauwkeurige meetgegevens moet de voorkant van de sensor
stroomopwaarts wijzen, waarbij de elektroden volledig in contact met het water zijn.

Opmerking: Houd de elektroden van de sensor uit de buurt van niet geleidende substanties, zoals olie en vet.
Raadpleeg De sensor reinigen op pagina 124 om vuil van de sensor te verwijderen.

1. De voorkant van de sensor is rond en bevat drie elektroden. De sensor heeft een bevestigingsgat
in de achterkant en een vingerschroef aan de bovenkant. Steek de bevestigingsas van de
universele bevestiging in het bevestigingsgat aan de achterkant van de sensor. Zorg ervoor dat
de bevestigingsas volledig in het bevestigingsgat is gestoken en dat de vingerschroef in de groef
past.

2. Draai de vingerschroef handmatig aan.

3. Steek een paal met een diameter van 2,5 cm (1 inch) of minder door de klem van de universele
sensorsteun. Draai de klem vast.
Opmerking: Instructies voor het bevestigen van de sensor op een standaard, bovenplaatsing, HERES of
20 mm waterstang worden geleverd met het toebehoren.
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4.2 Veiligheid lithiumbatterij

Brand- en explosiegevaar. Lithiumbatterijen kunnen onder ongunstige omstandigheden heet worden,
: exploderen of in brand vliegen en ernstig letsel veroorzaken.

» Gebruik de batterij niet bij zichtbare beschadigingen.

» Gebruik de batterij niet als deze blootgesteld is geweest aan een krachtige schok of sterke
trillingen.

+ Stel de batterij niet bloot aan vuur.

» Bewaar de batterij bij een temperatuur onder 60 °C (140 °F).

« Bewaar de batterij droog en uit de buurt van water.

» Voorkom contact tussen de plus- en minpool van de batterij.

+ Laat geen onbevoegden aan de batterij komen.

» Het afvoeren van de batterij dient in overeenstemming met de plaatselijke, regionale en nationale
regelgeving te gebeuren.

» Gebruik of bewaar het instrument niet in direct zonlicht, in de buurt van warmtebronnen of in een
omgeving met een hoge temperatuur, zoals een afgesloten voertuig in de hete zon.

4.3 De batterij plaatsen

Brand- en explosiegevaar. Dit apparaat bevat een lithiumbatterij met een hoge energiedichtheid die
ontvlambaar is en brand of een explosie kan veroorzaken, zelfs zonder voeding. Om de veiligheid
van de behuizing van het instrument te waarborgen, moeten de behuizingsdeksels worden

if aangebracht en vastgezet met het meegeleverde bevestigingsmateriaal..

Explosie- en brandgevaar. Alternatieven voor de batterijen worden niet toegestaan. Gebruik
uitsluitend de batterijen die door de fabrikant van het instrument zijn meegeleverd.

Plaats de geleverde lithiumbatterij zoals aangegeven in Afbeelding 5.
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Afbeelding 5 De batterij plaatsen

4.4 Batterij opladen

Opmerking: Een vervanger voor de batterijlader is niet toegestaan. Gebruik uitsluitend de lader die in de ljjst
vermeld staat voor onderdelen en toebehoren voor het instrument. Raadpleeg Vervangende onderdelen in de
uitgebreide versie van de handleiding.

Laad de batterij van het instrument voor het eerste gebruik volledig op met de meegeleverde
batterijlader. Het duurt ongeveer 8 uur om een lege batterij volledig op te laden.

1. Zorg ervoor dat het juiste type stekker voor de geografische locatie wordt aangebracht op de
batterijlader.

2. Sluit de batterijlader aan op een stopcontact met randaarde.

3. Sluit de batterijlader aan op de aansluiting voor de batterijlader op het instrument. Raadpleeg
Meteroverzicht op pagina 112. Het laadniveau van de batterij wordt weergegeven op het display.
Tijdens het opladen van de batterij brandt aan de kant van de aansluiting een blauw lampje. Na
het opladen, gaat het blauwe lampje vanzelf uit.

Opmerking: De meter is niet operationeel zolang de batterij wordt opgeladen. De batterij wordt niet opgeladen
via de USB-kabel.
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4.5 De sensor op het meettoestel aansluiten

4.6 Bevestig het koord

Bevestig het koord om de meter veilig om de hals te dragen.
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4.7 Bevestig de velcroriem

Gebruik de velcroriem om de extra kabel vast te houden. Raadpleeg Afbeelding 6.

Afbeelding 6 Bevestig de velcroriem

| 1 Luskant |2 Haakkant

Hoofdstuk 5 Gebruikersinterface en navigatie

5.1 Toetsenbord en functies van de toetsen

Afbeelding 7 toont het toetsenbord van de meter. Tabel 1 geeft de functies van elke toets of soort
toets.
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Afbeelding 7 Toetsenbord

1 Aan-/Uitzetten 6 Hoofdmenu
2 OK 7 Underscore of komma
3 Pijlen omhoog en omlaag 8 Terug
4 Quick Jump 9 Alfanumeriek
5 Pijlen rechts en links 10 Vorig menu

Tabel 1 Beschrijving van de toets
Toetsen Omschrijving

Aan-/Uitzetten

Zorgt ervoor dat de meter onder spanning komt, dan wel van spanning gaat.

OK

Hiermee wordt een item of geselecteerde menuoptie bevestigd.

Pijlen omhoog en

Beweegt in het scherm omhoog of omlaag. Als de cursor aan de boven- of onderkant

omlaag van het scherm is, gaat de cursor omlaag of omhoog als respectievelijk op de pijl
DOWN of UP wordt gedrukt.
Quick Jump Bij normaal gebruik springt u met deze toets naar het venster Select conduit shape

(Kies buisvorm). In Profiler-bedrijf is de Quick Jump-toets uitgeschakeld.

Houd deze toets vijf seconden ingedrukt om een handmatige nulstelling van de
dieptesensor uit te voeren als de automatische nulstellingsfunctie is uitgeschakeld.

Hiermee wordt in de realtimemodus de toets Quick Jump (Snel vooruit) veranderd
tussen de digitale weergave en de grafische weergave.

Pijlen rechts en links

Beweegt naar rechts of links in het scherm.

Hoofdmenu

Gaat naar het hoofdmenu vanuit een submenu of scherm.

Underscore of komma

Plaats een underscore of komma. Alleen in velden met uitsluitend numerieke tekens
plaatst deze toets automatisch een puntkomma op de plaats van de cursor.

Terug Plaats de cursor één spatie terug.

Alfanumeriek Plaatst in de toets een alfanumerieke of numerieke waarde. Waarden worden in de
volgorde geplaatst, zoals op de toets staat aangegeven. Na 2 seconden wordt de
waarde op het scherm opgeslagen en gaat de cursor verder.

Vorig menu Gaat naar het vorige scherm.
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5.2 Statusbalk

Aan de bovenzijde van het display is een statusbalk zichtbaar. Een uitleg van de informatie in de
statusbalk staat in Tabel 2.

Tabel 2 Statusbalkindicatoren

Indicator Beschrijving

Datum en tijd Toont de huidige datum en tijd.

usB Geeft aan wanneer een USB-kabel is aangesloten. Als een USB-kabel is aangesloten
en deze indicator is niet in de statusbalk zichtbaar, dan zit de stekker van de USB-
kabel niet goed in de aansluiting. Zorg ervoor dat de USB-kabel goed en stevig in de
USB-aansluiting zit.

Geleidbaarheid Als de sensor uit het water is en niet-geleidend is, verschijnt er een blauwe ring naast
het batterijpictogram. Als de sensor in het water is en geleidbaar is, is deze indicator
is een solide blauwe cirkel.

Batterij Een blokdiagram met vijf blokken geeft aan hoeveel vermogen de batterij nog heeft.

Openen van bestanden

Dit wordt getoond wanneer de meter toegang tot een bestand heeft.

Indicator voor auto-
nulstelling diepte

Als de dieptesensor tijdens de laatste 30 minuten op nul is gesteld, verschijnt er een
gevulde groene cirkel naast de indicator voor geleidbaarheid. Als de dieptesensor
tijldens de laatste 30 minuten niet op nul is gesteld, knippert deze indicator rood.

5.3 Navigatie- en hoofdmenu

Druk op OK om een geselecteerde menuoptie of een waarde in het scherm te bevestigen. Selecteer
More (Meer) en druk op OK om extra schermen en opties die beschikbaar zijn, te zien. Druk op de
knop van het hoofdmenu om vanuit een submenu naar het hoofdmenu te gaan.

Opmerking: Sommige bewerkingen kunnen niet worden uitgevoerd tenzij er een sensor op de meter is

aangesloten. Als deze bewerkingen toch worden uitgevoerd terwijl er geen sensor is aangesloten, verschijnt er een
foutmelding op het scherm. Sluit een sensor aan en start de bewerking opnieuw.

1. Real time: selecteer deze optie om realtime informatie te krijgen over de snelheid en diepte. (Er
is een sensor met mogelijkheden voor diepte nodig om de diepte te kunnen aflezen). In
Afbeelding 8 ziet u een voorbeeld van een realtime scherm voor sensoren met alleen snelheid.
Realtime schermen voor sensoren zowel snelheid als diepte ziet u in Afbeelding 9. De indeling
van de getoonde informatie en opties hangt af van het gebruikte sensortype. In de realtime
modus schakelt u met de toets Quick Jump (Snel vooruit) tussen digitale en grafische weergaven
van de realtime informatie. De snelheid wordt bijgewerkt in de modus FPA-filter conform de
gemiddelde tijd van de vast periode. In de modus RC-filter wordt de snelheid doorlopend elke
250 ms op het scherm bijgewerkt.

Optie

Capture

(Verzamelen)

Save (Opslaan)

Done (Gereed) of
OK

Doorzichtig

Beschrijving

Hiermee wordt de informatie over diepte en snelhied in het geheugen opgeslagen. De
informatie wordt opgeslagen totdat de power is cycled, het geheugen wordt opgeslagen
naar een niet-vluchtig realtime bestand of totdat de gebruiker de realtime modus afsluit.

Hiermee worden verzamelde waarden in het vluchtige geheugen opgeslagen naar een
niet-vluchtig realtime bestand. Er verschijnt een melding als het aantal bestanden groter
is dan het mogelijke maximumaantal. Bestanden worden opgeslagen in een indeling
door tabs gescheiden (.tsv).

Hiermee wordt de realtime modus afgesloten en gaat u terug naar het hoofdmenu. Als
het vluchtige geheugen niet-opgeslagen gegevens bevat, wordt in een
bevestigingsmelding aan de gebruiker gevraagd of deze wil afsluiten zonder de
gegevens op te slaan.

Hiermee worden verzamelde waarden gewist uit de buffer van het vluchtige geheugen.
De gebruiker kan kiezen uit de opties Clear Last (Laatste wissen), Clear All (Alles
wissen) of Cancel (Annuleren).
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Optie

installatie

Beschrijving

Hiermee kan de gebruiker de belangrijkste filterparameters wijzigen en de functie voor
de positie van de sensor Maximum Depth (Maximale diepte) programmeren. Met de
functie Maximum depth (Maximale diepte) kan een gebruiker systeemparameters
invoeren voor de dieptewaarde in de realtime modus. De gebruiker kan ervoor kiezen
een waarde voor de maximale diepte in te voeren die is verkregen met een liniaal
(handmatig), of die is indirect is verkregen met de dieptewaarde (automatisch). Beide
methoden schakelen de functie voor de positie van de sensor Maximum Depth
(Maximale diepte) in.

In de setup van de automatische modus voert de gebruiker direct de afstand in van de
onderzijde van het kanaal tot aan de onderzijde van de sensorsteun (offset). De
setupinterface toont continu de huidige waarde voor de diepte die wordt gegeven door
de sensor plus de offset. De meter bewaart deze waarde als de maximale diepte
wanneer de OK-knop wordt ingedrukt. In alle andere gevallen bevat de getoonde
dieptewaarden geen offset.

De functie Maximum depth (Maximale diepte) vereist een sensor met snelheid plus
diepte.

Files (Bestanden) Toont een samenvatting van elk realtime-bestand dat is opgeslagen in het niet-vluchtige
of View (Bekijken) geheugen. Bestandenkunnen apart worden bekeken en verwijderd.

Afbeelding 8 Realtime scherm

MFpro  12:13:53 03.27.2012 USB @ (I
MF pro 121344 03272012 USE @ NN}
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA, t=10s
Profiler
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup
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Afbeelding 9 Realtime scherm voor sensor met diepte

MF pro

Yelocity (rmi=)

07:46:16 06.03.2012 USE® & {m|

FPA, t=10 =

0.09

Progress: 75%
Depth [rm)

0.37

Capture Clear
5ave Setup

2. Profiler: selecteer deze optie voor het uitvoeren van metingen van de snelheid van stromingen of
buizen. De meter toont meldingen wanneer de bediener iets moet invullen. Een percentage van
de resterende geheugenhoeveelheid wordt weergegeven in definities van 1 %. Raadpleeg voor
meer informatie over profielen de uitgebreide versie van de handleiding.

Optie

Stroming

Afvoerbuis

Files (Bestanden)

Installatie

Beschrijving

Deze optie wordt gebruikt om een profiel voor een stroming of een stromend kanaal in te
stellen. Voer snelheidsmetingen uit voor het berekenen van de totale afvoer op basis
van ISO 748 of USGS-standaarden voor de methodes Mid-sectie of Gemiddelde-sectie.

Deze optie wordt gebruikt om een profiel voor een buis in te stellen.

Deze optie wordt gebruikt om opgeslagen bestanden weer te geven of te verwijderen.
Bestanden kunnen tegelijkertijd of apart worden verwijderd.

Deze optie wordt gebruikt om de instellingen voor filterparameters en de functie
Maximum Depth (Maximale diepte) in te stellen of te wijzigen.

3. Set up: selecteer deze optie om de algemene systeeminstellingen en voorkeuren te wijzigen.

Optie

Kalibratie van de
snelheid

Beschrijving

Kalibreert de sensor. Voegt een afwijkende veldwaarde aan de
fabriekskalibratie toe. Raadpleeg voor meer informatie de bijlage in de
uitgebreide versie van de handleiding.
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Optie

Filterparameters

Nat/Droog grenswaarde

Auto zero depth (Auto-
nulstelling diepte)

EMI

Klok

usB

Taal

Eenheden

Beschrijving

Past een filter toe op het verkrijgen van gegevens (Hoofdfilter of Voorfilter). De
gebruiker kan de filterparameters selecteren.

Hoofdfilter

« Fixed Period Averaging (FPA): Fixed Period Averaging maakt een
gemiddelde van de gegevens over een door de gebruiker te selecteren vaste
periode (1 tot 480 seconden). De standaard is 30 seconden. Als de FPA-
waarde 5 is, wordt de waarde voor de snelheid in de display elke vijf
seconden bijgewerkt.

« RCA tijdconstante: het RC-filter helpt turbulentie glad te strijken door het
gebruik van een selecteerbare tijdconstante in het filteralgoritme. Deze
modus is handig bij het zoeken naar een maximale snelheid, bijvoorbeeld in
de gebruikelijke 0,9 x Vmax profiel methode. Hoog RC-filter tijdconstanten
geven een hogere mate van gladstrijken. De tijdconstante kan worden
ingesteld van 2 tot 20 seconden, met een standaardwaarde van 6. Bij
1 tijdconstante gaat het filter tot ongeveer 60 % van de uiteindelijke waarde.
Bij 5 tijdconstanten gaat het filter tot 99,9 % van de uiteindelijke waarde. Als
de RC-waarde dus op 2 staat, verschijnt de uiteindelijke waarde na
10 seconden.

Voorfilter

« Gemiddelde filter: het filterproces wordt in de sensor uitgevoerd. De functie
kan worden uitgeschakeld. De aanbevolen (standaard) waarde is echter 5.
Schakel de functie in om deze waarde in te voeren of te wijzigen.

Hiermee wordt de grenswaarde voor het onderdompelen van de sensor
ingesteld voor droge en natte omstandigheden. De standaardwaarde is 20 %.
Raadpleeg voor meer informatie de bijlage in de uitgebreide versie van de
handleiding.

Hiermee wordt de functie Auto Zero (Automatische nulstelling) in- of
uitgeschakeld.

Als deze functie is ingeschakeld, voert het instrument een luchtkalibratie uit
wanneer de sensor uit het water wordt gehaald en zich in de lucht bevindt. Om
een luchtkalibratie te kunnen uitvoeren, stelt het instrument de sensor
automatisch op nul.

Als deze functie is uitgeschakeld, kan de sensor handmatig door de gebruiker
worden op nul worden gesteld. Verwijder hiervoor de sensor uit de flow en houd
vervolgens de toets Quick Jump (Snel vooruit) vijf seconden ingedrukt.
Wanneer de sensor 30 minuten in de flow is geweest, schakelt de groene cirkel
in de hoek rechtsboven van groen naar rood. Dit is een prompt voor de
gebruiker om de sensor te verwijderen en opnieuw op nul te stellen.

Dit stelt de lokale lijnfrequentie in voor de afwijzing van omgevingsgeluid tot
50 Hz (standaard) of 60 Hz .

Dit stelt de datum en tijd in van het draagbare meettoestel in 24-uurs indeling.
De overgang naar zomer-/wintertijd wordt niet ondersteund.

Stelt de USB-modus in.

» Massaopslag (standaard): deze modus werkt als een geheugenstick of vaste
schijf. Bestanden hebben het kenmerk Alleen-lezen.
« CDC: deze modus wordt gebruikt om de firmware bij te werken.

Hiermee wordt de taal geselecteerd die in de menu's wordt gebruikt.

Dit stelt de eenheden in voor het meten van de snelheid, stroming en diepte.
Opties zijn Metriek (standaard) of Engels .
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Optie Beschrijving

Zoemer Aan (standaard) of Uit. Als deze functie is ingeschakeld, laat de meter een
geluidssignaal horen wanneer:

« De sensor zich op de juiste diepte bevindt voor de desbetreffende
profielmethoden.

* 95 % van de meettijd is verstreken (modus Profiler).

« Als in een menu op een inactieve toets wordt gedrukt.

Deze functie is alleen beschikbaar met de optionele dieptesensor.

Berekening van de Hiermee wordt de methode geselecteerd waarop de berekening van open water

stroming wordt uitgevoerd (alleen stromingsprofielen). Opties zijn Gemiddelde-sectie of

Mid-sectie. Raadpleeg voor meer informatie de bijlage in de uitgebreide versie

van de handleiding.

Plaateen van het station Vast: de bediener plaatst deze in de breedte van de stroming en een aantal
stations voor het uitvoeren van de meting. De meter verdeelt de
dwarsdoorsnede in gelijkmatige afstanden tussen de verticale stations.

« Niet vast (standaard): de bediener selecteert de afstand tussen de verticale
stations. Deze optie wordt vaker gebruikt omdat de bediener met deze
methode hindernissen en andere beperkingen in de dwarsdoorsnede kan
opnemen.

« Vas en Niet vast: de bediener selecteert het referentieviak voor
dieptemetingen. Waarden: Boven of Onder.

Standaardinstellingen Hiermee worden alle instellingen van de meter teruggezet in de
herstellen fabriekswaarden.

4. Diagnostiek: selecteer deze optie om problemen met de meter of de aangesloten sensor op te
lossen. Raadpleeg Diagnostiek op pagina 125 voor meer informatie over de opties in
Diagnostiek.

Hoofdstuk 6 Opstarten en zelftest
AGEVAAR

Chemische of biologische gevaren. Als dit instrument wordt gebruikt voor het sturen van een proces
en/of het doseren van chemicalién waarvoor wettelijke voorschriften en/of eisen gelden ten aanzien
van de volksgezondheid, de veiligheid, de productie of het verwerken van voedingsmiddelen of

é dranken, dient de gebruiker er zorg voor te dragen dat hij/zij bekend is met deze voorschriften en/of
eisen en deze na te leven. Tevens dient de gebruiker er zorg voor te dragen dat er voldoende
maatregelen getroffen zijn en eventueel vereist materiaal aanwezig is om aan de geldende wetten en
eisen in geval van een defect te voldoen.

warmtebronnen of in een omgeving met een hoge temperatuur, zoals een afgesloten voertuig in de
hete zon. Het niet naleven van deze voorzorgsmaatregel kan ertoe leiden dat de batterij oververhit

f Brand- en explosiegevaar. Gebruik of bewaar het instrument niet in direct zonlicht, in de buurt van
raakt en er brand of een explosie ontstaat.

De batterij moet voor gebruik in de meter zijn geplaatst en zijn opgeladen. Raadpleeg De batterij
plaatsen op pagina 114 voor meer informatie over het plaatsen en vervangen van de batterij.
Raadpleeg Batterij opladen op pagina 115 voor informatie over het opladen van de batterij.
Opmerking: Het meettoestel is niet operationeel zolang de batterij wordt opgeladen.

1. Druk op de aan-uitknop van de meter totdat u een pieptoon hoort.
De meter voert een zelftest uit en de resultaten worden op het display weergegeven. Als de
meter niet door de zelftest komt, verschijnt op het scherm de melding FAIL (fout) naast de
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foutieve parameter. Als de sensor defect is, dient u een andere te bevestigen, mits deze
voorhanden is.

2. Druk na de zelftest op OK om naar het hoofdmenu te gaan.

3. Druk nogmaals op de aan-uitknop om de meter uit te zetten. Selecteer Yes (Ja) in het
bevestingsscherm en druk op OK.
Als het draagbare meettoestel niet meer reageert, houd u de aan-uitknop langer dan 3 seconden
ingedrukt om de meter geforceerd uit te schakelen. Doe dit niet wanneer de meter normaal
functioneert of wanneer het pictogram voor het openen van bestanden zichtbaar is.

6.1 Zelftest van het instrument

Wanneer het meettoestel onder spanning komt, voert het een diagnostische zelftest uit. Na het
uitvoeren van de zelftest worden de resultaten ervan op het scherm weergegeven. Druk op OK om
naar het hoofdmenu te gaan.

Als het meettoestel niet door de zelftest komt, verschijnt op het scherm de melding FAIL (fout) naast
de betreffende parameter. Als de sensor defect is, dient u een andere te bevestigen, mits deze
voorhanden is.

6.2 Slaapmodus

De verlichting van het meettoestel gaat na 30 seconden geen activiteit uit en gaat na 60 seconden
geen activiteit in slaapmodus. Dit gebeurt niet wanneer het meettoestel in de modus realtime staat,
of wanneer het meettoestel aan het meten is. Na 30 minuten slaapstand gaat het meettoestel uit.

Druk op een willekeurige toets om het meettoestel uit de slaapmodus te halen. De helderheid van het
scherm gaat terug naar het normale niveau en alle toetsen gaan terug naar hun normale functies.

Hoofdstuk 7 Onderhoud

7.1 De sensor reinigen

Gevaar van blootstelling aan chemicalién. Volg alle laboratorium technische veiligheidsvoorschriften
op en draag alle persoonlijke beschermingsuitrustingen die geschikt zijn voor de gehanteerde
chemicalién. Raadpleeg de huidige veiligheidsinformatiebladen (MSDS/SDS) voor
veiligheidsprotocollen.

W

Reinig de sensor in het geval van een onverwachte toename of afname van de flow of van het
niveau en na gebruik in zanderige of modderige waterwegen.

Week de sensor in geval van zware vervuiling enkele minuten in helder water zodat de vervuiling
eenvoudig is te verwijderen.

Koppel de sensor los van de meter voordat deze wordt gereinigd. Gebruik voor het reinigen van de
sensor alleen oplossingen die als acceptabel zijn aangeduid in Tabel 3. Zorg er in geval van
sensoren met een drukcel (d.w.z. sensores voor snelheid en diepte) voor dat de openingen voor de
drukcelkamers zijn doorgespoeld en vrij zijn van vervuiling. Spoel de sensor met schoon water
voordat u de sensor weer aansluit op de eenheid.

Tabel 3 Acceptabele en onacceptabele reinigingsmiddelen

Acceptabel Niet gebruiken
Vaatwasmiddel en water Geconcentreerd bleek
Ruitenreiniger Petroleum
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Tabel 3 Acceptabele en onacceptabele reinigingsmiddelen (vervolg)

Acceptabel Niet gebruiken

Isopropyl alcohol Benzine

Aromatische koolwaterstoffen

7.2 Het meettoestel schoonmaken

N =

Zet het meettoestel uit.

Gebruik een schone, vochtige doek om de buitenkant van het meettoestel schoon te maken.
Meng het water zo nodig met een mild reinigingsmiddel.

Droog de buitenkant van het meettoestel af met een schone doek. Laat het meettoestel op
natuurlijke wijze helemaal opdragen voordat deze weer wordt aangezet.

Opmerking: Gebruik voor het reinigen van het scherm geen doekjes die gemaakt zijn op basis van papier. Dit
soort doekjes kunnen het scherm beschadigen.

7.3 De batterijen vervangen

Brand- en explosiegevaar. Dit apparaat bevat een lithiumbatterij met een hoge energiedichtheid die
ontvlambaar is en brand of een explosie kan veroorzaken, zelfs zonder voeding. Om de veiligheid
van de behuizing van het instrument te waarborgen, moeten de behuizingsdeksels worden
aangebracht en vastgezet met het meegeleverde bevestigingsmateriaal..

Explosie- en brandgevaar. Alternatieven voor de batterijen worden niet toegestaan. Gebruik
uitsluitend de batterijen die door de fabrikant van het instrument zijn meegeleverd.

Vervang de batterij als de batterij niet meer opgeladen kan worden.

Opmerking: Als het instrument voor reparatie of onderhoud naar de fabriek moet worden teruggestuurd, moet de
batterij uit het instrument worden gehaald en voor verzending in een beschermhoes worden meegeleverd.

1.
2,
3.

4.

5.

6.

Schakel de voeding van de uit.
De batterij verwijderen. Raadpleeg De batterij plaatsen op pagina 114.

Het afvoeren van de batterij dient in overeenstemming met de plaatselijke, regionale en nationale
regelgeving te gebeuren.

Plaats een nieuwe batterij hetzelfde als de oude batterij. Raadpleeg De batterij plaatsen
op pagina 114.

Gebruik uitsluitend de batterijen die door de fabrikant van het instrument zijn meegeleverd.

De batterijklep plaatsen. Zorg dat de klep goed dichtzit, zodat de hele behuizing blijft voldoen aan
de IP-kwalificatie hiervoor.

Laad zo nodig de batterij op. Raadpleeg Batterij opladen op pagina 115.

Hoofdstuk 8 Problemen oplossen

8.1 Diagnostiek

Selecteer in het Hoofdmenu Diagnostiek om informatie te zien over het meettoestel en doe de
diagnostische test in Tabel 4.
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Tabel 4 Diagnostische gegevens van het meettoestel

Optie

Omschrijving

Info

Toont informatie over de sensor en het meettoestel. Bevat het serienummer en de
fimwareversie.

Bestanden wissen

Wist alle bestanden uit het geheugen om ruimte te maken voor nieuwe metingen. Zorg
ervoor dat de gegevens op een pc gedownload zijn voordat deze optie geselecteerd wordt.
Na het wissen van alle bestanden wordt het geheugen automatische geformatteerd.

Sensor Toont diagnostische informatie over de sensor.

Zelftest Hiermee voert het meettoestel een diagnostische zelftest uit.

Toetsenbordtest | Voert een test voor elke toets uit om te controleren of elke toets functioneert.

Schermtest Voert een test van het scherm uit om te controleren of het scherm functioneel is.

Logboek Hiermee kan de log worden bekeken, worden verwijderd, of worden geéxporteerd. Exporteer

het logboek om de gegevens ervan beschikbaar te stellen op een USB-schijf. Deze optie
wordt voornamelijk gebruikt tijdens fabrieksonderhoud.

8.2 Problemen oplossen

Het meettoestel en de sensor bevatten geen onderdelen die door de gebruiker kunnen worden
onderhouden. Probeer de correctiehandeling voor fouten en meldingen in de lijst.

Als het probleem aanhoudt, of het betreffende probleem komt niet in de lijst voor, neem dan contact
op met de fabrikant.

Melding of probleem Oplossing
Sensor is niet aangesloten Sluit een sensor aan en probeer de handeling opnieuw.
Waarde is buiten het bereik. Wijzig de meetparameters of vul een andere waarde in en probeer de

bewerking opnieuw.

niet betrouwbaar.

De sensorgegevens zijn niet correct of Reinig de sensor en test deze.

Sensor wordt niet herkend, Controleer de sensoraansluiting. Zorg dat de vergrendelmoer aan de

aansluitkant goed handvast zit.

Scherm is gedempt of onzichtbaar. Druk op het toetsenbord op een toets.

Gegevens niet beschikbaar of toegang Zorg dat de USB-optie (Hoofdmenu) is ingesteld op massaopslag.
tot de gegevens is niet mogelijk.

Meettoestel reageert niet. Houd de aan-/uitknop minimaal 3 seconden ingedrukt. Hierdoor gaat

het meettoestel uit. Zet het meettoestel opnieuw aan.

Opmerking: Gebruik deze methode niet wanneer het meettoestel normaal
functioneert of als het pictogram voor het openen van bestanden in het scherm
zichtbaar is.
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Avsnitt 1 Utokad version av handboken

Mer information finns i den ut6kade versionen av denna handbok, som éar tillganglig pa tillverkarens
webbplats.

Avsnitt 2 Specifikationer

Specifikationerna kan andras utan féregaende meddelande.

2.1 Givarspecifikation

Specifikation

| Information

Hastighetsmatning

Metod

Elektromagnetisk

Intervall

0 till 6,09 m/s (0 till 20 ft/s)

Minimalt vattendjup

3,18 cm (1,25 tum)

Noggrannhet +2 % av lasningen 0,015 m/s (+0,05 ft/s) O till 3,04 m/s (O till 10 ft/s); + 4 % av lasningen
fran 3,04 till 4,87 m/s (10 till 16 ft/s)

Upplésning 0 < varde < 10: 3 decimaler; 10 < varde < 100: 2 decimaler; 100 < varde < 1000:
1 decimal; varde = 1000: O decimaler

Noll stabilitet +0,015 m/s (+0,05 fot/s)

Material ABS, glasfylld

Héljets skyddsklass 1P68

Matt (L x B x H)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 tum)

Kabelmaterial

Polyuretanhdlje

Kabellangder

2;6,1;12,2 och 30,5 m (6.5, 20, 40 och 100 ft)

Djupmétning

Metod

Diafragmatyp: absolut tryck med enpunktskalibrering

Noggrannhet (statisk)

Det stérre av + 2 % av det avlasta vardet eller £ 0,015 m. Stabil temperatur och statiskt
icke-flédande vatten.

Intervall

3,056 m

Upplésning

0 < varde < 10: 3 decimaler; 10 < varde < 100: 2 decimaler; 100 < varde < 1000:
1 decimal; varde = 1000: 0 decimaler

2.2 Specifikationer for portabel matare

Specifikation

Information

Fororeningsgrad

2

Skyddsklass
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Specifikation

Information

Temperatur vid laddning

32 till 40 °C (O till 104 °F)

Drifttemperatur

—20 till 55 °C (-4 till 131 °F)

Férvaringstemperatur

—20 till 60 °C (-4 till 140 °F )

Héljets skyddsklass IP67
Batterimatare Streckkod med fem segment
Batterityp Uppladdningsbart litium-jon, 3.6 V, 5.0 Ah, 18 Wh

Batteriets livslangd

18 timmars intensiv anvandning under en typisk dag'; 20 °C (68 °F)

Batteriladdare

Extern stromadapter, energieffektivitet VI, 100-240 VAC, 50-60 Hz, 0.5 A, 12 VDC,
1.25 A utgang

Matt (L x B x H)

21.8x9.3x5.3cm (8.6 x 3.7 x 2.1 tum)

USB-anslutning

Typ Mini-B, 5-stiftig, markt for IP67 i forslutet tillstand

Material

Polykarbonat med en 6vergjutning av termoplastelastomer (TPE)

2.3 Specifikationer for anvandargranssnitt

Specifikation

Information

Grafisk skarm

Farg, LCD 3,5" QVGA transflektiv (Iasbar i direkt solljus)

Mattuppldsning 0 < vérde < 10: 3 decimaler; 10 < varde < 100: 2 decimaler; 100 < varde < 1000:
1 decimal; varde = 1000: O decimaler

Tangentsats Alfanumerisk

Driftslagen Realtid, profilering

Profiltyper Strom, ledande

Former pa ledare

Cirkular, rektangular, trapetsformad, 2/3 agg, inverterat 2/3 dgg

Strémposter Fasta, ej fasta stationer
Brusavfardande Anvandarinstallbart, 50 Hz eller 60 Hz
Mattenheter Hastighet: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Fléde: ft®/sek, miljoner gallons/dag, gal/dag, gal/min, m3/s, m3/min, m3/timme, m®dag,
liter/s, liter/min

Djup: in., ft, m, cm, mm

Stromflédesberakning

Genomsnittssnitt- eller mellansnittsmetod

Diagnostik

Sjalvtest, knappsats, skarm, handelselogg

Ledarprofileringsmetoder

0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, hastighet och nivaintegrator integrator, 2D

Stromprofileringsmetoder

1, 2, 3, 4, 5 och 6-punkts (hastighetsmetod — USGS och ISO), 2-punkts KREPS-
metod, 1-punkts ytmetod, 1- och 2-punkts ismetod

1 Definieras som 30 minuters konfigurering, sex st 1-timmesperioder av kontinuerlig anvéndning
med en aktiv givare och skarmen installd pa maximal ljusstyrka och 30 minuters sovldge mellan
anvandningsperioder, datanedladdning och avstangning.
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Specifikation Information

Filtyper Realtid, profilering, handelselogg

Sprak Engelska, franska, spanska, tyska, italienska, hollandska, danska, svenska,
kinesiska, polska, japanska, koreanska, portugisiska, slovakiska, ryska, ungerska,
bulgariska, rumanska, tjeckiska, turkiska, finska, grekiska

2.4 Allmanna specifikationer

Specifikation Information
Maximalt antal realtidsfiler 50 vardera med upp till 75 avlasningar registrerade av anvandaren.
Firmware Givaren och den portabla méataren kan uppgraderas i faltet via USB

Avsnitt 3 Allman information

Tillverkaren kommer under inga omstandigheter att hallas ansvarig for skador som uppstar pa grund
av felaktig anvandning av produkten eller underlatenhet att folja instruktionerna i manualen.
Tillverkaren forbehaller sig ratten att géra andringar i denna bruksanvisning och i produkterna som
beskrivs i den nar som helst och utan féregaende meddelande och utan skyldigheter. Reviderade
upplagor finns pa tillverkarens webbsida.

3.1 Sakerhetsinformation

Tillverkaren tar inget ansvar for skador till foljd av att produkten anvéands pa fel satt eller missbrukas.
Det omfattar utan begransning direkta skador, oavsiktliga skador eller féljdskador. Tillverkaren
avsager sig allt ansvar i den omfattning gallande lag tillater. Anvandaren ar ensam ansvarig for att
identifiera kritiska anvandningsrisker och installera lampliga mekanismer som skyddar processer vid
eventuella utrustningsfel.

Las igenom hela handboken innan instrumentet packas upp, monteras eller startas. Folj alla faro-
och forsiktighetshanvisningar. Om inte hansyn tas till dessa kan operatéren raka i fara eller
utrustningen ta skada.

Se till att det skydd som utrustningen ger inte férsdmras. Anvand eller installera inte utrustningen pa
nagot annat satt &n vad som anges i denna bruksanvisning.

3.1.1 Anmarkning till information om risker

AFARA

Indikerar en potentiellt eller verhangande riskfylld situation som kommer att leda till livsfarliga eller allvarliga
skador om den inte undviks.

Indikerar en potentiellt eller verhangande riskfylld situation som kan leda till livsfarliga eller allvarliga skador om
situationen inte undviks.

AFORSIKTIGHET

Indikerar en potentiellt riskfylld situation som kan resultera i lindrig eller mattlig skada.

ANMARKNING:

Indikerar en potentiellt riskfylld situation som kan medféra att instrumentet skadas. Information som anvéndaren
maste ta hansyn till vid hantering av instrumentet.
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3.1.2 Varningsdekaler

Beakta samtliga dekaler och marken pa instrumentet. Personskador eller skador pa instrumentet kan
uppsté om de ej beaktas. En symbol pa instrumentet beskrivs med en forsiktighetsvarning i
bruksanvisningen .

symbol for att undvika potentiella skador. Om den sitter pa instrumentet - se bruksanvisningen for

Detta ar symbolen for sékerhetsvarningar. Folj alla sdkerhetsanvisningar som foljer efter denna
A information om drift eller sékerhet.

Denna symbol indikerar utrustning som ar kanslig for elektrostatisk urladdning (ESD). Sarskilda
atgarder maste vidtas for att forhindra att utrustningen skadas.

i

Elektrisk utrustning markerad med denna symbol far inte avyttras i europeiska hushallsavfallssystem
eller allmanna avfallssystem. Returnera utrustning som &r gammal eller har natt slutet pa sin livscykel
till tillverkaren fér avyttring, utan kostnad fér anvéndaren.

3.1.3 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC)

AFORSIKTIGHET

Denna utrustning ar inte avsedd att anvandas i bostadsmiljéer och kan inte ge tillrackligt med skydd mot
radiomottagning i sadana miljger.

CE (EU)

Utrustningen uppfyller de grundldggande kraven i EMC-direktivet 2014/30/EU.

UKCA (UK)

Utrustningen uppfyller kraven i Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 (S.1. 2016/1091).
Canadian Radio Interference-causing Equipment Regulation, ICES-003, Klass A:
Referenstestresultat finns hos tillverkaren.

Den digitala apparaten motsvarar klass A och uppfyller alla krav enligt kanadensiska foreskrifter for
utrustning som orsakar storning.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC del 15, klass "A” granser

Referenstestresultat finns hos tillverkaren. Denna utrustning uppfyller FCC-reglerna, del 15.
Anvandning sker under forutsattning att féljande villkor uppfylls:

1. Utrustningen bor inte orsaka skadlig stérning.

2. Utrustningen maste tala all stérning den utséatts for, inklusive stérning som kan orsaka
driftsstorning.

Andringar eller modifieringar av utrustningen, som inte uttryckligen har godkénts av den part som
ansvarar for éverensstammelsen, kan ogiltigférklara anvandarens ratt att anvanda utrustningen. Den
har utrustningen har testats och faller inom granserna for en digital enhet av klass A i enlighet med
FCC-reglerna, del 15. Dessa granser har tagits fram for att ge rimligt skydd mot skadlig stérning nar
utrustningen anvands i en kommersiell omgivning. Utrustningen genererar, anvander och kan
utstrala radiofrekvensenergi och kan, om den inte installeras och anvéands enligt handboken, leda till
skadlig storning pa radiokommunikation. Anvandning av utrustningen i bostadsmiljé kan orsaka
skadlig stérning. Anvéndaren ansvarar da for att pa egen bekostnad korrigera stoérningen. Féljande
tekniker kan anvandas for att minska problemen med stérningar:
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1. Koppla ifran utrustningen fran stromkallan for att kontrollera om detta utgor orsaken till stérningen
eller inte.

2. Om utrustningen ar kopplad till samma uttag som enheten som stérs ska den kopplas till ett annat
uttag.

3. Flytta utrustningen bort fran den utrustning som tar emot stérningen.

4. Positionera om mottagningsantennen fér den utrustning som tar emot stérningen.

5. Prova med kombinationer av ovanstaende.

3.2 Produktoversikt

Det portabla hastighetssystemet anvands i faltet, laboratoriet och av kommuner. Turbulenta,
hégljudda och laga floden kan matas med det har systemet.

Nar givaren placeras i flddande vatten skapas en spanning som &r proportionell mot
flédeshastigheten av ett magnetfalt. Denna spanningsamplitud, vilken representerar hastigheten pa
vattenflédet runt givaren, detekteras av elektroder i givaren och bearbetas av mikroprocessorn i
givaren. Den bearbetade signalen dverfors digitalt genom givarkabeln till den portabla mataren och
informationen visas pa matarskarmen. Systemet innehaller en portabel matare, givare med kabel och
tillbehor.

Mataren och givaren fat hastighetsinformation i ledningar och strémmar. Dessa matt ar viktiga for
kalibrering i spillvattensindustrin, spval som for utveckla och bibehalla kurvor for
uttdmningsfoérhallanden.

Det finns tva typer av givare: endast hastighet samt hastighet plus djup. Denna manual tacker bada
typerna av givare. Om en uppgift bara galler en viss typ av givare kommer anges detta i texten.
3.2.1 Systemoéversikt

En &versikt 6ver ett ihopkopplat system visas i Figur 1. Se dokumentationen som medféljer de
individuella komponenterna eller tillbehdren for ytterligare information.
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Figur 1 lhopmonterade komponenter

22 %,

wrens
777777)),

V V
1 Portabel matare 7 Hojdlas-/frigéringslasskruv for givare (tillbehor)
2 Hojdlas-/frigoringslas for givare 8 20 mm/HERES vadningsstavsadapter (tillbehor)
3 Toppsattningsvadningsstav (tillbehor) 9 20 mm vadningsstav (tillbehor)
4 Givarkabel 10 HERES vadningsstav (tillbehor)
5 Justerbart faste for portabel matare 11 Hojdlas-/frigoringslasskruv for givare
6 Sensormontering

3.2.2 Sensoroversikt

Figur 2 visar de huvudsakliga givarkomponenterna. Anvisningar for hur man faster givaren pa en
standard- eller toppstallning eller HERES eller 20 mm vadningsstav tillhandahalls med tillbehoret.
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Figur 2 Givarkomponenter

&—
o

1 Givarelektroder 5 Tryckceell (givare med djupfunktion)
2 Givarkropp 6 Givare med djupfunktion

3 Givaranslutningskontakt 7 Givare utan djupfunktion

4 Tumskruv for givarfaste

3.2.3 Mataroversikt
Figur 3 visar matarens funktioner.

Figur 3 Matarens delar

1 USB-anslutningsport? 6 Gangat hal for justerbart matarfaste

2 Tangentsats 7 Oppningar for fastning av kardborreband eller rem
3 Matarskarm 8 Oppning fér halsremsgéngor (2 st)

4 Expansionsport (anvands ej) 9 Givaranslutningsport

5 Batteriutrymmets lock 10 Batteriladdarens kontakt

2 Anvand inte USB-anslutningen fér att ladda batteriet.

Svenska 133




3.3 Produktens komponenter

Nar du koper ett komplett system, se Figur 4 for att kontrollera att du har fatt alla komponenterna.
Kontakta tillverkaren eller en aterforsaljare om nagon del saknas eller &r skadad.

Figur 4 Systemets delar

1 Vaska (med 6ppning for givarkabeln) 8 Standardgivarfaste

2 USB-kabel med mini-USB-kontakt, 1 m (3 fot) 9 Kardborrerem

3 Justerbart portabelt matarfaste 10 Snodd

4 Batteriladdare, 100-240 VAC 11 Portabel méatare

5 Givare 12 Litiumbatteripaket

6 Extratumskruvar (4 st) 13 Givare ansluten till mataren inuti vaskan
7 Trasa att torka givaren med

Avsnitt 4 Installation

4.1 Montera givaren pa standardgivarfastet

Anvand standardgivarfastet for att fasta givaren pa stavar som ar hogst 1 tum i diameter. For korrekt
funktion och korrekt avlasningar maste framsidan av givaren peka uppat med elektroderna i
fullstdndig kontakt med flodet.

Observera: Hall givarelektroderna fria fran icke ledande &mnen som olja och fett. For att avidgsna
givarkontaminering hanvisas till Rengora givaren pa sidan 144.

1. Givarens framsida ar rund och innehaller tre elektroder. Givaren har ett fasthal pa baksidan och
en tumskruv pa ovansidan. Satt fastskaftet pa standardfastet i fasthalet pa givarens baksida. Se
till att fastskaftet ar fullstandigt insatt i fasthalet och att tumskruven sitter i gangan.

2. Dra at tumskruven for hand.
3. FOor en stav som &r hogst 1 tum i diameter genom klamman pa standardgivarfastet. Dra at

klamman.

Observera: Anvisningar om hur man monterar givaren pa en HERES eller 20 mm vadningsstav med standard-
el. topinstélining medféljer tillbehdret.
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4.2 Sikerhet for litiumbatteri

Risk fér brand och explosion. Litiumbatterier kan bli varma, explodera eller antédndas och orsaka

: allvarliga skador om de behandlas ovarsamt.

* Anvand inte batteriet om det finns synliga skador.

» Anvand inte batteriet efter kraftiga stotar eller vibrationer.

+ Utsatt inte batteriet for eld.

» Forvara batteriet vid temperaturer under 60 °C (140 °F).

+ Forvara batteriet torrt och borta fran vatten.

* Fdrhindra kontakt mellan positiva och negativa poler.

+ Lat inte obehdriga personer vidrora batteriet.

+ Kassera batteriet i enlighet med lokala, regionala och nationella bestammelser.

* Anvand eller férvara inte instrumentet i direkt solljus, nara en varmekalla eller i omgivningar med
hog temperatur, t.ex. i ett fordon som star i direkt solljus.

4.3 Installera batteriet

Risk for brand och explosion. Denna utrustning innehaller ett litiumbatteri med hég energiniva vilket
kan antandas och orsaka brand eller explosion, &ven utan strém. For att bibehalla sédkerheten som
tillhandahalls av instrumentets skyddskapa, maste instrumenthdljen monteras och sékras med
medféljande maskinvara.

Risk for explosion och brand. Batteriersattning ar inte tillatet. Anvand endast batterier som levereras
fran instrumenttillverkaren.

Installera det medféljande litiumbatteriet enligt anvisningarna i Figur 5.
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Figur 5 Installera batteriet

4.4 Ladda batteriet

Observera: Substitut av batteriladdare &r inte tilldtna. Anvénd endast laddaren som specificeras i listan 6ver delar
och tillbehér for instrumentet. Se Reservdelar och tillbehér i den utékade versionen av bruksanvisningen.

Fore forsta anvandning laddar du instrumentbatteriet fullstandigt med den medfdljande
batteriladdaren. Ett urladdat batteri ar fulladdat pa ungefar 8 timmar.

1. Se till att ratt kontakttyp for platsen ifrdga har monterats pa batteriladdaren.
2. Anslut batteriladdaren till ett jordat vagguttag.

3. Anslut batteriladdaren till batteriladdarens kontakt pa instrumentet. Mer information finns i
Matardversikt pa sidan 133. Batteriets laddningsniva visas pa displayen.
En bla lampa lyser runt laddningsporten medan batteriet laddas. Nar laddningsprocessen ar

fardig slacks den bla lampan.
Observera: Métaren gar inte att anvdnda medan batteriet laddas. Batteriet laddas inte via USB-
kabelanslutningen.

4.5 Ansluta givaren till mataren
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4.6 Fast snodden

Fast snodden sa att mataren hanger sakert runt halsen.
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4.7 Fast kardborrebandet
Knyt fast den 6verflodiga kabeln med kardborrebandet. Se Figur 6.

Figur 6 Fast kardborrebandet

| 1 Sidan med églan | 2 Sidan med kroken

Avsnitt 5 Anvandargranssnitt och navigering

5.1 Knappsats och tangentfunktioner

Figur 7 visar matarens knappsats. Tabell 1 visar funktionerna for varje tangent eller tangenttyp.

Figur 7 Tangentsats

1 Strém Pa/Av 6 Huvudmeny

2 OK 7 Understreck eller decimal
3 Upp- och nedpilar 8 Flytta bakat

4 Genvag 9 Alfanumerisk

5 Hoéger- och vansterpilar 10 Foregaende meny
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Tabell 1 Tangentbeskrivning

Knapp

Beskrivning

Strom Pa/Av

Slar pa och av energin till mataren.

OK

Bekréftar en inmatning eller ett markerat menyalternativ.

Upp- och nedpilar

Flyttar upp eller ned pa skarmen. Om markdren star hogst upp eller 1angst ner pa
skarmen hoppar markéren till botten eller toppen nar UPP- eller NED-pilen trycks in.

Genvag

Vid normal drift dppnas skarmen Valj ledarform nar denna knapp trycks in. | profillaget
ar genvagstangenten inaktiverad.

Om automatiskt nollage ar inaktiverat haller du inne denna knapp i fem sekunder for
att utféra en manuell nollstalining av djupgivaren.

| realtidslaget vaxlar genvagstangenten mellan digital vy och diagramvy.

Hoéger- och vansterpilar

Flyttar till hoger eller vanster pa skarmen.

Huvudmeny

Flyttar till Huvudmenyn fran vilkken undermeny eller skdrm som helst.

Understreck eller
decimal

Infogar ett understreck eller decimalpunkt. | falt som enbart tillater numeriska tecken
infogar denna tangent automatiskt en decimalpunkt pa markorplatsen.

Flytta bakat

Flyttar markdren bakat ett steg.

Alfanumerisk

Infogar alfanumeriskt eller numeriskt varde. Vardena skrivs in i den ordning som visas
pa nyckeln. Efter 2 sekunder lagras vardet som visas pa skarmen och markéren gar
framat.

Foéregaende meny

Flyttar till foregaende menyn.

5.2 Statusfilt

Ett statusfalt visas pa skarmens ovandel. Beskrivningar av informationen i statusfaltet anges i

Tabell 2.

Tabell 2 Statusfaltindikatorer

Indikator

Beskrivning

Tid och datum

Visar aktuell tid och datum.

UsSB Visas nar en USB-kabel ar ansluten. Om en USB-kabel ar ansluten och den har
indikatorn inte visas i statsufaltet ar USB-kabeln inte fullstdndigt inkopplad. Se till att
USB-kabeln &r fullstandigt intryckt och vidrér anslutningsporten fullkomligt.

Konduktivitet Om givaren ar ur vattnet och icke ledande visas en bla ring bredvid batteriikonen. Om
givaren ar i vatten och ledande ar indikatorn en solid bla cirkel.

Batteri Ett femstapelsdiagram visar nivan pa laddningen i batteriet.

Filatkomst Visas medan mataren haller pa att komma at en fil.

Indikator f6r automatiskt
nolldjup

Om djupgivaren nollstallts under de senaste 30 minuterna visas en solid grén cirkel
bredvid Konduktivitet-indikatorn. Om djupgivaren inte nollstélits under de senaste
30 minuterna blinkar denna indikator rétt.

5.3 Navigering och Huvudmenyn

Tryck pa OK for att bekréafta ett installt menyalternativ eller ett varde som visas i skarmen. Valj Mer
och tryck pa OK for att se ytterligare tillgangliga skarmar och alternativ. Tryck pa Huvudmeny-
knappen for att ga till Huvudmenyn fran en undermeny.

Observera: Vissa atgérder kan inte utféras savida inte en givare ar ansluten till métaren. Om du férséker dessa
atgérder nér det inte finns ndgon ansluten givare visar skdrmen ett felmeddelande. Anslut en givare och forsék att

utféra atgérden igen.
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1. Realtid—Valj detta alternativ for att fa information om hastighet och djup i realtid. (En givare med
djupkapacitet kravs for att avlasa djupet). Ett exempel pa en realtidsskarm fér givare med endast
hastighet visas i Figur 8. Realtidsskarmar for givare med bada hastighet och djup visas i Figur 9.
Formatet pa informationen och alternativen som visas beror pa typen av givare som anvands. |
realtidslaget vaxlar genvagstangenten mellan digital och grafisk vy av realtidsinformationen.
Hastigheten uppdateras i FPA-filterlaget enligt genomsnittstid for fast period. | RC-filterlaget
uppdateras hastigheten kontinuerligt pa skarmen var 250:e ms.

Alternativ Beskrivning

Hamta Lagrar den visade djup- och hastighetsinformationen i minnet. Informationen sparas tills
enheten slagits av och pa igen, minnet sparas i en statisk realtidsfil eller anvandaren avslutar
realtidslaget.

Spara Sparar registrerade matt i det flyktiga minnet till en ostabil realtidsfil. Ett meddelande visar om
antalet filer 6verskrider det maximala tillatna antalet. Filerna sparas i formatet
tabulatorseparerade (.tsv) varden.

Klar eller OK Avslutar realtidslaget och atergar till Huvudmenyn. Om det finns osparade data i det flyktiga
minnet kommer ett bekraftelsemeddelande att be anvandaren bekréafta att Iaget ska avslutas
utan att spara data.

Klar Rensar registrerade matt fran bufferten for det flyktiga minnet. Anvandaren kan vélja nagot av
alternativen Ta bort senaste, Ta bort alla eller Avbryt.

Instéllningar Later anvandaren modifiera huvudfilterparametrarna och aktiver och programmera
givarplaceringsfunktionen Maxdjup. Med funktionen Maxdjup kan en anvandare skriva in
systemparametrar for djupmatt i realtidslage. Anvandaren kan vélja att skriva in ett
maxdjupsvarde taget direkt med linjalmatning (manuellt) eller taget indirekt med djupmaétning
(automatiskt). Bada metoderna aktiverar givarplaceringsfunktionen Maxdjup.

| instaliningen for Iaget automatiskt skriver anvandaren direkt in avstandet fran botten av
kanalen till botten av givaren (forskjutning). Instaliningsgranssnittet visar kontinuerligt det
aktuella djupvardet som returneras av givaren plus forskjutningen. Mataren lagrar detta varde
som Maxdjup nar OK-knappen trycks in. | alla andra fall ingar inte férskjutningen i de visade
djupvardena.

Funktionen Maxdjup kréver en givare med hastighet plus djup.

Filer eller Vy Visar en sammanfattning av varje realtidsfil lagrad i statiskt minne. Filerna kan visas och tas
bort individuellt.

Figur 8 Realtidsskarm

MFpro  12:13:53 03.27.2012 USB @ (IIII]
MF pro 121344 03272012 USE @ T
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA, t=10s
Profiler
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup
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Figur 9 Realtidsskdrm for givare med djup

MF pro 07:46:16 06.08.2012 USE®® (1|

Yelocity (rmi=) FPA, t=105
0.09
Progress: 75%
Depth [rm)
0.37
I
Capture Clear
5ave Setup

2. Profil.— Valj detta alternativ for att ta strom- eller ledarhastighetsmatt. Mataren visar fragor nar
information fran anvandaren behdvs. En procentandel av det aterstdende minnet visas i 1 %
upploésning. Se den utdkade versionen av bruksanvisningen for ytterligare information om profiler.

Alternativ

Strom

Ledare

Filer

Instéllningar

Beskrivning

Anvand detta alternativ for att konfigurera en profil for en strém eller flddeskanal. Utfor
hastighetsmatningar for att berékna total uttémning baserat pa ISO 748 eller USGS-
standarder for mellansnitts- eller genomsnittsmetoder.

Anvand detta alternativ for att konfigurera en ledare.

Anvand detta alternativ for att visa eller ta bort lagrade filer. Filer kan tas bort i grupper eller

individuellt.

Anvand detta alternativ for att konfigurera eller andra instéllningarna for filterparametrar och

funktionen Maxdjup.

3. Konfigurera—Valj detta alternativ for att andra allmanna systeminstaliningar och preferenser.

Alternativ

Beskrivning

Hastighetskalibrering Kalibrerar givaren. Lagger till ett faltoffset i fabrikskalibreringen. Se bilagan i den

ut6kade versionen av bruksanvisningen for ytterligare information.
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Alternativ

Filterparametrar

Gréns for vat/torr

Automatiskt nolldjup

EMI

Kl.

usB

Sprak
Enh.

Summer

Beskrivning

Tillampar ett datainsamlingsfilter (Huvudfilter eller Forfilter). Anvandaren kan valja
filterparametrarna.

Filter

* Medel, fix period (FPA)—Med Medel, fix period raknas genomsnittet av data ut
under en anvandarinstallbar fast tidsperiod (1 till 480 sekunder).
Standardinstéallningen ar 30 sekunder. Om FPA-vardet ar 5 uppdateras
hastighetsvardet som visas pa skarmen var 5:e sekund.

* RCA-tidskonstant—RC-filtret gor det lattare att jamna ut turbulens genom
anvandning av en vald tidskonstant i filteralgoritmen. Detta lage ar praktiskt nar
du soker efter maximal hastighet, t.ex. i den allménna 0,9 x Vmax-profiimetoden.
Hoéga RCfiltertidskonstanter ger hdgre grader av utjdmning. Tidskonstanten kan
stéllas in mellan 2 och 20 sekunder med ett standardvarde pa 6. Vid
1 tidskonstant stannar filtret pa ungefér 60 % av slutvardet. Vid 5 tidskonstanter
stannar filtret pa ungefar 99,9% av slutvardet. Om RC-vardet ar installt pa 2 visas
darfor slutvardet efter 10 sekunder.

Forfilter

* Medianfilter—Filtreringsprocessen utfors i givaren. Funktionen kan inaktiveras.
Det rekommenderade vardet (standardvardet) ar emellertid 5. Aktivera funktionen
for att mata in eller andra detta varde.

Staller in givarnedsénkningstroskeln for bl6ta och torra férhallanden. Standardvardet
ar 20 %. Se bilagan i den utdékade versionen av bruksanvisningen for ytterligare
information.

Slar Pa och Av funktionen Automatiskt nollage.

Om den ar instélld pa Pa utfor instrumentet en luftkalibrering nar givaren avlagsnas
fran vattnet och befinner sig i luften. For att utfora luftkalibreringen nollstélls givaren
automatiskt av instrumentet.

Om den ar instélld pa Av kan anvandaren nollstalla givaren manuellt. For att gora
detta, avlagsna givaren fran flédet och tryck och hall inne genvagstangenten i fem
sekunder.

Nar givaren har varit i flédet i 30 minuter &ndras fargen pa cirkeln i det évre hogra
hornet fran gron till rod. Det anger att anvandaren ska avlagsna och nollstélla
givaren igen.

Staller in den lokala linjefrekvensen for avfardande av omgivningens ljudniva till
50 Hz (standard) eller 60 Hz .

Staller in datum och tid pa den portabla mataren i 24-timmarsformat. Enheten har
inte stéd for sommartidsjustering.

Staller in USB-lage.

* Masslagring (standard)—Detta lage fungerar som en USB-pinne eller harddisk.
Filerna ar skrivskyddade.

* CDC—Detta lage anvands for att uppdatera firmware.
Staller in spraket som ska anvandas i menyerna.

Staller in enheter for hastighet, flode och djupmatningar. Alternativen ar Metr. (SI)
(standard) och Engel. (brittiska mattenheter) .

Pa (standard) eller Av. Om den &r installt pa Pa avger métaren en horbar signal nar:

+ Givaren ar pa ratt djup for tillampliga profileringsmetoder.
* 95 % av mattiden har gatt (profillage).
» En inaktiv knapp trycks in i nagon meny.

Denna funktion ar endast tillganglig tillsammans med djupgivaren (tillval).
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Alternativ Beskrivning

Flodesberdkning Valjer metod for flédesberékning for dppet vattensegment (endast strémprofiler).
Alternativen ar medelvardessektion eller mellansektion. Se bilagan i den utkade
versionen av bruksanvisningen for ytterligare information.

Stn.inmatn. » Fix—Anvandaren anger bredden pa strdmmen och antalet stationer som matt.

Mataren delar korssnittet i jamnt delade avstand mellan stationsvertikaler.

» Variabel (standard)—Operatoren véljer avstandet mellan stationsvertikalerna.
Detta ar det vanligare alternativet eftersom det later anvandaren inkludera
obstruktioner och andra restriktioner i korssnittet.

» Fix och variabel—Operattren valjer referensplan for djupmatningar. Varden:
hogsta eller lagsta.

Standardvarden Konfigurerar alla mataralternativ enligt fabriksstandarderna.

4. Diagnostik— Valj detta alternativ for att felsbka problem med mataren eller en ansluten givare.
Mer information om funktionerna i Diagnostik finns i Diagnostik pa sidan 145.

Avsnitt 6 Start och sjalvtest

Kemisk eller biologisk fara. Om detta instrument anvands fér att dvervaka en behandlingsprocess
och/eller kemiskt matningssystem som det finns regelverk och évervakningskrav for vad galler
é folkhalsa, allman sékerhet, mat- eller dryckestillverkning eller bearbetning, ar det anvéndarens ansvar
att kdnna till och félja gallande lagstiftning och att anvanda tillrackliga och lampliga
sakerhetsmekanismer enligt géllande bestdmmelser i handelse av fel pa instrumentet.

eller i omgivningar med hdg temperatur, t.ex. i ett fordon som star i direkt solljus. Om denna

Brand- och explosionsrisker. Anvand eller férvara inte instrumentet i direkt solljus, nara en varmekalla
forsiktighetsatgard inte iakttas kan batteriet bli 6verhettat och orsaka brand eller en explosion.

Batteriet maste sattas in i mataren och laddas fére anvandning. Fér mer information om isattning och
byte av batteri, se Installera batteriet pa sidan 135. Fér information om hur man laddar batteriet, se
Ladda batteriet pa sidan 136.

Observera: Métaren gar inte att anvdnda medan batteriet laddas.

1. Tryck pa matarknappen tills det hors ett pip.
Mataren utfor ett sjalvtest och skédrmen visar resultaten. Om mataren inte klarar sjalvtestet visas
FAIL (Ej godkant) bredvid parametern som inte fungerar. Om givaren inte fungerar ska en annan
givare anslutas, om méjligt.

2. Nar sjalvtestet ar klart trycker du pa OK for att ga till Huvudmenyn.

3. Tryck pa strombrytaren igen for att mataren inte ska vara stromférande. Pa skarmen Bekréftelse
valjer du Ja och trycker pa OK.
Om den portabla mataren inte reagerar ska du trycka in och halla inne strémbrytaren i dver
3 sekunder for att utféra en tvingad avsténgning. Gor inte en tvingad avstangning under normal
anvandning eller medan filatkomstikonen ar synlig.

6.1 Sjalvtest av instrument
Mataren utfor ett diagnostiskt sjalvtest nar det ar stromférande. Nar sjalvtestet ar utfort visar skarmen
sjalvtestsresultaten. Tryck pa OK for att ga till Huvudmenyn.

Om mataren inte klarar sjalvtestet visas FAIL (Ej godkant) bredvid parametern i fraga. Om givaren
inte fungerar ska en annan givare anslutas, om mdjligt.
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6.2 Sovlage

Matarens bakljus slacks efter 30 sekunders inaktivitet och sovlaget startas efter 60 sekunders
inaktivitet. Dessa atgarder intraffar inte om mataren ar i realtidslage eller medan méataren utfor
matningar. Efter 30 minuter i sovlage stangs strommen till mataren av.

Tryck pa valfri knapp for att avbryta sovlaget. Skéarmens ljusstyrka atergar till den normala nivan och
alla knappars atergar till dess normala funktioner.

Avsnitt 7 Underhall

7.1 Rengéra givaren

Risk for kemikalieexponering. Folj laboratoriets sakerhetsanvisningar och bar all personlig
skyddsutrustning som kravs vid hantering av kemikalier. Las aktuella datablad (MSDS/SDS) om
sakerhetsanvisningar.

Rengor givaren nar ovantad 6kning eller sénkning av flédes- eller nivatrender intraffar samt efter bruk
i sandiga eller leriga vattenvagar.

Om givaren ar mycket smutsig ska den blétas i rent vatten i nagra minuter for att géra det lattare att
avlagsna smutsen.

Koppla bort givaren fran mataren innan den rengdrs. Rengor givaren endast med I6sningar som star
med som acceptabla i Tabell 3. For givare med tryckcell (dvs hastighets plus djupgivare), se till att
halen for tryckcellskammarna skéljs ut och blir fria fran smuts. Skolj givaren med rent vatten innan
givaren ater ansluts till aggregatet.

Tabell 3 Godkédnda och icke-godkédnda rengoéringslosningar

Godkanda Anvand inte
Diskmedel och vatten Koncentrerat blekmedel
Fonsterputs Fotogen
Isopropylalkohol Bensin

Aromatiska kolvaten

7.2 Rengo6r mataren

1. Tryck pa strémbrytaren for att mataren inte ska vara stromférande.

2. Anvand en ren, fuktig trasa for att rengéra matarens utsida. Blanda vattnet med ett milt
rengoringsmedel om det behodvs.

3. Torka av utsidan av mataren med en ren trasa. Lat mataren lufttorka fullstandigt innan strommen
tillfors ater.
Observera: Anvénd inte pappersbaserade trasor for att rengéra skdrmen. Denna typ av trasa kan skada
skédrmen.
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7.3 Byta batteriet

Risk for brand och explosion. Denna utrustning innehaller ett litiumbatteri med hég energiniva vilket
kan antandas och orsaka brand eller explosion, &ven utan strém. For att bibehalla sédkerheten som
tillhandahalls av instrumentets skyddskapa, maste instrumenthdljen monteras och sékras med
medféljande maskinvara.

Risk for explosion och brand. Batteriersattning ar inte tilldtet. Anvand endast batterier som levereras
fran instrumenttillverkaren.

Byt ut batteriet nar batteriet inte kan halla kvar strommen efter laddning.

Observera: Om instrumentet maste returneras till fabriken for reparationer eller underhall ska batteriet avidgsnas
och placeras i ett skydd fére transport.

P obd =

5.
6.

Sténg av strdmmen.
Avlagsna batteriet. Se Installera batteriet pa sidan 135.
Kassera batteriet i enlighet med lokala, regionala och nationella bestdmmelser.

Satt in ett nytt batteri i samma plats och med samma orientering. Se Installera batteriet
pa sidan 135.

Anvand endast batterier som levereras fran instrumenttillverkaren.
Satt pa batteriluckan. Se till att luckan sitter fast.
Ladda batteriet vid behov. Se Ladda batteriet pa sidan 136.

Avsnitt 8 Felsdkning

8.1 Diagnostik

Valj Diagnostik i Huvudmeny for att see information om méataren och utféra diagnostiska tester i

Tabell 4.
Tabell 4 Matardiagnostik
Alternativ Beskrivning
Om Visar information om mataren och givaren. Inkluderar serienummer och firmwareversion.

Ta bort filer Tar bort alla filer fran minnet for att nya matt ska fa plats. Se till att data har laddats ner pa en

dator innan du valjer detta alternativ. Systemet formatterar automatiskt om minnet efter
borttagningen av filen.

Givare Visar diagnostisk information om givaren.

Sjalvtest Mataren utfér en diagnostisk sjalvtest.

Knappsatstest | Testar en knapp for att kontrollera att knappen fungerar.

Displaytest Testar skarmen for att kontrollera att skarmen fungerar.

Handelselogg | Later anvandaren se, ta bort eller exportera handelseloggen. Exportera handelseloggen sa att

innehallet ar tillgangligt som en atkomlig filen genom USB-lagring. Detta alternativ anvénds
framst vid fabriksutford service.
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8.2 Felsokningsfel
Mataren och givaren innehaller inga delar som kan servas av anvandaren. Foérsok den korrigerande
atgarden for respektive fel och felmeddelanden.

Kontakta tillverkaren om problemet inte forsvinner eller om ett problem uppstar som inte star med pa
listan.

Meddelande eller problem Losning
Givaren ar inte ansluten Anslut en givare och forsok att utféra atgarden igen.
Vardet ar utanfor omradet Andra mattparametrarna eller ange ett annat varde och férsék sedan

atgarden igen.

Det &r kant att givardata ar felaktiga Rengdr givaren och testa.

Givaren upptacks inte Kontrollera anslutningen for givaren. Se till att lasmuttern pa
anslutningsporten ar atdragen (dra endast at for hand).

Ljuset pa skarmen ar svagt eller det Tryck pa en tangent pa knappsatsen.
gar inte att lasa skdarmen

Data ar otillgangliga eller atkomst till Se till att USB-funktionen (Huvudmenyn) ar instélld pa Masslagring.
data ar inte méjlig

Mataren reagerar inte Tryck och hall inne strémbrytaren i minst 3 sekunder. Det gor att
strommen till mataren stangs av. Sla pa strommen till mataren igen.

Observera: Anvénd inte denna metod for att stdnga av enheten medan den
anvénds pa normalt sétt eller om filatkomstikonen &r synlig pa skdrmen.
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OrnaBneHue

1 PacwwupeHHoe pyKkoBOACTBO nonb3oBaTens 5 Tlonb3oBaTenbckuii UHTEpPdENC 1 ynpasneHne
Ha cTp. 147 Kypcopom Ha cTp. 158

2 TexHunYyeckne xapaKTepucTuku Ha cTp. 147 6 3anyck n camogmarHocTuka Ha cTp. 164

3 O6was nHdopmauus Ha cTp. 149 7 O6cnyxuBaHue Ha cTp. 165

4  MoHTax Ha cTp. 154 8 Tlouck n yctpaHeHve Henonagok Ha cTp. 166

Paszgen 1 PacwupeHHoe pyKOBOACTBO Nofib3oBaTtens

[ns nonyyeHust AONOMNHUTENBHON MHOPMALIMK CM. PacLUMPEHHYIO BEPCUIO AaHHOMO PYKOBOACTBA,
[OCTYIHYIO Ha caiiTe Npou3BoaNTENS.

Paspen 2 TexHu4yeckue xapakTepUCTUKU

B TexHuueckme XapaKkTepuUCcTukn Mmoryt ObITb BHECEHBI U3MEHEHMS 6e3 npegBapuTernibHOro

yBegooMneHus.

2.1 XapaKTepucTUKM paTymka

XapakTepucTuka

Noppo6Has nHcdopmauus

N3mepeHue ckopocTtun

MeTtoa

OneKTpOMarHUTHbINA

[OunanasoH

o1 0 go 6,09 m/c (ot 0 go 20 dyT/c)

MuHumansHas rny6uHa

3,18 cm (1,25 pronma)

MorpetuHocTb +2% Ans nokasaHuii +0,015 m/c (0,05 dyt/c) ot 0 go 3,04 m/c (ot 0 go 10 dyT/c);
4% pnsi nokasaHuin oT 3,04 po 4,87 m/c (ot 10 o 16 dyT/c)
PaspelueHne 0 < 3HayeHue < 10: 3 gecaTny. 3H.; 10 < 3HayeHune < 100: 2 gecsaATny. 3H.; 100 <

3HaveHne < 1000: 1 gecaTnd. 3H.; 3HadeHne = 1000: 0 gecaTuy. 3H.

CTabunbHOCTb HyNs

10,015 m/c (+0,05 dyT/c)

MaTtepuan

ABS, cTeknoHanonHeHHbIn

Knacc 3awmTbl kopnyca

P68

Pa3mepsbl (O x LU x B)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 gronma)

MaTtepwuan kabens

MonuypeTtaHoBas ob6onoyka

[OnuHa kabens

2,6,1,12,21 30,5 m (6,5, 20, 40 n 100 cpyToB)

N3mepeHue rny6uHbI

MeTog

Tun gnadparmel: abcontoTHOe AaBneHue ¢ KanubpoBKOW MO OOHOW TOYke

TouyHoCTb (CTaTuKa)

Bonbliee 3HavyeHue 13 + 2% oT nokasanus unu = 0,015 m (£ 0,504 groiima). Mpu
cTabunbHOM TemMnepaTtype u cTosuen Boge.

[nana3soH

3,05 m (0-10 cpyToB)

PaspelueHune

0 < 3HayeHue < 10: 3 gecaTnd. 3H.; 10 < 3HayeHune < 100: 2 gecaTny. 3H.; 100 <
3HayeHue < 1000: 1 gecatuy. 3H.; 3HaveHne = 1000: 0 gecsaTuy. 3H.

Pycckuti
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2.2 TexHUYeCKUe XapaKTepPUCTUKU MOPTAaTUBHOIO U3MEPUTESNTLHOro Npuobo-

pa
XapakTtepucTuka Noapo6HocTH
Knacc 3arpssHeHus 2

Knacc 3awmtbl

Temnepatypa 3apsaku

ot 0 go 40 °C (ot 32 go 104 °F)

PaBovas Temnepatypa

o1 —20 po 55 °C (o1 -4 go 131 °F)

Temnepatypa xpaHeHus

o1 —20 go 60 °C (o1 -4 o 140 °F)

Knacc 3awmTbl kopnyca

P67

LLikana 3apspaa akkymynstopa

[Nonoca 13 nNsaTK geneHun

Twvn akkymynsaTopa

NnTuin-noHHbIn, 3,6 B, 5,0 Ay, 18 BT-4

Bpems paboTbl OT akkymynsTopa

18 YacoB NpW UHTEHCMBHOM eXxeHeBHOM ucronbaobaHun’; 20 °C
(68 °F)

YCcTponcTBO ANns 3apaaku
akkymynatopa

BHelLHWIn aganTep NUTaHUs, ypoBEHb SHEPreTU4eCcKow
acppekTnHocTn VI, 100-240 B nepem. Toka, 50-60 Ny, 0,5 A Ha
BxoAe, 12 B nocr. Toka, 1,25 A Ha Bbixoae

Paamepsb! (OxLLXB)

21,8x9,3x5,3¢cm (8,6 x3,7 x 2,1 aonma)

USB-pa3bem Tun Mini-B, 5-KOHTaKTHbIN, cTeneHb 3aLnMTbl 060M0YKN C
YCTaHOBMEHHOW KpbiLLKo IP67
MaTtepuan MonvkapboHaT ¢ anactoTepmonnactosoi o6onoukoin (TPE)

2.3 XapaKkTepuCTMKM Nonb30oBaTenbCKOro uHTepdenca

XapakTepucTuka

Moapo6Hasa nHcgopmauus

"pacunyeckun aucnnen

LisetHon, XK 3,5 " QVGA nonynpo3spayHblil (4MTaeTcs noa npsMbim
COMHEYHbIM CBETOM)

PaspeLuatoLias cnocobHoCTb
VN3MepUTENbHON CUCTEMBI

0 < 3HayeHue < 10: 3 gecaTny. 3H.; 10 < 3HayeHune < 100: 2 gecsaTuu. 3H.;
100 < 3Ha4veHue < 1000: 1 gecATnM. 3H.; 3HadeHue = 1000: 0 gecaTuy. 3H.

KnaeuaTtypa

BykBeHHO-LMdpoBOM

Pexumbl paboTbl

B peanbHOM BpemeHu, npodunupyoLwmn

Tvnbl npodpunent

OTKpbITbI NOTOK, BOAOBOL,

®opmbl BOAOBOAA

KonbueBas, npsimoyronbHas, TpaneuneBuaHbiin, 2/3 aiua, nepeBepHyTbie
2/3 anua

YcTaHoBKa noToka

d)VIKCI/IpOBaHHbIe, He(bVIKCI/IpOBaHHbIe TOYKM

MNopaBneHne nomex

Bbibupaetcs nonb3osatenem, 50 My unm 60 My

EavHuubl namepeHmns

CkopocTb: yThl/C, M/c, cMm/c, MMm/C

Pacxop;: dyTbi3/c, MUNMMOHOB rannoHOB/AeHb, FannoHOB/AeHb,
rannoHos/MuH, M3/c, M3/MuH, M3/4, M3/aeHb, MMTPOB/C, NMTPOB/MUH

ny6uHa: arombl, yTel, M, CM, MM

1

Bkntoyas 30-MUHYTHBIM Nepuog HAaCTPOMKK, LWeCTb NepnoaoB (MPOAOIMKUTENBLHOCTLIO 1 Yac)

HenpepbIBHOTO UCMOMNb30BaHWUS C AEUCTBYOLWMM AAaTYMKOM U MaKCUManbHOMN SPKOCTbIO
avecnnes u 30 MUHYT B CRISILLEM peXMME MeXAyY nepuodamMm UCMOSb30BaHus!, 3arpy3koin AaHHbIX

N OTKIKOYEHNEM NUTaAHUA.
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XapakTtepucTtuka NMoppo6Has nHgopmaums

PacueT pacxopa oTkpbITOro MeToabl AeneHnsi nonepeYyHoro CeYeHnst Ha paBHble U HepaBHbIE OTPE3KU

noToka

[narHoctuka CamonpoBepka, knaBuLLHas NaHernb, ANCNIEN, XXypHan perucrpauum
cobbITui

MeToapl npodunupoBaHus 0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, nHterpatop CKOpoCTU 1 ypoBHsi, 2D

BodoBoJda

MeTopabl npocdunupoBaHus 1-, 2-, 3-, 4-, 5- 1 6-TOYEYHbI MeTOA (MeToa u3mMepeHus ckopoctu - USGS

OTKPbITOro NoToKa n ISO), 2-toueuHbit meTog KREPS, 1-ToueYHbIN MeToq n3mMepeHns Ha
NOBEPXHOCTH, 1- N 2-TOYeYHbI MeTOA aHanusa nbaa

Twnbl chainos B peanbHoM BpeMeHU, NPOUnMNPYIOLLMIA, XypHar perncTpaumm cobbiTuii

Azbikn AHIMUNCKNIA, PPaHLy3CKNIA, UCNAHCKUIA, HEMELIKUIA, UTanbSHCKUIA,

ronnaHAcKWm, 0aTCKUI, LWBEOCKUA, KUTANCKUIA, NONbCKUIA, SIMOHCKUIA,
KOPENCKNIA, NOPTYranbCKui, COBaLKUA, PYCCKUI, BEHIePCKUIA, PYMbIHCKUIA,
YeLLUCKUI, TypeLKui, (OMHCKNIA, rpeveckunii

2.4 OGWMe TeXHU4YeCKne XapakTepUCTUKN

XapakTtepucTtuka Moppo6Has nHdopmaums

MakcumaneHoe KonuyecTeo annos B 50, oo 75 nonb3oBaTenbCKMX NOKa3aHUN B KaXX40OM.
pearnbHOM BpeMEHU

Mpowwweka OGHOBNEHWe JaTyuka U U3MepUTENIbHOTO NPUGopa MOXHO BbIMOMHATL
Ha mecTe Yepe3 USB

Pazpen 3 O6was nHdopmaums

Hwu npwu kaknx o6cTosiTENLCTBAX NPOM3BOAUTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTY 3a yLuepo,
MPUYUHEHHBIN B pe3ynbTaTe HEHaANEeXallero UCnonb3oBaHus npubopa unu HecoGNAeHNS
WHCTPYKUMWI, NpUBEAEHHBIX B pyKkoBOACTBE. MNpon3BoanTenb OCTaBnsieT 3a cobol NpaBo BHOCUTL
W3MEHEHMsI B PYKOBOACTBO UM OMUCaHHYI0 B HEM NpoayKuuio 6e3 n3BeLleHuin n 06s3aTenbCTB.
OBGHOBMEHHbIE BEPCUM PYKOBOACTBA MOXHO HaiTu Ha BeG-caiTe npom3soamTens.

3.1 UHdopmauusa no 6e3onacHoCcTu

M3rotoBuTenb He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a NMtobble NOBPEXAEHNS, BbI3BaHHbIE HENpaBUbHbIM
NPUMEHEHVEM UM UCMOMNb30BaHNEM M3Aenus, BKoyas, 6e3 orpaHMyeHns, Npsmoi,
HEYMBbILLMEHHBIN NN KOCBEHHBIN yLepb, n cHuMaeT ¢ ceba OTBETCTBEHHOCTb 3a NofobHbIe
NoBpPEeXAeHNs B MaKCUMarnbHOW CTeneHn, AoMyckaemMon AeNCTBYIOWMM 3aKoHOAATeNbCTBOM.
Monb3oBaTenb HECET NCKIMOYNTENBbHYH OTBETCTBEHHOCTb 3a BbISIBIIEHNE KPUTUYECKUX PUCKOB B
paboTe 1 ycTaHOBKY COOTBETCTBYIOLLIMX MEXaHM3MOB A8 3aLMTbl o6cneayemon cpeapl B xoae
BO3MOXHbIX Henonagok obopyaoBaHus.

BHumaTenbHO npo4YTTE BCE PYKOBOACTBO NOMb30BaTENs, NPeXae Yem pacnakoBbiBaThb,
yCTaHaBnunBaTb UMK BBOAWTL B 3KCMyaTaumio obopynosaHue. Cobnioaante Bce ykasaHus n
npeaynpexaeHns oTHocuTenbHO 6esonacHocTu. Vx HecobnoaeHne MoXeT NPUBECTU K CEPbE3HON
TpaBme 06CnyXuBatoLLEero nepcoHana unm Belxogy M3 cTpost obopyaoBaHus.

Y6eguTech, 4To 3awwuTa, obecneunBaemasi faHHbLIM 06OpyAOBaHWEM, He HapylueHa. VicnonbayiiTte u
ycTaHaenvearnTe gaHHoe o6opyLoBaHMe CTPOro B COOTBETCTBUU C TPEGOBAHUAMU 4aHHOTO
pyKOBOACTBA.

3.1.1 WUHdopmauma o noTeHuManbHbIX OMACHOCTAX

AONACHOCTDb

Yka3blBaeT Ha NOTEHUManbHO Unu Hen3bexHo onacHble cutyauuun, KoTopble, ecnn ux He n3bexaTb, npueenyT K
CMepTn nnu cepbe3HbIM TpaBMam.
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YkasblBaeT Ha NOTeHUMasnbHO Ui Hen3GEXHO OMacHble CUTYaLMK, KOTOPbIE, ECIN UX He n3bexaTb, MoryT
NPUBECTM K CMEPTU UM CEPbe3HbIM TPaBMaM.

AOCTOPOXHO

YkasblBaeT Ha NOTEHLUManbHO ONacHyo CUTYaLuto, KoTopasi MOXKET NMPUBECTU K TpaBMaM Marnon v cpeaHei
TSXKECTU.

YBEJOMJIEHUE

YKasblBaeT Ha CUTyaLMIo, KOTopasi, ECIN ee He n3bexaTb, MOXET NPMBECTM U NOBPEXAEeHN0 060py0BaHMS.
MHdopmMaums, Ha koTopyto criegyeT 06paTnTb 0co6oe BHUMaHUe.

3.1.2 TMpepynpeputenbHble HaaNUCKU

MpounTanTe BCe HAKNENKN N Apnbikn Ha kopnyce npubopa. MNpu HecobnioAeHUN YKadaHHbIX Ha HUX
TpeboBaHWI CyLLeCTBYEeT ONacHOCTb MOMyYeHNs TPaBM 1 NoBpexaeHun npubopa. HaHeceHHbI Ha
Kopnyc npubopa npeaynpeanTenbHbIi CUMBOM BMECTE C NpefocTepexeHnem 06 onacHoOCT! Unm
OCTOPOXHOCTV COAEPXMTCS B PYKOBOACTBE Nonb3oBaTens.

370 cuMBON NpeaynpexaeHnst o6 onacHocTy. [Ans npefoTBpaLLeHUst BO3MOXHOW TpaBMbl
cobniopariTe BCe Mepbl MO TEXHUKE 6e30nacHOCTU, OToBpaxxaeMble C HaCTOALLMM cumBOsioM. Ecrin
cvMBOI Ha Npubope, CM. PyKOBOACTBO MO 3KCMyaTauum Unn MHOOPMaLmio no TeEXHUKE
6e3onacHocTH.

3TOT cumBoOn YKa3blBaeT Ha Hanuine yCTpOVICTB, YYBCTBUTEJIbHbIX K 3NIEKTPOCTaTU4eCKoMy paspsaay,
‘ 1 yKasblBaeT, YTo cnegyet 6bITb O4EHb BHUMATENbHLIMK BO U3bexaHne nx noBpexaeHuns.

BO3MOXEH 3anpeT Ha yTUnm3auuto anekTpoo6opyaoBaHUs, OTMEYEHHOMO 3TUM CUMBOSIOM, B
€BpOnerickuX AOMALLHKX U OBLLECTBEHHBIX CUCTEMAX yTunmaauuu. Monb3oBaTenb MoXeT GecnnaTHo
BEPHYTb CTapoe unu HepaboTatoLuee 06opyAOBaHNE NPOU3BOANTENIO ANS YTUNM3aLMK.

3.1.3 CooTBeTcTBME TPEOOBaHNAM 3NEKTPOMarHUTHoM coBmectumoctu (AMC)

AOCTOPOXHO

[aHHoe oGopy,qosaHVle He npegHasHa4yeHo A4 UCMONb30BaHNA B XUIbIX MOMELLEHNAX U MOXET He
obecneuvBaTtb AO0CTaTOYHYH0 3aLlUnUTy paguonpmnema B TakKnx ycrioBusx.

CE (EU)

O6GopynoBaH/e COOTBETCTBYET OCHOBHbIM TpeGoBaHUSAM [MPEKTMBbI MO 3N1EKTPOMarHUTHOM
coBmectumocTn 2014/30/EU.

UKCA (UK)

O6opynoBaHue cooTBeTCTBYeT TpeGoBaHWsM MonoxeHnst 06 3NeKTPOMarHUTHON COBMECTUMOCTM
2016 roga (S.l. 2016/1091).

KaHapckune HopmaTuBHbIE TpebGoBaHUA K 060pyAoOBaHMIO, Bbi3biBatowemy nomexwu, ICES-003,
Knacc A:

MpunaratoLwmecsi NPOTOKOMbI UCMbITAHUN HaX0AATCA Yy npoun3sBoauTens.

[aHHoe undpoBoe YCTPOMCTBO Kracca A oTBeyaeT BCceM TpeBoBaHMAM KaHaOCkMx HOpM
OTHOCMUTENBHO BbI3LIBAIOLLETO NOMexXn 060pyaoBaHUS.

Cet appareil numerique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

MpaBuna FCC, yacTtb 15, orpaHnyeHus knacca “A”

MpunaratoLwmecst NPOTOKOMbI UCTbITAHUIA HAXoAsTCs y Npou3BoauTenst. [laHHoe yCTpocTBO
cooTBeTCTBYeT TpeboBaHunam vactv 15 npasun FCC. Skcnnyatauusi MOXeT Npou3BOAUTLCS Npu
BbIMOSTHEHUW OBYX CNEAYHLINX YCIOBUIA:
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1. YCTpoWCTBO HE AOMKHO co34aBaTb ONacHbIe NOMEXM.

2. YCTPOWCTBO OOMKHO aonyckatb noboe BHeLLHee BMeLLATENbCTBO, B TOM Yucre crnocobHoe
NpnBECTU K BbIMOJTHEHUIO HexenartenbHowm onepaumun.

N3meHeHnsa n Mmogudmkaumm AaHHOro ycTponcTea 6e3 ABHOro Ha TO COrnacusi CTOPOHBI,
OTBETCTBEHHOW 3a COOTBETCTBME CTaHAAPTaM, MOryT NMPUBECTU K MULLEHUIO NONb30BaTeNs npas Ha
aKcnnyaTaumio AaHHOro ycTpoicTaa. Pe3ynbTaTthl UCNbITAHWUIA 4AHHOMO YCTPOMCTBA
CBWAETENbCTBYIOT O COOTBETCTBUM OrpaHNYEHnsM Ans LMdpoBbIX YCTPONCTB Knacca "A",
n3noxeHHbIM B Yact 15 npasun FCC. [JaHHble orpaHnyeHuns npeaHasHadeHbl ans obecneyeHns
pasyMHOW 3aLuWTbl OT BPeAHbIX NoMeX npy paboTe obopyaoBaHMsA B kKOMMep4yeckon cpeae. [laHHoe
YCTPOWCTBO reHepupyeT, UCNONb3yeT 1 MOXET U3nyyaTb PaanovacToTHYIO SHEPTUIo, 1 B cryyae
yCTaHOBKM ¥ UCMOSIb30BaHUS BOMpeKnN TpeboBaHMAM pyKOBOACTBA MO 3KCMyaTaumm MOXeT cTaTb
MNCTOYHMKOM NOMEX, ONacHbIX AN YCTPOWCTB paAMocBA3n. QKCnnyaTaumsa AaHHOro YCTPOMCTBa B
XUIbIX paioHax MOXeT NPUBECTU K BO3HMKHOBEHMIO OMACHbIX MOMEX — B 3TOM Crly4ae nornb3oBaTenb
6yaeT 06A3aH yCTpaHUTb KX 3a CBOW cyeT. [4ns CokpaLleHns MomMeX MOXHO UCMOoSb30BaTb
creayolme meToabl:

1. OTcoeanHWTE YCTPOWCTBO OT UCTOYHUKA NMUTaHUSA, YTOObI yOEeaUTLCS, YTO UMEHHO OHO SIBMSIETCH
WCTOYHMKOM MOMEX.

2. Ecnun ycTponcTBO NOAKIIOYEHO K TOW XXe po3eTKe, YTO 1 npmubop, npy paboTe KOToporo
HabntofaTca Nomexu, MOAKMIoYMNTE YCTPOWCTBO K ApYrovi po3eTke.

3. [lNepemecTute ycTpoOMNCTBO NoAanbLue oT npubopa, Ans paboTbl KOTOPOro OH CO3AaeT NMOMeXMU.

4. TlomeHsANTe NONOXEHNe aHTEHHbI APYroro yCTPOMNCTBA, MPUHUMALOLLENO MOMEXM.

5. MonpobyiiTe pasHble coveETaHUS YKa3aHHbIX BbILLE Mep.

3.2 OcHoBHbIle cBeAeHNA 06 u3MepuTenbLHOM npubope

MopTaTnBHasa cuctema n3aMepeHnst CKOpoCcTU AN NPUMEHEHMNS B MONEBbIX ycnosusx, B
na6opaTopvw| NN KOMMYHarllbHbIX CI'Iy)K63X. Cunctema no3BonsieT BbINOMHATb n3MepeHua B
Typ6y]‘leHTHOM NnoToKe, MOTOKe C noMexamu 1 criabom NoToke.

Mpu nomelLleHUM AaTymKa B NOTOK MarHUTHOE Momne BOKPYr AaTyuka CO34aeT HanpsixeHune,
NpOMOpLMOHanbHOe CKOPOCTM MOTOKa. AMNINTYAA HaMPSPKEHNUs, COOTBETCTBYHOLLAA CKOPOCTY BOAbI
BOKPYT AaTyunka, onpeaenseTcs npu nomoLLm anekTpoaos 1 obpabaTbiBaeTcst MUKPONPOLECCOPOM
nartymka. O6paboTaHHbIN LMGPOBON CUrHan nepeaaeTcsi No kabenio AaTymka Ha NopTaTUBHbLIN
n3mepuTenbHbIN Npubop, Ha Avcnnee naMepuTenbHoro npubopa otobpaxaloTcst AaHHble. B
CMCTEMY BXOAST NOPTaTUBHLIN U3MEPUTENbHLIN MPUOOP, AaTYnK C kKabenem 1 NPUHaANEXHOCTH.

V|3MepI/ITeﬂbeII7I an6op N AaTyuK nonyyaroT AaHHble O CKOPOCTU BOAbl B OTKPLITOM NMOTOKE U
BOAOBOAE. DTN U3MEPEHUS BaXHbI ANs KaNMGPOBKM CUCTEM BbITOBbIX CTOUHBIX BOA U MOCTPOEHME U
nopaepxaHue rpadmkoB pacxoaa.

,D,OCTyngI ABa Tuna OaT4yUKOB: ANA U3MEPEHNS CKOPOCTU N ANnA N3MepeHUs CKOPOCTU U FJ'Iy6I/IHbI.
[llaHHOe pyKOBOACTBO pacrnpocTpaHsieTcs Ha oba Tuna AaTynkoB. Ecnv nHdopmaums oTHocuTCst
TOMbKO K OMpeAeneHHoMy TUMy AaTyuka, o6 3TOM MMeeTCs COOTBETCTBYOLLEe coobLueHne B
pYyKOBOACTBE.

3.2.1 0630p cuctembl

Cuctema B cbope nokasaHa Ha PucyHok 1. MoapobHyto MHpopMaLuio cM. B JOKYMEHTaLNK,
COMpOBOXAaAlLLEel OTAeNbHbIE KOMMOHEHTBI Y NPUHAAMEXHOCTY.
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PucyHok 1 KomnoHeHTBI B c6ope

YT

P ~ v v
1 TlepeHOCHOI n3mepuTenbHbIN Npubop 7 BWHT onga kpenneHusa aaTymka Ha BbICOTe
(NpyHaanexHocTb)

2 [lpucnocobnexHne Ans KpenneHns gaTyvnka Ha 8 Apantep ansa wraxrn 20 Mm/HERES
BbICOTE (MpUHaanexHoCTb)
BepxHsis wraHra (MpUHaanexHocTb) 9 LraHra 20 MM (NpUHaANEXHOCTb)
KaGenb gatyunka 10 LUtaHra HERES (npuHaanexHocTb)
Perynupyemblin Kpenex Ans nepeHoCcHoro 11 BuHT Ans kpenneHusa gatyvka Ha BbICOTe
n3MepuTenbLHoro npuéopa

6 [artumk B cbope

3.2.2 [aTtuyuk: oowmin Bug

PucyHok 2 n3obpaxaeT OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI AaTuMKa. VIHCTpyKUmMm 06 ycTaHOBKe AaTymka Ha
CTaHAAPTHYIO UMW BEPXHIOK LUTaHry , unun yctponctso HERES, unm 20-MunnMmeTpoByto wTaHry
NpeaoCcTaBnsATCA BMECTE C [aTHYUKOM.
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PucyHok 2 KoMnoHeHTbI gaTumka

1 OnekTpoabl AaTyMka

5 [MHamMoMeTpU4ecKkuin aneMeHT (AaTuvkn ans
n3mepeHust rnybuHbI)

2 Kopnyc patuvka

6 [aTuvku Ans uamepeHus rny6uHbl

3 LUTtencenb nogkniYeHns gaTymka

4 BuHTbI KpenneHns gaTynka ¢ HakaTaHHOW rofoBKOW

7 [Oatyvkn 6e3 n3mMepeHus rnyGuHb

3.2.3 0630p usmepuTenbHOro npuéopa

PucyHok 3 nsobpaxaeT anemMeHTbl U3MepuUTenbHOro npmubopa.

PucyHok 3 Komnnekrauusa nsmeputenbHoro npuéopa

1 MMopT noaknioyeHns USB2

6 OrtBepcTure c pe3bboii Ansa perynupyemMon onopbl
n3mepuTenbHoro npuéopa

2 Knasuatypa

7 MMasbl 4Ns NUNYYKn UNu peMHs

3 [ucnnew nameputensHoro npubopa

8 [la3 ansa kpenneHus LWenHOro pemeLlka (4BOWHON)

4 TlopT paclumpeHus (He ncnonb3yeTcs)

9 TlopT noakntoYeHusi ceHcopa

5 Kpbilka oTAeneHns akkymynstopa

10 Pasbem aons 3apsgHOro ycTponcTea

2 ns 3apsaku akkyMmynatopa sanpeliaeTca ucnonbaosate USB-nogknioueHme.
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3.3 KomnoHeHTbI npubopa

Mpwv NproBpeTeHumn Bcel cucTembl CM. PUcyHOK 4, 4ToBbl yGeaunTbesl, YTO NomyyeHbl Bce

KOMMOHEeHThI. Ecnu kakne-nnbo ns Hnx OTCYTCTBYHOT UNK NoBpeXaeHbl, HemeaneHHo 06paTVITer K
npounssoauTento Unn ToproBomMy npeactaBuUTeNio.

PucyHok 4 KoMnoHeHTbl cuctembl

Yexon ans nepeHocky (C npopesblo Ans kabens
naryumka)

8 YHuBepcanbHasa onopa AgaTuyunka

USB-kabenb ¢ pasbemom mini-USB, 1 m (3 cdyTa) 9 Jlvnyuka
Perynupyemas onopa nsmeputensHoro npmbopa 10 LUHypok
3apsaHOe YCTPOWCTBO ANS akKyMynsaTopa, 11 MopTaTuBHbIA N3MEPUTENbHbIA NPUGoP

100-240 B nepem. Toka

5 [Hartumk

12

Brnok nUTUeBbIX akkyMynsTopoB

6 [dononHuTenbHbIE BUHTbLI C HAaKaTaHHOW ronoBKOM

(4 wr.)

MaTepman Ana O4YUCTKU gaT4yuKa

13

[aTyunk, NOAKMIOYEHHBIN K U3BMEPUTENBbHOMY
npubopy B yexne

Pa3zpen 4 MoHTax

4.1 YcraHOBMUTe JaTyMK Ha YHUBepcanbHoOe KpenneHue gaTt4ynka

MCI'IOJ'Ib3yI2Te YyHUBEPCarnbHOE KpenreHue, 4YTOObI YCTaHOBUTb AAaT4YUK HA ONOpbl AMaMeTpOM He

Gonee 1 aloima. [ins obecneyveHnsi KOPPEKTHON paboTbl M TOYHOCTM NOKa3aHWIA NepeaHss YacTb

[aryvka [omkHa 6bITb HanpasrieHa BBepPX No Te4eHUto, NPpU 3TOM 3NeKTpoabl NOJNTHOCTbIO
KOHTaKTUPYHOT C NOTOKOM.

MpumeyaHue: Snekmpodsbl damyuka Heobxo0UMO oquwame om HerposodsWux cybecmarHyuli, makux Kak Macso u

cmaska. Ymobbl ovucmums 0amyuk om 3azpsisHeHul, cm. OunucTka gaTtyunka Ha cmp. 165.

1.

ﬂepe,qHﬂﬂ YacCTb JaT4yuka OoKpyrinasa, oHa OCHalleHa TpeMdA afiekKTpogamu. B 3agHew yactu
AaTyuKa HaxoguTca MOHTaXXHOe OTBepCTue, B BerHeVI YacTU HAaXOAUTCS BUHT C HakaTaHHOWM

ronoBKoW. PaamecTnte MOHTaXHY OCb YHUBEPCASIbHOMO KPEMNSIEHNS B MOHTaXHOe OTBEpCTHE B
3afHel Yactu aatynka. Yoeamrech, YTO MOHTaXHAs OCb HAfEXHO 3aKpensieHa B MOHTaXHOM
OTBEPCTMU, a BUHT 3aMKCUPOBaH B pe3bbe.

3aTsAHUTE BUHT BPYYHYHO.
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3. BaBuHbTE OMopy AuamMeTpoM He Gonee 1 AroriMa B 3aXKMM YHUBEPCANbHOMO KPENmeHus aatyvka.
3aTtaHuTE 3aXKNM.
lMpumeyvaHue: VIHcmpyKyuu o ycmaxoeke 0amyuka Ha cmaHOapmHyHo Wmaday, 8epXHIOK Wmareay, wmaHay
HERES unu 20 MM nocmasrisiomcsi BMecme ¢ 0amyukom.

4.2 Be3onacHOCTb Npu paboTe C NMTUEBbIM aKKyMyNATOPOM

OnacHOCTb BO3ropaHvs 1 B3pbiBa. B cnyyae HenpaBunbHoi akcrnyaTaumv nutueBblie 6atapev MoryT
HarpeTbCsi, B30pBaTbHCSA UMK BOCMNIAMEHWUTLCS Y MPUBECTYU K CEPbE3HbIM TpaBMaM.

* He ucnonb3aynte 6aTtapeto, ecnv Ha Hel MMETCS BUAMMbIE NOBPEXAEHUS.

* He ucnonb3yiite 6atapeto nocrne cunbHbIX yaapos unv Bubpaumen.

* He octaensaiiTe 6aTapeto psaoM C OTKPLITbIM OTHEM.

+ XpaHuTe H6aTtapeto npu Temnepatype Huxe 60 °C (140 °F).

* W3berante nonagaHuns Boabl Ha baTapeto.

* W3GeraiiTe KOHTAKTOB MeXay NOMOXUTENbHLIMU U OTpULaTENbHBIMK Nonocammn Gatapeu.

 [TlocTopoHHUM 3anpeLyaeTcs nNpukacaTtees kK 6aTapee.

* YTunusupyiite 6atapen B COOTBETCTBUM C MECTHBLIM, PEMMOHASTbHBIM U FOCYAapPCTBEHHLIM
3aKOHOAATENbCTBOM.

* He ucnonb3ayiiTe 1 He XxpaHuTe NpUMEOpP B 30HE AENCTBUS NPAMbIX COMHEYHbIX NyyYei, BGM3u
WCTOYHMKOB TEMMa 1 NOMELLEHUSIX C BbICOKOW TeMNepaTypoin Bo3ayxa, Hanpumep B 3aKpbITOM
aBTOMOOMIE, OCTaBIEHHOM Ha COMHLE.

4.3 YcTaHOBKa aKKymynsitopa

OnacHOCTb BO3ropaHusi U BEPOATHOCTb B3pbiBa. B faHHOM 06opynoBaHMM UCMONb3yeTCs
BbICOKO3HepreTuyeckas nutmesas 6atapesi, KoTopasi MOXeT BO3ropaTbCsi U NPUBECTM K NOXapy Unm
B3pbIBY, AaXe MPU OTCYTCTBUM 3NEKTponuUTaHus. Ytobbl nogaepxusaTs 6€30nacHOCTb,
obecneunBaemMyto KoXXyxom npubopa, HeoB6X0AMMO YCTaHOBUTbL M HAZAEXHO 3aKPEnuUTb NPY NOMOLLW
npefoCTaBrieHHbIX KpenexHbIX AeTanei naHenu koxyxa npugopa.

OnacHocTb B3pblBa U noxapa. 3ameHa 6atapeun He paspeluaeTcsi. Micnonb3osatb 6atapeu, KOTopble
NOCTaBAATCSA TOMLKO NPOU3BOANUTENEM 060PYA0BaHMS.

YcTaHOBWTE NUTMEBBIN akKKyMynsTOp, KOTOPbIA BXOAUT B KOMMMEKT NOCTaBKW, Kak NOKa3aHo Ha
PucyHok 5.
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PucyHok 5 YcTtaHOBKa akKymynsitopa

4.4 3apsgka akkymynsitopa

MpumeyaHue: He donyckaemcs ucnonb3o8aHue dpy2020 ycmpotlicmea 0551 3apsiOKU akKymynsimopa.
Ucrnonb3ytime mornbKo 3apsiOHOe ycmpolicmeo, yKka3aHHOe 8 nepeyHe 3anacHblx Yyacmel u npuHadnexHocmeu
ons npubopa. Cm. 3anacHble Yacmu u npuHadnexHocmu 8 6onee No0pobHol sepcuu pykosodcmea.

Mepen nepBbIM UCMONb30BaHNEM MOMHOCTLIO 3apsSiANTE akKyMymnsiTop NpuGopa ¢ NOMOLLbo
3apsiAHOro YCTPOWCTBA, BXOASLLEro B KOMMIEKT nocTaBku. Bpems, Tpebyemoe Ans nonHON 3apsigku
pa3spsHKEHHOTO akKyMynsiTopa, COCTaBnsieT NpMbnu3nMTENbHO 8 Yacos.

1. Y6eauTtecb, 4TO Ha 3apsiAHOM YCTPOMCTBE akKyMynsiTopa yCTaHOBIIEHA BUIKa,
COOTBETCTBYIOLLAs Ballen reorpaduyeckomn 3oHe.

2. TopkniounTe 3apagHoe yCTpOVICTBO K 3NEKTPUYECKON po3eTKe C 3a3eMIeHNEM.

3. lMNopknioynTe 3apsgHOe YCTPOWCTBO K pasbeMy Ans 3apsAHoro yeTponctea Ha npubope. Cwm.
0630p nM3mepuTenbHOro npubopa Ha cTp. 153. YpoBeHb 3apsiaa akkyMynsitopa oTobpaxaeTcst Ha
avcnnee.

Bo Bpems 3apsiga akkymynsitopa okorno passbema byaet ropeTs rony6on nHaukatop. Korga
aKKyMynaTop 3apsAUTCS MOMHOCTbLIO, MHAWKATOP MOracHeT.

lMpumeydaHue: Vicronb3osaHue uamepumensHo2o npubopa 8o 8peMsi 3apsiOKU HEBO3MOXHO. AKKYMYSmop
Henb3s 3apsadums npu nomouwu USB-coeduHeHus.

156 Pycckul



4.5 lMoakniounTe faT4yuK K U3MepUTerbHOMy Nnpuéopy

4.6 3akpenuTe WWHYPOK

3akpenuTe LWHYPOK, YTOObI 6€30NacHO HOCUTL N3MEpPUTENbHbIN NPUBOp Ha Lee.
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4.7 3aTtAHUTe NUNY4Ky

3akpenuTte NULLHIOW ANUHY kabens npu nomoLmn nunyyku. Cm. PucyHok 6.

PucyHok 6 3aTtaHuTe nunyyky

| 1 CropoHa kpenneHus | 2 Jlvunkas cTopoHa |

Pazpen 5 lMonb3oBaTenbCKun MHTEpcEnc n ynpasneHme Kypcopom

5.1 KnaBmartypa n pyHKLMM KNaBuULL

PucyHok 7 nsobpaxaeT knaemaTypy uamepuTenbHoro npubopa. Tabnuua 1 onucsiBaeT yHKLUM
KaXKOoi KNaBuLLIV UMW TUMa KIaBuLLK.
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PucyHok 7 KnaBuartypa

1 Bkn/Bbikn anekTponuTaHus 6 [naBHOe MeHI0
2 OK 7 Tog4yepkuBaHue nnu AeCATUYHBIA pa3aenuTens
3 Crpenku BBEpX U BHU3 8 KnaBuwa Bo3BpaTa
4 MrHOBEHHbIN AOCTyn 9 BykBeHHO-LMMPOBOW
5 Crtpenkv BNpaBo 1 BNeBo 10 MMpegpigyliee MeHO
Ta6nuua 1 OnucaHue byHKUMI KNaBuLw
Knaesuwa Onucanue

Bkn/BbIkn anekTponutaHus

MopaeT 1 BbIKMOYaAET NUTaHUE U3MepUTENBLHOrO Npudopa.

OK

I'Io,qTBep)Kp,aeT 3anncb Unn BblAENeHHY CTPOKY MEHIO.

CTpenku BBEPX W BHU3

Mo3BonsT NnepemMeLlaTb Kypcop BBepX Unu BHW3 Ha aucnnee. Ecnu kypcop
HaxoauTCs B BEPXHEW YacTu aucnnes, npu Haxatum ctpenku BBEPX oH
NnepeMecTuTCst B HUXKHIOK YacTb gucnnes. Ecnu kypcop HaxoauTcs B HKHEN
YyacTu gucnnesi, npu Haxatum ctpenku BHN3 oH nepemecTnTcs B BEpXHIO0
YyacTb gucnnes.

MrHoBeHHbIN gocTyn

Mpn HopmanbHo paboTe aTa knasuLLIa NO3BONSIET NEPeNTH K akpaHy Select
conduit shape (Bbi6op cdopmbl Bogosoaa). Mpu npodunmposBaHmm koY
MFHOBEHHOIO [0CTYyNa OTKIOYEH.

Ecnu dyHKUMsi aBTOOBHYNEHNS OTKMIOYEHA, YAEePXUBaiTe 3Ty KNaBuLly HaxaToun
B TEYEHVE NATU CeKyHA, YTOObI BPYYHYIO OOHYNUTL NOKa3aHUs JaTyuka rmyouHbl.

B pexuvme Real-Time (Pexum peanbHOro BpemMeHu) knasuiia MrHOBEHHOTO
[0CTyna No3BonsieT nepeknioyaTbcs Mexay LmMdpoBbiM 1 rpacdnyecknm
oTobpaxeHneM.

CTpenky BNpaBo 1 BNEBO

MosBonsioT nepemMeLlaTtb Kypcop BnpaBo UK BNEBO Ha gucnnee.

naBHoOe MeHIo

[Mepexoa K rnaBHOMY MeHIo 13 noboro nogmeHo unu ¢ nNboro akpaHa.

MogyepkmBaHve unm
[EeCATUYHBIN pasgenuTens

BcTaBnseT nogyepkuBaHne nunm AecATUYHbIN pasgenutens. JTa KnasuLia
aBTOMaTWM4eCKN BCTaBNAET AECATUYHbIA pa3aennuTenb Ha MecTe Kypcopa B
nonsix 4nsa umdp.

KnaBuwa Bo3BpaTta

MepeaBuraeT kypcop Ha 0AuH CUMBON Ha3ag.

Pycckuti 159



Ta6bnuua 1 OnucaHue pyHKUUIA KNaBuLL (MpoJorikeHue)

KnaBuwa

OnucaHue

BykBeHHO-LndpoBoOn

MosBonsieT BCTaBUTbL GykBy Uu Lmcpy. MopsfoK CUMBOIIOB Yka3aH Ha
knasuatype. Yepes 2 cekyHabl 3HaYeH1e, ykazaHHOe Ha Aucrnee, COXpaHseTcs,
a Kypcop ABWKETCS Aarnblue.

Mpeablayliee MeHo

Mepexon k npeabiayLlemMy akpaHy.

5.2 Ctpoka cocTosiHuA

CTpoka cocTosiHuss oToGpaxkaeTcs B BepxHel YacTu gucnnes. OnucaHve uHdgopmaumu,
oToGpaxaeMoi B CTPOKe COCTOsIHMS, NpuBoauTcs B Tabnuua 2

Ta6bnuua 2 UHQMKaTOpbl CTPOKM COCTOAHMUA

WHaukaTop

OnucaHue

Bpems n pata

OTobpaxaeT TekyLlee Bpems 1 AaTy.

usB

MokasbiBaeT, YTo noakntodeH USB-kabenb. Ecnv USB-kabenb noakntoyeH, a
VHAMKATOP OTCYTCTBYET B CTPOKE COCTOSIHWS, 3HAYUT, OH HE MOSNHOCTbLIO
nogkntoyeH. Y6eautech, 4to USB-kabenb NONHOCTLIO BCTABIEH U KOHTAKTUPYET
C NOPTOM MOAKITOYEHMS.

MpoBognmocCTb

Ecnun aatynk HaxoauTCs He B BOAE W SIBMSIETCS HEMPOBOASALLMM, PSLOM CO
3HAYKOM aKKyMYISiTOpa MOSIBUTCS CMHee KorbLo. Ecnv gatunk HaxoauTes B
BOZE W ABNISIETCA NPOBOAALLMM, HA MHAMKATOPE NOSIBATCS 3aKpaLIEHHbIA CUHIM
KPYOK.

AkkymMynsiTop

MHaukaTop 13 NaTv Nonocok oTobpaxaeT YpoBEHb 3apsida akkymynsTopa.

[octyn K hanny

CoobLeHne oTobpaxaeTcs, koraa uaMepuTenbHbI NpMbop nonyyaeT AocTyn K
danny.

MHpavkaTop aBTOMaTU4eCcKoro
06HyneHus rnyouHbI

Ecnu 3a nocnegHve 30 MUHYT AaTunk rnyGuHbl oBHYNsncs, psagom ¢
VHANKaTOPOM NPOBOAMMOCTU 3aropmTCs 3aKpalLeHHbIN 3eneHbIn Kpykok. Ecnn
3a nocnegHune 30 MUHYT JaTuuk rmy6uHbl He 0BHYNsANCs, MHAUKaTop ByaeT
MUraTb KpacHbIM.

5.3 HaBurauusi u rmaBHO€e MEHIO

HaxmunTe OK, 4Tobbl NOATBEPANTL BbIOPaHHYO CTPOKY MEHIO UMK 3HaYeHve, ykasaHHoe Ha
avcnnee. Beibepute More (Janee) n Haxmnte OK, 4TO6bI NPOCMOTPETHL AOMOMHUTENBHBIE 3KPAHbI U
[OCTYMHble onuuy. Haxxmute KnasuLLy rMaBHOrO MEH0, YTOGb! NEPENTU B rMaBHOE MEHIO 13

NOAMEHH0.

lMpumeyaHue: Hekomopsbie onepayuu Hemb3s 8bIMOMTHUMb, €C/IU Ha U3MepumeribHbIlU Npubop He ycmaHosneH
damyuk. Ecru nonsimamscs 8bIMoIHUMb 3mu onepauuu, koeda damyuk He ycmaHoerieH, Ha ducree
omobpasumcsi coobujeHue 06 owubke. [Mookmoyume dam4yuk u nonpobylime 8bIMOMHUMb ONEPayUr CHO8a.

1. Real time (Pexum peanbHoro BpemeHu)— BribepuTe 3Ty onuuio, 4ToGbI Nonyyatb
MHOPMaLMIO O CKOPOCTU U rMybrHe B pearnbHOM BpeMeHw. (Ons namepeHns rnyouHbl
HeobxoauMm cneumanbHbI gatyuk). Mpumep akpaHa Real Time (Pexum peanbHOro BpemeHu)
ONs AaTYMKOB TOJNBbKO C U3MEPEHMEM CKOPOCTU n3obpaxkeH Ha PucyHok 8. OkpaH Real time
(PexvM peanbHOro BpeMeHu) Ans AaTYUKOB, CNIOCOBHbBIX N3MEPSTL U CKOPOCTb, U FNyOuHY,
n3obpaxeH Ha PrucyHok 9. ®opmat oTobpaxeHunst HdopMaumy 1 onuum 3aBUCAT OT TUNa
ucnonb3yemoro gatyuka. B pexvme Real-Time (Pexvum peanbHoro BpeMeHu) knasua
MIHOBEHHOrO AOCTYMNa NO3BOMNAET NepeknoyaTbC MeXAy LMdpoBbIM U rpaddnyecknm
oTobpaxeHnem nHdopmaLum B peanibHOM BpeMeHu. [oka3aHus ckopocTu 06HOBNSOTCS B
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pexume FPA-unbTpa B COOTBETCTBUM C YyCpeaQHEHHbIM 3HaveHneM 3a nepuog. B pexume RC-
unbTpa 3Ha4YeHNe CKOPOCTM Ha 3KpaHe OOHOBNSETCA HeNpepbIBHO Kaxable 250 Mc.

Onuusn

Capture
(3achmkcupoBartb)

Save (CoxpaHuTtb)

Done (FoToBo) unu OK

Clear (Ypanutb)

Setup (HacTtpoiika)

Files (Pannbi) nnm
View (Bupg)

OnucaHue

CoxpaHsieT B namsiTb oTobpaxaeMble nokasaHus rmnyouHbl 1 CKOPOCTH.
MHbopMaLmns CoOXpaHsieTcs B TeYEHWE LyKNa NUTaHWS B SHEProHe3aBUCUMbIii
chain peanbHOrO BPEMEHH, UNW NOMb30BATENb BIXOAWT U3 PEXUMa pearnbHOro
BpPEMeHH.

CoxpaHsieT 3atMKCUPOBaHHbIE U3MEPEHUS B SHEPTrO3aBUCKUMYIO NaMsITb 13
3HeproHesaBsucuMoro cavina peanbHoro BpemeHu. Ecnu konuyectso daiinos
npeBbllLaeT MakcMMarnbHO BO3MOXHOE, MosIBUTCS coobLueHne. daiinbl xpaHaTes
B popmaTe ¢ pasgenutensmu Tabynauum (.tsv).

Mo3BONSET BLIATU U3 PeXXUMa peanbHOro BPEMEHW U BEPHYTLCS B [NABHOE MEHH0.
Ecnu B aHeprosaBucyMoii NamsiTn eCTb HECOXpaHEHHbIe AaHHble, oTobpasuTcs
coobLueHne, 3anpaluvBaioLLee y Nonb3oBaTens NoATBEPAUTL Bbixoa Ge3
COXPaHEHUs AaHHbIX.

YpanseT coxpaHeHHble n3amepeHus 13 bydepa 3Hepro3aBMCHMON NaMSATH.
Monb3oBaTtenb moxeT BbibpaTth Clear Last (Yaanute nocneatee), Clear All
(Yoanutb Bce) unn Cancel (OTMeHuTb).

MosBonseT nonb3oBaTento M3MEHNTb OCHOBHbIE NapaMeTpbl hunsTpa un
aKTUBMPOBATb M HACTpouTb pyHKUMO Maximum Depth (no3vumoHvpoBaHue
[aTyvka Ha MakcumMarnbHyto rmy6uHy). PyHkumna Maximum Depth
(no3vuMoHNpOBaHUe JaTymka Ha MakcManbHyto rinybuHy) nossonsiet
nonb3oBaTento BBOAUTbL NapamMeTpbl n3amMmepeHus rmy6uHbl B pexvme peanbHOro
BpeMeHu. Nonb3oBaTenb MOXET BBECTU 3HAYEHNE MAKCUMArbHOW ryOuHbI,
nony4YeHHoe Npy NOMOLLM NIUHEVKN (BPYYHYIO) NN U3MEPEHHOE aBTOMaTUYECKH.
Oba cnocoba No3BoNsAT akTMBMpoBaTh yHKuMo Maximum Depth
(No3VUMOHNPOBaHUE JaTyMKa Ha MaKCUMarnbHYyHo riyGuHy).

Ecnu BbIGpaH aBTOMaTU4ECKMIA PEXMM, NOSb30BaTeNb BBOAWUT PacCTosiHNE OT
[Ha kaHana go HWKHeRn YacTu onopbl AaTyuka (cmeweHue). HTepdenc
HacTponkn ByaeT NOCTOSAHHO NOKa3sbiBaTh TEKyLlee 3HaYeHue rmyouHbl,
nonyyYeHHoe ¢ AaTyuka, 1 cMeLleHve. Vi3amMepuTenbHbIii npubop coxpaHsieT aTo
3HaYeHne kak MakcumanbHyto rmybuHy npu HaxaTum kHonku OK. Bo Bcex
ocTasbHbIX Cryyasix oTobpaxaemble 3Ha4YeHNs rNy6uHbI He BKoYaloT
cMmelleHue.

DdyHKums Maximum Depth TpebyeT Hanuuus gatuuka, M3MepsitoLLLEero CKopocTb U
rny6uHy.

OtobpaxaeT KpaTkoe COAepKaHve Kaxaoro daiina peansHoro BpemMeHn B
3HEproHe3aBNCMMOoi NamsTh. Parnbl MOXHO NPOCMaTpUBaTh U yAANsTh.

PucyHok 8 JKkpaH AaHHbIX B peanbHOM BpeMeHU

MF pro 12:13:53 03.27.2012 USB @ fIIIT
MF pro 12:1344 03272012 USE @ (I
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA, t=10s
Profiler
2 [ ]
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup
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PucyHok 9 JkpaH AaHHbIX B peasibHOM BpeMeHU Ansi AaTtumka ¢ PyHKUMen nsmepeHus

rny6uHbI

MFpro  07:46:16 06.08.2012 USEee (]

Yelocity (M=) FP& t=10s

0.09

Progress: 75%

Depth (rr)
0.37
I 1
Capture Clear
Save Setup

2. Npodumnu— BeibepuTe 3Ty onumio, YToOLI BLINOMHUTE U3MEPEHNSA NOTOKa MM BOAOBOAA.
M3amepuTtenbHbIn npubop byaeT oTobpaxaTe noackasku, kKoraa noHagobuTes yyactue
nonb3oBaTens. MpoueHT ocTaBLLencs NaMATH ykasaH ¢ pa3pelieHnem 1%. Cm. Gonee
noapobHyYI0 BEPCUIO PYKOBOACTBA , YTOOBI MONYYNThb JONOMHUTENBHYIO MH(OPMAaLNIO O

npocunsx.

Onuua

Stream (OTKpbITbIN
NOTOK)

Conduit (BopoBogn)

Files (®annbi)

Setup (HacTpoika)

OnucaHue

OTa onuus ncnonb3yeTcs ANst HACTPOMKN NPOUNA AN U3MEPEHNUS OTKPbITOrO
noToka unu 6esHanopHoro Bogosoaa. lamepbTe ckopocTb, YToBbI paccumTaTthb
o6LmMit Hanop Ha ocHoBaHWUK TpeboBaHwuii ctaHgapToB ISO 748 unu USGS ans
METOA0B AeNEHNs NONePeYHOro Ce4YEHNs Ha paBHbIE N HEPaBHbIE OTPE3KU.

OTa onums ucnonb3yeTcsa Ans HaCTPOMKK Npoduns Ans namepeHns Bogosoaa.

Ota onuus ncnonb3dyeTca Ana npocMoTpa Unu yaarneHna CoXxpaHeHHbIX d.)al7|J'IOB.
dannbl MOXHO yAanuTb NO O4HOMY UK BCe Cpasy.

OTa onums ucnonb3yeTcs Ans HAaCTPONKN NN M3MEHEHWA napameTpoB dunbLTpa
1 dyHkummn Maximum Depth.

3. Set up (HacTtpoiika)— Bbibepute aTy onuuto, YTobbl M3MEHUTL OBLLIME HACTPOWKN CUCTEMBI U

npegnoyteHus.

Onuusn

Kanubposka
CKOpoCTH

OnucaHue

BbinonHset kanmbposky AaTtunka. MprubasnseT paboyee cmelLeHne K 3aBOACKON
kanubposke. Cm. npunoxexune k 6onee noapobHolt Bepcumn pykoBoACTBa, rae
yka3aHa 6onee noapobHas uHhopmaums.
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Onuusna OnucaHue

MapameTpbl MpumeHsieT punbTp cbopa AaHHLIX (TMaBHbLIA UMK NpeaBapUTENbHBIN).
cdunbTpa Monb3oBaTtenb MoXeT BbIGpaTh napameTpbl punbTpa.

naBHbIA unbTp

* YcpeaHeHHoe 3HayeHue 3a NoCcTosiHHbIN nepuog (FPA) — HaxoauT cpegHee
3HayeHVe AaHHbIX 3@ NOCTOSIHHBINA NEPUOA, YKa3biBaeMblil Nonb3oBaTenem
(1-480 cekyHa). Mo ymonuaHuio yctaHoBneHo 30 cekyHa. Ecnun 3HaueHne FPA
paBHO 5, 3Ha4YeHWe CKOPOCTU Ha AucHnee OBGHOBSIETCS Kaxaple 5 CeKyHA.

* BpemeHHas koHcTaHTa RCA — dunbTp RC no3sonsieT koMneHcupoBaTtb
nepemMeLuBaHmne 3a cYeT UCNOMNb30BaHNs BbiGpaHHOM BPEMEHHOW KOHCTaHThbI B
anroputme dunbTpa. ATOT PEXNUM NOoNe3eH NPy NONCKe MakcUManbHoOM
CKOpOCTK, Hanpumep, Npu ctaHaapTHoM nsmepexun 0,9 x Vmax. Boicokve
3Ha4yeHWs BpeMEeHHbIX KOHCTaHT dunbTpa RC obecneymBatoT nyyilyto
KOMMeHcaLmio nepemMeLInBaHns. BpeMeHHyo KOHCTaHTY MOXHO YCTaHOBUTb OT
2 no 20 cekyHA, 3HaYeHune no ymonyaxuio 6. Mpn 1 BpeMeHHON KOHCTaHTe
PunbTp cTabunuampyeT npumepHo Ao 60% okoH4aTenbHOro 3HaveHus. Mpun
5 BpeMeHHbIX KOHCTaHTax unbTp cTabunuavpyeT npumepHo Ao 99,9%
OKOHYaTenbHOro 3Ha4eHusi. To ecTb, ecnu BbibpaHo 3HayeHne RC, paBHoe 2,
OKOHYaTenbHOe 3Ha4YeHne otobpasntcs Yepes 10 cekyHA.

MpepBapuTenbHbIA pUnbTP
* [poMeXxyTOUHbI unNbTp — npouecc hUnbTPOBaHWS BbIMOSHAETCS B AaTYMKe.

ATy PYHKUMIO MOXKHO OTKMIOYMTL. OHAKO PEKOMEHOYEMBIM 3Ha4YEHMEM (Mo
ymonuaHuio) sienisietcs 5. Bkriounte yHKUMI0, YTOGbI BOMTU, UMW U3MEHUTE 3TO

3HaYeHve.
BnaxHbin/cyxon YcTaHaBnmBaeT NOpor NOrpyXeHnst Aatymka Ans BAaXHbIX U CyXWX YCIOBUNA.
nopor 3HaveHwne no ymonyaruto 20%. CM. npunoxeHue k 6onee nogpobHon Bepcun

PYKOBOACTBA, 4TO6bI NoMy4YnTh Gonee NoApoGHY0 UHOPMALWIO.

ABTOOGOHYnNeHue BkntoyaeT 1 Bbikno4aeT PyHKUMIO aBTOOOHYNEHUS.

rny6uHb! Ecnu dyHKUMS BKIIoYeHa, NpUBOp BLINOMHSIET KaNMGPOBKY, Koraa AaT4uK

HaxoauTcs B Bo3ayxe, BHe BoAbl. UTOGbI BEINOMHUTL KanvGpoBKy B BO3AyXe,
npubop aBTOMaTUYeCKy OBHYNSET AaTUMK.

Ecnu dyHkuma BbikntoYeHa, Nonb3oBaTenb MOXeT 0OHYNUTL AaTyuK Bpy4Hyto. [nsa
3TOro AaTYNK HEOBXOAMMO BbIHYTh U3 NOTOKA, HaXaTb U yAepXuBaTb KnaBuLly
MIHOBEHHOTO JOCTyNa B TEYEHWE NSITU CEeKYHA,.

Korpa patuuk 6yaet HaxoauTbest B noToke B TedeHne 30 cekyHA, 3eneHblit Kpyr B
NpaBOM BEPXHEM YrIy CTaHeT KpacHbIM. OTO NoACKaXeT Nonb3oBaTento, YTo
HeobX0ANMO CHOBA CHATb M OBHYNUTL JaTuYuK.

EMI HactpavBaeT 4acToTy nokanbHOW NMHNM Ha NOAaBMNEHNE OKPYXKaloLLMX LLYMOB A0
50 'y (no ymonuanwuio) unm 60 Ny, .

Clock (Yachbl) YcraHaBnuBaeT Bpems 1 faty B 24-4yacoBoM dopmarte. [Nepexon Ha neTHee Bpemsi
He NpedyCMOTPEH.

UsB HacTtpavsaet pexum USB.

* Mass Storage (Hakonutenb) (no ymonyaHuio) — Pexum neLky unm XecTkoro
ancka. ®annbl B pexume "ToNbKo YTeHne".

+ CDC — 3710T pexum nucnonb3yeTcst TONbKO Ans 06HOBNEHWS NMPOLLMBKY.

Language (f13bIk) Bbi6op s3blka MeHHo.
Units (EanHuubl YcTaHaBnuBaeT eanHULbI MUBMEPEHMUSI CKOPOCTM, NOTOKa U rMy6uHbl. MoXHO
n3MepeHus) BbIOpaTb MeTpUYeckne eanH1LbI M3MepeHust (Mo YMon4aHuto) unm GputaHckue .
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Onuua OnucaHue

Beeper (3ymmep) Bkn (no ymonyaHmio) nnu Beikn. Ecnn dyHKUMA BKNOYeHa, n3MepuTenbHbIi npubop
noaaeT 3B8yKOBOW CUrHan B CrieayoLmnX cryyasx:

+ [laTyuk ycTaHOBIEH Ha NPaBubHOW FMyGVHE COrMacHo NPUMEHUMbIM MeToAam
npoguUnMpoBaHus.

* Mpowno 95 % BpemeHn n3MepeHns (pexum NpoUnNpPoBaHNs).

+ KHoOMka HeakTUBHOIO COCTOSIHUS HaxaTa B MoGoM U3 MEeHH0.

OTa yHKUMS JOCTYMHA TOMNbKO ANs AaT4MKa, U3MEPSIOLLEro rnyouHy.

Flow calculation Bbibepute meToa pacyeTa NoToka Ha OTKPbITOM BoAoBoAE (TONMbKO npodunu

(PacueT noToka) noToka). MoxHo BblbGpaTb Mexay AeneHNeM NONEPEYHOro CEYEHNS Ha paBHbIE U
HepaBHble oTpe3kn. CM. npunoxeHue k 6onee nogpobHoOM BepcMmn pykoBOACTBA,
rae ykasaHa 6onee nogpobHas nHopmaums.

Station entry

+  ®ukcpoBaHHasi — OnepaTop 3a4aeT LUMPKUHY OTKPLITOrO MOTOKA U KOIMYECTBO
(3anuck To4kM) P patop 3aj puHy OTKP

ToYeK ANs usmepeHus. iameputenbHbli npubop AenuT nonepeyHoe ceveHne Ha
4acTu Yepes paBHbIE NPOMEXYTKA MeXAY BEpPTUKaNsSMK.

* HedwukecnposaHHas (no ymonyaHunio) — OnepaTop BbIGMpaeT paccTosiHMe Mexay
BepTMKanamu. 3To Hambonee 4acTo ncnonb3yemas onuus, Tak Kak oHa
No3BONSAET Yy4NTbIBATbL NPENATCTBUS U APYrMe OrpaHNYeHNs NonepevHoro
ceyeHust.

*  ®ukcupoBaHHas 1 HedmkcupoBaHHas—OnepaTop BbiGnpaeT 6asoByto
NMNOCKOCTb ANt U3MEPEHWI rMyBuHbl. 3HaYeHUs: BEPXHEe UIN HUXHee.

Restore defaults BoccTaHaBnmBaeT Bce HAaCTPOWKY M3MepuTenbHoro npubopa, yCcTaHoBNEHHbIE Ha
(BoccTtaHoBUTB 3aBOZE MO YMOMYaHuio.

HacTPOWKU no

yMoOn4yaHuio)

4. Diagnostics (duarHocTtuka)— Bbibepute 3Ty onumio, 4ToObl BEINOMHWUTE MOWCK U yCTPaHEHNe
HeuncnpaBHOCTEW n3MepuTenbHoro npubopa unu gatunka. bonee noapobHyto MHMopmaLuo 06
onumax ANarHoCTUKM cM. B [iuarHoctuvka Ha cTp. 166.

Paspen 6 3anyck u camoamarHocTuka
AOMNMACHOCTb

Xumunyeckas unu Guonoruyeckasi onacHocTb. Ecnm aToT npuGop “cnonb3yeTcs Anst MOHUTOPUHIa
npoLecca NpoM3BOACTBA WM NoAauy XMMUYECKUX BELLECTB, ANs KOTOpbIX Heobxoanumo cobnoaaTb
HOPMAaTWBHbIE OrpaHUYeHUst 1 TPeGOBaHUS MO MOHUTOPUHTY, CBSI3aHHbIE CO 300POBLEM HaCeNeHus,
é 06LLEeCTBEHHON 6e30MacHOCTbI0, MPOU3BOACTBOM MULLEBBLIX NPOAYKTOB U HAMUTKOB, TO Ha
nonb3oBaTtens npubopa Bo3naraeTcsi OTBETCTBEHHOCTL 32 03HAKOMIIEHME C 3TUMU TpeGoBaHUAMU 1
MX BbINOJIHEHME, A TakKe 3a obecrneyeHne Hanmymsl U yCTaHOBKU HEOGXOAMMBIX M JOCTATOYHbIX
MeXaHU3MOB A7l COOTBETCTBUSA NPUMEHUMbIM Npaeunam B cryyae c6os B paboTe npudopa.

OnacHOCTb BO3ropaHus U BEPOSITHOCTL B3pbiBa. He ucnonbayiite U He XxpaHuTe Npubop B 30He
OeicTBUA NPAIMbIX COMHEYHbIX Nyyen, BENM3n CTOYHMKOB Tersa U NOMELLEHUSIX C BbICOKOM
TemnepaTypoi Bo3ayxa, HanpuMep B 3aKpbITOM aBTOMOBMIE, OCTABNEHHOM Ha COSTHLE.
HecobniogeHune aToii Mepbl NPefOCTOPOXHOCTU MOXKET NPUBECTU K NEPErpeBy akkyMynstopa 1 ctatb
NPWYKHON B3PbIBA UMW BO3ropaHus.

Mepen ncnonb3oBaHNEM aKKyMymnATOP AOMKEH ObITb yCTaHOBMEH 1 3apshkeH. bonee nogpobHas
MHopMaums 06 yCTaHOBKE U 3aMeHe akkyMynsiTopa yka3aHa B YCTaHOBKa akkyMynsitopa

Ha cTp. 155. NHdopmaLus o npouenype 3apsakv akkyMynsaTopa ykasaHa B 3apsgka akkymynsaropa
Ha cTp. 156.

lMpumeyaHue: VismepumernbHbIl npubop Henb3s Ucnonb308amb 80 8PEMS 3aMeHbl akKyMysmopa.

1. HaxumanTte kHOMKy nuTaHWsa namepuTensHoro npubopa Ao Tex nop, noka He ycrbllnTe 3BYKOBOM
curHan.
M3amepuTtenbHbIN NpUGop BLINOMHAET CaMOANarHOCTUKY, Ha Aucniee oTobpaxaroTcs
pesynbTaTbl. ECnn camopgunarHocTvika He Gbina 3aBeplLueHa yCneLHo, Ha ancnnee otobpaxaeTcs
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coobiuenne FAIL (OLUNBKA) HanpoTuB cooTBeTCTBYtOLLEro napameTtpa. Ecnv gatuuk
HeucrnpaBeH, 3aMeHUTE ero, eCrn eCTb BO3MOXHOCTb.

2. [lo OKOHYaHUM camoamarHoCTUKM HaxmuTe OK, YTOObI NEpenTK B rnaBHOE MEHIO.

3. YT06bI OTKMIOUNTE MUTaHWE N3MEPUTENBHOIO NpPMGopa, HAaXXMUTE KHOMKY NUTaHus. Ha akpaHe
Confirmation (3kpaH noaTeepxaeHus) Boibepute Yes (da) n Haxvute OK.
[Mpy OTCYTCTBUM OTKNMKa NOPTaTUBHOIO U3MEPUTENBHOrO NpUbopa HaXXxMuTe 1 yaepxveante
KHOMKY BKITIOYEHWS NMMTaHUs B TedeHune bonee 3 cekyHA, YTOOb! BbINOMHUTL NPUHYAUTENBHOE
BbIKIOYEHVE. He BbINOMHANTE NPUHYAMTENbHOE BbIKMIOYEHME NpU HopManbHoW paboTe
n3mepuTensHoro npubopa nnu ecnu otobpaxaeTcsi 3Ha4OK AocTyna K daiinam.

6.1 CamopmarHocTmka npubopa

N3mepuTenbHbIn NpMbop BbINOMHSAET CaMOANArHOCTUKY BO BKIMIOYEHHOM COCTOSIHMW. o
3aBepLUEHUN CaMOANAarHOCTMKM Ha aucnnee otobpaxatotcs pesynbTaTsl. Haxmute OK, 4To6bI
nepeviTV B rMaBHOE MEHIO.

Ecnv nameputenbsHbIi NprGop HE CMOXET YCMELLHO BbINOMHUTL CAMOAMArHoCTUKY, Ha aucnnee
oTobpa3suntcsa coobueHne FAIL (OLUMBKA) HanpoTB cooTBeTCTBYHOLLEro napameTpa. B cnyyae
oTKasa faTyvka yCcTaHOBWUTE ApYrov AaTyumK, ecrnvu UMeeTcs.

6.2 CnAwmn pexum

MopceeTka nameputensHoro npubopa racHeT cnycta 30 cekyHa 6e3nencTeus, aucnnen nepexoant
B CNsiLLMIA pexum cnycta 60 cekyHa 6e3fencTBusi. ATOro He NPOMCXOANT, ECNU AAaTYUK HAaXoAMTCs B
pexvMe peanbHOro BpeMeHMU Unv Bo Bpemsi uamepenns. Ecnvm nameputensHbii npubop HaxoamTcs B
cnsiem pexvme B TedeHne 30 MUHYT, ero NUTaHUE OTKIYaeTCs.

YT0Gbl BLINTU U3 CMISILLEETO PEXMMA, HAXMUTE Miobyto KnasuLly. Bkrountest HopManbHas sipkocTb
avcnnesi, Bce Knaeulm 6yayT BbINONHATL CTAHAAPTHbIE DYHKLMN.

Paspen 7 O6GcnyxuBaHue

7.1 OuucTtKa gaTymka

é OnacHOCTb BPeHOro XMMMYECKOro Bo3aencTaus. Heobxoammo cobniogats npasuna TEXHUKN
6e3onacHocTu paboThl B nabopaTopuu 1 UCMONb30BaTh BCE CPEACTBA UHAVBUAYATbHOW 3aLLUMUThI,
COOTBETCTBYIOLLME UCTONbB3YEMbIM XMMUYECKUM BeLlecTBaM. [py COCTaBNEHWM NPOTOKOMOB Mo
TexHVke 6e30NacHOCTU BOCNONb3yNTECh AEUCTBYIOLWMMI Nacnoptamu 6e3onacHocTy / nacnoptamu
6esonacHocT maTtepuanos (MSDS/SDS).

BbINorHsiiTe O4MACTKY AaTumka Npy HEOXMAAHHBIX CKavkax rpacprkoB pacxoda U YPoBHS, a Takke
nocre UCromnb30BaHUs B rPSI3HbIX UMW NecYaHbIX BOAOTOKaX.

Mpu cnnbHOM 3arpsASHEHUN NOAEPXUTE AATYUK B YACTOW BOAE B TEYEHUE HECKOTbKNX MWUHYT, 4YTOOBI
3arpsA3HeHne MOXXHo ObIno nerko yoanuTtb.

lMepea 04MCTKON CHUMUTE AAaTUYUK C U3MEPUTENBHOro nNpubopa. [ns o4ncTku gatymka UCrnonb3ynTe
TOMbKO PacTBOPbI, YkasdaHHble B Tabnuua 3 kak gonyctumele. MNpu ncnonb3oBaHUM 4aTYMKOB C
ONHaMOMETPUYECKUM 3fIEMEHTOM (HanpyMep, AaT4YMKOB CKOPOCTU U rNybuHbl) ybeamTech, 4To
OTBEPCTVA A1 ANEeMEHTOB NPOMBITLI U HE CoAepXaT 3arpssHeHuin. NpomoiiTe AaTyvK YMCTON BOAON
nepeg NOBTOPHOW YCTaHOBKOMN Ha Npubop.

Ta6nuua 3 [onycTumbie U HeAONMYCTUMbIe YUCTSLLME PacTBOPbI

fonycTumbie Henb3s ucnonb3oBatb
CpeacTBo AfA MbITbs NOCyAbl U BoAA KoHueHTpupoBaHHbI oT6envsaTesb
CpefncTBO AN O4YUCTKM OKOH KepocuH
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Ta6bnuua 3 JonycTuMble U HeAONYCTUMbIE YUCTALLME PAcTBOPLI (MPOAOIKEHUE)

[OonycTumbie Henb3s ucnonb3oBaTtb

M3onponunosein cnvpt BeH3unH

ApomaTuyeckue yrnesogopoasl

7.2 OuuncTtKa u3MepuTenbHOro npubopa

N =

Haxmute KHOMKY NUTaHuA, 4YTOObI OTKMIOYUTE NMUTaHWE N3MepuTesribHoro an6opa.

Mcnonb3yiiTe YnCTyI0 BNaxHyo TKaHb ANS OYUCTKM Koprnyca nameputensHoro npubopa. Mpu
HeobxoaAMMOCTM NCNOMb3yNTe PacTBOP MArKOro MOKLLIEro CpeAcTBa.

Hacyxo npoTpuTe Kopnyc npy NOMOLLM YUCTON TKaHW. Npexae Yem CHoBa BKIOYUTb
n3MepuTenbHbI Npubop, AanTe eMy NONMHOCTBIO BbICOXHYThb.

lMpumeyvaHue: He ucnonb3ylime 6ymaxHbil Mamepuar 0551 oqucmku ducrines. Takol mamepuarn Moxem
nospedumsb 3KpaH.

7.3 3amMeHUTe aKKyMynsaTop

OnacHOCTb BO3ropaHus U BEpOSITHOCTL B3pbiBa. B gaHHOM oGopynoBaHum ncnosb3yertcs
BbICOKO3HEpreTMYeckast NTMeBas Gatapesi, KoTopasi MOXET BO3ropaTbCs U MPUBECTU K NOXapy unm
B3pbIBY, J@XE MPU OTCYTCTBUM 3NEKTPONUTaHUs. YToObl nogaepxuBaTb 6e30NacHOCTb,
obecneymBaemyto KOXXyxoMm npubopa, Heo6X0ANMO YCTaHOBUTL U HAAEXHO 3aKpenuTb Npy NOMOLLM
NPEeAOCTaBNEHHbIX KPENEXHbIX AeTanei naHenm koxyxa npubopa.

OnacHocTb B3pbiBa U Nnoxapa. 3ameHa 6atapeu He paspeluaetcsi. McnonbaosaTts 6atapeu, kotopble
MOCTaBMSATCA TOMLKO NPOM3BOAMTENEM 060PYAOBaHNS.

3ameHute AKKYMYNATOP, eCnuv Nocrie 3apaakyu OH He AepPXUT 3apsaa.

MpumeyaHue: Ecnu npubop Heobxodumo eepHymsb rpouseodumernto 0518 peMoHma uau mexHu4ecko20
obcnyxusaHusi, CHUMUME akKyMy1simop U rnoMecmume 6 3aujumHbili 4exos neped omnpaskod.

1.
2,

6.

OTknioynTe NUTaHme.
CHumuTe akkymynaTop. Cm. YcTaHoBKa akkymynaTopa Ha cTp. 155.

YTmnwampyﬁTe AKKYMYIATOP B COOTBETCTBUN C MECTHbIM, permoHanbHbIM U rocyapCTBEHHbIM
3aKkoHO4aTeNbCTBOM.

YcTaHoBWTe HOBBbIV akkyMynsiTop, cobntofas NnonspHOCTb, B TO e nonoxeHne. CM. YcTaHoBka
akKkymynsTopa Ha cTp. 155.

MCHOﬂbSyVITe AKKYMYNATOPbI, KOTOPbIE NOCTaBNAKTCA TOJIbKO Nnpou3Bogutenem oGopy,qosava.

YcTaHoBuTe KPbILWKY akKKymMynaTopa. Y6egutecn, 4To KpbILLUKa HaaeXHo 3aKkpenrneHa B
COOTBETCTBUM C KNaccoMm 3allnTbl Kopnyca.

Mpu HeOBXOAUMOCTM 3apsaauTe akkymynsaTop. CM. 3apsaaka akkymynatopa Ha cTp. 156.

Paspen 8 lNouck u yctpaHeHne Henonaaok

8.1 [OuarHocTuka

B NmaBHoM meHto Bbibepute Diagnostics (QuarHoctuka), 4Tobbl nony4ntb nHcopmaumo 06
n3MepuTenbHOM nNpnbope 1 BbINOMHUTL ANarHOCTUYECKUE NPOBEPKM, Yka3aHHble B Tabnuua 4.

166 Pycckul



Tabnuua 4 OuarHocTuka usmepuTenbHOro npubopa

Onuua HaumeHoBaHue

CeepneHus
NPOLUMBKY.

WHbopmaums 06 nameputensHom npubope u gatumke. CepuiiHbiii HoMep 1 Bepcus

Ypanutb daiinb!

YnaneHue Bcex hannos, YTOObl OYUCTUTE NaMsiITh AN HOBbIX U3MepeHui. Mpexae Yem
BbIGpaTh 3Ty onumto, y6eanTech, YTo AaHHble coxpaHeHbl B MNK. Cuctema
aBTOMaTnyecku hopmaTmpyeT namsATb nocne yaaneHus danna.

[Oatumk

VHdopmMaums ans AMarHoCTUKM AaTumka.

CamoamarHocTtuka

3anyck caMoAnarHoCTUKM U3MepUTENbHOTO Npudopa.

MpoBepka knaBuaTypsbl

MpoBepka PyHKLMOHANBHOCTW KaXd0W KHOMKK.

Mposepka avcnnes

MpoBepka hyHKLUMOHANBLHOCTY Anchnes.

XKypHan cobbiTui

obcnyxmBaHmio.

OT06paxeHne, yaaneHne nnm akCropT XypHana cobblTUn. DKCNOPTUPYITE XKypHan
CobbITUI, YTOObLI COXpaHWTL ero B AocTynHoM chopmaTte Ha USB-HakonuTene. 3ta
OnuMs UCMOSb3yeTCs NpeXae BCero 3aBOACKMMU CneLmanucTaMmm no TeXHUYeckomy

8.2 lMowuck n ycTtpaHeHne HeucnpaBHOCTEN

Ha nsmeputensHom npubope n AaTymke HeT AeTanen, KoTopble 06CnyXMBaloTCA Nosb3oBaTenem.
Mpy BO3HMKHOBEHMW NEpPeYNCEHHbIX OLIMBOK NonpobyiiTe BbIMOMHUTL KOPPEKTUPYIOLLME ASNCTBUS.

Ecnn HENCnpPaBHOCTb HE UcHe3aeT Unn ecrin BO3HMKaeT HEUCNPAaBHOCTb, HE NpeACTaBlieHHas B
CMnUcKe, CBAXNTECb C Npon3BoAnNTeNeM.

Coob6uieHne nnm HemcnpaBHOCTb

PeweHune

[aTtynk He noaknoYeH

MoakniounTe AaTuvk v nonpobyiTe cHoBa.

3HaveHne BbIXOAMT 3a npegerb!
auanasoHa

M3mMeHnTe napameTpbl M3MepeHUs UNu BBEAUTE ApYroe 3HayeHue,
3aTem nonpobyiite cHoBa.

M3BecTHO, 4TO NepeaaBaemMble 4ATHUKOM
[aHHble HEBEPHbLIE UM HETOYHbIE.

OuMCTUTE AATYMK W BbIMOSHUTE NPOBEPKY.

[aTtynk He onosHaH

MpoBepbTe nogknoyeHve aaTunka. Y6eamurtech, 4To 3akUMHas raka
Ha COeMHUTENbHOM OTBEPCTUM NIOTHO 3aTsHyTa (3aTarvBaiite
TOMbKO ManbLamu).

MN3o6paxeHune Ha akpaHe Tycknoe unm
HepasbopumBoe

HaxmuTe knaBuLLy Ha KnasuaType.

,D,aHHI:-Ie HeAOoCTYyNHbI U A0CTYN K
AaHHbIM HEBO3MOXEH

Y6eauTtecsb, 4To onuus USB (B MMaBHOM MeHI0) ycTaHOBIEeHa Ha
3HaueHue "MaccoBasi namsATh" (Mass Storage).

M3mepuTenbHbIi npubop He oTBeYaeT

HaxmuTe n yaepxuBanTe KHOMKY NUTaHns He MeHee 3 cekyHa. OTo
BbIKIMIOYUT M3MepUTenbHbIN Npubop. CHoBa BKMOYMTE
M3MepUTenbHbIN Npudop.

lMpumeyvaHue: He ucrions3ytime amom crocob 01151 OMKIoYeHUs
usmepumensHo20 npubopa npu HopmasnbHol pabome unu ecnu Ha oucrinee
omo6paxaemcsi 3Ha4ok docmyna K ¢haliny.
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Bolim 1 Genisletilmis kilavuz siirimii

Daha fazla bilgi igin

Boliim 2 Tekn

reticinin web sitesinde bulunan bu kilavuzun genisletilmis siirimine bakin.

ik Ozellikler

Teknik 6zellikler, dnceden bildiriimeksizin degistirilebilir.

2.1 Sensor ozellikleri

Teknik Ozellik Ayrintilar

Hiz dlgiimii

Yoéntem Elektromanyetik

Aralik 0 ila 6,09 m/s (O ila 20 fit/sn)

Minimum su derinligi

3,18 cm (1,25 ing)

Dogruluk okumanin +%2'si +0,015 m/sn (0,05 fit/sn) O ila 3,04 m/sn (0 ila 10 fit/sn); £ 3,04 ila
4,87 m/sn'den okumanin %4'l (10 ila 16 fit/sn)

Cozim 0 < deger < 10: 3 ondalik hanesi; 10 < deder < 100: 2 ondalik hanesi; 100 < deger <
1000: 1 ondalik hanesi; deder = 1000: 0 ondalik hanesi

Sifir stabilite +0,015 m/sn (£0,05 fit/sn)

Malzeme ABS, cam dolgulu

Muhafaza koruma sinifi

P68

Boyutlar (L x W x H)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5ing)

Kablo malzemesi

Poliuretan kaplamali

Kablo uzunluklari

2,6,1,12,2 ve 30,5 m (6.5, 20, 40 ve 100 ft)

Derinlik 6lgiimii

Metod Diyafram tiirli: tek nokta kalibrasyonu ile mutlak basing

Dogruluk (statik) Okumanin + %2'si veya + 0,015 m (¢ 0,504 ing) iginden blyik olani. Sabit durum
sicakhidi ve statik akigsiz su.

Aralik 3,05 m (0-10 ft)

Cozim 0 < deger < 10: 3 ondalik hanesi; 10 < deger < 100: 2 ondalik hanesi; 100 < deger <

1000: 1 ondalik hanesi; deder = 1000: 0 ondalik hanesi

2.2 Tasinabilir 6lgiim cihazi spesifikasyonlari

Teknik Ozellik Ayrintilar

Kirlilik derecesi 2

Koruma sinifi 1l

Sarj sicakligi 0 ila 40 °C (32 ila 104 °F)
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Teknik Ozellik

Ayrnintilar

Calisma sicakligi

—20 ila 55 °C (-4 ila 131 °F)

Saklama sicakligi

—20ila 60 °C (-4 ila 140 °F )

Muhafaza degeri

P67

Pil dmrl 6lgiim cihazi

Bes segmentli cubuk grafigi

Pil tird Sarj edilebilir lityum iyon; 3,6 V; 5,0 Ah; 18 Wh
Pil 6mri 18 saat adir tipik giinlik kullanim?; 20 °C (68 °F)
Pil sarj cihazi Harici gli¢ adaptor, enerji verimliligi VI; 100 — 240 VAC; 50 — 60 Hz; 0,5 A giris; 12 VDC;

1,25 A gikis

Boyutlar (L x W x H)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x3,7x2,1ing)

USB konektori

Tip Mini-B, 5 pimli, kapakliyken IP67 olarak kademelendirilmis

Malzeme

Termoplastik elastomer (TPE) Ust kalip iceren polikarbonat

2.3 Kullanici arayiiz 6zellikleri

Teknik Ozellik

Ayrintilar

Grafik ekran

Renkli, LCD 3,5" QVGA sivi kristal ekran (direkt glines 1siginda okunabilir)

Olgiim ¢ézinirligi

0 < deger < 10: 3 ondalik hanesi; 10 < deger < 100: 2 ondalik hanesi; 100 < deger <
1000: 1 ondalik hanesi; deger = 1000: 0 ondalik hanesi

Tus takimi

Alfasayisal

Calisma modlari

Gergek zamanli, profil olusturma

Profil tipleri

Akis, iletken

lletken sekilleri

Dairesel, dikdortgen, ikizkenar yamuk, 2/3 yumurta, ters 2/3 yumurta

Akis girigleri

Sabit, sabit olmayan istasyonlar

Guriltd rejeksiyonu

Kullanici tarafindan segilebilir, 50 Hz veya 60 Hz

Olgme birimi

Hiz: fit/sn, m/sn, cm/sn, mm/sn

Akis: fit3/sn, milyon gal/giin, gal/giin, gal/dk, m3/sn, m3/dk, m3/saat, m3/giin, litre/sn,
litre/dk

Derinlik: ing, ft, m, cm, mm

Akis hesaplamasi

Ortalama kisim veya orta kisim yéntemi

Tanilamalar

Oto test, tus takimi, ekran, olay glinligu

Kanal profil yéntemleri

0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, hiz ve seviye entegratérl, 2D

Akis profil ydntemleri

1,2, 3, 4, 5 ve 6 nokta (hiz ydntemi - USGS ve ISO), 2 nokta KREPS y&ntemi, 1 nokta
yuzey yontemi, 1 ve 2 nokta buz yéntemi

Dosya turleri

Gergek zamanli, profil, olay gunligu

Diller

ingilizce, Fransizca, ispanyolca, Almanca, Italyanca, Felemenkge, Danca, isvegge,
Cince, Lehge, Japonca, Korece, Portekizce, Slovakca, Rusca, Macarca, Bulgarca,

Rumence, Cekge, Turkge, Fince, Yunanca

130 dakikalik kurulum, aktif bir sensérle ve ekran maksimum parlaklikta iken alti adet 1 saatlik
surekli kullanim ve kullanim sureleri arasinda 30 dakikalik uyku modu, veri indirme ve kapatma.
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2.4 Genel ozellikler

Teknik Ozellik Ayrintilar

Maksimum gergek zamanl dosya sayisi | Kullanici tarafindan alinan en ¢ok 75 okuma ile her biri 50 adet.

Uretici yazilimi Sensor ve tasinabilir 6lgim cihazi USB Uzerinden alanda yikseltilebilir

Bolim 3 Genel bilgiler

Uretici, higbir kogulda triiniin yanhs kullanimindan veya kilavuzdaki talimatlara uyulmamasindan
kaynaklanan hasarlardan sorumlu tutulamaz. Uretici, bu kilavuzda ve agikladidi (iriinlerde, énceden
haber vermeden ya da herhangi bir zorunluluga sahip olmadan degisiklik yapma hakkini sakli
tutmaktadir. Giincellenmis basimlara, ureticinin web sitesinden ulasilabilir.

3.1 Giivenlik bilgileri

Uretici, dogrudan, arizi ve sonug olarak ortaya gikan zararlar dahil olacak ancak bunlarla sinirl
olmayacak sekilde bu trtindin hatali uygulanmasi veya kullaniimasindan kaynaklanan hicbir zarardan
sorumlu degildir ve yururlUkteki yasalarin izin verdigi 6lguide bu tur zararlari reddeder. Kritik
uygulama risklerini tanimlamak ve olasi bir cihaz arizasinda prosesleri koruyabilmek igin uygun
mekanizmalarin bulunmasini saglamak yalnizca kullanicinin sorumlulugundadir.

Bu cihazi paketinden ¢ikarmadan, kurmadan veya galistirmadan énce litfen bu kilavuzun timina
okuyun. Tehlikeler ve uyarilarla ilgili tim ifadeleri dikkate alin. Aksi halde, kullanicinin ciddi sekilde
yaralanmasi ya da ekipmanin hasar gérmesi s6z konusu olabilir.

Bu ekipman tarafindan saglanan korumanin bozulmadigindan emin olun. Bu donanimi, bu kilavuzda
belirtilenden bagska bir sekilde kullanmayin ya da takmayin.

3.1.1 Tehlikeyle ilgili bilgilerin kullaniimasi

ATEHLIKE

Potansiyel veya yakin bir zamanda gerceklesmesi muhtemel olan ve engellenmedigi takdirde 6lim veya ciddi
yaralanmaya neden olacak tehlikeli bir durumu belirtir.

Onlenmemesi durumunda ciddi yaralanmalar veya éliimle sonuglanabilecek potansiyel veya yakin bir zamanda
meydana gelmesi beklenen tehlikeli durumlarin mevcut oldugunu gosterir.

ADIKKAT

Daha kiglk veya orta derecede yaralanmalarla sonuglanabilecek potansiyel bir tehlikeli durumu gésterir.

BiLGI
Engellenmedigi takdirde cihazda hasara neden olabilecek bir durumu belirtir. Ozel olarak vurgulanmasi gereken
bilgiler.
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3.1.2 Onlem etiketleri

Cihazin Gzerindeki tim etiketleri okuyun. Talimatlara uyulmadigi takdirde yaralanma ya da cihazda
hasar meydana gelebilir. Cihaz lizerindeki bir sembol, kilavuzda bir 6nlem ibaresiyle belirtilir.

mesajlarina uyun. Cihaz Gizerinde mevcutsa galistirma veya givenlik bilgileri icin kullanim kilavuzuna

Bu, guivenlik uyari semboliidir. Olasi yaralanmalari 6nlemek icin bu sembolii izleyen tim glivenlik
A basvurun.

Bu sembol Elektrostatik Bosalmaya (ESD-Electro-static Discharge) duyarl cihaz bulundugunu ve
‘\ ekipmana zarar gelmemesi igin dikkatli olunmasi gerektigini belirtir.

Bu semboli tagiyan elektrikli cihazlar, Avrupa evsel ya da kamu atik toplama sistemlerine atilamaz.
Eski veya kullanim émrini doldurmus cihazlari, kullanici tarafindan ticret ddenmesine gerek olmadan
atilmasi igin Ureticiye iade edin.

3.1.3 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) uyumlulugu

ADIKKAT

Bu ekipman, mesken ortamlarda kullanim igin tasarlanmamistir ve bu tir ortamlarda radyo sinyaline karsi yeterli
koruma saglamayabilir.

CE (EV)

Ekipman, 2014/30/EU sayili EMC Direktifinin temel gerekliliklerini karsilamaktadir.
UKCA (UK)

Ekipman, Elektromanyetik Uyumluluk Yonetmelikleri 2016 (S.l. 2016/1091) gerekliliklerini
karsilamaktadir.

Kanada Radyo Girisimine Neden Olan Cihaz Yonetmeligi, ICES-003, A Sinifi:
Destekleyen test kayitlari, Ureticide bulunmaktadir.

Bu A Sinifi dijital cihaz, Kanada Parazite Neden Olan Cihaz Yénetmeliginin tim sartlarini
karsilamaktadir.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC PART 15, "A" Sinifi Limitleri

Destekleyen test kayitlari, Ureticide bulunmaktadir. Bu cihaz, FCC Kurallarinin 15. bélimine
uygundur. Calistirma igin asagidaki kosullar gegerlidir:

1. Cihaz, zararli girisime neden olmaz.
2. Bucihaz, istenmeyen igleyise yol acabilecek parazit de dahil olmak Uzere, alinan her tirll paraziti
kabul edecektir.

Bu cihaz Gizerinde, uyumluluktan sorumlu tarafin agik¢a onaylamadigi her turli degisiklik, kullanicinin
cihazi galistirma yetkisini gegersiz kilacaktir. Bu cihaz, test edilmis ve FCC kurallari, B&lim

15 uyarinca A Sinifi bir dijital cihaz limitlerini kargiladigi tespit edilmistir. Bu limitler, ekipmanin bir
isyeri ortaminda calistiriimasi durumunda zararli parazitlere karsi uygun koruma saglayacak sekilde
tasarlanmistir. Bu cihaz, telsiz frekansi eneriisi Uretir, kullanir ve yayabilir ve kullanim kilavuzuna
uygun olarak kurulmazsa ve kullaniimazsa telsiz iletisimlerine zararli parazitlere neden olabilir. Bu
cihazin bir konut alaninda kullaniimasi zararli parazitlere neden olabilir. Bdyle bir durumda
kullanicinin masraflari kendisine ait olmak Uzere bu parazitleri dizeltmesi gerekecektir. Parazit
sorunlarini azaltmak igin asagidaki teknikler kullanilabilir:

1. Parazitin kaynagi olup olmadigini 6grenmek igin bu ekipmanin gi¢ kaynagdi baglantisini kesin.
2. Eger cihaz, parazit sorunu yasayan cihazla ayni prize bagliysa, cihazi farkl bir prize takin.
3. Cihazi parazit alan cihazdan uzaklastirin.
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4. Cihazin parazite neden oldudu cihazin alici antenini baska bir yere tagiyin.
5. Yukarida siralanan dnlemleri birlikte uygulamayi deneyin.

3.2 Uriine genel bakig

Tasinabilir hiz sistemi alanda, laboratuarda ve belediyelerde kullanilir. Turbilansh, gurltili ve
dusuk akislar bu sistemle olglebilir.

Sensor akan suyun altina kondugunda, etrafindaki manyetik alan akis hiziyla dogru orantili bir
gerilim olusturur. Sensoriin gevresindeki su akis hizini temsil eden bu voltaj blyUkligu sensordeki
dedektérler tarafindan algilanir ve sensér mikroislemcisi tarafindan isleme konur. isleme konan
sinyal, sensor kablosu araciligiyla dijital olarak tasinabilir 6lgiim cihazina iletilir ve bilgiler lgim
cihazinin ekraninda goéruntulenir. Sistem tasinabilir bir 6lcim cihazi, kablolu sensoér ve aksesuarlar
icerir.

Olgiim cihazi ve sensér, iletken ve akislarda hiz bilgilerini alir. Bu élglimler belediye atiksu
sektdrlerindeki kalibrasyonlar, ayni zamanda seviye debi iligki egrileri olusturma ve strdirme.

iki tiir sensér mevceuttur: yalniz hiz ve hiz arti derinlik. Bu kilavuz her iki sensér tiiriinii kapsar. Bilgiler
belirli bir sensor turi icin gegerliyse, bu metinde belirtilir.
3.2.1 Sisteme genel bakis

Monte edilen sisteme genel bakis Sekil 1 kisminda gérintilenir. Daha fazla bilgi igin tek tek
bilesenlerle veya aksesuarlarla birlikte verilen belgelere bakin.
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Sekil 1 Toplanan bilesenler

YT

V V

Tasinabilir 6lgim cihazi

7 Sensor yikseklik kilitteme/agma vidasi (aksesuar)

2 Sensor ylkseklik kilitteme/agma cihazi

8 20 mm/HERES suda ilerleme gubugu adaptori
(aksesuar)

Ust ayar suda ilerleme gubugu (aksesuar)

9 20 mm suda ilerleme gubugu (aksesuar)

Sensor kablosu

10 HERES suda ilerleme gubugu (aksesuar)

Tasinabilir 6lgiim cihazi igin ayarlanabilir montaj

o|la|dlw

Sensoér montaji

11 Sensor yikseklik kilitteme/agma vidasi

3.2.2 Sensore genel bakig

Sekil 2 ana sensor bilesenlerini gosterir. Sensoéri standart veya Ust ayar ya da HERES veya 20 mm
suda ilerleme gubuguna takma talimatlari aksesuarla birlikte verilir.
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Sekil 2 Sensor bilesenleri

&—
o

Sensor elektrotlar

5 Basing hiicresi (derinlik segenegi olan sensorler)

Sensor gévdesi

6 Derinlik segenegi olan sensoér

1
2
3 Sensor takma fisi
4

Sensor takma kelebek vidasi

7 Derinlik segenegi olmayan sensor

3.2.3 Cihaza genel bakis
Sekil 3 6lgiim cihazinin 6zelliklerini gosterir.

Sekil 3 Olgiim cihazi bilesenleri

USB baglanti noktas?

6 Ayarlanabilir 6lgim cihazi montaji igin disli delik

Tus takimi

7 Velcro veya strap takma yuvalari

Olgiim cihazi ekrani

8 Boyun strap takma disleri igin yuva (2x)

Genisletme baglanti noktasi (kullanilmaz)

9 Sensor bagdlanti noktasi

Al H|WIN| =

Pil yuvasi kapagi

10 Pil sarj cihazi konektdru

2 Pili sarj etmek igin USB baglantisini kullanmayin.
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3.3 Uriin bilesenleri

Eksiksiz bir sistem satin alirken, tim bilesenlerin teslim alindigindan emin olmak igin Sekil 4 kismina
bakin. Herhangi bir 6ge eksikse veya hasar gérmigse hemen uretici ya da satis temsilcisi ile iletisime
gecin.

Sekil 4 Sistem bilesenleri

Tasima kutusu (Sensoér kablosu igin yuva ile) 8 Evrensel sensdr montaji
2 Mini USB konektériine sahip USB kablosu, 1 m 9 Velcro strap
(3 ft)
3 Avyarlanabilir portatif 6lglim cihazi montaiji 10 Aski ipi
4 Pil sarj cihazi, 100 — 240 VAC 11 Tasinabilir 6lgciim cihazi
5 Sensor 12 Lityum pil paketi
6 Ekstra kelebek vidalar (4x) 13 Olgiim cihazinin i¢ kutusuna takilan sensér
7 Sensoérl kurutmak igin bez

Boliim 4 Kurulum

4.1 Sensorii evrensel sensor montajina takin

Sensoru 2,54 cm (1 ing) veya altindaki direklere takmak icin evrensel sensdr montajini kullanin.
Dogru galistirma ve dogru okuma igin, sensoriin 6n tarafi elektrotlar akisla tam temas halindeyken
yukari bakmalidir.

Not: Sensoér elektrotlarina yag ve gres gibi iletken olmayan maddelerin bulagsmasini énleyin. Sensér
kontaminasyonunu gidermek igin bkz. Sensorlin temizlenmesi sayfa 185.

1. Sensoriin 6n tarafi yuvarlatir ve Ug elektrot icerir. Sensoriin arkasinda bir montaj deligi ve
ustiinde bir kelebek vida bulunur. Evrensel montaj pargasinin montaj gévdesini sensorin
arkasindaki montaj deligine koyun. Montaj gévdesinin montaj delijine tamamen gegtiginden ve
kelebek vidanin yive gegtiginden emin olun.

2. Kelebek vidayi sikin.

3. Evrensel sensdr montajinin klempinden 2,54 cm (1 ing) veya daha kuguk ¢apl bir diregi gegirin.
Kelepgeyi sikin.
Not: Sensérii standardina monte etme talimatlari igin, (st ayar, HERES veya 20 mm ilerleme gubugu
aksesuarla birlikte verilmistir.
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4.2 Lityum pil givenligi

Yangin ve patlama tehlikesi. Lityum piller koti kullanim kosullarina maruz kalirsa isinabilir, patlayabilir
veya alev alabilir ve ciddi yaralanmalara sebep olabilir.

+ Pilde gozle gorunur hasar varsa kullanmayin.

 Pil sert bir darbe veya titresime maruz kalirsa pili kullanmayin.

» Pili atesten uzak tutun.

+ Pili 60°C'den (140°F) daha dislk sicaklikta muhafaza edin.

+ Pili kuru sekilde ve sudan uzakta muhafaza edin.

« Pilin pozitif ve negatif terminallerinin temas etmesini 6nleyin.

* Yetki sahibi olmayan kisilerin pile dokunmasina izin vermeyin.

+ Pili yerel, bolgesel ve ulusal yonetmeliklere uygun olarak bertaraf edin.

» Cihazi dogrudan glines 15181 altinda, bir 1si kaynaginin yakininda veya yuksek sicaklik iceren
ortamlarda (6rneg@in dogrudan giines 1s1d1 altindaki kapali bir aracin iginde) kullanmayin veya
saklamayin.

4.3 Pili takma

Yangin ve patlama tehlikesi. Bu ekipmanda, elektrik akimi olmasa dahi alev alarak yangina veya
patlamaya sebebiyet verebilen yliksek enerjili lityum pil yer alir. Cihaz muhafazasinin sagladigi
guvenligi korumak igin cihaz muhafazasinin kapaklari, verilen donanim kullanilarak takiimali ve
sabitlenmelidir.

Patlama ve yangin tehlikesi. Baska pil kullanimina izin verilmez. Sadece cihaz Ureticisi tarafindan
verilen pilleri kullanin.

Tedarik edilen lityum pili Sekil 5'te gosterildigi sekilde takin: .
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Sekil 5 Pili takma

4.4 Pilin sarj edilmesi
Not: Bagka bir pil sarj cihazi kullanimina izin verilmez. Yalniz cihaz i¢in belirtilen parca ve aksesuar listesindeki sarj

cihazini kullanin. Kilavuzun uzun versiyonundaki Yedek parca ve aksesuarlar kismina bakin.

ik kullanimdan énce, tedarik edilen pil sarj cihazi ile cihaz pilini tamamen sarj edin. Bos bir pil
yaklasik 8 saat icinde tamamen sarj olur.

1. Pil sarj cihazina cografi bélgeye uygun, dogru fis tirinin takildigindan emin olun.

2. Pil sarj cihazini topraklamal bir elektrik prizine baglayin.

3. Pil sarj cihazini, cihazin tzerindeki pil sarj cihazi konektoriine baglayin. Bkz. Cihaza genel bakig
sayfa 174. Pil seviyesi ekranda goruntulenir.
Pil sarj olurken, sarj baglanti noktasinin gevresinde mavi bir 11k gérinar. Sarj islemi

tamamlandiginda mavi 1sik séner.
Not: Pil sarj olurken élglim cihazi ¢alismaz. Pil, USB kablo baglantisi (izerinden sarj edilmez.

4.5 Sensorii 6lglim cihazina takin
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4.6 Aski ipini takin

Metreyi boynun etrafina giivenle gecgirmek igin aski ipini takin.
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4.7 Velcro strap takin

Kablonun fazlasini tutmak igin velcro strap kullanin Bkz. Sekil 6.

Sekil 6 Velcro strap takin

| 1

iimek tarafi

| 2 Kanca tarafi

Bolim 5 Kullanici arayiizii ve gezinme

5.1 Tus takimi ve tus islevleri

Sekil 7 6lglim cihazinin tus takimini gésterir. Tablo 1, her bir tug veya tus tipinin islevlerini belirtir.

Sekil 7 Tus takimi

Gl¢ Agma/Kapama

6 Main Menu (Ana Menti)

OK (Tamam)

7 Alt gizgi veya ondalik

Yukari ve Agagi oklar

8 Geri

Quick Jump (Hizli Gegis)

9 Alfasayisal

Al H|WIN| =

Sag ve Sol oklar

10 Onceki menii
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Tablo 1 Tus tanimi

Tus Agiklama
Glic Agma/Kapama Olgiim cihazini agar ve kapatir.
OK (Tamam) Bir girisi veya vurgulanan meni segenegini dogrular.

Yukari ve Asagi oklar

Ekranda yukari veya asag! ilerler. imleg ekranin {stiinde veya altinda ise, YUKARI
veya ASAGI ok tusuna basildiginda imleg alt veya (st kisma sarilir.

Quick Jump (Hizli Gegis)

Normal ¢alisma sartlarinda bu tus Select conduit shape (Kanal seklini se¢) ekranina
gider. Profiler (Profil olusturucu) calisma sartlarinda Quick Jump (Hizli Gegis) tusu
devre digidir.

Otomatik sifirlama 6zelligi devre disiysa, derinlik sensoriinii manUel olarak sifirlamak
icin bu tusu bes saniye basili tutun.

Real Time (Gergek Zamanli) modunda, Quick Jump (Hizli Gegis) tusu dijital ve grafik
gorinimler arasinda gegis yapar.

Sag ve Sol oklar

Ekranda saga veya sola gider.

Main Menu (Ana Menii)

Herhangi bir alt meni veya ekrandan Main Menu'ye (Ana Men() gider.

Alt gizgi veya ondalik

Alt ¢izgi veya ondalik karakteri girer. Yalniz sayisal alanlarda, bu tus imleg konumuna
otomatik olarak bir ondalik nokta yerlestirir.

Geri imleci bir vurug geri alir.

Alfasayisal Alfa veya sayisal deger girer. Degerler, tus lizerinde gosterildigi sirayla girilir. 2 saniye
sonra, ekranda gosterilen deger kaydedilir ve imleg ilerler.

Onceki menii Onceki ekrana gider.

5.2 Durum gubugu

Ekranin Gst kisminda bir durum gubugu géruntilenir. Durum gubugundaki bilgilerin tanimi Tablo 2

kisminda verilmistir.

Tablo 2 Durum gubugu goéstergeleri

Gosterge

Aciklama

Saat ve Tarih

Mevcut saati ve tarihi gosterir.

USB Bir USB kablosu bagliyken goéruntulenir. Bir USB kablosu takiliysa ve bu gosterge
durum gubugunda gériintiilenmiyorsa, USB kablosu tamamen takili degildir. USB
kablosunun tamamen itilmis oldugundan ve baglanti noktasiyla tam temas halinde
oldugundan emin olun.

lletkenlik Sensor suyun digindaysa ve pil simgesinin yaninda iletken olmayan, mavi bir halka
gorunlrse. Sensor suda ise ve gegirgense, gosterge dliz mavi dairedir.

Pil Bes cubuklu bir grafik, pildeki sarj seviyesini gosterir.

Dosya erigimi Olgim cihazi bir dosyaya erigtiginde gériintiilenir.

Otomatik sifilama
derinlik gostergesi

Derinlik sensérii son 30 dakika icinde sifilanmissa, iletkenlik géstergesinin yaninda
sabit yesil renkte bir daire goriinir. Derinlik sensori son 30 dakikada sifilanmamissa,
bu gosterge kirmizi renkte yanar.

5.3 Navigasyon ve Ana Meni

Secilen bir menu segenegi veya deger ekranda goruntilenirse, dogrulamak igin OK (Tamam) tusuna
basin. Varsa ilave ekranlari ve segenekleri goriintilemek igin More (Dider) segenegini belirleyip OK
(Tamam) digmesine basin. Bir alt meniden Main Menu'ye (Ana Menl) gitmek igin Main Menu

digmesine basin.

Not: Olgiim cihazina bir sensér baglanmadikga, bazi islemler tamamlanamaz. Bir sensér takili olmadiginda bu
islemler denenirse, ekranda bir hata mesaji goriintiilenir. Bir sensér takip islemi tekrar deneyin.
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Real time (Gergek Zamanl)}—Gergek zamanli hiz ve derinlik bilgilerini almak i¢in bu secenegi
belirleyin. (Derinlik 6zellikli sensor, derinligi okumak igin gereklidir). Yalniz hiz igeren sensorler
icin Real Time (Gergek Zamanli) ekranina bir 6rnek Sekil 8'de gosterilmistir. Hem hiz hem derinlik
iceren sensorler igin gercek zamanli ekranlar Sekil 9'de gosterilmistir. Gosterilen bilgi ve

segeneklerin bigimi

kullanilan sensoérlerin tipine gore degisir. Real Time (Gergek Zamanl)

modunda, Quick Jump (Hizli Gegis) tusu Gergek Zamanl bilgilerin dijital ve grafik gériinimleri
arasinda gegis yapar. Hiz, sabit slre ortalama suresine gore FPA filtre modunda guincellestirilir.
RC filtre modunda, hiz 250 ms'de bir ekranda surekli glincellestirilir.

Secgenek
Capture (Yakala)

Save (Kaydet)

Done (Bitti) veya
OK (Tamam)

Acik

Kurulum

Files (Dosyalar)
veya View
(Goriniim)

Aciklama

Bellekte gosterilen derinlik ve hiz bilgilerini saklar. Gli¢ dongiisi tamamlanana kadar
bilgiler kaydedilir, bellek, gegici olmayan gercek zamanl bir dosyaya kaydedilir veya
kullanici gergek zaman modundan ¢ikar.

Gegici bellekteki yakalanmis olglimleri gegici olmayan gergek zamanli bir dosyaya
kaydeder. Dosya sayisi olasi maksimum dosya sayisindan fazlaysa, mesaj gorintilenir.
Dosyalar sekmeyle ayriimis (.tsv) bicimde saklanir.

Gergek zamanli moddan gikarak Ana Menuye doner. Gegici bellekte kaydedilmemis
bilgiler varsa, bir onay mesaji kullanicidan verileri kaydetmeden ¢ikmayi onaylamasini
ister.

Gegici bellek arabelleginden yakalanan élglimleri siler. Kullanici, Clear Last (Sonuncuyu
Sil), Clear All (Timunu Sil) veya Cancel (Iptal) segeneklerinden birini segebilir.

Kullanicinin ana filtre parametrelerini degistirmesini ve Maximum Depth (Maksimum
Derinlik) senséri konumlandirma 6zelligini etkinlestirip programlamasini saglar.
Maximum Depth (Maksimum Derinlik) 6zelligi, kullanicinin derinlik 8lcimi igin sistem
parametrelerini Real Time (Gergek Zamanli) moduna girmesini saglar. Kullanici, bir
cetvel dlgimlyle dogrudan (manuel) veya derinlik 6lgimiyle (otomatik) dolayh sekilde
alinan maksimum derinlik degerini girmeyi secebilir. Her iki ydntem de Maximum Depth
(Maksimum Derinlik)senséri konumlandirma 6zellidini etkinlestirir.

Otomatik mod kurulumunda, kullanici kanalin altindan sensér montajinin altina kadar
olan mesafeyi (ofset) dogrudan girer. Kurulum arayilizii, sensor ve ofset tarafindan
getirilen mevcut derinlik degerini siirekli olarak gésterir. Olglim cihazi, OK (Tamam)
digmesine basildiginda bu degeri Maksimum Derinlik olarak kaydeder. Tim diger
durumlarda, gérintilenen derinlik degerleri ofseti icermez.

Maximum Depth (Maksimum Derinlik) 6zelligi, hiz arti derinlik iceren bir sensér
gerektirir.

Gegici olmayan bellekte saklanan her bir gergek zamanli dosyanin 6zetini gérintuler.
Dosyalar tek tek gorintilenebilir ve silinebilir.

Sekil 8 Gergek zamanh ekran

MF pro 12:13:53 03.27.2012 USB @ fIIIT
MFpro 124344 03272012 USE @ I
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA, t=10s
Profiler
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup
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Sekil 9 Derinlik iceren sensor igin gergek zamanli tarama

MF pro 07:46:16 06.08.2012 USEe® (]

Yelocity (rmi=) FPA, t=105

0.09

Progress: 75%

Depth [rm)
0.37
I |
Capture Clear
5ave Setup

2. Profiler— (Profil olusturucu) Akis veya kanal hiz élgiimleri gergeklestirmek icin bu secenegi
belirleyin. Kullanici girigi gerektiginde, élcim cihazi istem goérintiler. Kalan bellegin yizdesi,
%1 ¢oézunlrlik olarak verilir. Profiller hakkinda daha fazla bilgi icin kilavuzun genisletiimis
versiyonuna bakin.

Secenek Aciklama

Stream (Akis) Bu secenek, bir akis veya akis kanali igin profil olusturmak lizere kullanilir. Mid-section
(Orta kisim) veya Mean-section (Ortalama kisim) yontemleri icin ISO 748 veya USGS
standartlarina gére toplam bosalimi hesaplamak igin hiz dlgiimleri gerceklestirin.

Kanal Bu secgenek, bir kanal igin profil olusturmak tzere kullanilir.

Files (Dosyalar) Bu secenek, kayitli dosyalari goriintilemek veya silmek icin kullanilir. Dosyalar ayni anda
veya tek tek silinebilir.

Kurulum Bu secenek filtre parametreleri ayarlarini ve Maximum Depth (Maksimum Derinlik)
6zelligini kurmak veya ayarlarini degistirmek icin kullanilir.

3. Set up—(Kurulum) Genel sistem ayarlarini ve tercihlerini degistirmek icin bu segenegi belirleyin.

Secgenek Aciklama
Velocity Sensori kalibre eder. Fabrika kalibrasyonuna bir alan ofseti ekler. Daha fazla bilgi icin
calibration (Hiz kilavuzun genigletilmis versiyonunda ek kismina bakin.

kalibrasyonu)
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Secgenek

Filter parameters
(Parametre
filtreleme)

Islak/kuru esigi

Otomatik
sifirlama derinligi

EMI

Saat

usB

Dil

Birimler

Gagri Cihaz

Akis hesaplamasi

Aciklama

Bir veri alma filtresi uygular (Ana filtre veya On filtre). Kullanici filtre parametrelerini
secebilir.

Ana filtre

« Fixed Period Averaging (FPA) (Sabit Siire Ortalamasi)—Sabit Stre Ortalamasi,
verileri kullanici tarafindan segilebilir sabit bir siire boyunca ortalar (1 ila 480 saniye).
Varsayilan deger 30 saniyedir. FPA degeri 5 ise, ekranda gosterilen hiz degeri
5 saniyede bir glincellenir.

* RCA time constant (RCA siire sabiti)—RC filtresi, filtre algoritmasinda segili bir siire
sabiti kullanmak suretiyle tiirbulansi diizeltmeye yardim eder. Bu mod, 6rnegin
yaygin 0,9 x Vmax profil yénteminde maksimum hizi ararken faydalidir. Yiiksek RC
filtre sure sabitleri daha yiksek diizeltme derecesi saglar. Sire sabiti, varsayilan
deger 6 olacak sekilde, 2 ila 20 saniye olarak ayarlanabilir. 1 slre sabitinde, filtre,
nihai degerin yaklasik %60'ini kabul eder. 5 sire sabitinde, filtre, nihai degerin
%99,9'unu kabul eder. Boylelikle, RC degeri 2 olarak ayarlanirsa, nihai deger
10 saniye sonra goruntulenir.

On filtre

+ Median filter (Orta filtre)}—Filtre islemi sensérde gergeklestirilir. Ozellik devre disi
birakilabilir. Ancak 6nerilen (varsayilan) deger 5'tir. Bu degeri girmek veya
degistirmek igin bu 6zelligi etkinlestirin.

Islak ve kuru kosullar igin sensor daldirma esigini ayarlar. Varsayilan deger %20'dir.
Daha fazla bilgi igin kilavuzun genisletilmis versiyonunda ek kismina bakin.

Auto Zero (Otomatik Sifilama) 6zelligini Agar veya Kapatir.

On (Agik) olarak ayarlandiginda, sensér sudan ¢ikarilip hava ile temas ettiginde cihaz
bir hava kalibrasyonu gerceklestirir. Hava kalibrasyonu gergeklestirmek icin, cihaz
sensoru otomatik olarak sifirlar.

Off (Kapali) olarak ayarlandiginda, kullanici sensorii manuel olarak sifirlayabilir. Bunu
yapmak igin sensérii akistan ¢ikarin, Quick Jump (Hizli Gegis) tusuna bes saniye
sureyle basili tutun.

Sensor 30 dakika sureyle akista kaldiginda, sag st kosedeki yesil daire yesilden
kirmiziya doéner. Bu, kullaniciya senséri ¢ikarmak ve sifirlamak icin bir uyaridir.

Ortam gurlti rejeksiyonu icin yerel hat frekansini 50 Hz (Varsayilan) veya 60 Hz olarak
ayarlar.

Tasinabilir 8lgiim cihazinin tarihini ve saatini 24 saat bigiminde ayarlar. Gin 1sigindan
yararlanma uygulamasi desteklenmez.

USB modunu belirler.

* Mass Storage (Toplu Depolama) (varsayilan)—Bu mod, sadece bellek gubugu veya
sabit disk gibi ¢aligir. Dosyalar salt okunurdur.

* CDC—Bu mod uriin yazilimini giincellestirmek igin kullanihr.

Mendlerde kullanilan dili secer.

Uniteleri hiz, akis ve derinlik Slcimleri igin ayarlar. Segenekler Metric (Metrik)
(Varsayilan) veya English (Ingilizce) .

On (Agik) (Varsayilan) veya Off (Kapali). On (Acik) konuma getirilirse 6lgiim cihazi
asagidaki durumlarda sesli uyari verir:

» Sensor, gegerli profil ydntemi icin dogru derinlikte oldugunda.
 Profiler (profil olusturucu) modunda 6lgim siiresinin %95'i tamamlandiginda.
» Herhangi bir mentde etkin olmayan bir digmeye basildiginda.

Bu 0zellik yalniz istege bagdh derinlik sensériinde kullanilabilir.

Aclk su segmenti igin akis hesaplama yontemini secer (yalniz akis profilleri).
Secenekler Mean-section (Ortalama kisim) veya Mid-section (Orta kisim) seklindedir.
Daha fazla bilgi igin kilavuzun genisletilmis versiyonunda ek kismina bakin.
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Secenek Aciklama

Istasyon Girisi + Fixed (Sabit)—Operatdr, élgtimler igin akis genisligini ve istasyon sayisini girer.
Olglim cihazi, istasyon dikeyleri arasinda kesiti esit mesafelere ayirir.

* Non-fixed (Sabit olmayan) (Varsayilan)—Operatér, istasyon dikeyleri arasindaki
mesafeyi secer. Operatoriin tikaniklik ve diger kisitlamalari kesite dahil etmesini
saglayacagi icin, bu daha yaygin kullanilan secenektir.

+ Fixed (Sabit) veya Non-fixed (Sabit Olmayan) - Operatér, derinlik 6lgimleri igin
referans diizlemi secer. Degerler: Top (Ust) veya Bottom (Alt).

Varsayilanlar Tum 6lglim cihazi segeneklerini varsayilan fabrika degerlerine ayarlar.
yeniden yiikle

4. Diagnostics (Tanilama)— Olgiim cihazi veya takill sensérdeki sorunlari gidermek igin bu
secenegi belirleyin. Diagnostics (Tanilama) segenekleri hakkinda daha fazla bilgi igin bkz.
Tanilama sayfa 186.

Bolim 6 Baslatma ve kendi kendine test

Kimyasal veya biyolojik tehlikeler. Bu cihaz, kamu sagligi, kamu givenligi, yiyecek ve igcecek tretimi
veya islemesi ile ilgili yasal sinirlamalarin ve takip gereksinimlerinin s6z konusu oldugu bir aritma
islemi ve/veya kimyasal besleme sistemini izlemek icin kullaniliyorsa yurirltkteki tim yonetmelikler
hakkinda bilgi sahibi olmak ve bunlara uymak ve cihazin arizalanmasi durumunda yururlikteki
yoénetmeliklere uyum igin ilgili alanda yeterli ve uygun mekanizmalarin bulunmasini saglamak bu
cihazin kullanicisinin sorumlulugundadir.

ylksek sicaklik igeren ortamlarda (6rnegin dogrudan glines 15131 altindaki kapali bir aracin iginde)
kullanmayin veya saklamayin. Bu énlemin alinamamasi pilin asiri Isinmasina ve yangin veya

f Yangin ve patlama tehlikeleri. Cihazi dogrudan giines 151d1 altinda, bir 1s1 kaynaginin yakininda veya
patlamaya neden olabilir.

Pil 6lgum cihazina takilmali ve kullanimdan énce sarj edilmelidir. Pil kurulumu ve degisimi hakkinda
daha fazla bilgi igin bkz. Pili takma sayfa 176. Pili degistirme hakkinda bilgi i¢in bkz. Pilin sarj
edilmesi sayfa 177.

Not: Pil sarj olurken élgiim cihazi ¢alismaz.

1. Sesli bir uyari duyulana dek 6lgim cihazinin gi¢ digmesine basin.
Olciim cihazi kendi kendine test gerceklestirir ve ekran sonucu gésterir. Olgiim cihazi kendi
kendine testte basarisiz olursa, ekranda basarisiz olan parametrenin yaninda FAIL (Basarisiz)
ibaresi gorunir. Sensor basarisiz olursa, varsa bagka bir sensor takin.

2. Kendi kendine test tamamlandiginda, Main Menu'ye (Ana MenUl) donmek igin OK (Tamam)
digmesine basin.

3. Olglim cihazini kapatmak igin glic digmesine tekrar basin. Confirmation (Onay) ekraninda Yes
(Evet) segenegini belirleyin ve OK (Tamam) digmesine basin.
Tasinabilir 6lgim cihazi yanit vermezse glicu zorla kapatmak igin glic digmesine 3 saniyeden
uzun bir sure basin. Normal calisma sirasinda veya dosya erigim simgesi gérundr durumdayken
gucl zorla kapatmayin.

6.1 Cihaz kendi kendine testi

Olgiim cihazi, agildiginda bir kendi kendine tanilama testi gerceklestirir. Kendi kendine test
tamamlandiginda, ekran kendi kendine test sonuglarini gérintiler. Main Menu'ye (Ana Men() gitmek
icin OK (Tamam) dugmesine basin.

Olgiim cihazi kendi kendine testte basarisiz olursa, ekranda s6z konusu parametrenin yaninda FAIL
(Basarisiz) ibaresi gortinlr. Sensor basarisiz olursa, varsa baska bir sensor takin.
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6.2 Uyku modu

Olgiim cihazinin arka 11§ 30 saniyelik hareketsizlikten sonra kararir ve 60 saniyelik hareketsizlikten
sonra uyku moduna geger. Olglim cihazi gercek zaman modunda ise veya 6lgiim yaparken bu
islemler gerceklesmez. 30 dakika uyku modunda kaldiktan sonra, 6lguim cihazi kapanir.

Uyku modunu iptal etmek i¢in herhangi bir tuga basin. Ekran parlakligi normal seviyeye doner ve tim
tuslar normal iglevlerine déner.

Bolum 7 Bakim

7.1 Sensoriin temizlenmesi

Kimyasal maddelere maruz kalma tehlikesi. Laboratuvar guvenlik talimatlarina uyun ve kullanilan

kimyasallara uygun tiim kisisel koruma ekipmanlarini kullanin. Giivenlik protokolleri igin mevcut
guvenlik veri sayfalarina (MSDS/SDS) bagvurun.

Kumlu veya ¢amurlu su yollarinda kullandiktan sonra akista beklenmedik artis veya azalma ya da
seviye degisimleri olursa sensori degistirin.

Yogun kontaminasyon durumunda, kontaminasyonun kolay giderilmesini saglamak igin sensori
birka¢ dakika sureyle temiz suya daldirin.

Sensorl temizlemeden 6nce 6lgiim cihazindan gikarin. Sensorii temizlemek icin yalniz Tablo 3
béliminde kabul edilebilir olarak listelenen gozeltileri kullanin. Basing hidresi (6rn. hiz ve derinlik
sensorleri) olan sensorlerde, basing hiicresi bélme deliklerinin yikandigindan ve kontaminasyon
icermediginden emin olun. Sensorii aksama yeniden takmadan dnce temiz suyla yikayin.

Tablo 3 Uygun olan ve olmayan temizleme soliisyonlari

Uygun Kullanmayin
Bulagik deterjani ve su Konsantre gamasir suyu
Cam temizleyici Gazyag!
izopropil alkol Benzin
Aromatik hidrokarbonlar

7.2 Cihazin temizlenmesi

1. Olgiim cihazinin enerjisini kesmek igin glic diigmesine basin.

2. Olglim cihazinin disini temizlemek igin temiz, nemli bir bez kullanin. Gerekirse suyu yumusak bir
deterjanla karistirin.

3. Olgiim cihazinin disini temiz bir bezle kurulayin. Olgiim cihazini tekrar agmadan énce tamamen

kurumasini bekleyin.
Not: Ekrani temizlemek icin kagit bazli bezler kullanmayin. Bu tiir bir bez, ekrana hasar verebilir.
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7.3 Pilin degistirilmesi

Yangin ve patlama tehlikesi. Bu ekipmanda, elektrik akimi olmasa dahi alev alarak yangina veya
patlamaya sebebiyet verebilen yliksek enerjili lityum pil yer alir. Cihaz muhafazasinin sagladigi
gulivenligi korumak igin cihaz muhafazasinin kapaklari, verilen donanim kullanilarak takilmal ve
sabitlenmelidir.

Patlama ve yangin tehlikesi. Baska pil kullanimina izin verilmez. Sadece cihaz Ureticisi tarafindan
verilen pilleri kullanin.

Pil sarj olmamaya basladiginda pili degistirin.

Not: Cihazin onarim veya bakim igin fabrikaya génderilmesi gerekirse géndermeden 6nce pili ¢ikarin ve koruyucu
bir kutuya koyun.

Gucu kapali konuma getirin.

Pili gikarin. Bkz. Pili takma sayfa 176.

Pili yerel, bolgesel ve ulusal yonetmeliklere uygun olarak bertaraf edin.

Yeni pili ayni yere ve ayni yonde takin. Bkz. Pili takma sayfa 176.

Sadece cihaz Ureticisi tarafindan verilen pilleri kullanin.

Pil kapagini takin. Koruma derecesini saglamak icin kapagin guvenli oldugundan emin olun.

6. Gerekirse pili sarj edin. Bkz. Pilin sarj edilmesi sayfa 177.

P obd =

Boliim 8 Sorun giderme

8.1 Tanilama

Olgiim cihazi bilgilerini gériintiilemek ve Tablo 4 kismindaki tanilama testlerini gerceklestirmek igin
Main Menu (Ana Meni) iginde Dagnostics (Tanilama) segenegini isaretleyin.

Tablo 4 Olgiim cihazi tanilama iglemleri

Secenek Aciklama

About (Hakkinda) Olglim cihazi ve sensér hakkinda bilgi gériintiiler. Seri numarasi ve {rlin yazilimi
suriminu kapsar.

Delete files (Dosyalari sil) | Yeni dlciimlere yer agmak icin bellekteki tim dosyalari siler. Bu segenek
isaretlenmeden once verilerin PC'ye yliklendiginden emin olun. Dosya silindikten
sonra sistem bellegi otomatik olarak yeniden bigimlendirir.

Sensor Sensor hakkinda tanilama bilgilerini gorintdler.

Oto test Olgiim cihazinin kendi kendine tanilama testi gergeklestirmesini saglar.

Tus takimi testi Diigmenin ¢alistigindan emin olmak igin herhangi bir diigmeyi test eder.

Ekran testi Ekranin galistigindan emin olmak igin ekran testi gerceklestirir.

Olay Gunlugi Kullanicinin olay gunlugiinii gérmesini, silmesini veya disa aktarmasini saglar. USB

toplu depolama araciligiyla igerigi erisilebilir dosya olarak kullanilabilir kilmak igin olay
glnlGgund disar aktarir. Bu segenek temel olarak fabrika hizmetlerince kullanilir.
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8.2 Sorun giderme hatalari

Olgiim cihazi ve sensdr, kullanici tarafindan servis yapilabilecek parcalar igermez. Listelenen hatalar
ve mesajlar igin, dizeltici faaliyeti deneyin.

Sorun diizelmezse veya listede olmayan bir sorun meydana gelirse, ureticiyle baglanti kurun.

Mesaj veya sorun

Goziim

Sensor bagh degil

Bir sensor takip islemi tekrar deneyin.

Deger aralik digi

Olglim parametrelerini degistirip farkli bir deger girin, ardindan islemi
tekrar deneyin.

Sensor verilerinin hatali veya yanlis
oldugu biliniyor

Sensorl temizleyip test edin.

Sensor taninmiyor

Sensoér baglantisini kontrol edin. Baglanti noktasindaki kilitteme
somununun siki oldugundan emin olun (yalniz parmakla sikin).

Ekran karanlktir veya gérinmez
durumdadir

Tus takiminda bir tusa basin.

Veriler mevcut degildir veya verilere
erisim mimkin degildir

USB seceneginin (Ana Menli) Mass Storage (Toplu Depolama) olarak
ayarlandigindan emin olun.

Olgiim cihazi yanit vermiyor

Gl¢ digmesine en az 3 saniye basili tutun. Bu 6lgiim cihazini kapatir.
Olglim cihazini tekrar agin.

Not: Normal galisma sirasinda veya dosya erisim simgesi ekranda goriiniirken, cihazi
kapatmak icin bu yéntemi kullanmayin.
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Razdelek 1 RazsSirjena razli¢ica priro¢nika

Dodatne informacije najdete v obSirnejSi razli€ici tega uporabniskega priro¢nika, ki je na voljo na
spletnem mestu proizvajalca.

Razdelek 2 Specifikacije

Pridrzana pravica do spremembe tehni¢nih podatkov brez predhodnega obvestila.

2.1 Specifikacija

senzorja

Tehniéni podatki |

Podrobnosti

Meritev hitrosti

Nacin

Elektromagnetna

Obmocje

0 do 6,09 m/s (0 do 20 Cevljev/s)

Minimalna globina vode

3,18 cm (1,25 palca)

Tocnost +2 % za meritve +0,015 m/s (20,05 €evlja/s) 0 do 3,04 m/s (0 do 10 Cevljev/s); + 4 % za
meritve 3,04 do 4,87 m/s (10 do 16 Cevljev/s)
Locljivost 0 < vrednost < 10: 3 decimalna mesta; 10 < vrednost < 100: 2 decimalni mesti; 100 <

vrednost < 1000: 1 decimalno mesto; value = 1000: 0 decimalnih mest

Nicelna stabilnost

0,015 m/s (0,05 Cevlja/s)

Material

ABS, polnjen s steklom

Zascita ohisja

IP 68

Dimenzije (D x S x V)

11,9x 4,3 x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 palca)

Material kabla

Ovit s poliuretanom

Dolzine kablov

2,6,1,12,2in 30,5 m (6,5, 20, 40 in 100 ft)

Depth measurement (Meritev globine)

Nacin

Vrsta opne: absolutni tlak s kalibracijo v eni tocki

Natanénost (stati¢na)

Vecja od tega: +2 % od¢itka ali £0,015 m. Temperatura v stalnem stanju in stati¢na
nepreto¢na voda.

Obmocje

3,06m

Locljivost

0 < vrednost < 10: 3 decimalna mesta; 10 < vrednost < 100: 2 decimalni mesti; 100 <
vrednost < 1000: 1 decimalno mesto; value = 1000: 0 decimalnih mest

2.2 Tehniéni podatki prenosnega merilnika

Tehnicni podatki

Podrobnosti

Stopnja onesnazevanja

2

Razred zasc¢ite

Temperatura za polnjenje

0 do 40 °C (32 do 104 °F)
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Tehniéni podatki

Podrobnosti

Delovna temperatura

—20 do 55 °C (-4 do 131 °F)

Temperatura skladi$¢enja

—20 do 60 °C (-4 do 140 °F )

Zascita ohisja

P67

Prikaz stanja baterije

Pali¢ni grafikon s petimi palicicami

Vrsta baterije

Litij-ionska baterija za polnjenje; 3,6 V; 5,0 Ah; 18 Wh

Zivljenjska doba baterije

18 ur naporne dnevne uporabe’; 20 °C (68 °F)

Polnilnik baterije

Zunanji napajalni adapter, energetska ucinkovitost VI; 100-240 V (AC); 50-60 Hz;
vhod 0,5 A; 12V (DC); izhod 1,25 A

Dimenzije (D x S x V)

21,8x9,3x 5,3 cm (8,6 x 3,7 x 2,1 palca)

Konektor USB

Tip Mini-B, 5 nozic, €e je pokrit ustreza standardu IP67

Material

Polikarbonat s prevleko iz termoplasticnega elastomera

2.3 Uporabniski vmesnik in tehniéni podatki

Tehnicni podatki

Podrobnosti

Prikaz grafike

Barvni, LCD 3,5" QVGA, neodseven (berljiv na neposredni son¢ni svetlobi)

Locljivost meritev

0 < vrednost < 10: 3 decimalna mesta; 10 < vrednost < 100: 2 decimalni mesti;
100 < vrednost < 1000: 1 decimalno mesto; value = 1000: 0 decimalnih mest

Tipkovnica

Alfanumeriéne tipke

Nacini delovanja

Realno¢asovno, profiliranje

Vrste profilov

Vodotok, cev

Oblike cevi

Krozna, pravokotna, trapezoidna, 2/3 jajca, obrnjena 2/3 jajca

Vnosi toka

Fiksne, spremenljive postaje

ZmanjSevanje Suma

I1zbirno, 50 Hz ali 60 Hz

Merske enote

Hitrost: ft/s, m/s, cm/s, mm/s

Pretok: ft3/sec, milijonov gal/dan, gal/dan, gal/min, m3/s, m3/min, m3/uro, m3/dan,
litrov/s, litrov/min

Globina: in. (palci), ft (Cevlji), m, cm, mm

Izraun pretoka

Metoda povpre¢nega odseka ali metoda sredinskega odseka

Diagnostics (Diagnostika)

Samopreizkus, tipkovnica, zaslon, dnevnik dogodkov

Metode profiliranja cevi

0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, integracija hitrosti in nivoja, 2D

Metode profiliranja vodotokov

1, 2, 3, 4, 5 in 6-tockovna (metoda za hitrost — USGS in ISO), 2-to¢kovna metoda
KREPS, 1-toc¢kovna metoda za povrsino, 1- in 2-to¢kovna metoda za led

Vrste datotek

Realno¢asovno, profiliranje, dnevnik dogodkov

Jeziki

anglescina, franco$¢ina, $panscina, nemscina, italijanscina, nizozemscina,
danscina, Svedscina, kitajscina, poljS¢€ina, japonscina, korejS¢ina, portugalséina,
slovas¢ina, ruséina, madzarsc¢ina, bolgarséina, romunscina, ¢escina, turscina,
fins¢ina, grs¢ina

1 Definirano kot 30 minut za namestitev, $est enournih obdobij neprestane uporabe z aktivnim
senzorjem in zaslonom pri najvedji svetlosti, 30 minut mirovanja med posameznim obdobjem
uporabe, prenos podatkov in izklop.
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2.4 Splosni tehni¢ni podatki

Tehnicni podatki Podrobnosti

Najvecje Stevilo datotek v realnem ¢asu | 50, vsaka z do 75 od¢itavanji uporabnika.

Firmware [vdelana programska oprema] | Senzor in prenosni merilnik lahko nadgradite kar na terenu prek USB

Razdelek 3 Splosni podatki

Proizvajalec v nobenem primeru ni odgovorjen za $kodo, ki bi bila posledica nepravilne uporabe
izdelka ali neupostevanja navodil v priro¢niku. Proizvajalec si pridrzuje pravico do sprememb v
navodilih in izdelku, ki ga opisuje, brez vnaprejSnjega obvestila. Prenovljene razlicice najdete na
proizvajal€evi spletni strani.

3.1 Varnostni napotki

Proizvajalec ne odgovarja za Skodo, ki bi nastala kot posledica napacne aplikacije ali uporabe tega
izdelka, kar med drugim zajema neposredno, naklju¢no in poslediéno Skodo, in zavra¢a odgovornost
za vso $kodo v najvecji meri, dovoljeni z zadevno zakonodajo. Uporabnik je v celoti odgovoren za
prepoznavo tveganj, ki jih predstavljajo kritiéne aplikacije, in namestitev ustreznih mehanizmov za
zascito procesov med potencialno okvaro opreme.

Se pred razpakiranjem, zagonom ali delovanjem te naprave v celoti preberite priloZzena navodila. Se
posebej upostevajte vse napotke o nevarnostih in varnostne napotke. V nasprotnem primeru obstaja
nevarnost hudih poskodb uporabnika oz. Skode na opremi.

PrepriCajte se, da zascita, ki jo zagotavlja ta oprema, ni oslabljena. Te naprave ne uporabljajte ali
namescajte na kakrsenkoli drugacen nacin, kot je dolo¢eno v tem priro¢niku.

3.1.1 Uporaba varnostnih informacij
ANEVARNOST

Oznacuje mozno ali neposredno nevarno situacijo, ki lahko povzroci smrt ali hude poskodbe.

Oznacuje mozno ali neposredno nevarno situacijo, ki lahko privede do hude poSkodbe ali povzro¢i smrt, ¢e se ji
ne izognete.

APREVIDNO

Oznacuje mozno nevarno situacijo, ki lahko povzro¢i manjse ali srednje tezke poskodbe.

OPOMBA

Oznaduje situacijo, ki lahko, ¢e se ji ne izognete, povzroc¢i poSkodbe instrumenta. Informacija, ki zahteva posebno
pozornost.
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3.1.2 Opozorilne oznake

Upostevajte vse oznake in tablice, ki so nahajajo na napravi. Neupostevanje tega lahko privede do
telesnih poskodb ali poskodb naprave. Simbol na merilni napravi se nanasa na navodila s

izognete poskodbam. Ce se nahajajo na napravi, za informacije o delovanju ali varnosti glejte

To je varnostni opozorilni simbol. Upostevajte vsa varnostna sporogila, ki sledijo temu simbolu, da se
navodila za uporabo.

Ta simbol kazZe na prisotnost naprav, ki so obcutljive na elektrostati¢no razelektritev (ESD), in
‘\ opozarja na to, da morate z ustreznimi ukrepi prepreciti nastanek Skode in poskodb opreme.

Elektri¢cne opreme, oznacene s tem simbolom, v EU ni dovoljeno odlagati v domacih ali javnih
sistemih za odstranjevanje odpadkov. Staro ali izrabljeno opremo vrnite proizvajalcu, ki jo mora
odstraniti brez stroSkov za uporabnika.

3.1.3 Skladnost z elektromagnetno zdruzljivostjo (EMC)

APREVIDNO

Oprema ni namenjena za uporabo v stanovanjskem okolju in v takem okolju morda ne bo dovolj zas¢itena pred
radijskim sprejemom.

CE (EV)

Oprema izpolnjuje bistvene zahteve Direktive 2014/30/EU o elektromagnetni zdruZzljivosti.

UKCA (UK)

Oprema izpolnjuje zahteve predpisov o elektromagnetni zdruzljivosti iz leta 2016 (S.l. 2016/1091).
Pravilnik za opremo, ki povzro¢a motnje (Kanada), ICES-003, razred A:

Zapiske o opravljenih preizkusih hrani proizvajalec.

Digitalna naprava razreda A izpolnjuje vse zahteve kanadskega pravilnika glede opreme, ki povzro¢a
motnje.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC del 15, omejitve razreda "A"

Zapiske o opravljenih preizkusih hrani proizvajalec. Ta naprava je skladna s 15. delom pravil FCC.
Delovanje mora ustrezati naslednjima pogojema:

1. Oprema lahko ne sme povzroéati $kodljivih moten;.

2. Oprema mora sprejeti katerokoli sprejeto motnjo, vklju¢no z motnjo, ki jo lahko povzroci nezeleno
delovanje.

Spremembe ali prilagoditve opreme, ki jih izrecno ne odobri oseba, odgovorna za zagotavljanje
skladnosti, lahko razveljavijo uporabnikovo pravico do uporabe te naprave. Oprema je bila
preizku$ena in je preverjeno skladna z omejitvami za digitalne naprave razreda A glede na 15. del
pravil FCC. Te omejitve omogocajo zascito pred Skodljivim sevanjem, ko se naprava uporablja v
komercialnem okolju. Ta oprema ustvarja, uporablja in lahko oddaja radiofrekvenéno energijo. Ce ni
namescena ali uporabljena v skladu s priroénikom z navodili, lahko povzro€a Skodljive motnje pri
radijski komunikaciji. Uporaba te opreme v bivalnem okolju verjetno povzro¢a skodljive motnje, zato
mora uporabnik motnje na lastne stroSke odpraviti. Za zmanjsanje tezav z motnjami lahko uporabite
naslednje tehnike:

1. Odklopite opremo iz vira napajanja, da preverite, ali je to vzrok motnje.

2. Ce je oprema priklju¢ena na enako vtiénico kot naprava z motnjami, jo prikljugite na drugo
vti€nico.

3. Opremo umaknite stran od opreme, ki dobiva motnje.
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4. Prestavite anteno naprave, ki prejema motnje.
5. Poskusite kombinacijo zgornjih moznosti.

3.2 Pregled izdelka

Prenosni sistem za merjenje hitrosti se uporablja na terenu, v laboratoriju in v mestih. S tem
sistemom lahko merite turbulentne, hrupne in Sibke pretoke.

Ko senzor potopite v teko€o vodo, magnetno polje okoli senzorja ustvari napetost, ki je sorazmerna s
hitrostjo pretoka. To amplitudo napetosti, ki predstavlja hitrost vodnega toka okoli senzorja, zaznajo
elektrode v senzorju, obdela pa jih mikroprocesor v senzorju. Obdelan signal se v digitalni obliki
prenese po kablu senzorja do prenosnega merilnika, informacije pa se prikazejo zaslonu merilnika.
Sistem vklju€uje prenosni merilnik, senzor s kablom ter dodatno opremo.

Merilnik in senzor pridobivata informacije o hitrosti v ceveh in vodotokih. Te meritve so pomembne za
kalibracijo mestnih kanalizacij, pa tudi za razvoj in vzdrzevanje krivulj zveze med gladino vode in
pretokom.

Na voljo sta dve vrsti senzorjev: senzor hitrosti ter senzor hitrosti in globine. Ta priro¢nik pokriva obe
vrsti senzorja. Ce se informacije nanasajo na specificno vrsto senzorja, je to navedeno v besedilu.
3.2.1 Pregled sistema

Pregled sestavljenega sistema je prikazan na Slika 1.Za ve¢ informacij glejte dokumentacijo,
prilozeno posameznim komponentam oz. dodatni opremi.
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Slika 1 Sestavljene komponente

YT

V V

1 Prenosni merilnik

7 Vijak za zaklep/sprostitev viSine senzorja (dodatna
oprema)

2 Naprava za zaklep/sprostitev viSine senzorja

8 20 mm/HERES drog za bredenje (dodatna oprema)

3 Drog za bredenje z zgornjo namestitvijo (dodatna
oprema)

9 20 mm drog za bredenje (dodatna oprema)

4 Kabel senzorja

10 HERES drog za bredenje (dodatna oprema)

5 Prilagodljivi nosilec prenosnega merilnika

6 Sestavljanje senzorja

11 Vijak za zaklep/sprostitev viSine senzorja

3.2.2 Pregled senzorja

Slika 2 prikazuje glavne komponente senzorja. Navodila za names¢anje senzorja na standardni drog,
drog z zgornjo namestitvijo, HERES drog ali 20 mm drog za bredenje so prilozena dodatni opremi.
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Slika 2 Sestavni deli senzorja

1 Elektrode senzorja

5 Tlacna celica (senzorji z opcijo za globino)

2 Ohisje senzorja

6 Senzor z opcijo za globino

3 Vtikac za priklop senzorja

4 Kcilni vijak za pritrditev senzorja

7 Senzor brez opcije za globino

3.2.3 Pregled merilnika
Slika 3 prikazuje znacilnosti merilnika.

Slika 3 Sestavni deli merilnika

Vrata USB 2

Navoj za prilagodljivi nosilec merilnika

Tipkovnica

Reze za pritrditev traku oz traku z jezkom

Zaslon merilnika

Reza za pascek za okoli vratu (2x)

Razsiritvena vrata (ni v uporabi)

6
7
8
9

Prikljuek za senzor

Al H|WIN| =

Pokrov leziS¢a za baterije

10 Prikljucek polnilnika baterije

2 Baterije ne polnite prek povezave USB.

194 Slovenski




3.3 Sestavni deli izdelka

Ce ste kupili celoten sistem, glejte Slika 4 in se prepri¢ajte, da ste prejeli vse sestavne dele. Ce kateri
izmed delov manjka ali je poskodovan, se takoj obrnite na proizvajalca ali prodajnega zastopnika.

Slika 4 Sestavni deli sistema

1 Torbica (z reZo za kabel senzorja) 8 Univerzalni nosilec senzorja

2 Kabel USB s priklju¢kom za mini-USB, 1 m (3 ft) 9 Trak z jezkom

3 Prilagodljivi nosilec prenosnega merilnika 10 Vrvica

4 Polnilnik baterije, 100-240 V (AC) 11 Prenosni merilnik

5 Senzor 12 Baterija iz litija

6 Dodatni krilni vijaki (4x) 13 Senzor, priklju€en na merilnik v torbici
7 Krpica za brisanje senzorja

Razdelek 4 Namestitev

4.1 Namestitev senzorja na univerzalni nosilec senzorja

Ce Zelite senzor namestiti na palico, tanj$o od 2,5 cm, uporabite univerzalni nosilec za senzor. Za

p
e

ravilno delovanje in natanéne meritve mora biti sprednji del senzorja obrnjen proti toku navzgor,
lektrode pa v polnem stiku s tokom.

Napotek: Pazite, da na elektrodah senzorja nikoli ni neprevodnih snovi, kot sta olje in mast. Za cCis¢enje senzorja
glejte Cis&enje senzorja na strani 205.

1.

2.
3.

Spredniji deli senzorja je okrogel in vsebuje tri elektrode. Senzor ima na zadnjem delu pritrdilno
odprtino, na sprednjem pa krilni vijak. Vstavite pritrdilni nastavek na univerzalnem nosilcu v
pritrdilno odprtino na zadnjem delu senzorja. Preverite, ali je pritrdilni nastavek v celoti vstavljen v
pritrdilno odprtino in ali se je krilni vijak ujel z utorom.

Z roko privijte krilni vijak.

Pomaknite palico s premerom 2,5 cm ali manj skozi objemko univerzalnega nosilca za senzor.
Privijte objemko.

Napotek: Navodila za namestitev senzorja na standardni, z zgornjo namestitvijo, HERES ali 20 mm drog za
bredenje so priloZena dodatni opremi.
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4.2 Varnost litijeve baterije

Nevarnost pozara in eksplozije. Litijeve baterije se lahko zaradi zlorabe mo¢no segrejejo, eksplodirajo

: ali se vnamejo.

+ Ce je baterija vidno pogkodovana, je ne uporabljajte.

« Baterije ne uporabljajte, e so bile izpostavljene mocnemu udarcu ali tresenju.
« Baterije ne izpostavljajte ognju.

+ Baterijo hranite pri temperaturah pod 60 °C (140 °F).

+ Baterijo hranite na suhem mestu, ki ne sme biti izpostavljeno vodi.

* Preprecite stik med pozitivnim in negativnim prikljuckom baterij.

+ Stik z baterijo dovolite samo pooblaséenim osebam.

+ Baterijo zavrzite v skladu z lokalnimi in drzavnimi predpisi.

* Ne uporabljajte in hranite naprave na neposredni son&ni svetlobi, blizu vira toplote ali v obmogjih z
visoko temperaturo, kot je npr. zaprto vozilo na neposredni sonéni svetlobi.

4.3 Vstavljanje baterije

Nevarnost pozara in eksplozije. V opremo je vgrajena visokozmogljiva litijeva baterija, ki se lahko
vname in povzroci pozar ali eksplozijo, tudi ¢e ni pod napetostjo. Da ohranite za$¢ito, ki jo nudi ohisje
instrumenta, morate na ohisje instrumenta namestiti pokrove in jih pritrditi s priloZeno opremo.

Nevarnost eksplozije in pozara. Nadomes$¢&anje baterij ni dovoljeno. Uporabljajte samo baterije, ki jih
dobavi proizvajalec pripomocka.

Vstavite prilozeno baterijo iz litija, kot je prikazano na Slika 5.
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Slika 5 Vstavljanje baterije

4.4 Napolnite baterijo

Napotek: Menjava polnilnikov baterij ni dovoljena. Uporabljajte samo polnilnik, ki je naveden na seznamu delov in
dodatne opreme za napravo. Glejte Nadomestni deli in dodatna oprema v razSirjeni razli¢ici prirocnika.

Pred prvo uporabo popolnoma napolnite baterijo instrumenta s priloZzenim polnilnikom baterije.
Prazna baterija se popolnoma napolni v priblizno 8 urah.

1. Pazite, da je na polnilniku baterije nameS€ena ustrezna vrsta vtikaca.

2. Polnilnik baterije povezite z ozemljeno elektriéno vti€nico.

3. Polnilnik baterije povezite s prikljuckom polnilnika baterije na instrumentu. Glejte Pregled
merilnika na strani 194. Raven napolnjenosti baterije je prikazana na zaslonu.
Ko se baterija polni, okoli napajalne vti¢nice sveti modra lu€. Ko je postopek polnjenja koncan,
modra lu¢ ugasne.
Napotek: Medtem, ko se baterija polni, merilnik ne deluje. Baterija se ne polni prek povezave USB.

4.5 Povezava senzorja z merilnikom
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4.6 Pritrdite trak

Pritrdite trak, ki omogoc€a varno noSenje merilnika okoli vratu.
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4.7 Pritrdite trak z jezkom

Trak z jezkom uporabljajte za pripenjanje dodatnega kabla. Glejte Slika 6.

Slika 6 Pritrdite trak z jezkom

| 1 Zanka |2 Pritrditev

Razdelek 5 Uporabniski vmesnik in pomikanje

5.1 Tipkovnica in funkcije tipk

Slika 7 prikazuje tipkovnico merilnika. Tabela 1 prikazuje funkcije posamezne tipke oz. vrste tipke.

Slika 7 Tipkovnica

1 Vklop/izklop 6 Glavni meni

2 Vredu 7 Pod¢rtaj ali decimalno mesto
3 Pusgici gor in dol 8 Vracalka

4 Hitri skok 9 Alfanumeri¢ne tipke

5 Pusgici desno in levo 10 PrejSnji meni
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Tabela 1 Opis tipke

Tipka Opis

Vklop/izklop Vklop in izklop merilnika.

V redu Potrditev vnosa ali oznacene menijske moznosti.

Pus¢ici gor in dol Premik zaslona navzgor oz. navzdol. Ce je kazalka trenutno na vrhu oz. na dnu

zaslona, se ob pritisku pu$c¢ice GOR oz. DOL kazalka premakne na dno oz. vrh.

Hitri skok Pri normalnem delovaniju ta tipka preklopi na zaslon za izbiro oblike cevi. V nacinu
profiliranja je tipka Quick Jump onemogocena.

Ce je funkcija samodejne ni¢le onemogo&ena, drzite to tipko pet sekund za roéno
nastavitev senzorja globine na niclo.

V nacinu za realni ¢as Hitri skok preklopi med digitalnim pogledom in pogledom

grafikona.
Puscici desno in levo Premik zaslona desno oz. levo.
Glavni meni Pomik na Glavni meni iz katerega koli podmenija ali zaslona.

Podcrtaj ali decimalno mesto | Vnos pod¢értaja ali decimalnega znaka. V poljih za vnasanje $tevilk ta tipka
samodejno vstavi decimalni znak.

Vracalka Premik kazalke za eno mesto nazaj.

Alfanumeri¢ne tipke Vnos &rke ali $tevilke. Crke se vnadajo v enakem zaporedju, kot prikazano na
tipki. Po 2 sekundah se vneSena vrednost shrani in kazalka se premakne za eno
mesto naprej.

Prej$nji meni Vrnitev na prej$nji zaslon.

5.2 Statusna vrstica
Na vrhu zaslona je prikazana statusna vrstica. Opisi informacij v statusni vrstici so podani v Tabela 2.

Tabela 2 Indikatorji statusne vrstice

Indikator Opis
Cas in datum Prikaz trenutnega €asa in datuma.
usB Se prikaze, kadar je priklju¢en kabel USB. Ce je kabel USB prikljugen in se indikator v

statusni vrstici ne prikaze, potem kabel USB ni dobro priklju¢en. Preverite, ali je kabel
USB v celoti priklu€en in ali je v popolnem stiku s prikljuénimi vrati.

Prevodnost Ce v senzorju ni vode in ni prevoden, se poleg ikone za baterijo prikaze moder obrog.
Ce senzor je v vodi in je prevoden, je indikator moder krog.

Baterija Grafikon s petimi pali¢icami prikazuje stanje napolnjenosti baterije.

Dostop do datotek Ta indikator je prikazan, ko merilnik dostopa do datoteke.

Indikator samodejne Ce je bil senzor globine nastavljen na ni¢ v zadnjih 30 minutah, je poleg indikatorja

nicle globine prevodnosti prikazan zelen krog. Ce senzor globine v zadnjih 30 minutah ni bil

nastavljen na nic¢, indikator utripa rdece.

5.3 Navigacija in glavni meni

Za potrditev izbrane menijske moznosti ali prikazane vrednosti pritisnite OK (V redu). Izberite Vec in
pritisnite OK (V redu) za ogled dodatnih zaslonov in moznosti, ¢e so na voljo. Za vrnitev v Glavni
meni iz katerega koli podmenija pritisnite gumb Glavni meni.

Napotek: Nekaterih mozZnosti ne morete uporabljati, e na merilnik ni prikljuéen senzor. Ce poskusate te moznosti

uporabiti brez priklju¢enega senzorja, zaslon prikaZze napako. Prikljucite senzor in poskusite znova izvesti isto
moZznost.
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1.

Real time (v realnem Casu) — Izberite to moznost, ¢e Zelite podatke o hitrosti in globini v realnem
Casu. (Za odcitavanje globine je potreben senzor s funkcijo od¢itavanja globine.) Primer zaslona v
realnem €asu za senzor s hitrostjo je prikazan v Slika 8 Zasloni v realnem €asu tako za senzorje
s hitrostjo kot za senzorje z globino so prikazani v Slika 9. Oblika prikazanih podatkov in moznosti
je odvisna od vrste senzorja, ki je uporabljen. V nacinu v realnem €asu Hitri skok preklopi med
digitalnim pogledom in pogledom grafikona podatkov v realnem ¢asu. Hitrost se posodablja v
nacinu filtriranja FPA glede na povprecen €as fiksnega obdobja. V nacinu filtriranja RC se hitrost
na zaslonu posodablja nenehno, in sicer vsakih 250 ms.

Moznost

Capture (Zajem)

Save (Shrani)

Done (Konéano) ali
OK (V redu)

Clear (Pogcisti)

Setup (Nastavitev)

Files (Datoteke) ali
View (Ogled)

Opis

Shrani podatke o globini in hitrosti, prikazane v pomnilniku. Podatki se shranijo,
dokler napajanje traja, se pomnilnik shrani na obstojno realno€asovno datoteko ali
uporabnik zapusti nacin v realnem &asu.

Shrani zajete meritve iz neobstojnega pomnilnika v obstojno realno¢asovno datoteko.
Ce stevilo datotek preseze omejitev, se prikaze sporocilo. Datoteke se shranijo v
obliki vrednosti, lo¢enih z vejico (.tsv).

Zapusti nagin v realnem &asu in se vrne v Glavni meni. Ce so na neobstojnem
pomnilniku podatki, se prikaze potrditveno sporo€ilo za potrditev izhoda brez
shranjevanja podatkov.

Pocisti zajete meritve iz neobstojnega za¢asnega pomnilnika. Uporabnik lahko izbere
moznosti Clear Last (Pocisti zadnjo), Clear All (Pocisti vse) ali Cancel (Preklici).

Uporabnikom omogoca, da spremenijo glavne parametre filtra in omogocijo ter
programirajo funkcijo pozicioniranja senzorja maksimalne globine. Funkcija
maksimalne globine omogoc¢a uporabniku, da vnese sistemske parametre za
merjenje globine v nacinu v realnem €asu. Uporabnik lahko izbere, ali bo vnesel
vrednost maksimalne globine neposredno z ravnilom (ro¢no) ali posredno z meritvijo
globine (samodejno). Oba nacina omogocata funkcijo pozicioniranja senzorja
maksimalne globine.

V nastavitvi samodejnega nacina uporabnik neposredno vnese razdaljo od dna
kanala do dna nosilca senzorja (kompenzacije). Nastavitveni vmesnik bo stalno
prikazoval trenutno vrednost globine, ki jo vrne senzor plus kompenzacija. Merilnik
shrani to vrednost kot maksimalno globino, ko pritisnete gumb OK (V redu). V vseh
drugih primerih vrednosti globine ne vklju€ujejo kompenzacije.

Funkcija maksimalne globine zahteva senzor hitrosti in globine.

Prikaze povzetek posamezne realno¢asovne datoteke, shranjene na obstojnem
pomnilniku. Datoteke lahko pregledujete in briSete posamezno.

Slika 8 Prikaz v realnem ¢asu

MFpro  12:13:53 03.27.2012 USB @ {IIII}
MF pro 124344 03272012 USE @ I
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA, t=10s
Profiler
Setup 0 0 0 0
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup
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Slika 9 Prikaz v realnem ¢asu za senzorje z globino

MF pro 07:46:16 06.08.2012 USEe® (]

Yelocity (rmi=) FPA, t=105

0.09

Progress: 75%

Depth [rm)
0.37
I |
Capture Clear
5ave Setup

2. Profiler (Orodje za spremljanje delovanja) — Izberite to moznost za izvajanje meritev hitrosti
vodotoka in cevi. Merilnik prikaze poziv, ¢e je potrebna interakcija uporabnika. Odstotek
preostalega pomnilnika je podan na 1 % natanéno. Za ve¢ informacij o profilih glejte razSirjeno
razliCico priro¢nika .

Moznost Opis

Stream (Vodotok) To moznost izberite za nastavitev profila za vodotok oz. teko¢i kanal. Opravite meritve
hitrosti in izraunajte skupen pretok glede na standard ISO 748 ali USGS za metodo
sredisnkega odseka ali metodo povpreénega odseka.

Conduit (Cev) To moznost izberite za nastavitev profila za cev.

Files (Datoteke) To moznost izberite za ogled ali brisanje shranjenih datotek. Datoteke lahko briSete
hkrati ali posamezno.

Setup (Nastavitev) Ta moznost se uporabi za nastavljanje ali spreminjanje nastavitev za parametre filtra in
funkcijo maksimalne globine.

3. Set up (Nastavi) — Izberite to moznost za spremembo splosnih sistemskih nastavitev in izbir.

Moznost Opis

Velocity Kalibracija senzorja. Tovarniski kalibraciji doda kompenzacijo zaradi terena. Za ve¢
calibration informacij glejte dodatek v razsirjeni razli¢ici priro¢nika.

(Kalibracija

hitrosti)
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Moznost
Filter parameters

(Filtriranje
parametrov)

Wet/dry threshold
(Prag mokro/suho)

Auto zero depth
(Samodejna nicla
globine)

EMI

Ura

usB

Jezik
Units (Enote)

Beeper (Pozivnik)

Flow calculation
(lzraéun pretoka)

Opis

Uporaba filtra za pridobivanje podatkov (glavni filter ali predfilter). Uporabnik lahko
izbere parametre za filtriranje.

Main filter (Glavni filter)

« Fixed Period Averaging (FPA) — FPA oz. povprecje doloéenega ¢asa dolo¢a
povprecje podatkov v dolo¢enem ¢asu (1 do 480 sekund). Privzeta vrednost je
30 sekund. Ce je vrednost FPA 5, se prikazana vrednost hitrosti posodobi vsakih
5 sekund.

+ RCA time constant — Casovna konstanta RCA oz. filter RC s pomogjo izbrane
Easovne konstante v filtrirnem algoritmu pomaga izravnati turbulence. Ta nacin je
uporaben za iskanje najvecje hitrosti, npr. pri pogosto uporabljeni metodi profila
0,9 x Vmax. Vedja, kot je ¢asovna konstanta filtra RC, vecja je stopnja izravnave.
Casovno konstanto lahko nastavite od 2 do 20 sekund, privzeta vrednost pa je 6. Pri
1 ¢asovni konstanti se filter ustali na priblizno 60 % kon¢ne vrednosti. Pri 5 ¢asovnih
konstantah se filter ustali na priblizno 99,9 % konéne vrednosti. Ce je torej vrednost
RC nastavljena na 2, se konéna vrednost prikaze po 10 sekundah.

Pre-filter (Predfilter)

* Median filter oz. vmesni filter — Filtriranje poteka Ze v senzorju. Funkcijo lahko
onemogocite. Vendar je priporo¢ena (privzeta) vrednost 5. Omogogite funkcijo, da
vnesete ali spremenite to vrednost.

Nastavitev praga potopa senzorja za mokre oz. suhe pogoje. Privzeta vrednost je

20 %. Za vec¢ informacij glejte dodatek v razsirjeni razli€ici priro¢nika.

Vklopi ali izklopi funkcijo samodejne nicle.

Ce je vklopliena, instrument izvede zragno kalibracijo, ko senzor vzamete iz vode in je v
zraku. Za zra¢no kalibracijo instrument samodejno nastavi senzor na niclo.

Ce je funkcija izklopliena, lahko uporabnik ro&no nastavi ni¢lo senzorja. To storite tako,
da odstranite senzor iz pretoka in pritisnete in drZite tipko Hitri skok pet sekund.

Ko je senzor v pretoku 30 minut, se zeleni krog v zgornjem desnem krogu preklopi iz
zelene na rdeco. To je opozorilo, da mora uporabnik odstraniti senzor in ga ponovno
nastaviti na nic¢lo.

Nastavitev frekvence lokalnih linij zaradi zmanj$evanja okoliSkega Suma na 50 Hz
(privzeto) ali 60 Hz .

Nastavitev datuma in €asa prenosnega merilnika v 24-urnem zapisu. Nastavitev
poletnega ¢asa ni podprta.

Nastavitev na¢ina USB.

* Mass Storage (Masovni pomnilnik) (privzeto) — V tem nacinu naprava deluje kot
pomnilniski klju€ ali trdi disk. Datoteke so samo za branje.
+ CDC—Ta nacin se uporablja za posodobitev vdelane programske opreme.

Izbira jezika menijev.

Nastavitev enot za meritve hitrosti, pretoka in globine. MoZnosti so Metric (Metri¢ne)
(privzeto) ali English (Angleske) .

On (Vklop) (privzeto) ali Off (izklop). Ce je funkcija vklopljena, bo merilnik oddajal zvok
v naslednjih primerih:

« Senzor je na ustrezni globini za metode profila, ki se uporabljajo.

» Poteklo je 95 % ¢asa merjenja (nacin profiliranja).

* V enem od menijev ste pritisnili neaktivien gumb.

Ta funkcija je na voljo le z izbirnim senzorjem globine.

Izbira metode izraéunavanja pretoka za odprte vode (samo profili pretoka). Moznosti
sta Mean-section (povprec¢ni odsek) in Mid-section (sredinski odsek). Za ve¢ informacij
glejte dodatek v razsirjeni razli€ici priro¢nika.
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Moznost Opis

Station entry

(Vnos postaje) « Fixed (Fiksno) — Upravljavec vnese $irino toka in Stevilo merilnih postaj. Merilnik

razdeli presek na enakomerne razdalje med vertikalami postaj.

« Non-fixed (Spremenljivo) (privzeto) — Upravljavec izbere razdaljo med vertikalami
postaj. To je pogosteje uporabljena moznost, saj upravljavcu omogoca, da v presek
vkljugi tudi ovire in druge omejitve.

» Fixed and Non-fixed (Fiksno in spremenljivo) — Upravljavec izbere referen¢no
ravnino za meritve globine. Vrednosti: zgoraj ali spodaj.

Restore defaults Povrnitev vseh moznosti merilnika na privzete tovarniSke vrednosti.
(Obnovi privzeto)

4. Diagnostics (Diagnostika) — Izberite to moznost za odpravljanje tezav z merilnikom ali
priklju¢enim senzorjem. Za dodatne informacije o0 moznostih diagnostike glejte Diagnostics
(Diagnostika) na strani 206.

Razdelek 6 Zagon in samopreizkus
ANEVARNOST

Kemiéne ali biologke nevarnosti. Ce instrument uporabljate za spremljanje postopka obdelave in/ali
dovajanja kemikalij, ki je doloen z zakonskimi omejitvami in zahtevami za spremljanje, povezanimi z
é javnim zdravjem, javno varnostjo, proizvodnjo hrane in pija¢, je uporabnik tega instrumenta dolzan
poznati in spostovati vse zadevne predpise, poskrbeti pa mora tudi za zadostne in primerne
mehanizme, ki zagotavljajo skladnost z zadevno zakonodajo v primeru okvare instrumenta.

vira toplote ali v obmocjih z visoko temperaturo, kot je npr. zaprto vozilo na neposredni son¢ni svetlobi.
Neupostevanje tega varnostnega ukrepa lahko povzro€i pregrevanje baterije ter pozar ali eksplozijo.

f Nevarnost pozara in eksplozij. Ne uporabljajte in hranite naprave na neposredni sonéni svetlobi, blizu

Pred uporabo morate v merilnik namestiti baterijo in jo napolniti. Za ve¢ informacij o namestitvi in
zamenjavi baterije glejte Vstavljanje baterije na strani 196. Za informacije o polnjenju baterije glejte
Napolnite baterijo na strani 197.

Napotek: Medtem, ko se baterija polni, merilnik ne deluje.

1. Pritisnite gumb za vklop merilnika, tako da zasliSite pisk.
Merilnik izvede samopreizkus in prikaze rezultate. Ce merilnik ne opravi samopreizkusa, zaslon
poleg nepravilnega parametra prikaze FAIL. Ce senzor odpove, priklopite drug senzor (Ce je na
voljo).

2. Ko se samopreizkus konca, pritisnite OK (V redu) za vstop v Glavni meni.

3. Za izklop merilnika ponovno pritisnite gumb za vklop/izklop. V zaslonu za potrditev izberite Yes
(Da) in pritisnite OK (V redu).
Ce se prenosni merilnik preneha odzivati, pritisnite gumb za vklop/izklop in ga drzite ve¢ kot
3 sekunde ter ga tako prisilno izklopite. Ne izvajajte prisilnega izklopa, ¢e merilnik deluje
normalno ali e je prikazana ikona za dostop do datotek.

6.1 Samopreizkus naprave
Merilnik ob vklopu opravi diagnostic¢ni samopreizkus. Ko je samopreizkus kon¢an, se na zaslonu
pokazejo rezultati le-tega. Za vstop v Glavni meni pritisnite OK (V redu).

Ce merilnik ne opravi samopreizkusa, zaslon poleg nepravilnega parametra prikaze FAIL. Ce senzor
odpove, priklopite drug senzor (e je na voljo).

6.2 Nacin mirovanja

Osvetlitev ozadja merilnika se zatemni po 30 sekundah neaktivnosti in preide v stanje mirovanja po
60 sekundah neaktivnosti. Ta dejanja se ne izvedejo, ¢e je merilnik v realno€asovnem nacinu ali ¢e
merilnik trenutno opravlja meritve. Po 30 minutah stanja mirovanja se merilnik izklopi.
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Za preklic stanja mirovanja pritisnite katero koli tipko. Svetlost zaslona se vrne na obi¢ajen nivo, vse
tipka pa zopet prevzamejo svoje obi¢ajne funkcije.

Razdelek 7 Vzdrzevanje

7.1 Ciséenje senzorja

é Nevarnost izpostavljenosti kemikalijam. UpoStevajte varnostne predpise v laboratoriju in nosite vso
osebno zas¢itno opremo, primerno za delo s kemikalijami, ki jih trenutno uporabljate. Za varnostne
protokole glejte veljaven varnostni list (MSDS/SDS).

Senzor odistite, kadar se pojavi nepri¢akovan trend naras€anja ali zmanjSevanja pretoka in po
uporabi v blatnih vodah ali vodah, polnih peska.

Pri moéni umazaniji senzor za nekaj minut potopite v €isto vodo, da se umazanija lahko odstrani.

Pred ¢iS€enjem senzor odklopite z merilnika. Za ¢iS¢enje senzorja uporabljajte le raztopine, ki so
navedene kot sprejemljive v Tabela 3. Pri senzorjih s tlacno celico (tj. senzoriji hitrosti in globine) se
prepricajte, da so luknje za komoro celice senzorja izprane in brez umazanije. Senzor splaknite s
¢isto vodo, preden ga ponovno namestite na sklop.

Tabela 3 Dovoljene in prepovedane Cistilne raztopine

Dovoljene Ne uporabljajte
Cistilo za posodo in voda Koncentrirano belilo
Cistilo za steklo Kerozin
I1zopropilni alkohol Bencin
Aromati¢ni hidrokarbonati

7.2 Ciséenje merilnika

1. Za izklop merilnika pritisnite gumb za vklop.

2. Za cis¢enje zunanjosti merilnika uporabite €isto, vlazno krpo. Po potrebi v vodo zmeSajte malo
blagega detergenta.

3. Zunanjost merilnika obriSite s €isto krpo. Pred ponovnim vklopom merilnika po¢akajte, da se
popolnoma posusi na zraku.
Napotek: Za ¢iSc¢enje zaslona ne uporabljajte papirnatih brisa¢. Papirnate brisace lahko poSkodujejo zaslon
naprave.

7.3 Zamenjava baterije

Nevarnost pozara in eksplozije. V opremo je vgrajena visokozmogljiva litijeva baterija, ki se lahko
vname in povzroci pozar ali eksplozijo, tudi ¢e ni pod napetostjo. Da ohranite za$¢ito, ki jo nudi ohisje
instrumenta, morate na ohisje instrumenta namestiti pokrove in jih pritrditi s priloZeno opremo.
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Nevarnost eksplozije in pozara. Nadomes$¢€anje baterij ni dovoljeno. Uporabljajte samo baterije, ki jih
dobavi proizvajalec pripomocka.

Ko baterija ne ohranja napolnjenosti, jo zamenjajte.

Napotek: Ce morate merilnik vrniti proizvajalcu na popravilo ali vzdrzevanje, pred poSilianjem odstranite baterijo in
Jo dajte v za&citni ovoj.

> obd =

6.

Izklopite.

Odstranite baterijo. Glejte Vstavljanje baterije na strani 196.

Baterijo zavrzite v skladu z lokalnimi in drzavnimi predpisi.

Novo baterijo namestite v isti polozaj. Glejte Vstavljanje baterije na strani 196.

Uporabljajte samo baterije, ki jih dobavi proizvajalec pripomocka.

Namestite pokrov baterije. Pazite, da pokrov dobro zaprete, sicer bo celovitost ohi$ja okrnjena.
Po potrebi zamenjajte baterijo. Glejte Napolnite baterijo na strani 197.

Razdelek 8 Odpravljanje tezav

8.1 Diagnostics (Diagnostika)

Za ogled informacij o merilniku in izvajanje diagnosti¢nih testov, navedenih v Tabela 4, pojdite v
Glavni meni in izberite Diagnostics (Diagnostika).

Tabela 4 Diagnostika merilnika

Moznost Opis

O merilniku Prikaz informacij o merilniku in senzorju. Vklju€uje tudi serijsko Stevilko in razlicico vdelane
programske opreme.

Izbris datotek Izbrise vse datoteke iz pomnilnika in napravi prostor za nove meritve. Preden izberete to
moznost, prenesite podatke na PC. Sistem po izbrisu datotek samodejno na novo formatira
pomnilnik.

Senzor Prikaze diagnosti¢ne informacije o senzorju.

Samopreizkus Merilnik opravi diagnosti¢ni samopreizkus.

Test tipkovnice Izvede test katerega koli gumba, da preveri, ali pravilno deluje.

Test zaslona Izvede test zaslona, da preveri, ali pravilno deluje.

Dnevnik dogodkov | Uporabniku omogog&a vpogled, brisanje in izvoz dnevnika dogodkov. Ce Zelite, da je dnevnik

dogodkov na voljo kot dostopna datoteka prek naprave USB za mnoZzi¢no shranjevanje, ga
izvozite. To moznost uporablja predvsem tovarniski servis.

8.2 Odpravljanje napak

Merilnik in senzor ne vsebujeta delov, ki bi jih lahko servisiral uporabnik. Za navedene napake in
sporocila poskusite izvesti korektivni ukrep.

Ce tezave ne odpravite ali &e se pojavi teZava, ki ni na seznamu, se obrnite na proizvajalca.

Sporocilo ali tezava Resitev

Senzor ni priklju¢en Prikljucite senzor in poskusite znova izvesti isto dejanje.

Vrednost je izven razpona Spremenite parametre meritve ali vnesite drugo vrednost in poskusite
znova.
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Sporocilo ali tezava Resitev

Podatki senzorja so preverjeno Ocistite senzor in preizkusite.
napacni ali netocni

Senzor ni zaznan Preverite, ali je senzor dobro priklju¢en. Preverite, ali je varovalna matica
na priklju¢ku dobro privita (privijte samo s prsti).

Zaslon je zatemnjen ali ni viden Pritisnite tipko na tipkovnici.

Podatki niso na voljo ali pa dostop do | Preverite ali je mozZnost za USB v glavnem meniju nastavljena na Mass
podatkov ni mogo¢ Storage (Masovni pomnilnik).

Merilnik se ne odziva Pritisnite gumb za vklop/izklop in ga drzite vsaj 3 sekunde. S tem
izklopite merilnik. Ponovno vklopite merilnik.

Napotek: Ne uporabljajte te metode za izklop, ¢e merilnik deluje normalno ali ¢e je
na zaslonu prikazana ikona za dostop do datotek.
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Odjeljak 1 Prosirena verzija priru€nika

Za dodatne informacije pogledajte proSireno izdanje ovoga korisni¢kog priru¢nika dostupnog na web-

stranici proizvodaca.

Odjeljak 2 Specifikacije

Specifikacije se mogu promijeniti bez prethodne najave.

2.1 Specifikacije senzora

Specifikacije

| Pojedinosti

Mjerenje brzine

Metoda

Elektromagnetsko

Raspon

0 to 6,09 m/s (-0 do 20 stopals)

Minimalna dubina vode

3,18 cm (1,25 in¢a)

Preciznost

+2% od ocitanja 0,015 m/s (0,05 stopa/s) 0 do 3,04 m/s (0 do 10 stopa/s); + 4% od
ocitanja 3,04 do 4,87 m/s (10 do 16 stopals)

Resolution (Rezolucija)

0 < vrijednost < 10: 3 decimalna mjesta; 10 < vrijednost < 100: 2 decimalna mjesta;
100 < vrijednost < 1000: 1 decimalno mjesto; vrijednost = 1000: 0 decimalnih mjesta

Nulta stabilnost

10,015 m/s (0,05 stopals)

Materijal

ABS, ispunjeno staklom

Klasa kuc¢ista

1P68

Dimenzije (D x S x V)

11,9x4,3x6,3cm (4,7 x 1,7 x 2,5 in¢a)

Materijal kabela

Poliuretan oblozen

Duljine kabela

2,6,1,12,2i30,5m (6.5, 20, 40 i 100 stopa)

Mjerenje dubine

Metoda

Vrsta dijafragme: apsolutni tlak s jednom to¢kom kalibracije

Preciznost (staticka)

Veée od + 2% ocitanja ili £ 0.015 m (+ 0,504 in¢a). Jednoliko stanje temperature i
staticka voda.

Raspon

3,05 m (0-10 ft)

Resolution (Rezolucija)

0 < vrijednost < 10: 3 decimalna mjesta; 10 < vrijednost < 100: 2 decimalna mjesta;
100 < vrijednost < 1000: 1 decimalno mjesto; vrijednost = 1000: 0 decimalnih mjesta

2.2 Specifikacije prijenosnog mjeraéa

Specifikacije

Pojedinosti

Razina zagadenja

2

Klasa zastite

Temperatura punjenja

od 0 do 40 °C (od 32 do 104 °F)
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Specifikacije

Pojedinosti

Radna temperatura

—20 do 55 °C (-4 do 131 °F)

Temperatura za pohranu

—20 do 60 °C (-4 do 140 °F )

Klasa kucista

P67

Mjerag vijeka trajanja baterije

Stupcasti grafikon s pet segmenata

Vrsta baterije

Punjiva litij-ionska baterija od 3,6 V, 5,0 Ah, 18 Wh

Vijek trajanja baterija

18 sati tipiéno dnevnog koristenja *; 20 °C (68 °F)

Punja¢ za bateriju

Vanjski adapter napajanja, energetska ucinkovitost VI, 100 — 240 VAC, 50 —
60 Hz, ulaz 0od 0,5 A; 12 VDC, izlaz od 1,25 A

Dimenzije (D x S x V)

21,8x9,3x5,3cm (8,6 x3,7x2,1ina)

USB priklju¢ak

Vrsta Mini-B; 5-pinski, oznac¢en kao IP67 kad je prekriven

Materijal

Polikarbonat s odlivenim termoplasti¢nim elestomerom (TPE)

2.3 Specifikacije korisni¢kog sucelja

Specifikacije

Pojedinosti

Graficki zaslon

U boji, LCD 3,5" QVGA transreflektivan (Citljivo kod izravnog sunéevog svijetla)

Rezolucija mjerenja

0 < vrijednost < 10: 3 decimalna mjesta; 10 < vrijednost < 100: 2 decimalna mjesta;
100 < vrijednost < 1000: 1 decimalno mjesto; vrijednost = 1000: 0 decimalnih mjesta

Tipkovnica

Alfanumericki

Radni rezimi

Stvarno vrijeme, profiliranje

Vrste profila

Tok, vod

Oblici voda

Okrugli, pravokutni, trapezoidni, 2/3 egg, obrnuti 2/3 egg

Unosi toka

Utvrdene, neutvrdene stanice

Odbijanje buke

Odabire korisnik, 50 Hz ili 60 Hz

Jedinice mjere

Brzina: stopals, m/s, cm/s, mm/s

Protok: stopa3sek, milijun gal/dan, gal/dan, gal/min, m3/s, m3/min, m3/sat, m3/dan, litra/s,
litra/min

Dubina: in¢, stopa, m, cm, mm

Izraun toka

Nacin rada glavnog-odjeljka ili srednjeg-odjeljka

Dijagnostika

Samotestiranje, tipkovnica, zaslon i dnevnik dogadanja

Nacin profiliranja voda

0,9 x Vmax, 0,2/0,4/0,8, integrator brzine i razine, 2D

Nacini profiliranja toka

1,2, 3,4,5i6 toaka (brzinska metoda — USGS i ISO), Krepsova metoda u 2 tocke,
metoda za povrSinu u 1 to€ki, metoda za led u 1 i 2 tocke

Vrste datoteka

Stvarno vrijeme, profiliranje, dnevnik dogadanja

Jezici

Engleski, francuski, $panjolski, njemacki, talijanski, nizozemski, danski, Svedski, kineski,
poljski, japanski, korejski, portugalski, slovacki, ruski, madarski, bugarski, rumunjski,
&eski, turski, finski, greki

1 Definirano kao 30 minuta za postavljanje, Sest razdoblja od 1 sata neprekidnog koristenja s
aktivnim senzorom i zaslonom pri maksimalnoj svjetlini i 30 minuta nacina rada u stanju
mirovanja izmedu razdoblja koriStenja, preuzimanje podataka i iskljuivanja.
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2.4 Opce specifikacije

Specifikacije Pojedinosti

Maksimalan broj datoteka u realnom vremenu | 50 svaka uz do 75 o€itavanja snimljenih od strane korisnika.

Firmware (softver upravljatkog programa) Senzor i prijenosni mjera¢ mogu se nadogradivati putem USB-a

Odjeljak 3 Opéi podaci

Proizvodac¢ ni u kojem slu€aju nece biti odgovoran za Stetu koja proizlazi iz neispravne uporabe
proizvoda ili nepridrzavanja uputa u priru¢niku. Proizvoda¢ zadrzava pravo na izmjene u ovom
priruéniku te na opise proizvoda u bilo kojem trenutku, bez prethodne najave ili obaveze. Revizije
priru¢nika mogu se pronaci na web-stranici proizvodaca.

3.1 Sigurnosne informacije

Proizvodac nije odgovoran za Stetu nastalu nepravilnom primjenom ili nepravilnom upotrebom ovog
proizvoda, uklju€ujuci, bez ograni¢enja, izravnu, slu¢ajnu i posljedi¢nu Stetu, te se odrice
odgovornosti za takvu Stetu u punom opsegu, dopustenom prema primjenjivim zakonima. Korisnik
ima isklju€ivu odgovornost za utvrdivanje kriti¢nih rizika primjene i za postavljanje odgovarajucih
mehanizama za za$titu postupaka tijekom moguceg kvara opreme.

Prije raspakiravanja, postavljanja ili koriStenja opreme procitajte cijeli ovaj korisni€ki priru¢nik.
Postujte sva upozorenja na opasnost i oprez. Nepostivanje ove upute moze dovesti do tjelesnih
ozljeda operatera ili oSte¢enja na opremi.

na nacin koji nije naveden u ovom priru¢niku.
3.1.1 Koristenje informacija opasnosti

AOPASNOST

Oznacava potencijalno ili neposredno opasnu situaciju koja ¢e, ako se ne izbjegne, dovesti do smrti ili ozbiljnih
ozljeda.

Oznacava potencijalno ili neposredno opasnu situaciju koja ¢e, ako se ne izbjegne, dovesti do smrti ili ozbiljnih
ozljeda.

AOPREZ

Oznacava potencijalno opasnu situaciju koja ¢e dovesti do manjih ili umjerenih ozljeda.

OBAVIJEST

Oznacava situaciju koja, ako se ne izbjegne ¢e dovesti do oStec¢enja instrumenta. Informacije koje je potrebno
posebno istaknuti.
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3.1.2 Oznake mjera predostroznosti

Procitajte sve naljepnice i oznake na instrumentu. Ako se ne postuju, moze doéi do tjelesnih ozljeda
ili oSteéenja instrumenta. Simbol na instrumentu odgovara simbolu u priruéniku uz navod o mjerama
predostroznosti.

poruke koje slijede ovaj simbol. Ako se nalazi na uredaju, pogledajte korisnicki priru¢nik za rad ili

Ovo je sigurnosni simbol upozorenja. Kako biste izbjegli potencijalne ozljede postujte sve sigurnosne
A sigurnosne informacije.

Ovaj simbol naznacuje prisutnost uredaja osjetljivih na elektri¢ne izboje (ESD) te je potrebno poduzeti
sve mjere kako bi se sprijecilo oStecivanje opreme.

i

Elektricna oprema oznacena ovim simbolom ne smije se odlagati u europskim domacim ili javnim
odlagalistima. Staru ili isteklu opremu vratite proizvodacu koji ¢e je odloziti bez naknade.

3.1.3 Sukladnost s elektromagnetskom kompatibilnos¢u (EMC)

AOPREZ

Ova oprema nije namijenjena za upotrebu u stambenim podrucjima i mozda neée pruziti odgovaraju¢u zastitu za
radijski prijam u takvim okruzjima.

CE (EU)

Oprema ispunjava bitne zahtjeve EMC Direktive 2014/30/EU.

UKCA (UK)

Oprema zadovoljava zahtjeve propisa o elektromagnetskoj kompatibilnosti 2016 (S.I. 2016/1091).
Kanadska odredba o opremi koja uzrokuje smetnje, ICES-003, klasa A:

Izvjesca s testiranja nalaze se kod proizvodaca.

Ovo digitalno pomagalo klase A udovoljava svim zahtjevima Kanadskog zakona o opremi koja
uzrokuje smetnje.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC dio 15, ograni¢enja klase "A"

lzvjesca s testiranja nalaze se kod proizvodaca. Uredaj je sukladan s dijelom 15 FCC pravila. Rad
uredaja mora ispunjavati sljedece uvjete:

1. Oprema ne smije uzrokovati $tetne smetnje.

2. Oprema mora prihvatiti svaku primljenu smetnju, uklju€ujuéi smetnju koja moze uzrokovati
nezeljen rad.

Zbog promjena ili prilagodbi ovog uredaja koje nije odobrila stranka nadlezna za sukladnost korisnik
bi mogao izgubiti pravo koristenja opreme. Ova je oprema testirana i u sukladnosti je s ograni¢enjima
za digitalne uredaje klase A, koja su u skladu s dijelom 15 FCC pravila. Ta ograni¢enja su osmiSljena
da bi se zajamcila razmjerna zastita od Stetnih smetnji kada se oprema koristi u poslovnom
okruzenju. Ova oprema proizvodi, koristi i odaSilje energiju radio frekvencije, te moze prouzroditi
smetnje u radio komunikaciji ako se ne instalira i koristi prema korisni¢kom priru¢niku. Koristite li ovu
opremu u naseljenim podrucjima ona moze prouzrociti smetnje, a korisnik ¢e sam snositi
odgovornost uklanjanja smetniji o vlastitom troSku. Sljedeée tehnike mogu se koristiti kao bi se
smanijili problemi uzrokovani smetnjama:

1. Iskljucite opremu iz izvora napajanja kako biste provjerili je li ili nije uzrok smetniji.
2. Ako je oprema uklju¢ena u istu utiénicu kao i uredaj kod kojeg se javljaju smetnje, ukljucite
opremu u drugu uti€nicu.
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3. Odmaknite opremu od uredaja kod kojeg se javljaju smetnje.
4. Promijenite polozaj antene uredaja kod kojeg se javljaju smetnje.
5. Isprobajte kombinacije gore navedenih rieSenja.

3.2 Prikaz proizvoda

Prijenosni sustav za brzinu koristi se na terenu, u laboratoriju i za javne sluzbe. Ovim sustavom
mogu se mijeriti turbulentni, buéni i niski protoci.

Kada je senzor postavljen u tekuéu vodu, magnetsko polje oko senzora stvara napon koji je
proporcionalan brzini protoka. Ova amplituda napona, koja predstavlja brzinu protoka vode oko
senzora, detektira se elektrodama u senzoru i obraduje preko mikroprocesora senzora. Obradeni
signal digitalno se prenosi kroz kabel senzora u prijenosni mjerac¢ i informacija se prikazuje na
zaslonu mjeraca. Sustav ukljuéuje prijenosni mjera¢, senzor s kabelom i dodatni pribor.

Mjerag i senzor dobivaju informaciju o brzini u cjevovodu i toku. Ova mjerenja su vazna za kalibraciju
industrijskih komunalnih otpadnih voda, kao i za razvijanje i odrzavanje stanja krivulja povezanosti
praznjenja.

Dostupne su dvije vrste senzora: samo brzina i brzina plus dubina. Ovaj priru¢nik pokriva obje vrste
senzora. Ako se informacije primjenjuju na specificiranu vrstu senzora, ova Cinjenica oznacena je u
tekstu.

3.2.1 Pregled sustava

Pregled sklopljenog sustava prikazan je u Slika 1.Za viSe informacija pogledajte dokumentaciju
isporu¢enu s pojedina¢nim komponentama ili dodatnim priborom.
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Slika 1 Sklopljene komponente

YT

O
V V

1 Prijenosni mjera¢ 7 Vijak za blokiranje visine/otpustanje senzora
(dodatni pribor)

2 Uredaj za blokiranje visine/otpustanje senzora 8 Adapter za mjernu Sipku od 20 mm/HERES (dodatni
pribor)

3 Gornja postavka mjerne Sipke (dodatni pribor) 9 Mijerna Sipka od 20 mm (dodatni pribor)

4 Kabel senzora 10 Mijerna Sipka HERES (dodatni pribor)

5 Podesivi nosa¢ za prijenosni mjera¢ 11 Vijak za blokiranje visine/otpustanje senzora

6 Sastavljanje senzora

3.2.2 Pregled senzora

Slika 2 prikazuje glavne komponente senzora. Upute kako prikljuéiti senzor na standardnu ili gornju
postavku ili HERES ili mjernu Sipku od 20 mm isporuc¢ene su s dodatnim priborom.
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Slika 2 Komponente senzora

&—
o

Elektrode senzora

5 Tlacna ¢elija (senzori s opcijom dubine)

Kuciste senzora

6 Senzor s opcijom dubine

1
2
3 Utikac¢ za prikljucivanje senzora
4

Vijak za priklju€ivanje senzora

7 Senzor bez opcije dubine

3.2.3 Prikaz mjeraca
Slika 3 prikazuje funkcije mjeraca.

Slika 3 Komponente mjeraca

Ulaz za USB vezu?

Otvor s navojem za podesivi nosa¢ mjeraca

Tipkovnica

Utori za priklju¢ak ¢i¢ak trake ili trake

Zaslon mjeraca

Utor za traku oko vrata s navojima za priklju¢ak (2x)

Ulaz za proSirenje (ne koristi se)

6
7
8
9

Ulaz za vezu sa senzorom

Al H|WIN| =

Poklopac odjeljka za baterije

10 Prikljucak punjaca za bateriju

2 USB prikljusak nemojte koristiti za punjenje baterije.
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3.3 Komponente proizvoda

Kada kupujete kompletan sustav, pogledajte u Slika 4 kako biste bili sigurni da ste primili sve
komponente. Ako bilo koji od ovih elemenata nedostaje ili je oSte¢en, odmah kontaktirajte
proizvodaca ili prodajnog zastupnika.

Slika 4 Komponente sustava

1 Kovceg za prenosenje (s prorezom za kabel 8 Univerzalni nosa¢ za senzor
senzora)
2 USB kabel s mini USB priklju¢kom, 1 m (3 ft) 9 Traka na ¢i¢ak
3 Podesivi nosa¢ za prijenosni mjera¢ 10 Uzica
4 Punjac¢ za bateriju, 100 — 240 VAC 11 Prijenosni mjera¢
5 Senzor 12 Litijska baterija
6 Dodatni vijci (4x) 13 Senzor je priklju¢en na mjera¢ unutar kucista
7 Krpa za su$enje senzora

Odjeljak 4 Instalacija

4.1 Ugradite senzor na univerzalni nosac¢ za senzor

Koristite univerzalni nosa¢ senzora za priklju€enje senzora na polove promjera 1 in¢a ili manje. Za
to¢an rad i ocitanja, predniji kraj senzora mora biti usmjeren prema protoku s elektrodama u punom
kontaktu s tokom.

Napomena: Odrzavajte elektrode senzora Cistim od tvari koje nisu vodici, poput ulja i masnoca. Za uklanjanje
necisto¢a senzora pogledajte CiS¢enje senzora na stranici 225.

1. Prednji kraj senzora je okrugao i sadrzi tri elektrode. Senzor ima otvor za montazu na straznjem
dijelu i vijak na gornjem dijelu. Postavite osovinu za montazu na univerzalni nosac¢ u otvoru za
montazu na straznjem dijelu senzora. Provjerite je li osovina za montazu potpuno umetnuta u
otvor za montazu i da li je vijak umetnut u utor.

2. Ruéno pritegnite vijak.

3. Pomaknite pol promjera 1 in€a ili manje kroz spojnicu univerzalnog nosa¢a senzora. Pritegnite
spojnicu.
Napomena: Upute kako montirati senzor na , gornju postavku HERES ili mjernu Sipku od 20 mm isporuéeni su
s dodatnim priborom.
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4.2 Sigurnost litijske baterije

Opasnost od poZara i eksplozije. Litijske baterije mogle bi se zagrijati, zapaliti ili eksplodirati i
uzrokovati ozbiljne povrede ako ih izlozite nepovoljnim uvjetima.

* Ne koristite bateriju ako je vidljivo oSte¢ena.

* Ne koristite bateriju nakon jakog udarca ili vibracije.

* Ne izlazZite bateriju vatri.

+ Drzite bateriju na temperaturama ispod 60 °C (140 °F).

+ Drzite bateriju na suhom i podalje od vode.

« Sprijecite kontakt izmedu pozitivnih i negativnih terminala baterije.

» Neovlastene osobe ne smiju dirati bateriju.

+ Bateriju odlozite u skladu s lokalnom, regionalnom i nacionalnom regulativom.

» Nemojte koristiti ili spremati instrument na izravno suncevo svijetlo, pored izvora topline ili u
okruzenju visokih temperatura, poput zatvorenih vozila na izravnom suné¢evom svijetlu.

4.3 Umetanje baterije

Opasnost od pozara i eksplozije. Ova oprema sadrzi snaznu litijsku bateriju koja se moze zapaliti i
uzrokovati pozar ili eksploziju ¢ak i kad nije u funkciji. Kako biste odrzali razinu sigurnosti koju pruza
kuciste instrumenta, poklopci kucista instrumenta moraju se postaviti i uévrstiti pomocu isporu¢enog
alata.

Opasnost od pozara i eksplozije. Nije dopustena zamjena baterija. Koristite iskljuivo dijelove
dostavljene od strane proizvodaca instrumenta.

Umetnite isporucenu litijsku bateriju kako prikazuje Slika 5.
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Slika 5 Umetanje baterije

4.4 Promjena baterije
Napomena: Nije dopusten zamjenski punja¢ baterija. Koristite samo punjac koji je naveden na popisu dijelova i
dodatnog pribora za instrument. Pogledajte Zamjenski dijelovi i dodatni pribor u proSirenoj verziji prirucnika.

Prije prve upotrebe prilozenim punjaem za bateriju do kraja napunite bateriju instrumenta.
Ispraznjena baterija ¢e se u potpunosti napuniti za 8 sati.

1. Provjerite ima li punja¢ za bateriju pravilan utika¢ za doti¢nu geografsku lokaciju.

2. Prikljucite punja¢ za bateriju u elektri¢nu uti€nicu s uzemljenjem.

3. Prikljucite punja¢ za bateriju u priklju¢ak punjaca za bateriju na instrumentu. Pogledajte Prikaz
mjeraCa na stranici 214. Razina baterije prikazuje se na zaslonu.

Tijekom punjenja baterije oko ulaza za punjenje prikazuje se plavo svijetlo. Kada se postupak
punjenja zavrsi, plavo svijetlo se iskljuuje.
Napomena: Tijekom punjenja baterije mjerac nije funkcionalan. Baterija se ne puni preko kabela za USB vezu.

4.5 Prikljucite senzor na mjerac
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4.6 Prikljucite traku

Prikljucite traku za noSenje radi sigurnosti oko vrata.
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4.7 Prikljucite traku na €icak

Za drzanje dodatnog kabela koristite traku na ¢i¢ak. Pogledajte Slika 6.

Slika 6 Prikljucite traku na ¢icak

| 1

Strana za petlju

| 2 Strana za kvacenje

Odjeljak 5 Korisni¢ko sucelje i navigacija

5.1 Funkcije tipkovnice i tipki

Slika 7 prikazuje tipkovnicu mjeraca. Tablica 1 omogucuje funkcije svake tipke ili vrste tipke.

Slika 7 Tipkovnica

Ukljugivanje/iskljucivanje napajanja

6 Glavni izbornik

OK (U redu)

7 Podvlaka ili decimala

Strelice gore i dolje

8 Tipka za povratak unatrag

Pre¢ac

9 Alfanumericki

Al H|WIN| =

Strelice desno i lijevo

10 Prethodni izbornik
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Tablica 1 Opis tipke

Tipka

Opis

Ukljugivanje/iskljucivanje napajanja

Ukljucivanje i isklju€ivanje mjeraca.

OK (U redu)

Potvrduje unos ili oznaenu opciju izbornika.

Strelice gore i dolje

Pomice gore i dolje na zaslonu. Ako je pokaziva¢ na vrhu ili dnu zaslona,
pokazivac se pomi¢e prema donjem ili gornjem dijelu kada se strelica
pritisne UP (gore) ili DOWN (dolje).

Pre¢ac

U normalnom radu, ova tipka skace na zaslon odabranog oblika voda. U
radu profilera tipka brzog skakanja je onemogucena.

Ako je onemogucena funkcija automatske nule, drzite ovu tipku pet sekundi
kako biste izvrsili ru€no nulovanje dubine senzora.

U nacinu rada u stvarnom vremenu, tipka Brzog skakanja prebacuje izmedu
digitalnog i grafickog prikaza.

Strelice desno i lijevo

Pomice u desno ili lijevo na zaslonu.

Glavni izbornik

Odlazak u glavni izbornik iz bilo kojeg podizbornika ili zaslona.

Podvlaka ili decimala

Postavlja podvlake ili decimalnu znamenku. Samo u broj¢anom polju ova
tipka automatski postavlja decimalnu to¢ku u poloZaju pokazivaca.

Tipka za povratak unatrag

Pomice pokaziva¢ za jedno mjesto unatrag.

Alfanumericki

Postavlja u tipku alfa ili numeri¢ku vrijednost. Vrijednosti su postavljene
redoslijedom prikazanim na tipki. Nakon 2 sekunde, vrijednost prikazana u
zaslonu je spremljena i pokazivac se krece ispred.

Prethodni izbornik

Pomicanje na prethodni zaslon.

5.2 Traka statusa

Traka statusa prikazuje se u gornjem dijelu zaslona. Opis podataka u traci statusa dat je u Tablica 2.

Tablica 2 Indikatori trake statusa

Indikator

Opis

Vrijeme i datum

Prikazuje trenutno vrijeme i datum.

uUsB Prikazuje kada je priklju¢en USB kabel. Ako je priklju¢en USB kable, a ovaj indikator
ga ne prikazuje na traci statusa, USB kabel nije potpuno priklju¢en. Provjerite je li
USB kabel potpuno gurnut i da €ini puni kontakt s ulazom za priklju¢ak.

Vodljivost Ako ej senzor izvan vode i ne provodi, pored ikone baterije pojavljuje se plavi prsten.
Ako je senzor u vodi i provodi, indikator ima puni plavi krug.

Baterija Stupcasti grafikon s pet traka prikazuje razinu napunjenosti baterije.

Pristup datoteci

Prikazuje kada mjera¢ dobiva pristup u datoteku.

Indikator automatskog
nulovanja dubina

Ako je dubina senzora nulovana u zadnjih 30 minuta, puni krug zelene boje prikazan
je pored indikatora provodljivosti. Ako dubina senzora nije nulovana u zadnjih
30 minuta, ovaj indikatora treperi crveno.

5.3 Navigacija i glavni izbornik

Za potvrdu odabrane opcije izbornika ili prikazane vrijednosti na zaslonu pritisnite OK (U redu).
Odaberite Vise i pritisnite OK (U redu) kako biste vidjeli dodatne zaslona i opcije ako su dostupne.
Za povratak na glavni izbornik iz podizbornika pritisnite gumb Glavni izbornik.

Napomena: Neke radnje nije moguce zavrsiti osim ako senzor nije priklju¢en na mjerac. Ako se ove operacije
poku$aju kada nema prikljucenog senzora, zaslon prikazuje poruku o pogresci. Prikljucite senzor i ponovite radnju.
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1. Real time (Stvarno vrijeme) —odaberite ovu opciju za dobivanje informacija o brzini i dubini u
stvarnom vremenu. (Za ocitavanje dubine potreban je senzor s mogucénosti dubine). Primjer
zaslona stvarnog vremena za senzore s brzinom prikazan je samo u Slika 8. Zasloni stvarnog
vremena za senzore s brzinom i dubinom prikazani su u Slika 9. Format informacija i opcija
prikazuje se ovisno o tipu senzora koji se koristi. U na¢inu rada u stvarnom vremenu, tipka Brzog
skakanja prebacuje izmedu digitalnog i grafickog prikaza informacija o Stvarnom vremenu. Brzina
je azurirana u nacinu rada FPA filtra prema utvrdenom periodu prosje¢nog vremena. U nacinu
rada RC filtra brzina je neprekidno azurirana na zaslonu svakih 250 ms.

Opcija Opis

Snimi Pohranjuje prikazane informacije o dubini i brzini u memoriju. Informacije su spremljene
dok je uklju€eno napajanje, memorija je spremljena na postojani tvrdi disk s datotekom u
stvarnom vremenu ili korisnik izlazi iz nacina rada u stvarnom vremenu.

Spremi Sprema snimljena mjerenja u postojanu memoriju u datoteci stvarnog vremena. Ako je
broj datoteka veéi od maksimalno mogucih prikazuje se poruka. Datoteke su spremljene
u formatu datoteka odvojenih tabulatorom (.tsv).

Zavrseno ili OK Izlazi iz nacina rada u stvarnom vremenu i vraéa se u Glavni izbornik. Ako u memoriji
(U redu) postoje nespremljeni podaci, potvrdna poruka trazi od korisnika da potvrdi izlaz bez
spremanja podataka.

Brisanje BriSe snimljena mjerenja iz meduspremnika memorije. Korisnik mozZe odabrati izmedu
opcija Clear Last (Obrii zadnje), Clear All (Obrisi sve) ili Cancel (Otkazi).

Postavljanje Omogucuje korisniku da modificira parametre glavnog filtra i omogucéi program funkcija
pozicioniranja maksimalne dubine senzora. Funkcija maksimalne dubine omogucuje
korisniku da ude u parametre sustava za mjerenje dubine u nacinu rada u stvarnom
vremenu. Korisnik mozZe odabrati da upiSe maksimalnu vrijednost dubine uzetu izravno s
pravilnika o mjerama (priru€nik) ili uzeti indirektno s mjerenja dubine (automatski). Oba
nacina omogucuju funkciju pozicioniranja senzora maksimalne dubine.

U automatskom nacinu postavljanja korisnik izravno unosi udaljenost od dna kanala do
donjeg dijela nosaca senzora (otklon). Sucelje za postavljanje neprekidno prikazuje
trenutnu vrijednost dubine vraéenu otklonom senzora plus. Mjera¢ sprema ovu vrijednost
kao maksimalnu dubinu kad je pritisnut gumb OK (U redu). U drugim slu¢ajevima,
prikazana vrijednost dubine na uklju€uje otklon.

Funkcija maksimalne dubine zahtjeva senzor s brzinom plus dubina.

Datoteke ili Prikazuje sazetak svake spremljene datoteke u stvarnom vremenu u memoriji. Datoteke
Prikaz se mogu pojedinaéno pregledati i obrisati.

Slika 8 Zaslon sa stvarnim vremenom

MF pro 12:13:53 03.27.2012 USB @ {IMD
MFpro 121344 03272012 USE @ QI
Real-Time »
Velocity (m/s) FPA, t=10s
Profiler
Setup 0 0 0 0
Diagnostics Progress: 32% File: 1/3
Capture Clear
Save Setup
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Slika 9 Zaslon sa stvarnim vremenom za senzor s dubinom

MF pro 07:46:16 06.08.2012 USEe® (]

Yelocity (rmi=) FPA, t=105

0.09

Progress: 75%

037

Capture Clear

5ave Setup

2. Profiler—Odaberite ovu opciju za uzimanje mjera brzine toka i voda. Mjera¢ odmah prikazuje
kada je potrebno da korisnik unese unos. Postotak preostale memorije prikazan je u 1%
rezoluciji. Za viSe informacija o profilima pogledajte prosSirenu verziju priruénika .

Opcija Opis

Tok Ova opcija koristi se za postavljanje profila toka ili tekuéeg kanala. IzvrSite mjerenje brzine radi
izracuna ukupnog praznjenja na temelju ISO 748 ili USGS normi za nacine rada srednjeg-
odjeljka i glavnog-odjeljka.

Vod Ova opcija koristi se za postavljanje profila za vod.

Datoteke Ova opcija koristi se za prikaz ili brisanje spremljenih datoteka. Datoteke se mogu obrisati sve
odjednom ili pojedinacno.

Postavljanje Ova opcija se koristi za postavljanje ili promjenu postavki za parametre filtra i funkciju
maksimalne dubine.

3. Postavljanje—odaberite ovu opciju za promjenu opcih postavki i svojstava sustava.

Opcija Opis
Kalibracija Kalibrira senzor Dodaje polje otklona tvorni¢koj kalibraciji. Za viSe informacija pogledajte
brzine dodatak u prosirenoj verziji priru¢nika.
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Opcija

Parametri filtra

Mokro/suhi prag

Automatsko
nulovanje
dubine

EMI

Sat

usB

Jezik

Units (Jedinice)

Beeper (Zvuéni
signal)

Izracun protoka

Opis

Primjenjuje filtar za prikupljene podatke (Glavni filtar ili predfiltar). Korisnik moze odabrati
parametre filtra.

Glavni filtar

» Fixed Period Averaging (Utvrdeno teziSno razdoblje) (FPA)—Utvrdeno tezisno
razdoblje uzima prosjek podataka preko utvrdenog vremenskog razdoblja koje utvrdio
korisnik (od 1 do 480 sekundi). Zadana postavka je 30 sekundi. Ako je FPA vrijednost
5, vrijednost brzine prikazana u zaslonu azZurira se svakih 5 sekundi.

* RCA time constant (Vremenska konstanta RCA)—RC filtar pomaze izjednaciti
turbulenciju preko koriStenja odabrane vremenske konstante u algoritmu filtra. Ovaj
nacin koristan je kada trazite maksimalnu brzinu, primjerice u u¢estalom nacinu rada u
profilu 0,9 x Vmax. Visoka vremenska konstanta RC filtra daje veéi stupanj
izjednacavanja. Vremenska konstanta moze biti postavljena od 2 do 20 sekundi, uz
zadanu vrijednost od 6. Na 1 vremenskoj konstanti, filtar se postavlja na priblizno 60%
zavrsne vrijednosti. Na 5 vremenskih konstanti, filtar se postavlja na 99,9% zavrsne
vrijednosti. Stoga, ako je RC vrijednost postavljena na 2, zavr$an vrijednost prikazuje
se nakon 10 sekundi.

Predfiltar

» Srednji filtar—Postupak filtriranja izvr§en je u senzoru. Funkcija moze biti
onemogucena. Medutim, preporuéena (zadana) vrijednost je 5. Omoguéuje funkciju za
unos ili promjenu ove vrijednosti.

Postavlja prag potapanja senzora za mokre i suhe uvjete. Zadana vrijednost je 20%. Za
viSe informacija pogledajte dodatak u proSirenoj verziji priru¢nika.
Postavlja funkciju Automatskog nulovanja na On (Uklju¢eno) ili Off (isklju¢eno).

Ako je postavljeno na On (Uklju¢eno), instrument vrsi zra¢nu kalibraciju kad je senzor
uklonjen iz vode i na zraku je. Za zraénu kalibraciju, instrument automatski nuluje senzor.

Ako je postavljeno na Off (Isklju¢eno), korisnik mozZe ru¢no nulovati senzor. Za ovo
uklonite senzor iz protoka, potom gurnite i drzite tipku za Brzi skok za 5 sekundi.

Kada je senzor bio u protoku 30 minuta, zeleni krug u gornjem desnom kutu iz zelenog
prelazi u crveno. Ovo je obavijest korisniku da ukloni i ponovno nuluje senzor.

Postavlja u€estalost lokalne linije za odbijanje ambijentalne buke do 50 Hz (zadano) ili
60 Hz .

Postavlja datum i vrijeme prijenosnog mjeraca u formatu od 24 sata. Ljetno/zimsko
racunanje vremena nije podrzano.

Postavlja rezim rada USB.

* Mass Storage (Memorija velikog kapaciteta) (zadano)—ovaj nacin radi poput
memorijskog stika ili tvrdog pogona. Datoteke su smo za ¢itanje.
* CDC—ovaj nacin se koristi za azuriranje firmvarea.

Odabire jezik koji se koristi u izbornicima.

Postavlja jedinice za brzinu, protok i dubinu mjerenja. Opcije su metricke (zadano) ili
engleske .

On (Uklju¢eno) (zadano) ili Off (Isklju¢eno). Kad se postavi na On (Uklju¢eno), mjera¢
daje zvuéni signal kad je:

« Senzor na pravilnoj dubini za metode aktivnog profila.
* Proslo 95 % vremena mjerenja (nacin rada profilera).
* U bilo kojem izborniku pritisnut gumb koji nije aktivan.

Ova funkcija je dostupna samo s opcionalnim senzorom dubine.
Odabire nacin izrauna toka za otvoreni segment vode (samo profili protoka). Opcije su

Glavni-odjeljak ili Srednji-odjeljak. Za viSe informacija pogledajte dodatak u prosirenoj
verziji priru¢nika.
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Opcija Opis

Unos stanice » Utvrdeno—Rukovatelj unosi $irinu toka i broj okomitih stanica za mjerenje. Mjera¢ dijeli
popre¢nu sekciju u jednaka rasporedene udaljenosti izmedu okomitih stanica.

* Neutvrdeno (zadano)—Rukovatelj odabire razmak izmedu okomitih stanica. Ovo je
najcesce koristena opcija buduci da rukovatelju omogucuje da ukljuci prepreke i druga
ograni¢enja u poprecnoj sekciji.

« Utvrdeno i neutvrdeno—Rukovatelj odabire referentnu ravninu za mjerenje dubine.
Vrijednost: od vrha do dna.

Restore defaults Postavlja sve opcije mjeraca na njihove zadane tvorni¢ke vrijednosti.
(Vrati zadano)

4. Dijagnostike— Odaberite ovu opciju za rjeSavanje problema s mjera¢em ili priklju¢enim
senzorom. Za viSe informacija o opcijama Dijagnostike pogledajte Dijagnostika na stranici 226.

Odjeljak 6 Pokretanje i samotestiranje
AOPASNOST

Kemijska ili bioloska opasnost. Koristi li se ovaj instrument za prac¢enje postupka lije¢enja i/ili sustava
kemijskog punjenja za koji postoje zakonska ograni¢enja i zahtjevi nadzora povezani s javnim

é zdravstvom, javnom sigurnosti, proizvodnjom ili obradom hrane ili pi¢a, odgovornost je korisnika ovog
instrumenta da poznaje i pridrzava se primjenjivih propisa i ima dovoljno odgovaraju¢ih mehanizama
za sukladnost s primjenjivim propisima u slu¢aju kvara instrumenta.

pored izvora topline ili u okruZenju visokih temperatura, poput zatvorenih vozila na izravhom sunéevom
svijetlu. Nepostivanje ovih mjera predostroznosti moze dovesti do pregrijavanja baterije i uzrokovati

f Opasnost od pozara i eksplozije. Nemoijte koristiti ili spremati instrument na izravno sunéevo svijetlo,
pozar ili eksploziju.

Prije koriStenja baterija mora biti ugradena u mjera¢ i napunjena. Za informacije o ugradnji baterije i
zamjeni pogledajte Umetanje baterije na stranici 216. Za informacije o punjenju baterije pogledajte
Promjena baterije na stranici 217.

Napomena: Tijekom punjenja baterije mjerac nije funkcionalan.

1. Pritisnite gumb za napajanje mjeraca dok ne Cujete dvostruki zvuéni signal.
Mjera€ izvrSava samotestiranje i na zaslonu prikazuje rezultate. Ako ne uspije samotestiranje
mjeraca, zaslon prikazuje FAIL (Neuspjelo) pored parametra u pitanju. Ako senzor ne radi,
priklju€ite drugadiji senzor ako je dostupan.

2. Kada je samotestiranje zavrseno pritisnite OK (U redu) za odlazak u glavni izbornik.

3. Zaiskljuivanje mjeraa ponovno pritisnite gumba za napajanje. U zaslonu za potvrdu odaberite
Da i pritisnite OK (U redu).
Ako prijenosni mjerac prestane odgovarati, pritisnite i drzite gumb za napajanje za viSe od
3 sekunde kako biste ga prisilno iskljucili. Nemojte forsirati isklju€ivanje napajanja u normalnom
radu ili kad je vidljiva datoteka za pristup.

6.1 Samotestiranje instrumenta

Kada je ukljuéen mjera¢ izvodi dijagnosticko samotestiranje. Nakon $to je zavrSeno samotestiranje,
zaslon prikazuje rezultate samotestiranja. Pritisnite OK (U redu) za odlazak u glavni izbornik.

Ako ne uspije samotestiranje mjeraca, zaslon prikazuje FAIL (Neuspjelo) pored parametra u pitanju.
Ako senzor ne radi, prikljucite drugaciji senzor ako je dostupan.

6.2 Nacin rada u stanju mirovanja

Pozadinsko svjetlo mjeraca priguSuje se nakon 30 sekundi bez aktivnosti i prelazi u nacin rada u
stanju mirovanja nakon 60 sekundi ako nema aktivnosti. Do ovih radnji ne dolazi ako je mjerac u
nacinu rada stvarnog vremena ili dok mjera¢ vrsi mjerenje. Nakon 30 minuta u nacinu rada u stanju
mirovanja, isklju€uje se napajanje mjeraca.
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Za ponistavanje nacina rada u stanju mirovanja, pritisnite bilo koju tipku. Svjetlina zaslona vraéa se
na uobicajenu razinu i sve tipke se vraéaju u njihove normalne funkcije.

Odjeljak 7 Odrzavanje

7.1 Ciséenje senzora

é Opasnost od izlaganja kemikalijama. Postujte laboratorijske sigurnosne propise i opremite se svom
odgovaraju¢om osobnom zastitnom opremom s obzirom na kemikalije kojima éete rukovati.
Sigurnosne protokole potrazite na trenutno vazec¢im sigurnosno tehnickim listovima materijala
(MSDS/SDS).

Ocistite senzor kada se neocekivano poveca ili smanji protok ili dode do razine trendova i nakon
koriStenja u pjeskovitom ili muljevitom toku vode.

Za teSko oneciSc¢enje, uronite senzor u Cistu vodu nekoliko minuta kako biste pomogli da se
oneciscenje lakSe ukloni.

Odspojite senzor iz mjeraca prije nego ga ocistite. Za ¢€iScenje senzora koristite samo otapala
navedena kao prihvatljiva u Tablica 3. Za senzore s tlacénom ¢éelijom (npr. dubinski senzori za brzinu)
provijerite jesu li komore tlacne ¢elije isprane i o€iSéene od oneciSéenja. Isperite senzor s Cistom
vodom prije ponovnog priklju¢ivanja na sklop.

Tablica 3 Prihvatljivi i neprihvatljivi naéini ¢iS¢enja

Prihvatljivo Nemojte koristiti
DeterdZent za posude i voda Koncentrirano bjelilo
Sredstvo za ¢iS¢enje prozora Kerozin
Izopropilni alkohol Benzin

Aromatski ugljikovodici

7.2 Ocistite mjerac

1. Pritisnite gumba za napajanje radi iskljuGivanja mjeraca.

2. Koristite €istu, vlaznu krpu za €iSéenje vanjskog dijela mjeraca. Po potrebi pomijeSajte vodu s
blagim deterdzentom.

3. Osusite vanjski dio mjeraca sa suhom krpom. Ostavite mjera¢ da se potpuno osusi na zraku prije
nego ga ponovno ukljudite.
Napomena: Za ciscenje zaslona nemojte koristiti krpe koje se temelje na papiru. Ova vrsta krpa moZe dovesti
do o$tecenja zaslona.

7.3 Zamjena baterije

Opasnost od poZara i eksplozije. Ova oprema sadrzi snaznu litijsku bateriju koja se moze zapaliti i
uzrokovati pozar ili eksploziju ¢ak i kad nije u funkciji. Kako biste odrzali razinu sigurnosti koju pruza
kuciste instrumenta, poklopci kucista instrumenta moraju se postaviti i u¢vrstiti pomoéu isporu¢enog
alata.

Hrvatski 225



Opasnost od pozara i eksplozije. Nije dopustena zamjena baterija. Koristite iskljuivo dijelove
dostavljene od strane proizvodaca instrumenta.

Zamijenite bateriju kad se baterija jako brzo prazni nakon punjenja.

Napomena: Ako uredaj mora biti vraéen u tvornicu za popravak ili odrZzavanje, uklonite bateriju i prije slanja
postavite bateriju u zastitni pokrov.

> obd =

Iskljucite napajanje.

Izvadite bateriju. Pogledajte Umetanje baterije na stranici 216.

Bateriju odloZite u skladu s lokalnom, regionalnom i nacionalnom regulativom.

Ugradite novu bateriju na istu lokaciju i s istom orijentacijom. Pogledajte Umetanje baterije

na stranici 216.
Koristite iskljucivo dijelove dostavljene od strane proizvodaca instrumenta.
5. Ugradite poklopac baterije. Provjerite je li poklopac priévrs¢en kako bista odrzali vrijednost

kucista.

6. Po potrebi napunite bateriju. Pogledajte Promjena baterije na stranici 217.

Odjeljak 8 Rjesavanje problema

8.1 Dijagnostika

U Glavnom izborniku odaberite Dijagnostike kako biste vidjeli informacije o mjeracu i dijagnosticke
tastove u Tablica 4

Tablica 4 Dijagnostike mjeraca

Opcija

Opis

(0]

Prikazuje informacije o mjeracu i senzoru. Uklju€ujuci serijski broj i verziju firmvarea.

Brisanje datoteka

BriSe sve datoteka iz memorije kako bi napravio prostora za nova mjerenja. Prije odabira ove
opcije provjerite jesu li podaci preuzeti na osobno racunalo. Nakon brisanja datoteke sustav
automatski formatira memoriju.

Senzor

Prikazuje dijagnosti¢ke informacije o senzoru.

Samotestiranje

Cini da mjeraé vrsi dijagnosti¢ko samotestiranje.

Test tipkovnice

Vrsi testiranje bilo kojeg gumba radi provjere funkcionalnosti gumba.

Tast zaslona

Vr$i testiranje na zaslonu radi provjere funkcionalnosti zaslon.

Dnevnik dogadaja

Omogucuije korisniku da pregleda, obriSe ili izveze dnevnik dogadanja. Izvozi dnevnik
dogadanja kako bi sadrzaj u€inio dostupnom datotekom preko USB memorije velikog
kapaciteta. Ova opcije primarno se koristi za tvornicki servis.

8.2 Pronalazenje pogresSaka

Mijerac i senzor ne sadrze dijelove koje servisira korisnik. Za navedene pogreske i poruke, poku$ajte

korektivnu radnju.

Ako i dalje dolazi do problema ili ako dolazi do problema koji nije na popisu, obratite se proizvodacu

Poruka ili problem Rjesenje

Senzor nije priklju¢en Prikljucite senzor i ponovite radnju.

Vrijednost je izvan raspona Promijenite parametre mjerenja ili postavite drugu vrijednost, potom
ponovite radnju.
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Poruka ili problem

Rjesenje

Poznato je da podaci senzora nece biti
ispravni ili to¢ni

Ocistite senzor i testirajte.

Senzor nije prepoznat

Provjerite priklju¢ak senzora. Provjerite da li je pricvrsna matica na
ulazu priklju¢ka pritegnuta (samo pritegnite prstima).

Zaslon je prigu$en ili nije vidljiv

Pritisnite tipku na tipkovnici.

Podaci nisu dostupni ili pristup
podacima nije mogu¢

Provijerite je li USB opcija (glavni izbornik) postavljena na Memorija
velikog kapaciteta.

Mjera¢ ne odgovara

Pritisnite i drzite gumb za napajanje za najmanje 3 sekunde. Ovo
iskljuéuje mjera€. Ponovno ukljucite mjerac.

Napomena: Nemojte koristiti ovaj nacin za iskljucivanje tijekom normalnog rada ili
ako je na zaslonu vidljiva ikona pristupa datoteci.
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